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(54) HANDGEFUHRTES BODENBEARBEITUNGSGERAT

(67)  Die Erfindung betrifft ein handgefiihrtes Boden-
bearbeitungsgerat aufweisend ein Bodenteil (1) mit ei-
nem Bigel (5), der das Bodenteil (1) zumindest ab-
schnittsweise umgreift und tber ein in Bearbeitungsrich-
tung (6) verstellbares ersten Gelenk (4) mit dem Boden-
teil (1) verbunden ist und weiterhin aufweisend ein an
dem Bugel (5) angebrachtes Fihrungsteil (2) mit einem
Griffteil (3). Das Fuhrungsteil (2) weist am unteren Ende
unterhalb der Mitte, aber oberhalb des Bodenteils (1) ein
weiteres Gelenk (8) auf, um welches das Fuhrungsteil
(2) quer zur Bearbeitungsrichtung (6) verstellbar ist, so
dass das Bodenteil (1) auch bei schrag gestelltem Fiih-
rungsteil (2) von einem Benutzer (P) aus parallel zur Be-
arbeitungsflache (B) um eine Hochachse (A1) des Bo-
denteils (1) um mindestens =45° gedreht werden kann.
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Beschreibung
Technisches Gebiet

[0001] Die Erfindung betrifft ein handgefiihrtes Boden-
bearbeitungsgerat zur Bearbeitung von Bdden durch
Schrubben, Polieren oder Schleifen.

Stand der Technik

[0002] Aus der EP 0 978 249 ist eine Vorrichtung zur
Behandlung von Oberflachen bekannt, insbesondere
zum Reinigen und Polieren, die ein in mindestens zwei
Richtungen bewegliches Gelenk zwischen einer Halte-
vorrichtung und dem Bodenteil vorsieht. Dieses Gelenk
ermoglicht es dem Benutzer, durch Schragstellen der
Haltevorrichtung die Griffhdhe der personlichen Grofie
des Benutzers anzugleichen und die Vorrichtung in Be-
arbeitungsrichtung vor und zuriick zu bewegen, sowie
seitliche Bewegungen mit der Vorrichtung auszufihren.
[0003] Da das Gelenk seitlich am Bodenteil angeord-
netist und das Bodenteil hervorstehende Teile aufweist,
ist die seitliche Beweglichkeit allerdings eingeschrankt.
[0004] Aus der DE 203 02 630 U1 ist eine Dampf-
schrubbmaschine mit einem in Bearbeitungsrichtung ge-
genlber dem Bodenteil beweglichen Griffteil bekannt,
die einen Wassertank, eine Wasserpumpe, einen Erhit-
zer und einen Dampfverteiler am Bodenteil aufweist. Als
vorteilhafte Weiterbildung wird zum trockenen Reinigen
eine ebenfalls am Bodenteil angebrachte Staubsauge-
reinheit umfassend einen Einsaugraum, eine Einsaug-
pumpe, einen Saugkanal und eine Einsaugéffnung of-
fenbart.

[0005] Weiterhin sind Riicken-Staubsauger mit einer
Ruckeneinheit und einem Tragegestell bekannt, bei de-
nen die Rickeneinheit zumindest eine Einsaugpumpe
und einen Einsaugraum umfasst. Zur Erhéhung der Be-
weglichkeit kann auch ein Energiespeicher zur Energie-
versorgung der Pumpe in der Riickeneinheit vorgesehen
sein.

[0006] Die DE 196 22 856 A1 offenbart ein von Hand
gefihrtes Flachenschrubbgerat, das mindestens eine,
vorzugsweise zwei Tellerbirsten, sowie mindestens eine
Walzburste aufweist, und das auf Radern abgestiitzt be-
wegt wird. Weiterhin ist eine Absaugleiste vorgesehen,
die vorzugsweise am hinteren Ende des Reinigungsge-
rates angebracht ist, und die Uber einen Schlauch mit
einem Aufnahmebehalter fir Schmutzwasser verbunden
ist. Ein Behalter fir Reinigungsflissigkeit ist ebenfalls an
dem Flachenschrubbgerat angebracht.

[0007] DiesesFlachenschrubbgerathatallerdings den
Nachteil, dass sein Gewicht durch die am Geréat selbst
angebrachten Flissigkeitsbehalter erhoht wird, und dass
die Raderzwar ein leichtes Bewegen in linearer Richtung
zulassen, aber keine wirkliche Beweglichkeit in seitlicher
Richtung ermdglichen.

[0008] Aus der EP 0560 523 A2 ist eine Lippe fir ein
Wischgerat bekannt, die aufihrer einen Seitenflache Vor-
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spriinge entlang ihrer Lange mit nicht hervorstehenden
Raumen zwischen den Vorspriingen aufweist, die sich
vom unteren Rand nach oben erstrecken, wobei die an-
dere Seitenflache glattist. Wird diese Lippe mit ihrer glat-
ten Seite Uber einen Boden bewegt, so bildet sie eine
Abdichtung mit dem Boden, die kein Wasser durchlasst.
Wird die Lippe mit der Vorspriinge aufweisenden Seiten-
flache Uber den Boden bewegt, so kann Wasser durch
die genannten Zwischenrdume flieRen. Dadurch kann ei-
ne Saugeinheit bestehend aus zwei entsprechenden Lip-
pen in zwei Richtungen, vor und zurlick, Wasser aufneh-
men.

[0009] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein
Bodenbearbeitungsgerat bereitzustellen, welches ne-
ben Polieren oder Schleifen auch das Nassreinigen er-
mdglicht und dabei von Hand leicht beweglich und bedi-
enbar ist.

Darstellung der Erfindung

[0010] Die Erfindung betrifft ein handgefiihrtes Boden-
bearbeitungsgerat, das ein Bodenteil mit mindestens ei-
nem Werkzeug fiir die Bodenbearbeitung und einem Mo-
tor zum Antreiben des mindestens einen Werkzeugs, so-
wie einen Bligel, der das Bodenteil zumindest abschnitts-
weise umgreift und tber ein in Bearbeitungsrichtung ver-
stellbares ersten Gelenk mit einer Gelenkachse quer zur
Bearbeitungsrichtung mit dem Bodenteil verbunden ist,
und ein an dem Blgel angebrachtes Fiihrungsteil mit ei-
nem Griffteil aufweist. Das Flihrungsteil weistam unteren
Ende, unterhalb der Mitte, aber oberhalb des Bodenteils
ein weiteres Gelenk mit einer quer zur ersten Gelenk-
achse verlaufenden weiteren Gelenkachse auf, um wel-
che das Fihrungsteil quer zur Bearbeitungsrichtung der-
artverstellbarist, dass das Bodenteil von einem Benutzer
aus parallel zur Bearbeitungsflache um eine Hochachse
des Bodenteils um mindestens +45° gedreht werden
kann.

[0011] Das weitere Gelenk bildet mit dem ersten Ge-
lenk ein Kardangelenk und erméglicht es einem Benut-
zer, das Bodenteil innerhalb der Bearbeitungsebene zu
drehen, auch wenn das Fuhrungsteil um die erste Ge-
lenkachse zu der Hochachse des Bodenteils schrag ge-
stellt ist, was eine grofe Beweglichkeit des Bodenteils
ermdglicht. So ist die Bearbeitungsrichtung des Boden-
teils auch beischrag gestelltem Fihrungsteil parallel zum
Boden schwenkbar und ermdglicht das einfache Bear-
beiten von Ecken oder Nischen oder unter Vorspriingen.
[0012] Prinzipiell ist mittels eines solchen Kardange-
lenks auch bei schrag gestelltem Fiihrungsteil ein belie-
biges Verdrehen des Bodenteils um seine Hochachse
moglich.

[0013] Vorteilhafterweise kann das Bodenteil vom Be-
nutzer aus parallel zur Bearbeitungsflache um die Hoch-
achse des Bodenteils um mindestens +=270° gedreht
werden.

[0014] Dies erméglicht es dem Benutzer, das Boden-
bearbeitungsgerat erst in einer von dem Benutzer weg
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zeigenden Richtung zu betreiben, dann das Bodenteil
um 180° zu drehen und das Bodenbearbeitungsgerat in
eine auf den Benutzer hin zeigende Richtung zuriick zu
bewegen. Weiterhin kann der Benutzer das Bodenteil,
wahrend er es wieder zu sich hin bewegt, auch noch
weiter drehen, hat also auch bei auf den Benutzer zu
gerichteter Bewegung des Bodenteils weiterhin die volle
Beweglichkeitin seitlicher Richtung. Diese Beweglichkeit
ermoglicht ein einfaches Reinigen von Ecken, Nischen
oder Vorspriingen, beispielsweise unter Treppen oder
Tischen. Weiterhin ermdglicht die Beweglichkeit das Rei-
nigen sowohl in Vorwarts- und Rickwartsrichtung, als
auch in seitlicher Richtung, auch wenn das Fiihrungsteil
um die erste Gelenkachse zu der Hochachse des Bo-
denteils schrag gestellt ist, wobei das Bodenbearbei-
tungsgerat immer in Bearbeitungsrichtung bewegt wer-
den kann, was eine Voraussetzung fiir eine regulére Auf-
nahme der Flissigkeit darstellt.

[0015] Vorteilhafterweise stitzt sich das Bodenteil
ausschlieRlich auf dem Werkzeug fiir die Bodenbearbei-
tung ab. Dadurch wird die Beweglichkeit des Bodenteils
nicht durch eine Stitzvorrichtung eingeschrankt.

[0016] Vorteilhafterweise besteht das Werkzeug flr
die Bodenbearbeitung aus mindestens zwei sich gegen-
laufig und im Wesentlichen horizontal drehenden Treib-
tellern mit Bearbeitungsaufsatzen oder aus mindestens
zwei sich gegenlaufig drehenden Walzen mit Borsten.
[0017] Die Gegenlaufigkeit von jeweils zwei symmet-
risch um die Mitte des Bodenbearbeitungsgerats ange-
brachten Treibtellern fiihrt bei einer geraden Anzahl von
Treibtellern zu einem kréfteneutralen Zustand des Bo-
denteils und ermdglicht eine leichte, widerstandfreie
Fuhrbarkeit des Bodenteils mittels des Fuhrungsteils
Uber den Boden. Entsprechendes gilt auch fur Walzen.
[0018] Vorteilhafterweise kdnnen die Bearbeitungs-
aufsatze Blrsten, Teller fliir Pads oder Schleifscheiben
sein.

[0019] Dadurch kann das Bodenbearbeitungsgeréat fir
verschiedenste Arbeiten wie Polieren, Schrubben oder
Schleifen eingesetzt werden.

[0020] Vorteilhafterweise weist das Bodenbearbei-
tungsgerat zur Versorgung des Werkzeugs mindestens
einen Energiespeicher und/oder ein Leistungskabel zu
einer externen Energieversorgung auf.

[0021] Durch das AnschlieRen des Bodenbearbei-
tungsgerats an eine externe Energieversorgung mittels
eines Leistungskabels ist eine unbegrenzte Betriebsdau-
er moglich. Weiterhin kann dadurch das Gewichtdes Bo-
denteils gering gehalten werden, was es dem Benutzer
ermdoglicht, das Bodenteil mittels des Fiihrungsteils leicht
zu bewegen und zu fihren. Durch einen an dem Boden-
bearbeitungsgerat angebrachten Energiespeicher kann
aufdas Leistungskabel zu einer externen Energieversor-
gung verzichtet werden, wodurch ein héherer Bewe-
gungsradius des Bodenbearbeitungsgerats ermdglicht
wird. Dies macht es beispielsweise moglich, dass Bo-
denbearbeitungsgerat zum Reinigen von Treppenhau-
sern einzusetzen.
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[0022] Vorteilhafterweise ist der mindestens eine En-
ergiespeicher am Bodenteil und/oder am Fihrungsteil
angebracht.

[0023] Vorteilhafterweise ist der mindestens eine En-
ergiespeicher abnehmbar angebracht.

[0024] Dadurch kann der Energiespeicher gewechselt
und eine langere Betriebsdauer ermdglicht werden. Wei-
terhin ist es dadurch mdglich, den Energiespeicher zu
entfernen und damit das Gewicht des Bodenteils
und/oder des Fuhrungsteils zu verringern, wenn das Bo-
denbearbeitungsgerat beispielsweise an eine externe
Energieversorgung angeschlossen ist, so dass das Bo-
denteil leichter mittels des Fiihrungsteils bewegt und ge-
fuhrt werden kann.

[0025] Vorteilhafterweise weist das Bodenteil einen lo-
se aufgehangten, in der Héhe gegeniiber dem Bodenteil
beweglichen Spritzschutz auf, welcher das Werkzeug fir
die Bodenbearbeitung zumindest abschnittsweise um-
gibt.

[0026] Durch das lose, in der H6he bewegliche Anord-
nen des Spritzschutzes kann dieser unabhangig von den
Bewegungen des Bodenteils immer eben auf der Bear-
beitungsflache aufsitzen und so Spritzwasser vermei-
den.

[0027] Vorteilhafterweise weist das Bodenteil eine
Flussigkeitszufiihrung auf. Dadurch kann das Bodenbe-
arbeitungsgerat auch zum Nassschrubben eingesetzt
werden.

[0028] Vorteilhafterweise erfolgt die Flissigkeitszu-
fuhrung in einem Bereich unterhalb des Bodenteils in-
nerhalb des Spritzschutzes und/oder mittig durch die
Treibteller und die Bearbeitungsaufsatze hindurch. Dies
gewahrleistet eine gleichmaRige flachige Verteilung der
Flussigkeit.

[0029] Vorteilhafterweise ist ein Flussigkeitstank fir
die Flussigkeitszufihrung vorgesehen. Dadurch muss
das Bodenbearbeitungsgerat nicht an eine externe Was-
serversorgung angeschlossen werden, was den Bewe-
gungsradius des Bodenbearbeitungsgerats einschran-
ken wirde.

[0030] Vorteilhafterweise ist der Flissigkeitstank an
dem Bodenteil oder an dem Fihrungsteil oberhalb des
weiteren Gelenks angebracht. Dadurch wird die Beweg-
lichkeit des Bodenteils mittels des Fiihrungsteils mdg-
lichst wenig eingeschrankt.

[0031] Vorteilhafterweise ist der an dem Fihrungsteil
angebrachte Flussigkeitstank entlang des Fiihrungsteils
langlich ausgeformt. Dadurch befindet sich die Flussig-
keit méglichst nah am Fiihrungsteil, so dass das Gewicht
der Flussigkeit das Bewegen des Fuhrungsteils mog-
lichst wenig erschwert.

[0032] Vorteilhafterweise ist der Behélter fiir die auf-
genommene Flissigkeit an dem Fihrungsteil oberhalb
des weiteren Gelenks angebracht und langlich entlang
des Fuhrungsteils ausgeformt.

[0033] Dadurch wird die durch die zwei Gelenke er-
moglichte Beweglichkeit des Bodenteils nicht einge-
schrankt und die Beweglichkeit des Fiihrungsteils durch
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das Gewicht der aufgenommenen Flussigkeit moglichst
wenig belastet.

[0034] Vorteilhafterweise weist die Flissigkeitsauf-
nahme eine Saugleiste mit zwei Dichtlippen auf, die sich
mindestens Uber die halbe Breite, vorzugsweise Uber die
ganze Breite des Bodenteils und um das Werkzeug fiir
die Bodenbearbeitung herum gebogen quer zur Bearbei-
tungsrichtung erstreckt und in Bewegungsrichtung gese-
hen hinter dem Werkzeug fir die Bodenbearbeitung an-
geordnet ist, wobei vorzugsweise die in Bewegungsrich-
tung vordere Dichtlippe geriffelt ist oder Offnungen auf-
weist.

[0035] Die Saugleiste mit den Dichtlippen ermdglicht
das direkte Aufnehmen der Flissigkeit. Je weiter die
Saugleiste mit den Dichtlippen um das Werkzeug zur Bo-
denbearbeitung herum reicht, desto mehr Flissigkeit
wird schon im ersten Bearbeitungsvorgang aufgenom-
men. Die Riffelung oder die Offnungen der vorderen
Dichtlippe ermdglichen, dass die Flissigkeit in den Be-
reich der Saugleiste zwischen den Dichtlippen gelangt
und dort abgesaugt wird.

[0036] Vorteilhafterweise ist die Saugleiste mit den
Dichtlippen der Flissigkeitsaufnahme lose, in der Héhe
gegenuber dem Bodenteil beweglich angebracht.
[0037] Dadurch dass die Saugleiste mit den Dichtlip-
penunabhangig von den vertikalen Bewegungen des Bo-
denteils angebracht ist, kann gewahrleistet werden, dass
die Dichtlippen immer auf der Bearbeitungsflache aufsit-
zen, so dass eine effiziente Flissigkeitsaufnahme er-
moglichtwird. Ist der Spritzschutz entsprechend lose und
gegenuber den vertikalen Bewegungen des Bodenteils
unabhangig angeordnet, so ist es beispielsweise mog-
lich, die Saugleiste mit den Dichtlippen am Spritzschutz
anzubringen.

Kurzbeschreibung der Zeichnung

[0038] Ein Ausflihrungsbeispiel der Erfindung istin der
Zeichnung dargestellt. Es zeigt die

Fig. 1 ein handgefiihrtes Bodenbearbeitungsge-
rat mit einer als am Kérper zu befestigende
Einheit ausgebildeten Saugeinheit, die

eine Detailansicht eines Bodenteils und ei-
ner am Korper zu befestigenden Einheit
des Bodenbearbeitungsgerats aus Fig. 1,
die

Fig. 2

Fig. 3 einen Querschnitt des Bodenteils mit Fih-
rungsteil und Griffteil des Bodenbearbei-
tungsgerats aus Fig. 1, die

Fig. 4 verschiedene Ausfiihrungsvarianten eines
Werkzeugs fiir die Bodenbearbeitung des
Bodenbearbeitungsgerats aus Fig. 1, die

Fig. 5A,B  eine Veranschaulichung der Beweglichkeit
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des Bodenteils des Bodenbearbeitungsge-
rats aus Fig. 4, die
Fig. 6 ein handgeflihrtes Bodenbearbeitungsge-
rat mit einer als weitere Bodeneinheit aus-
gebildeten Saugeinheit.

Ausflihrungsbeispiel

[0039] In der Fig. 1 ist ein erfindungsmaRiges Boden-
bearbeitungsgerat dargestellt. Ein Bodenteil 1 kann tber
ein Fihrungsteil 2 und ein Giriffteil 3 von einem Benutzer
P gefiihrt werden, wobei das Fiihrungsteil 2 mit dem Bo-
denteil 1 Uber zwei Gelenke verbunden ist, die zusam-
men ein Kardangelenk bilden. Ein erstes Gelenk 4 be-
steht aus einem Bligel 5 und einer in Fig. 3 dargestellten,
am Bodenteil 1 angebrachten Achse 30, wobei eine Ge-
lenkachse G1, die in Fig. 3 dargestellt ist, entlang der
Achse 30 parallel zu einer Bearbeitungsflache B und quer
zur Bearbeitungsrichtung 6 verlduft und der Bligel 5 ent-
sprechend der durch den Pfeil 7 angezeigten Richtung
um die Achse G1 bewegt werden kann. Ein zweites Ge-
lenk 8 verbindet das Fuhrungsteil 2 mit dem Blgel 5,
wobei eine Gelenkachse G2 quer zur Gelenkachse G1
verlauft und das Fiihrungsteil um die Achse G2 entspre-
chend der durch den Pfeil 9 angezeigten Richtung be-
wegt werden kann. Dies ermdglicht es dem Benutzer P,
auch bei schrag gestelltem Fihrungsteil 2 das Bodenteil
1 parallel zur Bearbeitungsflache B um seine Hochachse
A1 zu drehen. Damit kann der Benutzer P die Bearbei-
tungsrichtung 6 parallel zur Bearbeitungsflache B dre-
hen. Der Benutzer P kann das Bodenteil beispielsweise
zuerst von sich weg und dann nach einem Drehen des
Bodenteils um 180° auf sich zu bewegen, wobei die Be-
arbeitungsrichtung 6 entsprechend erst von ihm weg und
dann auf ihn zu lauft.

[0040] Das erfindungsgemalRe Bodenbearbeitungs-
gerat weist einen Flussigkeitstank 10 fur die Flussigkeits-
zuflihrung auf, der beispielsweise oberhalb des zweiten
Gelenks 8 am Fihrungsteil 2 angebracht sein kann und
Uber eine Flussigkeitszuftihrung 11 mit dem Bodenteil 1
verbunden ist.

[0041] Bei der dargestellten Ausfihrungsform ist es
vorteilhaft, den Flissigkeitstank 10 so zu gestalten, dass
er zumindest teilweise um das Fihrungsteil 2 herum
reichtund seine Ausmale in der Richtung quer zum Fiih-
rungsteil 2 méglichst gering sind, wahrend die Ausmale
entlang des Fihrungsteils 2 gréRer sein kénnen. Da-
durch wird das Bewegen des Fiihrungsteils 2 méglichst
wenig durch die sich im Flissigkeitstank 10 ebenfalls be-
wegende Flussigkeit erschwert.

[0042] Das Bodenbearbeitungsgerdt weist einen
Spritzschutz 12 auf, der auRenseitig am Bodenteil 1 an-
geordnet ist und méglichst weit um das Bodenteil 1 he-
rumreicht. Der Spritzschutz 12 weist zur Bearbeitungs-
flache B hin Borsten oder Lippen auf und ist so angeord-
net, dass er in seiner Héhe Uiber der Bearbeitungsflache
B gegeniiber dem Bodenteil 1 beweglich ist, so dass er
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mit seinen Borsten oder Lippen immer auf der Bearbei-
tungsflache B aufsitzt.

[0043] Weiterhin weist das Bodenteil 1 an seiner Un-
terseite eine Flussigkeitsaufnahme 13 auf, die quer zur
Bearbeitungsrichtung 6 mdglichst weit Uber die Breite
des Bodenteils 1 reicht und in Bewegungsrichtung 6 hin-
ter dem Bodenteil 1 angeordnet und am Spritzschutz 12
befestigt ist, ohne die in der Héhe freie Beweglichkeit
des Spritzschutzes 12 gegenliber dem Bodenteil 1 ein-
zuschranken.

[0044] Die baulich getrennte Saugeinheit ist in dem
dargestellten Ausfiihrungsbeispiel als eine von einem
Benutzer P am Korper zu befestigende Einheit 15 aus-
gebildet. Diese am Korper zu befestigende Einheit 15 ist
weiterhin als Riickeneinheit ausgebildet und Uber einen
Schlauch 14 mit der Flussigkeitsaufnahme 13 verbun-
den. Die Rickeneinheit 15 weist einen Behalter 16 fir
die von der Bodenflache B aufgenommene Flissigkeit
sowie eine Saugturbine 17 auf, die mit einem Motor 18
angetrieben werden kann, der ebenfalls in der Riicken-
einheit 15 angeordnet ist. Zur Energieversorgung ist der
Motor 18 Uber ein Leistungs- und gegebenenfalls auch
Uber ein Steuerkabel 19 direkt an das Bodenteil 1 ange-
schlossen, wobei ein Anschluss am Riickenteil 15 oder
am Bodenteil 1 vorgesehen sein kann, so dass diese
Verbindung zwischen Riickenteil 15 und Bodenteil 1 ge-
|16st werden kann.

[0045] In einer weiteren Ausflihrungsvariante kann
das Leistungs- und Steuerkabel 19 auch Gber das Griffteil
3und/oderdas Fiihrungsteil zum Bodenteil 1 gefihrt wer-
den, oder es kann ein Anschluss am Griffteil 3 oder am
Fihrungsteil 2 vorgesehen sein, an den das Leistungs-
und Steuerkabel 19 angeschlossen werden kann.
[0046] Es kann auch vorteilhaft sein, den Behalter 16
fur die von der Bodenflache B aufgenommene Flissigkeit
beispielsweise an dem Fuhrungsteil 2 anzuordnen und
Uber je einen Schlauch mit der Flussigkeitsaufnahme 13
und der Saugturbine 17 zu verbinden, da so ein sehr
kurzer Saugweg mdglich ist, wodurch sich die effektive
Saugleistung der Saugturbine 17 verbessert. Hierbei ist
es vorteilhaft, den Behalter 16 fir die aufgenommene
Flussigkeit langlich entlang des Fiihrungsteils 2 auszu-
formen, so dass sich die aufgenommene Flissigkeit im-
mer mdglichst nah an dem Fihrungsteil 2 befindet und
dadurch die Beweglichkeit des Fiihrungsteils 2 nicht un-
noétig durch das Gewichtder aufgenommenen Flissigkeit
belastet wird.

[0047] Dadurch, dass sowohl der Flissigkeitstank flr
die FlUssigkeitszufiihrung als auch der Behalter 16 fir
die aufgenommene Flussigkeit am Fuhrungsteil 2
und/oder am Bodenteil 1 angeordnet werden, bleibt das
Gesamtgewicht der Bodeneinheit aus Bodenteil 1 und
Fihrungsteil 2 wahrend der Bodenbearbeitung im We-
sentlichen konstant. Dies ermdglicht es, den Druck auf
das mindestens eine Werkzeug 31 zur Bodenbearbei-
tung konstant zu halten und so eine konstante und zu-
verlassige Funktionsweise zu garantieren.

[0048] Weiterhin ist es mdglich, den Behalter fur die
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aufgenommene Flissigkeit und den Flussigkeitstank fur
die Flissigkeitszufiihrung gleich auszuformen, also nur
eine Form fir beide Behalter zu wahlen, wodurch die
Produktionskosten des Bodenbearbeitungsgerats ver-
ringert werden kdnnen.

[0049] Weiterhin hat das Vorsehen des Behalters 16
fur die aufgenommene Flissigkeit am Bodenteil 1
und/oderam Fiihrungsteil 2 den Vorteil, dass beim Lésen
des Schlauchs, der den Behalter 16 fur die aufgenom-
mene Flissigkeit mit der Saugturbine 17 verbindet, keine
im Schlauch verbliebene Restflissigkeit auslaufen kann,
da die Flussigkeit in dem tiefer liegenden Behalter 16 fur
die aufgenommene Flussigkeit verbleibt.

[0050] Die Riickeneinheit 15 weist ein Tragegestell 20
auf, wodurch es von dem Benutzer P komfortabel auf
dem Ricken getragen werden kann.

[0051] Fur andere Ausfihrungsformen der am Korper
zu befestigenden Einheit 15 kénnen entsprechend an die
Art des Tragens angepasste Tragegestelle vorgesehen
sein und auch die Form der am Korper zu befestigenden
Einheit ist an die Art des Tragens anzupassen. Eine RU-
ckeneinheit kann beispielsweise langlich flach ausgebil-
det werden und mit einem Rucksack-ahnlichen Trage-
gestell versehen werden. Soll die am Kérper zu befesti-
gende Einheit um die Hifte getragen werden, muss sie
entsprechend kleiner ausgebildet und mit einem Hiftgurt
versehen werden. Eine vor dem Bauch zu befestigende
Einheit kann beispielsweise nicht so lang ausgebildet
werden, wie dies bei einer Riickeneinheit mdglich ist.
[0052] In der Fig. 2 ist die Rickeneinheit aus Fig. 1im
Querschnitt dargestellt. Der Behalter 16 fir die aufge-
nommene Flussigkeit weist im Bodenbereich eine Aus-
lassoffnung 21 auf, an die ein Auslassschlauch 22 oder
auch ein Auslassstutzen mit einem Verschluss 23 ange-
bracht ist. Der Auslassschlauch 22 und der Verschluss
23 sind so angeordnet, dass die Absperrarmatur 23 vom
Benutzer P bedient und die aufgenommene Flissigkeit
aus dem Behalter 16 fir die aufgenommene Flissigkeit
Uber den Ablassschlauch 22 abgelassen werden kann,
wahrend der Benutzer P die Riickeneinheit 15 auf dem
Rucken tragt. Um die Bewegungsfreiheit des Benutzers
P beim Ablassen der aufgenommenen Flissigkeit zu er-
hoéhen, kann flir den Schlauch 14 ein Anschluss mit einer
Kupplung vorgesehen sein, so dass diese Verbindung
der Rickeneinheit 15 mit dem Bodenteil 1 gelést werden
kann. Alternativ kann auch ein Stutzen am Bodenteil 1
vorgesehen sein. Der Schlauch oder Stutzen am Boden-
teil kann auch als Siphon ausgebildet sein, der verhin-
dert, dass Restwasser auslauft.

[0053] Die Riickeneinheit 15 weist in dieser Ausflh-
rungsvariante eine Energieversorgung 24 fiir den Motor
18 und eine Schalter 25 zum Ein- und Ausschalten der
Saugturbine 17 auf.

[0054] Weiterhin ist in der Fig. 2 das Bodenteil 1 des
erfindungsmaRigen Bodenbearbeitungsgerats von un-
ten ohne einen Bearbeitungsaufsatz dargestellt. Durch
einen Motor 26 werden zwei Treibteller 27 gegenlaufig
und im Wesentlichen horizontal angetrieben. Am Spritz-



9 EP 3 508 106 A1 10

schutz 12, der in dieser Ausfiihrungsvariante ringférmig
um das gesamte Bodenteil 1 herumreicht, ist die Flis-
sigkeitsaufnahme 13 so angebracht, dass die freie Be-
wegung des Spritzschutzes 12 in seiner Héhe Uber der
Bearbeitungsflache gegeniiber dem Bodenteil 1 nicht be-
eintrachtigt ist. Die FlUssigkeitsaufnahme 13 weist eine
Saugleiste 49 mit zwei in Bearbeitungsrichtung 6 zuein-
ander beabstandeten Dichtlippen 28, 29 auf, wobei die
in Bearbeitungsrichtung 6 vordere Lippe 28 mdglichst
geriffelt ist oder Offnungen aufweist, durch welche beim
Bewegen des Bodenteils 1in Bearbeitungsrichtung 6 die
aufzunehmende Flissigkeit in den Bereich x zwischen
den beiden Dichtlippen 28, 29 gelangen kann. Dieser
Bereich x der Saugleiste 49 zwischen den Dichtlippen
28, 29ist Uiber den Schlauch 14 mit der als Riickeneinheit
15 ausgebildeten Saugeinheit verbunden, so dass Flis-
sigkeit aufgesaugt werden kann.

[0055] Die Fig. 3 zeigt einen Querschnitt des Boden-
teils 1 mit Fihrungsteil 2 und Griffteil 3 des Bodenbear-
beitungsgerats aus Fig. 1. Dargestellt ist wieder das Ge-
lenk 4, das aus dem Biigel 5 und der Achse 30, die am
Bodenteil 1 befestigt ist, besteht, wobei das Gelenk 4 um
die Gelenkachse G1 entsprechend der durch den Pfeil
7 angezeigten Richtung bewegt werden kann.

[0056] Weiterhin weist das Bodenteil 1 ein Werkzeug
31 fir die Bodenbearbeitung auf, welches die Treibteller
27 und Bearbeitungsaufséatze 32 wie beispielsweise dar-
gestellte Birsten umfasst, wobei sich das Bodenteil 1
ausschlieBlich auf dem Werkzeug 31 abstiitzt. Die auf
den Treibtellern 27 angeordneten Bearbeitungsaufsatze
32 werden mit dem Motor 26 angetrieben, der durch ei-
nen Energiespeicher 33 versorgt wird. Dieser Energie-
speicher 33 ist moglichst abnehmbar am Bodenteil 1 be-
festigt und kann beispielsweise Uber ein Leistungskabel
aufgeladen werden. Der Motor 26 weist méglichst eben-
falls ein Leistungskabel 35 auf, was es ermdglicht, auf
den Energiespeicher 33 zu verzichten und den Motor 26
an eine externe Energieversorgung anzuschlielen.
[0057] Die Flussigkeitszufihrung 11 der Flissigkeit
aus dem Flussigkeitstank 10 erfolgt mittig durch die
Treibteller 27 hindurch.

[0058] Der Spritzschutz 12 kann mitmindestens einem
Uber das Bodenteil 1 reichenden Bligel 36 lose mit dem
Bodenteil 1 verbunden sein, so dass er wahrend des Be-
arbeitens in der Hoéhe, also in der Richtung des Pfeils 37,
frei beweglich ist, aber beim Anheben des Bodenteils 1
Uber den mindestens einen Bligel 36 mit dem Bodenteil
1 verbunden bleibt. Dadurch kann der Benutzer P das
Bodenteil 1 und den Spritzschutz 12 gleichzeitiganheben
und versetzen und muss den Spritzschutz 12 nicht noch
zusatzlich bewegen.

[0059] Der Energiespeicher zur Versorgung des die
Saugturbine antreibenden Motors kann auch am Fh-
rungsteil angeordnetwerden, wobei der Energiespeicher
vorteilhafterweise unterhalb des Tanks 19, aber oberhalb
des Gelenks 8 angebracht wird.

[0060] In Fig. 4 sind weiter Ausfihrungsvarianten des
Werkzeugs 31 firr die Bodenbearbeitung dargestellt. Die
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Fig.4A zeigteinen Treibteller 27 miteinem Bearbeitungs-
aufsatz 32 in Form eines Tellers 48 fiir Pads 38, und in
Fig. 4B ist ein Treibteller 27 mit einer Schleifscheibe 39
als Bearbeitungsaufsatz dargestellt. Die Fig. 4C zeigt ein
Bodenteil 1 eines erfindungsmaRigen Bodenbearbei-
tungsgerats, das an seiner Unterseite Walzen 40 mit
Borsten 41 als Werkzeug 32 fiir die Bodenbearbeitung
aufweist.

[0061] In Fig. 5A, B ist dargestellt, wie das Bodenteil
1des erfindungsgeméafien Bodenbearbeitungsgerats bei
schrag gestelltem Fihrungsteil 2 mittels der Gelenke 4
und 8 um die Hochachse A1 des Bodenteils 1, die im
Wesentlichen senkrecht auf der Bearbeitungsflache B
steht, gedreht werden kann. Durch Drehen des Giriffteils
3 um 90° um eine Langsachse A2 des Fihrungsteils 2
wird das Bodenteil ebenfalls um 90° um die Hochachse
A1 gedreht, wobei der Bligel 5 dabei von einer gegen die
erste Bearbeitungsrichtung 6 schrag gestellten Aus-
gangslage um die Achse G1 in eine Lage parallel zur
Achse A1 gebracht wird und das Fiihrungsteil 2 um die
weitere Gelenkachse G2 von einer anfanglichen Ausrich-
tung parallel zu einer Langsachse A3 des Biigels 5 in
eine Ausrichtung schrag zu der Langsachse A3 des Bu-
gels 5 bewegt wird. Von dieser in Fig. 5B dargestellten
Lage aus kann das Bodenteil 1 durch Drehen des Griff-
teils 3 um weitere 90° ebenfalls um weitere 90° gedreht
werden, so dass die Bearbeitungsrichtung 6, die ur-
spriinglich in Richtung von dem Benutzer P weg zeigt,
nun zu dem Benutzer P hin gerichtet ist, entsprechend
der von Pfeil 6" angezeigten Richtung.

[0062] Fig. 6 zeigt ein erfindungsmaRiges Bodenbear-
beitungsgerat, wie es in Fig. 1 dargestellt ist, mit dem
Unterschied, dass die baulich getrennte Saugeinheit als
weitere Bodeneinheit 42 ausgebildet ist. Die Bodenein-
heit 42 weist einen Behélter 43 fur die von der Bodenfla-
che B aufgenommene Flissigkeit sowie eine Saugturbi-
ne 44 auf, die mit einem Motor 45 angetrieben werden
kann, der ebenfalls in der Bodeneinheit 42 angeordnet
ist. Zur Energieversorgung ist der Motor 42 (iber ein Leis-
tungs- und gegebenenfalls auch tiber ein Steuerkabel 46
direkt an das Bodenteil 1 angeschlossen, wobei ein An-
schluss an die Bodeneinheit 42, am Bodenteil 1, am Fih-
rungsteil 2 oder am Griffteil 3 vorgesehen sein kann, so
dass diese Verbindung zwischen der Bodeneinheit 42
und dem Bodenteil 1 gelést werden kann.

[0063] In einer weiteren Ausfiihrungsvariante kann
das Leistungs- und/oder Steuerkabel 46 auch lber das
Griffteil 3 und/oder das Fiihrungsteil zum Bodenteil 1 ge-
flhrt werden, oder es kann ein Anschluss am Giriffteil 3
oder am Fuhrungsteil 2 vorgesehen sein, an den das
Leistungs- und/oder Steuerkabel 46 angeschlossen wer-
den kann.

[0064] Alternativ kann die Bodeneinheit 42 auch ein
Leistungskabel aufweisen, das es ermdglicht, den Motor
45 an eine externe Energieversorgung anzuschlieen.
Die Bodeneinheit 42 kann als weitere Alternative auch
einen eigenen Energiespeicher 47 fir die Energieversor-
gung des Motors 45 aufweisen.
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Bezugszeichenliste

[0065]

1 Bodenteil

2 Fihrungsteil

3 Griffteil

4 erstes Gelenk

5 Bigel

6 Bearbeitungsrichtung

6’ Bearbeitungsrichtung nach Drehen des Bodenbe-
arbeitungsgerats

7 Bewegungsrichtung des ersten Gelenks 4

8 zweites Gelenk

9 Bewegungsrichtung des zweiten Gelenks 8

10 Flussigkeitstank

11 Flussigkeitszufiihrung

12 Spritzschutz

13 Flussigkeitsaufnahme

14 Schlauch

15  am Korper zu befestigende Einheit

16 Behalter fur die aufgenommene Flissigkeit

17 Saugturbine

18 Motor zum Antreiben der Saugturbine 17

19 Leistungs- und/oder Steuerkabel

20  Tragegestell

21 Auslasséffnung

22 Auslassschlauch

23  Verschluss

24 Energiespeicher

25 Schalter

26 Motor zum Antreiben des Werkzeugs fir die Bo-
denbearbeitung

27  Treibteller

28 Dichtlippe der Saugleiste 49, geriffelt oder mit Off-

nungen
29 Dichtlippe der Saugleiste 49
30 Achse

31 Werkzeug fir die Bodenbearbeitung

32 Bearbeitungsaufsatz

33 Energiespeicher

35 Leistungskabel

36 Blgel

37 Bewegungsrichtung des Spritzschutzes 12
38 Pad

39 Schleifscheiben

40 Walze

41 Borsten

42  weitere Bodeneinheit

43 Behalter fur die aufgenommene Flissigkeit
44 Saugturbine

45 Motor

46 Leistungs- und/oder Steuerkabel

47 Energiespeicher

48  Teller fir Pads

49 Saugleiste

A1 Hochachse des Bodenteils 1

A2  Langsachse des Fuhrungsteils 2
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A3  Langsachse des Blgels 5

B Bearbeitungsflache

G1  Gelenkachse des ersten Gelenks 4

G2  Gelenkachse des zweiten Gelenks 8

P Benutzer

X Bereich zwischen den Dichtlippen 28 und 29
Patentanspriiche

1. Handgeflihrtes Bodenbearbeitungsgerat, aufwei-

send ein Bodenteil (1) mit mindestens einem Werk-
zeug (31)fur die Bodenbearbeitung und einem Motor
(26) zum Antreiben des mindestens einen Werk-
zeugs (31) und aufweisend ein Fuhrungsteil (2) mit
einem Griffteil (3), wobei das Fihrungsteil (2) mittels
eines an dem Fihrungsteil (2) angebrachten Bligels
(5), der das Bodenteil (1) zumindest abschnittsweise
umgreift, Uber ein in Bearbeitungsrichtung (6) ver-
stellbares erstes Gelenk (4) mit einer Gelenkachse
(G1) quer zur Bearbeitungsrichtung (6) mit dem Bo-
denteil (1) verbunden ist, wobei das Bodenteil (1)
eine Flussigkeitszuflihrung (11) und eine Flissig-
keitsaufnahme (13) aufweist, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Fiihrungsteil (2) am unteren En-
de unterhalb der Mitte, aber oberhalb des Bodenteils
(1) ein weiteres Gelenk (8) mit einer quer zur ersten
Gelenkachse (G1) verlaufenden weiteren Gelenk-
achse (G2) aufweist, um welche das Fihrungsteil
(2) quer zur Bearbeitungsrichtung (6) derart verstell-
bar ist, dass das Bodenteil (1) von einem Benutzer
(P) aus parallel zur Bearbeitungsflache (B) um eine
Hochachse (A1) des Bodenteils (1) um mindestens
+ 270° gedreht werden kann.

Handgefiihrtes Bodenbearbeitungsgerat nach An-
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das Bo-
denbearbeitungsgerat mindestens einen Energie-
speicher (24, 33) zur Versorgung des mindestens
einen Werkzeugs (31) fiir die Bodenbearbeitung auf-
weist.

Bodenbearbeitungsgerdat nach Anspruch 2, da-
durch gekennzeichnet, dass mindestens ein En-
ergiespeicher (24, 33) abnehmbar angebracht ist.

Bodenbearbeitungsgerat nach Anspruch 2 oder 3,
dadurch gekennzeichnet, dass mindestens ein
Energiespeicher (33) am Bodenteil (1) und/oder am
Fihrungsteil (2) angebracht ist.

Bodenbearbeitungsgerat nach einem der Anspri-
che 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass ein
Flussigkeitstank (10) fur die Flissigkeitszufihrung
(11) vorgesehen ist.

Bodenbearbeitungsgerdt nach Anspruch 5, da-
durch gekennzeichnet, dass der Flussigkeitstank
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(10) an dem Fihrungsteil (2) angebracht ist.

Bodenbearbeitungsgerdt nach Anspruch 6, da-
durch gekennzeichnet, dass der an dem Fih-
rungsteil (2) angebrachte Flissigkeitstank (10) ent-
lang des Fuhrungsteils (2) l&nglich ausgeformt ist.

Bodenbearbeitungsgerat nach einem der Anspri-
che 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass das
Werkzeug (31) fir die Bodenbearbeitung aus min-
destens zwei sich gegenlaufig und im Wesentlichen
horizontal drehenden Treibtellern (27) mit Bearbei-
tungsaufsatzen (32), oder aus mindestens zwei sich
gegenlaufigdrehenden Walzen (40) mit Borsten (41)
besteht.

Bodenbearbeitungsgerdt nach Anspruch 8, da-
durch gekennzeichnet, dass die Bearbeitungsauf-
satze (32) Birsten, Teller fir Pads (38) oder Schleif-
scheiben (39) sein kdnnen.

Bodenbearbeitungsgerat nach einem der Anspri-
che 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass die
Flussigkeitsaufnahme (13) eine Saugleiste (49) mit
zwei Dichtlippen (28, 29) aufweist, die sich mindes-
tens Uber die halbe Breite, vorzugsweise Uber die
ganze Breite des Bodenteils (1) und um das Werk-
zeug (31) fiir die Bodenbearbeitung herum gebogen
quer zur Bearbeitungsrichtung (6) erstreckt und in
Bewegungsrichtung (6) gesehen hinter dem Werk-
zeug (31) fir die Bodenbearbeitung angeordnet ist,
wobei vorzugsweise die in Bewegungsrichtung (6)
vordere Dichtlippe (28) geriffelt ist oder Offnungen
aufweist.

Bodenbearbeitungsgerdt nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass der Flissigkeitstank
(10) fur die Flussigkeitszufihrung (11) und/oder der
Behalter (16) fur die aufgenommene Flissigkeit um
das Fihrungsteil (2) herum oberhalb des weiteren
Gelenks (8) angebracht ist.
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