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(67) Die Erfindung betrifft ein Verfahren fur eine
Schlossanordnung (700),

wobei die Schlossanordnung (700) ein Schloss (1) fur
eine Gandgflugeltir und ein Gegenschloss (100) fir eine
Standfllgeltir umfasst,

wobei das Schloss (1) zumindest ein Riegelelement (20)
umfasst, wobei das Riegelelement (20) in einer Verrie-
gelungsstellung des Riegelelements (20) in eine Offnung
(110) des Gegenschlosses (100) eingreift,

wobei das Gegenschloss (100) zumindest einen Riegel-
stangenanschluss (120) zur Verbindung mit einer ersten
Riegelstange (521) umfasst,

wobei das Gegenschloss (100) einen elektromechani-
schen Gegenschlossaktuator (142) zum Bewegen der
ersten Riegelstange (521) umfasst.

Erfindungsgemal ist vorgesehen, dass dass das
Schloss (1) einen elektromechanischen Schlossaktuator
(30) zum Bewegen des Riegelelements (20) umfasst,
wobei der Gegenschlossaktuator (142) zur Bewegung
der ersten Riegelstange (521) derart aktiviert wird, dass
der Schlossaktuator (30) zumindest teilweise eine Be-
wegung des Riegelelements (20) bewirkt.
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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft ein Verfahren
gemal der im Oberbegriff des Anspruchs 1 ndher defi-
nierten Art. Ferner bezieht sich die Erfindung auf ein
SchlieBsystem gemaR dem Oberbegriff des Anspruchs
7.

[0002] Aus der EP2749721 B1 ist ein SchlieRsystem
mit einer Schlossanordnung mit einem Schloss fir eine
Gangfllgeltir und ein Gegenschloss fiir eine Standfli-
geltir bekannt. Ein in dem Gegenschloss angeordneter
Elektromotor bewegt zunachst einen Riegel in das
Schloss zurlck. AnschlieBend bewegt der Elektromotor
Riegelstangen in eine die Standfligeltiir entriegelnde
Stellung. Nachteilig hieran ist, dass das Gegenschloss
verschiedene Mechanikelemente zur elektromechani-
schen Bewegung des Riegels und der Riegelstangen be-
notigt.

[0003] Es istdie Aufgabe der vorliegenden Erfindung,
eine verbesserte Losung fir elektromechanische Ver-
und/oder Entriegelsvorgdngen von SchlieRsystemen
vorzuschlagen, insbesondere den voranstehend be-
schriebenen Nachteil zumindest teilweise zu beheben.
[0004] Die voranstehende Aufgabe wird geldst durch
ein Verfahren mit den Merkmalen des Anspruchs 1 und
durch ein SchlieRsystem mit den Merkmalen des An-
spruchs 7. Weitere Merkmale und Details der Erfindung
ergeben sich aus den jeweiligen Unteranspriichen, der
Beschreibung und den Zeichnungen. Dabei gelten Merk-
male und Details, die im Zusammenhang mit dem erfin-
dungsgemafien Verfahren beschrieben sind, selbstver-
sténdlich auch im Zusammenhang mit dem erfindungs-
gemalen SchlieRsystem, und jeweils umgekehrt, so
dass bezlglich der Offenbarung zu den einzelnen Erfin-
dungsaspekten stets wechselseitig Bezug genommen
wird bzw. werden kann. Insbesondere wird ein Verfahren
unter Schutz gestellt, das mit einem SchlieRsystem nach
einem der Anspriiche 7 bis 16 durchgefiihrt werden kann
als auch ein SchlieBsystem, mit dem ein Verfahren nach
einem der Anspriiche 1 bis 6 durchgefiihrt werden kann.
[0005] Die Aufgabe wird insbesondere geléstdurchein
Verfahren fir eine Schlossanordnung, wobei die Schlos-
sanordnung ein Schloss fir eine Gangfligeltir und ein
Gegenschloss fir eine Standfliigeltiir umfasst. Die ge-
samte Tur, welche die Stand- und Gangfllgeltiir umfasst,
kann eine Geb&audetlr, insbesondere eine Fluchttiir, eine
Brandschutztlr oder dergleichen, bilden.

[0006] Das Schloss umfasst zumindest ein Riegelele-
ment, wobei das Riegelelement in einer Verriegelungs-
stellung des Riegelelements in eine Offnung des Gegen-
schlosses eingreift. Das Riegelelement kann sich insbe-
sondere in einer Entriegelungsstellung des Riegelele-
ments auRer Eingriff mit der Offnung befinden. Dabei
kénnen das Schloss und das Gegenschloss insbeson-
dere derart benachbart angeordnet sein, dass das Rie-
gelelement in die Offnung des Gegenschlosses in der
Verriegelungsstellung eingreifen kann. Von Vorteil istes,
wenn das Riegelelement translatorisch zwischen der
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Verriegelungsstellung und der Entriegelungsstellung be-
wegt werden kann.

[0007] Das Gegenschloss umfasst zumindest einen
insbesondere ersten Riegelstangenanschluss zur Ver-
bindung mit einer ersten Riegelstange.

[0008] Das Gegenschloss umfasst einen elektrome-
chanischen Gegenschlossaktuator, insbesondere einen
Elektro-Motor, zum Bewegen der ersten Riegelstange
und/oder des ersten Riegelstangenanschlusses.

[0009] Erfindungsgemal umfasst das Schloss einen
elektromechanischen Schlossaktuator, vorzugsweise ei-
nem Elektro-Motor, zum Bewegen des Riegelelements.
Der Gegenschlossaktuator wird zur Bewegung der ers-
ten Riegelstange derart aktiviert, dass der Schlossaktu-
ator zumindest teilweise eine Bewegung des Riegelele-
ments bewirkt. Anders ausgedriickt wird der Gegen-
schlossaktuator zur Bewegung der ersten Riegelstange
derart aktiviert, dass der Schlossaktuator zumindest teil-
weise die Bewegung des Riegelelements lbernimmt
oder veranlasst. Die Aktivierung des Gegenschlossaktu-
ators zur Bewegung der ersten Riegelstange derart, dass
der Schlossaktuator zumindest teilweise eine Bewegung
des Riegelelements bewirkt, findet insbesondere bei ei-
ner Uberfiihrung der Schlossanordnung in einen Entrie-
gelungszustand und/oder Verriegelungszustand statt.
Anders ausgedriickt werden sowohl der Gegenschloss-
aktuator als auch der Schlossaktuator fiir einen Verrie-
gelungsvorgang und/oder Entriegelungsvorgang der
Schlossanordnung, d. h. des Schlosses und des Gegen-
schlosses, aktiviert.

[0010] Das Schloss befindet sich insbesondere in ei-
nem Verrieglungszustand, wenn zumindest das Riegel-
element sich in der Verriegelungsstellung befindet. Das
Schloss befindet sich insbesondere in einem Entriege-
lungszustand, wenn zumindest das Riegelelement sich
in der Entriegelungsstellung befindet.

[0011] Das Schloss kann ein Schlossgehause umfas-
sen. Das Gegenschloss kann ein Gegenschlossgehause
umfassen.

[0012] Bevorzugtistdie erste Riegelstange mittels des
ersten Riegelstangenanschlusses bewegbar. So der Ge-
genschlossaktuator die erste Riegelstange bewegen, in-
dem der Gegenschlossaktuator den ersten Riegelstan-
genanschluss bewegt. Die erste Riegelstange kann in
eine ausgefahrene Position und in eine eingefahrene Po-
sition bewegt werden. In der ausgefahrenen Position be-
findet sich die erste Riegelstange im Eingriff mit einem
ersten SchlieRelement. Das erste SchlieBelement befin-
det sich in einem Tlrrahmen, in einem Boden oder einer
Wand. Somit dient die erste Riegelstange in der ausge-
fahrenen Position dazu, die Standfliigeltiir zu verriegeln.
In der eingefahrenen Position befindet sich die erste Rie-
gelstange auer Eingriff mit dem Schlielelement. Somit
istin der eingefahrenen Position die durch die erste Rie-
gelstange verursachte Verriegelung aufgehoben. Der
erste Riegelstangenanschluss bewegt sich zusammen
mit der ersten Riegelstange. Befindet sich die erste Rie-
gelstange in der ausgefahrenen Position, so befindetsich
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der erste Riegelstangenanschluss entsprechend in einer
ausgefahrenen Stellung. Befindet sich die erste Riegel-
stange in der eingefahrenen Position, so befindet sich
der erste Riegelstangenanschluss entsprechend in einer
eingefahrenen Stellung. Der erste Riegelstangenan-
schluss kann in dem Gegenschlossgehduse angeordnet
sein. Eine Offenbarung beziiglich der Bewegung
und/oder Positionierung der ersten Riegelstange in
der/die eingefahrenen und/oderausgefahrene Position
schlief3t damit ebenfalls eine Offenbarung beziiglich der
Bewegung und/oder Positionierung des ersten Riegel-
stangenanschlusses in der/die eingefahrenen und/oder
ausgefahrene Stellung mit ein.

[0013] Das Gegenschloss befindet sich insbesondere
in einem Verrieglungszustand, wenn zumindest der erste
Riegelstangenanschluss sich in der ausgefahrenen Stel-
lung befindet. Das Gegenschloss befindet sich insbeson-
dere in einem Entriegelungszustand, wenn zumindest
der erste Riegelstangenanschluss sich in der eingefah-
renen Stellung befindet. Bevorzugt befindet sich das Ge-
genschloss in dem Entriegelungszustand, wenn zudem
das Riegelelement sich in der Entriegelungsstellung be-
findet.

[0014] Bei einer Uberfiihrung der Schlossanordnung
in den Entriegelungszustand werden das Schloss und
das Gegenschloss in den Entriegelungszustand Uber-
fuhrt. Bei einer Uberfilhrung der Schlossanordnung in
den Verriegelungszustand werden das Schloss und das
Gegenschloss in den Verriegelungszustand Uberfiihrt.
Eine Uberfiihrung der Schlossanordnung in den Entrie-
gelungszustand wird als Entriegelungsvorgang der
Schlossanordnung bezeichnet. Eine Uberfilhrung der
Schlossanordnung in den Verriegelungszustand wird als
Verriegelungsvorgang der Schlossanordnung bezeich-
net. Somit werden bei einem Entriegelungsvorgang der
Schlossanordnung zumindest das Riegelelement in die
Entriegelungsstellung und der erste Riegelstangenan-
schluss in die eingefahrene Stellung bewegt. Bei einem
Verriegelungsvorgang der Schlossanordnung werden
zumindest das Riegelelement in die Verriegelungsstel-
lung und der Riegelstangenanschluss in die ausgefah-
rene Position bewegt.

[0015] Dadurch, dass die Schlossanordnung zusétz-
lich zu dem elektromechanischen Gegenschlossaktua-
tor einen elektromechanischen Schlossaktuator um-
fasst, kénnen die Bewirkung der Bewegung des Riegel-
elements und die Bewirkung der Bewegung des ersten
Stangenanschlusses auf den Gegenschlossaktuator
und den Schlossaktuator verteilt werden. Der Schloss-
aktuator kann dadurch, dass der Schlossaktuator zumin-
dest teilweise die Bewegung des Riegelelements be-
wirkt, den Gegenschlossaktuator bei einem Ver-
und/oder Entriegelungsvorgang der Schlossanordnung
unterstitzen und/oder erganzen. Hierdurch ist es nicht
notwendig, eine potentiell mdgliche, elektromechanisch
vom Gegenschloss verursachte Bewegung des Riegel-
stangenanschlusses und des Riegelelements zu entkop-
peln. Vielmehr ist es mdglich, eine von dem Gegen-
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schloss verursachte Bewegung des Riegelelements ins-
besondere in die Entriegelungsstellung und eine Bewe-
gung des Riegelelementanschlusses insbesondere in
die eingefahrene Position auf einfache Weise mecha-
nisch miteinander zu koppeln. Eine elektromechanisch
verursachte Bewegung des Riegelstangenanschlusses
kann dabei auf dieselben Gegenschlossmechanik zu-
rickgreifen wie eine mechanisch verursachte Bewegung
des Riegelstangenanschlusses. Uber eine Koordination
des Schlossaktuators und des Gegenschlossaktuators
kann zudem in sicherer und zuverlassiger Weise der Ver-
und/oder Entriegelungsvorgang der Schlossanordnung
durchgefiihrt werden.

[0016] Zur Aktivierung des Gegenschlossaktuators
und/oder des Schlossaktuators ist vorteilhafterweise ei-
ne insbesondere elektronische Steuerung vorgesehen,
welche die Aktivierung des Gegenschlossaktuators der-
art durchfiihrt, dass der Schlossaktuator zumindest teil-
weise die Bewegung des Riegelelements bewirkt. Um
dies zu erreichen, kann die Steuerung zumindest teilwei-
se elektrisch und/oder Giber Funk mit dem Schlossaktu-
ator und/oder dem Gegenschlossaktuator verbunden
sein.

[0017] Das Gegenschloss umfasst bevorzugt zumin-
dest einen zweiten Riegelstangenanschluss zur Verbin-
dung einer zweiten Riegelstange. Bevorzugt ist die zwei-
te Riegelstange mittels des zweiten Riegelstangenan-
schlusses bewegbar. So kann der Gegenschlossaktua-
tor die zweite Riegelstange bewegen, indem der Gegen-
schlossaktuator den zweiten Riegelstangenanschluss
bewegt. Die zweite Riegelstange kann in eine ausgefah-
rene Position und in eine eingefahrene Position bewegt
werden. In der ausgefahrenen Position befindet sich die
zweite Riegelstange im Eingriff mit einem zweiten Schlie-
Relement. Das zweite SchlieRelement befindet sich in
einem Tlrrahmen, in einem Boden oder einer Wand. So-
mit dient die zweite Riegelstange in der ausgefahrenen
Position dazu, die Standflligelttir zu verriegeln. Inder ein-
gefahrenen Position befindet sich die zweite Riegelstan-
ge auller Eingriff mit dem SchlieRelement. Somit ist in
der eingefahrenen Position die durch die zweite Riegel-
stange verursachte Verriegelung aufgehoben. Der zwei-
te Riegelstangenanschluss bewegt sich zusammen mit
der zweiten Riegelstange. Befindet sich die zweite Rie-
gelstange in der ausgefahrenen Position, so befindet sich
der zweite Riegelstangenanschluss entsprechend in ei-
ner ausgefahrenen Stellung. Befindet sich die zweite Rie-
gelstange in der eingefahrenen Position, so befindet sich
der zweite Riegelstangenanschluss entsprechend in ei-
ner eingefahrenen Stellung. Das Gegenschloss kann
den zweiten Riegelstangenanschluss umfassen. Der
zweite Riegelstangenanschluss kann in dem Gegen-
schlossgehduse angeordnet sein. Eine Offenbarung be-
zliglich der Bewegung und/oder Positionierung der zwei-
ten Riegelstange in der/die eingefahrenen und/oderaus-
gefahrene Position schliet damit ebenfalls eine Offen-
barung bezulglich der Bewegung und/oder Positionie-
rung des zweiten Riegelstangenanschlusses in der/die
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eingefahrenen und/oderausgefahrene Stellung mit ein.
[0018] Beispielsweise kann die erste Riegelstange ei-
ner unteren Riegelstange und die zweite Riegelstange
einer oberen Riegelstange entsprechen. Die Bewegun-
gen der ersten und der zweiten Riegelstange in die aus-
gefahrene und/oder eingefahrene Position kénnen ge-
genlaufig zueinander sein. Die Bewegung des ersten
Riegelstangenanschlusses und des zweiten Riegelstan-
genanschlusses kdnnen zumindest teilweise gekoppelt
sein. So ist es denkbar, dass sich bei einer Uberfi]hrung
des Gegenschlosses in den Entriegelungszustand so-
wohl die erste Riegelstange als auch die zweite Riegel-
stange von der jeweiligen ausgefahrenen Position in die
jeweilige eingefahrene Position bewegt werden. Bei ei-
ner Uberfiihrung des Gegenschlosses in den Verriege-
lungszustand bewegen sich erste Riegelstange und die
zweite Riegelstange von der jeweiligen eingefahrenen
Position zu der jeweiligen ausgefahrenen Position. Der
erste und der zweite Riegelstangenanschluss bewegen
sich entsprechend. Wird im Folgenden offenbart, dass
sich die erste Riegelstange von der eingefahrenen Po-
sition in die ausgefahrene Position oder umgekehrt be-
wegt, so kann sich auch die zweite Riegelstange von der
eingefahrenen Position in die ausgefahrene Position be-
wegen und umgekehrt.

[0019] Es kann sein, dass in der eingefahrenen Posi-
tion der ersten und/oder zweiten Riegelstange ein Kraft-
speicher gespannt ist. Es ist denkbar, dass bei einem
SchlieRen der Standflugeltir die erste und/oder die zwei-
te Riegelstange mittels des Kraftspeichers in die ausge-
fahrene Position bewegbar sind. Das Gegenschloss
kann somit selbstverriegelnd ausgebildet sein.

[0020] Beispielsweise kann in der eingefahrenen Po-
sition der oberen Riegelstange ein Federelement ge-
spannt sein. Das Federelement kann somit dem Kraft-
speicher entsprechen. Das Federelement kann inner-
halb oder auRerhalb des Gegenschlossgehduses ange-
ordnet sein. Die obere Riegelstange kann durch ein Aus-
lI6seelement, z. B. ein Schaltschloss, in der eingefahre-
nen Position bei gespannten Federelement gehalten
sein. Bei SchlieRen der Standfligeltir gibt das Auslésee-
lement, z. B. das Schaltschloss, die Bewegung der obe-
ren Riegelstange frei. Die obere Riegelstange bewegt
sich daraufhin mittels des Federelements in die ausge-
fahrene Position.

[0021] Das Gegenschloss kann ein Gegenschlossme-
chanikelement umfassen.

[0022] Die untere Riegelstange kann sich durch die
Kraft einer Gegenschlossfeder in die ausgefahrene Po-
sition bewegen. Die Gegenschlossfeder kann insbeson-
dere in dem Gegenschlossgehause angeordnet sein.
[0023] Das SchlieRsystem kann die erste und/oder
zweite Riegelstange umfassen. Alternativ kann das
SchlieRsystem mit der ersten und/oder zweiten Riegel-
stange verbindbar sein.

[0024] Durch den Gegenschlossaktuator kénnen der
erste und/oder der zweite Riegelstangenanschluss in die
eingefahrene Stellung bewegt werden. Wird durch den
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Gegenschlossaktuator der erste und/oder der zweite
Riegelstangenanschluss in die eingefahrene Stellung
bewegt, so wird insbesondere der zumindest eine Kraft-
speicher, insbesondere das Federelement und/oder die
Gegenschlossfeder, gespannt.

[0025] Der Gegenschlossaktuator kann zumindest an
einem Gegenschlossmechanikelement angreifen, um
den ersten und/oder zweiten Riegelstangenanschluss in
die eingefahrene Stellung zu bewegen. Insbesondere
kann der Gegenschlossaktuator liber ein Gegenschloss-
getriebe an dem Gegenschlossmechanikelement an-
greifen.

[0026] Esistdenkbar, dass der Gegenschlossaktuator
derart an dem Gegenschlossmechanikelement angreift,
dass der erste und/oder zweite Riegelstangenanschluss,
insbesondere gegen die Kraft eines Kraftspeichers, in
der eingefahrene Stellung verbleiben. Hierbei befindet
sich das Gegenschlossgetriebe in einer Entriegelungs-
position. Befindet sich das Gegenschlossgetriebe in der
Entriegelungsposition, so ist bevorzugt eine Uberfiihrung
des ersten und/oder zweiten Riegelstangenanschlusses
in die ausgefahrene Stellung verhindert. Befindet sich
das Gegenschlossgetriebe in einer Freigabeposition, so
gibt bevorzugt das Gegenschlossgetriebe eine Uberfiih-
rung des ersten und/oder zweiten Riegelstangenan-
schlusses in die ausgefahrene Stellung frei. In der Ent-
riegelungsposition verhindert das Gegenschlossgetrie-
be die Selbstverriegelung des Gegenschlosses.

[0027] Ublicherweise wird kurz nach einer Uberfiih-
rung des Gegenschlosses in den Entriegelungszustand
mittels des Gegenschlossaktuators das Gegenschloss
wieder in den Verriegelungszustand Uberfihrt. Ist bei ei-
nem Tagbetrieb ein besonders schnelles und haufiges
Offnen der Standfllgeltir erwiinscht, so kann eine Per-
manententsperrung wiinschenswert sein. Als Perma-
nententsperrung des Gegenschlosses wird hierbei ein
Zustand bezeichnet, bei dem der Gegenschlossgetriebe
in der Entriegelungsposition verbleibt, bis die Steuerung
ein Signal empfangt, dass die Permanententsperrung
des Gegenschlosses aufzuheben sei. Hieraufhin veran-
lasst die Steuerung eine Bewegung des Gegenschloss-
getriebes in die Freigabeposition.

[0028] Es kann sein, dass der Gegenschlossaktuator
eine Bewegung des ersten und/oder des zweiten Riegel-
stangenanschlusses in die ausgefahrene Stellung be-
wirkt. Hierzu kann der Gegenschlossaktuatorauf das Ge-
genschlossmechanik einwirken. Alternativ und bevor-
zugt kann der Gegenschlossaktuator eine Bewegung
des ersten und/oder des zweiten Riegelstangenan-
schlusses in die ausgefahrene Stellung zulassen. Z. B.
kann das Gegenschlossgetriebe in der Freigabeposition
eine Uberfiihrung des Gegenschlosses in den Verriege-
lungszustand, insbesondere mittels des zumindest einen
Kraftspeichers, zulassen.

[0029] Esistdenkbar,dassdas Gegenschlossgetriebe
in der Entriegelungsposition sich in Wirkverbindung mit
dem Gegenschlossmechanikelement befindet. In der
Freigabeposition kann das Gegenschlossmechanikele-
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ment sich aulRer Wirkverbindung mitdem Gegenschloss-
mechanikelement befinden, so dass durch die Kraft zu-
mindest eines Kraftspeichers der erste und/oder zweite
Riegelstangenanschluss in die ausgefahrene Stellung
bewegen werden kénnen. Beispielsweise kann ein No-
cken des Gegenschlossgetriebes mit einem Vorsprung
des Gegenschlossmechanikelement in Wirkverbindung
treten.

[0030] Das Gegenschloss kann ein Betatigungsele-
ment umfassen. Das Betdtigungselement kann als Nuss
ausgebildet sein. Das Betatigungselement kann mit einer
Handhabe und/oder einer Panikstange verbindbar sein.
Zusatzlich oder alternativ kann das Betatigungselement
als SchlieBzylinder ausgebildet sein. Mittels des Betati-
gungselements kann das Gegenschloss, bevorzugt die
Schlossanordnung, mechanisch in den Entriegelungszu-
stand Uberfiihrt werden. D. h. mittels des Betatigungse-
lements des Gegenschlosses kann das Riegelelement
in die Entriegelungsstellung und der erste und/oder zwei-
te Riegelstangenanschluss in die eingefahrene Stellung
bewegt. Somit ist mechanisch von der Standfligeltir
aus, die Standflugeltir, insbesondere die Standfligel-
und die Gangfliigeltiir, in den Entriegelungszustand
Uberfuhrbar. Das Gegenschloss kann somit als Anti-Pa-
nik-Gegenschloss ausgebildet sein.

[0031] Es ist denkbar, dass das Gegenschloss einen
Riegelelementbetatiger umfasst, um das Riegelelement
in die Entriegelungsstellung zu bewegen. Bei einer Be-
tatigung des Betatigungselements, beispielsweise mit-
tels der Handhabe oder der Panikstange, wird insbeson-
dere der Riegelelementbetatiger bewegt. Durch die Be-
wegung des Riegelelementbetatigers kann das Riegel-
element von der Verriegelungsstellung in die Entriege-
lungsstellung bewegt werden. Somit dient der Riegele-
lementbetatiger dazu, mechanisch die Verriegelung
durch das Riegelelement Uber das Gegenschloss aufzu-
heben. In einer zuriickgezogenen Position des Riegele-
lementbetatigers kann sich das Riegelelementinder Ver-
riegelungsstellung befinden. Befindet sich der Riegele-
lementbetatiger in der Wirkposition, so befindet sich das
Riegelelement in der Entriegelungsstellung. Insbeson-
dere kann der Riegelelementbetatiger dabei dazu aus-
geflhrt sein, durch die Bewegung von der zuriickgezo-
genen Position in die Wirkposition das Riegelelement
aus dem Gegenschlossgehause herauszubewegen. Es
ist denkbar, dass eine Bewegung des Riegelelementbe-
tatigers und des ersten und/oder zweiten Riegelstangen-
anschlusses zumindest teilweise, insbesondere Uber
das Gegenschlossmechanikelement, gekoppelt sind.
[0032] Es kann sein, dass die Bewegung des zweiten
Riegelstangenanschlusses und des Riegelelementbeta-
tigers miteinander gekoppelt sind. Es kann sein, dass die
Bewegung des ersten und des zweiten Riegelstangen-
anschlusses bei einer Bewegung in die eingefahrene
Stellung miteinander gekoppelt sind. Es kann sein, dass
eine Bewegung der ersten Riegelstangenanschlussesin
die ausgefahrene Stellung gegeniiber der Bewegung
des zweiten Riegelstangenanschlusses in die ausgefah-
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rene Stellung und/oder der Bewegung des Riegelele-
mentbetatigers in die Wirkposition nicht unmittelbar ge-
koppeltist. Vielmehr kann es sein, dass bei einer Bewe-
gung des zweiten Riegelstangenanschlusses in die aus-
gefahrene Stellung und/oder der Bewegung des Riegel-
elementbetatigers in die Wirkposition eine Bewegung
des ersten Riegelstangenanschlusses in die ausgefah-
rene Stellung freigegeben ist, die Bewegung des ersten
Riegelstangenanschlusses jedoch durch eine Kraftspei-
cher, insbesondere die Gegenschlossfeder, erfolgt.
[0033] Das Riegelelement kann als ein Riegel ausge-
bildet sein. Es ist denkbar, dass das Schloss eine Falle
umfasst. Die Falle kann versperrbar sein. Ist die Falle
versperrt, sokann die Falle als ein zweites Riegelelement
wirken. Es kann sein, dass zugleich mit der Bewegung
des Riegelelements von der Verriegelungsstellung in die
Entriegelungsstellung eine Entsperrung der Falle erfolgt.
Es ist denkbar, dass die entsperrte Falle bei einer Off-
nungsbewegung der Tir in das Schlossgehause bewegt
wird. Bevorzugt kann die Falle als Kreuzfalle ausgebildet
sein.

[0034] Es kann sein, dass das Gegenschloss frei von
einem Fallenbetéatiger ausgebildet ist. Vielmehr kann zu-
gleich mit einer Bewegung des Riegelelements in der
Entriegelungsstellung zugleich die Falle entriegelt wer-
den. Insbesondere ann zugleich mit einer Bewegung des
Riegelelements in die Entriegelungsstellung die Bewe-
gung der Falle in das Schlossgehause freigegeben sein.
[0035] Der Schlossaktuator kann an einem Schloss-
mechanikelement angreifen, um das Riegelelement in
die Entriegelungsstellung zu bewegen. Es ist denkbar,
dass der Schlossaktuator derart an dem Schlossmecha-
nikelement angreift, dass das Riegelelement, insbeson-
dere gegen die Kraft einer Schlossfeder, in der Entrie-
gelungsstellung verbleibt. Hierbei befindet sich ein mit
dem Schlossaktuator verbundenes Schlossgetriebe in
einer Entriegelungsposition. Bei einer Permanentent-
sperrung des Schlosses verbleibt das Schlossgetriebe
inder Entriegelungsposition, bis die Steuerung ein Signal
empfangt, dass die Permanententsperrung des Schlos-
ses aufzuheben ist. Als eine Permanententsperrung der
Schlossanordnung wird eine Permanententsperrung des
Schlosses und des Gegenschlosses verstanden.
[0036] Es kann sein, dass der Schlossaktuator eine
Bewegung des Riegelelements in die Verriegelungsstel-
lung bewirkt. Hierzu kann der Schlossaktuator auf das
Schlossmechanikelement einwirken. Alternativ und be-
vorzugt kann der Schlossaktuator eine Bewegung des
Riegelelements in die Verriegelungsstellung zulassen.
Z. B. kann der Schlossaktuator auer Wirkverbindung
mit dem Schlossmechanikelement gelangen, so dass
durch die Kraft einer Feder das Schlossmechanikele-
ment das Riegelelement in die Verriegelungsstellung be-
wegen kann.

[0037] Vorzugsweise kann vorgesehen sein, dass der
Schlossaktuator und der Gegenschlossaktuator aktiviert
sind, um die Schlossanordnung in den Entriegelungszu-
stand zu Uberfuihren. Somit wird insbesondere der Ent-
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riegelungsvorgang der Schlossanordnung mittels des
Schlossaktuators und des Gegenschlossaktuators
durchgefihrt.

[0038] Der Schlossaktuator und der Gegenschlossak-
tuator kénnen derart aktiviert werden, dass das Riegel-
element beabstandet von dem Riegelelementbetéatiger
verbleibt, wahrend das Riegelelement elektromecha-
nisch in die Entriegelungsstellung bewegt wird. Hier-
durch ist es insbesondere mdglich, die Bewegung des
Riegelelements ohne elektrische Leistung des Gegen-
schlossaktuators zu bewerkstelligen. Der Schlossaktua-
tor bewerkstelligt die Bewegung des Riegelelements in
die Entriegelungsstellung ohne Hilfe des Gegenschloss-
aktuators. Werden der Schlossaktuator und der Gegen-
schlossaktuator derart aktiviert, dass das Riegelelement
beabstandet von dem Riegelelementbetatiger verbleibt,
so tragt der Riegelelementbetatiger nicht dazu bei, das
Riegelelement in die Entriegelungsstellung zu bewegen.
Die Bewegung des Riegelelement in die Entriegelungs-
stellung erfolgt nur durch das Schloss, insbesondere
durch den Schlossaktuator. Bevorzugt wird dieses er-
reicht, in dem der Schlossaktuator zeitlich vor dem Ge-
genschlossaktuator aktiviert wird.

[0039] Somit kénnen z. B. zumindest drei oder genau
drei Mdglichkeiten, das Riegelelement in die Entriege-
lungsstellung zu bewegen, vorgesehen sein:

1. Mechanisch mittels des Gegenschlosses da-
durch, dass der Riegelelementbetatiger das Riegel-
element mechanisch in die Entriegelungsstellung
bewegt, vorzugsweise aus dem Gegenschlossge-
hause herausdriickt, wobei insbesondere der Rie-
gelelementbetatiger durch das Betatigungselement
bewegt wird,

2. Mechanisch mittels des Schlosses dadurch, dass
durch ein Schlossbetatigungselement, insbesonde-
re durch eine Schlossnuss, das Riegelelement von
der Verriegelungsstellung in die Entriegelungsstel-
lung zurlickbewegt wird. Das Schlossbetatigungse-
lement kann als Nuss ausgebildet sein. Hierbei kann
das Schlossbetatigungselement mit einer Handha-
be und/oder einer Panikstange verbindbar sein. Zu-
satzlich oder alternativ kann das Schlossbetati-
gungselement als SchlieRzylinder ausgebildet sein.
Das Schlossbetatigungselement kann mit dem Rie-
gelelement Uber Schlossmechanikelement, insbe-
sondere Uber einen Schlossschieber, mit dem Rie-
gelelement zusammenwirken.

3. Elektromechanisch dadurch, dass das Riegelele-
ment angetrieben durch den Schlossaktuator in die
Entriegelungsstellung bewegt wird.

[0040] GemalR einem Vorteil kann vorgesehen sein,
dass der Gegenschlossaktuator deaktiviert wird, sobald
die von dem Gegenschlossaktuator geleistete Arbeit ei-
nen Grenzwert Uberschreitet, wobei insbesondere an-
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schlieRend der Gegenschlossaktuator zumindest ein-
mal, bevorzugt mehrmals, erneut aktiviert wird, um die
erste Riegelstange weiter zu bewegen. Damit kann eine
Sicherheitsabschaltung zur Erhéhung der Zuverlassig-
keit bereitgestellt werden. Die Sicherheitsabschaltung
kann zur Erhéhung der Lebensdauer des Gegenschloss-
aktuators beitragen. Insbesondere kann hierfir der
Grenzwert mittels einer Uberstromerfassung detektiert
werden, z. B. durch einen elektronischen Stromsensor,
wie einen Shunt-Widerstand oder dergleichen.

[0041] Beidem Entriegelungsvorgang der Schlossan-
ordnung wird insbesondere der Schlossaktuator akti-
viert, bevor der Gegenschlossaktuator aktiviert wird.
Hierdurch wird sichergestellt, dass der Riegelelement-
betétiger beabstandet vom Riegelelement verbleibt und
dass somit der Gegenschlossaktuator keine Arbeit zur
Bewegung des Riegelelements leisten muss. Hierdurch
kann insbesondere erreicht werden, dass das Riegele-
lement von dem Schlossaktuator, jedoch nicht von dem
Gegenschlossaktuator in die Entriegelungsstellung be-
wegt wird. Wenn der Schlossaktuator vor dem Gegen-
schlossaktuator aktiviert wird, kann insbesondere ge-
wahrleistet werden, dass das Riegelelement beabstan-
det von dem Riegelelementbetatiger verbleibt, wahrend
das Riegelelement elektromechanisch durch den
Schlossaktuator in die Entriegelungsstellung bewegt
wird. Dies hat den Vorteil, dass die mechanische Belas-
tung durch das Herausdricken des Riegelelements
durch den Riegelelementbetdtiger nur dann erfolgen
muss, wenn auf eine elektromechanische Betatigung
verzichtet werden muss und/oder das Riegelelement
mechanisch von der Gegenschlossseite in die Entriege-
lungsstellung bewegt werden muss, z. B. bei einer Not-
6ffnung am Gegenschloss.

[0042] Beieinem Verriegelungsvorgang der Schlossa-
nordnung wird bevorzugt der Gegenschlossaktuator ak-
tiviert, bevor der Schlossaktuator aktiviert wird. Hier-
durch wird sichergestellt, dass der Riegelelementbetati-
ger die Offnung des Gegenschlosses nicht blockiert.
[0043] Beieinem Verriegelungsvorgang der Schlossa-
nordnung werden bevorzugt der Gegenschlossaktuator
und der Schlossaktuator derart aktiviert, dass das Rie-
gelelement bei der Bewegung in die Verriegelungsstel-
lung von dem Riegelelementbetatiger beabstandet
bleibt.

[0044] Bevorzugt veranlasst die Steuerung bei dem
Entriegelungsvorgang der Schlossanordnung zunachst
den Schlossaktuator, das Riegelelement in eine Entrie-
gelungsstellung zu bewegen. Erst wenn sich das Riegel-
element in der Entriegelungsstellung befindet, wird der
Gegenschlossaktuator, insbesondere von der Steue-
rung, veranlasst, den ersten und/oder den zweiten Rie-
gelstangenanschluss in eine eingefahrene Stellung zu
bewegen. Alternativkann bei dem Entriegelungsvorgang
der Schlossanordnung der Gegenschlossaktuator akti-
viert werden, wahrend der Schlossaktuator das Riege-
lement in die Entriegelungsstellung bewegt.

[0045] Bevorzugt wird bei einem Verriegelungsvor-
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gang Gegenschlossaktuator, insbesondere von der
Steuerung, veranlasst, zunachst den Riegelstangenan-
schluss in eine ausgefahrene Stellung zu bewegen. Erst
wenn sich der Riegelstangenanschluss in der ausgefah-
renen Stellung befindet, wird der Schlossaktuator, ins-
besondere von der Steuerung, veranlasst, das Riegele-
lement in die Verriegelungsstellung zu bewegen. Alter-
nativ kann bei dem Verriegelungsvorgang der Schlossa-
nordnung der Schlossaktuator aktiviert werden, wahrend
der Gegenschlossaktuator eine Bewegung des Riegel-
stangenanschlusses in die ausgefahrene Stellung be-
wirkt.

[0046] Es istdenkbar, dass die Schlossanordnung zu-
mindest ein Uberwachungsmittel umfasst, wobei das
Uberwachungsmittel eine Position des Riegelelements,
zumindest eines Riegelstangenanschlusses oder des
Riegelelementbetétigers detektiert. Das Uberwachungs-
mittel kann als Schalter oder Sensor ausgebildet sein.
Ein Uberwachungssignal des Uberwachungsmittels
kann zur Aktivierung und/oder Deaktivierung des
Schlossaktuators und/oder des Gegenschlossaktuators
verwendet werden. Das Uberwachungssignal wird ins-
besondere zur Aktivierung und/oder Deaktivierung des
Schlossaktuators und/oder des Gegenschlossaktuators
wahrend eines Entriegelungsvorgangs der Schlossan-
ordnung und/oder eines Verrieglungsvorgangs der
Schlossanordnung verwendet.

[0047] Uberwacht das Uberwachungsmittel eine Posi-
tion des Riegelelements, so befindet sich das Uberwa-
chungsmittel bevorzugt im Schlossgehause. Uberwacht
das Uberwachungsmittel eine Position des Riegelele-
mentbetatigers oder des ersten und/oder zweiten Rie-
gelstangenanschlusses, so befindet sich das Uberwa-
chungsmittel bevorzugt in dem Gegenschlossgehduse.
[0048] Die Steuerung kann bevorzugt das Uberwa-
chungssignal des Uberwachungsmittels empfangen und
den Schlossaktuator und/oder den Gegenschlossaktua-
tor nach Auswertung des Uberwachungssignals ansteu-
ern.

[0049] Die Steuerung und das Uberwachungsmittel
kénnen hierzu elektrisch verbunden sein oder kabellos
kommunizieren.

[0050] Das Uberwachungsmittel muss nicht unmittel-
bar die Position des des Riegelelements, des Riegelstan-
genanschlusses oder des Riegelelementbetétigers de-
tektieren. Vielmehr reicht es aus, eine Position eines mit
dem Riegelelement, dem Riegelstangenanschluss oder
dem Riegelelementbetatiger gekoppelten Element, z. B.
des Schlossmechanikelements oder des Gegenschloss-
mechanikelements, zu detektieren. Somit schliel3t eine
Detektion der Position des Riegelelements, des Riegel-
stangenanschlusses oder des Riegelelementbetatigers
durch das Uberwachungsmittel eine mittelbare Detektion
ein.

[0051] Bevorzugt wird bei einem Entriegelungsvor-
gang der Schlossanordnung zumindest ein Uberwa-
chungssignal eines Uberwachungsmittels zur Detektion
der Position des Riegelelements verwendet. Besonders
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bevorzugt wird als zu detektierende Position des Riegel-
elements die Entriegelungsstellung detektiert.

[0052] Bevorzugt wird bei einem Verriegelungsvor-
gang der Schlossanordnung zumindest ein Uberwa-
chungssignal eines Uberwachungsmittels zur Detektion
der Position des Riegelelementbetéatigers oder des ers-
ten oder des zweiten Riegelstangenanschlusses ver-
wendet. Bevorzugt wird als zu detektierende Position die
zurlickgezogene Position des Riegelementbetatigers
oder die ausgefahrene Stellung des ersten oder zweiten
Riegelstangenanschlusses detektiert.

[0053] Das Schloss kann insbesondere ein selbstver-
riegelndes Schloss sein. Hierbei kann mechanisch
selbsttatig das Riegelelement in die Verriegelungsstel-
lung bewegt werden, wenn sich das Schloss gegeniiber
dem Gegenschloss befindet. Hierzu kann das Schloss
insbesondere eine Steuerfalle umfassen. Das Schloss
kann insbesondere als Anti-Panik Schloss ausgebildet
sein. Hierbei kann das Riegelelement mechanisch durch
die Betatigung einer Panikstange oder eines TurdrUckers
in die Entriegelungsstellung bewegbar sein. Das Schloss
kann eine Nuss umfassen, die mit der Panikstange
und/oder dem Trdriicker verbindbar ist. In der Entrie-
gelungsposition verhindert das Schlossgetriebe die
Selbstverriegelung des Schlosses.

[0054] Vorzugsweise ist vorgesehen, dass der das mit
dem Gegenschlossaktuator verbundenes Gegen-
schlossgetriebe in der Entriegelungsposition verbleibt, in
der sich der Riegelstangenanschluss in einer eingefah-
renen Stellung befindet, wenn ein Permanententsper-
rungsbefehl zur Permanententsperrung der Schlossan-
ordnung an die Schlossanordnung ergangen ist. Der Per-
manententsperrungsbefehl wird insbesondere von der
Steuerung empfangen. Insbesondere verbleibt das mit
dem Schlossaktuator verbundenes Schlossgetriebe in
der Entriegelungsposition verbleibt, in der sich das Rie-
gelelement in der Entriegelungsstellung befindet, wenn
ein Permanententsperrungsbefehl zur Permanentent-
sperrung der Schlossanordnung an die Schlossanord-
nung ergangen ist.

[0055] Nebendem Ent-und Verriegelungsvorgang der
Schlossanordnung sowie der Permanententsperrung
der Schlossanordnung, ist ein elektromechanischer Ent-
riegelungs-, Verriegelungsvorgang und/oder eine Per-
manententsperrung nur des Schosses mdglich. Hierzu
wird nur der Schlossaktuator benétigt. Der Gegen-
schlossaktuator bleibt unbeteiligt. Der Standflligel bleibt
verriegelt.

[0056] Ebenfalls Gegenstand der Erfindung ist ein
SchlieBsystem mit einer Schlossanordnung, wobei die
Schlossanordnung ein Schloss fiir eine Gangfligeltir
und ein Gegenschloss fiir eine Standfligeltir umfasst.
Das Schloss umfasst zumindest ein Riegelelement. Das
Riegelelement greift in einer Verriegelungsstellung des
Riegelelements in eine Offnung des Gegenschlosses
ein. Weiter umfasst das Gegenschloss zumindest einen
insbesondere ersten Riegelstangenanschluss zur Ver-
bindung mit einer ersten Riegelstange. Das Gegen-
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schloss umfasst einen elektromechanischen Gegen-
schlossaktuator zum Bewegen der ersten Riegelstange.
Hierbei ist vorgesehen, dass das Schloss einen elektro-
mechanischen Schlossaktuator zum Bewegen des Rie-
gelelements umfasst. Das SchlieBsystem umfasst eine
insbesondere elektronische Steuerung, wobei die Steu-
erung den Gegenschlossaktuator zur Bewegung der Rie-
gelstange derart aktiviert, dass der Schlossaktuator zu-
mindest teilweise eine Bewegung des Riegelelements
bewirkt und/oder zumindest teilweise die Bewegung des
Riegelelements Gbernimmt.

[0057] Damit bringt das  erfindungsgemaRe
SchlieRsystem die gleichen Vorteile mit sich, wie sie aus-
fuhrlich mit Bezug auf ein erfindungsgemafes Verfahren
beschrieben worden sind. Zudem kann das erfindungs-
gemale SchlieBsystem dazu geeignet sein, gemaR ei-
nem erfindungsgemafRen Verfahren betrieben zu wer-
den. Ein Bewirken der Bewegung des Riegelelements
umfasst eine aktive Bewegung des Riegelelements und
ein Zulassen der Bewegung durch den Schlossaktuator.
Eine Aktivierung des Gegenschlossaktuators zur Bewe-
gung der Riegelstange umfasst eine aktive Bewegung
der Riegelstange durch den Gegenschlossaktuator und
ein Zulassen einer Bewegung der Riegelstange durch
den Gegenschlossaktuator.

[0058] GemalR einer vorteilhaften Weiterbildung der
Erfindung kann vorgesehen sein, dass das Gegen-
schloss ein Gegenschlossgehduse umfasst und der Ge-
genschlossaktuator in dem Gegenschlossgehduse an-
geordnet ist. In dem Gegenschlossgehduse kann insbe-
sondere den Riegelelementbetatiger zum Bewegen des
Riegelelements in die Entriegelungsstellung und/oder
das Betédtigungselement, z. B. die Nuss oder ein
SchlieRzylinder, zum mechanischen Bewegen der ers-
ten Riegelstange in die eingefahrene Position und/oder
zum Bewegen des Riegelelementbetatigers angeordnet
sein. Dies hat den Vorteil, dass neben dem elektrome-
chanischen Betatigen auch ein rein mechanisches Be-
tatigen Uber das Betatigungselement erfolgen kann.
[0059] Durch die Anordnung des Gegenschlossaktu-
ators in demselben Gegenschlossgehduse wie der Rie-
gelelementbetatiger kann das Gegenschloss besonders
einfach und kompakt aufgebaut sein. Zusatzlich oder al-
ternativ zu der gemeinsamen Anordnung des Gegen-
schlossaktuators mitdem Riegelelementbetatigerin dem
Gegenschlossgehause kann der Gegenschlossaktuator
zusammen mitdem ersten und/oder zweiten Riegelstan-
genanschluss, und/oder dem Gegenschlossmechanike-
lement in einem Gegenschlossgehduse angeordnet
sein. Besonders bevorzugtist der Gegenschlossaktuator
zusammen mit dem Riegelelementbetatiger und zumin-
dest einem Betatigungselement innerhalb eines Gegen-
schlossgehduses angeordnet. Das Gegenschlossge-
hause kann zumindest einen einstickigen Gegen-
schlossgehduseboden umfassen.

[0060] GemalR einem weiteren Vorteil kann vorgese-
hen sein, dass der Gegenschlossaktuator in dem Ge-
genschlossgehause angeordnet ist, wobei das Gegen-
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schlossgehause eine Lange von 13,5 cm und/oder eine
Hohe von 17 cm unterschreitet und/oder das Gegen-
schloss als Einsteckschloss ausgebildet ist. Insbeson-
dere kann dabei die Breite durch eine Standfllgelturbrei-
te vorgegeben und/oder daran angepasst sein. Der Ge-
genschlossaktuator kann vorteilhafterweise in einem Ge-
genschloss angeordnet sein, welches gemafR DIN
18251-1:2002-07 ausgebildet ist. Das Gegenschloss, in
dem der Gegenschlossaktuator integriertist, kannin eine
Schlosstasche einsteckbar sein, die fir Einsteckschlos-
ser gemaf DIN 18251-1:2002-07 konzipiert ist. Dies er-
moglicht einen zuverldssigen und normgerechten Ein-
satz fir verschiedene Standfligeltiren.

[0061] Nach einer weiteren Méglichkeit kann vorgese-
hen sein, dass das Gegenschloss das Gegenschloss-
mechanikelement zur Bewegung der ersten Riegelstan-
ge umfasst. Insbesondere kann die Riegelstange von der
ausgefahrenen Position in die eingefahrene Position mit-
tels des Gegenschlossmechanikelements, bewegbar
sein. Das Gegenschlossmechanikelement bewegt be-
vorzugt den ersten Riegelstangenanschlusses, beson-
ders bevorzugt von der ausgefahrenen Stellung in die
eingefahrene Stellung. Vorzugsweise wird der Riegele-
lementbetatiger mittels des Gegenschlossmechanikele-
ments, insbesondere von einer zurtickgezogenen Posi-
tion in eine Wirkposition, bewegt.

[0062] Somit hat das Gegenschlossmechanikelement
mehrere Funktionen. Das Gegenschlossmechanikele-
ment kann somit mehrfach zur Entriegelung beitragen:
zum einen wird mittels des Gegenschlossmechanikele-
ments das Riegelelement in die Entriegelungsstellung
bewegt, zum anderen wird mittels des Gegenschlossme-
chanikelements die erste Riegelstange in die eingefah-
rene Position bewegt. Besonders bevorzugt wird mittels
des Gegenschlossmechanikelements auch die zweite
Riegelstange in die eingefahrene Position bewegt.
[0063] Das Gegenschlossmechanikelement kann ins-
besondere einstlickig ausgebildet sein.

[0064] Das Gegenschlossmechanikelement kann als
ein Schieber ausgebildet sein. Der Schieberkannandem
Gegenschlossgehduse translatorisch bewegbar gela-
gert sein. Damit kann eine kostengtinstige und zuverlas-
sige Mechanik zur Durchfiihrung der Entriegelung bereit-
gestellt werden.

[0065] Es kannim Rahmen der Erfindung vorgesehen
sein, dass mittels des Betatigungselements iber das Ge-
genschlossmechanikelement der erste und/oder zweite
Riegelstangenanschluss bewegbar ist, wobei mittels des
Gegenschlossaktuators tber das Gegenschlossmecha-
nikelement der Riegelstangenanschluss bewegbar ist.
Hierdurch kann durch dasselbe Gegenschlossmechani-
kelement sowohl die mechanische als auch die elektro-
mechanische Entriegelung der ersten und/oder zweiten
Riegelstange bewirken.

[0066] Die Betatigung des Betatigungselements kann
eine Bewegung des Gegenschlossaktuators mecha-
nisch Ubersteuern. Durch eine Betatigung des Betati-
gungselements kann bevorzugt das Gegenschlossme-
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chanikelement auBer Wirkverbindung mit dem Gegen-
schlossaktuator gelangen. Insbesondere hat eine me-
chanisches Einziehen der ersten und/oder der zweiten
Riegelstange keinen negativen Einfluss auf den Gegen-
schlossaktuator.

[0067] Zusatzlich oder alternativ kann eine Bewegung
des Gegenschlossaktuators eine Betatigung des Betati-
gungselements mechanisch ibersteuern. Bei einer Be-
tatigung des Gegenschlossaktuators kann das Gegen-
schlossmechanikelement aufler Wirkverbindung mit
dem Betatigungselement gelangen. Damit kann zuver-
lassig die mechanische neben der elekiromechanischen
Betatigung bereitgestellt werden. Werden die ersten
und/oder zweite Riegelstange elektromechanisch einge-
zogen, so entfallt, dass der Gegenschlossaktuator das
Betatigungselement bewegen muss. Hierdurch bendétigt
der Gegenschlossaktuator weniger elektrische Leistung.
[0068] Ferner kann im Rahmen der Erfindung vorge-
sehen sein, dass der Schlossaktuator zu dem Gegen-
schlossaktuator baugleich ausgebildet ist. Dies ermdg-
licht eine deutliche Kostenersparnis und/oder gewahr-
leistet einen gleichmaRigen und synchronen Bewe-
gungsablauf bei der Entriegelung sowohl bei dem
Schloss als auch bei dem Gegenschloss.

[0069] Von weiterem Vorteil kann vorgesehen sein,
dass der Schlossaktuator tber das Schlossgetriebe auf
das Riegelelement wirkt und der Gegenschlossaktuator
Uber das Gegenschlossgetriebe auf einen Riegelstan-
genanschluss wirkt, wobei das Schlossgetriebe und das
Gegenschlossgetriebe jeweils einen Nocken umfasst.
Der Nocken des Schlossgetriebes kann auf einem Rad,
insbesondere Zahnrad, des Schlossgetriebes angeord-
net sein. Der Nocken des Gegenschlossgetriebes kann
auf einem Rad, insbesondere Zahnrad, des Gegen-
schlossgetriebes angeordnet sein. Es kann sein, dass
der Nocken des Gegenschlossgetriebes dazu dient, an
dem Gegenschlossmechanikelement anzugreifen, so
dass das Gegenschlossmechanikelement bewegt, ins-
besondere verschoben, wird. Es kann vorgesehen sein,
dass der Nocken des Gegenschlossgetriebes auler Ein-
griff mit dem Gegenschlossmechanikelement bringbar
ist. Befindet sich der Nocken des Gegenschlossgetrie-
bes aulRer Eingriff mit dem Gegenschlossmechanikele-
ment, so gibt das Gegenschlossgetriebe eine Bewegung
des Gegenschlossgetriebes frei. In der Entriegelungspo-
sition des Gegenschlossgetriebes befindet sich der No-
cken im Eingriff mit dem Gegensch lossgetriebe.
[0070] Es kann sein, dass das Gegenschlossmecha-
nikelement einen Vorsprung umfasst, an dem das Ge-
genschlossgetriebe, insbesondere der Nocken, angrei-
fen kann. Insbesondere kann das Gegenschlossmecha-
nikelement, insbesondere der Vorsprung, derart geformt
sein, dass das Gegenschlossgetriebe, insbesondere der
Nocken, nur aus einer Richtung, insbesondere aus einer
Drehrichtung, kommend, an dem Gegenschlossmecha-
nikelement, insbesondere an dem Vorsprung, angreifen
kann. Zusatzlich oder alternativkann das Gegenschloss-
mechanikelement, insbesondere der Vorsprung, derart

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

geformt sein, dass stets mittels der Nuss das Gegen-
schlossmechanikelement bewegbarist. Sokanndas Ge-
genschlossmechanikelement, insbesondere der Vor-
sprung, derart geformt sein, dass eine Bewegung, durch
die der Nocken in eine Position gelangbar ware, in der
der Nocken sich in der Bewegungsbahn des Gegen-
schlossmechanikelement blockieren wiirde, verhindert
ist. Insbesondere kann eine Bewegung des Nockens ent-
gegen einer Ublichen Drehrichtung, zumindest teilweise
verhindert sein.

[0071] Das Schlossgetriebe kann einen Nocken um-
fassen, der mit dem Schlossmechanikelement in Eingriff
bringbar ist. In der Entriegelungsposition des Schloss-
getriebes befindet sich der Nocken in Eingriff mit dem
Schlossmechanikelement, insbesondere mit einem Vor-
sprung des Schlossmechanikelements.

[0072] Zudem ist im Rahmen der Erfindung denkbar,
dass das Gegenschloss einen Energiespeicher umfasst,
wobei der Energiespeicher dazu dient, den Gegen-
schlossaktuator aufer Wirkverbindung mit dem Gegen-
schlossmechanikelement zu bringen, wenn oder nach-
dem der Gegenschlossaktuator die erste Riegelstange
in die eingefahrene Position bewegt hat. Der Energie-
speicher kann dazu dienen, das Gegenschlossgetriebe
in die Freigabeposition zu bewegen. Damit kann ein Zu-
stand bereitgestellt werden, in welchem sowohl die me-
chanische als auch die elektromechanische Betatigung
moglich bleibt. Insbesondere wird ein Zustand bereit ge-
stellt,indem die Selbstverriegelung des Gegenschlosses
moglich ist. Der Energiespeicher kann zumindest einen
Kondensator oder einen Akkumulator umfassen. Zusatz-
lich oder alternativ kann der Energiespeicher in dem Ge-
genschlossgehéuse angeordnet sein. Der Energiespei-
cherkanninsbesondere als Notstromversorgung dienen.
[0073] Der Energiespeicher dient somit dazu, bei ei-
nem Stromausfall das Gegenschlossgetriebe aus der
Entriegelungsposition in die Freigabeposition zu bewe-
gen und/oder den Gegenschlossaktuator auRer Wirkver-
bindung mit dem Gegenschlossmechanikelement zu be-
wegen.

[0074] Hat die Steuerung Kenntnis davon, dass ein
Brand ausgebrochen ist, so kann die Steuerung veran-
lassen, dass das Getriebe in die Freigabeposition bewegt
wird und/oder den Gegenschlossaktuatorauer Wirkver-
bindung mit dem Gegenschlossmechanikelement be-
wegt wird. Hat die Steuerung Kenntnis davon, dass ein
Brand ausgebrochen ist, so kann die Steuerung veran-
lassen, dass das Gegenschlossgetriebe nicht in die Ent-
riegelungsposition bewegt wird. Die Steuerung kann z.
B. zumindest mittelbar mit einem Brandmelder verbind-
bar sein, um Kenntnis von dem Brand zu erlangen.
[0075] Des Weiteren kann vorgesehen sein, dass das
SchlieRsystem eine insbesondere elektronische Steue-
rung umfasst, wobei die Steuerung den Schlossaktuator
und den Gegenschlossaktuator ansteuert, insbesondere
aktiviert, wobei die Steuerung in der Schlossanordnung,
insbesondere in einem Schlossgehduse des Schlosses
und/oder in einem Gegenschlossgehduse des Gegen-
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schlosses, angeordnet ist, wobei insbesondere eine ers-
te Steuerungseinheit in dem Schlossgehduse und die
zweite Steuerungseinheitin dem Gegenschlossgehause
angeordnet ist. Dabei kann die Steuerung, also auch die
jeweiligen Steuerungseinheiten, z. B. wenigstens einen
Mikrocontroller oder Prozessor oder dergleichen umfas-
sen, um die Aktivierung durchzufiihren. Insbesondere
kénnen die Steuerungseinheiten ein erstes und ein zwei-
tes Kommunikationsmittel umfassen, um miteinander zu
kommunizieren. Z. B. kdnnen die Steuerungseinheiten
elektrisch miteinander verbunden sein, z. B. zum Daten-
austausch. Vorzugsweise kann das erfindungsgemale
SchlieBsystem die Schlossanordnung umfassen oder
der Schlossanordnung entsprechen.

[0076] Ein weiterer Vorteil im Rahmen der Erfindung
ist erzielbar, wenn das SchlieRsystem eine Steuerung
umfasst, wobei die Steuerung den Schlossaktuator und
den Gegenschlossaktuator ansteuert, insbesondere ak-
tiviert, wobei das SchlieRsystem einen insbesondere mo-
torischen Tirantrieb umfasst, wobei vorzugsweise die
Steuerung nach der Bewegung des Riegelelements in
die Entriegelungsstellung und der Bewegung der ersten
Riegelstangein die eingefahrene Position den Tilrantrieb
aktiviert, um die Gangfligeltir und die Standfliigeltir zu
offnen. Insbesondere kann die Steuerung in dem Tiran-
trieb angeordnet sein. Vorzugsweise kann der Tirantrieb
extern vom Schloss- und Gegenschloss ausgebildet
und/oder angeordnet sein, z. B. benachbart zu den Tir-
fligeln, um die Steuerung der TUr sicher und zuverlassig
durchzufihren.

[0077] Weitere Vorteile, Merkmale und Einzelheiten
der Erfindung ergeben sich aus der nachfolgenden Be-
schreibung, in der unter Bezugnahme auf die Zeichnun-
gen Ausflihrungsbeispiele der Erfindung im Einzelnen
beschrieben sind. Dabei kdnnen die in den Anspriichen
und in der Beschreibung erwahnten Merkmale jeweils
einzeln fur sich oder in beliebiger Kombination erfin-
dungswesentlich sein. Es zeigen:

Fig. 1 eine Darstellung eines Gegenschlosses eines
erfindungsgemafen SchlieRsystems in einer
Vorderansicht miteinem abgenommenen Ge-
genschlossgehausedeckel,

Fig. 2 eine vergrofRerte Darstellung von Teilen des
Gegenschlosses aus Figur 1in einer Riickan-
sicht,

Fig. 3 eine vergréRerte Darstellung von Teilen eines
Gegenschlosses aus Fig. 1 in einer Vorder-
ansicht,

Fig. 4 eine Darstellung des Gegenschlosses aus
Fig. 1 in einer perspektivischen Ansicht,

Fig. 4A  eine Detaildarstellung des Gegenschlosses
aus Fig. 1 in einer abgewandelten Ausflh-
rungsform,
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Fig. 5 eine weitere Darstellung des Gegenschlos-
ses aus Fig. 1 in einer perspektivischen An-
sicht,

Fig. 6 eine Darstellung eines weiteren Gegen-
schlosses eines erfindungsgemafien
SchlieRsystems in einer perspektivischen An-

sicht,

eine Explosionsdarstellung des Gegen-
schlosses aus Fig. 1,

Fig. 8 eine schematische Darstellung eines Gegen-
schlosses und eines Schlosses eines erfin-
dungsgemafien SchlieRsystems,

eine Ansicht eines Schlosses eines erfin-
dungsgemafen SchlieRsystems,

Fig. 9

Fig. 10  eine perspektivische Ansicht des Schlosses

aus Figur 9,
Fig. 11 eine schematische Darstellung von elektri-
schen Komponenten des erfindungsgema-
Ren Schlielsystems,
Fig. 12  eine schematische Darstellung eines erfin-
dungsgemaflen als Entriegelungsvorgang
der Schlossanordnung ausgebildeten Verfah-
rens und
Fig. 13  eine schematische Darstellung eines erfin-
dungsgemaflen als Verriegelungsvorgang
der Schlossanordnung ausgebildeten Verfah-
rens.

[0078] In den nachfolgenden Figuren werden fir die
gleichen technischen Merkmale auch von unterschiedli-
chen Ausfliihrungsbeispielen die identischen Bezugszei-
chen verwendet.

[0079] In Figur 1 ist schematisch ein Gegenschloss
100 eines erfindungsgemaRen SchlieRsystems 400 in
einer Vorderansicht gezeigt. Die Figuren 2 bis 5 zeigen
das Gegenschloss 100 in weiteren Perspektiven. Einder-
artiges Gegenschloss 100 kann bevorzugt flr eine
Standfligeltir eingesetzt werden, bei welchem benach-
bart zum Gegenschloss 100 ein Schloss 1 eines Gang-
fligels angeordnet ist. Beispielhaft ist daher ein solches
Schloss 1 einer entsprechenden Anordnung in Figur 1
mit gestrichelten Linien dargestellt. Das Schloss 1 und
das Gegenschloss 100 bilden zusammen eine Schlos-
sanordnung 700 (s. Fig. 8).

[0080] Es ist erkennbar, dass an der Position eines
Riegelelements 20 des Schlosses 1 eine Offnung 110
fur das Riegelelement 20 in einem Gegenschlossgehau-
se 170 ausgebildet sein kann. Das Riegelelement 20 ist
als Riegel ausgebildet. Genauso kann an der Position
eines zweiten Riegelelements 70, wie einer Falle 70, eine
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entsprechende (")ffnung 220, insbesondere Fallenoff-
nung 220, im Gegenschlossgehduse 170 vorhanden
sein. Somit wird eine Zusammenwirkung des Schlosses
1 und Gegenschlosses 100 zur Verriegelung erzielt.
[0081] Das Schloss 1 ist als selbstverriegelndes
Schloss 1 ausgebildet. Hierbei wird bei jedem SchlieRen
der Gangflugeltir verursacht, dass das Riegelelement
20 sich von einer Entriegelungsstellung in die Verrieg-
lungsstellung bewegt. In der Entriegelungsstellung be-
findet sich das Riegelelement 20 auRerhalb der Offnung
110. In der Verriegelungsstellung befindet sich das Rie-
gelelement 20 in der Offnung 110.

[0082] Zusatzlich zu dem Riegelelement 20 sind als
Mittel zur Verriegelung wenigstens eine Riegelstange
520, alsoz.B. eine erste Riegelstange 521 und eine zwei-
te Riegelstange 522, vorgesehen (s. Fig. 1). Diese sind
mitzugehdrigen Riegelstangenanschliissen 120 des Ge-
genschlosses 100, insbesondere unbeweglich und fest,
verbunden. Die Riegelstangenanschlisse 120 sind zur
Bewegung der Riegelstangen 520 im Gegenschlossge-
hause 170 beweglich aufgenommen. Insbesondere ist
ein erster Riegelstangenanschluss 121 fir die erste Rie-
gelstange 521 und ein zweiter Riegelstangenanschluss
122 fiir die zweite Riegelstange 522 vorgesehen. Dabei
kann der jeweilige Riegelstangenanschluss 120 mittels
eines Schiebers 160 des Gegenschlosses 100 von einer
ausgefahrenen Stellung in eine eingefahrene Stellung
bewegt werden. In der ausgefahrenen Stellung kann die
mit dem entsprechenden Riegelstangenanschluss 120
verbundene Riegelstange 520 ausgefahren und in der
eingefahrenen Stellung im Gegenschlossgehduse 170
eingefahren sein. In der ausgefahrenen Position wird ei-
ne Verriegelung z. B. dadurch ermdglicht, dass die Rie-
gelstange 520 in einer Aufnahme in einem Tirrahmen,
einer Wand, einer Decke oder eines Bodens eingebracht
ist. Fur die Entriegelung, also die Bewegung in die ein-
gefahrene Position, muss somit der Riegelstangenan-
schluss 120 in die eingefahrene Stellung bewegt werden.
[0083] Die Schlossanordnung 700 eignet sich dabei
besonders fiir Fluchttliren, Brandschutztliren oder der-
gleichen. Die Schlossanordnung 700 kann sowohl mit-
tels des Schlosses 1 als auch mittels des Gegenschlos-
ses 100 fur zumindest einen Trfligel mechanisch ent-
riegelbar sein:

[0084] Das Schloss 1 umfasstein Schlossbetatigungs-
element 32, z. B. eine Nuss. Durch eine Betatigung des
Schlossbetatigungselements 32, z. B. mittels einer Pa-
nikstange oder einem Tirdriicker, kann das Riegelele-
ment 20 aus der Verriegelungsstellung in die Entriege-
lungsstellung bewegt werden. Hierbei sind das Schloss-
betatigungselement 32 und das Riegelelement 20 Uber
einen Schlossschieber 33 als Schlossmechanikelement
miteinander wirkverbunden. Bei einer Betatigung des
Schlossbetatigungselments 32 wird der Schlossschieber
33 bewegt.

[0085] Die Falle 70 ist als Kreuzfalle ausgebildet. Die
Falle 70 ist gesperrt, wenn sich das Riegelelement 20 in
der Verriegelungsstellung befindet. Durch eine Betati-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

1"

gung des Schlossbetatigungselements 32 und somit
auch des Schlossschiebers 33 wird die Falle entsperrt,
so dass die Falle 70 sich beim Offnen des Gangtiirfliigels
inein Schlossgehause 10 zurtickziehen kann. Durch eine
Betatigung des Schlossbetatigungselements 32, z. B.
mittels einer Panikstange oder einem Tirdriicker, kann
somit das Schloss 1 entriegelt werden, so dass sich die
Gangflugeltir 6ffnen 1&sst. Die Standfligeltir bleibt auf
Grund der sich in der ausgefahrenen Position befindli-
chen Riegelstangen 520 verriegelt.

[0086] Durch eine Betatigung des Betatigungsele-
ments 141, insbesondere einer Nuss, lUber eine Panik-
stange oder einen Tirdricker wird eine mechanische
Wechselwirkung des Gegenschlosses 100 mit dem
Schloss 1 zur Entriegelung ausgeldst. Ein Riegelele-
mentbetatiger 130 des Gegenschlosses 100 ist benach-
bart zur Offnung 110 angeordnet, um das Riegelelement
20 aus dem Gegenschlossgehduse 170 herauszudri-
cken. Durch die Bewegung des Riegelelements 20 in die
Entriegelungsstellung wird zugleich die Falle 70 durch
eine Bewegung des Schlossschiebers 33 entsperrt, so
dass durch die Betatigung des Betatigungselements 141
die Verriegelungen zwischen dem Schloss 1 und dem
Gegenschloss 100 aufgehoben werden. Zugleich wer-
den durch eine Betatigung des Betatigungselements 141
die Riegelstangenanschliisse 120 von der ausgefahre-
nen Stellung in die eingefahrene Stellung bewegt. Hier-
durch werden sowohl der Gangfliigel als auch der Stand-
fligel entriegelt. Durch eine mechanische Betatigung
des Betatigungselements 141 ist es somit moglich, im
Panikfall sowohl die Gangflligeltiir als auch die Standfli-
geltir 6ffenbar zu machen.

[0087] ErfindungsgemaR ist neben der mechanischen
Panikentriegelung eine elektromechanische Entriege-
lung vorgesehen. Bei der elektromechanischen Entrie-
gelung werden sowohl die Gangfligeltir als auch die
Standfligeltir entriegelt, so dass die Gangfligeltir und
die Standfligeltur 6ffenbar sind. Hierbei wird die Schlos-
sanordnung 700 von einem Verriegelungszustand in ei-
nen Entriegelungszustand Uberfiihrt. Hierzu umfasst er-
findungsgemal das Gegenschloss 100 einen Gegen-
schlossaktuator 142 und das Schloss 1 einen Schloss-
aktuator 30 (s. Fig. 9). Der Gegenschlossaktuator 142
ist als Elektromotor ausgebildet. Der Schlossaktuator 30
ist als Elektromotor ausgebildet. Erfindungsgemaf wir-
ken der Schlossaktuator 30 und der Gegenschlossaktu-
ator 142 zusammen. Anders als bei der mechanischen
Entriegelung Uber das Gegenschloss 100, wo durch die
Betatigung des Betatigungselements 141 sowohl das
Riegelelement 20 als auch die Riegelstangen 520 be-
wegt werden, bewirkt der Gegenschlossaktuator 142
nicht alleine die Bewegung des Riegelelements 20 als
auch der Riegelstangen 520. Vielmehr wird der Gegen-
schlossaktuator 142 durch den Schlossaktuator 30 der-
art unterstitzt, dass der Schlossaktuator 30 zumindest
teilweise die Bewegung des Riegelelements 20 von der
Verriegelungsstellung in die Entriegelungsstellung tber-
nimmt. Hierdurch ist eine schnelle, einfache und/oder si-
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chere Entriegelung der Gangfliigeltir und der Standfli-
geltir méglich. Hierzu ist eine Steuerung 510 vorgese-
hen (s. Fig. 8). Die Steuerung 510 koordiniert die Akti-
vierung des Schlossaktuators 30 und des Gegenschloss-
aktuators 142.

[0088] Die Aktivierung des Schlossaktuators 30 und
des Gegenschlossaktuators 142 erfolgt derart, dass zu-
nachst Schlossaktuator 30 das Riegelelement 20 von der
Verriegelungsstellung in die Entriegelungsstellung be-
wegtund danach der Gegenschlossaktuator 142 die Rie-
gelstangen 520 von der ausgefahrenen Position in die
eingefahrene Position bewegt.

[0089] Ein Gegenschlossmechanikelement 160 ist als
der Schieber 160 ausgebildet. Der Schieber 160 ist so-
wohl mit dem Riegelelementbetatiger 130 als auch mit
dem ersten und dem zweiten Stangenanschluss 120
wirkverbunden. Sollen die erste und die zweite Riegel-
stange 520 von der ausgefahrenen Position in die ein-
gefahrene Position bewegt werden, so wird neben dem
ersten und dem zweiten Riegelstangenanschluss 120
stets der Riegelelementbetatiger 130 bewegt.

[0090] Die Steuerung 510 aktiviert den Schlossaktua-
tor 30 bevorzugt vor dem Gegenschlossaktuator 142, um
den Entriegelungsvorgang der Schlossanordnung 400
durchzufiihren. So kann sicher gestellt werden, dass der
Gegenschlossaktuator 142 keine elektrische Arbeit zur
Bewegung des Riegelelements 20 verrichten muss. Viel-
mehr Ubernimmt der Schlossaktuator 30 alleine die Be-
wegung des Riegelelements 20 von der Verriegelungs-
stellung in die Entriegellungsstellung. Wahrend der elek-
tromechanischen Entriegelung kdnnen daher der Riegel-
elementbetatiger 130 und das Riegelelement 20 beab-
standet voneinander bleiben.

[0091] Der Gegenschlossaktuator 142 wird zusatzlich
vor einer zu hohen Last geschitzt, indem gemessen
wird, ob die von dem Gegenschlossaktuator 142 geleis-
tete Arbeit einen Grenzwert Uberschreitet. Wird der
Grenzwert Uberschritten, so wird der Gegenschlossak-
tuator 142 deaktiviert. Hierdurch wird dem Schlossaktu-
ator 30 die Mdglichkeit gegeben, kurzzeitig das Riegel-
element 20 zu bewegen, wahrend der Gegenschlossak-
tuator 142 keine Arbeit leistet. Sollte der Riegelelement-
betétiger 130 doch an dem Riegelelement 20 anliegen,
insbesondere sollte der Gegenschlossaktuator 142 an
der Bewegung des Riegelelements 20 beteiligt sein, so
kann durch die kurzzeitige Beendigung der Betatigung
des Gegenschlossaktuators 142 der Riegelelementbe-
tatiger 130 von dem Riegelelement 20 beabstandet wer-
den. Hierdurch sinkt die Arbeitslast fir den Gegen-
schlossaktuator 142, wenn der Gegenschlossaktuator
142 erneut aktiviert wird. Die erneute Aktivierung des Ge-
genschlossaktuators 142 erfolgt durch die Steuerung
510.

[0092] Der Gegenschlossaktuator 142 ist in dem Ge-
genschlossgehause 170 zusammen mit dem Riegelele-
mentbetatiger 130 und dem Betatigungselement 141 an-
geordnet. Das Gegenschlossgehause unterschreitetins-
besondere eine Lange L von 13,5 cm und eine Héhe H
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von 17 cm (s. Figur 4) und ist daher flr eine Anordnung
in einer standardisierten Tasche der Standfliigeltir ge-
eignet.

[0093] Der Schlossaktuator 30 ist zusammen mit dem
Schlossbetatigungselement 32 und dem Schlossschie-
ber 33 in einem Schossgehduse 10 angeordnet. Das
Schlossgehause ist ebenfalls fiir eine Anordnung in einer
standardisierten Tasche der Gangfligeltir geeignet.
[0094] Der Schlossaktuator 30 und der Gegenschloss-
aktuator 142 sind baugleich zueinander ausgefuhrt.
[0095] Eine Bewegung des Schiebers 160 ist in Figur
1 als eine translatorisch im Gegenschlossgehause 170
geflihrte Verschiebung ausgefiihrt ist. Der Schieber 160
kann von einer ersten Stellung, in der der wenigstens
eine Riegelstangenanschluss 120 sich in der ausgefah-
renen Stellung befindet, und in eine zweite Stellung, in
der sich der wenigstens eine Riegelstangenanschluss
120 in der eingefahrenen Stellung befindet, bewegt wer-
den. Hierbei kann das Gegenschloss 100 wenigstens ei-
ne Gegenschlossfeder 180 aufweisen, die den Schieber
160 in die erste Stellung drangt. Die Gegenschlossfeder
180 greift an wenigstens einem der Riegelstangenan-
schlisse 120 an.

[0096] Die Bewegung der Riegelstangenanschliisse
120 kann durch eine Betatigung einer Betatigungsvor-
richtung 140, also bspw. durch die Betatigung des Beta-
tigungselements 141 und/oder eines elektromechani-
schen Gegenschlossaktuators 142, bewirkt werden. Das
Betatigungselement 141 ist als Nuss 141 ausgebildet
und wirkt bei einer Drehung auf den Schieber 160. Der
Gegenschlossaktuator 142 wirkt Giber ein Gegenschloss-
getriebe 200 aufden Schieber 160. Hierbei kann sich der
Gegenschlossaktuator 142 in und auRer Wirkverbindung
mit dem Schieber 160 befinden. Es ist beispielhaft dar-
gestellt, dass das Gegenschlossgetriebe 200 einen No-
cken 201 umfasst, wobei, wenn sich der Gegenschloss-
aktuator 142 in Wirkverbindung mit dem Schieber 160
befindet, das Gegenschlossgetriebe 200 mit dem No-
cken 201 an dem Schieber 160 anliegt. Hierzu kann der
Schieber 160 einen ersten Vorsprung 191 umfassen, an
dem der Nocken 201 zur Anlage gelangt. Liegt der No-
cken 201 am ersten Vorsprung an 191 und halt den
Schieber 160 in der zweiten Stellung, so befindet sich
das Gegenschlossgetriebe 200 in einer Entriegelungs-
position. AuBer Wirkverbindung mit dem Schieber 160
kann der Gegenschlossaktuator 142 gebracht werden,
wenn der Nocken 201 nicht an dem ersten Vorsprung
191 anliegt. Dann befindet sich das Gegenschlossgetrie-
be 200 in einer Freigabeposition. Der Schieber 160 und
der Gegenschlossaktuator 142 werden aulRer Wirkver-
bindung gebracht, wenn der Schieber 160 durch eine
Betatigung des Betatigungselements 141 von der ersten
Stellung in die zweite Stellung bewegt wird. Hierbei 16st
sich der Schieber 160 von dem Nocken 201. Eine me-
chanische Entriegelung ist somit mittels des Betati-
gungselements 141 maoglich, ohne dass der Gegen-
schlossaktuator 142 die mechanische Entriegelung blo-
ckiert und/oder ohne dass der Gegenschlossaktuator
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142 bei der mechanischen Entriegelung zu Schaden
kommt.

[0097] Befindet sich der Nocken 201 des Gegen-
schlossgetriebes 200 in Wirkverbindung mit dem Schie-
ber 160 und befindet sich der Schieber 160 hierbei in der
ersten Stellung, so befindet sich das Gegenschlossge-
triebe 200 in der Entriegelungsposition. In der Entriege-
lungsposition ist eine Bewegung des Schiebers 160
durch die Gegenschlossfeder 180 blockiert. Die Selbst-
verriegelung des Gegenschlosses 100 ist aufgehoben.
Verbleibt das Gegenschlossgetriebe in der Entriege-
lungsposition, so liegt eine Permanententsperrung des
Gegenschlosses 100 vor.

[0098] Zur Betdtigung des Gegenschlossgetriebes
200, insbesondere um den Gegenschlossaktuator 142
auller Wirkverbindung mit dem Schieber 160 zu bringen
und/oder das Gegenschlossgetriebe 200 aus der Entrie-
gelungsposition in die Freigabeposition zu bewegen,
kann der Gegenschloss 100 einen Energiespeicher 105
aufweisen (wie in Figur 8 schematisch dargestellt ist).
Der Energiespeicher 105 speichert geniigend Energie,
um den Gegenschlossaktuator 142 lange genug zu ak-
tivieren, so dass der Nocken 201 nicht Ianger an dem
ersten Vorsprung 191 anliegt. Hierdurch wird eine me-
chanische Bewegung des Schiebers 160 durch den No-
cken 201 nicht blockiert. Der Energiespeicher 105 dient
als Notstromversorgung, um im Brandfall die mechani-
sche Selbstverriegelung des Gegenschlosses 100 zu-
verlassig zur Verfligung stellen zu kénnen.

[0099] Es ist ferner denkbar, dass das Betatigungse-
lement 141 an dem Schieber 160, insbesondere an ei-
nem zweiten Vorsprung 192 des Schiebers 160, anliegt.
Dabei kann das Betatigungselement 141 durch eine Be-
tatigung des Gegenschlossaktuators 142 aul3er Wirkver-
bindung mit dem Schieber 160 gelangen. Hierbei 16st
sich der zweite Vorsprung 192 des Schiebers durch die
Bewegung des Schiebers 160 von dem Betatigungsele-
ment 141. Bei einer von dem Gegenschlossaktuator 142
verursachten Bewegung des Schiebers 160 von der ers-
ten Stellung in die zweite Stellung muss daher das Be-
tatigungselement 141 nicht mitbewegt werden.

[0100] Fig. 4A zeigt eine abgewandelte Form des
Schiebers 160. Hierbei weist der erste Vorsprung 191
eine Ausbuchtung 196 auf. Die Ausbuchtung 196 verhin-
dert, dass der Nocken 201 sich bei einer Bewegung ge-
gen den Uhrzeigersinn oberhalb des ersten Vorsprungs
191 befinden kann und damit eine Bewegung des Schie-
bers 160 von der ersten Stellung in die zweite Stellung
blockieren wiirde. Die Ausbuchtung 196 erlaubt nur eine
Bewegung des Nockens 201 im Uhrzeigersinn, um in
Wirkverbindung mit dem ersten Vorsprung 191 zu treten.
Somit ist durch die Ausbuchtung 196 stets eine Bewe-
gung des Schiebers 160 von der ersten in die zweite
Stellung gewabhrleistet.

[0101] Ein Schlossgetriebe 31 und das Gegenschloss-
getriebe 200 kénnen baugleiche Teile umfassen (s. Fig.
9).

[0102] Wie bereits erwdhnt, kann der Gegenschloss-
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aktuator 142 zur Bewegung wenigstens einer der Rie-
gelstangen 520 derart aktiviert werden, dass der
Schlossaktuator 30 zumindest teilweise das Riegelele-
ment 20 bewegt. In anderen Worten kdnnen die Aktua-
toren eines SchlieRsystems 400 koordiniert angesteuert
werden. Hierzu kann z. B. die in Figur 8 veranschaulichte
Steuerung 510 genutzt werden, welche bspw. in einem
motorischen Turantrieb 410 auRerhalb der Schlossan-
ordnung 700 integriert ist (nicht dargestellt). Das erfin-
dungsgemale Schlielsystem 400 kann den motorische
Turantrieb 410 umfassen. Der motorische Tlrantrieb 410
dient dazu, nach der Entriegelung der Gangflligeltir und
gaf. der Standfliigeltir, die Gangfligeltir und ggf. die
Standfligeltir motorisch zu &ffnen.

[0103] Alternativkanndie Steuerung 510 innerhalb der
Schlossanordnung 700 angeordnet sein. Z. B. kann die
Steuerung 510 eine erste Steuerungseinheit 511 im
Schloss 1 und/oder eine zweite Steuerungseinheit 512
im Gegenschloss 100 umfasst. Insbesondere ist dabei
die Steuerung 510 elektrisch mit dem Schlossaktuator
30 und/oder Gegenschlossaktuator 142 verbunden, um
die Aktivierung der Aktuatoren durchzufiihren. In diesem
Fall ist es mdglich, dass das erfindungsgemalie
SchlieRsystem keinen Turantrieb 410 umfasst.

[0104] Wie in Figur 2 und 3 weiter gezeigt ist, kann es
moglich sein, dass wenigstens einer der Riegelstangen-
anschliisse 120 mit einem Spiel mit dem Schieber 160
verbunden ist, und vorzugsweise auf einem dritten Vor-
sprung 193 des Schiebers 160 aufliegt. Dies dient z. B.
dem Manipulationsschutz bei einer aktiven, von aullen
Uber die Riegelstangen 520 eingeleiteten Bewegung des
Riegelstangenanschlusses 120 in Richtung des Inneren
des Gegenschlossgehduses 170. Hierbei kommt der
Riegelstangenanschluss 120 dann zunachst auf einer
Blockadeflache 133 des Riegelelementbetatigers 130
zum Aufliegen, bevor eine Ubertragung der Bewegung
an den Schieber 160 moglich ist. Auch kann die Verbin-
dung zwischen dem Riegelstangenanschluss 120 und
dem Schieber 160 so ausgefiihrt sein, sodass der Schie-
ber 160 zunachst den Riegelelementbetatiger 130 und
erst dann den Riegelstangenanschluss 120 bewegt.
[0105] In Figur 1 und 7 ist zu sehen, dass wenigstens
der obere der Riegelstangenanschlisse 120 Uber einen
Hebel 150 mit dem Schieber 160 verbunden sein kann.
Ein solcher Hebel 150 kann in einem Drehpunkt 152 ge-
lagert die Bewegung des Schiebers 160 an diesen wei-
teren Riegelstangenanschluss 120 weiterleiten. Insbe-
sondere ist auf diese Weise, einerseits tUiber den Hebel
150 und andererseits Uber den dritten Vorsprung 193,
zuverlassig die Bewegung mehrerer Riegelstangenan-
schliisse 120 Uber einen einzigen Schieber 160 moglich.
[0106] Der Schieber 160 kann an dem Gegenschloss-
gehause 170 zwangsgefihrt sein, insbesondere zumin-
dest zweifach zwangsgefihrt. Zur Fihrung kann der
Schieber 160 wenigstens ein Langloch 194 aufweisen,
wobei der Drehpunkt 152 des Hebels 150 zugleich als
FlUhrungselement fir den Schieber 160 dienen kann.
[0107] Auch ist es mdglich, dass der Schieber 160 un-
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mittelbar an dem Riegelelementbetatiger 130 und/oder
wenigstens einem der Riegelstangenanschliisse 120
kontaktiert und/oder anliegt.

[0108] Mittels des Schiebers 160 ist der Riegelele-
mentbetatiger 130 bewegbar ist, indem der Riegelele-
mentbetatiger 130 durch den Schieber 160 tiber eine Ku-
lisse 195 zwangsgefihrt ist.

[0109] WeitersindinFigur 1 mehrere Durchbriiche 173
gezeigt, in welchen Durchverschraubungen zur Befesti-
gung von Standardbeschlagen eingebracht werden koén-
nen. Hierfir kann eine derartige Anordnung der Durch-
briiche 173 vorgesehen sein, dass diese mit einer Vor-
gabe fur Standardbeschlagen libereinstimmt. Insbeson-
dere kdnnen dabei auch die Durchverschraubungen zur
Fihrung des Schiebers 160 dienen, sodass hier eine
(mindestens) Zweifach-Funktionalitdt der Durchbriiche
vorliegt.

[0110] AuchderRiegelelementbetatiger 130 kanneine
oder mehrere Funktionen aufweisen, wie die Bewegung
eines Riegelelements 20 des benachbarten Schlosses
1 der Schlossanordnung 700 zur Entriegelung und/oder
der Manipulationsschutz des Gegenschlosses 100
und/oder einer Schlossanordnung 700. Wie in Figur 8
anhand einer Schlossanordnung 700 eines SchlieRsys-
tems 400 dargestellt ist, kann das Riegelelement 20 in
einer Verriegelungsstellung des Riegelelements 20 in ei-
ne Offnung 110 des Gegenschlosses 100 eingreifen.
Dartiiber hinaus kann das Schloss 1 zumindest eine Steu-
erfalle 50 umfassen, wobei zur Bewegung des Riegele-
lements 20 in die Verriegelungsstellung die Steuerfalle
50 eine eingezogene Position einnimmt. In der abragen-
den Position Steuerfalle 50 ist hingegen die Bewegung
des Riegelelements 20 in die Verriegelungsstellung me-
chanisch verhindert. Zum Halten der Steuerfalle 50 in
der eingezogenen Position kann ein SchlielRblech 210
des Gegenschlosses 100 vorgesehen sein, sodass ein
SchlieRen der Tir zu einem Einfahren und Halten der
Steuerfalle 50 durch das SchlieRblech 210 fiihrt. Der Rie-
gelelementbetatiger 130 des Gegenschlosses 100 kann
von einer zuriickgezogenen Position in eine Wirkposition
bewegt werden. Dies erfolgt insbesondere bei einer Be-
tatigung der Betatigungsvorrichtung 140, sodass der
Riegelelementbetatiger 130 die Zuverldssigkeit eines
Offnungsvorgangs der Tiir erhdhen kann. Denn in der
Wirkposition ist der Riegelelementbetdtiger 130 dazu
ausgebildet, das Riegelelement 20 in der Entriegelungs-
stellung zu halten, bis die Steuerfalle 50 sich von dem
SchlieBblech 210 entfernt und die abragende Position
erreicht hat. In anderen Worten kann verhindert werden,
dass beim Offnen der Tiir, also dem Bewegen des Stand-
und/oder Gangfliigels, das Riegelelement 20 in die Ver-
riegelungsstellung zuriickbewegt wird. Weiterhin kann
der Riegelelementbetatiger 130 durch die Bewegung von
der zuriickgezogenen Position in die Wirkposition das
Riegelelement 20 mittels eines Wirkelements 131 des
Riegelbetatigers aus dem Gegenschlossgehduse 170
herausdriicken. Beides kann durch die Verbindung des
Riegelelementbetatigers 130 zu dem Schieber 160 me-
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chanisch bewirkt werden, indem der Schieber 160 me-
chanisch an einem Angriffselement 132 des Riegelele-
mentbetéatigers 130 angreift.

[0111] In Figur 9 und 10 ist das Schloss 1 mit weiteren
Einzelheiten dargestellt, welches ebenfalls Teil des
SchlieBsystems 400 ist. Hierbei ist erkennbar, dass das
Schloss 1 das Schlossgehause 10 aufweisen kann, in
welchem ein Schlossschieber 33 beweglich geflihrt ist.
Weiter ist der Schlossaktuator 30 mit dem Schlossgetrie-
be 31 vorgesehen, um insbesondere den Schlossschie-
ber 33 zu bewegen. Die Bewegung des Schlossschie-
bers kann zudem die Entsperrung der Falle 70 bewirken,
welche einen Fallenkopf 71 zur Versperrung aufweist.
Der Schlossschieber 33 kann zur Bewegung und/oder
Fihrung des Riegelelements 20 dienen, was durch einen
Zustand der Falle 70 und der Steuerfalle 50 beeinflusst
sein kann. So kann das Riegelelement 20 z. B. nur dann
in die Verriegelungsstellung tberflihrt werden, wenn zu-
nachst sowohl die Falle 70 in eine Entriegelposition als
auch die Steuerfalle 50 in die eingezogene Position tber-
fihrt werden. Ein Stoppelement 80 kann hierzu von einer
Sperrstellung in eine Freigabestellung wechseln, wobei
das Stoppelement 80 unabhangig von der Position der
Falle 70 durch eine Bewegung der Steuerfalle 50 beweg-
bar ist.

[0112] Weiterhin ist es mdglich, dass das Schloss 1
geman Figur 8 einen Riegelelementsensor 650 als ein
erstes Uberwachungsmittel umfasst, und ein Alarm ge-
neriert wird, wenn ein in Figur 9 gezeigter Steuerfallen-
sensor 600 als zweites Uberwachungsmittel detektiert,
dass sich die Steuerfalle 50 in der abragenden Position
befindet und gleichzeitig der Riegelelementsensor 650
detektiert, dass das Riegelelement 20 sich in der Verrie-
gelungsstellung befindet.

[0113] Ein in Figur 9 und 10 dargestellter Nocken 34
des Schlossgetriebes 31 kann in einer Entriegelungspo-
sition an einem Vorsprung 35 des Schlossschiebers 33
angreifen und Uber den Schlossschieber 33 das Riegel-
element 20 in der Entriegelungsposition halten. Hier-
durch kann eine Permanententsperrung des Schlosses
1 erreicht werden.

[0114] IndenFiguren 2,3 und?7 istder Riegelelement-
betatiger 130 mit weiteren Einzelheiten gezeigt. In der
Wirkposition liegt der Riegelelementbetatiger 130 z. B.
federnd an dem Riegelelement 20 an, und ist hierzu
mehrteilig mit dem Angriffselement 132 und dem Wirke-
lement 131 ausgebildet. Eine Bewegung der Betati-
gungselements 141 des Gegenschlosses 100 kann da-
bei das Angriffselement 132 bewegen, sodass das Wirk-
element 131 in der Wirkposition an dem Riegelelement
20 mit einer Stirnfliche 134 des Wirkelements 131 an-
liegt. Weiter kann der Riegelelementbetatiger 130 eine
Blockadeflache 133 umfassen, welche in der zurlickge-
zogenen Position eine Bewegung wenigstens eines der
Riegelstangenanschliisse 120 in die zweite Position blo-
ckiert. Damit kann ein unbefugtes Einziehen der entspre-
chenden Riegelstange 520 verhindert werden. Dariliber
hinaus kann der Riegelelementbetatiger 130 eine Aufla-
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geflache 136 zur Fiihrung des Schiebers 160 umfassen.
Von Vorteil ist es, wenn das Angriffselement 132 und das
Wirkelement 131 federnd miteinander verbunden sind.
Eine Feder 135 des Riegelelementbetatigers 130 kann
hierzu als eine Spiralfeder ausgebildet sein. Als weitere
Ausfiihrungsvariante des Riegelelementbetatigers 130
kann das Angriffselement 132 um eine erste Achse
schwenkbar sein, wobei das Wirkelement 131 um eine
zweite Achse schwenkbar an dem Angriffselement 132
gelagert ist, und die Feder 135 als Blattfeder ausgefiihrt
ist (siehe hierzu Figur 6).

[0115] Ebenfalls kann das Gegenschloss 100 der Fi-
gur 6 einen nicht dargestellten Gegenschlossaktuator
umfassen. Der Gegenschlossaktuator 100 kann in dem
Ausfiihrungsbeispiel der Figur 6 in einem eigenen Ge-
hause, das sich an das Gegenschlossgehduse 170 an-
schlief3t, befinden. Der Gegenschlossaktuator 100 kann
ebenfalls an einem Gegenschlossmechanikelement des
Gegenschlosses der Figur 6 angreifen. Hierbei kann die
Bewegung der Nuss die Bewegung des Gegenschloss-
aktuators in derselben Weise Ubersteuern, wie zu dem
Ausfiihrungsbeispiel der Figuren 1 bis 5 beschrieben.
Ebenfalls kann die Bewegung des Gegenschlossaktua-
tors in derselben Weise die Betatigung der Nuss Uber-
steuern, wie zu dem Ausfiihrungsbeispiel der Figuren 1
bis 5 besch rieben.

[0116] Vorteilhafterweise ist das Wirkelement 131 in
dem Angriffselement 132 gefiihrt, wobei bevorzugt die
Breite einer Stirnflache 134 des Wirkelements 131 gro-
Rer ist als eine Breite des Wirkelements 131 im Inneren
des Angriffselements 132. Ferner kann das Wirkelement
131 und das Angriffselement 132 zueinander korrespon-
dierende Stoppflachen, insbesondere eine erste Stopp-
flache 138 und eine zweite Stoppflache 139, umfassen,
wobei durch die Stoppflachen 138, 139 eine Bewegung
des Wirkelements 131 aus dem Angriffselement 132 be-
grenzt ist. Die Breite der Stirnflache 134 des Riegelele-
mentbetatigers 130 und die Breite einer Stirnflache 21
des Riegelelements 20 kénnen ferner derart ausgebildet
sein, dass zumindest eine Kante der Stirnflache 134 des
Riegelelementbetatigers 130, die der Innenseite des
Standfliigels zuwendbar ist, und eine Kante der Stirnfla-
che 21 des Riegelelements 20, die der AulRenseite des
Gangfliigels zuwendbar ist, aneinander liegen, wenn die
Steuerfalle 50 sich in der abragenden Position befindet.
[0117] Inder Figur 11 ist der elektrische Aufbau eines
erfindungsgemaRen SchlieRsystems 400 dargestellt.
Hierbei werden fiir gleiche Elemente die gleichen Be-
zugszeichen verwendet wie in den Figuren 1 bis 10. Das
erfindungsgemaRe Schliefsystem 400 umfasst einen
ersten motorischen Tirantrieb 410, einen zweiten moto-
rischen Turabtrieb 420 und die Schlossanordnung 700.
Der erste motorische Tlrantrieb 410 dient dazu, die
Gangfllgeltir motorisch zu 6ffnen. Hierzu umfasst der
erste motorische Turantrieb 410 einen ersten Motor 480.
Der erste motorische Tirantrieb 410 umfasst eine Elek-
tronikvorrichtung 430 zur Steuerung des ersten Motors
480. Der zweite motorische Tlrantrieb 420 dient dazu,
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die Standfligeltir motorisch zu 6ffnen. Hierzu umfasst
der zweite Turantrieb 420 einen zweiten Motor 481. Der
zweite motorische Turantrieb 420 umfasst eine Elektro-
nikvorrichtung 431 zur Steuerung des zweiten Motors
481.

[0118] Das Schloss 1 umfasst die erste Steuereinheit
511. Die erste Steuereinheit 511 ist in dem Schlossge-
hause 10 des Schlosses 1 angeordnet. Die erste Steu-
ereinheit511istals Mikrocontroller ausgebildet. Die erste
Steuereinheit 511 umfasst einen nicht flichtigen Spei-
cher und einen Prozessor.

[0119] Das Gegenschloss 100 umfasst die zweite
Steuereinheit 512. Die zweite Steuereinheit 512 ist in
dem Gegenschlossgehduse 170 des Gegenschlosses
100 angeordnet. Die zweite Steuereinheit 512 ist als Mi-
krocontroller ausgebildet. Die zweite Steuereinheit 512
umfasst einen nicht fliichtigen Speicher und einen Pro-
Zessor.

[0120] Die erste Steuereinheit 511 umfasst ein erstes
Kommunikationsmittel 513 und die zweite Steuereinheit
512 umfasst ein zweites Kommunikationsmittel 514. Die
erste und die zweite Steuereinheit 511, 512 kommuni-
zieren mittels des ersten und des zweiten Kommunika-
tionsmittel 513, 514 miteinander. Das erste und das zwei-
te Kommunikationsmittel 513, 514 sind hierbei als ein
elektrischer Anschluss ausgebildet. Das erste und das
zweite Kommunikationsmittel 513, 514 sind Uber eine
elektrische Verbindung 560 miteinander verbunden.
Uber die elektrische Verbindung 560 kénnen die erste
und die zweite Steuereinheit511, 512 bidirektional Daten
austauschen. Die elektrische Verbindung 560 kann als
ein Bus, z. B. als ein RS485-Bus, ausgebildet sein. Vor-
zugsweise sind die Teilnehmer des Buses auf die erste
und die zweite Steuereinheit 511, 512 beschrankt.
[0121] Aus Ubersichtlichkeitsgriinden sind elektrische
Verbindungen innerhalb des Schlossgehduses 10, des
Gegenschlossgehduses 170 und der motorischen An-
triebe 410, 420 in Figur 11 nicht dargestellt. Selbstver-
standlich fuhrt die elektrische Verbindung 560 von dem
ersten Kommunikationsmittel 513 bis zu dem zweiten
Kommunikationsmittel 514. Das Schloss 1 weist eine
Schnittstellenvorrichtung 540, die als Steckverbinder
ausgebildet ist, auf. Das Gegenschloss 100 weist eine
Schnittstellenvorrichtung 550, die als Steckverbinder
ausgebildetist, auf. Die elektrische Verbindung 560 fiihrt
von der ersten Steuereinheit 511 Gber die Schnittstellen-
vorrichtungen 540, 550 bis zur zweiten Steuereinheit
512.

[0122] Das Schloss 1istmiteinem Bussystem 530 ver-
bindbar. Uber das Bussystem 530 kann die erste Steu-
ereinheit 511 Daten empfangen und/oder senden. Die
erste Steuereinheit 511 kann Uber das Bussystem 530
mit zumindest einer weiteren Vorrichtung kommunizie-
ren. Bei der weiteren Vorrichtung kann es sich z. B. um
zumindest eine der Elektronikvorrichtungen 430, 431
handeln. Die erste Steuereinheit 511 ist Teilnehmerin
des Bussystems 530. Die zweite Steuereinheit 512 kann
nicht unmittelbar mit dem Bussystem 530 kommunizie-
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ren. Vielmehr werden Daten, z. B. Befehle, die die zweite
Steuereinheit 512 betreffen wiirden, zunachst von der
ersten Steuereinheit 511 empfangen. Die erste Steuer-
einheit 511 leitet die Befehle dann weiter oder generiert
entsprechende Befehle flr die zweite Steuereinheit 512.
[0123] Das Schloss 1 umfasst mehrere Uberwa-
chungsmittel 600, 650, 651, 652, 653. Die Uberwa-
chungsmittel 600, 650,651,652, 653 kdnnen als Schalter
oder als Sensor ausgebildet sein. Die Uberwachungs-
mittel 600, 650, 651, 652, 653 sind mit der ersten Steu-
ereinheit 511 elektrisch verbunden. Die erste Steuerein-
heit kann elektrische Signale der Uberwachungsmittel
600, 650, 651, 652, 653 empfangen.

[0124] Rein beispielhaft sind in dem Schloss 1 folgen-
de Uberwachungsmittel vorgesehen: Ein erstes Uberwa-
chungsmittel 653 dient zur Uberwachung des Schloss-
getriebes 31. Ein zweites Uberwachungsmittel 652 dient
zur Uberwachung der Nuss 32. Ein drittes Uberwa-
chungsmittel 651 dient zur Uberwachung, ob sich das
Schloss 1 in dem Entriegelungszustand befindet, insbe-
sondere ob sich das Riegelelement 20 in der Entriege-
lungsstellung befindet. Ein viertes Uberwachungsmittel
650 dient zur Uberwachung, ob sich das Schloss 1 in
dem Verriegelungszustand befindet, insbesondere ob
sich das Riegelelement 20 in der Verriegelungsstellung
befindet. Das dritte und das vierte Uberwachungsmittel
651,650 kdnnen hierbei die Position des Riegelelements
20, wie in Figur 11 abgebildet, Gberwachen. In einem
alternativen Ausfiihrungsbeispiel kénnen die Uberwa-
chungsmittel 650, 651 die Position der mit dem Riegel-
element 20 gekoppelten Schlossmechanikelements 33
iberwachen. Ein fiinftes Uberwachungsmittel 600 dient
zur Uberwachung einer Bewegung der Steuerfalle 50.
Die erste Steuereinheit 511 kann zumindest einen Teil
der Uberwachungsmittel 600, 650, 651, 652, 653 zur
Steuerung des Schlossaktuators 180 verwenden.
[0125] Das Gegenschloss 100 umfasst mehrere Uber-
wachungsmittel 654, 655, 656, 657. Die Uberwachungs-
mittel 654, 655, 656, 657 sind im Gegenschlossgehause
170 angeordnet. Die Uberwachungsmittel 654, 655, 656,
657 konnen als Schalter oder als Sensor ausgebildet
sein. Die Uberwachungsmittel 654, 655, 656, 657 sind
mit der zweiten Steuereinheit 512 elektrisch verbunden.
Die zweite Steuereinheit 512 kann elektrische Signale
der Uberwachungsmittel 654, 655, 656, 657 empfangen.
[0126] Ein erstes Uberwachungsmittel 657 dient zur
Uberwachung des Gegenschlossgetriebes 200. Ein
zweites Uberwachungsmittel 656 dient zur Uberwa-
chung der Nuss 141. Ein drittes Uberwachungsmittel 655
dient zur Uberwachung, ob sich das Gegenschloss 200
in dem Entriegelungszustand befindet. Ein viertes Uber-
wachungsmittel 654 dient zur Uberwachung, ob sich das
Gegenschloss 200 in dem Verriegelungszustand befin-
det. Das dritte und das vierte Uberwachungsmittel 654,
655 kénnen hierbei die Position des ersten und/oder
zweiten Riegelstangenanschlusses 120 Giberwachen. In
einem alternativen Ausflihrungsbeispiel kdnnen, wie in
Figur 1 abgebildet, die Uberwachungsmittel 654, 655 die
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Position die mit den Riegelstangenanschliissen 120 ge-
koppelten Gegenschlossmechanikelements 160 Uber-
wachen. In einem weiteren alternativen Ausfiihrungsbei-
spiel kbnnen die Uberwachungsmittel 654, 655 die Po-
sition des Riegelelementbetatigers 130 iberwachen. Die
zweite Steuereinheit 512 kann zumindest einen Teil der
Uberwachungsmittel 654, 655, 656, 657 zur Steuerung
des Gegenschlossaktuators 142 verwenden.

[0127] Die erste Steuereinheit 511 erkennt, wann ein
Halten des Schlossgetriebes 31 und/oder des Gegen-
schlossgetriebes 200 in der Entriegelungsposition been-
det werden soll, insbesondere wann eine Permanentent-
sperrung des Schlosses 1 und/oder des Gegenschlos-
ses 100 beendet werden soll. Hierzu kann ein entspre-
chendes elektrisches Signal Uber das Bussystem 530
oder eine Steuerleitung erfolgen oder ein Signal zur Per-
manententsperrung beendet werden. Die erste Steuer-
einheit 511 gibt der zweiten Steuereinheit 512 einen ent-
sprechenden Befehl, um fir das Gegenschloss 100 die
Permanententsperrung zu beenden. Daraufhin aktiviert
die zweite Steuereinheit 512 den Gegenschlossaktuator
142, um den Gegenschlossaktuator 142 aus die Entrie-
gelungsposition in die Freigabeposition zu bewegen.
[0128] Die Figur 12 stellt ein Ablaufdiagramm fiir einen
Entriegelungsvorgang 1400, bei dem sowohl das
Schloss 1 als auch das Gegenschloss 100 in den Ent-
riegelungszustand lberflihrt werden, dar. Hierbei wird in
dem links abgebildeten, gestrichelt dargestellten Kasten
1401 die Vorgehensweise der ersten Steuereinheit 511
dargestellt. In dem rechts abgebildeten, gestrichelt dar-
gestellten Kasten 1402 wird die Vorgehensweise der
zweiten Steuereinheit 512 dargestellt.

[0129] In einem ersten Verfahrensschritt 1411 emp-
fangt die erste Steuereinheit 511 Uber das Bussystem
530 oder Uber eine Steuerleitung den Befehl, sowohl das
Schloss 1 als auch das Gegenschloss 100 in den Ent-
riegelungszustand zu Uberfihren. In einem zweiten Ver-
fahrensschritt 1412 aktiviert die erste Steuereinheit 511
den Schlossaktuator 30, (iber das Schlossmechanikele-
ment 33 das Riegelelement 20 in die Entriegelungsstel-
lung zu bewegen. In einemdritten Verfahrensschritt 1413
wartet die erste Steuereinheit 511 eine vorgegebene
Zeitspanne lang darauf, von dem Uberwachungsmittel
651 ein Uberwachungssignal zu empfangen, dass sich
das Riegelelement 20 in der Entriegelungsstellung be-
findet. Empfangt die erste Steuereinheit 511 das Uber-
wachungssignal, was in Figur 12 durch ein "+" dargestellt
ist, so geht die erste Steuereinheit 511 zu dem vierten
Verfahrensschritt 1414 Uber und sendet einen Befehl
Uber die elektrische Verbindung 560 an die zweite Steu-
ereinheit 512, das Gegenschloss 100 in den Entriege-
lungszustand zu Uberfihren.

[0130] Empfangtdie erste Steuereinheit511 hingegen
das Uberwachungssignal nicht innerhalb der vorgege-
benen Zeitspanne, was in Figur 12 als ein "-" dargestellt
ist, so beendet die erste Steuereinheit 511 das Verfahren
1400 damit, dass als letzter Verfahrensschritt 1430 eine
Fehlermeldung optisch durch eine Anzeigenvorrichtung
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anzeigt wird und/oder die Fehlermeldung mittels des
Bussystems 530 versendet wird.

[0131] Hat der Verfahrensschritt 1414 stattgefunden,
so empfangt die zweite Steuereinheit 512 in einem flnf-
ten Verfahrensschritt 1421 den Befehl zur Uberfiihrung
des Gegenschlosses 100 in den Entriegelungszustand.
Daraufhin aktiviert in einem sechsten Verfahrensschritt
1422 die zweite Steuereinheit 512 den Gegenschloss-
aktuator 142. In einem siebten Verfahrensschritt 1423
wartet die zweite Steuereinheit 512 eine vorgegebene
Zeitspanne lang darauf, von dem von dem Uberwa-
chungsmittel 655 ein Uberwachungssignal zu empfan-
gen, dass sich Gegenschloss 100 in dem Entriegelungs-
zustand befindet. Die vorgegebene Zeitspanne in Ver-
fahrensschritt 1423 kann unterschiedlich oder identisch
sein zur vorgegebenen Zeitspanne in Verfahrensschritt
1413. Empfangt die zweite Steuereinheit 512 das Uber-
wachungssignal, was in Figur 12 durch ein "+" dargestellt
ist, so geht die zweite Steuereinheit 512 zu dem achten
Verfahrensschritt 1424 Uber und generiert als Daten,
dass das Gegenschloss 100 in den Entriegelungszu-
stand Uberfihrt wurde. Empfangt die zweite Steuerein-
heit 512 hingegen in der vorgegebenen Zeitspanne kein
Uberwachungssignal, was in Figur 12 durch ein "-" dar-
gestellt ist, so geht die zweite Steuereinheit 512 zu dem
alternativen Verfahrensschritt 1425 iber und generiert
als Daten, dass ein Fehler vorliegt. In einem neunten
Verfahrensschritt 1426 sendet die zweite Steuereinheit
512 die entweder in Verfahrensschritt 1424 oder in Ver-
fahrensschritt 1425 generierten Daten Uber die elektri-
sche Verbindung 560 an die erste Steuereinheit 511.
[0132] In einem zehnten Verfahrensschritt 415 emp-
fangt die erste Steuereinheit 511 die Daten der zweiten
Steuereinheit 512. Die erste Steuereinheit 511 wertet die
empfangenen Daten aus. Hatdie erste Steuereinheit 511
in dem Verfahrensschritt 1415 eine Fehlermeldung als
Daten erhalten, was in Figur 2 durch ein "-" dargestellt
ist, so geht die erste Steuereinheit 511 zu Verfahrens-
schritt 1430 und versendet eine Fehlermeldung iber das
Bussystem 530 und/oder veranlasst die Anzeigenvor-
richtung, den Fehler anzuzeigen. Hat hingegen die erste
Steuereinheit 511 in dem Verfahrensschritt 1415 die Mel-
dung erhalten, dass sich das Gegenschloss 100 in dem
Entriegelungszustand befindet, was in Figur 12 durch ein
"+" dargestellt ist, so geht die erste Steuereinheit 511 zu
Verfahrensschritt 1416 und sendet eine Mitteilung tber
das Bussystem 530, dass das Schloss 1 und das Ge-
genschloss 100 sich in dem Entriegelungszustand befin-
den. Hieraufhin 6ffnen die Tilrantriebe 410, 420 die
Gangfligeltir und die Standfligeltur.

[0133] In Figur 13 ist ein Ablaufdiagramm fir einen
Verriegelungsvorgang 1500, bei dem sowohl das
Schloss 1 als auch das Gegenschloss 100 in den Ver-
riegelungszustand Uberfiihrt werden, dar. Hierbei wird in
dem links abgebildeten, gestrichelt dargestellten Kasten
1501 die Vorgehensweise der ersten Steuereinheit 511
dargestellt. In dem rechts abgebildeten, gestrichelt dar-
gestellten Kasten 1502 wird die Vorgehensweise der
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zweiten Steuereinheit 512 dargestellt.

[0134] In einem ersten Verfahrensschritt 1511 emp-
fangt die erste Steuereinheit 511 Uber das Bussystem
530 oder Uber eine Steuerleitung den Befehl, sowohl das
Schloss 1 als auch das Gegenschloss 100 in den Ver-
riegelungszustand zu tberfiihren. Der Befehl kann auch
als Ausbleiben eines Signals, das Schloss 1 und das
Gegenschloss 100 in dem Entriegelungszustand zu hal-
ten, erfolgen. Beispielsweise kann der Befehl einen Per-
manententsperrungszustand beenden. In einem zweiten
Verfahrensschritt 1512 sendet die erste Steuereinheit
511 and die zweite Steuereinheit 512 den Befehl, das
Gegenschloss 100 in den Verriegelungszustand zu Gber-
fUhren.

[0135] In einem dritten Verfahrensschritt 1521 emp-
fangt die zweite Steuereinheit 512 den Befehl der ersten
Steuereinheit 511 zur Uberfilhrung des Gegenschlosses
100 in den Verrieglungszustand. In einem vierten Ver-
fahrensschritt 1522 aktiviert die zweite Steuereinheit 512
den Gegenschlossaktuator 142, um das Gegenschloss-
getriebe 200 aus der Entriegelungsposition in die Frei-
gabeposition zu bewegen, so dass der Gegenschloss-
aktuator 142 die federgetriebene Uberfilhrung in den
Verriegelungszustand des Gegenschlosses 100 zuldsst.
In einem flnften Verfahrensschritt 1523 wartet die zweite
Steuereinheit 512 eine vorgegebene Zeitspanne lang
darauf, von dem von dem Uberwachungsmittel 654 ein
Uberwachungssignal zu empfangen, dass sich Gegen-
schloss 100 in dem Verriegelungszustand befindet.
Empfangt die zweite Steuereinheit 512 das Uberwa-
chungssignal, was in Figur 13 durch ein "+" dargestellt
ist, so geht die zweite Steuereinheit 512 zu dem sechsten
Verfahrensschritt 1524 (ber und generiert als Daten,
dass das Gegenschloss 100 in den Verriegelungszu-
stand Uberfihrt wurde. Empféangt die zweite Steuerein-
heit 512 hingegen in der vorgegebenen Zeitspanne kein
Uberwachungssignal, was in Figur 13 durch ein "-" dar-
gestellt ist, so geht die zweite Steuereinheit 512 zu dem
alternativen Verfahrensschritt 1525 iber und generiert
als Daten, dass ein Fehler vorliegt. In einem neunten
Verfahrensschritt 1526 sendet die zweite Steuereinheit
512 die entweder in Verfahrensschritt 1524 oder in Ver-
fahrensschritt 1525 generierten Daten Uber die elektri-
sche Verbindung 560 an die erste Steuereinheit 511.
[0136] Dieerste Steuereinheit511 wartetin einem Ver-
fahrensschritt 1513 eine vorgegebene Zeitspanne dar-
auf, dass die zweite Steuereinheit 512 die Daten sendet.
Unterbleibt der Empfang der Daten der zweiten Steuer-
einheit 512 Gber die vorgegebene Zeitspanne, so gene-
riert die erste Steuereinheit 511 als letzten Verfahrens-
schritt 1530 eine Fehlermeldung, die optisch durch die
Anzeigenvorrichtung anzeigt wird und/oder mittels des
Bussystems 530 versendet wird. Hat der Verfahrens-
schritt 1526 innerhalb der vorgegebenen Zeitspanne
stattgefunden, so empfangt die erste Steuereinheit 511
die Daten und wertet die empfangenen Daten in einem
Verfahrensschritt 1514 aus. Hat die erste Steuereinheit
511 in dem Verfahrensschritt 1514 eine Fehlermeldung
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als Daten erhalten, was in Figur 13 durch ein "-" darge-
stellt ist, so geht die erste Steuereinheit 511 zu Verfah-
rensschritt 1430 und versendet eine Fehlermeldung tiber
das Bussystem 530 und/oder veranlasst die Anzeigen-
vorrichtung, den Fehler anzuzeigen. Hat hingegen die
erste Steuereinheit 511 in dem Verfahrensschritt 1514
die Meldung erhalten, dass sich das Gegenschloss 100
in dem Verriegelungszustand befindet, was in Figur 13
durch ein "+" dargestellt ist, so geht die erste Steuerein-
heit 511 zu Verfahrensschritt 1515 iber und aktiviert den
Schlossaktuator 30, um das Schlossgetriebe 31 aus der
Entriegelungsposition zu bewegen, so dass der Schloss-
aktuator 30 die federgetriebene Uberfiihrung des Schlos-
ses 1in den Verriegelungszustand zulasst. In einem Ver-
fahrensschritt 1516 wartet die erste Steuereinheit 511
eine vorgegebene Zeitspanne lang darauf, von dem
Uberwachungsmittel 650 ein Uberwachungssignal zu
empfangen, dass sich das Schloss 1 in dem Verriege-
lungszustand befindet. Empfangt die erste Steuereinheit
511 das Uberwachungssignal, was in Figur 13 durch ein
"+" dargestellt ist, so geht die erste Steuereinheit 511 zu
dem vierten Verfahrensschritt 1517 tberund sendet eine
Mitteilung Uber das Bussystem 530, dass sich das
Schloss 1 und das Gegenschloss 100 in dem Verriege-
lungszustand befinden. Empfangt die erste Steuereinheit
511 hingegen das Uberwachungssignal nicht innerhalb
der vorgegebenen Zeitspanne, was in Figur 13 als ein
"-" dargestelltist, so beendet die erste Steuereinheit 511
das Verfahren 1500 damit, dass als letzter Verfahrens-
schritt 5130 eine Fehlermeldung optisch durch die An-
zeigenvorrichtung anzeigt wird und/oder die Fehlermel-
dung mittels des Bussystems 530 versendet wird.
[0137] Die voranstehende Erlauterung der Ausflh-
rungsformen beschreibt die vorliegende Erfindung aus-
schlieBlich im Rahmen von Beispielen. Selbstverstand-
lich kénnen einzelne Merkmale der Ausfiihrungsformen,
sofern technisch sinnvoll, frei miteinander kombiniert
werden, ohne den Rahmen der vorliegenden Erfindung
zu verlassen.

Bezugszeichenliste
[0138]

1  Schloss

10  Schlossgehduse

20 Riegel, erstes Riegelelement
21  Stirnflaiche des Riegelelements

30  Schlossaktuator

31 Schlossgetriebe

32  Schlossbetatigungselement
33  Schlossschieber

34  Nocken

35  Vorsprung
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50
51
52

70
71

80

100
105
110

120
130
131
132
133
134

135
136
137
138
139

140
141
142
150
152

160
170
173

180
191
192
193
194
195
196

200
201
210

220

400
410
420
430
431
480
481
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Steuerfalle
Steuerfallenkopf
Abraganteil der Steuerfalle

Falle, zweites Riegelelement
Fallenkopf

Stoppelement

Gegenschloss
Energiespeicher
Offnung fiir Riegelelement

Riegelstangenanschluss
Riegelelementbetatiger
Wirkelement
Angriffselement
Blockadeflache
Stirnflache des Wirkelements, Stirnflache des
Riegelelementbetatigers
Feder

Auflageflache
Abraganteil

erste Stoppflache
zweite Stoppflache

Betatigungsvorrichtung
Betatigungselement, Nuss
Gegenschlossaktuator, Motor
Hebel

Drehpunkt

Gegenschlossmechanikelement, Schieber
Gegenschlossgehause
Durchbruch

Gegenschlossfeder
erster Vorsprung
zweiter Vorsprung
dritter Vorsprung
Langloch

Kulisse
Ausbuchtung

Gegenschlossgetriebe
Nocken
SchlieRblech

Fallen6ffnung

SchlieRsystem
erster Tlrantrieb
zweiter TUrantrieb
Steuerung
Steuerung

Motor

Motor
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510  Steuerung

511  erste Steuerungseinheit

512  zweite Steuerungseinheit

513  erstes Kommunikationsmittel

514  zweites Kommunikationsmittel

530 Bussystem

540  Schnittstellenvorrichtung

550  Schnittstellenvorrichtung

560 Bus

520 Riegelstange

521 erste Riegelstange, untere Riegelstange

522  zweite Riegelstange, obere Riegelstange

600 Steuerfallensensor, Uberwachungsmittel

650 erster Riegelelementsensor, Uberwachungsmit-
tel

651 zweiter Riegelelementsensor, Uberwachungs-
mittel

652 Nusssensor, Uberwachungsmittel

653  Schlossgetriebesensor, Uberwachungsmittel

654  erster Schiebersensor, Uberwachungsmittel

655  zweiter Schiebersensor, Uberwachungsmittel

656  Nusssensor, Uberwachungsmittel

657 Gegenschlossgetriebesensor, Uberwachungs-
mittel

700  Schlossanordnung

Patentanspriiche

1. Verfahren (1400, 1500) fur eine Schlossanordnung

(700),

wobei die Schlossanordnung (700) ein Schloss (1)
fur eine Gangfligeltir und ein Gegenschloss (100)
fur eine Standfliigeltiir umfasst,

wobei das Schloss (1) zumindest ein Riegelelement
(20) umfasst, wobei das Riegelelement (20) in einer
Verriegelungsstellung des Riegelelements (20) in ei-
ne Offnung (110) des Gegenschlosses (100) ein-
greift,

wobei das Gegenschloss (100) zumindest einen
Riegelstangenanschluss (120) zur Verbindung mit
einer ersten Riegelstange (521) umfasst,

wobei das Gegenschloss (100) einen elektromecha-
nischen Gegenschlossaktuator (142) zum Bewegen
der ersten Riegelstange (521) umfasst,

dadurch gekennzeichnet,

dass das Schloss (1) einen elektromechanischen
Schlossaktuator (30) zum Bewegen des Riegelele-
ments (20) umfasst,

wobei der Gegenschlossaktuator (142) zur Bewe-
gung der ersten Riegelstange (521) derart aktiviert
wird, dass der Schlossaktuator (30) zumindest teil-
weise eine Bewegung des Riegelelements (20) be-
wirkt.

10

20

25

30

35

40

45

50

55

19

EP 3 543 439 A1
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Verfahren (1400, 1500) nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, dass das Gegenschloss
(100) einen Riegelelementbetétiger (130) umfasst,
um das Riegelelement (20) mechanisch in eine Ent-
riegelungsstellung zu bewegen, wobei der Schloss-
aktuator (30) und der Gegenschlossaktuator (142)
derart aktiviert werden, dass das Riegelelement (20)
beabstandet von dem Riegelelementbetatiger (130)
verbleibt, wahrend das Riegelelement (20) elektro-
mechanisch in die Entriegelungsstellung bewegt
wird, insbesondere dass der Schlossaktuator (30)
vor dem Gegenschlossaktuator (142) aktiviert wird.

Verfahren (1400, 1500) nach einem der vorherge-
henden Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet, dass der Gegen-
schlossaktuator (142) deaktiviert wird, sobald die
von dem Gegenschlossaktuator (142) geleistete Ar-
beit einen Grenzwert Gberschreitet, wobei insbeson-
dere anschlielend der Gegenschlossaktuator (142)
zumindest einmal, bevorzugt mehrmals, erneut ak-
tiviert wird, um die erste Riegelstange (521) zu be-
wegen.

Verfahren (1400, 1500) nach einem der vorherge-
henden Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet, dass bei einem Entrie-
gelungsvorgang der Schlossanordnung (700) der
Schlossaktuator (30) aktiviert wird, bevor der Ge-
genschlossaktuator (142) aktiviert wird, und/oder bei
einem Verriegelungsvorgang der Schlossanord-
nung (700) der Gegenschlossaktuator (142) aktiviert
wird, bevor der Schlossaktuator (30) aktiviert wird.

Verfahren (1400, 1500) nach einem der vorherge-
henden Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet, dass die Schlossanord-
nung (700) zumindest ein Uberwachungsmittel (600,
650, 651, 652, 653, 654, 655, 656, 657), insbeson-
dere einen Schalter oder einen Sensor, umfasst, wo-
bei das Uberwachungsmittel (600, 650, 651, 652,
653, 654, 655, 656, 657) eine Position des Riegele-
lements (20), des Riegelstangenanschlusses (120)
oder des Riegelelementbetatigers (130) detektiert,
wobei ein Uberwachungssignal des Uberwachungs-
mittels (600, 650, 651, 652, 653, 654, 655, 656, 657)
zur Aktivierung und/oder Deaktivierung des Schloss-
aktuators (142) und/oder des Gegenschlossaktua-
tors (30) verwendet wird.

Verfahren (1400, 1500) nach einem der vorherge-
henden Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet, dass der ein mit dem
Gegenschlossaktuator (142) verbundenes Gegen-
schlossgetriebe (200) in einer Entriegelungsposition
verbleibt, in der sich der Riegelstangenanschluss
(120) in einer eingefahrenen Stellung befindet, wenn
ein Permanententsperrungsbefehl zur Permanen-
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tentsperrung der Schlossanordnung (700) von der
Schlossanordnung (700) empfangen worden ist, wo-
bei insbesondere ein mit dem Schlossaktuator (30)
verbundenes Schlossgetriebe (31) in einer Entrie-
gelungsposition verbleibt, in der sich das Riegelele-
ment (20) in der Entriegelungsstellung befindet,
wenn ein Permanententsperrungsbefehl zur Perma-
nententsperrung der Schlossanordnung (700) von
die Schlossanordnung (700) empfangen worden ist.

SchlieRsystem (400)

mit einer Schlossanordnung (700),

wobei die Schlossanordnung (700) ein Schloss (1)
fur eine Gangfliigeltir und ein Gegenschloss (100)
fur eine Standfliigeltir umfasst,

wobei das Schloss (1) zumindest ein Riegelelement
(20) umfasst, wobei das Riegelelement (20) in einer
Verriegelungsstellung des Riegelelements (20) in ei-
ne Offnung (110) des Gegenschlosses (100) ein-
greift,

wobei das Gegenschloss (100) zumindest einen
Riegelstangenanschluss (120) zur Verbindung mit
einer ersten Riegelstange (521) umfasst,

wobei das Schloss (1) einen elektromechanischen
Schlossaktuator (30) zum Bewegen des Riegelele-
ments (20) umfasst,

wobei das Gegenschloss (100) einen elektromecha-
nischen Gegenschlossaktuator (142) zum Bewegen
der ersten Riegelstange (521) umfasst,

dadurch gekennzeichnet,

dass das SchlieRsystem (400) eine Steuerung (510)
umfasst, wobei die Steuerung (510) den Gegen-
schlossaktuator (142) zur Bewegung der Riegel-
stange (520) derart aktiviert, dass der Schlossaktu-
ator (30) zumindest teilweise eine Bewegung des
Riegelelements (20) bewirkt.

SchlieRsystem (400) nach Anspruch 7,

dadurch gekennzeichnet,

dass das Gegenschloss (100) ein Gegenschlossge-
hause (170) umfasst und der Gegenschlossaktuator
(142) in dem Gegenschlossgehause (170) angeord-
net ist, wobei insbesondere in dem Gegenschloss-
gehdause (170) ein Riegelelementbetatiger (130)
zum Bewegen des Riegelelements (20) in eine Ent-
riegelungsstellung und/oder ein Betatigungsele-
ment (141) zum mechanischen Bewegen der ersten
Riegelstange (521) in eine eingefahrene Position
und/oder zum Bewegen des Riegelelementbetati-
gers (130) angeordnet ist.

SchlieRsystem (400) nach Anspruch 7 oder 8,
dadurch gekennzeichnet,

dass das Gegenschloss (100) ein Gegenschlossge-
hause (170) umfasst und der Gegenschlossaktuator
(142) in dem Gegenschlossgehéause (170) angeord-
net ist, wobei das Gegenschlossgehduse (170) eine
Lange von ungefahr 13,5 cm und/oder eine Hohe
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von ungefahr 17 cm unterschreitet und/oder das Ge-
genschloss (100) als Einsteckschloss ausgebildet
ist.

SchlieRsystem (400) nach einem der Anspriiche 7
bis 9,

dadurch gekennzeichnet,

dass das Gegenschloss (100) ein Gegenschloss-
mechanikelement (160) zur Bewegung der ersten
Riegelstange (521), insbesondere von einer ausge-
fahrenen Position in eine eingefahrene Position, um-
fasst, wobei der Riegelelementbetatiger (130) mit-
tels des Gegenschlossmechanikelements (160),
insbesondere von einer zurtickgezogenen Position
in eine Wirkposition, bewegbar ist, wobei insbeson-
dere das Gegenschlossmechanikelement (160) als
ein Schieber (160) ausgebildet ist, wobei der Schie-
ber (160) an einem Gegenschlossgehéuse (170)
translatorisch bewegbar gelagert ist.

SchlieBsystem (400) nach Anspruch 10,

dadurch gekennzeichnet,

dass mittels eines Betatigungselements (141) Gber
das Gegenschlossmechanikelement (160) der Rie-
gelstangenanschluss (120) bewegbar ist, wobei mit-
tels des Gegenschlossaktuators (142) tUber das Ge-
genschlossmechanikelement (160) der Riegelstan-
genanschluss (120) bewegbar ist, wobei durch eine
Betéatigung des Betatigungselements (141) das Ge-
genschlossmechanikelement (160) aulRer Wirkver-
bindung mit dem Gegenschlossaktuator (142) ge-
langbar ist und/oder dass bei einer Betatigung des
Gegenschlossaktuators (142) das Gegenschloss-
mechanikelement (160) aulRer Wirkverbindung mit
dem Betéatigungselement (141) gelangbar ist.

SchlieRsystem (400) nach einem der Anspriiche 7
bis 11,

dadurch gekennzeichnet,

dass der Schlossaktuator (30) zu dem Gegen-
schlossaktuator (142) baugleich ausgebildet ist.

SchlieBsystem (400) nach einem der Anspriiche 7
bis 12,

dadurch gekennzeichnet,

dass der Schlossaktuator (30) Uber ein Schlossge-
triebe (31) auf das Riegelelement (20) wirkt und der
Gegenschlossaktuator (142) Uber ein Gegen-
schlossgetriebe (200) auf den Riegelstangenan-
schluss (120) wirkt, wobei das Schlossgetriebe (31)
einen Nocken umfasst, iber den der Schlossaktua-
tor (30) auf das Riegelelement (20) wirkt und das
Gegenschlossgetriebe (200) einen Nocken umfas-
sen, Uber den der Gegenschlossaktuator (142) auf
den Riegelstangenanschluss (120) wirkt.

SchlieRsystem (400) nach einem der Anspriiche 10
bis 13,
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dadurch gekennzeichnet,

dass das Gegenschloss (100) einen Energiespei-
cher (105) umfasst, wobeider Energiespeicher (105)
dazu dient, den Gegenschlossaktuator (142) auf3er
Wirkverbindung mit dem Gegenschlossmechanike-
lement (160) zu bringen, wenn oder nachdem der
Gegenschlossaktuator (142) die erste Riegelstange
(521) in eine eingefahrene Position bewegt hat, ins-
besondere zur Beendigung einer Permanentent-
sperrung des Gegenschlosses (100), wobei insbe-
sondere der Energiespeicher (105) zumindest einen
Kondensator oder einen Akkumulator umfasst
und/oder der Energiespeicher (105) in einem Ge-
genschlossgehause (170) angeordnet ist.

SchlieRsystem (400) nach einem der Anspriiche 7
bis 14,

dadurch gekennzeichnet,

dass das SchlieRsystem (400) eine Steuerung (510)
umfasst, wobei die Steuerung (510) den Schlossak-
tuator (30) und den Gegenschlossaktuator (142) an-
steuert, insbesondere aktiviert und/oder deaktiviert,
wobei die Steuerung (510) in der Schlossanordnung
(700), insbesondere in einem Schlossgehause (10)
des Schlosses (1) und/oder in einem Gegenschloss-
gehause (170), angeordnet ist, wobei insbesondere
eine erste Steuerungseinheit (511) in dem Schloss-
gehduse (10) und eine zweite Steuerungseinheit
(512) in dem Gegenschlossgehause (170) angeord-
net ist.

SchlieRsystem (400) nach einem der Anspriiche 7
bis 14,

dadurch gekennzeichnet,

dass das SchlieRsystem (400) eine Steuerung (510)
umfasst, wobei die Steuerung (510) den Schlossak-
tuator (30) und den Gegenschlossaktuator (142) an-
steuert, insbesondere aktiviert, wobei das
SchlieRsystem (400) einen, insbesondere motori-
schen Turantrieb (410) umfasst, wobei die Steue-
rung (510) nach der Bewegung des Riegelelements
(20) in eine Entriegelungsstellung und der Bewe-
gung der ersten Riegelstange (521) in eine einge-
fahrene Position den Turantrieb (410) aktiviert, um
die Gangflugeltir und die Standfligeltir zu 6ffnen,
wobei insbesondere die Steuerung (510) in dem Tur-
antrieb (410) angeordnet ist.
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