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(67)  Linvention concerne un systéme de stimulation
(8, 108, 208, 308, 408, 508, 608) comportant :

- undispositif d’appui (24, 224) comportant deux organes
d’appui (38, 40, 238, 240), chacun destiné a recevoir une
partie respective d’'un membre inférieur (4) d’'un passager
(6), chacun mobile entre une premiére position corres-
pondante, dans laquelle I'organe d’appui se trouve a une
premiere distance d’un support (26, 226), et une deuxie-
me position correspondante, dans laquelle 'organe d’ap-
pui se trouve a une deuxiéme distance du support dis-
tincte de la premiére distance,

- un dispositif d’actionnement (28, 228) configuré pour
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provoquer, successivement dans le temps :

- 'amenée sélective de I'un des deux organes d’appui
de la premiére position correspondante vers la deuxiéme
position correspondante, puis de la deuxiéme position
correspondante vers la premiére position
correspondante ;

- puis, aprés un temps de latence non nul, l'amenée sé-
lective de I'autre des deux organes d’appuide lapremiéere
position correspondante vers la deuxiéme position cor-
respondante, puis de la deuxiéme position correspon-
dante vers la premiére position correspondante.
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Description
DOMAINE TECHNIQUE

[0001] La présenteinvention concerne un systéme de
stimulation des membres inférieurs d’un passager d’un
véhicule.

[0002] L’invention concerne également une installa-
tion de stimulation, un procédé de commande d’une telle
installation, un siege de véhicule équipé d’'un tel systeme
de stimulation et un véhicule embarquant un tel sieége.
[0003] L’invention s’applique au domaine du transport
de personnes, notamment au domaine du transport aé-
rien de personnes.

ETAT DE LA TECHNIQUE ANTERIEURE

[0004] Dans les transports actuels, tels que le bus, le
train ou l'avion, les passagers sont généralement con-
traints de rester assis. En outre, I'espace disponible pour
permettre aux passagers de mouvoir leurs membres in-
férieurs est généralement restreint. Dans de telles cir-
constances, les passagers sont susceptibles de ressentir
des engourdissements dus al'inaction musculaire etI'ap-
pauvrissement de la circulation sanguine dans les mem-
bres inférieurs qui résultent de la station assise prolon-
gée.

[0005] Il est connu d’équiper un véhicule, au niveau de
la partie inférieure d’un siege, d’un dispositif comprenant
des leviers, similaires a des pédales d’accélérateur ou
d’embrayage de voiture, ou encore a des dispositifs de
type « steppers » d’exercice physique, destinés a étre
actionnés par un passager avec ses pieds, et ce dans le
but de proposer aux passagers un moyen d’exercer leurs
membres inférieurs.

[0006] Néanmoins, un tel dispositif ne donne pas en-
tiere satisfaction.

[0007] En effet, I'utilisation d’un tel dispositif est géné-
ralement pénible, ce qui décourage souvent leur utilisa-
tion par les passagers. En outre, l'installation d’un tel
dispositif a bord d’un véhicule se fait généralement au
prix d’'un surencombrement, ce qui est préjudiciable eu
égard aux contraintes déja existantes en matiere de cir-
culation et d’évacuation dans les véhicules de transport.
[0008] Un but de l'invention est donc de proposer un
systéme de stimulation propre a conduire a une activa-
tion des muscles des membres inférieurs du passager,
et a entrainer une meilleure atténuation de I'engourdis-
sement engendré par une station assise prolongée, tout
en présentant un encombrement réduit par rapport aux
dispositifs de I'état de la technique.

EXPOSE DE L’INVENTION

[0009] A cet effet, I'invention a pour objet un systéme
de stimulation du type précité, comportant un support,
un dispositif d’appui et un dispositif d’actionnement,

le dispositif d’appui comportant deux organes d’appui,
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chaque organe d’appui étant destiné a recevoir une par-
tie respective d’'un membre inférieur du passager,
chaque organe d’appui étant mobile entre une premiére
position correspondante, dans laquelle I'organe d’appui
se trouve a une premiére distance correspondante du
support, et une deuxiéme position correspondante, dans
laquelle 'organe d’appui se trouve a une deuxiéme dis-
tance correspondante du supportdistincte de la premiére
distance,

le dispositif d’actionnement étant configuré pour provo-
quer, successivement au cours du temps :

- lamenée de 'un des deux organes d’appui de la
premiére position correspondante vers la deuxiéme
position correspondante, puis de la deuxiéme posi-
tion correspondante vers la premiére position
correspondante ;

- puis, al'issue d’'un temps de latence non nul, 'ame-
née de l'autre des deux organes d’appui de la pre-
miére position correspondante vers la deuxi€éme po-
sition correspondante, puis de la deuxiéme position
correspondante vers la premiére position correspon-
dante.

[0010] En effet, lorsque le passager pose une partie
de ses membres inférieurs, en particulier ses pieds et/ou
ses mollets, sur un tel systéeme de stimulation, et qu’il en
commande le fonctionnement, le passage alterné de
chaque dispositif d’appui entre la premiéere et la deuxié-
me positions correspondantes, confére au passager la
sensation de marcher, en simulant, par exemple, les im-
pacts sous les pieds et/ou les mouvements des mollets
ressentis lors de la marche, et éventuellement en provo-
quant des réflexes secondaires associés a la marche.
[0011] La présence du dispositif d’actionnement rend
l'utilisation d’un tel systéme de stimulation moins pénible
pour le passager, qui est alors peu réticent a en faire
usage.

[0012] En outre, un tel systéme de stimulation est apte
a étre associé a un siege, par exemple directement in-
tégré sous une garniture d’'un repose-pied et/ou d’un re-
pose-jambe, ce qui se traduit par un surencombrement
quasi nul et un meilleur respect des contraintes de cir-
culation et d’évacuation dans le véhicule.

[0013] Suivant d’autres aspects avantageux de lin-
vention, le systéme de stimulation comporte une ou plu-
sieurs des caractéristiques suivantes, prise(s) isolément
ou suivant toutes les combinaisons techniquement
possibles :

- pour au moins un organe d’appui, le dispositif d’ac-
tionnement comporte au moins un électroaimant
correspondant solidaire de I'un parmi le dispositif
d’appui et le support, et, pour chaque électroaimant,
I'autre parmi le dispositif d’appui et le support com-
portantau moins un élément magnétique correspon-
dant, chaque élémentmagnétique étant réalisé dans
un matériau présentant des propriétés magnétiques,
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chaque électroaimant étant agencé pour interagir
avec I'élément magnétique correspondant pour faire
passer I'organe d’appui correspondant vers la pre-
miere position correspondante ou la deuxiéme po-
sition correspondante en fonction d’un état d’alimen-
tation de I'électroaimant en courant électrique ;

- pour au moins un organe d’appui, le dispositif d’ac-
tionnement comporte au moins un ballonnet et une
pompe reliée a chaque ballonnet, chaque ballonnet
étant agencé entre I'organe d’appui correspondant
et le support, la pompe étant configurée pour faire
circuler un fluide entre le ballonnet et la pompe afin
de causer une déformation du ballonnet destinée a
faire passer 'organe d’appui vers la premiéere posi-
tion correspondante ou la deuxiéme position corres-
pondante en fonction d'un état de remplissage du
ballonnet en fluide ;

- le systéeme de stimulation comporte, pour chaque
organe d’appui, au moins un organe de sollicitation
élastique, chaque organe de sollicitation élastique
étant configuré pour, lorsque 'organe d’appui cor-
respondant se trouve dans la deuxiéme position,
exercer sur 'organe d’appui correspondant une for-
ce de rappel tendant a déplacer ledit organe d’appui
de la deuxiéme position correspondante vers la pre-
miere position correspondante ;

- le dispositif d’actionnement comporte un moteur
comprenant un axe couplé a au moins un organe
d’appui, par exemple au moyen d’un réducteur, le
moteur étant configuré pourfaire passer I'organe
d’appui vers la premiére position correspondante ou
la deuxiéme position correspondante en fonction
d’un sens de rotation du moteur ;

- ledispositifd’appuicomporte un plateauréalisé dans
un matériau déformable élastique et s’étendant en
regard du support, chaque organe d’appui étant dé-
fini comme une partie du plateau, le dispositif d’ac-
tionnement étant configuré pour amener chaque or-
gane d’appui dans la premiére position correspon-
dante par une déformation du plateau pour conférer
au plateau une premiére forme, et dans la deuxiéme
position correspondante par une autre déformation
du plateau pour conférer au plateau une deuxiéme
forme distincte de la premiére forme ;

- chaque organe d’appui est monté pivotant, par rap-
port au support, autour d'un axe de rotation
correspondant ;

- les organes d’appui sont solidaires I'un de l'autre,
les axes de rotation respectifs des organes d’appui
étant confondus.

[0014] Enoutre,l'invention apourobjetune installation
de stimulation comprenant un premier systéeme de sti-
mulation et un deuxiéme systéme de stimulation tels que
définis ci-dessus,

le premier systéme de stimulation comportant un premier
organe d’appui et un deuxiéme organe d’appui en tant
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qu’organes d’appui,

la deuxiéme distance correspondant au premier organe
d’appui du premier systéme de stimulation étant stricte-
ment inférieure a la premiére distance correspondant au
premier organe d’appui du premier systéeme de stimula-
tion,

la deuxieme distance correspondant au deuxiéme orga-
ne d’appui du premier systéeme de stimulation étant stric-
tement inférieure a la premiére distance correspondant
au deuxieme organe d’appui du premier systéme de sti-
mulation,

le deuxiéme systeme de stimulation comportant un pre-
mier organe d’appui et un deuxiéme organe d’appui en
tant qu'organes d’appui,

la deuxiéme distance correspondant au premier organe
d’appui du deuxiéme systéme de stimulation étant stric-
tement inférieure a la premiére distance correspondant
au premier organe d’appui du deuxiéme systéme de sti-
mulation,

la deuxieme distance correspondant au deuxiéme orga-
ne d’appui du deuxieme systéme de stimulation étant
strictement inférieure a la premiére distance correspon-
dant au deuxiéme organe d’appui du deuxiéme systéme
de stimulation,

le premier systéeme de stimulation et le deuxiéme syste-
me de stimulation étant agencés 'un par rapport a l'autre
de sorte que :

e pour le premier systéme de stimulation :

- le premier organe d’appui du premier systeme
de stimulation estagencé pour recevoir une par-
tie d’'un membre inférieur du passager qui est
un talon d’un pied droit du passager ; et

- ledeuxiéme organe d’appuidu premier systeme
de stimulation estagenceé pour recevoir une par-
tie d’'un membre inférieur du passager qui est
une partie plantaire distale du pied droit du
passager ;

e pour le deuxieme systéme de stimulation :

- lepremierorgane d’appuidu deuxieme systeme
de stimulation estagencé pour recevoir une par-
tie d’'un membre inférieur du passager qui est
un talon d’un pied gauche du passager ; et

- le deuxiéme organe d’appui du deuxieme sys-
teme de stimulation est agencé pour recevoir
une partie d’'un membre inférieur du passager
qui est une partie plantaire distale du pied gau-
che du passager.

Suivant un autre aspect avantageux de l'invention, l'ins-
tallation de stimulation comprend, en outre, un troisiéme
systéeme de stimulation tel que défini ci-dessus,

le troisieme systeme de stimulation comportant un pre-
mier organe d’appui et un deuxiéme organe d’appui en
tant qu'organes d’appui,
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la deuxiéme distance correspondant au premier organe
d’appui du troisiéme systéme de stimulation étant stric-
tement supérieure a la premiére distance correspondant
au premier organe d’appui du troisieme systéme de sti-
mulation,

la deuxiéme distance correspondant au deuxiéme orga-
ne d’appui du troisieme systéme de stimulation étant
strictement supérieure a la premiére distance correspon-
dant au deuxiéme organe d’appui du troisieme systéme
de stimulation,

le troisieme systéme de stimulation étant disposé par
rapport au premier systeme de stimulation et au deuxié-
me systéme de stimulation de sorte que :

- le premier organe d’appui du troisieme systéme de
stimulation est agencé pour recevoir une partie d’'un
membre inférieur du passager qui est un mollet droit
du passager ; et

- le deuxiéme organe d’appui du troisieme systéme
de stimulation est agencé pour recevoir une partie
d’'un membre inférieur du passager qui est un mollet
gauche du passager.

[0015] Enoutre, I'invention a pour objet un procédé de
commande d’une installation de stimulation telle que dé-
finie ci-dessus, comportant la mise en oeuvre d’'une plu-
ralité de cycles successifs, chaque cycle comportant :

e un premier déplacement du premier systéme de sti-
mulation comprenant :

- amenée du premier organe d’appui du premier
systéeme de stimulation vers la deuxiéme posi-
tion correspondante ; puis

- amenée du premier organe d’appui du premier
systéme de stimulation vers la premiére position
correspondante ; puis

- maintien du premier organe d’appui du premier
systeme de stimulation dans la premiére posi-
tion correspondante pendant un premier temps
de latence prédéterminé ;

e un deuxieme déplacement du premier systeme de
stimulation, ultérieur au premier déplacement du
premier systéme de stimulation, comprenant :

- amenée du deuxiéme organe d’appui du pre-
mier systéeme de stimulation vers la deuxiéme
position correspondante ; puis

- amenée du deuxiéme organe d’appui du pre-
mier systeme de stimulation vers la premiére
position correspondante ; puis

- maintien du deuxiéme organe d’appui du pre-
mier systéme de stimulation dans la premiere
position correspondante pendant un deuxieme
temps de latence prédéterminé ;

e un premier déplacement du deuxieme systéeme de
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stimulation, ultérieur a 'amenée du deuxiéme orga-
ne d’appui du premier systeme de stimulation vers
la premiére position correspondante, comprenant :

- amenée du premier organe d’appui du deuxié-
me systéme de stimulation vers la deuxiéme po-
sition correspondante ; puis

- amenée du premier organe d’appui du deuxié-
me systéme de stimulation vers la premiéere po-
sition correspondante ; puis

- maintien du premier organe d’appui du deuxié-
me systéme de stimulation dans la premiére po-
sition correspondante pendant un troisieme
temps de latence prédéterminé ;

* undeuxieme déplacement du deuxieme systéeme de
stimulation, ultérieur au premier déplacement du
deuxieme systeme de stimulation, comprenant :

- amenéedudeuxiéme organe d’appuidudeuxié-
me systéme de stimulation vers la deuxiéme po-
sition correspondante ; puis

- amenéedudeuxiéme organe d’appuidudeuxie-
me systeéme de stimulation vers la premiéere po-
sition correspondante ; puis

- maintien du deuxiéme organe d’appui du
deuxiéme systéme de stimulation dans la pre-
miére position correspondante pendant un qua-
trieme temps de latence prédéterminé,

le premier temps de latence prédéterminé et le troi-
siéme temps de latence prédéterminé étant, de pré-
férence, égaux,

le deuxieme temps de latence prédéterminé et le
quatrieme temps de latence prédéterminé étant, de
préférence, égaux.

[0016] Suivant un autre aspect avantageux de I'inven-
tion, le procédé de commande est tel que chaque cycle
comporte, en outre :

e apartirde 'amenée du deuxieme organe d’appui du
premier systéme de stimulation vers la deuxiéme po-
sition correspondante :

- amenéedu premier organe d’appui du troisieme
systéme de stimulation vers la deuxiéme posi-
tion correspondante ; puis

- amenéedu premier organe d’appui du troisieme
systéeme de stimulation vers la premiére position
correspondante ; puis

- maintiendu premier organe d’appuidu troisieme
systéme de stimulation dans la premiére posi-
tion correspondante pendant un cinquiéme
temps de latence prédéterminé ;

e apartirde 'amenée du deuxieme organe d’appui du
deuxiéme systéme de stimulation vers la deuxieme
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position correspondante :

- amenée du deuxiéme organe d’appui du troisié-
me systéme de stimulation vers la deuxiéme po-
sition correspondante ; puis

- amenée du deuxiéme organe d’appui du troisié-
me systéme de stimulation vers la premiére po-
sition correspondante ; puis

- maintien du deuxiéme organe d’appui du troi-
sieme systeme de stimulation dans la premiére
position correspondante pendant un sixiéme
temps de latence prédéterminé ;

'amenée du premier organe d’appui du troisieme syste-
me de stimulation vers la premiére position correspon-
dante étant, de préférence, mise en oeuvre a partir de
'amenée du premier organe d’appui du deuxiéme sys-
teme de stimulation vers la deuxieéme position corres-
pondante,

'amenée du deuxiéme organe d’appui du troisieme sys-
teme de stimulation vers la premiére position correspon-
dante étant, de préférence, mise en oeuvre a partir de
'amenée du premier organe d’appui du premier systeme
de stimulation vers la deuxiéme position correspondante,
le cinquiéme temps de latence prédéterminé et le sixieme
temps de latence prédéterminé étant, de préférence,
égaux.

[0017] Enoutre,l'invention apourobjetune installation
de stimulation comprenant un premier systéme de sti-
mulation tel que défini ci-dessus et un deuxiéme systeme
de stimulation tel que défini ci-dessus,

le premier systéme de stimulation comportant un premier
organe d’appui et un deuxiéme organe d’appui en tant
qu’organes d’appui,

la deuxiéme distance correspondant au premier organe
d’appui du premier systéeme de stimulation étant stricte-
ment supérieure a la premiere distance correspondant
premier organe d’appui du premier systeme de stimula-
tion,

la deuxiéme distance correspondant au deuxiéme orga-
ne d’appui du premier systéeme de stimulation étant stric-
tement supérieure a la premiére distance correspondant
deuxieme organe d’appui du premier systeme de stimu-
lation,

le deuxiéme systéme de stimulation comportant un pre-
mier organe d’appui et un deuxiéme organe d’appui en
tant qu’organes d’appui,

la deuxiéme distance correspondant au premier organe
d’appui du deuxiéme systéme de stimulation étant stric-
tement inférieure a la premiére distance correspondant
au premier organe d’appui du deuxieme systéme de sti-
mulation,

la deuxiéme distance correspondant au deuxiéme orga-
ne d’appui du deuxiéme systéme de stimulation étant
strictement inférieure a la premiére distance correspon-
dant au deuxiéme organe d’appui du deuxieme systéme
de stimulation,

le premier systéme de stimulation et le deuxiéme syste-
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me de stimulation étant agencés 'un par rapport a l'autre
de sorte que :

e pour le premier systéme de stimulation :

- le premier organe d’appui du premier systeme
de stimulation estagencé pour recevoir une par-
tie d’'un membre inférieur du passager qui est
un mollet droit du passager ; et

- ledeuxiéme organe d’appuidu premier systeme
de stimulation estagencé pour recevoir une par-
tie d’'un membre inférieur du passager qui est
un mollet gauche du passager ;

e pour le deuxieme systéme de stimulation :

- lepremierorgane d’appuidu deuxieme systeme
de stimulation estagencé pour recevoir une par-
tie d’'un membre inférieur du passager qui est
un pied droit du passager ; et

- le deuxiéme organe d’appui du deuxieme sys-
teme de stimulation est agencé pour recevoir
une partie d’'un membre inférieur du passager
qui est un pied gauche du passager.

[0018] En outre, I'invention a pour objet un procédé de
commande d’une installation de stimulation telle que dé-
finie ci-dessus, comportant la mise en oeuvre d’'une plu-
ralité de cycles successifs, chaque cycle comportant :

e un premier déplacement du deuxieme systéme de
stimulation, comprenant :

- amenée du premier organe d’appui du deuxié-
me systéme de stimulation vers la deuxiéme po-
sition correspondante ; puis

- amenée du premier organe d’appui du deuxié-
me systeéme de stimulation vers la premiéere po-
sition correspondante ; puis

- maintien du premier organe d’appui du deuxié-
me systéme de stimulation dans la premiére po-
sition correspondante pendant un premier
temps de latence prédéterminé ;

* undeuxieme déplacement du deuxieme systéeme de
stimulation, ultérieur au premier déplacement du
deuxieme systeme de stimulation, comprenant :

- amenéedudeuxiéme organe d’appuidudeuxié-
me systéme de stimulation vers la deuxiéme po-
sition correspondante ; puis

- amenéedudeuxiéme organe d’appuidudeuxié-
me systéme de stimulation vers la premiéere po-
sition correspondante ; puis

- maintien du deuxiéme organe d’appui du
deuxiéme systéme de stimulation dans la pre-
miére position correspondante pendant un
deuxiéme temps de latence prédéterminé,
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e a partir de 'amenée du premier organe d’appui du
deuxiéme systéme de stimulation vers la premiére
position correspondante :

- amenée du premier organe d’appui du premier
systéme de stimulation vers la deuxiéme posi-
tion correspondante ; puis

- amenée du premier organe d’appui du premier
systéme de stimulation vers la premiére position
correspondante ; puis

- maintien du premier organe d’appui du premier
systéme de stimulation dans la premiére posi-
tion correspondante pendant un troisieme
temps de latence prédéterminé ;

e apartir de 'amenée du deuxiéme organe d’appui du
deuxiéme systéme de stimulation vers la premiére
position correspondante :

- amenée du deuxiéme organe d’appui du pre-
mier systéeme de stimulation vers la deuxiéme
position correspondante ; puis

- amenée du deuxiéme organe d’appui du pre-
mier systeme de stimulation vers la premiére
position correspondante ; puis

- maintien du deuxiéme organe d’appui du pre-
mier systéme de stimulation dans la premiere
position correspondante pendant un quatrieme
temps de latence prédéterminé ;

le premier temps de latence prédéterminé etle deuxieéme
temps de latence prédéterminé étant, de préférence,
égaux,

le troisieme temps de latence prédéterminé et le quatrie-
me temps de latence prédéterminé étant, de préférence,
égaux,

'amenée du deuxiéme organe d’appui du deuxiéme sys-
teme de stimulation vers la deuxieéme position corres-
pondante étant, de préférence, mise en oeuvre aprés
'amenée du premier organe d’appui du premier systeme
de stimulation vers la premiére position correspondante,
'amenée du premier organe d’appui du deuxiéme sys-
teme de stimulation vers la deuxieéme position corres-
pondante étant, de préférence, mise en oeuvre aprés
'amenée du deuxiéme organe d’appui du premier sys-
teme de stimulation vers la premiére position correspon-
dante.

[0019] En outre, I'invention a pour objet un siege de
véhicule équipé d’un systéme de stimulation tel que défini
ci-dessus, le systéme de stimulation étant fixé a un re-
pose-pied du siége, a un repose-jambe du siege, a des
parties basses du siege ou a des pieds du siege, ou équi-
pé d’'une installation de stimulation telle que définie ci-
dessus, chaque systeme de stimulation de l'installation
de stimulation étant fixé a un repose-pied du siége, a un
repose-jambe du siége, a des parties basses du siége
ou a des pieds du siege.

[0020] Suivant un autre aspect avantageux de l'inven-
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tion, un tel siege est un siége destiné a étre embarqué
a bord d’un bus, d’une voiture, d’un train, ou encore d’un
aéronef.

[0021] En outre, l'invention a pour objet un véhicule
comprenant au moins un siege tel que défini ci-dessus,
ou comprenant au moins un siége et un systeme de sti-
mulation tel que défini ci-dessus correspondant, le sys-
teme de stimulation étant fixé a un plancher du véhicule,
en regard d’une partie basse du siége, ou a un élément
d’'un siege précédent disposé immédiatement devant le
siége, ou comprenant au moins un siége et une installa-
tion de stimulation tel que définie ci-dessus correspon-
dante, le systéme de stimulation de I'installation de sti-
mulation étant fixé a un plancher du véhicule, en regard
d’une partie basse du siége, ou a un élément d’un siége
précédent disposé immédiatement devant le siege.
[0022] Suivant un autre aspect avantageux de I'inven-
tion, un tel véhicule est un bus, une voiture, un train, ou
encore un aéronef.

BREVE DESCRIPTION DES DESSINS

[0023] L’invention sera mieux comprise a l'aide de la
description qui va suivre, donnée uniquement a titre
d’exemple non limitatif et faite en se référant aux dessins
annexés sur lesquels :

- lesfigures 1A a 1C illustrent différents agencements
de systémes de stimulation selon l'invention, parrap-
port a un siege de véhicule ;

- la figure 2 est une représentation schématique en
section, selon un plan paralleéle a un plan de symétrie
du sieége, d’'un premier mode de réalisation d’'un sys-
téme de stimulation selon I'invention ;

- la figure 3 est une représentation schématique en
section, selon un plan orthogonal au plan de symé-
trie du siége, d'un deuxiéeme mode de réalisation
d’un systéme de stimulation selon 'invention, agen-
cé au niveau d’un repose-jambe du siége ;

- lafigure 4 est un chronogramme détaillant le fonc-
tionnement des systémes de stimulation des figures
2et3;

- la figure 5 est une représentation schématique en
section, selon un plan paralléle au plan de symétrie
du siége, du systéme de stimulation de la figure 3,
agenceé au niveau d'un repose-pied du siege et ac-
cueillant un pied d’un passager ;

- lafigure 6 est une variante du systeme de stimulation
de la figure 3 ;

- lafigure 7 estune variante du systeme de stimulation
de la figure 3 ;

- lafigure 8 estune variante du systeme de stimulation
de la figure 3 ;

- lafigure 9 estune variante du systeme de stimulation
de lafigure 7 ;

- lafigure 10A illustre I'utilisation du systéme de sti-
mulation de la figure 3 agencé au niveau d’un repo-
se-jambe du siége et accueillant deux mollets d’'un
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passager, et la figure 10B illustre I'utilisation du sys-
téme de stimulation de la figure 3 agencé au niveau
d’un repose-pied du siege et accueillant deux pieds
d’un passager ; et

- lafigure 11 est un chronogramme détaillant le fonc-
tionnement des systémes de stimulation des figures
3et10.

EXPOSE DETAILLE DE MODES DE REALISATION
PARTICULIERS

[0024] En référence aux figures 1A a 1C, un véhicule
(non représenté) est équipé d’au moins une installation
de stimulation 2 selon l'invention.

[0025] L’installation de stimulation 2 est destinée a la
stimulation des membres inférieurs 4 d’un passager 6 du
véhicule. En particulier, l'installation de stimulation 2 est
destinée a la stimulation des membres inférieurs 4 du
passager 6 par le déplacement de parties mobiles de
I'installation de stimulation 2 sur lesquelles reposent des
parties des membres inférieurs 4 du passager 6. Plus
précisément, l'installation de stimulation 2 est destinée
a simuler la marche chez le passager 6, en particulier
lorsque le passager 6 se trouve en position assise.
[0026] Plus précisément, le véhicule est équipé de
l'installation de stimulation 2 au niveau de ses sieges.
[0027] VLinstallation de stimulation 2 comprend au
moins un systéme de stimulation, par exemple deux ou
trois systémes de stimulation.

[0028] L’installation de stimulation 2 est disposée au
niveau d’une partie basse d’un siége 10 du véhicule des-
tiné a recevoir le passager 6.

[0029] Par « partie basse d’un siége », il est entendu,
au sens de la présente invention, la partie d’'un siege 10
se trouvant a une hauteur inférieure ou égale a la moitié
de la hauteur totale du siége 10 vis-a-vis d’un plancher
12 du véhicule, sur lequel est disposé ledit siege 10.
[0030] L’installation de stimulation 2 comporte, par
exemple, un premier systéme de stimulation 8A disposé
au niveau d’un repose-jambe 14 du siége 10 pour rece-
voir des mollets 16 du passager 6, et un deuxiéme sys-
téme de stimulation 8B et un troisieme systeme de sti-
mulation agencés au niveau d’'un repose-pied 18 du sie-
ge 10 pour recevoir chacun un pied 20 respectif du pas-
sager 6, comme illustré par la figure 1A (le troisieme sys-
téme de stimulation n’étant pas représenté).

[0031] En variante, le siege 10 est dépourvu de repo-
se-jambe, respectivement de repose-pied. Dans ce cas,
le premier systeme de stimulation 8A, respectivement
les deuxiéme 8B et troisieme systémes de stimulation,
est agenceé par rapport au siege 10 pour tenir lieu de
repose-jambe, respectivement sont agencés par rapport
au siege 10 pour tenir lieu de repose-pied.

[0032] Un autre exemple d’installation de stimulation
2 estillustré par la figure 1B. L’installation de stimulation
2 de la figure 1B se distingue de l'installation de stimu-
lation 2 de la figure 1A en ce que les deuxiéme 8B et
troisieme systemes de stimulation sont fixés au plancher
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12 du véhicule, en regard de la partie basse du sieége 10,
ou a des pieds du siege 10, pour tenir lieu de repose-
pied pour le siege 10. Sur cette figure 1B, le troisieme
systéeme de stimulation n’est pas représenté.

[0033] Un autre exemple d’installation de stimulation
2 estillustré par la figure 1C. L'installation de stimulation
2 de la figure 1C se distingue de l'installation de stimu-
lation 2 de la figure 1A en ce que les deuxiéeme 8B et
troisieme systémes de stimulation sont fixés a un élé-
ment d’un siége précédent 22 disposé immédiatement
devant le siege 10 pour tenir lieu de repose-pied pour le
siege 10, de sorte que les systémes de stimulation soient
accessibles au passager 6 installé dans le siege 10, com-
me illustré par la figure 1C. Sur cette figure 1C, le troi-
sieme systeme de stimulation n’est pas représenté.
[0034] Selon un autre exemple, l'installation de stimu-
lation 2 est dépourvue de troisieme systéme de stimula-
tion. Dans ce cas, le deuxiéme systéme de stimulation
8B est configuré pour recevoir simultanément les deux
pieds 20 du passager 6. Dans ce cas, et par analogie
avec ce qui précede, le deuxieme systéme de stimulation
8B est soit agencé au niveau du repose-pied 18 du siége
10, soit agencé par rapport au siege 10 pour tenir lieu de
repose-pied, soit fixé au plancher 12 du véhicule, en re-
gard de la partie basse du siege 10, ou a des pieds du
siege 10, pour tenir lieu de repose-pied pour le siege 10,
soit fixé a un élément du siége précédent 22 pour tenir
lieu de repose-pied pour le siege 10.

[0035] L’installation de stimulation 2 comprend, en
outre, une unité de commande (non représentée) confi-
gurée pour piloter le fonctionnement de chacun des sys-
temes de stimulation. En particulier, I'unité de commande
est configurée pour piloter un dispositif d’actionnement
de chacun des systémes de stimulation. Un tel dispositif
d’actionnement sera décrit ultérieurement.

[0036] En variante, l'invention prévoit également que
linstallation de stimulation 2 comporte uniquement un
systéme de stimulation destiné a recevoir des mollets 16
du passager 6, ou uniquement deux systemes de stimu-
lation destinés a recevoir chacun un pied 20 respectif du
passager 6, ou un systéme de stimulation destiné a re-
cevoirdes mollets 16 du passager 6 etun unique systeme
de stimulation destiné a recevoir simultanément les deux
pieds 20 du passager 6, ou encore un unique systeme
de stimulation destinés a recevoir simultanément les
deux pieds 20 du passager 6.

[0037] Un premier mode de réalisation d’'un systeme
de stimulation 108 selon I'invention est représenté sur la
figure 2.

[0038] Un tel systétme de stimulation 108 est, de pré-
férence, utilisé pour recevoir un pied 20 respectif du pas-
sager 6. Dans le cas ou l'installation de stimulation 2
comporte a la fois le deuxiéme systéme de stimulation
8B et le troisieme systéme de stimulation évoqués pré-
cédemment, le systéme de stimulation 108 est, notam-
ment, destiné a jouer le role de I'un parmi le deuxieme
systéeme de stimulation 8B et le troisieme systéme de
stimulation.
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[0039] Lesysteme de stimulation 108 comporte un dis-
positif d’appui 24, un support 26 et un dispositif d’action-
nement 28.

[0040] Le support 26, de préférence rigide, est confi-
guré pour solidariser le systéme de stimulation 108 au
véhicule, notamment au plancher 12 du véhicule, ou a
un siége 10, par exemple un repose-jambe 14 du siége
10, un repose-pied 18 du siége 10 ou un autre élément
de la partie basse d’un siége 10.

[0041] Envariante, le support 26 est formé par le plan-
cher 12 du véhicule.

[0042] Le dispositif d’appui 24 est destiné a recevoir
le pied 20 respectif du passager 6.

[0043] Le dispositif d’appui 24 est agencé en regard
dusupport26. En outre, le dispositif d’appui 24 est mobile
par rapport au support 26, comme cela sera décrit ulté-
rieurement.

[0044] Ledispositif d’appui24 comporte un plateau 30.
Le plateau 30 présente, par exemple, la forme d’une pla-
que. Le plateau 30 est réalisé dans un matériau défor-
mable élastique, c’est-a-dire propre a retrouver sa forme
initiale suite a une déformation.

[0045] Le plateau 30 s’étend en regard du support 26.
[0046] Le plateau 30 comporte une face supérieure 32
et une face inférieure 34 orientée a 'opposé de la face
supérieure 32. La face inférieure 34 est orientée vers le
support 26.

[0047] De préférence, la face supérieure 32 est munie
d’'un revétement 36 antidérapant, par exemple collé a la
face supérieure 32.

[0048] Lorsque le systeme de stimulation 108 est des-
tiné a recevoir un pied 20 respectif du passager 6, la face
supérieure 32 est destinée a étre orientée vers le haut
lorsque le systéme de stimulation 108 est installé a bord
du véhicule, de sorte que le passager 6 puisse placer
son pied 20 sur la face supérieure 32.

[0049] Le plateau 30 définit un premier organe d’appui
38 etun deuxiéme organe d’appui40 du dispositif d’appui
24 comme des zones respectives du plateau 30.
[0050] Chacun parmi le premier organe d’appui 38 et
le deuxiéme organe d’appui 40 est destiné arecevoir une
partie distincte du méme pied 20 du passager 6. En par-
ticulier, le premier organe d’appui 38 est agencé pour
recevoiruntalon42 du passager 6. En outre, le deuxieme
organe d’appui 40 est agencé pour recevoir une partie
plantaire distale 44 du pied 20 du passager 6.

[0051] Comme évoqué précédemment, le plateau 30
est déformable et susceptible d’adopter une pluralité de
formes.

[0052] En particulier, le plateau 30 est susceptible de
se déformer de fagon a ce que le premier organe d’appui
38 occupe une premiére position ou une deuxiéme po-
sition respectives, la deuxiéme position étant distincte
de la premiere position.

[0053] Dans la premiere position du premier organe
d’appui 38, le premier organe d’appui 38 se trouve a une
premiére distance du support 26. Dans la deuxiéme po-
sition du premier organe d’appui 38, le premier organe
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d’appui 38 se trouve a une deuxiéme distance du support
26 strictement inférieure a la premiére distance.

[0054] De fagonsimilaire, le plateau 30 est susceptible
de se déformer de fagon a ce que le deuxieme organe
d’appui 40 occupe une premiere position ou une deuxié-
me position respectives, la deuxiéme position étant dis-
tincte de la premiére position.

[0055] Dans la premiére position du deuxiéme organe
d’appui 40, le deuxiéme organe d’appui 40 se trouve a
une premiére distance du support 26. Dans la deuxiéme
position du deuxiéme organe d’appui 40, le deuxieme
organe d’appui 40 se trouve a une deuxiéme distance
du support 26 strictement inférieure a la premiére distan-
ce.

[0056] Enoutre, le plateau 30 esttel que chacun parmi
le premier organe d’appui 38 etle deuxieme organe d’ap-
pui 40 comporte au moins un élément magnétique.
[0057] Par « éléement magnétique », il est entendu, au
sens de la présente invention, un élément réalisé dans
un matériau présentant des propriétés magnétiques,
c’est-a-dire un matériau ferromagnétique ou un matériau
paramagneétique. Un tel élément magnétique est donc
susceptible de ressentir une force d’attraction vers un
aimant ou un électroaimant lorsqu’il est soumis a un
champ magnétique généré par l'aimant ou Iélec-
troaimant.

[0058] Parexemple,l’élémentmagnétique estune pla-
que en fer, ou encore un aimant.

[0059] Le dispositif d’appui 24 est fixé au support 26,
de préférence au niveau de bords périphériques 46 du
dispositif d’appui 24, par exemple au moyen de colon-
nettes rigides 48, ou encore d’un cadre rigide.

[0060] Le dispositif d’actionnement 28 est configuré
pour entrainer le dispositif d’appui 24 en mouvement par
rapport au support 26. Plus précisément, le dispositif
d’actionnement 28 est configuré pour entrainer le dispo-
sitif d’appui 24 en mouvement par une déformation locale
par rapport au support 26.

[0061] Le dispositif d’actionnement 28 comporte au
moins un électroaimant 50. Plus précisément, pour cha-
que organe d’appui 38, 40, le dispositif d’actionnement
28 comprend un électroaimant 50 correspondant.
[0062] Chaque électroaimant 50 est agencé entre le
plateau 30 et le support 26. Plus précisément, chaque
électroaimant 50 est agencé entre le plateau 30 et le
support 26 au niveau de I'organe d’appui 38, 40 corres-
pondant.

[0063] Chaque électroaimant 50 est orienté de fagon
a exercer une force magnétique d’attraction sur I'élément
magnétique de I'organe d’appui 38, 40 correspondant,
en fonction d’un état d’alimentation de I'électroaimant 50
en courant électrique.

[0064] Parexemple,commeillustré parlafigure 2, cha-
que électroaimant est fixé au support 26.

[0065] Par exemple, chaque électroaimant 50 est du
type « ventouse électromagnétique ». De préférence,
chaque électroaimant 50 est muni d’'une bande élastique
52 et/ou d’un ressort 54, agencés entre I'électroaimant
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50 et le plateau 30.

[0066] La bande élastique 54 est destinée a amortir
des chocs résultant d’une entrée en contact de I'organe
d’appui 38, 40 avec I'électroaimant 50 lors d’une défor-
mation du plateau 30 sous I'effet de la force magnétique
exercée par I'électroaimant 50 sur I'élément magnétique
de l'organe d’appui 38, 40.

[0067] En outre, le ressort 52 est destiné a favoriser
un décollement entre 'organe d’appui 38, 40 et I'élec-
troaimant 50 a l'issue d’une interruption de la force ma-
gnétique exercée par I'électroaimant 50 sur I'élément
magnétique de I'organe d’appui 38, 40.

[0068] De préférence, le volume délimité parle plateau
30 et le support 26, et qui n’est pas occupé par les élec-
troaimants 50, est garni d’'une mousse déformable 56,
destinée a s’opposer a un affaissement du plateau 30
sous l'effet du poids exercé par le passager 6 sur le sys-
téme de stimulation 108, en particulier lorsque le systéme
de stimulation 108 est inactif.

[0069] Selon une variante nonillustrée, I'électroaimant
50 est solidaire de'organe d’appui 38, 40 correspondant.
Dans ce cas, c’est le support 26 qui est muni d’éléments
magnétiques, I'électroaimant 50 étant agencé pour inte-
ragir avec I'élément magnétique correspondant pour fai-
re passer I'organe d’appui 38, 40 correspondant vers sa
premiére position ou sa deuxiéme position en fonction
d’un état d’alimentation de I'électroaimant 50 en courant
électrique.

[0070] Le fonctionnement du systeme de stimulation
108 va maintenant étre décrit, en référence aux figures
2et4.

[0071] Sur la figure 4, la premiere ligne de temps est
relative au fonctionnement du systéme de stimulation
108.

[0072] Aurepos, le systéme de stimulation 108 adopte
une position de référence. La position de référence cor-
respond a la position adoptée par le systéme de stimu-
lation 108 lorsqu’aucun électroaimant 50 n’est alimenté.
En particulier, dans une telle position de référence, cha-
que organe d’appui 38, 40 présente la premiére position
correspondante. Dans ce cas, le plateau 30 présente une
forme dite « au repos », par exemple globalement plane.
[0073] Puis, lors d’'uninstant t4, I'électroaimant 50 dis-
poseé sous le premier organe d’appui 38 est alimenté en
courant électrique. Ceci a pour effet d’entrainer, entre
linstantt, etuninstantultérieurt,, une déformation locale
du plateau 30, dans laquelle le premier organe d’appui
38 passe de la premiére position correspondante a la
deuxiéme position correspondante, c’est-a-dire se rap-
proche du support 26.

[0074] Puis, lors de l'instant t,, l'alimentation en cou-
rant électrique de I'électroaimant 50 disposé sous le pre-
mier organe d’appui 38 estinterrompue. Ceci a pour effet
d’entrainer, entre l'instant t, et un instant ultérieur t5, un
relachement local du plateau 30, c’est-a-dire I'éloigne-
ment du premier organe d’appui 38 du support 26 et le
retour du premier organe d’appui 38 de la deuxieme po-
sition correspondante vers la premiére position corres-
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pondante. Un tel relachement du plateau 30 est di a
I'élasticité du plateau 30, et éventuellement également
dd a I'action du ressort 52.

[0075] Alissuedelinstantts, le systéme de stimulation
108 se trouve dans la position de référence.

[0076] Puis, durant untemps de latence compris entre
linstant ty et un instant ultérieur t,, I'alimentation en cou-
rant électrique des électroaimants 50, en particulier de
I'électroaimant 50 disposé sous le premier organe d’ap-
pui 38, demeure interrompue, de sorte que le systeme
de stimulation 108 reste dans la position de référence.
[0077] La durée entre les instants t; et t, et la durée
entre les instants t, et t; sont chacune de l'ordre de la
dizaine a la centaine de millisecondes.

[0078] La durée entre les instants t; et t, vaut environ
T/4 a T/3, T étant une durée totale de cycle décrite ulté-
rieurement.

[0079] Ladurée entre les instants t; ett, est représen-
tative d’'un temps de pose du pied, c’est-a-dire une durée
s’écoulant, au cours de la marche, de I'impact de la pose
du talon al'impact de la pose de la partie plantaire distale
du méme pied. Le temps de pose du pied varie en fonc-
tion de la cadence du pas.

[0080] Puis, lors de linstant t,, I'électroaimant 50 dis-
posé sous le deuxieme organe d’appui 40 est alimenté
en courant électrique. Ceci a pour effet d’entrainer, entre
l'instantt, etuninstantultérieurts, une déformation locale
du plateau 30, dans laquelle le deuxiéme organe d’appui
40 passe de la premiere position correspondante a la
deuxiéme position correspondante, c’est-a-dire se rap-
proche du support 26.

[0081] Puis, lors de I'instant tg, I'alimentation en cou-
rant électrique de I'électroaimant 50 disposé sous le
deuxiéme organe d’appui40 estinterrompue. Cecia pour
effet d’entrainer, entre l'instant t5 et un instant ultérieur
t, un relachement local du plateau 30, c’est-a-dire I'éloi-
gnement du deuxiéme organe d’appui 40 du support 26
et le retour du deuxiéme organe d’appui 40 de la deuxie-
me position correspondante vers la premiére position
correspondante. Un tel relachement du plateau 30 est
da a I'élasticité du plateau 30, et éventuellement égale-
ment d0 a I'action du ressort 52.

[0082] Alissuedelinstanttg, le systéme de stimulation
108 se trouve de nouveau dans la position de référence.
[0083] Puis, durant untemps de latence compris entre
l'instant tg et un instant ultérieur t4+T, I'alimentation en
courant électrique des électroaimants 50, en particulier
de I'électroaimant 50 disposé sous le deuxiéme organe
d’appui 40 demeure interrompue, de sorte que le syste-
me de stimulation 108 reste dans la position de référence.
[0084] Les étapes entre l'instant t; et I'instant t4+T for-
ment un cycle du systéme de stimulation 108. Le cycle
estrépété au cours du temps, l'instant t;+T étant assimilé
a un nouvel instant t; & chaque nouveau cycle.

[0085] T représente la durée totale du cycle. De pré-
férence, la durée T est choisie pour représenter la durée
usuelle d’'un pas ou d’une foulée, soit entre 0,2 s (secon-
de) et 10s.
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[0086] Il est envisagé que la valeur de la durée T soit
variable, par exemple dépendante d’'un mode de fonc-
tionnement choisi du systéme de stimulation 108, ou de
l'installation de stimulation 2, ou encore réglable par le
passager 6.

[0087] Du point de vue du passager 6, les déforma-
tions-relachements successifs du plateau 30, dits
« impulsions », sont ressentis comme des impacts sous
le pied 20, au niveau du talon 42 et de la partie plantaire
distale 44, similaires a I'impact au sol du talon 42 et de
la partie plantaire distale 44 du passager 6 lorsqu’il mar-
che ouqu’ilcourt. De telles impulsions simulent la marche
chez le passager 6, une telle simulation de la marche
étant apte a prévenir et/ou soulager un engourdissement
des membres inférieurs 4 du passager 6. En outre, de
telles impulsions sont susceptibles de provoquer une
réaction réflexe secondaire chez le passager 6, égale-
ment apte a prévenir et/ou soulager un engourdissement
des membres inférieurs 4 du passager 6.

[0088] L'installation de stimulation 2 comporte un
deuxiéeme systéme de stimulation 108, destiné arecevoir
un autre pied 20 respectif du passager 6. Dans ce cas,
le deuxieme systéme de stimulation 108 joue le role de
'autre parmi le deuxiéme systeme de stimulation 8B et
le troisieme systéme de stimulation évoqués précédem-
ment.

[0089] Lefonctionnementdudeuxiéme systéme de sti-
mulation 108 est identique au fonctionnement décrit pré-
cédemment.

[0090] De preférence, les durées entre les actionne-
ments des organes d’appui 38, 40 du deuxieme systeme
de stimulation 108 sont identiques aux durées entre les
actionnements correspondants des organes d’appui 38,
40 du premier systeme de stimulation 108.

[0091] Lesdeuxsystémesde stimulation 108 sontcon-
figurés pour fonctionner de fagon synchronisée. Plus pré-
cisément, l'instant t; marquant le début d’'un cycle du
deuxiéme systéme de stimulation 108 est temporelle-
ment distant d’'une durée t par rapport a I'instant t; mar-
quant le début d’un cycle correspondant du premier sys-
téeme de stimulation 108, comme illustré par la figure 4,
sur laquelle la deuxiéme ligne de temps est relative au
fonctionnement du deuxieme systéme de stimulation
108.

[0092] < estladurée séparantle débutdu cycle de 'un
des deux systemes de stimulation 108 de I'autre des deux
systémes de stimulation 108. De préférence, t est égal
aT/2

[0093] Un systéme de stimulation 208 selon un deuxie-
me mode de réalisation de I'invention est représenté sur
la figure 3.

[0094] Un tel systtme de stimulation 208 est, par
exemple, utilisé pour recevoir les mollets 16 du passager
6. Dans ce cas, le systéeme de stimulation 208 joue le
réle du systéme de stimulation 8A évoqué précédem-
ment en référence aux figures 1A a 1C. Sur la figure 3,
les mollets 16 du passager 6 sont schématiquement re-
présentés en coupe transversale (c’est-a-dire une coupe
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selon un plan orthogonal a un axe d’'un tibia ou d’'un pé-
roné du passager 6).

[0095] Le systéeme de stimulation 208 comporte un dis-
positif d’appui 224, un support 226 et un dispositif d’ac-
tionnement 228.

[0096] Le support 226 est configuré pour solidariser le
systéme de stimulation 208 au véhicule ou a un siege 10
du véhicule.

[0097] En variante, le support 226 est formé par le re-
pose-jambe 14 d’un siége 10 du véhicule.

[0098] Le dispositif d’appui 224 est monté mobile par
rapport au support 226, comme cela sera décrit ultérieu-
rement.

[0099] Dans le cas ou le systéeme de stimulation 208
joue le role du systéme de stimulation 8A, le dispositif
d’appui 224 est destiné a recevoir les mollets 16 du pas-
sager 6.

[0100] En outre, le dispositif d’actionnement 228 est
configuré pour mettre en mouvement le dispositif d’appui
224 par rapport au support 226.

[0101] Le dispositif d’appui 224 comporte un plateau
230, de préférence rigide.

[0102] Le plateau 230 s’étend en regard du support
226.

[0103] Le plateau 230 comporte une face supérieure
232 et une face inférieure 234 orientée a I'opposé de la
face supérieure 232. La face inférieure 234 est orientée
vers le support 226.

[0104] La face supérieure 232 est destinée a étre
orientée dans une direction avant définie par le siege 10,
lorsque le systéme de stimulation 208 est installé a bord
du véhicule pour recevoir les mollets 16 du passager 6.
[0105] Avantageusement, pour améliorer le confort du
systéeme de stimulation 208, la face supérieure 232 est
munie d’'un revétement 237 réalisé dans un matériau
mou.

[0106] Le plateau 230 présente un axe de rotation X-
X, destiné a permettre un pivotement du plateau 230 par
rapport au support 226, autour de I'axe X-X.

[0107] L’axe de rotation X-X appartient a un plan mé-
dian P non matériel qui, lorsque le systeme de stimulation
208 est installé a bord du véhicule, est un plan vertical
se superposant avantageusement a un plan de symétrie
du siege 10 recevant le passager 6.

[0108] Par« plande symétrie », il estentendu, au sens
de la présente invention, un plan général de symétrie,
c’est-a-dire un plan orthogonal a la fois a un plan d’assise
et a un plan dans lequel s’étend un dossier du siége 10.
[0109] Le plateau 230 définit un premier organe d’ap-
pui 238 et un deuxiéme organe d’appui 240 du dispositif
d’appui 224, comme des zones respectives du plateau
230. Plus précisément, le premier organe d’appui 238 et
le deuxieme organe d’appui 240 sont définis comme les
parties respectives du plateau 230 qui sont disposées
de part et d’autre du plan médian P. Il en résulte que le
premier organe d’appui 238 et le deuxieéme organe d’ap-
pui 240 sont montés conjointement pivotants par rapport
au support 226 autour de I'axe X-X.
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[0110] Chacun parmile premier organe d’appui 238 et
le deuxiéme organe d’appui 240 est destiné a recevoir
un mollet 16 respectif du passager 6.

[0111] Enoutre, le plateau 230 est tel que chacun par-
mi le premier organe d’appui 238 et le deuxiéme organe
d’appui 240 comporte au moins un élément magnétique.
[0112] Le support 226, avantageusement rigide, est
configuré pour solidariser le systéme de stimulation 208
au vehicule, notamment a un repose-jambe 14 du siege
10. En variante, le support 226 est le repose-jambe 14
du siege 10.

[0113] Lesupport226 comporte une surface supérieu-
re 260, un ergot 262 et une tige 264.

[0114] La surface supérieure 260 est orientée vers la
face inférieure 234 du plateau 230.

[0115] L’ergot262 fait saillie au niveau d’'une zone cen-
trale de la surface supérieure 260 du support 226.
[0116] La tige 264 coopeére avec le dispositif d’appui
224. Plus précisément, la tige 264 traverse I'ergot 262
et une piéce correspondante du dispositif d’appui 224,
la tige 264 s’étendant selon I'axe X-X pour former une
liaison pivot d’axe X-X.

[0117] Le dispositif d’actionnement 228 comporte au
moins un électroaimant 250. Plus précisément, pour cha-
cun des premier et deuxieme organes d’appui 238, 240,
le dispositif d’actionnement 228 comprend un élec-
troaimant 250 correspondant.

[0118] Pour chacun parmi le premier organe d’appui
238 et le deuxiéme organe d’appui 240, I'électroaimant
250 correspondant est agencé entre le plateau 230 et le
support 226, au niveau de I'autre parmile premier organe
d’appui 238 et le deuxiéme organe d’appui 240.

[0119] Pour chacun parmi le premier organe d’appui
238 et le deuxiéme organe d’appui 240, I'électroaimant
250 correspondant est orienté de fagon a exercer une
force magnétique d’attraction sur I'élément magnétique
de l'autre parmi le premier organe d’appui 238 et le
deuxieme organe d’appui 240, en fonction d’un état d’ali-
mentation de I'électroaimant 250 en courant électrique.
[0120] Par exemple, chaque électroaimant 250 est si-
milaire aux électroaimants 50 du systéme de stimulation
108 décrit précédemment.

[0121] En outre, chaque électroaimant 250 est, par
exemple, fixé au support 226, comme illustré par la figure
3.

[0122] En variante, au moins un électroaimant 250 est
fixé a la face inférieure 234 du plateau 230. Dans ce cas,
le support 226 est muni d’au moins un élément magné-
tique, I'électroaimant 250 étant agencé pour interagir
avec I'élément magnétique correspondant pour faire
passer I'organe d’appui 238, 240 correspondant vers sa
premiére position ou sa deuxiéme position en fonction
d’un état d’alimentation de I'électroaimant 250 en courant
électrique.

[0123] Avantageusement, le systéme de stimulation
208 comporte également des organes de sollicitation
élastiques 266 disposés entre le support 226 et le plateau
230. De préférence, les organes de sollicitation élasti-
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ques 266 sont agencés au niveau des bords périphéri-
ques 246 du plateau 230 qui sont le plus éloignés de
I'axe de rotation X-X.

[0124] Le fonctionnement du systéme de stimulation
208 va maintenant étre décrit, en référence aux figures
3et4.

[0125] Sur la figure 4, la troisieme ligne de temps est
relative au fonctionnement du systéme de stimulation
208.

[0126] Aurepos, le systéme de stimulation 208 adopte
une position de référence. La position de référence cor-
respond a la position adoptée par le systéme de stimu-
lation 208 lorsqu’aucun électroaimant250 n’est alimenté.
En particulier, dans une telle position de référence, le
plateau 230 est sensiblement paralléle au support 226.
[0127] Puis, lors d’'un instant t,, I'électroaimant 250
disposé sous le deuxiéme organe d’appui 240 est ali-
menté en courant électrique. Ceci a pour effet d’entrai-
ner, entre l'instant t, et un instant ultérieur tg, le bascu-
lement du plateau 230 autour de I'axe de rotation X-X,
et I'éloignement du premier organe d’appui 238 du sup-
port 226.

[0128] En d'autres termes, le premier organe d’appui
238 passe d’une premiére position, dans laquelle le pre-
mier organe d’appui se trouve a une premiére distance
du support 226, une deuxiéme position dans laquelle le
premier organe d’appui 238 se trouve a une deuxiéme
distance du support 226 strictement supérieure a la pre-
miére distance.

[0129] Cecia également pour effet de conduire a une
déformation élastique des organes de sollicitation élas-
tiques 266.

[0130] Puis, lors de linstant tg, I'alimentation en cou-
rant électrique de I'électroaimant 50 disposé sous le
deuxiéme organe d’appui 240 est interrompue. Ceci a
pour effet d’entrainer, entre l'instant tg et un instant ulté-
rieur tc, un retour du plateau 230 vers la position de ré-
férence, c’est-a-dire rapprochement du premier organe
d’appui 238 du support 226, notamment sous I'effet d’ef-
forts de rappel exercés par les organes de sollicitation
élastiques 266 préalablement déformés. En d’autres ter-
mes, le premier organe d’appui 238 se déplace de la
deuxiéme position correspondante vers la premiére po-
sition correspondante.

[0131] ATissue de l'instant t;, le systéeme de stimula-
tion 208 se trouve dans la position de référence.

[0132] Puis, durant un temps de latence compris entre
linstant t; et un instant ultérieur tp, 'alimentation en cou-
rant électrique des électroaimants, notamment de I'élec-
troaimant 250 disposé sous le deuxieme organe d’appui
240, demeure interrompue, de sorte que le systéme de
stimulation 208 reste dans la position de référence. No-
tamment, le premier organe d’appui 238 reste dans la
premiére position correspondante.

[0133] Puis, lors de linstant tp, I'électroaimant 250
agenceé sous le premier organe d’appui 238 est alimenté
en courant électrique. Ceci a pour effet d’entrainer, entre
l'instant ty et un instant ultérieur tg, le basculement op-
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posé du plateau 230 autour de I'axe de rotation X-X, et
I'éloignement du deuxieme organe d’appui 240 du sup-
port 226.

[0134] End’autrestermes, le deuxi€me organe d’appui
240 passe d'une premiére position, dans laquelle le
deuxiéme organe d’appui 240 se trouve a une premiére
distance du support 226, une deuxiéme position dans
laquelle le deuxieme organe d’appui 240 se trouve a une
deuxiéme distance du support 226 strictement supérieu-
re a la premiére distance.

[0135] Ceci a également pour effet de conduire a une
déformation élastique des organes de sollicitation élas-
tiques 266.

[0136] Puis, lors de l'instant tg, 'alimentation en cou-
rant électrique de I'électroaimant 250 disposé sous le
premier organe d’appui 238 est interrompue. Ceci a pour
effet d’entrainer, entre l'instant tz et un instant ultérieur
te, un retour du plateau 230 vers la position de référence,
c’est-a-dire rapprochement du deuxiéme organe d’appui
240 du support 226, notamment sous I'effet d’efforts de
rappel exercés par les organes de sollicitation élastiques
266 préalablement déformés. En d’autres termes, le
deuxieme organe d’appui 240 se déplace de la deuxiéme
position correspondante vers la premiére position cor-
respondante.

[0137] ATissue de linstant tg, le systéme de stimula-
tion 208 se trouve de nouveau dans la position de réfé-
rence.

[0138] Puis, durant un temps de latence compris entre
linstant tz et un instant ultérieur t,+T°, I'alimentation en
courant électrique des électroaimants, notamment de
I'électroaimant 250 disposé sous le premier organe d’ap-
pui 238, demeure interrompue, de sorte que le systeme
de stimulation 208 reste dans la position de référence.
Notamment, le deuxieme organe d’appui 240 reste dans
la premiére position correspondante.

[0139] Lesétapesentrelinstantt, etl'instantt,+T’ for-
ment un cycle du systéme de stimulation 208. Le cycle
est répété au cours du temps, l'instant t,+T’ étant assi-
milé & un nouvel instant t, @ chaque nouveau cycle.
[0140] De préférence, la durée entre les instants t; et
ty est égale a la durée entre les instants tr et tp+T'. De
préférence encore, la durée entre les instants t, et t; est
égale a la durée entre les instants tp et tg, et la durée
entre les instants t, et tg est égale a la durée entre les
instants tp et tg.

[0141] T représente la durée totale du cycle. De pré-
férence, ladurée T’ est choisie pour représenter la durée
usuelle d’'un pas ou d’une foulée, soit entre 0,2 set 10 s.
[0142] De préférence, la durée entre les instants t, et
tp est égale a T'/2.

[0143] Avantageusement, dans le cas ou I'installation
de stimulation comprend un systéme de stimulation 208
en guise de premier systeme de stimulation 8A, et deux
systémes de stimulation 108 en guise de deuxiéme et
troisieme systémes de stimulation respectivement, I'ins-
tant t, est compris entre les instants tg et tg du cycle de
I'un des deux systémes de stimulation 108, par exemple
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confondu avec l'instant t; du cycle de I'un des deux sys-
témes de stimulation 108. En outre, l'instant tg est supé-
rieur ou égal a l'instant t, du cycle de l'autre des deux
systémes de stimulation 108, par exemple compris entre
les instants t, et t; du cycle de l'autre des deux systéemes
de stimulation 108, comme illustré par la figure 4. Avan-
tageusement, les durées de cycles T et T’ sont égales.

[0144] Plus précisément, pour un instant t; associé au
systéme de stimulation 108 destiné a recevoir le pied 20
droit du passager 6, Iinstant t, associé correspond a
I'activation de I'électroaimant 250 disposé sous I'organe
d’appui qui est destiné a recevoir le mollet 16 gauche du
passager 6, de fagon a provoquer une poussée au niveau
du mollet 16 droit du passager 6, assimilable a 'avancée
du mollet droit ressentie par le passager au moment de
décoller sa partie plantaire distale droite du sol, pendant
la marche.

[0145] Enoutre, pour un instant t; associé au systeme
de stimulation 108 destiné a recevoir le pied 20 gauche
du passager 6, I'instant tp associé correspond a I'activa-
tion de I'électroaimant 250 disposé sous I'organe d’appui
qui est destiné a recevoir le mollet 16 droit du passager
6, de fagon a provoquer une poussée au niveau du mollet
16 gauche du passager 6, assimilable a I'avancée du
mollet gauche ressentie par le passager au moment de
décoller sa partie plantaire distale gauche du sol, pen-
dant la marche.

[0146] Comme illustré par la figure 5, le systéme de
stimulation 208 précédemment décrit est également sus-
ceptible d’étre utilisé pour recevoir un pied 20 respectif
d’'un passager 6. En d’autres termes, le systéme de sti-
mulation 208 est propre ajouer le réle de I'un des deuxie-
me ou troisieme systémes de stimulation décrits précé-
demment.

[0147] Dans ce cas, le systeme de stimulation 208 est
destiné a étre agencé de sorte que I'axe de rotation X-X
forme un angle aigu, par exemple inférieur ou égal a 45°,
avec une normale au plan de symétrie du siége 10 rece-
vant le passager 6, lorsque le systeme de stimulation
208 est installé a bord du véhicule.

[0148] Enoutre, dans cecas, le systéeme de stimulation
208 est destiné a étre agencé de sorte que la face su-
périeure 232 du plateau 230 soit orientée vers le haut
lorsque le systéme de stimulation 208 est installé a bord
du véhicule, de sorte que le passager 6 puisse placer
son pied 20 sur la face supérieure 232.

[0149] Enoutre, dans ce cas, le revétement souple est
remplacé par un revétement antidérapant 236.

[0150] En fonctionnement, le systéeme de stimulation
208 est actionné selon des cycles successifs similaires
aux cycles du systéme de stimulation 108 de la figure 3.
[0151] Selon une variante 308 du systéme de stimu-
lation 208 de la figure 3, illustrée par la figure 6, les élec-
troaimants du type « ventouse électromagnétique » pré-
cédemment décrits sont remplacés par des élec-
troaimants 350 du type « a noyau plongeur et a culasse
magnétique ».

[0152] Chaque électroaimant comporte une culasse
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368, fixée a I'un parmi le support 226 et le plateau 230,
et un noyau 370 fixé a I'autre parmi le support 226 et le
plateau 230. En outre, le noyau 370 de chaque élec-
troaimant 350 est agencé pour pouvoir coulisser dans la
culasse 368 correspondante.

[0153] Dans ce cas, le noyau 370 forme I'élément ma-
gnétique associé aux organes 238, 240 ou au support
226.

[0154] Avantageusement, chaque électroaimant 350
est muni d’'un élément amortisseur 372, par exemple
agenceé dans la culasse 368, contre lequel le noyau 370
est destiné a buter lorsqu’il arrive en fin de course. Un
tel élément amortisseur 372 réduit le bruit acoustique
géneéré par chaque électroaimant 350 lors de son fonc-
tionnement.

[0155] Selon une variante 408 du systéme de stimu-
lation 208 de la figure 3, illustrée par la figure 7, chaque
électroaimant estremplacé par un ballonnet 480A, 480B.
[0156] Lesballonnets 480A,480B sontassociés aune
pompe 482 configurée pour gonfler et dégonfler, alter-
nativement, les ballonnets 480A, 480B pour obtenir le
basculement du plateau 230 dans un sens puis dans
l'autre. En d’autres termes, la pompe 482 est configurée
pour faire circuler un fluide entre chaque ballonnet 480A,
480B et la pompe 482 afin de causer une déformation
du ballonnet 480A, 480B, la déformation d’un ballonnet
480A, 480B étant destinée a faire passer chaque organe
d’appui 238, 240 vers la premiére position correspon-
dante ou la deuxiéme position correspondante en fonc-
tion d’'un état de remplissage du ballonnet 480A, 480B
associé en fluide.

[0157] Parexemple, lapompe 482 est configurée pour
faire circuler le fluide entre les ballonnets 480A, 480B.
[0158] En fonctionnement, pour entrainer un premier
basculement du plateau 230 destiné a éloigner le premier
organe d’appui 238 du support 226, la pompe 482 gonfle
le ballonnet480A agencé entre le premier organe d’appui
238 et le support 226, et dégonfle le ballonnet 480B dis-
posé entre le deuxieme organe d’appui 240 et le support
226. Dans ce cas, le deuxieme organe d’appui 240 se
rapproche du support 226.

[0159] ATinverse, pour entrainer un deuxiéme bascu-
lement du plateau 230 destiné a éloigner le deuxieme
organe d’appui 240 du support 226, la pompe 482 gonfle
le ballonnet480B agencé entre le deuxiéme organe d’ap-
pui 240 et le support 226, et dégonfle le ballonnet 480A
disposé entre le premier organe d’appui 238 et le support
226. Dans ce cas, le premier organe d’appui 238 se rap-
proche du support 226.

[0160] Selon une variante 508 du systéeme de stimu-
lation 208 de la figure 3, illustrée par la figure 8, le dis-
positif d’actionnement 228 est dépourvu d’électroaimant.
[0161] Le dispositif d’actionnement 228 comporte un
moteur 590 dont le rotor 592 est couplé au plateau 230,
par exemple au moyen d’un réducteur de vitesse 594.
[0162] En fonctionnement, pour entrainer un premier
basculement du plateau 230 destiné a éloigner le premier
organe d’appui 238 du support 226, le moteur 590 est
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commandé pour tourner dans un premier sens.

[0163] A Tlinverse, pour entrainer un deuxiéme bascu-
lement du plateau 230 destiné a éloigner le deuxieme
organe d’appui 240 du support 226, le moteur 590 est
commandé pour tourner dans un deuxiéme sens opposé
au premier sens.

[0164] Surlafigure 9 estreprésentée une variante 608
du systeme de stimulation 208 de la figure 7.

[0165] Dans ce cas, chacun parmi le premier organe
d’appui 238 et le deuxiéme organe d’appui 240 présente
un axe de rotation propre Y-Y, Z-Z, résultant de la coo-
pération d’une tige respective 264A, 264B avec I'ergot
262. Dans ce cas, les organes d’appui 238, 240 sont
aptes a étre mis en mouvement indépendamment l'un
de l'autre. De préférence, I'angle entre les axes de rota-
tions Y-Y et Z-Z est faible, c’est-a-dire inférieur a 45°, par
exemple nul.

[0166] Les ballonnets 480A, 480B et la pompe 482
sont susceptibles d’étre remplacés par I'un quelconques
des dispositifs d’actionnements 228 décrits précédem-
ment. Dans ce cas, si le dispositif d’actionnement 228
comporte des électroaimants 250 du type « ventouse
électromagnétique », c’est-a-dire des électroaimants
250 uniquement aptes a exercer une force d’attraction
sur les organes d’appui, c’est-a-dire destinée a rappro-
cher les organes d’appui 238, 240 du support 226, le
systéme de stimulation 608 sera, de préférence, destiné
a recevoir les pieds 20 du passager 6. Dans ce cas, le
retour a la position de repos est assuré par les organes
de sollicitation élastiques 266.

[0167] Il est également envisagé que le systéeme de
stimulation 208 précédemment décrit (ou I'une de ses
variantes 308, 408, 508, 608) soit utilisé pour recevoir
conjointement les deux pieds 20 du passager 6, comme
illustré par la figure 10B. En d’autres termes, le systeme
de stimulation 208 joue simultanémentle réle des deuxie-
me et troisieme systémes de stimulation décrits en réfé-
rence aux figures 1A-1C.

[0168] Dans ce cas, le systeme de stimulation 208 est
destiné a étre agencé de sorte que le plan médian P soit
sensiblement paralléle au plan de symétrie du siege 10
recevant le passager 6, par exemple confondu avec le
plan de symétrie du sieége 10.

[0169] Enoutre,le systéme de stimulation 208 est des-
tiné a étre agencé de sorte que la face supérieure 232
du plateau 230 soit orientée vers le haut lorsque le sys-
téme de stimulation 208 est installé a bord du véhicule,
de sorte que le passager 6 puisse placer ses deux pieds
20 sur la face supérieure 232.

[0170] Le fonctionnement d’une installation de stimu-
lation 2 comportant un premier systéme de stimulation
208 et un deuxiéme systeme de stimulation 208 va main-
tenant étre décrit en référence aux figures 10A et 10B.
[0171] Surlafigure 11, la premiére ligne de temps est
relative au fonctionnement du systéme de stimulation
208B destiné a recevoir simultanément les pieds 20 du
passager 6, comme illustré par la figure 10B. Par la suite,
les organes se rapportant a un tel systéme de stimulation
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208B associé aux pieds 20 seront désignés par une ré-
férence se terminant par B.

[0172] En outre, la deuxiéme ligne de temps est rela-
tive au fonctionnement du systéme de stimulation 208A
destiné a recevoir les mollets 16 du passager 6, comme
illustré par la figure 10A. Par la suite, les organes se
rapportant a un tel systéeme de stimulation 208A associé
aux mollets 16 seront désignés par une référence se ter-
minant par A.

[0173] Au repos, les systemes de stimulation 208A,
208B adoptent chacun une position de référence. La po-
sition de référence correspond a la position adoptée par
le systéme de stimulation 208A, 208B lorsqu’aucun élec-
troaimant250A, 250B n’est alimenté. En particulier, dans
une telle position de référence, chaque plateau 230A,
230B est sensiblement paralléle au support 226A, 226B
correspondant.

[0174] Lorsd'uninstantt,, I'électroaimant 250B dispo-
sé sous le premier organe d’appui 238B, sur lequel re-
pose le pied droit du passager 6, est alimenté en courant
électrique. Ceci a pour effet d’entrainer, entre l'instant t,
et un instant ultérieur t,, le basculement du plateau 230B
autour de son axe de rotation, et le rapprochement du
premier organe d’appui 238B du support 226B. Ceci a
également pour effet de conduire a une déformation élas-
tique des organes de sollicitation élastiques 266B. En
d’autres termes, le premier organe d’appui 238B se dé-
place de la premiére position correspondante vers la
deuxiéme position correspondante.

[0175] Puis, lors de linstant t,, I'alimentation en cou-
rant électrique de I'électroaimant 250B disposé sous le
premier organe d’appui 238B est interrompue. Ceci a
pour effet d’entrainer, entre l'instant t, et un instant ulté-
rieur t3, un retour du plateau 230B vers la position de
référence, c’est-a-dire I'éloignement du premier organe
d’appui 238B du support 226B, notamment sous I'effet
d’efforts de rappel exercés par les organes de sollicitation
élastiques 266B préalablement déformés. En d’autres
termes, le premier organe d’appui 238B se déplace de
la deuxiéme position correspondante vers la premiere
position correspondante.

[0176] Alissuedel’instantt,, le systéme de stimulation
208B se trouve dans sa position de référence.

[0177] Puis, durant un temps de latence compris entre
l'instant t5 et un instant ultérieur t,, I'alimentation en cou-
rant électrique des électroaimants 250B, notamment de
I'électroaimant 250B disposé sous le premier organe
d’appui 238B, demeure interrompue, de sorte que le sys-
teme de stimulation 208B reste dans la position de réfé-
rence. Notamment, le premier organe d’appui 238B reste
dans la premiére position correspondante.

[0178] Puis, lors de linstant t4, I'électroaimant 250B
disposé sous le deuxieme organe d’appui 240B, sur le-
quel repose le pied gauche du passager, est alimenté en
courant électrique. Ceci a pour effet d’entrainer, entre
linstant t, et un instant ultérieur tg, le basculement du
plateau 230B autour de son axe de rotation, et le rappro-
chement du deuxiéme organe d’appui 240B du support
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226B. Ceci a également pour effet de conduire a une
déformation élastique des organes de sollicitation élas-
tiques 266B. En d’autres termes, le deuxieme organe
d’appui 240B se déplace de la premiére position corres-
pondante vers la deuxiéme position correspondante.
[0179] Puis, lors de l'instant ts, 'alimentation en cou-
rant électrique de I'électroaimant 250B disposé sous le
deuxiéme organe d’appui 240B est interrompue. Ceci a
pour effet d’entrainer, entre I'instant t5 et un instant ulté-
rieur tg, un retour du plateau 230B vers la position de
référence, c’est-a-dire I'éloignement du deuxiéme orga-
ne d’appui 240B du support 226B, notamment sous I'effet
d’efforts de rappel exercés parles organes de sollicitation
élastiques 266B préalablement déformés. En d’autres
termes, le deuxiéme organe d’appui 240B se déplace de
la deuxiéme position correspondante vers la premiére
position correspondante.

[0180] ATissuedelinstanttg, le systéme de stimulation
208B se trouve dans sa position de référence.

[0181] Puis, durant un temps de latence compris entre
l'instant tg et un instant ultérieur t{+T", I'alimentation en
courant électrique des électroaimants 250B, notamment
de I'électroaimant 250B disposé sous le deuxieme orga-
ne d’appui 240B, demeure interrompue, de sorte que le
systéme de stimulation 208B reste dans la position de
référence. Notamment, le deuxiéme organe d’appui
240B reste dans la premiere position correspondante.
[0182] En outre, lors d’un instant t, compris entre les
instants t, et t;, par exemple égal a t,, I'électroaimant
250A disposé sous le deuxiéme organe d’appui 240A,
contre lequel repose le mollet gauche du passager, est
alimenté en courant électrique. Ceci a pour effet d’en-
trainer, entre I'instant t, et un instant ultérieur tg, le bas-
culement du plateau 230A autour de son axe de rotation,
et I'éloignement du premier organe d’appui 238A, contre
lequel repose le mollet droit du passager, par rapport au
support 226A. Ceci a également pour effet de conduire
a une déformation élastique des organes de sollicitation
élastiques 266A. En d’autres termes, le premier organe
d’appui 238A se déplace de la premiére position corres-
pondante vers la deuxiéme position correspondante.
[0183] Puis, lors de linstant tg, I'alimentation en cou-
rant électrique de I'électroaimant 250A disposé sous le
deuxiéme organe d’appui 240A est interrompue. Ceci a
pour effet d’entrainer, entre l'instant tg et un instant ulté-
rieur tc, un retour du plateau 230A vers la position de
référence, c’est-a-dire le rapprochement du premier or-
gane d’appui 238A du support 226A, notamment sous
I'effet d’efforts de rappel exercés par les organes de sol-
licitation élastiques 266A préalablement déformés. En
d’autres termes, le premier organe d’appui 238A se dé-
place de la deuxiéme position correspondante vers la
premiére position correspondante.

[0184] A Tlissue de l'instant t, le systéme de stimula-
tion 208A se trouve dans sa position de référence.
[0185] Les instants tg et t; sont, de préférence, com-
pris entre les instants t, et t,, par exemple entre les ins-
tants t; et t,.
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[0186] Puis, durant un temps de latence compris entre
linstanttc et uninstantultérieur tp, I'alimentation en cou-
rant électrique des électroaimants 250A, notamment de
I'électroaimant 250A disposé sous le deuxieme organe
d’appui 240A, demeure interrompue, de sorte que le sys-
teme de stimulation 208A reste dans la position de réfé-
rence. Notamment, le premier organe d’appui 238A reste
dans la premiére position correspondante.

[0187] L’instant tp est compris entre les instants t, et
t5, par exemple égal a l'instant t5.

[0188] Puis, lors de linstant tp, I'électroaimant 250A
disposé sous le premier organe d’appui 238A est alimen-
té en courant électrique. Ceci a pour effet d’entrainer,
entre l'instant tp et un instant ultérieur tg, le basculement
du plateau 230A autour de son axe de rotation, et I'éloi-
gnement du deuxiéme organe d’appui 240A du support
226A. Ceci a également pour effet de conduire a une
déformation élastique des organes de sollicitation élas-
tiques 266A. En d’autres termes, le deuxiéme organe
d’appui 240A se déplace de la premiére position corres-
pondante vers la deuxiéme position correspondante.
[0189] Puis, lors de l'instant tg, 'alimentation en cou-
rant électrique de I'électroaimant 250A disposé sous le
premier organe d’appui 238A est interrompue. Ceci a
pour effet d’entrainer, entre l'instant tg et un instant ulté-
rieur tg, un retour du plateau 230A vers la position de
référence, c’est-a-dire le rapprochement du deuxieéme
organe d’appui 240A du support 226A, notamment sous
I'effet d’efforts de rappel exercés par les organes de sol-
licitation élastiques 266A préalablement déformés. En
d’autres termes, le deuxiéme organe d’appui 240A se
déplace de la deuxiéme position correspondante vers la
premiére position correspondante.

[0190] A Tissue de linstant tg, le systéme de stimula-
tion 208B se trouve dans sa position de référence.
[0191] Lesinstantstg ettgsont,de préférence, compris
entre les instants t5 et t{+T", par exemple entre les ins-
tants tg et t4+T".

[0192] Puis, durant un temps de latence compris entre
linstant t et un instant ultérieur t,+T", 'alimentation en
courant électrique des électroaimants 250A, notamment
de I'électroaimant 250A disposé sous le premier organe
d’appui 238A, demeure interrompue, de sorte que le sys-
teme de stimulation 208A reste dans la position de réfé-
rence. Notamment, le deuxiéme organe d’appui 240A
reste dans la premiére position correspondante.

[0193] Concernant linstallation de stimulation com-
prenantles systéemes de stimulation 208A, 208B, les éta-
pes entre les instants ty et t\+T", et entre les instants t,
et t1+T", forment deux cycle synchronisés. Les cycles
sont répétés au cours du temps, l'instant t;+T", respec-
tivement t,+T", étant assimilé a un nouvel instant ty, res-
pectivement un nouvel instant t,, & chaque nouveau cy-
cle.

[0194] T"représente la durée totale du cycle. De pré-
férence, la durée T" est choisie de sorte que T"/2 repré-
sente ladurée usuelle d’'un pas ou d’'une foulée, soitentre
0,2set10s.
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Revendications

1. Systéme de stimulation (8 ; 108 ; 208 ; 308 ; 408 ;
508 ; 608) des membres inférieurs (4) d’'un passager
(6) d’un véhicule, le systéeme de stimulation (8 ; 108 ;
208 ;308 ; 408 ; 508 ; 608) étant caractérisé en ce
qu’il comporte un support (26 ; 226), un dispositif
d’appui (24 ; 224), une unité de commande et un
dispositif d’actionnement (28 ; 228),
le dispositif d’appui (24 ; 224) comportant deux or-
ganes d’appui (38, 40 ; 238, 240), chaque organe
d’appui (38, 40 ; 238, 240) étant destiné a recevoir
une partie respective d’'un membre inférieur (4) du
passager (6),
chaque organe d’appui (38, 40 ; 238, 240) étant mo-
bile entre une premiére position correspondante,
dans laquelle 'organe d’appui (38, 40 ; 238, 240) se
trouve a une premiere distance correspondante du
support (26 ; 226), et une deuxiéme position corres-
pondante, dans laquelle I'organe d’appui (38, 40 ;
238, 240) se trouve a une deuxieme distance cor-
respondante du support (26 ; 226) distincte de la pre-
miére distance,

I'unité de commande étant configurée pour piloter le
dispositif d’actionnement (28 ; 228) afin de provo-
quer, successivement au cours du temps :

- 'amenée sélective de I'un des deux organes
d’appui (38, 40 ; 238, 240) de la premiére posi-
tion correspondante vers la deuxiéme position
correspondante, puis de la deuxiéme position
correspondante vers la premiére position
correspondante ;

- puis, a l'issue d’'un temps de latence non nul,
I'amenée sélective de I'autre des deux organes
d’appui (40, 38 ; 240, 238) de la premiére posi-
tion correspondante vers la deuxieme position
correspondante, puis de la deuxiéme position
correspondante vers la premiére position cor-
respondante.

2. Systeme de stimulation (8 ; 108 ; 208 ; 308 ; 608)
selon la revendication 1, dans lequel, pour au moins
un organe d’appui (38, 40 ; 238, 240), le dispositif
d’actionnement (28 ; 228) comporte au moins un
électroaimant (50 ; 250 ; 350) correspondant solidai-
re de I'un parmi le dispositif d’appui (24 ; 224) et le
support (26 ; 226), et, pour chaque électroaimant
(50 ; 250 ; 350), l'autre parmi le dispositif d’appui
(24 ; 224) et le support (26 ; 226) comportant au
moins un élément magnétique (370) correspondant,
chaque élément magnétique (370) étant realisé
dans un matériau présentant des propriétés magné-
tiques, chaque électroaimant (50 ; 250 ; 350) étant
agencé pour interagir avec I'élément magnétique
(370) correspondant pour faire passer I'organe d’ap-
pui (38, 40 ; 238, 240) correspondant vers la premié-
re position correspondante ou la deuxiéme position
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correspondante en fonction d’'un état d’alimentation
de I'électroaimant (50 ; 250 ; 350) en courant élec-
trique.

Systeme de stimulation (408) selon la revendication
10u 2, dans lequel, pour au moins un organe d’appui
(238, 240), le dispositif d’actionnement (228) com-
porte au moins un ballonnet (480A, 480B) et une
pompe (482) reliée a chaque ballonnet (480A,
480B), chaque ballonnet (480A, 480B) étant agencé
entre I'organe d’appui (238, 240) correspondant et
le support (226), la pompe (482) étant configurée
pour faire circuler un fluide entre le ballonnet (480A,
480B) et la pompe (482) afin de causer une défor-
mation du ballonnet (480A, 480B) destinée a faire
passer I'organe d’appui (238, 240) vers la premiére
position correspondante ou la deuxieéme position
correspondante en fonctiond’un état de remplissage
du ballonnet (280) en fluide.

Systeme de stimulation (208 ; 308 ; 408 ; 508 ; 608)
selon l'une quelconque des revendications 1 a 3,
comportant, pour chaque organe d’appui (238, 240),
au moins un organe de sollicitation élastique (266),
chaque organe de sollicitation élastique (266) étant
configuré pour, lorsque I'organe d’appui (238, 240)
correspondant se trouve dans la deuxiéme position,
exercer sur 'organe d’appui (238, 240) correspon-
dant une force de rappel tendant a déplacer ledit
organe d’appui (238, 240) de la deuxiéme position
correspondante vers la premiére position correspon-
dante.

Systeme de stimulation (508) selon I'une quelcon-
quedesrevendications 1 a4, dans lequel le dispositif
d’actionnement (228) comporte un moteur (590)
comprenant un axe (592) couplé a au moins un or-
gane d’appui (238, 240), par exemple au moyen d’'un
réducteur (594), le moteur (590) étant configuré pour
faire passer I'organe d’appui (238, 240) vers la pre-
miere position correspondante ou la deuxiéme po-
sition correspondante en fonction d’'un sens de ro-
tation du moteur (590).

Systeme de stimulation (108) selon I'une quelcon-
quedesrevendications 1 a5, dans lequel le dispositif
d’appui comporte un plateau (30) réalisé dans un
matériau déformable élastique et s’étendant en re-
gard du support (26), chaque organe d’appui (38,
40) étant défini comme une partie du plateau (30),
le dispositif d’actionnement (28) étant configuré pour
amener chaque organe d’appui (38, 40) dans la pre-
miéere position correspondante par une déformation
du plateau (30) pour conférer au plateau (30) une
premiére forme, et dans la deuxiéme position cor-
respondante par une autre déformation du plateau
(30) pour conférer au plateau (30) une deuxiéme for-
me distincte de la premiére forme.
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7.

Systeme de stimulation (208 ; 308 ; 408 ; 508 ; 608)
selon l'une quelconque des revendications 1 a 5,
dans lequel chaque organe d’appui (238, 240) est
monté pivotant, par rapport au support (226), autour
d’un axe de rotation (X-X ; Y-Y, Z-Z) correspondant.

Systeme de stimulation (208 ; 308 ; 408 ; 508) selon
la revendication 7, dans lequel les organes d’appui
(238, 240) sont solidaires I'un de I'autre, les axes de
rotation (X-X) respectifs des organes d’appui (238,
240) étant confondus.

Installation de stimulation (2) comprenant un premier
systeme de stimulation (8 ; 108 ; 208) et un deuxie-
me systéeme de stimulation (8 ; 108 ; 208) selon 'une
quelconque des revendications 1 a 8,

le premier systéeme de stimulation (8 ; 108 ; 208)
comportant un premier organe d’appui (38 ; 238) et
un deuxiéme organe d’appui (40 ; 240) entantqu’or-
ganes d’appui (38, 40 ; 238, 240),

la deuxiéme distance correspondant au premier or-
gane d’appui (38 ; 238) du premier systéme de sti-
mulation (8 ; 108 ; 208) étant strictement inférieure
a la premiére distance correspondant au premier or-
gane d’appui (38 ; 238) du premier systéme de sti-
mulation (8 ; 108 ; 208),

la deuxiéme distance correspondant au deuxiéme
organe d’appui (40 ; 240) du premier systeme de
stimulation (8 ; 108 ; 208) étant strictement inférieu-
re a la premiere distance correspondant au deuxie-
me organe d’appui (40 ; 240) du premier systéme
de stimulation (8 ; 108 ; 208),

le deuxieme systéme de stimulation (8 ; 108 ; 208)
comportant un premier organe d’appui (38 ; 238) et
un deuxiéme organe d’appui (40 ; 240) entantqu’or-
ganes d’appui (38, 40 ; 238, 240),

la deuxieéme distance correspondant au premier or-
gane d’appui (38 ; 238) du deuxiéme systeme de
stimulation (8 ; 108 ; 208) étant strictement inférieu-
re a la premiére distance correspondant au premier
organe d’appui (38 ; 238) du deuxieme systeme de
stimulation (8 ; 108 ; 208),

la deuxiéme distance correspondant au deuxiéme
organe d’appui (40 ; 240) du deuxieme systeme de
stimulation (8 ; 108 ; 208) étant strictement inférieu-
re a la premiere distance correspondant au deuxie-
me organe d’appui (40 ; 240) du deuxieme systéme
de stimulation (8 ; 108 ; 208),

le premier systéme de stimulation (8 ; 108 ; 208) et
le deuxieme systéme de stimulation (8 ; 108 ; 208)
étant agencés I'un parrapport a I'autre de sorte que :

* pour le premier systeme de stimulation (8 ;
108 ; 208) :

- le premier organe d’appui (38 ; 238) du
premier systeme de stimulation (8 ; 108 ;
208) est agencé pour recevoir une partie
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d’'un membre inférieur (4) du passager (6)
qui est un talon (42) d’un pied (20) droit du
passager (6) ; et

- le deuxiéme organe d’appui (40 ; 240) du
premier systeme de stimulation (8 ; 108 ;
208) est agencé pour recevoir une partie
d’'un membre inférieur (4) du passager (6)
qui est une partie plantaire distale (44) du
pied (20) droit du passager (6) ;

* pour le deuxieme systéme de stimulation (8 ;
108 ; 208) :

- le premier organe d’appui (38 ; 238) du
deuxiéme systéme de stimulation (8 ; 108 ;
208) est agencé pour recevoir une partie
d’'un membre inférieur (4) du passager (6)
qui est un talon (42) d'un pied (20) gauche
du passager (6) ; et

- le deuxiéme organe d’appui (40 ; 240) du
deuxiéme systéme de stimulation (8 ; 108 ;
208) est agencé pour recevoir une partie
d’'un membre inférieur (4) du passager (6)
qui est une partie plantaire distale (44) du
pied (20) gauche du passager (6).

10. Installation de stimulation (2) selon la revendication

9, comprenant, en outre, un troisieme systeme de
stimulation (8 ; 208 ; 308 ; 408 ; 508 ; 608) selon
'une quelconque des revendications 1 a 8,

le troisieme systéme de stimulation (8 ; 208 ; 308 ;
408 ;508 ; 608) comportant un premier organe d’ap-
pui (238) et un deuxieme organe d’appui (240) en
tant qu'organes d’appui (238, 240),

la deuxieme distance correspondant au premier or-
gane d’appui (238) du troisieme systéme de stimu-
lation (8 ; 208 ; 308 ; 408 ; 508 ; 608) étant stricte-
ment supérieure a la premiére distance correspon-
dant au premier organe d’appui (238) du troisieme
systeme de stimulation (8 ; 208 ; 308 ; 408 ; 508 ;
608),

la deuxiéme distance correspondant au deuxiéme
organe d’appui (240) du troisieme systéme de sti-
mulation (8 ; 208 ; 308 ; 408 ; 508 ; 608) étant stric-
tement supérieure ala premiére distance correspon-
dant au deuxiéme organe d’appui (240) du troisieme
systeme de stimulation (8 ; 208 ; 308 ; 408 ; 508 ;
608),

le troisieme systéme de stimulation (8 ; 208 ; 308 ;
408 ;508 ; 608) etantdisposé par rapport au premier
systeme de stimulation (8 ; 108 ; 208) et au deuxié-
me systeme de stimulation (8 ; 108 ; 208) de sorte
que :

- le premier organe d’appui (238) du troisieme
systeme de stimulation (8 ; 208 ; 308 ; 408 ;
508 ; 608) est agencé pour recevoir une partie
d’'un membre inférieur (4) du passager (6) qui
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est un mollet (16) droit du passager (6) ; et
- le deuxiéme organe d’appui (240) du troisieme
systeme de stimulation (8 ; 208 ; 308 ; 408 ;
508 ; 608) est agencé pour recevoir une partie
d’'un membre inférieur (4) du passager (6) qui
est un mollet (16) gauche du passager (6).

11. Procédé de commande d’une installation de stimu-

lation (2) selon la revendication 9 ou 10, comportant
la mise en oeuvre d’une pluralité de cycles succes-
sifs, chaque cycle comportant :

* un premier déplacement du premier systéme
de stimulation (8 ; 108 ; 208) comprenant :

- amenée sélective du premier organe d’ap-
pui (38 ; 238) du premier systéme de stimu-
lation (8 ; 108 ; 208) vers la deuxieme po-
sition correspondante ; puis

- amenée du premier organe d’appui (38 ;
238) du premier systeme de stimulation (8 ;
108 ; 208) vers la premiére position
correspondante ; puis

- maintien du premier organe d’appui (38 ;
238) du premier systeme de stimulation (8 ;
108 ; 208) dans la premiére position corres-
pondante pendant un premier temps de la-
tence prédéterminé ;

» undeuxiéme déplacement du premier systéme
de stimulation (8 ; 108 ; 208), ultérieur au pre-
mier déplacement du premier systéme de sti-
mulation (8 ; 108 ; 208), comprenant :

- amenée sélective du deuxieme organe
d’appui (40; 240) du premier systeme de
stimulation (8 ; 108 ; 208) vers la deuxieme
position correspondante ; puis

-amenée du deuxiéme organe d’appui (40 ;
240) du premier systeme de stimulation (8 ;
108 ; 208) vers la premiére position
correspondante ; puis

-maintien du deuxiéme organe d’appui (40 ;
240) du premier systeme de stimulation (8 ;
108 ; 208) dans la premiere position corres-
pondante pendant un deuxiéme temps de
latence prédéterminé ;

 un premier déplacement du deuxiéme systéme
de stimulation (8 ; 108 ; 208), ultérieur a 'ame-
née du deuxieme organe d’appui (40 ; 240) du
premier systéme de stimulation (8 ; 108 ; 208)
vers la premiére position correspondante,
comprenant :

- amenée sélective du premier organe d’ap-
pui (38 ; 238) du deuxieme systéeme de sti-
mulation (8; 108 ; 208) vers la deuxiéme po-
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sition correspondante ; puis

- amenée du premier organe d’appui (38 ;
238) du deuxieme systeme de stimulation
(8; 108 ; 208) vers la premiére position
correspondante ; puis

- maintien du premier organe d’appui (38 ;
238) du deuxieme systeme de stimulation
(8 ;108 ;208) dans la premiére position cor-
respondante pendant un troisieme temps
de latence prédéterminé ;

» un deuxiéme déplacement du deuxiéme sys-
téme de stimulation (8 ; 108 ; 208), ultérieur au
premier déplacement du deuxiéme systeme de
stimulation (8 ; 108 ; 208), comprenant :

- amenée sélective du deuxieme organe
d’appui (40 ; 240) du deuxieme systeme de
stimulation (8 ; 108 ; 208) vers la deuxieme
position correspondante ; puis

-amenée du deuxieme organe d’appui (40 ;
240) du deuxieme systeme de stimulation
(8; 108 ; 208) vers la premiére position
correspondante ; puis

- maintien du deuxieme organe d’appui (40 ;
240) du deuxieme systeme de stimulation
(8 ;108 ;208) dans la premiére position cor-
respondante pendant un quatrieme temps
de latence prédéterminé, le premier temps
de latence prédéterminé et le troisieme
temps de latence prédéterminé étant, de
préférence, égaux,

le deuxieme temps de latence prédéterminé et
le quatrieme temps de latence prédéterminé
étant, de préférence, égaux.

12. Procédé de commande selon la revendication 11

lorsqu’elle dépend de la revendication 10, chaque
cycle comportant, en outre :

+ a partirde 'amenée du deuxiéme organe d’ap-
pui (40 ; 240) du premier systeme de stimulation
(8; 108; 208) vers la deuxieme position
correspondante :

- amenée du premier organe d’appui (238)
du troisieme systéme de stimulation (8 ;
208 ; 308 ; 408 ; 508 ; 608) vers la deuxie-
me position correspondante ; puis

- amenée du premier organe d’appui (238)
du troisieme systéme de stimulation (8 ;
208 ;308 ;408 ;508 ; 608) vers la premiere
position correspondante ; puis

- maintien du premier organe d’appui (238)
du troisieme systéme de stimulation (8 ;
208 ;308 ;408 ;508 ;608) danslapremiere
position correspondante pendant un cin-
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quiéme temps de latence prédéterminé ;

* a partir de 'amenée du deuxiéme organe d’ap-
pui (40 ; 240) du deuxieme systéme de stimu-
lation (8 ; 108 ; 208) vers la deuxiéme position
correspondante :

- amenée du deuxiéeme organe d’appui
(240) du troisieme systéeme (8 ; 208 ; 308 ;
408 ; 508 ; 608) de stimulation vers la
deuxiéme position correspondante ; puis

- amenée du deuxieme organe d’appui
(240) du troisieme systéeme de stimulation
(8 ;208 ; 308 ;408 ; 508 ; 608) vers la pre-
miére position correspondante ; puis

- maintien du deuxiéme organe d’appui
(240) du troisieme systeme de stimulation
(8 ;208 ;308 ;408 ;508 ; 608) dans la pre-
miére position correspondante pendant un
sixieme temps de latence prédéterminé ;

'amenée du premier organe d’appui (238) du
troisieme systeme de stimulation (8 ; 208 ; 308 ;
408 ; 508 ; 608) vers la premiére position cor-
respondante étant, de préférence, mise en
oeuvre a partir de 'amenée du premier organe
d’appui (38 ; 238) du deuxieme systéeme de sti-
mulation (8; 108; 208) vers la deuxiéme position
correspondante,

I'amenée du deuxiéme organe d’appui (240) du
troisieme systeme de stimulation (8 ; 208 ; 308 ;
408 ; 508 ; 608) vers la premiére position cor-
respondante étant, de préférence, mise en
oeuvre a partir de 'amenée du premier organe
d’appui (38 ; 238) du premier systeme de stimu-
lation (8; 108 ; 208) vers la deuxiéme position
correspondante,

le cinquiéme temps de latence prédéterminé et
le sixieme temps de latence prédéterminé étant,
de préférence, égaux.

13. Installationde stimulation (2) comprenantun premier

systeme de stimulation (208A) selon la revendica-
tion 8 et un deuxieme systéme de stimulation (208B)
selon I'une quelconque des revendications 1 a 8,
le premier systéme de stimulation (208A) compor-
tant un premier organe d’appui (238A) et un deuxié-
me organe d’appui (240A) en tant qu’organes d’ap-
pui,

la deuxiéme distance correspondant au premier or-
gane d’appui (238A) du premier systéme de stimu-
lation (208A) étant strictement supérieure a la pre-
miére distance correspondant premier organe d’ap-
pui (238A) du premier systéme de stimulation
(208A),

la deuxiéme distance correspondant au deuxiéme
organe d’appui (240A) du premier systéme de sti-
mulation (208A) étant strictement supérieure a la
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premiére distance correspondant deuxiéme organe
d’appui (240A) du premier systeme de stimulation
(208A),

le deuxieme systéme de stimulation (208B) compor-
tant un premier organe d’appui (238B) et un deuxié-
me organe d’appui (240B) en tant qu’'organes d’ap-
pui,

la deuxieme distance correspondant au premier or-
gane d’appui (238B) du deuxieme systéme de sti-
mulation (208B) étant strictement inférieure a la pre-
miére distance correspondant au premier organe
d’appui (238B) du deuxiéme systéme de stimulation
(208B),

la deuxiéme distance correspondant au deuxiéme
organe d’appui (240B) du deuxiéme systeme de sti-
mulation (208B) étant strictement inférieure a la pre-
miére distance correspondant au deuxiéme organe
d’appui (240B) du deuxiéme systéme de stimulation
(208B),

le premier systéme de stimulation (208A) et le
deuxiéme systéeme de stimulation (208B) étant
agenceés l'un par rapport a I'autre de sorte que :

* pour le premier systtme de stimulation
(208A) :

- le premier organe d’appui (238A) du pre-
mier systéme de stimulation (208A) est
agenceé pour recevoir une partie d'un mem-
bre inférieur du passager qui est un mollet
(16) droit du passager ; et

-le deuxiéme organe d’appui (240A) du pre-
mier systéme de stimulation (208A) est
agenceé pour recevoir une partie d'un mem-
bre inférieur du passager qui est un mollet
(16) gauche du passager ;

* pour le deuxiéme systéme de stimulation
(208B) :

- le premier organe d’appui (238B) du
deuxiéeme systéme de stimulation (208B)
est agencé pour recevoir une partie d’'un
membre inférieur du passager qui est un
pied (20) droit du passager ; et

- le deuxiéme organe d’appui (240B) du
deuxiéme systéme de stimulation (208B)
est agencé pour recevoir une partie d’'un
membre inférieur du passager qui est un
pied (20) gauche du passager.

14. Procédé de commande d’une installation de stimu-

lation selon la revendication 13, comportant la mise
en oeuvre d’'une pluralité de cycles successifs, cha-
que cycle comportant :

+ un premier déplacement du deuxiéme systéme
de stimulation (208B), comprenant :
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- amenée sélective du premier organe d’ap-
pui (238B) du deuxieme systéme de stimu-
lation (208B) vers la deuxiéme position
correspondante ; puis

-amenée du premier organe d’appui (238B)
du deuxiéme systéme de stimulation (208B)
vers la premiére position correspondante ;
puis

- maintien du premier organe d’appui
(238B) du deuxieme systeme de stimulation
(208B) dans la premiére position corres-
pondante pendant un premier temps de la-
tence prédéterminé ;

* un deuxieme déplacement du deuxieme sys-
teme de stimulation (208B), ultérieur au premier
déplacement du deuxiéme systéme de stimula-
tion (208B), comprenant :

- amenée sélective du deuxieme organe
d’appui (240B) du deuxiéme systéme de sti-
mulation (208B) vers la deuxiéme position
correspondante ; puis

- amenée du deuxieme organe d’appui
(240B) du deuxieme systeme de stimulation
(208B) vers la premiére position
correspondante ; puis

- maintien du deuxiéme organe d’appui
(240B) du deuxieme systeme de stimulation
(208B) dans la premiére position corres-
pondante pendant un deuxiéme temps de
latence prédéterminé,

+ a partirde 'amenée du premier organe d’appui
(238B) du deuxiéeme systéme de stimulation
(208B) vers la premiére position
correspondante :

- amenée sélective du premier organe d’ap-
pui (238A) du premier systéme de stimula-
tion (208A) vers la deuxieme position
correspondante ; puis

-amenée du premier organe d’appui (238A)
du premier systéme de stimulation (208A)
vers la premiére position correspondante ;
puis

- maintien du premier organe d’appui
(238A) du premier systéeme de stimulation
(208) dans la premiére position correspon-
dante pendant un troisi€me temps de laten-
ce prédéterminé ;

* a partir de 'amenée du deuxiéme organe d’ap-
pui (240B) du deuxiéme systéme de stimulation
(208B) vers la premiére position
correspondante :

- amenée du deuxieme organe d’appui
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(240A) du premier systeme de stimulation
(208A) vers la deuxieme position
correspondante ; puis

- amenée du deuxiéme organe d’appui
(240A) du premier systeme de stimulation
(208A) vers la premiére position
correspondante ; puis

- maintien du deuxiéme organe d’appui
(240A) du premier systeme de stimulation
(208A) dans la premiére position corres-
pondante pendant un quatrieme temps de
latence prédéterminé ;

le premier temps de latence prédéterminé et le
deuxiéme temps de latence prédéterminé étant,
de préférence, égaux,

le troisieme temps de latence prédéterminé et
le quatrieme temps de latence prédéterminé
étant, de préférence, égaux,

'amenée du deuxiéme organe d’appui (240B)
du deuxiéeme systéme de stimulation (208B)
vers ladeuxiéme position correspondante étant,
de préférence, mise en oeuvre aprés 'amenée
du premier organe d’appui (238A) du premier
systéme de stimulation (208A) vers la premiére
position correspondante,

'amenée du premier organe d’appui (238B) du
deuxiéme systéme de stimulation (208B) vers
la deuxieme position correspondante étant, de
préférence, mise en oeuvre aprés 'amenée du
deuxiéme organe d’appui (240A) du premier
systéme de stimulation (208A) vers la premiére
position correspondante.

Siege (10) de véhicule équipé d’un systéme de sti-
mulation (8 ; 108 ; 208 ; 308 ; 408 ; 508 ; 608) selon
'une quelconque des revendications 1 a 8, le syste-
me de stimulation (8 ; 108 ; 208 ; 308 ; 408 ; 508 ;
608) étant fixé a un repose-pied (18) du siege (10),
a un repose-jambe (14) du siége (10), a des parties
basses du siege (10) ou a des pieds du siege, ou
équipé d’une installation de stimulation (2) selon
I'une quelconque des revendication 10, 11 ou 13,
chaque systéme de stimulation (8 ; 108 ; 208 ; 308 ;
408 ; 508 ; 608) de Il'installation de stimulation (2)
étant fixé a un repose-pied (18) du siege (10), a un
repose-jambe (14) du siege (10), a des parties bas-
ses du siége (10) ou a des pieds du siege (10).

Véhicule comprenant au moins un siége selon la re-
vendication 15, ou comprenant au moins un siége
(10) et un systéme de stimulation (8 ; 108 ; 208 ;
308 ; 408 ; 508 ; 608) selon I'une quelconque des
revendications 1 a 8 correspondant, le systeme de
stimulation (8 ; 108 ; 208 ; 308 ; 408 ; 508 ; 608)
étant fixé a un plancher (12) du véhicule, en regard
d’une partie basse du siege (10), ou a un élément
d’'un siege précédent (22) disposé immédiatement
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devant le siege (10), ou comprenant au moins un
siege (10) et une installation de stimulation (2) selon
I'une quelconque des revendication 10, 11 ou 13 cor-
respondante, le systéeme de stimulation (8 ; 108 ;
208 ;308 ;408 ; 508 ; 608) de I'installation de stimu-
lation (2) étant fixé a un plancher (12) du véhicule,
en regard d’une partie basse du siege (10), ou a un
élément d’'un siége précédent (22) disposé immé-
diatement devant le siege (10).
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