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wird.

Printed by Jouve, 75001 PARIS (FR)



1 EP 3 550 235 A1 2

Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein Kiihl- und/oder Gefrier-
gerat mit einem Korpus, der einen Innenraum definiert,
und mit einer Tr, die eine groRflachige Glasscheibe um-
fasst, durch die der Innenraum von der Au3enseite des
Geréts sichtbar ist. Die Erfindung betrifft weiterhin die
Verwendung eines solchen Geréts.

[0002] Vom Lebensmitteleinzelhandel wird vor dem
Hintergrund der Verkaufsférderung unter anderem ge-
wulnscht, dass Verkaufsmobel wie beispielsweise Kiihl-
regale optisch in den Hintergrund treten und die prasen-
tierten Waren im Vordergrund stehen. Als Kennzahl in
diesem Zusammenhang dient die sogenannte "Total Dis-
play Area", welche im Prinzip das Ausmal} beschreibt,
in dem ein Kunde Einsicht in den Innenraum des Ver-
kaufsmdbels nehmen kann. Dabei kommt im Falle von
Kuhlregalen mit Glastiren der vom Glas eingenomme-
nen Flache eine maRRgebliche Bedeutung zu, da die Total
Display Area in derartigen Regalen mit dem Anteil der
Glasscheiben an der Gesamtflache der Tiren steigt.
[0003] Im Stand der Technik ist es bekannt, Griffe am
Rand oder, durch Nieten, Kleben oder Schrauben, inner-
halb der Glasflache der Glastiren derartiger Kiihlregale
zu montieren. Daraus ergeben sich mehrere Nachteile.
Zum einen stellt der Griff ein exponiertes Bauteil dar, das
bei Transport, Montage und Gebrauch beschadigt wer-
den kann. Um dies zu vermeiden, werden Giriffe fir die
Auslieferung nur beigelegt und missen vor Ort montiert
werden, oder es gibt eine aufwandige Verpackung, um
die Griffe zu schitzen. Ferner vermindern die Griffe die
Total Display Area und stéren optisch das Bild einer gro-
Ren homogenen Glasfront.

[0004] AufgabederErfindungistes, ein Kuhl-und/oder
Gefriergerat bereitzustellen, welches diese Nachteile
des Standes der Technik Gberwindet.

[0005] Vor diesem Hintergrund betrifft die Erfindung
ein Kihl- und/oder Gefriergerat mit einem Korpus, der
einen Innenraum definiert, und mit einer Tir, die eine
groRflachige Glasscheibe umfasst, durch die der Innen-
raum von der AuRenseite des Geréts sichtbar ist, wobei
das Gerat einen Sensor zur Erfassung von Bewegungen
einer vor der Tur befindlichen Person sowie einen Motor
umfasst, mitdem die Tir bewegt werden kann, und wobei
das Geratausgebildetist, die Tlrzu bewegen, wenn eine
bestimmte Bewegung, insbesondere Handbewegung
der Person erkannt wird.

[0006] Die Tur wird erfindungsgemal also automa-
tisch bewegt, wenn eine davor stehende Person wie bei-
spielsweise ein Kunde eines Lebensmittelhandels eine
bestimmte Geste mit seiner Hand ausfiihrt. Zu diesem
Zweck umfasstdas Geréat eine Steuereinheit, die mit dem
Sensor und dem Motor verbunden ist und auf der ein
entsprechender Algorithmus hinterlegt ist. Die Tir muss
nicht mehr beriihrt oder selbstandig mit Muskelkraft be-
wegt werden. Die Tir wird erfindungsgemaR nicht bei
Erkennungirgendeinerim Bereich der Tir stattfindenden
Bewegung bedient, sondern nur bei Erkennung einer be-
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stimmten Bewegung, insbesondere Handbewegung. So
kann eine ungewollte Offnung aufgrund, beispielsweise,
eines Vorbeigehens einer Person vermieden werden.
[0007] Durch die gestengesteuerte Turbewegung wird
eine Maximierung der Glasflache der Turen und mithin
der Total Display Area ermdglicht. Die Glasflachen der
Turen kénnen weit an den Rand gezogen und stérende
Griffe vermieden werden.

[0008] Bei der Glasscheibe kann es sich um eine
durchsichtige Scheibe aus Keramikglas oder Kunststoff-
glas handeln. Bei dem Gerat kann es sich um ein Stand-
bzw. Einbaugerat mit einem nach vorne offenen Innen-
raum oder auch um eine Truhe mit einem nach oben
offenen Innenraum handeln. Entsprechend kann es sich
bei der Tir um eine frontseitige Schiebe- oder Schwenk-
tir oder um einen deckenseitigen Schiebe- oder Klapp-
deckel handeln.

[0009] Der Motor steht mit der Steuereinheitin Verbin-
dung und wird von dieser in Reaktion auf die Gestener-
kennung der Sensorik angesteuert. Besonders geeignet
sind Elektromotoren. Die Kraftiibertragung kann im Falle
einer Schwenktlr oder Schwencklappe direkt am Tir-
scharnier oder anhand einer einem TurschlieRer nach-
empfundenen Tirbewegungsmechanik mit beispiels-
weise einen Kniegelenk oder einer Gleitschiene erfolgen.
Im Falle einer Schiebetilr oder Schiebeklappe kann die
Kraftbertragung anhand eines oder mehrerer Rader
oder Zugelemente erfolgen.

[0010] In einer Ausfliihrungsform ist vorgesehen, dass
es sich bei der bestimmten Bewegung, insbesondere
Handbewegung um eine senkrecht oder schrag zur Ebe-
ne der Turverlaufende Bewegung handelt. In dieser Aus-
fuhrungsvariante handelt sich bei der zum Auslésen bzw.
Steuern der Bewegungsautomatik der Tir notwendigen
Bewegung, insbesondere Handbewegung also um eine
solche Bewegung, insbesondere Handbewegung, die
der Offnungs- bzw. SchlieRbewegung fiir eine tatsachli-
che Schwenktiir oder -klappe nachempfunden ist. Ent-
sprechend kann diese Ausflihrungsform insbesondere
bei solchen Geraten sinnvoll sein, die einen nach vorne
offenen Innenraum und eine frontseitige Schwenktiirum-
fassen. Ferner kann diese Ausfiihrungsform bei Truhen
Anwendung finden, die einen nach oben offenen Innen-
raum und einen Klappdeckel umfassen.

[0011] In einer Ausfliihrungsform ist vorgesehen, dass
es sich bei der bestimmten Bewegung, insbesondere
Handbewegung um eine parallel oder schrag zur Ebene
der Tur verlaufende horizontale Bewegung handelt. In
dieser Ausfiihrungsvariante handelt sich bei der zum
Auslésen bzw. Steuern der Bewegungsautomatik der
Tur notwendigen Bewegung, insbesondere Handbewe-
gung also um eine solche Bewegung, insbesondere
Handbewegung, die der Offnungs- bzw. SchlieRbewe-
gung fur eine tatsachliche Schiebetir oder -klappe nach-
empfunden ist. Entsprechend kann diese Ausflihrungs-
form insbesondere bei solchen Geréten sinnvoll sein, die
einen nach vorne offenen Innenraum und eine frontsei-
tige Schiebetlir umfassen. Ferner kann diese Ausfih-



3 EP 3 550 235 A1 4

rungsform bei Truhen Anwendung finden, die einen nach
oben offenen Innenraum und einen Schiebedeckel um-
fassen.

[0012] In einer Ausflihrungsform ist vorgesehen, dass
die bestimmte Bewegung, insbesondere Handbewe-
gung eine bestimmte Mindestamplitude besitzen muss
und/oder in einem Winkel zur Senkrechten bzw. Waag-
rechten verlaufen muss, der einen bestimmten Maximal-
winkel nicht Ubersteigt, und/oder eine Geschwindigkeit
innerhalb eines bestimmten Intervalls aufweisen muss
und/oder in einem Abstand von der Tur vollzogen werden
muss, der unterhalb eines bestimmten Maximalabstands
liegt, und/oder in einem bestimmten Bereich vor der Tir
vollzogen werden muss und/oder ein Mindestmaf an Ho-
mogenitat besitzen muss. Die Mindestamplitude kann
beispielsweise 5 cm oder 10 cm betragen. Der Maximal-
winkel zur Senkrechten, im Falle einer Schwenktir oder
-klappe, bzw. Waagrechten, im Falle einer Schiebetir
oder-klappe, kann beispielsweise 45° oder 30° betragen,
wobei als Senkrechte die senkrecht auf die Turflache ste-
hende Linie und als Waagrechte die parallel zur Turfla-
che verlaufende horizontale Linie zu verstehen ist. Ein
geeignetes Geschwindigkeitsintervall kann beispielswei-
se mit 0,1-1 m/s und vorzugsweise mit 0,2-0,5 m/s defi-
niert werden, was der Geschwindigkeit einer typischen
Ziehbewegung entsprechen wiirde. Der Maximalabst-
and von der Tur kann beispielsweise 1m betragen. Somit
wirden nur Bewegungen nahe der Tur erfasst. Als be-
stimmter Bereich vor der Tilr kann beispielsweise ein Be-
reich definiert werden, der senkrecht vor der Tirflache
liegt, seitlich nicht oder maximal 30 cm Uber die Flucht
der Turflache hinaussteht und innerhalb des Mindestab-
standes liegt. Das Homogenitatskriterium kann bei-
spielsweise erfordern, dass die Geschwindigkeit der Be-
wegung Uber die Strecke der Mindestamplitude nicht
mehr als 70% oder nicht mehr als 50% um einen Mittel-
wert streut. Einzelne, mehrere oder alle dieser Kriterien
erlauben es, ein Bewegungsmuster zu definieren, wel-
ches Offnungsbewegung fiir eine tatsachliche Tiir mdg-
lichst umfassend erfasst und andere Bewegungsmuster
moglichst zielsicher ausschlief3t.

[0013] In einer Ausflihrungsform ist vorgesehen, dass
das Gerat ausgebildet ist, die Tir so zu bewegen, dass
die Turbewegung der Bewegung, insbesondere Hand-
bewegung in ihrer Richtung und/oder in ihrer Geschwin-
digkeit und/oder in ihrer Amplitude folgt. Die Tirbewe-
gung wird also so an die Bewegung, insbesondere Hand-
bewegung gekoppelt, wie dies auch bei einer manuellen
Turéffnung der Fall wére. Beispielsweise kann also vor-
gesehen sein, dass die Tir gedffnet wird, wenn die Hand
senkrecht oder schrag zur Ebene der Tir von dieser weg
bewegt wird, dass die Turbewegung gestoppt wird, wenn
diese Bewegung beendet wird, und dass die Tir ge-
schlossen wird, wenn die Hand senkrecht oder schrag
zur Ebene der Tur zu dieser hin bewegt wird.

[0014] In einer Ausflihrungsform ist vorgesehen, dass
das Gerat ausgebildet ist, nach Erkennung einer be-
stimmten Bewegung, insbesondere Handbewegung ei-
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ne vorbestimmte Tlrbewegung zu initiieren. In dieser al-
ternativen Variante folgt die Tirbewegung nicht der Be-
wegung, insbesondere Handbewegung. Vielmehr wird
die Bewegung, insbesondere Handbewegung nur als
Ausldser begriffen, um eine vorbestimmte Tlrbewegung
auszufliihren. So kann beispielsweise nach Erkennung
einer Bewegung, insbesondere Handbewegung, bei der
die Hand senkrecht oder schrag zur Ebene der Tur von
dieser weg bewegt wird, eine vorbestimmte Tlrbewe-
gung initiiert werden, bei der die Tur vollstandig gedtffnet
wird.

[0015] Das Gerat kann auch ausgebildet sein, dass
durch Einstellung eine dieser beiden Varianten ausge-
wahlt werden kann.

[0016] In einer Ausfliihrungsform ist vorgesehen, dass
das Gerat ausgebildet ist, die Tur automatisch zu schlie-
Ren, wenn anhand des Sensors ein Entfernen der Person
erkannt wird und/oder wenn die TUr eine bestimmte Zeit
offen gestanden ist und der Sensor keine Bewegung vor
der Tur erkennt. Die Tur wird in dieser Ausfihrungsform
also unabhangig von einer SchlieRbewegung des Benut-
zers geschlossen. Dies erhéht den Komfort und vermei-
det ein unter den Gesichtspunkten der Energieeffizienz
und Konstanz der Lagertemperatur unglinstiges Offen-
stehen der Tlr nach Benutzung.

[0017] In einer Ausfliihrungsform ist vorgesehen, dass
es sich bei dem Sensor um eine Kamera handelt, die mit
einer Elektronik zur Bildauswertung gekoppelt ist. An-
hand einer derartigen Lésung kénnen Korperteile von
Benutzern und deren Bewegungsabldufe gut erkannt
werden. Ferner kann eine bestimmte Position des Be-
nutzers erkannt werden. Alternativ oder ergédnzend kann
beispielsweise ein kapazitiver Sensor zur Anwendung
kommen.

[0018] In einer Ausflihrungsform ist ein Sicherheits-
system vorgesehen, das eine Kollision der Tir mit einem
Benutzer oder eine zu schnelle Bewegung oder zu hohe
Krafte vermeidet. Das Sicherheitssystem kann beispiels-
weise einzelne oder mehrere der folgenden Aspekte um-
fassen. Einerseits kann vorgesehen sein, dass die Tir
unabhangig von einer etwaigen héheren Geschwindig-
keit der Bewegung, insbesondere Handbewegung im-
mer nur mit einer maximalen Geschwindigkeit bewegt
wird. Ferner kénnen der Motor oder die den Motor mit
der Tur verbindende Mechanik einen Gegenkraftsensor
umfassen, der eine durch Kollision der Tur hervorgeru-
fene Gegenkraft erkennt und die Bewegung temporar
stoppt. Des Weiteren kann der Sensor zur Bewegungs-
erkennung auch dazu geniitzt werden, ein in der Bewe-
gungsbahn stehendes Objekt zu erkennen, sodass eine
Bewegung der Tur in Richtung dieses Objekts entspre-
chend temporar unterbunden werden kann.

[0019] In einer Ausflihrungsform ist vorgesehen, dass
die Front der Tir vollstdndig durch eine vorzugsweise
rahmenlose Glasscheibe gebildet wird und/oder dass die
Tur keine Griffe aufweist. In dieser Ausfiihrungsform sind
keine Elemente mehr vorhanden, welche die Sicht auf
die im Innenraum befindlichen Waren behindern wiirden.
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Bei der Tur kann es sich um eine Glasplatte handeln, die
im geschlossenen Zustand oben und unten an einer
Dichtung des Geratekorpus aufliegt. Die im Falle einer
Schwenktir oder Schwenklappe notwendigen Tiran-
geln kénnen durch beispielsweise Aufstecken, Nieten,
Kleben oder Schrauben an zwei gegeniiberliegenden
Ecken der Tur befestigt sein. Die Schiebetur oder Schie-
beklappe kann an gegeniberliegenden Seiten in Fih-
rungen des Korpus aufgenommen sein.

[0020] In einer Ausflihrungsform ist vorgesehen, dass
der Innenraum mehrere vorzugsweise nebeneinander
liegende Abschnitte aufweist, denen jeweils eine eigene
Tur zugeordnet ist. Bei dem erfindungsgeméaRen Gerat
kann es sich also um ein groRes Selbstbedienungs-Kihl-
regal oder eine groRe Selbstbedienungs-Kuhltruhe fir
den Verkaufsraum eines Lebensmittelhandels handeln,
das gegebenenfalls auch mehrere Verdichter und Kalte-
mittelkreislaufe aufweist und mehrere Temperaturzonen
in sich vereint. Die Abschnitte des Innenraums kdénnen
durch Trennelemente oder Zwischenwande getrennt
oder untereinander offen verbunden sein. Die mehreren
Turen des Gerats dieser Variante sind vorzugsweise alle
erfindungsgeman ausgebildet und werden vorzugswei-
se alle erfindungsgemal bewegt. Zu diesem Zweck kann
das Gerat mehrere Motoren und vorzugsweise auch
mehrere Sensoren aufweisen.

[0021] Weiterhin betrifft die Erfindung die Verwendung
eines erfindungsgemaRen Kuhl- und/oder Gefriergera-
tes als Selbstbedienungs-Kiihlregal oder Selbstbedie-
nungs-Kuhltruhe in einem Verkaufsraum eines Lebens-
mittelhandels. Das erfindungsgemafRe Gerat kann ins-
besondere bei einer derartigen Anwendung in vorteilhaf-
ter Weise zum Einsatz kommen. Zur Kundenorientierung
kénnen beispielsweise ein Aufkleber oder ein Aufdruck
auf die Automatikfunktion der Tur hinweisen.

[0022] Weitere Einzelheiten und Vorteile der Erfindung
ergeben sich aus dem nachfolgend anhand der Figur dar-
gestellten Ausfliihrungsbeispiel.

[0023] Die einzige Figur zeigt ein groRes Kihl-
und/oder Gefriergerat 100 mit mehreren Turen 10, das
zur Verwendung als Selbstbedienungs-Kihlregal in ei-
nem Verkaufsraum eines Lebensmittelhandels bestimmt
ist.

[0024] Der Innenraum des Gerats 100 umfasst meh-
rere verbundene Abschnitte, wobei jedem Abschnitt eine
eigene Tur 10 zugeordnet ist. Bei den Turen 10 handelt
es sich um Schwenktiren, die an ihren jeweils rechten
Seiten oben und unten Lagerzapfen 11 umfassen und
damit an einer Leiste 21 des Korpus 20 befestigt sind.
Die Turen umfassen jeweils eine grofe Glasscheibe 12,
dieim Wesentlichen die gesamte Tirflache einnimmtund
lediglich allseitig in einen diinnen Raumen 13 eingefasst
ist. Durch die Glasscheibe 12 ist der Gerateinnenraum
von aulRen gut sichtbar. Die Turen 10 weisen keinen Tir-
griff auf.

[0025] Stattdessen weist das Gerat 100 mehrere im
Korpus 20 verbaute Elektromotoren auf, wobei je ein Mo-
tor mit je einer Tir 10 Uber eine nicht ndher dargestellte
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Mechanik in Verbindung steht. Die Mechanik ist so aus-
gebildet, dass die Offnungs- und SchlieRbewegung der
Tur 10 anhand des Motors gesteuert werden kann. Fer-
ner weist das Gerat mehrere im Korpus 20 verbaute Ka-
meras auf, wobei je eine Kamera je einer Tur 10 zuge-
ordnet ist und der Erfassungsbereich jeder Kamera den
Bereich vor der dazugehdrigen Tur 10 umfasst. Das Ge-
rat 100 weist eine Steuereinheit auf, die mit den Kameras
und den Motoren verbunden ist. Auf der Steuereinheitist
eine Bilderkennungssoftware hinterlegt, anhand welcher
die Kamerabilder auf Bewegungen von vor den Tiren 10
stehenden Personen hin ausgewertet werden kénnen.
[0026] Ferneristauf der Steuereinheit ein Algorithmus
hinterlegt, um anhand des zugehdrigen Motors eine be-
stimmte Tir 10 zu bewegen, wenn anhand der Kamera
und Bilderkennungssoftware eine senkrecht oder schrag
zur Ebene der Tur 10 verlaufende Bewegung, insbeson-
dere Handbewegung einer vor der jeweiligen Tur 10 be-
findlichen Person erkannt wird, die einer (")ffnungs- bzw.
SchlieBbewegung bei Vorhandensein eines Turgriffs
entsprechenwirde. Um Fehlauslésungen zu vermeiden,
wird eine Turbewegung nur dann initiilert, wenn die Be-
wegung eine bestimmte Mindestamplitude Uberschrei-
tet, eine bestimmte Richtung und Geschwindigkeit auf-
weist und in einem bestimmten Bereich vor der Tur 10
vollzogen wird.

[0027] Die automatisch initiierte Tirbewegung folgt
der Bewegung, insbesondere Handbewegung in ihrer
Richtung, Geschwindigkeit und Amplitude. Die Turbewe-
gung ist also so an die Bewegung, insbesondere Hand-
bewegung gekoppelt, wie dies auch bei einer manuellen
Turéffnung der Fall ware. Die Tir 10 wird gedffnet, wenn
die Hand von der Tir 10 weg bewegt wird, die TUrbewe-
gung wird gestoppt, wenn diese Bewegung stoppt, und
die Tur 10 wird geschlossen, wenn die Hand zur Tudr 10
hin bewegt wird.

[0028] Daneben ist die Steuereinheit so ausgebildet,
dass die jeweilige Tur 10 automatisch geschlossen wird,
wenn anhand des Kamera und Bildauswertungssoftware
ein Entfernen der Person erkannt wird, sowie wenn die
Tur 10 eine bestimmte Zeit offen gestanden ist und zu-
dem anhand des Kamera und Bildauswertungssoftware
keine Person oder Aktivitat vor der Tur 10 erkannt wird.
[0029] Des Weiteren ist ein Sicherheitssystem vorge-
sehen, das eine Kollision der Tir 10 mit einem Benutzer
oder eine zu schnelle Bewegung oder zu hohe Kréafte
vermeidet. Das Sicherheitssystem umfasst mehrere As-
pekte. Zum einen ist vorgesehen, dass die Tur 10 unab-
hangig von einer etwaigen héheren Geschwindigkeit der
Bewegung, insbesondere Handbewegung immer nur mit
einer maximalen Geschwindigkeit bewegt wird. Ferner
umfasst der Motor einen Gegenkraftsensor, der eine
durch Kollision der Tur 10 hervorgerufene Gegenkraft
erkennt und die Tlirbewegung im Falle der Erkennung
einer solchen Gegenkraft temporar stoppt. Des Weiteren
wird die Turbewegung temporar gestoppt, wenn anhand
der Kamera und Bildauswertungssoftware ein in der Be-
wegungsbahn stehendes Objekt erkennt. Anhand des
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gezeigten Zusammenschlusses lassen sich die Vorteile
realisieren, dass kein Griffim Display-Bereich vorhanden
ist und damit die Total Display Area im Vergleich zu be-
kannten Geraten gesteigert werden kann. Etwaige
Transportbeschadigungen durch Griffelemente werden
ebenfalls vermieden. Die verhéltnismaRig schweren
Glastiren werden durch den Motor gedffnet und nicht
durch die Muskelkraft des Benutzers. Die Bedienung ist
somit fur jede Person ohne Einschrankungen moglich.
Da der Erfassungsbereich fir die erforderliche Bewe-
gung, insbesondere Handbewegung gréRer als der Ein-
griffsbereich eines klassischen Griffs sein kann, sodass
auch Leute mit kérperlichen Einschrédnkungen wie bei-
spielsweise Rollstuhlfahrer, welche einen klassischen
Griff nicht optimal fassen und zum Teil schwere Glastii-
ren nur umstandlich 6ffnen kénnen, von einer derartigen
gestengesteuerten Tlrbewegung profitieren. Zudem
kénnen Tiren nach einer definierten Zeit automatisch
geschlossen werden, um ein Offenbleiben der Tiren zu
vermeiden.

Patentanspriiche

1. Kihl- und/oder Gefriergerat mit einem Korpus, der
einen Innenraum definiert, und mit einer Tir, die eine
groRflachige Glasscheibe umfasst, durch die der In-
nenraum von der Au3enseite des Geréts sichtbar ist,
dadurch gekennzeichnet,
dass das Gerat einen Sensor zur Erfassung von Be-
wegungen einer vor der Tur befindlichen Person so-
wie einen Motor umfasst, mit dem die Tur bewegt
werden kann, wobei das Gerat ausgebildet ist, die
Tur zu bewegen, wenn eine bestimmte Bewegung,
insbesondere Handbewegung der Person erkannt
wird.

2. Kihl- und/oder Gefriergerat nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass es sich bei der be-
stimmten Bewegung, insbesondere Handbewegung
um eine senkrecht oder schrdg zur Ebene der Tir
verlaufende Bewegung handelt oder dass es sich
beider bestimmten Bewegung, insbesondere Hand-
bewegung um eine parallel oder schrag zur Ebene
der Tur verlaufende horizontale Bewegung handelt.

3. Kuhl- und/oder Gefriergerat nach einem der vorher-
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass die bestimmte Bewegung, insbesondere
Handbewegung eine bestimmte Mindestamplitude
besitzen muss und/oder in einem Winkel zur Senk-
rechten bzw. Waagrechten verlaufen muss, der ei-
nen bestimmten Maximalwinkel nicht Ubersteigt,
und/oder eine Geschwindigkeit innerhalb eines be-
stimmten Intervalls aufweisen muss und/oder in ei-
nem Abstand von der Tur vollzogen werden muss,
der unterhalb eines bestimmten Maximalabstands
liegt, und/oder in einem bestimmten Bereich vor der
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10.

Tur vollzogen werden muss und/oder ein Mindest-
mafl an Homogenitat besitzen muss.

Kuhl- und/oder Gefriergerat nach einem der vorher-
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass das Gerat ausgebildet ist, die Tir so zu bewe-
gen, dass die Turbewegung der Bewegung, insbe-
sondere Handbewegung in ihrer Richtung und/oder
in ihrer Geschwindigkeit und/oder in ihrer Amplitude
folgt.

Kuhl- und/oder Gefriergerat nach einem der Anspri-
che 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass das
Gerat ausgebildet ist, nach Erkennung einer be-
stimmten Bewegung, insbesondere Handbewegung
eine vorbestimmte Tirbewegung zu initiieren.

Kuhl- und/oder Gefriergerat nach einem der vorher-
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass das Gerat ausgebildet ist, die Tir automatisch
zu schlieRen, wenn anhand des Sensors ein Entfer-
nen der Person erkannt wird und/oder wenn die Tir
eine bestimmte Zeit offen gestanden istund der Sen-
sor keine Bewegung vor der Tur erkennt.

Kuhl- und/oder Gefriergerat nach einem der vorher-
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass es sich bei dem Sensor um eine Kamera han-
delt, die mit einer Elektronik zur Bildauswertung ge-
koppelt ist.

Kuhl- und/oder Gefriergerat nach einem der vorher-
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass die Front der Tur vollstdndig durch eine vor-
zugsweise rahmenlose Glasscheibe gebildet wird
und/oder dass die Tur keine Griffe aufweist.

Kuhl- und/oder Gefriergerat nach einem der vorher-
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass der Innenraum mehrere vorzugsweise neben-
einander liegende Abschnitte aufweist, denen je-
weils eine eigene Tir zugeordnet ist.

Verwendung eines Kuhl- und/oder Gefriergerates
nach einem der vorhergehenden Anspriiche als
Selbstbedienungs-Kihlregal oder Selbstbedie-
nungs-Kihltruhe in einem Verkaufsraum eines Le-
bensmittelhandels.
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