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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein aus mehreren vonein-
ander abnehmbaren Modulen bestehendes Werkzeug-
gerät, wie beispielsweise ein Setzgerät zum Setzen von
Befestigungselementen wie Nägeln, Bolzen, Nieten,
Schrauben, Ankern, oder einen Bohrhammer.
[0002] Aus dem Stand der Technik sind Werkzeugge-
räte bekannt, die jeweils ein erstes Modul und ein von
dem ersten Modul abnehmbares zweites Modul umfas-
sen. Es ist bekannt, das erste Modul mit einem Gewinde
und das zweite Modul mit einem Gegengewinde zu ver-
sehen, so dass das zweite Modul von dem ersten Modul
abgeschraubt werden kann. Dies ist jedoch zeitaufwen-
dig.
[0003] Ein herkömmliches Werkzeuggerät mit Modu-
len ist in DE 10 2013 213804 A1 offenbart.
[0004] Es ist die Aufgabe der Erfindung, ein Werkzeug-
gerät anzugeben, bei dem ein erstes Modul schnell
und/oder einfach von einem zweiten Modul abnehmbar
ist.
[0005] Gemäss einem Aspekt der Anmeldung umfasst
ein Werkzeuggerät ein erstes Modul und ein von dem
ersten Modul abnehmbares zweites Modul, wobei das
erste Modul eine Steckaufnahme aufweist und das zwei-
te Modul ein entlang einer eine Steckrichtung definieren-
den Steckachse in die Steckaufnahme einsteckbares
Steckteil aufweist. Dabei ist das Steckteil in der Steck-
aufnahme zwischen einer Sperrstellung und einer Pas-
sierstellung in einer Drehrichtung um die Steckachse ver-
drehbar, wobei die Steckaufnahme mehrere in der Steck-
richtung aufeinanderfolgende erste Vorsprünge aufweist
und das Steckteil mehrere in der Steckrichtung aufein-
anderfolgende zweite Vorsprünge aufweist. In der Sperr-
stellung hintergreift jeweils ein zweiter Vorsprung einen
ersten Vorsprung in Richtung der Steckachse, wohinge-
gen in der Passierstellung die ersten Vorsprünge die je-
weiligen zweiten Vorsprünge in Richtung der Steckachse
passieren lassen.
[0006] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass die ersten Vorsprünge in der Dreh-
richtung um die Steckachse nebeneinander angeordnet
sind. Eine weitere vorteilhafte Ausführungsform ist da-
durch gekennzeichnet, dass die zweiten Vorsprünge in
der Drehrichtung um die Steckachse nebeneinander an-
geordnet sind.
[0007] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass ein erster Vorsprung auf seiner
von dem zweiten Modul abgewandten Seite eine entlang
der Steckachse ansteigende erste Flanke aufweist. Be-
vorzugt steigen die ersten Flanken mehrerer erster Vor-
sprünge entlang der Steckachse unterschiedlich steil an.
Besonders bevorzugt werden die ersten Flanken in Rich-
tung von dem zweiten Modul weg von jeweils einem zum
nächsten ersten Vorsprung steiler.
[0008] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass mehrere erste Vorsprünge eine
unterschiedliche in Bezug auf die Steckachse radiale Hö-

he aufweisen. Bevorzugt werden die ersten Vorsprünge
entlang der Steckachse von dem zweiten Modul weg von
jeweils einem zum nächsten ersten Vorsprung höher.
[0009] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass ein zweiter Vorsprung auf seiner
von dem ersten Modul abgewandten Seite eine entlang
der Steckachse ansteigende erste Flanke aufweist. Be-
vorzugt steigen die zweiten Flanken mehrerer zweiter
Vorsprünge entlang der Steckachse unterschiedlich steil
an. Besonders bevorzugt werden die zweiten Flanken in
Richtung von dem ersten Modul weg von jeweils einem
zum nächsten zweiten Vorsprung steiler.
[0010] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass mehrere zweite Vorsprünge eine
unterschiedliche in Bezug auf die Steckachse radiale Hö-
he aufweisen. Bevorzugt werden die zweiten Vorsprünge
entlang der Steckachse von dem ersten Modul weg von
jeweils einem zum nächsten zweiten Vorsprung höher.
[0011] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass ein entlang der Setzachse zu dem
zweiten Modul hin vorderster erster Vorsprung eine zu
einer Umfangsrichtung um die Setzachse geneigte erste
Einführrampe aufweist. Eine weitere vorteilhafte Ausfüh-
rungsform ist dadurch gekennzeichnet, dass ein entlang
der Setzachse zu dem ersten Modul hin vorderster zwei-
ter Vorsprung eine zu einer Umfangsrichtung um die
Setzachse geneigte zweite Einführrampe aufweist.
[0012] Gemäss einem weiteren Aspekt der Anmel-
dung umfasst ein Werkzeuggerät ein erstes Modul und
ein von dem ersten Modul abnehmbares zweites Modul,
wobei das erste Modul eine Steckaufnahme aufweist und
das zweite Modul ein entlang einer eine Steckrichtung
definierenden Steckachse in die Steckaufnahme ein-
steckbares Steckteil aufweist. Dabei ist das Steckteil in
der Steckaufnahme zwischen einer Sperrstellung und ei-
ner Passierstellung in einer Drehrichtung um die Steck-
achse verdrehbar. Die Steckaufnahme weist einen ers-
ten Vorsprung auf und das Steckteil weist einen zweiten
Vorsprung auf, wobei in der Sperrstellung der zweite Vor-
sprung den ersten Vorsprung in Richtung der Steckachse
hintergreift und in der Passierstellung der erste Vor-
sprung in Richtung der Steckachse den zweiten Vor-
sprung passieren lässt. Das Werkzeuggerät weist eine
Verriegelungseinrichtung mit einer Verriegelungsstel-
lung und einer Entriegelungsstellung auf, wobei die Ver-
riegelungseinrichtung ein Abnehmen des zweiten Mo-
duls von dem ersten Modul in der Verriegelungsstellung
verhindert und in der Entriegelungsstellung erlaubt.
[0013] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass die Verriegelungseinrichtung ei-
nen an einem der beiden Module angeordneten Riegel
und eine an dem anderen der beiden Module angeord-
nete Riegelaufnahme aufweist, und wobei der Riegel in
der Verriegelungsstellung in die Riegelaufnahme ein-
greift und in der Entriegelungsstellung ausserhalb der
Riegelaufnahme angeordnet ist. Bevorzugt weist das an-
dere der beiden Module ein Verbindungsglied auf, wel-
ches gegenüber dem übrigen Modul um die Steckachse
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drehbar angeordnet ist und die Riegelaufnahme auf-
weist. Ebenfalls bevorzugt bewegt sich der Riegel beim
Übergang von der Entriegelungsstellung in die Verriege-
lungsstellung bezüglich der Steckachse radial nach in-
nen in die Riegelaufnahme hinein. Alternativ bewegt sich
der Riegel beim Übergang von der Entriegelungsstellung
in die Verriegelungsstellung bezüglich der Steckachse
radial nach aussen in die Riegelaufnahme hinein.
[0014] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass die Verriegelungseinrichtung ein
Betätigungselement aufweist. Bevorzugt ist das Betäti-
gungselement starr mit dem Riegel verbunden.
[0015] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass die Verriegelungseinrichtung eine
Riegelfeder aufweist, welche den Riegel und die Riege-
laufnahme aufeinander zu belastet.
[0016] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass die Verriegelungseinrichtung ein
Verschieben des Steckteils gegenüber der Steckaufnah-
me entlang der Steckachse in der Verriegelungsstellung
sperrt und in der Entriegelungsstellung freigibt.
[0017] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass die Verriegelungseinrichtung
mehrere an dem anderen der beiden Module angeord-
nete Riegelaufnahmen aufweist.
[0018] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass das Steckteil in der Steckaufnah-
me zwischen mehreren Sperrstellungen und mehreren
Passierstellungen um die Steckachse verdrehbar ist.
[0019] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass das Werkzeuggerät eine Rastein-
richtung mit einem Rastelement und einer Rastaufnah-
me umfasst, wobei das Rastelement in der Sperrstellung
in die Rastaufnahme einrastet. Bevorzugt ist das Rast-
element an einem der beiden Module und die Rastauf-
nahme an dem anderen der beiden Module angeordnet.
Ebenfalls bevorzugt ist das Rastelement an dem anderen
der beiden Module und die Rastaufnahme an dem Ver-
bindungsglied angeordnet. Ebenfalls bevorzugt ist die
Rastaufnahme an dem anderen der beiden Module und
das Rastelement an dem Verbindungsglied angeordnet.
[0020] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass das Werkzeuggerät weiterhin eine
Sicherungseinrichtung mit einer gesicherten Stellung
und einer entsicherten Stellung umfasst, wobei die Si-
cherungseinrichtung ein Aktivieren des Werkzeuggeräts
in der gesicherten Stellung verhindert und in der entsi-
cherten Stellung erlaubt. Weiterhin umfasst das Werk-
zeuggerät eine Entsicherungssperre, welche einen
Übergang der Sicherungseinrichtung von der gesicher-
ten Stellung in die entsicherte Stellung in der Passier-
stellung blockiert und in der Sperrstellung freigibt. Bevor-
zugt weist die Entsicherungssperre ein an dem ersten
Modul angeordnetes erstes Blockierelement und ein an
dem zweiten Modul angeordnetes zweites Blockierele-
ment auf, wobei das erste Blockierelement und das zwei-
te Blockierelement in der Passierstellung einander blo-
ckieren und in der Sperrstellung einander passieren las-

sen. Ebenfalls bevorzugt weist die Entsicherungssperre
mehrere erste Blockierelemente und/oder mehrere zwei-
te Blockierelemente auf.
[0021] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass die Verriegelungseinrichtung ein
Verdrehen des Steckteils in der Steckaufnahme um die
Steckachse in der Verriegelungsstellung sperrt und in
der Entriegelungsstellung freigibt.
[0022] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass sich der Riegel beim Übergang
von der Entriegelungsstellung in die Verriegelungsstel-
lung entlang der Steckachse in die Riegelaufnahme hi-
nein bewegt.
[0023] Gemäss einem weiteren Aspekt der Anmel-
dung umfasst ein Werkzeuggerät ein erstes Modul und
ein von dem ersten Modul abnehmbares zweites Modul,
wobei das erste Modul eine Steckaufnahme aufweist und
das zweite Modul ein entlang einer eine Steckrichtung
definierenden Steckachse in die Steckaufnahme ein-
steckbares Steckteil aufweist. Dabei ist das Steckteil in
der Steckaufnahme zwischen einer Sperrstellung und ei-
ner Passierstellung in einer Drehrichtung um die Steck-
achse verdrehbar. Die Steckaufnahme weist einen ers-
ten Vorsprung auf und das Steckteil weist einen zweiten
Vorsprung auf, wobei in der Sperrstellung der zweite Vor-
sprung den ersten Vorsprung in Richtung der Steckachse
hintergreift, wohingegen in der Passierstellung der erste
Vorsprung in Richtung der Steckachse den zweiten Vor-
sprung passieren lässt. Eines der beiden Module umfasst
ein Sperrglied und ein Stützglied, wobei das Sperrglied
eine zu dem anderen der beiden Module hinweisende
äussere Sperrkontur und eine von dem anderen der bei-
den Module wegweisende innere Sperrkontur aufweist.
Das andere der beiden Module weist eine zu dem Sperr-
glied hinweisende Gegenkontur auf, wobei die äussere
Sperrkontur in einer Sperrstellung des Sperrglieds in die
Gegenkontur eingreift, um eine Verdrehung des einen
gegenüber dem anderen der beiden Module um die
Steckachse zu sperren. Das Stützglied weist eine Stütz-
kontur auf, welche in einer Haltestellung des Stützglieds
die innere Sperrkontur in Richtung der Steckachse ab-
stützt, um das Sperrglied in der Sperrstellung zu halten,
und welche in einer Freigabestellung des Stützglieds ein
Ausrücken des Sperrglieds aus der Sperrstellung ent-
lang der Steckachse zulässt.
[0024] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass das Stützglied von der Haltestel-
lung in die Freigabestellung durch Verdrehung des Stütz-
glieds gegenüber dem Sperrglied um die Steckachse
überführbar ist.
[0025] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass die innere Sperrkontur und/oder
die Stützkontur eine Einführschräge zur Erleichterung ei-
ner Überführung des Stützglieds von der Freigabestel-
lung in die Haltestellung aufweist.
[0026] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass die äussere Sperrkontur und/oder
die Gegenkontur eine Ausrückrampe zur Erleichterung

3 4 



EP 3 558 598 B1

4

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

eines Ausrückens des Sperrglieds aus der Sperrstellung
aufweist.
[0027] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass das Werkzeuggerät eine Stützfe-
der umfasst, welche das Stützglied gegenüber dem
Sperrglied in die Haltestellung vorbelastet.
[0028] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass das eine der beiden Module ge-
genüber dem anderen der beiden Module zwischen meh-
reren Raststellungen um die Steckachse verdrehbar ist,
wenn das Sperrglied aus der Sperrstellung ausgerückt
ist, und wobei das eine der beiden Module gegenüber
dem anderen der beiden Module in einer der Raststel-
lungen festgelegt ist, wenn das Sperrglied in die Sperr-
stellung eingerückt ist. Bevorzugt umfassen die Raststel-
lungen mindestens zwei Energie- und/oder Leistungs-
einstellungen mit unterschiedlicher Betriebsenergie/-
leistung des Werkzeuggeräts. Ebenfalls bevorzugt um-
fassen die Raststellungen eine Betriebsstellung, in wel-
cher das Werkzeuggerät in seiner vorgesehenen Funk-
tion betreibbar ist, und eine Demontagestellung, in wel-
cher das eine von dem anderen der beiden Module ab-
nehmbar ist.
[0029] Gemäss einem weiteren Aspekt der Anmel-
dung umfasst ein Werkzeuggerät ein erstes Modul und
ein von dem ersten Modul abnehmbares zweites Modul,
wobei das erste Modul eine Steckaufnahme aufweist und
das zweite Modul ein entlang einer eine Steckrichtung
definierenden Steckachse in die Steckaufnahme ein-
steckbares Steckteil aufweist. Dabei ist das Steckteil in
der Steckaufnahme zwischen einer Sperrstellung und ei-
ner Passierstellung in einer Drehrichtung um die Steck-
achse verdrehbar. Die Steckaufnahme weist einen ers-
ten Vorsprung auf und das Steckteil weist einen zweiten
Vorsprung auf, wobei in der Sperrstellung der zweite Vor-
sprung den ersten Vorsprung in Richtung der Steckachse
hintergreift und in der Passierstellung der erste Vor-
sprung in Richtung der Steckachse den zweiten Vor-
sprung passieren lässt. Die Steckaufnahme verhindert
in einer Grundstellung ein Auslösen des Werkzeuggeräts
und lässt in einer Anpressstellung ein Auslösen des
Werkzeuggeräts zu, wobei ein Anpressen des zweiten
Moduls an das erste Modul, während sich das Steckteil
in der Steckaufnahme in der Sperrstellung befindet, die
Steckaufnahme in Richtung der Steckachse in die An-
pressstellung überführt.
[0030] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass das erste Modul ein entlang der
Steckachse mit der Steckaufnahme mitbewegtes An-
presssperrelement und ein Anpressblockadeelement
aufweist, wobei das Anpresssperrelement zwischen ei-
ner Normalstellung und einer Demontagestellung gegen-
über der Steckaufnahme um die Steckachse drehbar ist.
Das Anpressblockadeelement lässt eine Überführung
der Steckaufnahme in die Anpressstellung zu, wenn sich
das Anpresssperrelement in der Normalstellung befin-
det, wohingegen das Anpressblockadeelement eine
Überführung der Steckaufnahme in die Anpressstellung

blockiert, wenn sich das Anpresssperrelement in der De-
montagestellung befindet.
[0031] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass das Anpresssperrelement eine
Anpresssperrkontur aufweist, deren Bewegung entlang
der Steckachse durch das Anpressblockadeelement blo-
ckiert wird, wenn sich das Anpresssperrelement in der
Demontagestellung befindet.
[0032] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass das Anpresssperrelement eine
Mitnahmekontur aufweist, wobei das zweite Modul einen
Mitnehmer aufweist, welcher in die Mitnahmekontur ein-
greift, wenn das Steckteil in die Steckaufnahme einge-
steckt wird.
[0033] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass eine Verdrehung des Steckteils
von der Sperrstellung in die Passierstellung ein Mitdre-
hen des Anpresssperrelements von der Normalstellung
in die Demontagestellung bewirkt. Eine weitere vorteil-
hafte Ausführungsform ist dadurch gekennzeichnet,
dass eine Verdrehung des Steckteils von der Passier-
stellung in die Sperrstellung ein Mitdrehen des Anpress-
sperrelements von der Demontagestellung in die Nor-
malstellung bewirkt.
[0034] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass das Anpresssperrelement eine
um die Steckachse angeordnete Hülse umfasst.
[0035] Eine vorteilhafte Ausführungsform ist dadurch
gekennzeichnet, dass das Werkzeuggerät ein Eintreib-
element zur Übertragung von Energie auf ein einzutrei-
bendes Befestigungselement und eine kraftbetriebene
Antriebseinrichtung für einen Antrieb des Eintreibele-
ments aufweist. Bevorzugt umfasst das erste Modul die
Antriebseinrichtung, das Eintreibelement, einen Füh-
rungszylinder für das Eintreibelement und/oder ein Be-
dienelement. Ebenfalls bevorzugt umfasst das zweite
Modul das Eintreibelement, einen Führungszylinder für
das Eintreibelement, ein Bedienelement und/oder ein
Magazin für das Befestigungselement.
[0036] Weitere Merkmale und Vorteile der Erfindung
ergeben sich aus den Ausführungsbeispielen, welche
nachfolgend anhand der anliegenden Zeichnungen nä-
her erläutert werden. Es zeigen:

Fig. 1 ein Werkzeuggerät in einer Seitenansicht,
Fig. 2 einen Ausschnitt eines Moduls eines Werk-

zeuggeräts,
Fig. 3 einen Ausschnitt eines Moduls eines Werk-

zeuggeräts in einer Querschnittsansicht,
Fig. 4 einen Ausschnitt eines Steckteils in einer

Querschnittsansicht,
Fig. 5 einen Ausschnitt eines Steckteils und einer

Steckaufnahme,
Fig. 6 einen Ausschnitt eines Werkzeuggeräts in ei-

ner Explosionsdarstellung,
Fig. 7 ein Verbindungsglied,
Fig. 8 einen Ausschnitt eines Moduls eines Werk-

zeuggeräts in einer ersten Stellung,

5 6 



EP 3 558 598 B1

5

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

Fig. 9 einen Ausschnitt eines Moduls eines Werk-
zeuggeräts in einer zweiten Stellung,

Fig. 10 einen Ausschnitt eines Moduls eines Werk-
zeuggeräts in einer dritten Stellung,

Fig. 11 einen Riegel,
Fig. 12 einen Ausschnitt eines Moduls eines Werk-

zeuggeräts,
Fig. 13 ein Modul eines Werkzeuggeräts,
Fig. 14 ein Modul eines Werkzeuggeräts,
Fig. 15 einen Ausschnitt eines Moduls eines Werk-

zeuggeräts in einer ersten Stellung,
Fig. 16 einen Ausschnitt eines Moduls eines Werk-

zeuggeräts in einer zweiten Stellung,
Fig. 17 einen Ausschnitt eines Moduls eines Werk-

zeuggeräts,
Fig. 18 einen Ausschnitt eines Moduls eines Werk-

zeuggeräts,
Fig. 19 einen Ausschnitt eines Werkzeuggeräts in ei-

ner ersten Stellung, und
Fig. 20 einen Ausschnitt eines Werkzeuggeräts in ei-

ner zweiten Stellung.

[0037] In Fig. 1 ist ein erstes Ausführungsbeispiel ei-
nes Werkzeuggeräts 100 in einer Seitenansicht darge-
stellt. Das Werkzeuggerät 100 umfasst ein Antriebsmo-
dul 110, ein Energieeinstellmodul 120 und ein Magazin-
modul 130, wobei das Magazinmodul 130 abnehmbar in
das Energieeinstellmodul 120 eingesteckt ist, und wobei
das Energieeinstellmodul 120 abnehmbar in das An-
triebsmodul 110 eingesteckt ist. Bei nicht gezeigten Aus-
führungsbeispielen ist beispielsweise das Antriebsmodul
in das Energieeinstellmodul oder das Energieeinstellm-
odul in das Magazinmodul eingesteckt.
[0038] Das Werkzeuggerät 100 ist als Setzgerät zum
Setzen von nicht gezeigten Befestigungselementen wie
Nägeln, Bolzen, Nieten und dergleichen ausgebildet und
umfasst ein nicht gezeigtes, beispielsweise als Setzkol-
ben ausgebildetes Eintreibelement zur Übertragung von
Energie auf ein einzutreibendes Befestigungselement
und eine nicht gezeigte, kraftbetriebene Antriebseinrich-
tung für einen Antrieb des Eintreibelements. Das erste
Modul 110 umfasst ein Gehäuse 140, die in dem Gehäu-
se 140 aufgenommene Antriebseinrichtung und einen
ebenfalls in dem Gehäuse 140 aufgenommenen Füh-
rungszylinder für das Eintreibelement. Das zweite Modul
120 umfasst ein Bedienelement 150 und das Magazin-
modul 130 umfasst einen Eintreibkanal, in welchem ein
Befestigungselement von dem Eintreibelement in einer
Setzrichtung 160 in einen nicht gezeigten Untergrund,
beispielsweise aus Stahl, Beton oder Holz, eingetrieben
wird, sowie ein Magazin 170 für die Zuführung von Be-
festigungselementen in den Eintreibkanal.
[0039] Die Antriebseinrichtung umfasst beispielsweise
eine pulver- oder gasbetriebene Brennkammer, eine
druckluftbetriebene Druckkammer, eine mechanische
oder pneumatische Antriebsfeder, oder ein elektrisch be-
triebenes Schwungrad. Mit dem Bedienelement 150 ist
eine auf das Befestigungselement zu übertragende Ein-

treibenergie einstellbar.
[0040] In Fig. 2 ist ein Magazinmodul 200 mit einem
nicht gezeigten Magazin dargestellt. Das Magazinmodul
200 umfasst ein Steckteil 210, welches entlang einer eine
Steckrichtung 220 definierenden Steckachse 230 in eine
Steckaufnahme 310 (Fig. 3) einsteckbar ist. Das Steckteil
210 weist mehrere in der Steckrichtung 220 aufeinan-
derfolgende zweite Vorsprünge 240 auf, welche dafür
vorgesehen sind, in einer Sperrstellung des Steckteils
210 gegenüber der Steckaufnahme 310 jeweils einen
ersten Vorsprung 340 der Steckaufnahme 310 (Fig. 3)
zu hintergreifen. In einer Umfangsrichtung um die Steck-
achse 230 zwischen den zweiten Vorsprüngen 240 weist
das Steckteil 210 zweite Zwischenräume 250 auf, welche
dafür vorgesehen sind, in einer Passierstellung des
Steckteils 210 gegenüber der Steckaufnahme 310 die
ersten Vorsprünge 340 der Steckaufnahme 310 entlang
der Steckachse 230 passieren zu lassen. Dabei ist das
Steckteil 210 in der Steckaufnahme 310 zwischen der
Sperrstellung und der Passierstellung in einer Drehrich-
tung 260 um die Steckachse 230 verdrehbar. Die zweiten
Vorsprünge 240 sind in der Steckrichtung 220 hinterein-
ander und in der Drehrichtung 260 nebeneinander an-
geordnet. Die zweiten Zwischenräume 250 sind in dem
vorliegenden Ausführungsbeispiel entlang der Drehrich-
tung 260 um jeweils 45° zueinander versetzt, so dass
entlang einer Umfangsrichtung um die Steckachse 230
insgesamt acht verschiedene Passierstellungen vorge-
sehen sind.
[0041] In Fig. 3 ist ein Antriebsmodul 300 mit einem
nicht gezeigten Antrieb für ein in einem Führungszylinder
370 geführtes, nicht gezeigtes Eintreibelement darge-
stellt. Das Antriebsmodul 300 umfasst eine Steckaufnah-
me 310, in welche ein Steckteil 210 (Fig. 2) entlang einer
eine Steckrichtung 320 definierenden Steckachse 330
einsteckbar ist. Die Steckaufnahme 310 weist mehrere
in der Steckrichtung 320 aufeinanderfolgende erste Vor-
sprünge 340 auf, welche dafür vorgesehen sind, in einer
Sperrstellung des Steckteils 210 gegenüber der Steck-
aufnahme 310 jeweils einen zweiten Vorsprung 240 des
Steckteils 210 (Fig. 2) zu hintergreifen. In einer Umfangs-
richtung um die Steckachse 330 zwischen den ersten
Vorsprüngen 340 weist die Steckaufnahme 310 erste
Zwischenräume 350 auf, welche dafür vorgesehen sind,
in einer Passierstellung des Steckteils 210 gegenüber
der Steckaufnahme 310 die zweiten Vorsprünge 240 des
Steckteils 210 entlang der Steckachse 330 passieren zu
lassen. Dabei ist das Steckteil 210 in der Steckaufnahme
310 zwischen der Sperrstellung und der Passierstellung
in einer Drehrichtung 360 um die Steckachse 330 ver-
drehbar. Die ersten Vorsprünge 340 sind in der Steck-
richtung 320 hintereinander und in der Drehrichtung 360
nebeneinander angeordnet.
[0042] In Fig. 4 ist ein Ausschnitt eines Steckteils 400
in einer Querschnittsansicht dargestellt, welches entlang
einer eine Steckrichtung 420 definierenden Steckachse
430 in eine nicht gezeigte Steckaufnahme einsteckbar
ist. Das Steckteil 400 weist mehrere in der Steckrichtung
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420 aufeinanderfolgende zweite Vorsprünge 440 auf,
welche dafür vorgesehen sind, in einer Sperrstellung des
Steckteils 400 gegenüber der Steckaufnahme jeweils ei-
nen ersten Vorsprung der Steckaufnahme zu hintergrei-
fen.
[0043] Die zweiten Vorsprünge 440 weisen jeweils auf
ihrer entgegen der Steckrichtung 420 weisenden Seite
eine entlang der Steckachse 430 ansteigende zweite
Flanke 480 auf. Die zweiten Flanken 480 werden entge-
gen der Steckrichtung 420 von jeweils einem zum nächs-
ten zweiten Vorsprung 440 steiler. Dadurch werden Kräf-
te, welche zwischen dem Steckteil 400 und der Steck-
aufnahme wirken, gleichmässiger auf die einzelnen
zweiten Vorsprünge 440 verteilt. Ausserdem werden die
zweiten Vorsprünge 440 entgegen der Steckrichtung 420
hinsichtlich einer in Bezug auf die Steckachse radialen
Höhe h von jeweils einem zum nächsten zweiten Vor-
sprung 440 höher. Dadurch kann das Steckteil 400 nur
dann gegenüber der Steckaufnahme in einer Drehrich-
tung um die Steckachse 430 verdreht werden, wenn das
Steckteil 400 in einer gewünschten Tiefe in die Steckauf-
nahme eingesteckt ist.
[0044] In Fig. 5 ist ein Ausschnitt eines Steckteils 500
und einer Steckaufnahme 510 dargestellt, wobei das
Steckteil 500 entlang einer eine Steckrichtung 520 defi-
nierenden Steckachse 530 in die Steckaufnahme 510
einsteckbar ist. Die Steckaufnahme 510 weist mehrere
in der Steckrichtung 520 aufeinanderfolgende erste Vor-
sprünge 541 auf. Das Steckteil 500 weist mehrere in der
Steckrichtung 520 aufeinanderfolgende zweite Vor-
sprünge 542 auf, welche dafür vorgesehen sind, in einer
Sperrstellung des Steckteils 500 gegenüber der Steck-
aufnahme 510 jeweils einen ersten Vorsprung 541 der
Steckaufnahme 510 zu hintergreifen. In einer Umfangs-
richtung um die Steckachse 530 zwischen den ersten
541 und zweiten Vorsprüngen 542 weisen die Steckauf-
nahme 510 beziehungsweise das Steckteil 500 erste 551
beziehungsweise zweite Zwischenräume 552 auf, wel-
che dafür vorgesehen sind, in einer Passierstellung des
Steckteils 500 gegenüber der Steckaufnahme 510 die
zweiten 542 beziehungsweise ersten Vorsprünge 541
entlang der Steckachse 530 passieren zu lassen. Dabei
ist das Steckteil 500 in der Steckaufnahme 510 zwischen
der Sperrstellung und der Passierstellung in einer Dreh-
richtung 560 um die Steckachse 530 verdrehbar.
[0045] Die ersten Vorsprünge 541 und die zweiten Vor-
sprünge 542 sind in der Steckrichtung 520 jeweils hin-
tereinander angeordnet. Die entlang der Setzachse 530
zu dem Steckteil 500 hin vordersten ersten Vorsprünge
541 weisen jeweils zwei zu der Drehrichtung 560 geneig-
te erste Einführrampen 561 auf. Dadurch wird das Finden
der Passierstellung beim Einstecken des Steckteils 500
in die Steckaufnahme 510 erleichtert. Ebenso weisen die
entlang der Setzachse 530 zu der Steckaufnahme hin
vordersten zweiten Vorsprünge 542 jeweils zwei zu der
Drehrichtung 560 geneigte zweite Einführrampen 562
auf.
[0046] In Fig. 6 ist ein Ausschnitt eines Werkzeugge-

räts 600 in einer Explosionsdarstellung dargestellt. Das
Werkzeuggerät 600 umfasst ein Antriebsmodul 610 und
ein von dem Antriebsmodul 610 abnehmbares Magazin-
modul 620 mit einem Magazin 625. Das Antriebsmodul
610 weist eine Steckaufnahme 630 auf. Das Magazin-
modul 620 weist ein entlang einer Steckachse 640 in die
Steckaufnahme 630 einsteckbares Steckteil 650 auf. Da-
bei ist das Steckteil 650 in der Steckaufnahme 630 in
einer Drehrichtung 660 zwischen mehreren sich abwech-
selnden Sperrstellungen und Passierstellungen um die
Steckachse 640 verdrehbar. Die Steckaufnahme 630
weist nicht gezeigte erste Vorsprünge auf und das Steck-
teil 650 weist zweite Vorsprünge 670 auf, wobei in der
Sperrstellung die zweiten Vorsprünge 670 die ersten Vor-
sprünge in Richtung der Steckachse 640 hintergreifen
und in der Passierstellung die ersten Vorsprünge in Rich-
tung der Steckachse 640 die zweiten Vorsprünge pas-
sieren lassen.
[0047] Das Werkzeuggerät 600 weist eine Verriege-
lungseinrichtung 680 mit einer Verriegelungsstellung
und einer Entriegelungsstellung auf, wobei die Verriege-
lungseinrichtung 680 ein Abnehmen des Magazinmoduls
620 von dem Antriebsmodul 610 in der Verriegelungs-
stellung verhindert und in der Entriegelungsstellung er-
laubt. Die Verriegelungseinrichtung 680 umfasst einen
an dem Magazinmodul 620 angeordneten Riegel 690
und ein an dem Antriebsmodul 610 angeordnetes und
eine Vielzahl von Riegelaufnahmen 710 (Fig. 7) aufwei-
sendes Verbindungsglied 700. Weiterhin weist die Ver-
riegelungseinrichtung 680 ein starr mit dem Riegel 690
verbundenes Betätigungselement 695 auf.
[0048] Weiterhin weist das Werkzeuggerät 600 eine
Rasteinrichtung 720 mit zwei Rastelementen 730 und
einer Vielzahl von Rastaufnahmen 740 auf, wobei die
Rastelemente 730 jeweils in eine der Rastaufnahmen
740 einrasten, wenn sich das Steckteil 750 gegenüber
der Steckaufnahme 730 in der Sperrstellung befindet.
Die Rastelemente 730 sind an der Steckaufnahme 630
und damit an dem Antriebsmodul 610 angeordnet, wo-
hingegen die Rastaufnahmen 740 an dem Verbindungs-
glied 700 angeordnet sind. Die Rastelemente 730 sind
als Kugeln ausgebildet, welche in Kugelaufnahmen 770
in der Steckaufnahme 630 angeordnet und von einer
aussenliegenden Ringfeder 780 nach innen auf das Ver-
bindungsglied 700 zu belastet sind. Bei nicht gezeigten
Ausführungsbeispielen sind ein oder mehrere Rastele-
mente, welche an dem Antriebsmodul oder dem Verbin-
dungsglied angeordnet sind, sowie ein oder mehrere
Rastaufnahmen, welche an dem Verbindungsglied be-
ziehungsweise dem Antriebsmodul angeordnet sind,
vorgesehen.
[0049] Weiterhin weist das Werkzeuggerät 600 eine
Sicherungseinrichtung 750 mit einer gesicherten Stel-
lung und einer entsicherten Stellung auf, wobei die Si-
cherungseinrichtung 750 ein Aktivieren des Werkzeug-
geräts 600 in der gesicherten Stellung verhindert und in
der entsicherten Stellung erlaubt. Eine Entsicherungs-
sperre 760 der Sicherungseinrichtung 750 blockiert ei-
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nen Übergang der Sicherungseinrichtung 750 von der
gesicherten Stellung in die entsicherte Stellung in der
Passierstellung und gibt ihn in der Sperrstellung frei. Die
Entsicherungssperre 760 umfasst mehrere an dem An-
triebsmodul 610 angeordnete erste Blockierelemente
761 und mehrere an dem Verbindungsglied 700 ange-
ordnete zweite Blockierelemente 862 (Fig. 8) auf, wobei
die ersten Blockierelemente 761 und die zweiten Blo-
ckierelemente 862 in der Passierstellung einander blo-
ckieren und in der Sperrstellung einander entlang der
Steckachse 640 passieren lassen.
[0050] In Fig. 7 ist das Verbindungsglied 700 darge-
stellt, welches als Verbindungsring 790 ausgebildet ist
und neben den Riegelaufnahmen 710 eine umlaufende
Nut 795 aufweist, in welcher die Rastaufnahmen 740 an-
geordnet sind. Bei Drehung des Verbindungsglieds 700
gegenüber der Steckaufnahme 630 in der Drehrichtung
660 laufen die Rastelemente 730 in der Nut 795 und ras-
ten in den Rastaufnahmen 740 ein, wenn sich das Steck-
teil 650 gegenüber der Steckaufnahme 630 in der Sperr-
stellung befindet. Das Verbindungsglied 700 wird dabei
über die Verriegelungseinrichtung 680 mit dem Steckteil
650 mitgedreht.
[0051] In den Fig. 8, 9 und 10 ist das Magazinmodul
620 mit dem Riegel 690 zusammen mit dem Verbin-
dungsglied 700 dargestellt, wobei verdeckende Teile des
Magazinmoduls 620, wie beispielsweise das Steckteil,
nicht gezeigt sind, so dass ein Eintreibkanal 800 in dem
Magazinmodul 620 zu sehen ist. Der Riegel 690 greift
mit einem Riegelfortsatz 691 bezüglich der Steckachse
640 radial nach aussen in eine der nicht sichtbaren Rie-
gelaufnahmen des Verbindungsglieds 700 ein, so dass
sich die Verriegelungseinrichtung 680 in der in einer Ver-
riegelungsstellung befindet. Die Verriegelungseinrich-
tung 680 umfasst eine Riegelfeder 810, welche den Rie-
gel 690 und die Riegelaufnahme aufeinander zu belastet,
so dass die Verriegelungseinrichtung 680 in der Verrie-
gelungsstellung gehalten ist.
[0052] In der Verriegelungsstellung gemäss Fig. 8
sperrt die Verriegelungseinrichtung 680 ein Verschieben
des Steckteils gegenüber der Steckaufnahme entlang
der Steckachse sowie ein Verdrehen des Steckteils in
der Steckaufnahme um die Steckachse. Ein Verdrehen
des Magazinmoduls 620 gegenüber dem Antriebsmodul
610 ist jedoch möglich, wobei sich das Verbindungsglied
700 in der Verriegelungsstellung der Verriegelungsein-
richtung 680 mit dem Magazinmodul 620 von einer Rast-
position der Rasteinrichtung 720 in die nächste mitdreht.
[0053] In Fig. 9 sind das Magazinmodul 620 und das
Verbindungsglied 700 in einer weiteren solchen Rastpo-
sition der Rasteinrichtung 720 dargestellt. Die Verriege-
lungseinrichtung 680 befindet sich immer noch in der
Verriegelungsstellung.
[0054] In Fig. 10 sind das Magazinmodul 620 und das
Verbindungsglied 700 dargestellt, nachdem das Betäti-
gungselement 695 und damit der Riegel 690 gegen die
Kraft der Feder bezüglich der Steckachse 640 radial nach
innen bewegt wurden. Der Riegelfortsatz 691 hat sich

dabei aus der Riegelaufnahme herausbewegt, so dass
sich die Verriegelungseinrichtung 680 nun in der Entrie-
gelungsstellung befindet. In der Entriegelungsstellung
gibt die Verriegelungseinrichtung 680 ein Verschieben
des Steckteils gegenüber der Steckaufnahme entlang
der Steckachse sowie ein Verdrehen des Steckteils in
der Steckaufnahme um die Steckachse frei, so dass das
Magazinmodul 620 durch Drehung in der Drehrichtung
das Steckteil gegenüber der Steckaufnahme in die Pas-
sierstellung dreht, wonach das Magazinmodul 620 aus
dem Antriebsmodul herausgezogen werden kann.
[0055] Beim Übergang von der Entriegelungsstellung
in die Verriegelungsstellung bewegt sich der Riegel 690
bezüglich der Steckachse radial nach aussen in die Rie-
gelaufnahme hinein. Bei nicht gezeigten Ausführungs-
beispielen bewegt sich der Riegel beim Übergang von
der Entriegelungsstellung in die Verriegelungsstellung
bezüglich der Steckachse radial nach aussen oder ent-
lang der Steckachse in die Riegelaufnahme hinein.
[0056] In Fig. 11 ist der Riegel 690 mit dem Riegelfort-
satz 691 und einem Anschlag 692 dargestellt, welcher
in der Entriegelungsstellung an einem der Blockierele-
mente 862 ansteht, wenn das Magazinmodul 620 in die
Passierstellung gedreht wird. Das Betätigungselement
695 ist starr mit dem Riegel 690 verbunden und bildet
mit diesem ein integrales Element.
[0057] In Fig. 12 ist ein Antriebsmodul 1200 eines
Werkzeuggeräts ausschnittsweise dargestellt. Das An-
triebsmodul 1200 weist eine Steckaufnahme 1210 mit
mehreren ersten Vorsprüngen 1240 auf. In die Steckauf-
nahme 1210 ist ein Steckteil eines weiteren Moduls des
Werkzeuggeräts einsteckbar. Das Antriebsmodul 1200
umfasst ein Schloss 1260, welches in der in Fig. 12 ge-
zeigten Normalstellung ein in die Steckaufnahme 1210
gestecktes Steckteil gegen ein Verdrehen gegenüber der
Steckaufnahme 1210 sichert. Ein Druckknopf 1250 ist
starr mit dem Schloss 1260 verbunden und muss ge-
drückt werden, um das Steckteil in der Steckaufnahme
1210 verdrehen und das weitere Modul von dem An-
triebsmodul 1200 abnehmen zu können. Ausserdem
weist das Antriebsmodul einen ersten Hinweispfeil 1270
auf.
[0058] In Fig. 13 ist ein Bedienmodul 1300 eines Werk-
zeuggeräts dargestellt. Das Bedienmodul 1300 weist ein
Steckteil 1310 auf, welches nicht gezeigte zweite Vor-
sprünge aufweist, welche für ein Hintergreifen der ersten
Vorsprünge 1240 des Antriebsmoduls 1200 (Fig. 12) vor-
gesehen sind, wenn das Steckteil 1310 in die Steckauf-
nahme 1210 gesteckt und gegenüber der Steckaufnah-
me 1210 verdreht wird. Das Bedienmodul 1300 umfasst
eine Einstellhülse 1330, mit welcher eine Eintreibenergie
des Werkzeuggeräts einstellbar ist. Zu diesem Zweck
trägt die Einstellhülse eine Energieskala 1340. Weiterhin
umfasst das Bedienmodul eine Anpressfeder 1350 und
ein Federlager 1360 zur Abstützung der Anpressfeder
1350. Das Federlager 1360 trägt einen zweiten Hinweis-
pfeil 1370, welcher mit dem ersten Hinweispfeil 1270 des
Antriebsmoduls 1200 (Fig. 12) in Deckung kommen
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muss, damit das Bedienmodul 1300 in der gewünschten
Position an das Antriebsmodul 1200 angebracht werden
kann.
[0059] In Fig. 14 ist das Bedienmodul 1300 ohne die
Einstellhülse dargestellt. Unter der Einstellhülse weist
das Bedienmodul 1300 ein Sperrglied 1400 und ein
Stützglied 1410 auf, wobei das Sperrglied 1400 eine zu
dem Antriebsmodul 1200 hinweisende äussere Sperr-
kontur 1420 und eine von dem Antriebsmodul 1200 weg-
weisende innere Sperrkontur 1430 aufweist. Das An-
triebsmodul 1200 weist eine zu dem Sperrglied 1400 hin-
weisende Gegenkontur 1280 auf, wobei die äussere
Sperrkontur 1420 in einer Sperrstellung des Sperrglieds
1400 in die Gegenkontur 1280 eingreift, um eine Verdre-
hung des Bedienmoduls 1300 gegenüber dem Antriebs-
modul 1200 zu sperren. Das Stützglied 1410 weist eine
Stützkontur 1440 auf.
[0060] In Fig. 15 ist das Bedienmodul 1300 aus-
schnittsweise dargestellt, wobei sich das Stützglied 1410
in einer Haltestellung befindet. In der Haltestellung stützt
die Stützkontur 1440 die innere Sperrkontur 1430 in Rich-
tung der Steckachse ab, um das Sperrglied 1400 in der
Sperrstellung zu halten.
[0061] In Fig. 16 ist das Bedienmodul 1300 aus-
schnittsweise dargestellt, wobei sich das Stützglied 1410
in einer Freigabestellung befindet. In der Freigabestel-
lung lässt die Stützkontur 1440 ein Ausrücken des Sperr-
glieds 1400 aus der Sperrstellung entlang der Steckach-
se zu.
[0062] Das Stützglied 1410 ist von der Haltestellung in
die Freigabestellung durch Verdrehung des Stützglieds
1410 gegenüber dem Sperrglied 1400 um die Steckach-
se überführbar. Die innere Sperrkontur 1430 und die
Stützkontur 1440 weisen Einführschrägen 1470 zur Er-
leichterung einer Überführung des Stützglieds 1410 von
der Freigabestellung in die Haltestellung auf. Darüber
hinaus weisen die äussere Sperrkontur 1420 (Fig. 14)
und die Gegenkontur 1280 (Fig. 12) Ausrückrampen
1425, 1285 zur Erleichterung eines Ausrückens des
Sperrglieds 1400 aus der Sperrstellung gegenüber dem
Antriebsmodul 1200 auf. Weiterhin weist das Bedienmo-
dul 1300 eine erste Stützfeder 1450 und eine zweite
Stützfeder 1460 auf, welche das Stützglied 1410 gegen-
über dem Sperrglied 1400 in die Haltestellung vorbelas-
ten.
[0063] Wird nun die Einstellhülse 1330 um die Steck-
achse gedreht, wird je nach Drehsinn die erste Stützfeder
1450 oder die zweite Stützfeder 1460 eingefedert, so
dass das Stützglied 1410 gegen die Federkraft der ersten
oder zweiten Stützfeder 1450, 1460 in die Freigabestel-
lung überführt wird. Jetzt kann das Sperrglied 1400 aus
der Sperrstellung ausrücken und seinerseits gegenüber
dem Antriebsmodul 1200 mitgedreht werden. Es ist also
eine Energieverstellung mit einer Hand möglich, wäh-
rend die andere Hand das Antriebsmodul 1200 hält.
[0064] Das Sperrglied 1400 kann dabei in mehrere
Raststellungen der Gegenkontur 1280 einrücken, so
dass mehrere Energiestufen einstellbar sind. Sobald das

Sperrglied 1400 in eine der Raststellungen eingerückt ist
oder die Bedienhülse 1330 losgelassen wird, drückt die
Stützfeder 1450, 1460 das Stützglied 1410 zurück in die
Haltestellung gemäss Fig. 15, so dass das Sperrglied
1400 seinerseits in der eingerückten Sperrstellung ge-
halten ist. Neben den verschiedenen Energiestufen weist
das Sperrglied 1400 auch eine Demontagestellung auf,
in welcher das Bedienmodul 1300 von dem Antriebsmo-
dul 1200 abnehmbar ist.
[0065] In Fig. 17 ist das Bedienmodul 1300 aus-
schnittsweise dargestellt. Das Bedienmodul 1300 um-
fasst ein Steckteil 1700 mit mehreren zweiten Vorsprün-
gen 1710. Das Steckteil 1700 weist eine Kulisse 1720
auf, in welcher das Schloss 1260 bei Drehung des Steck-
teils 1700 gegenüber dem Antriebsmodul 1200 bis zu
einem Endanschlag 1730 läuft, welcher der Demontage-
stellung des Sperrglieds 1400 entspricht und in welcher
das Bedienmodul 1300 von dem Antriebsmodul 1200 ab-
nehmbar ist.
[0066] In Fig. 18 ist das Antriebsmodul 1200 aus-
schnittsweise in einer Querschnittsansicht dargestellt.
Eine Anpresskulisse 1800 zwischen dem Bedienmodul
1300 und dem Antriebsmodul 1200 verhindert ein An-
pressen und Auslösen des Werkzeuggeräts in der De-
montagestellung und lässt das Anpressen und Auslösen
des Werkzeuggeräts in jeder der Betriebsstellungen (En-
ergiestufen) zu.
[0067] In den Fig. 19 und 20 ist ein Werkzeuggerät
1900 mit einem Antriebsmodul 1910 und einem von dem
Antriebsmodul 1900 abnehmbaren Magazinmodul 1920
dargestellt. Das Magazinmodul 1920 umfasst ein nicht
gezeigtes Steckteil. Das Antriebsmodul 1910 umfasst ei-
ne nicht gezeigte Steckaufnahme, welche in einer Grund-
stellung gemäss Fig. 20 ein Auslösen des Werkzeugge-
räts verhindert und in einer Anpressstellung gemäss Fig.
19 ein Auslösen des Werkzeuggeräts zulässt. Ein An-
pressen des Magazinmoduls 1920 an das Antriebsmodul
1900 überführt die Steckaufnahme in Richtung einer
Steckachse 1930 in die Anpressstellung.
[0068] Das Antriebsmodul 1910 umfasst ein entlang
der Steckachse 1930 mit der Steckaufnahme mitbeweg-
tes Anpresssperrelement 1940 und ein Anpressblocka-
deelement 1950, wobei das Anpresssperrelement 1940
zwischen einer Normalstellung und einer Demontage-
stellung gegenüber der Steckaufnahme um die Steck-
achse 1930 drehbar ist. Das Anpresssperrelement 1940
weist eine Anpresssperrkontur 1960 auf, deren Bewe-
gung entlang der Steckachse 1930 durch das Anpress-
blockadeelement 1950 blockiert wird, wenn sich das An-
presssperrelement 1940 in der Demontagestellung be-
findet. Das Anpressblockadeelement 1950 lässt somit
eine Überführung der Steckaufnahme in die Anpressstel-
lung nur dann zu, wenn sich das Anpresssperrelement
1940 in der Normalstellung befindet. In der Demontage-
stellung des Anpresssperrelements 1940 blockiert das
Anpressblockadeelement 1950 dagegen eine Überfüh-
rung der Steckaufnahme in die Anpressstellung.
[0069] Damit sich das Anpresssperrelement 1940 mit
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dem Magazinmodul 1920 mitdreht, weist das Anpress-
sperrelement 1940 eine Mitnahmekontur 1970 und das
Magazinmodul 1920 weist einen Mitnehmer 1980 auf,
welcher in die Mitnahmekontur 1970 eingreift, wenn das
Steckteil in die Steckaufnahme eingesteckt wird.
[0070] Eine Verdrehung des Steckteils von der Sperr-
stellung in die Passierstellung bewirkt ein Mitdrehen des
Anpresssperrelements 1940 von der Normalstellung in
die Demontagestellung. Ebenso bewirkt eine Verdre-
hung des Steckteils von der Passierstellung in die Sperr-
stellung ein Mitdrehen des Anpresssperrelements 1940
von der Demontagestellung in die Normalstellung. Das
Anpresssperrelement 1940 ist als eine um die Steckach-
se 1930 angeordnete Hülse ausgebildet.
[0071] Die Erfindung wurde anhand mehrerer Ausfüh-
rungsbeispiele eines Eintreibgeräts für Befestigungsele-
mente beschrieben. Es versteht sich, dass sämtliche
Merkmale der einzelnen Ausführungsbeispiele auch in
einer einzigen Vorrichtung in beliebiger Kombination ver-
wirklichen lassen, sofern sie sich nicht gegenseitig wi-
dersprechen. Es wird auch darauf hingewiesen, dass die
Erfindung auch für andere Anwengungen geeignet ist,
insbesondere für Schraubgeräte oder Bohrhämmer und
dergleichen.

Patentansprüche

1. Werkzeuggerät (100), umfassend ein erstes Modul
und ein von dem ersten Modul abnehmbares zweites
Modul (200), wobei das erste Modul eine Steckauf-
nahme (310) aufweist und das zweite Modul ein ent-
lang einer eine Steckrichtung (220) definierenden
Steckachse
(230) in die Steckaufnahme einsteckbares Steckteil
(210) aufweist, wobei das Steckteil in der Steckauf-
nahme zwischen einer Sperrstellung und einer Pas-
sierstellung in einer Drehrichtung um die Steckachse
verdrehbar ist, wobei die Steckaufnahme mehrere
in der Steckrichtung aufeinanderfolgende erste Vor-
sprünge (340) aufweist und das Steckteil mehrere
in der Steckrichtung aufeinanderfolgende zweite
Vorsprünge (240) aufweist,
dadurch gekennzeichnet, dass
in der Sperrstellung jeweils ein zweiter Vorsprung
einen ersten Vorsprung in Richtung der Steckachse
hintergreift, und dass in der Passierstellung die ers-
ten Vorsprünge die jeweiligen zweiten Vorsprünge
in Richtung der Steckachse passieren lassen.

2. Werkzeuggerät nach Anspruch 1, wobei die ersten
Vorsprünge in der Drehrichtung um die Steckachse
nebeneinander angeordnet sind.

3. Werkzeuggerät nach einem der vorhergehenden
Ansprüche, wobei ein erster Vorsprung auf seiner
von dem zweiten Modul abgewandten Seite eine ent-
lang der Steckachse ansteigende erste Flanke auf-

weist.

4. Werkzeuggerät nach Anspruch 3, wobei die ersten
Flanken mehrerer erster Vorsprünge entlang der
Steckachse unterschiedlich steil ansteigen und ins-
besondere in Richtung von dem zweiten Modul weg
von jeweils einem zum nächsten ersten Vorsprung
steiler werden.

5. Werkzeuggerät nach einem der vorhergehenden
Ansprüche, wobei mehrere erste Vorsprünge eine
unterschiedliche in Bezug auf die Steckachse radi-
ale Höhe aufweisen und insbesondere entlang der
Steckachse von dem zweiten Modul weg von jeweils
einem zum nächsten ersten Vorsprung höher wer-
den.

6. Werkzeuggerät nach einem der vorhergehenden
Ansprüche, wobei die zweiten Vorsprünge in der
Drehrichtung um die Steckachse nebeneinander an-
geordnet sind.

7. Werkzeuggerät nach einem der vorhergehenden
Ansprüche, wobei ein zweiter Vorsprung auf seiner
von dem ersten Modul abgewandten Seite eine ent-
lang der Steckachse ansteigende zweite Flanke auf-
weist.

8. Werkzeuggerät nach Anspruch 7, wobei die zweiten
Flanken mehrerer zweiter Vorsprünge entlang der
Steckachse unterschiedlich steil ansteigen und ins-
besondere in Richtung von dem ersten Modul weg
von jeweils einem zum nächsten zweiten Vorsprung
steiler werden.

9. Werkzeuggerät nach einem der vorhergehenden
Ansprüche, wobei mehrere zweite Vorsprünge eine
unterschiedliche in Bezug auf die Steckachse radi-
ale Höhe aufweisen und insbesondere entlang der
Steckachse von dem ersten Modul weg von jeweils
einem zum nächsten zweiten Vorsprung höher wer-
den.

10. Werkzeuggerät nach einem der vorhergehenden
Ansprüche, wobei ein entlang der Setzachse zu dem
zweiten Modul hin vorderster erster Vorsprung eine
zu einer Umfangsrichtung um die Setzachse geneig-
te erste Einführrampe aufweist.

11. Werkzeuggerät nach einem der vorhergehenden
Ansprüche, wobei ein entlang der Setzachse zu dem
ersten Modul hin vorderster zweiter Vorsprung eine
zu einer Umfangsrichtung um die Setzachse geneig-
te zweite Einführrampe aufweist.

12. Werkzeuggerät nach einem der vorhergehenden
Ansprüche, wobei das Werkzeuggerät ein Eintreib-
element zur Übertragung von Energie auf ein einzu-
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treibendes Befestigungselement und eine kraftbe-
triebene Antriebseinrichtung für einen Antrieb des
Eintreibelements aufweist.

13. Werkzeuggerät nach einem der vorhergehenden
Ansprüche, wobei das erste Modul die Antriebsein-
richtung, das Eintreibelement, einen Führungszylin-
der für das Eintreibelement und/oder ein Bedienele-
ment umfasst.

14. Werkzeuggerät nach einem der vorhergehenden
Ansprüche, wobei das zweite Modul das Eintreibe-
lement, einen Führungszylinder für das Eintreibele-
ment, ein Bedienelement und/oder ein Magazin für
das Befestigungselement umfasst.

Claims

1. Tool device (100) comprising a first module and a
second module (200) that can be detached from the
first module, the first module having an insertion fit-
ting (310) and the second module having an insertion
part (210) that can be inserted into the insertion fitting
along an insertion axis (230) which defines an inser-
tion direction (220), wherein the insertion part can
be rotated in the insertion fitting in a rotational direc-
tion about the insertion axis between a blocking po-
sition and a passing position, wherein the insertion
fitting has a number of first projections (340), which
are arranged consecutively in the insertion direction,
and the insertion part has a number of second pro-
jections (240), which are arranged consecutively in
the insertion direction,
characterized in that,
in the blocking position, a second projection respec-
tively engages behind a first projection in the direc-
tion of the insertion axis and in that, in the passing
position, the first projections allow the respective
second projections to pass in the direction of the in-
sertion axis.

2. Tool device according to Claim 1, wherein the first
projections are arranged adjacent to one another in
the rotational direction about the insertion axis.

3. Tool device according to one of the preceding claims,
wherein a first projection has on its side facing away
from the second module a first flank rising up along
the insertion axis.

4. Tool device according to Claim 3, wherein the first
flanks of a number of first projections rise up with
different degrees of steepness along the insertion
axis and become steeper from one first projection to
the next in each case, in particular in the direction
away from the second module.

5. Tool device according to one of the preceding claims,
wherein a number of first projections have a different
radial height with respect to the insertion axis and
become higher from one first projection to the next
in each case, in particular in the along the insertion
axis away from the second module.

6. Tool device according to one of the preceding claims,
wherein the second projections are arranged adja-
cent to one another in the rotational direction about
the insertion axis.

7. Tool device according to one of the preceding claims,
wherein a second projection has on its side facing
away from the first module a second flank rising up
along the insertion axis.

8. Tool device according to Claim 7, wherein the sec-
ond flanks of a number of second projections rise up
with different degrees of steepness along the inser-
tion axis and become steeper from one second pro-
jection to the next in each case, in particular in the
direction away from the first module.

9. Tool device according to one of the preceding claims,
wherein a number of second projections have a dif-
ferent radial height with respect to the insertion axis
and become higher from one second projection to
the next in each case, in particular along the insertion
axis away from the first module.

10. Tool device according to one of the preceding claims,
wherein a forwardmost first projection towards the
second module along the setting axis has a first in-
sertion ramp, inclined in relation to a circumferential
direction about the setting axis.

11. Tool device according to one of the preceding claims,
wherein a forwardmost second projection towards
the first module along the setting axis has a second
insertion ramp, inclined in relation to a circumferen-
tial direction about the setting axis.

12. Tool device according to one of the preceding claims,
wherein the tool device has a drive-in element for
transferring energy to a fastening element to be driv-
en in and has a power-operated driving device for
driving the drive-in element.

13. Tool device according to one of the preceding claims,
wherein the first module comprises the driving de-
vice, the drive-in element, a guide cylinder for the
drive-in element and/or an operating element.

14. Tool device according to one of the preceding claims,
wherein the second module comprises the drive-in
element, a guide cylinder for the drive-in element,
an operating element and/or a magazine for the fas-
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tening element.

Revendications

1. Appareil formant outil (100), comportant un premier
module et un deuxième module (200) pouvant être
retiré du premier module, le premier module possé-
dant un logement d’enfichage (310) et le deuxième
module possédant une partie d’enfichage (210) pou-
vant être enfichée dans le logement d’enfichage le
long d’un axe d’enfichage (230) qui définit une direc-
tion d’enfichage (220), la partie d’enfichage pouvant
effectuer une rotation dans un sens de rotation
autour de l’axe d’enfichage dans le logement d’en-
fichage entre une position de blocage et une position
de passage, le logement d’enfichage possédant plu-
sieurs premières parties saillantes (340) successi-
ves dans la direction d’enfichage et la partie d’enfi-
chage possédant plusieurs deuxièmes parties
saillantes (240) successives dans la direction d’en-
fichage, caractérisé en ce que dans la position de
blocage, une deuxième partie saillante vient respec-
tivement en prise par l’arrière avec une première par-
tie saillante en direction de l’axe d’enfichage, et en
ce que dans la position de passage, les premières
parties saillantes laissent passer les deuxièmes par-
ties saillantes respectives dans la direction de l’axe
d’enfichage.

2. Appareil formant outil selon la revendication 1, les
premières parties saillantes étant disposées les
unes à côté des autres autour de l’axe d’enfichage
dans le sens de rotation.

3. Appareil formant outil selon l’une des revendications
précédentes, une première partie saillante possé-
dant, sur son côté à l’opposé du deuxième module,
un premier flanc qui s’élève le long de l’axe d’enfi-
chage.

4. Appareil formant outil selon la revendication 3, les
premiers flancs de plusieurs premières parties
saillantes s’élevant avec des pentes différentes le
long de l’axe d’enfichage et devenant plus raides
respectivement d’une première partie saillante à la
suivante, notamment dans la direction s’éloignant
du deuxième module.

5. Appareil formant outil selon l’une des revendications
précédentes, plusieurs premières parties saillantes
possédant une hauteur radiale différente en référen-
ce à l’axe d’enfichage et devenant plus hautes res-
pectivement d’une première partie saillante à la sui-
vante, notamment le long de l’axe d’enfichage en
s’éloignant du deuxième module.

6. Appareil formant outil selon l’une des revendications

précédentes, plusieurs deuxièmes parties saillantes
étant disposées les unes à côté des autres autour
de l’axe d’enfichage dans le sens de rotation.

7. Appareil formant outil selon l’une des revendications
précédentes, une deuxième partie saillante possé-
dant, sur son côté à l’opposé du premier module, un
deuxième flanc qui s’élève le long de l’axe d’enficha-
ge.

8. Appareil formant outil selon la revendication 7, les
deuxièmes flancs de plusieurs deuxièmes parties
saillantes s’élevant avec des pentes différentes le
long de l’axe d’enfichage et devenant plus raides
respectivement d’une deuxième partie saillante à la
suivante, notamment dans la direction s’éloignant
du premier module.

9. Appareil formant outil selon l’une des revendications
précédentes, plusieurs deuxièmes parties saillantes
possédant une hauteur radiale différente en référen-
ce à l’axe d’enfichage et devenant plus hautes res-
pectivement d’une deuxième partie saillante à la sui-
vante, notamment le long de l’axe d’enfichage en
s’éloignant du premier module.

10. Appareil formant outil selon l’une des revendications
précédentes, une première partie saillante, la plus
en avant vers le deuxième module le long de l’axe
de réglage, possédant une première rampe d’intro-
duction inclinée autour de l’axe de réglage par rap-
port à une direction circonférentielle.

11. Appareil formant outil selon l’une des revendications
précédentes, une deuxième partie saillante, la plus
en avant vers le premier module le long de l’axe de
réglage, possédant une deuxième rampe d’introduc-
tion inclinée autour de l’axe de réglage par rapport
à une direction circonférentielle.

12. Appareil formant outil selon l’une des revendications
précédentes, l’appareil formant outil possédant un
élément d’enfoncement destiné à la transmission
d’énergie à un élément de fixation à enfoncer et un
dispositif d’entraînement actionné par moteur pour
un entraînement de l’élément d’enfoncement.

13. Appareil formant outil selon l’une des revendications
précédentes, le premier module comportant le dis-
positif d’entraînement, l’élément d’enfoncement, un
cylindre de guidage pour l’élément d’enfoncement
et/ou un élément de commande.

14. Appareil formant outil selon l’une des revendications
précédentes, le deuxième module comportant l’élé-
ment d’enfoncement, un cylindre de guidage pour
l’élément d’enfoncement, un élément de commande
et/ou un chargeur pour l’élément de fixation.
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