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Description

[0001] L’invention concerne un ensemble horloger
comprenant un ressort de crantage. Elle concerne en-
core une pièce d’horlogerie, notamment une montre
bracelet, comprenant un tel ensemble. Elle concerne
enfin un procédé demontage d’un tel ensemble ou d’une
telle pièce d’horlogerie.
[0002] Les pièces d’horlogerie sont par exemple pour-
vues de ressorts de crantage pour permettre la mise en
œuvre d’une lunette tournante crantée.
[0003] La demande EP1431845 divulgue, par exem-
ple, une telle construction au sein de laquelle un ressort
en boucle fermée est conformé pour exercer des efforts
radiaux en regard d’une came annulaire, de sorte à
générer le crantage d’une lunette tournante. Dans un
mode de réalisation donné, ce ressort estmuni de guides
cylindriques prévus pour être engagés dans des rainures
formées sur la lunette, afin, notamment, de solidariser en
rotation ladite lunette et ledit ressort lors de l’assemblage
de la lunette sur la carrure de la boîte de montre.
[0004] Une telle opération d’assemblage peut s’avérer
délicate dans la mesure où il convient de positionner les
rainures de lunette en regard des guides cylindriques du
ressort, alors même que les rainures formées sur la
lunette sont masquées par un disque de lunette ou un
sertissage de pierres. Par ailleurs, un tel ressort muni de
guides cylindriques peut s’avérer particulièrement en-
combrant, notamment pour la mise en œuvre d’une
lunette sertie.
[0005] Quel que soit le mode de réalisation du ressort
divulgué par la demande EP1431845, trois renflements
séparés par des bras élastiques de crantage sont prévus
pour coopérer avec une came annulaire. Dans un mode
de réalisation au sein duquel le ressort est disposé sur la
lunette, ledit ressort et ladite lunette sont solidaires en
rotation dans les deux sens, par le biais de moyens
rigides qui prennent la forme de guides cylindriques ou
de goupilles chassés au niveau de chacun des renfle-
ments du ressort. Dans un mode de réalisation au sein
duquel le ressort est disposé sur la carrure, le ressort est
bloqué en rotation en regard de la carrure par le biais de
saillies rentrantes formées au niveau de chacun des
renflements du ressort.
[0006] La demande EP2672333 divulgue un dispositif
de lunette crantée. Dans un premiermode de réalisation,
le ressort de crantage se présente sous la forme d’une
bague munie de languettes de crantage prévues pour
coopérer avec une denture. Le ressort de crantage est ici
rapporté sur la lunette par le biais d’éléments de fixation
comme des goupilles. Pour ce faire, des découpes sont
formées dans la bague de sorte à réceptionner les élé-
ments de fixation. Un tel dispositif de crantage ou un tel
ressort est dénué de dispositif de solidarisation muni de
moyen élastique, conformé pour permettre la solidarisa-
tion, aumoins selon deux directions, dudit ressort avec la
lunette ou la carrure.
[0007] La demande EP3276187 divulgue un dispositif

de crantage entre un premier composant d’habillage et
un deuxième composant d’habillage entre lesquels un
ressort de crantage est intercalé. Ce ressort prend la
forme d’un jonc muni d’un renflement formé entre deux
languettes élastiques de crantage. Chacun des bras
élastiques de crantage est muni d’un pied de sorte à
solidariser le jonc à l’un ou l’autre des composants d’ha-
billage selon au moins deux directions.
[0008] Les documents EP0403717A1 et US5319617
décrivent des lunettes tournantes dans lesquelles une
denture est prévue sur la lunette et une plaque annulaire
est montée sur la carrure. La plaque annulaire présente
des languettes élastiques agencées pour coopérer avec
la denture, et autoriser ainsi la rotation de la lunette dans
unpremier senset interdire sa rotationdansundeuxième
sens opposé au premier sens.
[0009] Le but de l’invention est de fournir un dispositif
de crantage permettant de remédier aux inconvénients
mentionnés précédemment et d’améliorer les dispositifs
de crantage connus de l’art antérieur. En particulier,
l’invention propose un ressort horloger compact, fiable
et simple permettant de simplifier le montage d’un dis-
positif de crantage.
[0010] Un ensemble horloger selon l’invention est dé-
fini par la revendication1.Différentsmodesde réalisation
de l’ensemble sont définis par les revendications dépen-
dantes 2 à 9.
[0011] Une pièce d’horlogerie selon l’invention est dé-
finie par la revendication 10.
[0012] Un procédé de montage selon l’invention est
défini par la revendication 11.
[0013] Unmode de réalisation du procédé demontage
est défini par la revendication 12.

Les figures annexées représentent à titre d’exemple
un mode de réalisation d’une pièce d’horlogerie.

La figure 1 est une vue partielle d’un premier mode
de réalisation d’une pièce d’horlogerie au niveau du
crantage d’une lunette.

La figure 2 est une vue de dessus d’un ressort de
crantage.

La figure 3 est une vue partielle d’un ressort de
crantage.

La figure 4 est une vue de dessus d’une lunette, le
ressort de crantage n’étant pas représenté.

La figure 5 est une vue partielle d’une lunette, le
ressort de crantage n’étant pas représenté.

Les figures 6 à 8 sont des vues illustrant le montage
d’une pièce d’horlogerie.

[0014] Unmodede réalisationd’unepièced’horlogerie
300 est décrit ci-après en référence aux figures 1 à 8. La

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55



3

3 EP 3 582 028 B1 4

pièce d’horlogerie est par exemple une montre ou une
montre bracelet. La pièce d’horlogerie peut comprendre
unmouvementmécanique, en particulier unmouvement
automatique, ou un mouvement électronique. La pièce
d’horlogerie peut encore comprendre un ensemble hor-
loger, notamment une boîte de montre 7 destinée à
contenir le mouvement.
[0015] L’ensemble horloger comprend avantageuse-
ment un premier organe horloger 2 et un deuxième
organe horloger 3. Le premier organe est par exemple
une lunettemobile ou tournante. Le deuxièmeorganeest
par exemple une carrure. Le premier organe est donc
avantageusement mobile relativement au deuxième or-
gane. Un crantage est avantageusement réalisé entre
les premier et deuxième organes. Pour ce faire, le deu-
xième organe comprend, par exemple, une deuxième
conformation 40 d’indexation ou de crantage. Cette deu-
xième conformation 40 d’indexation ou de crantage est
prévue coopérer avec aumoins une première conforma-
tion 21 d’indexation ou de crantage prévue sur le premier
organe 2.
[0016] Le premier organe 2, notamment la lunette,
comprend un ressort 1. Le premier organe peut aussi
comprendre un composant 2b, notamment une bague
2b. Ainsi, le premier organe comprend le ressort 1 et un
ou plusieurs autres éléments ou composants. Ces un ou
plusieurs autres éléments ou composants sont appelés
« reste du premier organe » par la suite.
[0017] Le ressort est avantageusement destiné à la
réalisationde l’indexationouducrantageentre lepremier
organe et le deuxième organe. Notamment, l’au moins
une première conformation 21 d’indexation ou de cran-
tage peut être réalisée par le ressort, c’est-à-dire par des
conformationssur le ressort.Parexemple, l’aumoinsune
première conformation comprend trois renflements 21,
31, 41 séparés par des bras élastiques de crantage 21a,
31a, 41a. Ces renflements sont prévus pour coopérer et
exercer des efforts radiaux à l’encontre d’un élément de
carrure 4 comportant des creux 40 destinés à coopérer
avec les renflements. Cet élément de carrure 4 peut donc
être vu ou considéré comme une came, notamment une
came annulaire.
[0018] Le ressort horloger 1 comprend au moins un
premier élément de solidarisation 10adestiné à coopérer
avec au moins un deuxième élément de solidarisation
20b prévu sur le composant 2b du premier organe de
sorte à solidariser le ressort et le composant. L’au moins
premier élément de solidarisation comprendaumoins un
bras élastique de solidarisation 10a s’étendant selon une
première direction D1. Le premier élément de solidarisa-
tion est destiné à recevoir un effort F d’entraînement du
premier organe relativement au deuxième organe selon
la première direction ou sensiblement selon la première
direction. Lepremier élément de solidarisation permet de
transmettre l’effort F d’entraînement au reste du ressort,
notamment aux éventuelles conformations de crantage
ou d’indexation prévues sur le ressort. Avantageuse-
ment, l’au moins un bras élastique de solidarisation

10a permet au premier élément de solidarisation de
coopérer à moindre jeu ou sans jeu avec le deuxième
élément de solidarisation 20b prévu sur le composant 2b
du premier organe de sorte à solidariser àmoindre jeu ou
sans jeu le ressort 1 et le composant 2b.
[0019] Le ressort a une forme globalement annulaire
selon un plan P. Autrement dit, le ressort 1 présente une
géométrieenboucle ferméeselonunplanP.Notamment,
la forme globalement annulaire du ressort peut être
tangente ou sensiblement tangente à la première direc-
tion D1.
[0020] La première direction D1 est de préférence
orthoradiale ou sensiblement orthoradiale relativement
à un axede rotationA1 du ressort ou à un axeA1passant
par le centre de gravité G du ressort 1 et perpendiculaire
ou sensiblement perpendiculaire au plan P du ressort 1.
L’axe A1 est de préférence aussi l’axe de rotation du
premier ou du deuxième organe comme représenté sur
les figures 6 et 7.
[0021] Dans le mode de réalisation représenté, le res-
sort 1 comprend trois premiers éléments de solidarisa-
tion. De préférence, les trois premiers éléments de so-
lidarisation sont régulièrement répartis le long du pour-
tour du ressort 1.
[0022] Alternativement, le ressort 1 peut comprendre
un autre nombre de premiers éléments de solidarisation,
notamment deuxouquatre ou cinq premiers éléments de
solidarisation. De préférence encore, les différents pre-
miers éléments de solidarisation peuvent être régulière-
ment répartis le long du pourtour du ressort 1.
[0023] Depréférence, lesdifférents premiers éléments
de solidarisation ont des structures identiques.
[0024] Avantageusement, les différents premiers élé-
ments de solidarisation sont disposés au niveau des
premières conformations 21, 31, 41 d’indexation ou de
crantage. En d’autres termes, les premiers éléments de
solidarisation et les premières conformations d’indexa-
tion ou de crantage peuvent être disposés aux mêmes
endroits ou sensiblement aux mêmes endroits sur le
ressort, les lieux étant définis angulairement autour de
l’axe A1.
[0025] Avantageusement, les premiers éléments de
solidarisation et/ou les premières conformations 21,
31, 41 peuvent être régulièrement réparties sur le ressort
relativement à l’axe A1.
[0026] Plus généralement, le rapport du nombre de
premiers éléments de solidarisation sur le nombre des
premières conformations d’indexation ou de crantage
peut être un nombre entier ou l’inverse d’un nombre
entier. Préférentiellement, le rapport du nombre de pre-
miers éléments de solidarisation sur le nombre des pre-
mières conformations d’indexation est égal à un.
[0027] Chaque bras élastique de solidarisation
comprend une extrémité libre ou distale et une extrémité
liée au reste du ressort ou proximale.
[0028] De préférence, la ou les extrémités libres ou
distales forment chacune une face 101a perpendiculaire
ou sensiblement perpendiculaire à la première direction
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D1. Une telle face peut être plane ou non.
[0029] Avantageusement, la ou les extrémités libres
ou distales ont chacune une forme évasée.
[0030] Avantageusement, chaque bras élastique de
solidarisation a une forme allongée. La dimension longi-
tudinale L1 de chaque bras élastique de solidarisation
mesurée dans le plan P du ressort peut ainsi être assi-
milée sensiblement à une longueur d’arc relativement à
l’axe A1 du ressort. Cette longueur d’arc est proportion-
nelle à un angle α1 représenté sur la figure 2. Cet angle
peut être exprimé en radians. Considérant L2 comme
étant la longueur d’arc de chaque bras élastique de
crantage relativement à l’axe A1 du ressort, la dimension
L1 est préférentiellement comprise entre L2/20 et L2/3.
La dimension longitudinale L2 de chaque bras de cran-
tage mesurée dans le plan P du ressort peut aussi être
assimilée sensiblement à une longueur d’arc relative-
ment à l’axe A1 du ressort. Cette longueur d’arc est
proportionnelle à un angle α2 représenté sur la figure
2. Ladimensionα1est préférentiellement compriseentre
α2/20 et α2/3.
[0031] La dimension longitudinale L2 d’un bras élas-
tiquedecrantages’étendd’unpoint caractéristiqued’une
première conformation d’indexation ou de crantage 21,
par exemple un axe de symétrie de la conformation, à un
autre point caractéristique d’une autre première confor-
mation d’indexation ou de crantage 41 voisine.
[0032] La dimension longitudinale L1 d’un bras d’un
premier élément de solidarisation 12a s’étend d’une ex-
trémité proximale 100b du bras à une extrémité distale
100a du bras. L’extrémité proximale est par exemple
définie comme le lieu d’une surface s’étendant radiale-
ment selon l’axe A1 ou le lieu où le ressort présente des
surfaces du ressort comportant, dans le plan P, des
tangentes formant entre elles un angle β inférieur à
90°, voire inférieur à 60°, voire inférieur à 30°, comme
illustré sur la figure 3.
[0033] La dimension transversale d1 de chaque bras
élastique de solidarisation est préférentiellement
comprise entre d2/5 et d2/2, d2 étant la dimension trans-
versale de chaque bras élastique de crantage. Par « di-
mension transversale », nousentendons la dimensionde
la section du ressort mesurée dans le plan P du ressort
selon une direction radiale donnée relativement à l’axe
A1 du ressort.
[0034] De préférence, le bras élastique de solidarisa-
tion présente une dimension longitudinale supérieure ou
égale à 15 fois, voire supérieure ou égale à 20 fois, voire
supérieure ou égale à 25 fois la dimension transversale
d1 du bras élastique de solidarisation.
[0035] Préférentiellement, l’épaisseur e du ressort est
constante. Préférentiellement encore, le rapport d1/e est
inférieur ou égal à 1, voire inférieur ou égal à 0.5. Par
« épaisseur », nous entendons la dimension du ressort
selon une direction parallèle à l’axe A1 du ressort.
[0036] Le ou les bras élastiques de solidarisation peu-
vent, par exemple, présenter des sections transversales
rectangulaires ou sensiblement rectangulaires ou car-

rées ou sensiblement carrées.Ces sections peuvent être
constantes ou sensiblement constantes le long de la
dimension longitudinale L1 des bras élastiques de soli-
darisation. Alternativement, les sections peuvent être
évolutives, c’est-à-dire qu’elles peuvent varier le long
de la dimension longitudinale L1 des bras élastiques
de solidarisation.
[0037] Le ou les bras élastiques de solidarisation 10a ;
10a’, 11a ;11a’, 12a ;12a’ sont idéalement formés dans la
continuité de bras élastiques de crantage 21a, 31a, 41a,
les bras élastiques de crantage se trouvant de part et
d’autre des premières conformations 21, 31, 41 d’inde-
xation ou de crantage.
[0038] Le ou les bras élastiques de solidarisation peu-
vent avoir des formes globalement arquées ou sensible-
ment arquées, par exemple avec des rayons de courbu-
res dont la dimension est de l’ordre de grandeur du rayon
de la forme annulaire du ressort. Par exemple, le rayon
de courbure du bras élastique de solidarisation est
compris entre 0.2 fois et 1 fois le rayon de la forme
annulaire du ressort. Alternativement, le ou les bras
élastiques de solidarisation peuvent avoir des formes
globalement rectilignes ou sensiblement rectilignes.
[0039] Comme vu précédemment, l’au moins un pre-
mier élément de solidarisation coopère avec l’au moins
undeuxièmeélément de solidarisation pour solidariser le
ressort au reste de l’organe, notamment au reste de la
lunette ou au reste de la carrure ou au reste du fond de
carrure.
[0040] L’au moins un deuxième élément de solidarisa-
tion comprend au moins une saille 20b, 21b et 22b,
notamment au moins une saillie radiale, par exemple
trois saillies radiales.Depréférence, l’ensemble horloger
comprend autant de premiers éléments de solidarisation
que de deuxièmes éléments de solidarisation.
[0041] Chaque saillie comprend de préférence une
face 200b, 201b destinée à coopérer par butée ou par
obstacle avec une face 101a, 101a’ d’un bras élastique
de solidarisation. Tout ou partie des faces 200b, 201b
sont de préférence elles aussi perpendiculaires à la
première direction lorsqu’elles coopèrent avec les bras
élastiques de solidarisation.
[0042] De préférence, chaque premier élément de so-
lidarisation comprend deux bras élastiques de solidari-
sation 10a, 10a’, notamment deux bras élastique de
solidarisation dont les extrémités libres se font face ou
deux bras symétriques relativement à un plan P1
comprenant l’axe de rotation A1 du ressort ou l’axe A1
passant par le centre de gravité G du ressort 1 et or-
thogonal ou sensiblement orthogonal au plan P du res-
sort 1. Ainsi, chaque paire de bras symétriques ménage,
entre les extrémités libres des bras, un interstice ou
évidement 10b, 11b, 12b dans lequel un deuxième élé-
ment de solidarisation est destiné à se loger.
[0043] Chaque bras élastique de solidarisation peut
présenter une ramped’escamotage 102a.Commedécrit
plus bas, une telle rampe d’escamotage permet à un
deuxième élément de solidarisation de déformer et d’es-
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camoter un bras élastique de solidarisation lors d’un
déplacement relatif des premier et deuxième organes
durant un procédé de montage ou d’assemblage des
premier et deuxième organes décrit ci-après. Cette dé-
formation et cet escamotage ont lieu jusqu’à ce que le ou
les deuxièmeséléments de solidarisation prennent place
dans les interstices ou évidements. Dans cette situation,
le ou les bras élastiques de solidarisation déformés
reprennent leur forme et le ou les deuxièmes éléments
de solidarisation se retrouvent bloqués entre les bras
élastiques de solidarisation.
[0044] Ainsi, le ressort et le reste du premier organe
peuvent être solidarisés selon deux sens de déplace-
ment du premier organe relativement au deuxième or-
gane, soit selon les deux sens définis par la direction D1.
[0045] L’agencement et la géométrie des bras élasti-
ques de solidarisation 10a ; 10a’, 11a ; 11a’, 12a ;12a’
sont adaptés pour transmettre un couple supérieur, voire
sensiblement supérieur, au couple de rappel produit par
les bras élastiquesde crantage rappelant les unes contre
les autres les premières et deuxièmes conformations de
crantage. Pour ce faire, l’aumoins unpremier élément de
solidarisation est agencé de sorte à transmettre un effort
d’entraînement du premier organe relativement au deu-
xième organe dont l’intensité peut être supérieure ou
égale à 1.5 fois, voire supérieure ou égale à 2 fois, voire
supérieure ou égale à 2.5 fois, voire supérieure ou égale
à 3 fois l’intensité de l’effort de crantage.
[0046] Unmode d’exécution d’un procédé demontage
ou d’assemblage d’un ensemble évoqué précédemment
ou d’une pièce d’horlogerie évoquée précédemment est
décrit ci-après. Dans ce mode d’exécution, on décrit le
montage d’une lunette tournante sur une carrure.
[0047] Dans une première étape d’assemblage, le
ressort 1 est tout d’abord disposé sur un siège annulaire
30 de la carrure 3, et au moins l’une des conformations
21, 31, 41 est disposée dans un creux 40 de la came
annulaire 4qui est rapportéesur la carrure3. Le ressort 1,
de par le pré-armage des bras élastiques 21a, 31a, 41a,
est ainsi maintenu en position angulaire et axiale dans
l’attente d’une deuxième étape d’assemblage.
[0048] Avantageusement, la came 4 enserre un joint
d’étanchéité 5 de la boîte 7. Avantageusement encore, la
came 4 porte un élément de retenue annulaire 6 de la
lunette 2, tel que celui faisant l’objet de la demande de
brevet EP1416341A1. Cet élément 6 présente une por-
tion annulaire 6a prévue pour s’insérer dans une rainure
annulaire 2a de la lunette 2 lors de l’assemblage de la
lunette 2 sur la carrure 3.
[0049] Autrement dit, dans la première étape, le pre-
mier organe 2 est mis en place ou posé sur le deuxième
organe 3.
[0050] Dans une deuxième étape d’assemblage, la
lunette 2 est solidarisée axialement à la carrure 3, par
le biais de l’élément annulaire 6. La figure 6 illustre une
vue en coupe du dispositif de crantage lors de l’étape 2.
La lunette 2 est rapprochée axialement du siège annu-
laire 30 de la carrure 3 et présente une conformation

définiedesorteàpermettre unedéformationélastiquede
la portion 6a de l’élément 6 et ainsi permettre son inser-
tion dans la rainure 2a de la lunette 2, comme cela est
représenté sur la vue en coupe de la figure 7.
[0051] L’assemblage de la lunette 2 sur la carrure 3
peut ici s’effectuer quelle que soit la position angulaire de
la lunette 2 relativement à la carrure 3, et se distingue en
ce sens de l’assemblage d’un dispositif de crantage tel
que celui décrit dans la demande EP1431845.
[0052] Dans une troisième étape d’assemblage illus-
trée sur la figure 8, la lunette est ensuite tournée d’un
angle indéfini de sorte à permettre l’insertion des deu-
xièmes éléments de solidarisation 20b, 21b, 22b de la
lunette 2 au sein des interstices 10b, 11b, 12b du ressort
1.Pour ce faire, lesbras élastiquesdesolidarisation10a ;
10a’, 11a ; 11a’, 12a ;12a’ du ressort 1 sont conformés
pour être déformés élastiquement sous l’effet des deu-
xièmes éléments de solidarisation 20b, 21b, 22b lors de
la rotation de la lunette 2, et notamment sous l’effet de la
force radiale imprimée par les extrémités 202b, 212b,
222b respectives des deuxièmes éléments de solidari-
sation de la lunette 2, jusqu’à l’insertion des deuxièmes
éléments de solidarisation au sein des interstices 10b,
11b, 12b. Avantageusement, les extrémités distales
100a ; 100a’, 110a ; 110a’, 120a ; 120a’ des bras élasti-
ques de solidarisation peuvent êtremunis de surfaces ou
rampes 102a ; 102a’, 112a ; 112a’, 122a ; 122a’ inclinées
définies spécifiquement pour permettre un escamotage
optimisé des bras élastiques de solidarisation comme
représenté sur la figure 3.
[0053] Cette troisième étape d’assemblage corres-
pondainsi à uneétaped’assemblagede typebaïonnette.
Une fois les premiers éléments de solidarisation 20b,
21b, 22b de la lunette 2 logés au sein des interstices
prévus sur le ressort 1 suite à la rotation de la lunette en
regard du ressort 1 qui est prédisposé sur la carrure 3, le
ressort 1 est solidaire en rotation de la lunette 2 selon
deux sens de rotation autour de l’axe A1.
[0054] Autrement dit, cette troisièmeétape comprend :

- un déplacement, notamment une rotation, du pre-
mier organe relativement au deuxième organe et
déformation, notamment déformation en flexion,
du ou des bras élastiques de solidarisation du res-
sort, par action du ou des deuxièmes éléments de
solidarisation sur le ou les bras élastiques de soli-
darisation du ressort, et

- une restitution du ou des bras élastiques de solida-
risation du ressort de sorte à positionner l’extrémité
du ou des bras du ressort au niveau du ou des
deuxièmes éléments de solidarisation.

[0055] Avantageusement, le ou les bras élastiques de
solidarisation du ressort sont déformés en flexion dans le
plan P du ressort lors de l’escamotage du ou des bras
élastiques de solidarisation. Alternativement ou complé-
mentairement, le ou les bras élastiques de solidarisation
peuvent être déformés en flexion perpendiculairement
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au plan P du ressort.
[0056] Selon l’invention, les bras élastiques de solida-
risationpermettant la solidarisationdu ressort au restedu
premier organe, notamment au reste de la lunette, sont
prévus sur le ressort. Alternativement ou complémentai-
rement, des bras élastiques de solidarisation permettant
la solidarisation du ressort au reste du premier organe,
notamment au reste de la lunette, peuvent être prévus
sur le reste du premier organe. Dans ce cas, le ressort
peut être pourvu d’au moins une saillie destinée à coo-
pérer avec les bras élastiques de solidarisation prévus
sur le reste dupremier organe, notamment sur le reste de
la lunette. Le ou les bras élastiques peuvent être réalisés
sur un corps principal du premier organe, notamment de
la lunette, ou être réalisés sur une bague rapportée sur le
corps principal du premier organe, notamment de la
lunette.
[0057] Dans la description qui précède, le ressort de
crantage est prévu pour être solidarisé à la lunette.
Toutefois, il est bien entendu possible de solidariser le
ressort de crantage selon le même principe à un fond de
carrure. Le ressort ainsi conformé peut ainsi être destiné
à recevoir un effort F d’entraînement d’une lunette ou
d’un fond de carrure relativement à une carrure. Il est
également possible de solidariser le ressort de crantage
selon le même principe à une carrure. Dans ce dernier
cas, le ressort peut également être destiné à recevoir un
effort F d’entraînement d’une lunette ou d’un fond de
carrure relativement à ladite carrure.
[0058] Dans la description qui précède, les bras élas-
tiques de solidarisation sont organisés par paire de sorte
à former un interstice entre les extrémités libres des bras
d’une paire. Toutefois, l’un des bras de la paire pourrait
être remplacé par une butée rigide. Dans ce cas un
interstice de réception d’un deuxième élément de soli-
darisation est réalisé entre la butée rigide et l’extrémité
d’un bras. Les premiers éléments de solidarisation ne
sont alors plus symétriques et la solidarisation ne peut
plus être effectuée que par déplacement dans un seul
sens du composant de premier organe relativement au
ressort.

Revendications

1. Ensemble horloger (7), notamment boîte demontre,
comprenant :

- un premier organe horloger (2), notamment
une lunetteouunecarrureouun fonddecarrure,
comprenant un ressort horloger (1) et au moins
un composant (2b), et
- un deuxième organe horloger (3), le deuxième
organe horloger comprenant une deuxième
conformation (40) d’indexation ou de crantage
adaptée pour coopérer avec au moins une pre-
mière conformation (21) d’indexation ou de
crantage prévue sur le premier organe (2),

le ressort horloger (1) présentant un axe
(A1) et étant destinéaucrantagedupremier
organe (2) relativement au deuxième or-
gane (3),
le ressort (1) comprenant au moins un pre-
mier élémentdesolidarisation (10a)destiné
à coopérer avec au moins un deuxième
élément de solidarisation (20b) prévu sur
l’au moins un composant (2b) du premier
organe de sorte à solidariser le ressort et le
composant selon deux sens de rotation au-
tour de l’axe (A1),
caractérisé en ce que l’au moins un pre-
mier élémentdesolidarisationcomprendun
premier bras élastique de solidarisation
(10a) s’étendant selon une première direc-
tion (D1), l’au moins un premier élément de
solidarisation étant destiné à recevoir un
effort (F) d’entraînement du premier organe
relativement au deuxième organe selon la
première direction ou sensiblement selon la
première direction,

- le premier élément de solidarisation compre-
nant un deuxième bras élastique de solidarisa-
tion (10a, 10a’), les premier et deuxième bras
présentant des extrémités libres se faisant face
ou étant deux bras symétriques relativement à
un plan (P1) comprenant l’axe (A1) passant par
le centre de gravité (G) du ressort (1) et ortho-
gonal ou sensiblement orthogonal au ressort (1)
ou au plan (P) selon lequel s’étend le ressort, ou
- le premier élément de solidarisation compre-
nant une butée rigide.

2. Ensemble horloger (7) selon la revendication pré-
cédente, caractérisé en ce que la première direc-
tion est orthoradiale relativement à l’axe de rotation
(A1) du ressort ou à l’axe (A1) passant par le centre
de gravité (G) du ressort (1) et perpendiculaire ou
sensiblement perpendiculaire au ressort (1) ou à un
plan (P) selon lequel s’étend le ressort.

3. Ensemble horloger (7) selon l’une des revendica-
tions précédentes,caractérisé en ce que le premier
bras élastique de solidarisation (10a) présente une
extrémité libre formant une face (101a) perpendicu-
laire ou sensiblement perpendiculaire à la première
direction (D1) et/ou en ce que le premier bras élas-
tiquede solidarisation (10a) présente unedimension
longitudinale supérieure ou égale à 15 fois, voire
supérieure ou égale à 20 fois, voire supérieure ou
égale à 25 fois, la dimension transversale dupremier
bras et/ou en ce que le premier bras présente une
rampe d’escamotage (102a).

4. Ensemble horloger (7) selon l’une des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que le ressort
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a une forme globalement annulaire, notamment une
forme globalement annulaire et tangente ou sensi-
blement tangente à la première direction.

5. Ensemble horloger (7) selon l’une des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que le ressort
(1) comprend plusieurs, notamment deux ou trois ou
quatre ou cinq, premiers éléments de solidarisation.

6. Ensemble horloger (7) selon la revendication pré-
cédente, caractérisé en ce que les plusieurs pre-
miers éléments de solidarisation sont régulièrement
répartis le long du pourtour du ressort (1).

7. Ensemble horloger (7) selon l’une des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que le ressort
(1) comprend au moins une première conformation
(21)d’indexationoudecrantagedestinéeàcoopérer
avec au moins une deuxième conformation (40)
d’indexation ou de crantage prévue sur un deuxième
organe (3).

8. Ensemble horloger (7) selon la revendication pré-
cédente, caractérisé en ce que le premier élément
de solidarisation est disposé au niveau d’une de l’au
moins une première conformation.

9. Ensemble horloger (7) selon l’une des revendica-
tionsprécédentes,caractérisé en ce que l’aumoins
un premier élément de solidarisation est agencé de
sorte à transmettre un effort d’entraînement du pre-
mier organe relativement au deuxième organe dont
l’intensité est supérieure ou égale à 1.5 fois, voire
supérieure ou égale à 2 fois, voire supérieure ou
égale à 2.5 fois, voire supérieure ou égale à 3 fois,
l’intensité de l’effort de crantage.

10. Pièce d’horlogerie (300), notamment montre brace-
let, comprenant un ensemble (7) selon l’une des
revendications précédentes.

11. Procédé de montage ou d’assemblage d’un en-
semble selon l’une des revendications 1 à 9ou d’une
pièce d’horlogerie selon la revendication précé-
dente, le procédé comprenant les étapes suivantes :

- Mise en place du premier organe (2) sur le
deuxième organe (3),
- Déplacement, notamment rotation, du premier
organe relativement au deuxième organe et
déformation, notamment déformation en fle-
xion, d’un bras élastique de solidarisation du
ressort, par action du deuxième élément de
solidarisation sur le bras élastique de solidari-
sation,
- Restitution du bras élastique de solidarisation
du ressort de sorte à positionner l’extrémité du
bras élastique de solidarisation au niveau du

deuxième élément de solidarisation.

12. Procédé de montage ou d’assemblage selon la re-
vendication précédente, caractérisé en ce que le
bras élastique de solidarisation est déformé en fle-
xion dans le plan (P) du ressort et/ou perpendiculai-
rement au plan (P) du ressort.

Patentansprüche

1. Uhrentechnische Baugruppe (7), insbesondere Uh-
rengehäuse, umfassend:

- ein erstes uhrentechnisches Organ (2), insbe-
sondere eine Lünette oder einen Gehäusemit-
telteil oder einen Gehäuseboden, das eine Uh-
renfeder (1) und mindestens eine Komponente
(2b) umfasst, und
- ein zweitesuhrentechnischesOrgan (3),wobei
das zweite uhrentechnische Organ eine zweite
Indexierungs‑ oder Rastausbildung (40) um-
fasst, die dazu eingerichtet ist, mit mindestens
einer an dem ersten Organ (2) vorgesehenen
ersten Indexierungs‑ oder Rastausbildung (21)
zusammenzuwirken,

wobei die Uhrenfeder (1) eine Achse (A1)
aufweist und zum Verrasten des ersten Or-
gans (2) relativ zu dem zweiten Organ (3)
bestimmt ist,
wobei die Feder (1) mindestens ein erstes
Verbindungselement (10a) umfasst, das
dazu bestimmt ist, mit mindestens einem
zweiten Verbindungselement (20b) zusam-
menzuwirken, das an dermindestens einen
Komponente (2b) des ersten Organs vor-
gesehen ist, um die Feder und die Kompo-
nente in zwei Drehrichtungen umdie Achse
(A1) drehfest miteinander zu verbinden,
dadurch gekennzeichnet, dass das min-
destens eine erste Verbindungselement ei-
nen ersten elastischen Verbindungsarm
(10a) umfasst, der sich in einer ersten Rich-
tung (D1) erstreckt, wobei das mindestens
eine erste Verbindungselement dazu be-
stimmt ist, eine Antriebskraft (F) des ersten
Organs relativ zu dem zweiten Organ in der
ersten Richtung oder im Wesentlichen in
der ersten Richtung aufzunehmen,

- wobei das erste Verbindungselement einen
zweiten elastischen Verbindungsarm (10a,
10a’) umfasst, wobei der erste und der zweite
Arm einander zugewandte freie Enden aufwei-
sen oder zwei bezüglich einer Ebene (P1), wel-
che die durch den Schwerpunkt (G) der Feder
(1) verlaufende Achse (A1) enthält und ortho-
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gonal oder im Wesentlichen orthogonal zu der
Feder (1) oder zu der Ebene (P), in der sich die
Feder erstreckt, ist, symmetrische Arme sind,
oder
- wobei das erste Verbindungselement einen
starren Anschlag umfasst.

2. Uhrentechnische Baugruppe (7) nach dem vorher-
gehenden Anspruch, dadurch gekennzeichnet,
dass die erste Richtung orthoradial bezüglich der
Drehachse (A1) der Feder oder bezüglich der durch
den Schwerpunkt (G) der Feder (1) verlaufenden
Achse (A1) und senkrecht oder im Wesentlichen
senkrecht zu der Feder (1) oder zu einer Ebene
(P), in der sich die Feder erstreckt, verläuft.

3. Uhrentechnische Baugruppe (7) nach einem der
vorhergehenden Ansprüche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der erste elastische Verbindungs-
arm (10a) ein freies Ende aufweist, das eine zur
ersten Richtung (D1) senkrechte oder im Wesent-
lichen senkrechte Fläche (101a) bildet, und/oder
dass der erste elastische Verbindungsarm (10a)
eine Längsabmessung aufweist, die größer oder
gleich dem 15-Fachen, vorzugsweise größer oder
gleich dem 20-Fachen, weiter vorzugsweise größer
oder gleich dem 25-Fachen der Querabmessung
des ersten Arms ist, und/oder dass der erste Arm
eine Ausweichrampe (102a) aufweist.

4. Uhrentechnische Baugruppe (7) nach einem der
vorhergehenden Ansprüche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Feder eine insgesamt ringförmi-
ge Form aufweist, insbesondere eine insgesamt
ringförmige Form, die tangential oder im Wesent-
lichen tangential zu der ersten Richtung verläuft.

5. Uhrentechnische Baugruppe (7) nach einem der
vorhergehenden Ansprüche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Feder (1) mehrere, insbesonde-
re zwei oder drei oder vier oder fünf, erste Verbin-
dungselemente umfasst.

6. Uhrentechnische Baugruppe (7) nach dem vorher-
gehenden Anspruch, dadurch gekennzeichnet,
dass die mehreren ersten Verbindungselemente
regelmäßig entlang des Umfangs der Feder (1) ver-
teilt sind.

7. Uhrentechnische Baugruppe (7) nach einem der
vorhergehenden Ansprüche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Feder (1) mindestens eine erste
Indexierungs‑ oder Rastausbildung (21) umfasst,
diedazubestimmt ist,mitmindestenseiner aneinem
zweiten Organ (3) vorgesehenen zweiten Indexie-
rungs‑ oder Rastausbildung (40) zusammenzuwir-
ken.

8. Uhrentechnische Baugruppe (7) nach dem vorher-
gehenden Anspruch, dadurch gekennzeichnet,
dass das erste Verbindungselement im Bereich ei-
ner der mindestens einen ersten Ausbildung ange-
ordnet ist.

9. Uhrentechnische Baugruppe (7) nach einem der
vorhergehenden Ansprüche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das mindestens eine erste Verbin-
dungselement derart angeordnet ist, dass es eine
Antriebskraft des erstenOrgans relativ zu demzwei-
tenOrganüberträgt, derenBetraggrößerodergleich
dem 1,5-Fachen, vorzugsweise größer oder gleich
dem 2-Fachen, weiter vorzugsweise größer oder
gleich dem 2,5-Fachen, noch weiter vorzugsweise
größer oder gleich dem 3-Fachen des Betrags der
Rastkraft ist.

10. Zeitmessgerät (300), insbesondere Armbanduhr,
umfassend eine Baugruppe (7) nach einem der vor-
hergehenden Ansprüche.

11. Verfahren zum Montieren oder Zusammenbauen
einer Baugruppe nach einem der Ansprüche 1 bis
9 oder eines Zeitmessgeräts nach dem vorhergeh-
endenAnspruch,wobei dasVerfahrendie folgenden
Schritte umfasst:

- Anordnen des ersten Organs (2) an dem zwei-
ten Organ (3),
- Bewegen, insbesondere Drehen, des ersten
Organs relativ zu dem zweiten Organ und Ver-
formen, insbesondere Biegeverformen, eines
elastischen Verbindungsarms der Feder durch
Einwirkung des zweiten Verbindungselements
auf den elastischen Verbindungsarm,
- Rückstellen des elastischen Verbindungsarms
der Feder, um das Ende des elastischen Ver-
bindungsarms im Bereich des zweiten Verbin-
dungselements zu positionieren.

12. Verfahren zum Montieren oder Zusammenbauen
nach dem vorhergehenden Anspruch, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der elastische Verbindungs-
arm in der Ebene (P) der Feder und/oder senkrecht
zu der Ebene (P) der Feder auf Biegung verformt
wird.

Claims

1. A watch assembly (7), more particularly a watch
case, comprising:

- a first watch component (2),more particularly a
bezel or a case middle or a case back, compris-
ing a watch spring (1) and at least one compo-
nent (2b), and
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- a second watch component (3), the second
watch component comprising a second indexa-
tion or notching structure (40) adapted to inter-
act with at least one first indexation or notching
structure (21) provided on the first component
(2),

thewatch spring (1) having an axis (A1) and
being intended for the notching of the first
component (2) relative to the second com-
ponent (3),
the spring (1) comprising at least one first
connecting element (10a) intended to inter-
act with at least one second connecting
element (20b) provided on the at least
one component (2b) of the first component
so as to connect the spring and the compo-
nent in two directions of rotation about the
axis (A1),
characterized in that the at least one first
connecting element comprisesa first elastic
connecting arm (10a) extending in a first
direction (D1), the at least one first connect-
ing element being intended to receive a
force (F) for driving the first component
relative to the second component in the first
direction or substantially in the first direc-
tion,

- the first connecting element comprising a sec-
ond elastic connecting arm (10a, 10a’), the first
and second arms having free extremities facing
towards one another or being two arms that are
symmetrical relative to a plane (P1) comprising
the axis (A1) passing through the center of grav-
ity (G) of the spring (1) and orthogonal or sub-
stantially orthogonal to the spring (1) or to the
plane (P) in which the spring extends, or
- the first connecting element comprising a rigid
abutment.

2. The watch assembly (7) as claimed in the preceding
claim, characterized in that the first direction is
orthoradial relative to the axis (A1) passing through
the center of gravity (G) of the spring (1) and per-
pendicular or substantially perpendicular to the
spring (1) or to a plane (P) in which the spring ex-
tends.

3. The watch assembly (7) as claimed in one of the
preceding claims, characterized in that the first
elastic connecting arm (10a) has a free extremity
forming a face (101a) perpendicular or substantially
perpendicular to the first direction (D1), and/or in
that the first elastic connecting arm (10a) has a
longitudinal dimension greater than or equal to 15
times, or greater than or equal to 20 times, or greater
than or equal to 25 times, the transverse dimension

of the first arm, and/or in that the first arm has a
retraction ramp (102a).

4. The watch assembly (7) as claimed in one of the
preceding claims, characterized in that the spring
has an overall annular form, more particularly an
overall annular form that is tangent or substantially
tangent to the first direction.

5. The watch assembly (7) as claimed in one of the
preceding claims, characterized in that the spring
(1) comprises several, more particularly two or three
or four or five, first connecting elements.

6. The watch assembly (7) as claimed in the preceding
claim, characterized in that the several first con-
necting elements are distributed at regular intervals
along the circumference of the spring (1).

7. The watch assembly (7) as claimed in one of the
preceding claims, characterized in that the spring
(1) comprisesat least one first indexation or notching
structure (21) intended to interact with at least one
second indexation or notching structure (40) pro-
vided on a second component (3).

8. The watch assembly (7) as claimed in the preceding
claim, characterized in that the first connecting
element is disposed at the level of one of the at least
one first structure.

9. The watch assembly (7) as claimed in one of the
preceding claims, characterized in that the at least
one first connecting element is arranged so as to
transmit a force for driving the first component re-
lative to the second component, the intensity of
which is greater than or equal to 1.5 times, or greater
than or equal to 2 times, or greater than or equal to
2.5 times, or greater than or equal to 3 times, the
intensity of the notching force.

10. A timepiece (300), more particularly a wristwatch,
comprising an assembly (7) as claimed in one of the
preceding claims.

11. A method for mounting or assembling an assembly
as claimed in one of claims 1 to 9 or a timepiece as
claimed in the preceding claim, themethod compris-
ing the following steps:

- installing the first component (2) on the second
component (3),
- displacing, more particularly rotating, the first
component relative to the second component
and deforming, more particularly by bending, an
elastic connecting arm of the spring through the
action of the second connecting element on the
elastic connecting arm,
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- returning the elastic connecting arm of the
spring so as to position the extremity of the
elastic connecting arm at the level of the second
connecting element.

12. The method for mounting or assembling as claimed
in the preceding claim, characterized in that the
elastic connecting arm is deformed by bending in the
plane (P) of the spring and/or perpendicularly to the
plane (P) of the spring.
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