EP 3 608 064 B1

Patent Office

des vy (11) EP 3 608 064 B1

(1 9) ’ e Hllm”“mmllmll‘ll“”l |HH||‘|H|H‘||H| |HH|‘|‘|H||H‘|H||‘
Patentamt
0 European

(12) EUROPAISCHE PATENTSCHRIFT
(45) Veroffentlichungstag und Bekanntmachung des (51) IntClL.:
Hinweises auf die Patenterteilung: B25F 5/02(2006.01) B25F 5/00 (2006.07)

30.06.2021 Patentblatt 2021/26
(21) Anmeldenummer: 18187532.9

(22) Anmeldetag: 06.08.2018

(54) HANDGRIFF UND HANDWERKZEUGMASCHINE
HANDLE AND HANDHELD MACHINE TOOL
POIGNEE ET MACHINE-OUTIL MANUELLE

(84) Benannte Vertragsstaaten: (74) Vertreter: Hilti Aktiengesellschaft
AL AT BE BG CH CY CZ DE DK EE ES FI FR GB Corporate Intellectual Property
GRHRHUIEISITLILT LULV MC MK MT NL NO Feldkircherstrasse 100
PL PT RO RS SE SI SK SM TR Postfach 333

9494 Schaan (LI)
(43) Veroffentlichungstag der Anmeldung:

12.02.2020 Patentblatt 2020/07 (56) Entgegenhaltungen:
EP-A1-2 241 408 DE-A1-10 130 548
(73) Patentinhaber: Hilti Aktiengesellschaft DE-A1-102007 047 083 DE-A1-102008 000 414
9494 Schaan (LI) DE-U1-202009 004 125 JP-A-2004 249 430

(72) Erfinder: Wierer, Michael
6832 Réthis (AT)

Anmerkung: Innerhalb von neun Monaten nach Bekanntmachung des Hinweises auf die Erteilung des europaischen
Patents im Europaischen Patentblatt kann jedermann nach MaRgabe der Ausfiihrungsordnung beim Européischen
Patentamt gegen dieses Patent Einspruch einlegen. Der Einspruch gilt erst als eingelegt, wenn die Einspruchsgebuihr
entrichtet worden ist. (Art. 99(1) Europaisches Patentliibereinkommen).

Printed by Jouve, 75001 PARIS (FR)



1 EP 3 608 064 B1 2

Beschreibung
GEBIET DER ERFINDUNG

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft einen Hand-
griff fir eine Handwerkzeugmaschine, mit einem Griffab-
schnitt, der von einem Benutzer umgreifbar ist, einem
Befestigungsabschnitt, mit dessen Hilfe der Handgriff an
der Handwerkzeugmaschine befestigbar ist, und einer
Uberlastschutzeinrichtung, die dann, wenn ein auf den
Befestigungsabschnitt wirkendes Drehmoment einen
vorbestimmten Grenzwert Uberschreitet, den Griffab-
schnitt derart freigibt, dass der Griffabschnitt relativ zu
dem Befestigungsabschnitt verschwenkt.

[0002] Aus der DE 10 2007 047083 A1 sowie aus der
DE 101 30 548 A1 sind Zusatzhandgriffe bekannt. In der
DE 10 2008 00041 A1 wird ein Handgriff fiir ein Elektro-
handwerkzeug beschrieben. Die EP 2 241 408 A1 offen-
bart einen Seitenhandgriff fir eine Handwerkzeugma-
schine. Ein weiterer Handgriff ist aus der JP2004 2494
30 A bekannt.

[0003] Eine Handwerkzeugmaschine, wie beispiels-
weise eine Bohrmaschine, kann einen Haupthandgriff,
der hinten an der Handwerkzeugmaschine angeordnet
ist, und einen Seitenhandgriff, der vorderseitig an der
Handwerkzeugmaschine angeordnet ist, umfassen. Der
Seitenhandgriff ist in der Regel I6sbar an der Handwerk-
zeugmaschine befestigt. Um zu verhindern, dass bei ei-
ner Blockade eines von der Handwerkzeugmaschine an-
getriebenen Werkzeugs schlagartig ein erhéhtes Dreh-
moment auf den Seitenhandgriff Gbertragen wird, kann
eine derartige Handwerkzeugmaschine eine in ein An-
triebssystem derselben integrierte Rutschkupplung um-
fassen.

[0004] Eine Aufgabe dervorliegenden Erfindungistes,
einen verbesserten Handgriff fir eine Handwerkzeugma-
schine bereitzustellen.

OFFENBARUNG DER ERFINDUNG

[0005] Demgemal wird ein Handgriff fir eine Hand-
werkzeugmaschine vorgeschlagen. Der Handgriff um-
fasst einen Griffabschnitt, der von einem Benutzer um-
greifbar ist, einen Befestigungsabschnitt, mit dessen Hil-
fe der Handgriff an der Handwerkzeugmaschine befes-
tigbar ist, und eine Uberlastschutzeinrichtung, die dann,
wenn ein auf den Befestigungsabschnitt wirkendes Dreh-
moment einen vorbestimmten Grenzwert Uberschreitet,
den Griffabschnitt derart freigibt, dass der Griffabschnitt
relativ zu dem Befestigungsabschnitt verschwenkt.

[0006] Dadurch, dass die Uberlastschutzeinrichtung
den Griffabschnitt bei dem Uberschreiten des vorbe-
stimmten Grenzwerts des Drehmoments freigibt, kann
verhindert werden, dass das auf den Befestigungsab-
schnitt wirkende Drehmoment schlagartig auf die Hand
des Benutzers wirkt. Hierdurch kann auf eine gesonderte
Rutschkupplung in der Handwerkzeugmaschine selbst
verzichtet werden. Hierdurch kann die Handwerkzeug-
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maschine einfacher und kostengtinstiger aufgebaut wer-
den.

[0007] Darunter, dass der Griffabschnitt relativzu dem
Befestigungsabschnitt "verschwenkt", ist insbesondere
zu verstehen, dass sich der Griffabschnitt bezlglich des
Befestigungsabschnitts verdreht. Der vorbestimmte oder
vorgegebene Grenzwert wird insbesondere durch die
konstruktive Ausgestaltung der Uberlastschutzeinrich-
tung definiert. Der Handgriff ist insbesondere ein Seiten-
handgriff der Handwerkzeugmaschine oder kann als sol-
cher bezeichnet werden. Die Uberlastschutzeinrichtung
kann insbesondere jede Einrichtung sein, die geeignet
ist, den Griffabschnitt freizugeben, sobald der vorbe-
stimmte Grenzwert Uberschritten wird. Die Uberlast-
schutzeinrichtung kann, hierzu beispielsweise ein optio-
nales Federelement, wie beispielsweise ein Zylinderfe-
derelement oder ein Elastomerfederelement, eine
Rutschkupplung, ein Reibelement oder dergleichen um-
fassen. Die Uberlastschutzeinrichtung ist insbesondere
nicht in die Handwerkzeugmaschine, sondern in den
Handgriff integriert.

[0008] GemaR einer Ausfihrungsform ist der Griffab-
schnitt mit Hilfe einer Drehachse drehbar an dem Befes-
tigungsabschnitt gelagert.

[0009] Die Drehachse kann relativ zu dem Griffab-
schnitt drehbar und drehfest an dem Befestigungsab-
schnitt oder umgekehrt gelagert sein. Die Drehachse
kann beispielsweise ein Bolzen oder dergleichen sein.
[0010] Die Uberlastschutzeinrichtung gibt dann, wenn
das auf den Befestigungsabschnitt wirkende Drehmo-
ment den vorbestimmten Grenzwert Uiberschreitet, den
Griffabschnitt derart frei, dass der Griffabschnitt gegen-
Uber dem Befestigungsabschnitt um 30° bis 70°, bevor-
zugt um 40° bis 60°, weiter bevorzugt um 45° bis 55°,
weiter bevorzugt um 50°, verschwenkt.

[0011] Der zuvor erwahnte Winkel kann als Ver-
schwenkwinkel bezeichnet werden. Der Verschwenk-
winkel ist definiert als ein Winkel zwischen einer Sym-
metrieachse des Griffabschnitts und einer Symmetrie-
achse des Befestigungsabschnitts. Bevorzugt betragt
der Verschwenkwinkel 50°. Der Verschwenkwinkel kann
auch 50° = 5°, bevorzugt 50° + 4°, weiter bevorzugt 50°
+ 3°, weiter bevorzugt 50° = 2°, weiter bevorzugt 50° =
1°, weiter bevorzugt genau 50°, betragen. Vorzugsweise
kann der Griffabschnitt gegentber dem Befestigungsab-
schnitt in zwei Richtungen um jeweils 50° verschwenkt
werden. Das heif3t, ein gesamter Verschwenkbereich
des Griffabschnitts kann 100° betragen. Der Griffab-
schnitt kann gegenliber dem Befestigungsabschnitt je
nach Drehrichtung eines Spannfutters oder Bohrfutters
der Handwerkzeugmaschine im Uhrzeigersinn oder ent-
gegen dem Uhrzeigersinn verschwenkt werden.

[0012] GemaR einer weiteren Ausflihrungsform ist der
Handgriff von einem unverschwenkten Zustand, in dem
eine Symmetrieachse des Griffabschnitts und eine Sym-
metrieachse des Befestigungsabschnitts parallel zuein-
ander angeordnetsind, in einen verschwenkten Zustand,
in dem die Symmetrieachse des Griffabschnitts und die
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Symmetrieachse des Befestigungsabschnitts schrag zu-
einander angeordnet sind, und umgekehrt verschwenk-
bar.

[0013] In dem verschwenkten Zustand sind die Sym-
metrieachse des Griffabschnitts und die Symmetrieach-
se des Befestigungsabschnitts in dem zuvor erwahnten
Verschwenkwinkel relativ zueinander schréag angeord-
net. In dem unverschwenkten Zustand sind die Symme-
trieachsen insbesondere koaxial zueinander angeord-
net. Das heif3t, in dem unverschwenkten Zustand stimmt
die Symmetrieachse des Griffabschnitts mit der Symme-
trieachse des Befestigungsabschnitts Gberein.

[0014] GemaR einer weiteren Ausfiihrungsform weist
die Uberlastschutzeinrichtung ein Federelement auf, das
bei einem Verschwenken des Griffabschnitts relativ zu
dem Befestigungsabschnitt von einem unkomprimierten
Zustand in einen komprimierten Zustand verbringbar ist.
[0015] Das Federelement ist vorzugsweise eine Zylin-
derfeder. Insbesondere ist das Federelement eine
Druckfeder. Durch eine entsprechende Auswahl einer
Geometrie des Federelements und/oder einer Material-
auswahl desselben kann der vorbestimmte oder vorge-
gebene Grenzwert definiert werden. Das Federelement
kann alternativ auch aus einem Elastomer gefertigt sein.
Das Federelement kann daher auch ein Elastomerfeder-
element sein oder als solches bezeichnet werden. Bei-
spielsweise kann das Federelement ein Kunststoffkdrper
oder ein Gummikodrper sein. Vorzugsweise spannt das
Federelement den Handgriff in Richtung des unver-
schwenkten Zustands vor. Das heil}t, sobald das auf den
Befestigungsabschnitt wirkende Drehmoment den
Grenzwert wieder unterschreitet, verbringt die Uberlast-
schutzeinrichtung und insbesondere das Federelement
den Handgriff selbsttatig von dem verschwenkten Zu-
stand in den unverschwenkten Zustand.

[0016] GemaR einer weiteren Ausfiihrungsform weist
die Uberlastschutzeinrichtung ein Gehauseelement auf,
in dem das Federelement aufgenommen ist.

[0017] Das Gehauseelement umfasst vorzugsweise
einen rohrférmigen Hilsenbereich, in dem das Federe-
lement aufgenommen ist, sowie einen einteilig mit dem
Hulsenbereich ausgebildeten Verbindungsbereich.

[0018] GemaR einer weiteren Ausfiihrungsform ist der
Griffabschnitt drehbar an dem Gehauseelement gela-
gert.

[0019] Vorzugsweise ist der Griffabschnitt drehbar an

dem zuvor erwahnten Verbindungsbereich des Gehau-
seelements gelagert. An dem Verbindungsbereich istdie
zuvor erwahnte Drehachse gelagert. Vorzugsweise ist
das Federelement derart in dem Gehauseelement auf-
genommen, dass das Federelement den Hiilsenbereich
nicht kontaktiert. Hierdurch wird Reibung zwischen dem
Federelement und dem Hilsenbereich vermieden.
[0020] GemaR einer weiteren Ausfiihrungsform weist
die Uberlastschutzeinrichtung ein in dem Geh&useele-
ment verschiebbar gelagertes Verschiebeelement auf.
[0021] Das Verschiebeelementistvorzugsweise linear
in dem Hulsenbereich des Gehauseelements gefiihrt.
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Insbesondere ist das Verschiebeelement linear entlang
der Symmetrieachse des Griffabschnitts geflihrt.

[0022] GemaR einer weiteren Ausfihrungsform ist das
Verschiebeelement mit Hilfe des Federelements in Rich-
tung auf den Befestigungsabschnitt zu federvorge-
spannt.

[0023] Vorzugsweise ist das Federelement sowohl in
dem unverschwenkten Zustand als auch in dem ver-
schwenkten Zustand des Handgriffs in Richtung auf den
Befestigungsabschnitt zu federvorgespannt. Dabei st je-
doch die Federvorspannung in dem verschwenkten Zu-
stand gréRer als in dem unverschwenkten Zustand. Hier-
durch kann der Handgriff dann, wenn das auf den Be-
festigungsabschnitt wirkende Drehmoment den vorbe-
stimmten Grenzwert wieder unterschreitet, selbsttatig
von dem verschwenkten Zustand in den unverschwenk-
ten Zustand zurlickverbracht werden.

[0024] GemaR einer weiteren Ausflihrungsform weist
die Uberlastschutzeinrichtung ein in dem Federelement
aufgenommenes Fihrungselement auf, an dem das Ver-
schiebeelement linear gefiihrt ist.

[0025] Das Fiuhrungselement ist insbesondere mittig
in dem Gehauseelement und insbesondere mittig in dem
Hulsenbereich des Gehduseelements aufgenommen.
Vorzugsweise umfasst das Verschiebeelement eine zy-
linderférmige Ausnehmung, mit deren Hilfe das Ver-
schiebeelement linear an dem Flihrungselement gefiihrt
ist. Das Fihrungselement kann einen umlaufenden Fiih-
rungsabsatz aufweisen, derin der Ausnehmung des Ver-
schiebeelements aufgenommen ist. Das heil’t, das Ver-
schiebeelement ist aulRenseitig an dem Hilsenbereich
des Gehaduseelements und innenseitig an dem Fih-
rungselement gefuhrt. Hierdurch kann zuverlassig ein
Verkippen des Verschiebeelements verhindert werden.
Dies erhoht die Betriebszuverlédssigkeit der Uberlast-
schutzeinrichtung.

[0026] GemaR einer weiteren Ausflihrungsform weist
die Uberlastschutzeinrichtung ein mit dem Befestigungs-
abschnitt verbundenes Verschwenkelement auf, das an
einer Stirnfliche des Verschiebeelements anliegt.
[0027] Vorzugsweise ist die Stirnfliche eben oder
plan. Das Verschwenkelement ist vorzugsweise mit Hilfe
der zuvor erwahnten Drehachse drehbar an dem Girif-
fabschnitt, insbesondere an dem Geh&auseelement, be-
vorzugt an dem Verbindungsbereich des Gehauseele-
ments, drehbar gelagert.

[0028] GemaR einer weiteren Ausflihrungsform weist
das Verschwenkelement eine zylinderférmige erste An-
lageflache und eine zylinderférmige zweite Anlageflache
zum Anliegen an der Stirnflaiche des Verschiebeele-
ments auf.

[0029] Vorzugsweise sind die erste Anlageflache und
die zweite Anlageflache jeweils halbzylinderférmig aus-
gebildet. Beidem Verschwenken des Handgriffs von dem
unverschwenkten Zustand in den verschwenkten Zu-
stand gleitet und/oder rollt jeweils eine der beiden Anla-
geflachen auf der Stirnflache des Verschiebeelements
ab. In dem unverschwenkten Zustand des Handgriffs
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sind beide Anlageflachen des Verschwenkelements in
Kontakt mit der Stirnflache des Verschiebeelements, und
in dem verschwenkten Zustand ist nur eine der beiden
Anlageflachen mit der Stirnflache in Kontakt.

[0030] Die zylinderférmige beziehungsweise halbzy-
linderférmige Geometrie der Anlageflachen ermdglicht
ein ruckfreies Verschwenken des Griffabschnitts relativ
zu dem Befestigungsabschnitt.

[0031] GemaR einerweiteren Ausfilhrungsform ist das
Federelement zumindest abschnittsweise in dem Ver-
schiebeelement aufgenommen.

[0032] Vorzugsweise weistdas Verschiebeelement ei-
ne insbesondere zylinderférmige Aufnahmetasche zum
Aufnehmen des Federelements auf. Das Verschiebee-
lement ist zumindest abschnittsweise in dem Hiilsenbe-
reich des Gehauseelements aufgenommen. Dadurch,
dass das Federelement in der Aufnahmetasche des Ver-
schiebeelements aufgenommen ist, wird ein Kontakt des
Federelements mit dem Hulsenbereich verhindert. Hier-
durch wird ein reibungsbehafteter Kontakt des Federe-
lements mit dem Hilsenbereich vermieden. Das Feder-
element ist weiterhin zumindest abschnittsweise in ei-
nem Verbindungselement aufgenommen. Das Verbin-
dungselement ist ebenfalls zumindest abschnittsweise
in dem Hulsenbereich aufgenommen. Somit ist das Fe-
derelement zwischen dem Verbindungselement und
dem Verschiebeelement aufgenommen. Das Verbin-
dungselement ist linear gegenliber dem Hiilsenbereich
festgelegt. Beispielsweise ist das Verbindungselement
mit dem Hulsenbereich verschraubt.

[0033] GemaR einer weiteren Ausfiihrungsform ist die
Uberlastschutzeinrichtung zwischen dem Befestigungs-
abschnitt und einem Griffelement des Griffabschnitts an-
geordnet.

[0034] Das Griffelement ist vorzugsweise zumindest
abschnittsweise aus einem elastisch verformbaren
Werkstoff, wie beispielsweise einem elastischen Kunst-
stoffmaterial, Gummi oder Kork, gefertigt. Das Griffele-
ment kann auf ein rohrférmiges oder stabférmiges Basi-
selement aufgeschoben oder aufgezogen sein. Das Ba-
siselement ist mit Hilfe des zuvor erwahnten Verbin-
dungselements mit der Uberlastschutzeinrichtung, ins-
besondere mit dem Gehéuseelement der Uberlastschut-
zeinrichtung, fest verbunden.

[0035] Ferner wird eine Handwerkzeugmaschine mit
einem derartigen Handgriff vorgeschlagen.

[0036] Die Handwerkzeugmaschine istbeispielsweise
ein Bohrhammer, ein MeilRelhammer, ein Kernbohrer, ei-
ne Sage, eine Schleifmaschine, ein Schrauber, ein Bol-
zenschubwerkzeug oder dergleichen. Die Handwerk-
zeugmaschine umfasst einen Haupthandgriff sowie den
zuvor erlauterten Handgriff, der vorzugsweise seitlich an
der Handwerkzeugmaschine angeordnet ist. Der Hand-
griffkann daher auch als Seitenhandgriff bezeichnet wer-
den oder ist ein Seitenhandgriff der Handwerkzeugma-
schine. Der Handgriff ist insbesondere I6sbar mit der
Handwerkzeugmaschine verbunden.
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KURZE BESCHREIBUNG DER FIGUREN

[0037] Die nachfolgende Beschreibung erlautert die
Erfindung anhand von exemplarischen Ausfiihrungsfor-
men und Figuren. In den Figuren zeigt:

Fig. 1 eine schematische Ansicht einer Ausfihrungs-
form einer Handwerkzeugmaschine; und

eine schematische Schnittansicht einer Aus-
fuhrungsform eines Handgriffs fir die Hand-
werkzeugmaschine gemaf der Schnittlinie II-11
der Fig. 1.

Fig. 2

[0038] Gleiche oder funktionsgleiche Elemente wer-
den durch gleiche Bezugszeichen in den Figuren indi-
ziert, soweit nichts anderes angegeben ist.

AUSFUHRUNGSFORMEN DER ERFINDUNG

[0039] Fig. 1 zeigt eine schematische Ansicht einer
Ausfihrungsform einer Handwerkzeugmaschine 1. Die
Handwerkzeugmaschine 1 kann beispielsweise ein
Bohrhammer, ein MeiRelhammer, ein Kernbohrer, eine
Sage, eine Schleifmaschine, ein Schrauber, ein Bolzen-
schubwerkzeug oder dergleichen sein.

[0040] Die Handwerkzeugmaschine 1 umfasstein Ge-
hause 2, an dem beispielsweise ein nicht gezeigter Ak-
kumulator befestigt ist. Alternativ kann auch ein Netzka-
bel an dem Gehause 2 vorgesehen sein, das mit einer
Steckdose verbindbar ist. Weiterhin umfasst das Gehau-
se 2 einen nicht gezeigten Haupthandgriff, der in der Ori-
entierung der Fig. 1 rechts angeordnetist. Ferner isteine
Befestigungsvorrichtung 3 zum Befestigen eines Werk-
zeugs, insbesondere eines Schneidwerkzeugs, wie bei-
spielsweise eines Bohrers, an der Handwerkzeugma-
schine 1 vorgesehen. Die Befestigungsvorrichtung 3 ist
in der Orientierung der Fig. 1 links angeordnet. Die Be-
festigungsvorrichtung 3 ist beispielsweise ein Spannfut-
ter oder Bohrfutter. Das Gehduse 2 umfasst einen Be-
festigungsabschnitt 4. Der Befestigungsabschnitt 4 istim
Querschnitt bevorzugt zylinderférmig, insbesondere
kreiszylinderférmig.

[0041] An dem Befestigungsabschnitt 4 ist ein Hand-
griff 5 l6sbar befestigt. "Losbar" bedeutet hierbei, dass
der Handgriff 5 von dem Befestigungsabschnitt 4 ge-
trennt und wieder mit diesem verbunden werden kann.
Der Handgriff 5 kann auch drehbar an dem Befestigungs-
abschnitt 4 angebracht sein. Beispielsweise kann der
Handgriff 5 in der Orientierung der Fig. 1 von links nach
rechts auf den Befestigungsabschnitt 4 aufgeschoben
und von rechts nach links von dem Befestigungsab-
schnitt 4 abgezogen werden. Der Handgriff 5 ist insbe-
sondere ein sogenannter Seitenhandgriff oder kann als
Seitenhandgriff bezeichnet werden. Der Handgriff 5 um-
fasst einen Griffabschnitt 6, der zum Bedienen der Hand-
werkzeugmaschine 1 von einem Benutzer umgreifbarist,
sowie einen vorzugsweise ringférmigen Befestigungsab-
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schnitt 7, derlésbar mit dem Befestigungsabschnitt 4 des
Gehauses 2 verbunden werden kann.

[0042] Wie die Fig. 2 zeigt, umfasst der Befestigungs-
abschnitt 7 ein Ringelement 8, in dem im montierten Zu-
stand des Handgriffs 5 der Befestigungsabschnitt 4 der
Handwerkzeugmaschine 1 aufgenommen ist. Neben
dem Ringelement 8 umfasst der Befestigungsabschnitt
7 ein Basiselement 9 sowie ein das Ringelement 8 und
das Basiselement 9 verbindendes Spannband 10. Fer-
ner umfasst der Befestigungsabschnitt 7 ein Spannele-
ment 11 sowie ein in dem Spannelement 11 aufgenom-
menes Befestigungselement 12. Das Befestigungsele-
ment 12 ist beispielsweise eine Zylinderschraube. Ins-
besondere kann das Befestigungselement 12 eine Au-
Rensechskantschraube sein. Mit Hilfe des Befestigungs-
elements 12 ist der Befestigungsabschnitt 7 mit einem
Verschwenkelement 13 verbunden. Das Verschwenke-
lement 13 ist bevorzugt Teil des Befestigungsabschnitts
7. Dem Befestigungsabschnitt 7 ist eine Symmetrieach-
se M7 zugeordnet. Insbesondere ist der Befestigungs-
abschnitt 7 spiegelsymmetrisch zu einer durch die Sym-
metrieachse M7 verlaufende Ebene aufgebaut.

[0043] Mit Hilfe eines Verdrehens des Griffabschnitts
6 gegeniiber dem Befestigungsabschnitt 7 um die Sym-
metrieachse M7 kann das Befestigungselement 12 ge-
lockert oder festgezogen werden. Dementsprechend
kann mit Hilfe des Befestigungselements 12 das Spann-
band 10 gespannt und entspannt werden. Zum Befesti-
gen des Handgriffs 5 an der Handwerkzeugmaschine 1
wird das Spannband 10 gespannt, und zum Entfernen
des Handgriffs 5 von der Handwerkzeugmaschine 1 wird
das Spannband 10 wieder entspannt.

[0044] Der Griffabschnitt 6 umfasst ein Griffelement
14, das rohrférmig aufgebaut sein kann. Das Griffele-
ment 14 ist vorzugsweise zumindest teilweise aus einem
elastisch verformbaren Material, wie beispielsweise ei-
nem elastisch verformbaren Kunststoff oder Kork, gefer-
tigt. Zum Bedienen der Handwerkzeugmaschine 1 wird
das Griffelement 14 von einem Benutzer mit seiner Hand
umgriffen. Das Griffelement 14 ist auf ein Basiselement
15 des Griffabschnitts 6 aufgezogen. Das Basiselement
15 kann rohrférmig ausgebildet sein. Das Basiselement
15 kann beispielsweise aus einem Metallwerkstoff, wie
Stahl oder Aluminium, gefertigt sein.

[0045] Der Griffabschnitt 6 ist vorzugsweise rotations-
symmetrisch zu einer Symmetrieachse M6 ausgebildet.
Die Symmetrieachse M6 und die Symmetrieachse M7
kénnen, wie in der Fig. 2 gezeigt, parallel zueinander und
koaxial angeordnet sein. Unter "koaxial" ist zu verstehen,
dass die Symmetrieachse M6 mit der Symmetrieachse
M7 Ubereinstimmt.

[0046] Zwischen dem Basiselement 15 und dem Be-
festigungsabschnitt 7 ist eine Uberlastschutzeinrichtung
16 vorgesehen. Die Uberlastschutzeinrichtung 16 ist Teil
des Griffabschnitts 6. Die Uberlastschutzeinrichtung 16
umfasst ein Gehauseelement 17, das rohrférmig oder
hllsenférmig aufgebaut ist. Das Gehauseelement 17
umfasst einen rohrférmigen Hilsenbereich 18 sowie ei-
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nen Verbindungsbereich 19, an dem das Verschwenke-
lement 13 des Befestigungsabschnitts 7 mit Hilfe einer
Drehachse 20 drehbar gelagert ist. Die Drehachse 20
kann beispielsweise ein Bolzen mit kreisrundem Quer-
schnitt sein.

[0047] Durch ein Verschwenken des Griffabschnitts 6
um die Drehachse 20 relativ zu dem Befestigungsab-
schnitt 7 kann der Handgriff 5 von einem in der Fig. 2
gezeigten unverschwenkten Zustand, in dem die Sym-
metrieachse M6 des Griffabschnitts 6 und die Symmet-
rieachse M7 des Befestigungsabschnitts 7 parallel und
insbesondere koaxial zueinander angeordnet sind, in ei-
nen nicht gezeigten verschwenkten Zustand, in dem die
Symmetricachse M6 und die Symmetrieachse M7
schrag zueinander angeordnet sind, und umgekehrt ver-
bracht werden. Dabei kann der Griffabschnitt 6 in der
Orientierung der Fig. 2 sowohl nach links als auch nach
rechts beziehungsweise im Uhrzeigersinn oder entge-
gen dem Uhrzeigersinn verschwenkt werden.

[0048] Zwischen dem Gehauseelement 17 und dem
Basiselement 15 beziehungsweise dem Griffelement 14
ist ein, insbesondere zylinderférmiges, Verbindungsele-
ment 21 vorgesehen. Das Verbindungselement 21 ver-
bindet das Basiselement 15 mit dem Gehauseelement
17.Das Verbindungselement 21 kann mit Hilfe einer nicht
gezeigten Schraube mit dem Basiselement 15 fest ver-
schraubt sein. Der Hilsenbereich 18 des Gehauseele-
ments 17 wiederum kann mit einem an dem Verbin-
dungselement 21 vorgesehenen Gewinde mit diesem
verschraubt sein. Hierzu kann an dem Verbindungsele-
ment 21 ein Auflengewinde 22 und an dem Hiilsenbe-
reich 18 ein korrespondierendes Innengewinde 23 vor-
gesehen sein.

[0049] In dem Hilsenbereich 18 aufgenommen ist ein
Federelement 24. Das Federelement 24 ist bevorzugt
eine Zylinderfeder. Insbesondere ist das Federelement
24 eine Druckfeder. Das Federelement 24 kann auch
aus einem elastomeren Kunststoff gefertigt sein. Das
heilt, das Federelement 24 ist nicht zwingend eine Zy-
linderfeder, sondern kann auch ein Elastomerfederele-
ment sein oder als solches bezeichnet werden. Das Fe-
derelement 24 kann zumindest abschnittsweise in dem
Verbindungselement 21 aufgenommen sein. Hierzu
kann das Verbindungselement 21 eine zylinderférmige
Aufnahmetasche 25 aufweisen.

[0050] In dem Federelement 24 ist ein Flhrungsele-
ment 26 aufgenommen. Das Fihrungselement 26 kann
zylinderfdrmig ausgebildet sein und rotationssymmet-
risch zu der Symmetrieachse M6 aufgebaut sein. Das
FlUhrungselement 26 kann fest mit dem Verbindungse-
lement21 verbunden sein. Beispielsweise kann von dem
Basiselement 15 eine Schraube durch das Verbindungs-
element 21 bis in das Flihrungselement 26 hindurchge-
fuhrt und mit diesem verschraubt sein. Das Fihrungse-
lement 26 kann hierzu eine mittige Gewindebohrung 27
umfassen, in die die zuvor erwadhnte Schraube einge-
schraubt ist. Der Gewindebohrung 27 abgewandt um-
fasst das Fiihrungselement 26 einen umlaufenden Fih-
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rungsabsatz 28. Im Bereich des Fiihrungsabsatzes 28
weistdas FUhrungselement 26 einen reduzierten Auen-
durchmesser auf. Bevorzugt kontaktiert das Federele-
ment 24 weder den Hilsenbereich 18 noch das Fuh-
rungselement 26.

[0051] Die Uberlastschutzeinrichtung 16 umfasst wei-
terhin ein Verschiebeelement 29. Das Verschiebeele-
ment 29 ist entlang der Symmetrieachse M6 linear so-
wohl an dem Hulsenbereich 18 des Gehauseelements
17 als auch an dem Fihrungsabsatz 28 des Fihrungs-
elements 26 gefiihrt. An dem Hilsenbereich 18 ist eine
AuBenflache des Verschiebeelements 29 linear gefihrt,
und andem Fiihrungsabsatz 28 isteine Innenflache einer
zentrisch angeordneten Ausnehmung 30 des Verschie-
beelements 29 gefiihrt. Aufgrund der doppelten Fliihrung
des Verschiebeelements 29 kann ein Verkippen dessel-
ben zuverlassig verhindert werden.

[0052] Das Verschiebeelement 29 umfasst weiterhin
eine plane oder ebene Stirnflache 31 sowie eine der
Stirnflache 31 abgewandte Aufnahmetasche 32, in der
das Federelement 24 zumindest abschnittsweise aufge-
nommen ist. An der Stirnflache 31 liegen zwei zylinder-
férmige Anlageflachen 33, 34 des Verschwenkelements
13 an. Das Federelement 24 ist somit zwischen dem Ver-
schiebeelement29 und dem Verbindungselement 21 an-
geordnet und spannt dabei das Verschiebeelement 29
in Richtung auf den Befestigungsabschnitt 7 vor. Das
heil3t, das Federelement 24 driickt die Stirnflache 31 ge-
gen die beiden Anlageflachen 33, 34. Die Anlageflachen
33, 34 sind dabei, wie in der Fig. 2 gezeigt, bevorzugt
halbzylinderférmig.

[0053] Die Funktionalitdt des Handgriffs 5 wird nach-
folgend erlautert. Im Betrieb der Handwerkzeugmaschi-
ne 1 kann es dazu kommen, dass das in der Befesti-
gungsvorrichtung 3 aufgenommene Werkzeug blockiert.
Hierdurch erhéht sich ein auf den Befestigungsabschnitt
7 wirkendes Drehmoment DM schlagartig. Das Drehmo-
ment DM kann, wie in der Fig. 2 gezeigt, entgegen dem
Uhrzeigersinn orientiert sein. Alternativ kann das Dreh-
moment DM auch im Uhrzeigersinn orientiert sein. Um
nun zu verhindern, dass das Drehmoment DM unmittel-
bar und schlagartig auf den Griffabschnitt 6 und so auf
die Hand des Benutzers (ibertragen wird, ist die Uber-
lastschutzeinrichtung 16 vorgesehen.

[0054] Die Uberlastschutzeinrichtung 16 gibt dann,
wenn das auf den Befestigungsabschnitt 7 wirkende
Drehmoment DM einen vorgegebenen oder vorbestimm-
ten Grenzwert Uiberschreitet, den Griffabschnitt 6 derart
frei, dass der Griffabschnitt 6 gegentiber dem Befesti-
gungsabschnitt 7 verschwenkt. Der Grenzwert kann da-
bei durch die Geometrie des Federelements 24 bezie-
hungsweise durch dessen Materialauswahl eingestellt
werden. Bei dem Verschwenken des Griffabschnitts 6
gegenuber dem Befestigungsabschnitt 7 wird das Feder-
element 24 von einem in der Fig. 2 gezeigten unkomp-
rimierten Zustand in einen nicht gezeigten komprimierten
Zustand verbracht. Dabei wird das Verschiebeelement
29 in Richtung auf das Griffelement 14 zubewegt. Das
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heil3t, das Verschiebeelement 29 taucht in den Hulsen-
bereich 18 des Gehauseelements 17 ein. Durch das Vor-
sehen der Uberlastschutzeinrichtung 16 kann somit auf
eine aufwandige und kostenintensive Rutschkupplung in
der Handwerkzeugmaschine 1 selbst vorteilhafterweise
verzichtet werden.

BEZUGSZEICHENLISTE

[0055]

1 Handwerkzeugmaschine
2 Gehause

3 Befestigungsvorrichtung
4 Befestigungsabschnitt

5 Handgriff

6 Griffabschnitt

7 Befestigungsabschnitt

8 Ringelement

9 Basiselement

10 Spannband

11 Spannelement

12 Befestigungselement
13 Verschwenkelement
14 Griffelement

15 Basiselement

16 Uberlastschutzeinrichtung
17 Gehauseelement

18 Hulsenbereich

19 Verbindungsbereich
20 Drehachse

21 Verbindungselement
22 AuBengewinde

23 Innengewinde

24 Federelement

25 Aufnahmetasche

26 Fihrungselement

27 Gewindebohrung

28 Fihrungsabsatz

29 Verschiebeelement
30 Ausnehmung

31 Stirnflache

32 Aufnahmetasche

33 Anlageflache

34 Anlageflache

DM  Drehmoment

M6  Symmetrieachse
M7  Symmetrieachse
Patentanspriiche

1. Handgriff (5) fur eine Handwerkzeugmaschine (1),
mit einem Griffabschnitt (6), der von einem Benutzer
umgreifbar ist, einem Befestigungsabschnitt (7), mit
dessen Hilfe der Handgriff (5) an der Handwerkzeug-
maschine (1) befestigbar ist, und einer Uberlast-
schutzeinrichtung (16), die dann, wenn ein auf den
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Befestigungsabschnitt (7) wirkendes Drehmoment
(DM) einen vorbestimmten Grenzwert Uberschreitet,
den Griffabschnitt (6) derart freigibt, dass der Grif-
fabschnitt (6) relativ zu dem Befestigungsabschnitt
(7) verschwenkt, dadurch gekennzeichnet, dass
die Uberlastschutzeinrichtung (16) dann, wenn das
auf den Befestigungsabschnitt (7) wirkende Dreh-
moment (DM) den vorbestimmten Grenzwert tiber-
schreitet, den Griffabschnitt (6) derart freigibt, dass
der Griffabschnitt (6) gegenliber dem Befestigungs-
abschnitt (7) um 30° bis 70°, bevorzugt um 40° bis
60°, weiter bevorzugt um 45° bis 55°, weiter bevor-
zugt um 50°, verschwenkt.

Handgriff nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass der Griffabschnitt (6) mit Hilfe einer Dreh-
achse (20) drehbar an dem Befestigungsabschnitt
(7) gelagert ist.

Handgriff nach einem der Anspriiche 1 oder 2, da-
durch gekennzeichnet, dass der Handgriff (5) von
einem unverschwenkten Zustand, in dem eine Sym-
metrieachse (M6) des Griffabschnitts (6) und eine
Symmetrieachse (M7) des Befestigungsabschnitts
(7) parallel zueinander angeordnet sind, in einen ver-
schwenkten Zustand, in dem die Symmetrieachse
(M6) des Griffabschnitts (6) und die Symmetrieach-
se (M7) des Befestigungsabschnitts (7) schrag zu-
einander angeordnet sind, und umgekehrt ver-
schwenkbar ist.

Handgriff nach einem der Anspriiche 1 bis 3, da-
durch gekennzeichnet, dass die Uberlastschutz-
einrichtung (16) ein Federelement (24) aufweist, das
bei einem Verschwenken des Griffabschnitts (6) re-
lativ zu dem Befestigungsabschnitt (7) von einem
unkomprimierten Zustand in einen komprimierten
Zustand verbringbar ist.

Handgriff nach Anspruch 4, dadurch gekennzeich-
net, dass die Uberlastschutzeinrichtung (16) ein Ge-
hauseelement (17) aufweist, in dem das Federele-
ment (24) aufgenommen ist.

Handgriff nach Anspruch 5, dadurch gekennzeich-
net, dass der Griffabschnitt (6) drehbar an dem Ge-
hauseelement (17) gelagert ist.

Handgriff nach Anspruch 6, dadurch gekennzeich-
net, dass die Uberlastschutzeinrichtung (16) ein in
dem Gehauseelement (17) verschiebbar gelagertes
Verschiebeelement (29) aufweist.

Handgriff nach Anspruch 7, dadurch gekennzeich-
net, dass das Verschiebeelement (29) mit Hilfe des
Federelements (24) in Richtung auf den Befesti-
gungsabschnitt (7) zu federvorgespannt ist.
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9.

10.

1.

12.

13.

14.

Handgriff nach Anspruch 7 oder 8, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Uberlastschutzeinrichtung
(16) ein in dem Federelement (24) aufgenommenes
Fihrungselement (26) aufweist, an dem das Ver-
schiebeelement (29) linear gefihrt ist.

Handgriff nach einem der Anspriiche 7 bis 9, da-
durch gekennzeichnet, dass die Uberlastschutz-
einrichtung (16) ein mit dem Befestigungsabschnitt
(7) verbundenes Verschwenkelement (13) aufweist,
das an einer Stirnflache (31) des Verschiebeele-
ments (29) anliegt.

Handgriff nach Anspruch 10, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Verschwenkelement (13) eine
zylinderférmige erste Anlageflache (33) und eine zy-
linderférmige zweite Anlageflache (34) zum Anlie-
gen an der Stirnflache (31) des Verschiebeelements
(29) aufweist.

Handgriff nach einem der Anspriiche 7- 11, dadurch
gekennzeichnet, dass das Federelement (24) zu-
mindest abschnittsweise in dem Verschiebeelement
(29) aufgenommen ist.

Handgriff nach einem der Anspriiche 1-12, dadurch
gekennzeichnet, dass die Uberlastschutzeinrich-
tung (16) zwischen dem Befestigungsabschnitt (7)
und einem Griffelement (14) des Griffabschnitts (6)
angeordnet ist.

Handwerkzeugmaschine (1) mit einem Handgriff (5)
nach einem der Anspriiche 1 - 13.

Claims

Handle (5) for a hand-held power tool (1), with a han-
dle portion (6) which can be gripped by a user, with
a fastening portion (7) by means of which the handle
(5) can be fastened to the hand-held power tool (1),
and with an overload protection device (16) which,
if a torque (DM) acting on the fastening portion (7)
exceeds a predetermined limit value, frees the han-
dle portion (6) in such a way that the handle portion
(6) pivots relative to the fastening portion (7), char-
acterized in that, if the torque (DM) acting on the
fastening portion (7) exceeds the predetermined limit
value, the overload protection device (16) frees the
handle portion (6) in such a way that the handle por-
tion (6) pivots with respect to the fastening portion
(7) through 30° to 70°, preferably through 40° to 60°,
more preferably through 45° to 55°, further prefera-
bly through 50°.

Handle according to Claim 1, characterized in that
the handle portion (6) is mounted on the fastening
portion (7) so as to be rotatable by means of an axis
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of rotation (20).

Handle according to either of Claims 1 and 2, char-
acterized in that the handle (5) is pivotable from an
unpivoted state, in which an axis of symmetry (M6)
of the handle portion (6) and an axis of symmetry
(M7) of the fastening portion (7) are arranged parallel
to one another, into a pivoted state, in which the axis
of symmetry (M6) of the handle portion (6) and the
axis of symmetry (M7) of the fastening portion (7)
are arranged obliquely to one another, and vice ver-
sa.

Handle according to one of Claims 1 to 3, charac-
terized in that the overload protection device (16)
has a spring element (24) which, with the handle
portion (6) being pivoted relative to the fastening por-
tion (7), can be brought from an uncompressed state
into a compressed state.

Handle according to Claims 4, characterized in that
the overload protection device (16) has a housing
element (17) in which the spring element (24) is re-
ceived.

Handle according to Claim 5, characterized in that
the handle portion (6) is rotatably mounted on the
housing element (17).

Handle according to Claim 6, characterized in that
the overload protection device (16) has a displace-
ment element (29) which is mounted so as to be dis-
placeable in the housing element (17).

Handle according to Claim 7, characterized in that
the displacement element (29) is spring-biased in
the direction of the fastening portion (7) by means
of the spring element (24).

Handle according to Claim 7 or 8, characterized in
that the overload protection device (16) has a guide
element (26) which is received in the spring element
(24) and on which the displacement element (29) is
linearly guided.

Handle according to one of Claims 7 to 9, charac-
terized in that the overload protection device (16)
has a pivoting element (13) which is connected to
the fastening portion (7) and which bears against an
end face (31) of the displacement element (29).

Handle according to Claim 10, characterized in that
the pivoting element (13) has a cylindrical first bear-
ing face (33) and a cylindrical second bearing face
(34) for bearing against the end face (31) of the dis-
placement element (29).

Handle according to one of Claims 7-11, character-
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13.

14.

ized in that the spring element (24) has at least por-
tions thereof received in the displacement element
(29).

Handle according to one of Claims 1-12, character-
ized in that the overload protection device (16) is
arranged between the fastening portion (7) and a
handle element (14) of the handle portion (6).

Hand-held power tool (1) having a handle (5) accord-
ing to one of Claims 1-13.

Revendications

Manche (5) pour une machine-outil a main (1), com-
prenant une partie de préhension (6) qui peut étre
saisie par un utilisateur, une partie de fixation (7)
permettant de fixer le manche (5) a la machine-outil
a main (1), et un dispositif de protection contre la
surcharge (16) qui, lorsqu’un couple (DM) agissant
sur la partie de fixation (7) dépasse une valeur limite
prédéterminée, libére la partie de préhension (6) de
telle sorte que la partie de préhension (6) pivote par
rapport a la partie de fixation (7), caractérisé en ce
que le dispositif de protection contre la surcharge
(16), lorsque le couple (DM) agissant sur la partie
de fixation (7) dépasse la valeur limite prédétermi-
née, libére la partie de préhension (6) de telle sorte
que la partie de préhension (6) pivote par rapport a
la partie de fixation (7) de 30° a 70°, de préférence
de 40° a 60°, de plus grande préférence de 45° a
55°, de plus grande préférence de 50°.

Manche selon la revendication 1, caractérisé en ce
que la partie de préhension (6) est montée pivotante
surlapartie de fixation (7) al'aide d’un axe de rotation
(20).

Manche selon I'une quelconque des revendications
1 et 2, caractérisé en ce que le manche (5) peut
pivoter d’'un état sans pivotement, dans lequel un
axe de symétrie (M6) de la partie de préhension (6)
et un axe de symétrie (M7) de la partie de fixation
(7) sont disposés en paralléle I'un al'autre, a un état
de pivotement, dans lequel 'axe de symétrie (M6)
de la partie de préhension (6) et 'axe de symétrie
(M7) de la partie de fixation (7) sont disposés en
biais I'un par rapport a I'autre, et inversement.

Manche selon I'une quelconque des revendications
1 a 3, caractérisé en ce que le dispositif de protec-
tion contre la surcharge (16) présente un élément
faisant ressort (24) qui peut étre amené d’un état
non comprimé a un état comprimé lors d’un pivote-
ment de la partie de préhension (6) par rapport a la
partie de fixation (7).
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Manche selon la revendication 4, caractérisé en ce
que le dispositif de protection contre la surcharge
(16) présente un élément de boitier (17) dans lequel
est recu I'élément faisant ressort (24).

Manche selon la revendication 5, caractérisé en ce
que la partie de préhension (6) est montée pivotante
sur I'élément de boitier (17).

Manche selon la revendication 6, caractérisé en ce
que le dispositif de protection contre la surcharge
(16) présente un élément coulissant (29) monté cou-
lissant dans I'élément de boitier (17).

Manche selon la revendication 7, caractérisé en ce
que I'élément coulissant (29) est précontraint par
ressorten direction de la partie de fixation (7), al'aide
de I'élément faisant ressort (24).

Manche selon la revendication 7 ou 8, caractérisé
en ce que le dispositif de protection contre la sur-
charge (16) présente un élément de guidage (26)
recu dans I'élément faisant ressort (24) et sur lequel
I'élément coulissant (29) estguidé de maniére linéai-
re.

Manche selon I'une quelconque des revendications
7 a9, caractérisé en ce que le dispositif de protec-
tion contre la surcharge (16) présente un élément
pivotant (13) relié a la partie de fixation (7) et qui
s’appuie contre une face frontale (31) de I'élément
coulissant (29).

Manche selon la revendication 10, caractérisé en
ce que I'élément pivotant (13) présente une premié-
re surface d’appui cylindrique (33) et une deuxiéme
surface d’appui cylindrique (34) pour prendre appui
sur la surface frontale (31) de I'élément coulissant
(29).

Manche selon I'une quelconque des revendications
7 a 11, caractérisé en ce que I'élément faisant res-
sort (24) est recu dans I'élément coulissant (29) au
moins par endroits.

Manche selon I'une quelconque des revendications
1 a 12, caractérisé en ce que le dispositif de pro-
tection contre la surcharge (16) est disposé entre la
partie de fixation (7) et un élément de préhension
(14) de la partie de préhension (6).

Machine-outil a main (1) dotée d’'un manche (5) se-
lon I'une quelconque des revendications 1 a 13.
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