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(54) SYSTÈME D’ACTIONNEMENT POUR APPAREIL ÉLECTRIQUE INTERRUPTEUR

(57) L’invention concerne un système d’actionne-
ment (1) de contacts pour un appareil électrique inter-
rupteur, le système d’actionnement comprenant un arbre
d’armement (5), un ressort de fermeture et un ressort
d’ouverture coopérant avec l’arbre d’armement (5), ainsi
qu’une palette de commande (30) actionnée par l’arbre
d’armement (5) et un actionneur d’ouverture (10) qui per-
met, lorsque le ressort d’ouverture est armé, de com-
mander le relâchement du ressort d’ouverture. Le systè-
me d’actionnement est caractérisé en ce qu’il comporte
également un organe de sélection (20) qui est

positionnable :
- soit dans une position dite active dans laquelle il couple
mécaniquement la palette d’armement (30) avec une ma-
nivelle de fermeture (40), de sorte que, dès que le ressort
de fermeture est armé, la palette d’armement (30) en-
traîne le relâchement du ressort de fermeture par l’inter-
médiaire de la manivelle de fermeture (40),
- soit dans une position dite inactive dans laquelle la ma-
nivelle de fermeture (40) est désaccouplée de la palette
d’armement (30).
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Description

Domaine technique de l’invention

[0001] La présente invention concerne un système
d’actionnement destiné à commuter un appareil électri-
que interrupteur entre un état dit ouvert où les contacts
principaux de l’appareil interrupteur sont ouverts et un
état dit fermé où les contacts principaux de l’appareil in-
terrupteur sont fermés. Dans le présent document, le ter-
me appareil électrique interrupteur désigne indifférem-
ment différents types d’appareils électriques comme un
interrupteur, un disjoncteur, un contacteur, un interrup-
teur fusible, un recloser.
[0002] L’invention est plus particulièrement adaptée
aux appareils haute tension. Dans le présent document,
le terme "haute tension" couvre le domaine de la moyen-
ne tension et de la haute tension, c’est-à-dire les appa-
reils travaillant sous une tension d’alimentation électri-
que supérieure à 1000V. L’invention concerne égale-
ment un appareil électrique interrupteur comportant un
tel système d’actionnement.

Etat de la technique

[0003] Le document EP2204828A1 décrit par exemple
un appareil électrique interrupteur comportant un méca-
nisme d’armement à double accrochage avec deux res-
sorts en spirale montés sur un même arbre d’armement.
De tels mécanismes d’armement à accrochage permet-
tent d’accumuler suffisamment d’énergie dans les res-
sorts pour être capable, une fois le mécanisme armé,
d’entraîner l’arbre d’armement afin d’effectuer une ma-
noeuvre de fermeture des contacts de l’appareil interrup-
teur, c’est-à-dire passer de l’état ouvert à l’état fermé,
puis une manoeuvre de réouverture des contacts de l’ap-
pareil interrupteur si besoin est, c’est-à-dire repasser de
l’état fermé à l’état ouvert.
[0004] Le document WO2010015597 décrit égale-
ment un autre exemple d’un appareil électrique interrup-
teur comportant un mécanisme d’armement à double ac-
crochage.
[0005] Il existe des mécanismes qui sont dits à simple
accrochage et des mécanismes dits à double accrocha-
ge. Dans un mécanisme à simple accrochage, on arme
le mécanisme (c’est-à-dire on accumule de l’énergie
dans les deux ressorts) puis, une fois armé, le mécanis-
me fait basculer directement l’appareil interrupteur de
l’état ouvert à l’état fermé en relâchant un des deux res-
sorts, appelé ressort de fermeture (c’est-à-dire en libé-
rant l’énergie du ressort de fermeture). Il faut ensuite agir
sur un actionneur (accrochage) pour refaire passer l’ap-
pareil interrupteur à l’état ouvert en relâchant l’autre res-
sort, appelé ressort d’ouverture (c’est-à-dire en libérant
l’énergie du ressort d’ouverture).
[0006] Dans un mécanisme à double accrochage, une
fois que le mécanisme est armé, il faut agir sur un premier
actionneur pour faire basculer l’appareil interrupteur de

l’état ouvert à l’état fermé, en libérant l’énergie du ressort
de fermeture. Puis, il faut ensuite agir sur un deuxième
actionneur pour refaire passer l’appareil interrupteur à
l’état ouvert, en libérant l’énergie du ressort de fermeture.
[0007] Ces deux types de mécanisme présentent cha-
cun un intérêt en fonction des applications dans lesquel-
les l’appareil interrupteur est utilisé. Le mécanisme à sim-
ple accrochage a l’avantage d’être plus simple. Par con-
tre, le mécanisme à double accrochage est, par exemple,
préférentiellement utilisé dans une application dite Nor-
mal-Secours dans laquelle une association de deux in-
terrupteurs est utilisée pour commuter entre deux sour-
ces d’alimentation. Le mécanisme à double accrochage
permet alors de basculer le réseau d’alimentation élec-
trique entre une source principale d’alimentation et une
source auxiliaire de secours, par exemple un groupe
électrogène, puis de pouvoir rebasculer sur la source
principale, ou vice versa.
[0008] Cependant, les appareils électriques interrup-
teurs sont généralement commercialisés avec un méca-
nisme qui est soit à simple accrochage, soit à double
accrochage, et il est difficile de passer facilement de l’un
à l’autre. En effet comme cela entraîne le changement
de diverses pièces mécaniques, une différenciation du
type d’appareil doit être faite durant le processus de fa-
brication, ce qui oblige donc les clients à choisir le mé-
canisme dès la commande de l’appareil. Or, il serait sou-
haitable de proposer une solution économique et facile
à mettre en oeuvre pour qu’un même appareil électrique
interrupteur soit utilisable dans les deux modes, c’est-à-
dire qu’il puisse facilement passer d’un fonctionnement
"simple accrochage" à un fonctionnement "double accro-
chage" et inversement. La sélection du type d’appareil
doit pouvoir se faire par exemple lors de la phase finale
de personnalisation de l’appareil interrupteur en sortie
d’usine ou même en clientèle chez un installateur/distri-
buteur. Cela aurait aussi pour avantage de réduire le
nombre d’appareils interrupteurs à stocker, car un même
appareil pourrait être configuré aisément avec un méca-
nisme simple accrochage ou double accrochage.

Exposé de l’invention

[0009] Ce but est atteint par un système d’actionne-
ment de contacts pour un appareil électrique interrupteur,
le système d’actionnement comprenant un arbre d’arme-
ment, un ressort de fermeture et un ressort d’ouverture
coopérant avec l’arbre d’armement, ainsi qu’une palette
de commande actionnée par l’arbre d’armement, et un
actionneur d’ouverture qui permet, lorsque le ressort
d’ouverture est armé, de commander le relâchement du
ressort d’ouverture. Selon l’invention, le système d’ac-
tionnement comporte également un organe de sélection
qui est positionnable soit dans une position dite active
dans laquelle il couple mécaniquement la palette d’ar-
mement avec une manivelle de fermeture du système
d’actionnement, de sorte que, dès que le ressort de fer-
meture est armé, la palette d’armement entraîne le relâ-
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chement du ressort de fermeture par l’intermédiaire de
la manivelle de fermeture, soit dans une position dite
inactive dans laquelle la manivelle de fermeture est dé-
saccouplée de la palette d’armement.
[0010] Selon une caractéristique, lorsque l’organe de
sélection est en position inactive, le système d’actionne-
ment comporte également un actionneur de fermeture
qui permet, lorsque le ressort de fermeture est armé, de
commander le relâchement du ressort de fermeture.
[0011] Selon une autre caractéristique, la palette de
commande comporte une première fente, la manivelle
de fermeture comporte une troisième fente, et l’organe
de sélection est une tige ressort comportant une boucle
qui, en position active, s’insère à la fois dans la première
fente et dans la troisième fente.
[0012] Selon une autre caractéristique, la palette de
commande comporte également une deuxième fente
dans laquelle la boucle s’insère en position inactive.
[0013] Selon une autre caractéristique, l’organe de sé-
lection comporte à une extrémité un levier de préhension
permettant de positionner manuellement l’organe de sé-
lection en position active ou en position inactive.
[0014] Selon une autre caractéristique, la palette de
commande comporte également un premier indicateur
visuel indiquant que le système d’actionnement est dé-
sarmé et un second indicateur visuel indiquant que le
système d’actionnement est armé.
[0015] Selon une autre caractéristique, le ressort de
fermeture et le ressort d’ouverture sont enroulés en spi-
rale selon une même direction autour de l’arbre d’arme-
ment.
[0016] Selon une autre caractéristique, l’actionneur
d’ouverture comporte un bouton manuel de commande,
un percuteur mécanique ou un électroaimant et l’action-
neur de fermeture comporte un bouton manuel de com-
mande ou un électroaimant.
[0017] L’invention se rapporte également à un appareil
électrique interrupteur haute tension comportant des
contacts mobiles et un tel système d’actionnement pour
actionner les contacts mobiles principaux de l’appareil
électrique interrupteur entre un état ouvert et un état fer-
mé.

Description détaillée

[0018] D’autres caractéristiques vont apparaître dans
la description détaillée qui suit faite en regard des dessins
en annexe dans lesquels :

- la figure 1 montre une vue générale simplifiée d’un
système d’actionnement selon l’invention en confi-
guration double accrochage,

- la figure 2 représente une vue partielle du système
d’actionnement en configuration simple accrochage,
en face avant et en position désarmée,

- la figure 3 montre la même configuration que la figure
2, en face arrière et en position désarmée,

- la figure 4 montre la même configuration que la figure

2, en face avant et en position armée, prêt à passer
à l’état fermé,

- la figure 5 représente une vue partielle du système
d’actionnement en configuration double accrocha-
ge, en face avant et en position désarmée,

- la figure 6 montre la même configuration que la figure
5, en face arrière et en position désarmée,

- la figure 7 montre la même configuration que la figure
5, en face avant et en position armée.

[0019] Le système d’actionnement à accrochage de la
figure 1 est destiné à déclencher les mouvements de
fermeture et d’ouverture des contacts électriques d’un
appareil électrique interrupteur. Le système d’actionne-
ment 1 est intégré entre deux platines de façon à être
ensuite monté dans l’appareil interrupteur. La figure 1
montre seulement une première platine 2, la deuxième
platine étant absente des figures pour des raisons de
clarté. Les deux platines sont séparées l’une de l’autre
par plusieurs colonnettes, dont une colonnette 4 est re-
présentée dans les figures. Le système d’actionnement
comprend un arbre d’armement 5 qui est mobile en ro-
tation autour d’un axe X ainsi qu’un ressort de fermeture
et un ressort d’ouverture (non visibles sur les figures) qui
coopèrent avec l’arbre d’armement 5.
[0020] De façon connue, la rotation de l’arbre d’arme-
ment 5 permet d’entraîner les contacts principaux de l’ap-
pareil interrupteur vers un état ouvert (contacts princi-
paux disjoints) ou vers un état fermé (contacts principaux
joints) de l’appareil interrupteur, sous l’action du relâche-
ment du ressort d’ouverture ou du ressort de fermeture.
[0021] Préférentiellement, le ressort de fermeture et le
ressort d’ouverture sont des ressorts en spirale qui sont
enroulés autour de l’arbre d’armement 5 selon une même
direction, de sorte qu’ils peuvent tous les deux être armés
durant un même mouvement de rotation de l’axe d’ar-
mement 5 dans un sens. De façon connue, ce mouve-
ment d’armement des ressorts, qui permet d’accumuler
l’énergie suffisante dans les ressorts, peut être fait ma-
nuellement, à l’aide par exemple d’une manivelle, ou
électriquement, à l’aide par exemple d’un ensemble mo-
toréducteur. Dès que le mouvement d’armement des res-
sorts de fermeture et d’ouverture est terminé, le système
d’actionnement se trouve en position dite armée.
[0022] La solution avec des ressorts en spirale permet
un encombrement réduit et une simplification du système
d’actionnement car un même mouvement d’armement
dans un seul sens permet d’armer les deux ressorts.
Néanmoins, on pourrait les remplacer par des ressorts
de compression linéaires armés par exemple à l’aide
d’une bielle entraînée par l’arbre d’armement pour la
compression, la bielle étant en retour également capable
d’entraîner l’arbre d’armement lors du relâchement des
ressorts.
[0023] Les figures 2 et 3 montrent un mode de réali-
sation du système d’actionnement dans la configuration
simple accrochage et en position désarmée. Le système
d’actionnement comprend un actionneur d’ouverture 10,
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un arbre pivot 6, ainsi qu’un levier de déclenchement 7
et un levier d’enclenchement 8 qui peuvent pivoter autour
de l’arbre pivot 6. L’arbre pivot 6 est parallèle à l’arbre
d’armement 5. Le système d’actionnement comporte
également des organes mécaniques non détaillés sur
les figures car habituels (tels que des roues, leviers, ga-
lets,...) qui font notamment basculer le levier de déclen-
chement 7 autour de l’arbre pivot 6 dès la fin du mouve-
ment d’armement de l’arbre d’armement 5. Une des ex-
trémités du levier de déclenchement 7 est couplée à une
palette de commande 30 mobile autour d’un axe de com-
mande 9, également parallèle à l’arbre d’armement 5, de
sorte que, lors du basculement du levier de déclenche-
ment 7, la palette de commande 30 pivote aussi autour
de l’axe de commande 9.
[0024] Selon l’invention, le système d’actionnement
comporte également un organe de sélection 20 dont le
but est de choisir entre la configuration simple accrocha-
ge et la configuration double accrochage. Dans le mode
de réalisation représenté, cet organe de sélection 20 est
une tige ressort métallique. La tige ressort 20 s’enroule
d’un ou plusieurs tours autour de l’axe de commande 9
et comporte une première extrémité 21 qui prend appui
sur un point fixe, par exemple sur la colonnette 4. L’autre
extrémité de la tige ressort 20 comporte une boucle 22,
formant une sorte d’ergot, prolongée par un levier de
préhension manuel 23.
[0025] La palette de commande 30 comporte une pre-
mière fente 33 et une deuxième fente 34 qui sont sus-
ceptibles d’accueillir la boucle 22 de l’organe de sélection
20. Lorsque la boucle 22 est insérée dans la première
fente 33, l’organe de sélection 20 est dit en positon active,
alors que lorsque la boucle 22 est insérée dans la deuxiè-
me fente 34, l’organe de sélection 20 est dit en positon
inactive. Le positionnement de l’organe de sélection 20
en position active ou inactive est réalisée manuellement
à l’aide du levier de préhension 23 qui permet très faci-
lement d’insérer la boucle 22 dans la première fente 33
ou dans la deuxième fente 34.
[0026] Le système d’actionnement 1 comporte égale-
ment une manivelle de fermeture 40 qui est mobile autour
de l’axe de commande 9 et une biellette de fermeture 42
(voir figure 3). Cette manivelle de fermeture 40 possède
une fente, appelée troisième fente 41. La biellette de fer-
meture 42 est couplée d’un côté avec la manivelle de
fermeture 40 et de l’autre côté avec un levier d’actionne-
ment de fermeture 16. Quand il est actionné, ce levier
de fermeture 16 provoque le relâchement du ressort de
fermeture dont l’énergie libérée fait passer l’appareil in-
terrupteur de l’état ouvert à l’état fermé.
[0027] Avantageusement, lorsque l’organe de sélec-
tion 20 est en positon active, la boucle 22 vient s’insérer
à la fois dans la première fente 33 de la palette de com-
mande 30 et dans la troisième fente 41 de la manivelle
de fermeture 40, ce qui fait que la palette de commande
30 et la manivelle de fermeture 40 sont alors mécanique-
ment couplées. Ainsi, dès que le ressort de fermeture
est armé, la palette de commande 30 bascule suite à

l’action d’un élément lié à l’arbre d’armement 5 (par
exemple un galet non représenté sur les figures). Comme
la boucle 22 est en position active, la palette de com-
mande 30 entraîne alors la manivelle de fermeture 40
qui elle-même entraîne le levier de fermeture 16 par l’in-
termédiaire de la biellette de fermeture 42, permettant
de déclencher le relâchement du ressort de fermeture et
le passage de l’appareil interrupteur à l’état fermé.
[0028] D’autres modes de réalisation de l’organe de
sélection 20 sont facilement réalisables comme alterna-
tive à la tige ressort. Par exemple, l’organe de sélection
20 peut juste comporter un loquet métallique amovible
lié à la palette de commande 30 et qui viendrait accrocher
un plot de la manivelle de fermeture 40 en position active,
et qui se libérerait de ce plot en position inactive. Comme
alternative, on pourrait aussi envisager tout type de mé-
canisme démontable permettant la solidarisation de
deux pièces, tel que clip, goupille, vis, etc...
[0029] La biellette de fermeture 42 est avantageuse-
ment réalisée de façon très simple avec juste un fil mé-
tallique rigide qui est recourbé à ses extrémités pour pou-
voir s’accrocher d’un côté à la manivelle de fermeture 40
et de l’autre côté au levier de fermeture 16.
[0030] La figure 4 montre la même configuration que
la figure 2, mais juste au moment où le mécanisme d’ac-
tionnement est armé. La boucle 22 étant en position ac-
tive (c’est-à-dire insérée dans la première fente 33 et
dans la troisième fente 41), la palette de commande 30
est couplée avec la manivelle de fermeture 40. Ainsi, en
fin du mouvement d’armement, le galet lié à l’arbre d’ar-
mement 5 va faire basculer la palette de commande 30,
qui entraînant le déplacement de la manivelle de ferme-
ture 40 et de la biellette de fermeture 42. Celle-ci va donc
actionner automatiquement le levier de fermeture 16, qui
va entraîner la rotation d’une demi-lune 44 par l’intermé-
diaire d’une bielle 43 (voir figure 3) positionnée entre le
levier de fermeture 16 et la demi-lune 44. La rotation de
cette demi-lune 44 va alors libérer une extrémité du levier
d’enclenchement 8 ce qui provoquera ainsi le relâche-
ment du ressort de fermeture et le passage de l’appareil
électrique interrupteur à l’état fermé, sans nécessiter
d’action supplémentaire à l’aide d’un actionneur de fer-
meture.
[0031] Les figures 5 et 6 montrent le système d’action-
nement dans la configuration double accrochage et en
position désarmée. Le système d’actionnement com-
prend donc désormais un actionneur de fermeture 15 en
plus de l’actionneur d’ouverture 10. L’organe de sélection
20 est désormais en positon inactive, c’est-à-dire que la
boucle 22 est insérée dans la deuxième fente 34 de la
palette de commande 30 et n’est donc plus insérée dans
la troisième fente 41 de la manivelle de fermeture 40, ce
qui désaccouple la manivelle de fermeture 40 et la palette
de commande 30. Un mouvement de la palette de com-
mande 30 n’entraîne donc plus de mouvement de la ma-
nivelle de fermeture 40 et la biellette de fermeture 42 est
inopérante. C’est donc l’actionneur de fermeture 15 qui
peut agir sur le levier de fermeture 16, par exemple par
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l’intermédiaire d’un poussoir 17 (voir figure 6). Donc, en
fin de mouvement d’armement quand le ressort de fer-
meture est armé, il n’y a plus de commande automatique
du relâchement du ressort de fermeture. Il faut alors ef-
fectuer une action sur l’actionneur de fermeture 15 pour
actionner le levier de fermeture 16, lequel va entraîner
la rotation de la demi-lune 44 par l’intermédiaire de la
bielle 43. La rotation de la demi-lune 44 va alors libérer
le levier d’enclenchement 8 pour provoquer le passage
de l’appareil électrique interrupteur à l’état fermé.
[0032] La figure 7 montre la même configuration que
la figure 5, mais juste au moment où le mécanisme d’ac-
tionnement est armé. La boucle 22 étant en position inac-
tive (c’est-à-dire insérée dans la première fente 34 et pas
dans la troisième fente 41), on voit bien que le mouve-
ment de la palette de commande 30 n’a pas provoqué
de mouvement de la manivelle de fermeture 40.
[0033] Grâce à l’invention, le système d’actionnement
des contacts de l’appareil électrique interrupteur autorise
donc deux configurations distinctes, à savoir une confi-
guration où il fonctionne comme un mécanisme à simple
accrochage et une configuration où il fonctionne comme
un mécanisme à double accrochage. Avantageusement,
le choix entre ces deux configurations se fait très facile-
ment grâce au positionnement de la boucle 22 de l’orga-
ne de sélection 20 soit en position active (mécanisme à
simple accrochage), soit en position inactive (mécanis-
me à double accrochage).
[0034] Dans la configuration simple accrochage, le
système d’actionnement comporte seulement un action-
neur d’ouverture 10, puisque la fermeture se produit dès
la fin de l’armement sans nécessité d’actionneur comme
expliqué précédemment, alors que dans la configuration
double accrochage, le système d’actionnement compor-
te en plus un actionneur de fermeture 15.
[0035] Dans les deux configurations et de façon clas-
sique, l’actionneur d’ouverture 10 permet, lorsque le res-
sort d’ouverture est armé, de commander le relâchement
du ressort d’ouverture en agissant sur un levier d’ouver-
ture 11 (visible en figure 6), de façon à faire passer l’ap-
pareil électrique interrupteur à l’état ouvert.
[0036] Dans le mode de réalisation présenté dans les
figures, l’actionneur d’ouverture 10, ainsi que l’action-
neur de fermeture 15 lorsqu’il existe, sont des boutons-
poussoirs de commande, qui sont placés côte-à-côte à
l’extérieur des platines 2 pour être facilement accessi-
bles, par exemple en face avant de l’appareil électrique
interrupteur, permettant ainsi une commande manuelle
par un opérateur.
[0037] Des actionneurs autres qu’un bouton-poussoir
de commande sont également possibles. On peut envi-
sager par exemple un actionneur du type fusible à per-
cuteur, dont le percuteur vient agir sur le levier d’ouver-
ture 16. De même, on peut envisager un actionneur élec-
trique ayant un déclencheur actionné par une bobine à
émission ou une bobine à manque pour agir sur le levier
d’ouverture 16 ou le levier de fermeture 11. On peut aussi
envisager un déclencheur à faible consommation d’éner-

gie (de type MITOP), pour permettre une commande
automatique à distance, ce qui est par exemple utile pour
déclencher en cas de défaut électrique.
[0038] Par ailleurs, la palette de commande 30 com-
porte un premier indicateur visuel 31 indiquant que le
système d’actionnement est désarmé et un second indi-
cateur visuel 32 indiquant que le système d’actionnement
est armé. Ces deux indicateurs 31, 32 sont par exemple
matérialisés par deux parties planes distinctes de la pa-
lette de commande 30 ayant chacune un autocollant ou
une peinture de couleur distincte. Une fois le système
d’actionnement intégré dans l’appareil électrique inter-
rupteur, ces parties planes se positionnent en regard
d’une fenêtre de l’appareil interrupteur, de sorte que, sui-
vant que le système d’actionnement est armé ou non
(c’est-à-dire ressort de fermeture armé ou non), c’est soit
le second indicateur visuel 32, soit le premier indicateur
visuel 31, qui est situé en vis-à-vis de la fenêtre. Ceci
constitue ainsi une façon simple, fiable et économique
d’indiquer à un opérateur extérieur si le système d’ac-
tionnement est armé.

Revendications

1. Système d’actionnement (1) de contacts pour un ap-
pareil électrique interrupteur, le système d’actionne-
ment comprenant un arbre d’armement (5), un res-
sort de fermeture et un ressort d’ouverture coopérant
avec l’arbre d’armement (5), ainsi qu’une palette de
commande (30) actionnée par l’arbre d’armement
(5), et un actionneur d’ouverture (10) qui permet,
lorsque le ressort d’ouverture est armé, de comman-
der le relâchement du ressort d’ouverture, le systè-
me d’actionnement étant caractérisé en ce qu’il
comporte également un organe de sélection (20) qui
est positionnable :

- soit dans une position dite active dans laquelle
il couple mécaniquement la palette d’armement
(30) avec une manivelle de fermeture (40) du
système d’actionnement, de sorte que, dès que
le ressort de fermeture est armé, la palette d’ar-
mement (30) entraîne le relâchement du ressort
de fermeture par l’intermédiaire de la manivelle
de fermeture (40),
- soit dans une position dite inactive dans laquel-
le la manivelle de fermeture (40) est désaccou-
plée de la palette d’armement (30).

2. Système d’actionnement selon la revendication 1,
caractérisé en ce que, lorsque l’organe de sélection
(20) est en position inactive, le système d’actionne-
ment comporte également un actionneur de ferme-
ture (15) qui permet, lorsque le ressort de fermeture
est armé, de commander le relâchement du ressort
de fermeture.
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3. Système d’actionnement selon la revendication 1,
caractérisé en ce que la palette de commande (30)
comporte une première fente (33), la manivelle de
fermeture (40) comporte une troisième fente (41), et
l’organe de sélection (20) est une tige ressort com-
portant une boucle (22) qui, en position active, s’in-
sère à la fois dans la première fente (33) et dans la
troisième fente (41).

4. Système d’actionnement selon la revendication 3,
caractérisé en ce que la palette de commande (30)
comporte également une deuxième fente (34) dans
laquelle la boucle (22) s’insère en position inactive.

5. Système d’actionnement selon la revendication 3,
caractérisé en ce que l’organe de sélection (20)
comporte à une extrémité un levier de préhension
(23) permettant de positionner manuellement l’orga-
ne de sélection (20) en position active ou en position
inactive.

6. Système d’actionnement selon la revendication 1,
caractérisé en ce que la palette de commande (30)
comporte également un premier indicateur visuel
(31) indiquant que le système d’actionnement est
désarmé et un second indicateur visuel (32) indi-
quant que le système d’actionnement est armé.

7. Système d’actionnement selon la revendication 1,
caractérisé en ce que le ressort de fermeture et le
ressort d’ouverture sont enroulés en spirale selon
une même direction autour de l’arbre d’armement
(5).

8. Système d’actionnement selon la revendication 1,
caractérisé en ce que l’actionneur d’ouverture com-
porte un bouton manuel de commande (10), un per-
cuteur mécanique ou un électroaimant.

9. Système d’actionnement selon la revendication 2,
caractérisé en ce que l’actionneur de fermeture
comporte un bouton manuel de commande (15) ou
un électroaimant.

10. Appareil électrique interrupteur haute tension com-
portant des contacts mobiles, caractérisé en ce
qu’il comporte un système d’actionnement selon
l’une des revendications précédentes pour actionner
les contacts mobiles.
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