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(54) SYSTEME MOTORISE POUR UNE OUVERTURE DE BATIMENT ET PROCEDE DE
MOTORISATION D’UN DISPOSITIF D’ECRAN ESCAMOTABLE

(67)  Llinvention concerne un systéme motorisé de
fermeture, d’occultation ou de protection solaire, com-
prenant un dispositif d’écran escamotable (20), compre-
nantune base (21), un écran escamotable (22), qui com-
prend une extrémité mobile (23) mobile en translation
pour faire évoluer I'écran escamotable (22) entre une
configuration escamotée et une configuration déployée,
etun organe de rappel élastique (26), qui tend a ramener
I'écran escamotable (22) en configuration escamotée.
Selon l'invention, pour étre peu encombrant tout en of-
frant une solution de motorisation, le systeme motorisé
comprend un dispositif de motorisation (50) comprenant
un mécanisme de traction (55), qui comprend une ligne
de traction (56) attachée a I'extrémité mobile (23), et un
enrouleur de ligne (59), autour duquel une partie enrou-
lable (58) de laligne de traction est enroulée et un moteur
(70), qui entraine I'enrouleur de ligne (59) pour faire évo-
luer I'écran escamotable (22) vers la configuration dé-
ployée et vers la configuration escamotée.
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Description

[0001] La présente invention concerne un systéme
motorisé de fermeture, d’occultation ou de protection so-
laire, congu pour équiper un cadre d’une ouverture de
batiment, concerne ladite ouverture de batiment et con-
cerne un procédé de motorisation d’un dispositif d’écran
escamotable visant a obtenir ledit systéme motorisé de
fermeture. L'invention concerne en particulier le domaine
des fenétres de toit.

[0002] De maniere classique, une installation de fer-
meture, d’occultation ou de protection solaire comprend
un écran qui peut évoluer entre une configuration esca-
motée, libérant I'ouverture, et une configuration dé-
ployée, dans laquelle I'écran occupe I'ouverture afin de
la fermer, de I'occulter ou de former une barriére aux
rayons solaires. Cet écran peut étre particulier un écran
enroulable, tel qu’un un tablier souple, par exemple un
tablier formé par des lames articulées entre elles dans
le cas d’un volet roulant, ou une toile de store. Dans ce
cas, 'escamotage est opéré par enroulement de I'écran,
et le déploiement par déroulement. Pour I'enroulement
del'écran, l'installation comprend généralement un arbre
d’enroulement, sur lequel est fixé et s’enroule I'écran en-
roulable. A I'extrémité opposée de I'écran, on prévoit gé-
néralement une barre de charge paralléle a I'arbre d’en-
roulement. La barre de charge est mobile en translation
en étant guidée par deux rails, qui s’étendent a partir des
extrémités de l'arbre d’enroulement en étant perpendi-
culaires a cet arbre d’enroulement. A 'escamotage, la
barre de charge est translatée le long des rails en direc-
tion de I'arbre d’enroulement. Au déploiement, la barre
de charge se déplace en sens opposé.

[0003] On connaitune installation de ce type, quiinclut
en outre un moteur pour actionner I'enroulement ou le
déroulementde I'écran. Alors que I'un des rails porte une
crémaillere, le moteur est intégré a la barre de charge et
comprend un arbre de sortie portant un pignon, qui en-
gréne ladite crémaillere. Grace a cette liaison pignon-
crémaillére, la mise en rotation du moteur actionne un
déplacement en translation de la barre de charge le long
du rail, soit dans le sens de I'escamotage, soit dans le
sens du déploiement de I'écran escamotable.

[0004] Cette installation motorisée présente néan-
moins certains inconvénients. En particulier, I'intégration
du moteur a la barre de charge et la nécessité de prévoir
un entrainement par pignon et crémaillére est suscepti-
ble de rendre linstallation encombrante, en particulier
dans la mesure ou le rail et la barre de charge sont re-
lativement épais. Cela a pour conséquence une réduc-
tion de la surface ouverte de I'ouverture du batiment. De
surcroit, dans le cas ou I'on dispose d’une installation de
fermeture non motorisée que I'on souhaite motoriser, il
s’avere généralement nécessaire de démonter entiere-
ment cette installation non motorisée et de la remplacer
entierement par une installation motorisée. En effet, la
barre de charge d’origine n’est généralement pas adap-
tée a recevoir le moteur, l'installation d’'une crémaillére
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pouvant également s’avérer difficile. Le remplacement
de linstallation représente une opération relativement
lourde etgénére la nécessité de retraiter ou recycler 'ins-
tallation démontée.

[0005] L’invention vise donc a porter reméde aux in-
convénients de I’art antérieur, notamment ceux mention-
nés ci-dessus, en proposant un nouveau systéme moto-
risé de fermeture, d’occultation ou de protection solaire
qui, tout en étant trés peu encombrant, offre une solution
de motorisation du dispositif d’écran escamotable, no-
tamment si le dispositif d’écran escamotable est préexis-
tant.

[0006] L’invention a pour objet un systéme motorisé
de fermeture, d’occultation ou de protection solaire, con-
Gu pour équiper un cadre d’'une ouverture de batiment,
le systéeme motorisé comprenantun dispositif d’écran es-
camotable, comprenant :

- unebase, quiestcongue pour étre fixement attachée
au cadre,

- un écran escamotable, qui comprend une extrémité
mobile, 'extrémité mobile étant mobile selon une
course de translation par rapport a la base, paralléle
a un axe de déploiement du dispositif d’écran esca-
motable, 'axe de déploiement étant fixe par rapport
a la base, le déplacement de I'extrémité mobile fai-
sant évoluer I'écran escamotable entre une configu-
ration escamotée et une configuration déployée, et

- unorgane de rappel élastique, qui exerce une action
mécanique de rappel élastique sur I'écran escamo-
table, tendant a ramener I'écran escamotable en
configuration escamotée lorsque I'écran escamota-
ble est en configuration déployée.

[0007] Selon linvention, le systéme motorisé com-
prend en outre un dispositif de motorisation, congu pour
étre fixement attaché au cadre en étant disposé de sorte
que la course de translation s’étend entre la base et le
dispositif de motorisation, le dispositif de motorisation
comprenant :

- aumoins un mécanisme de traction, qui comprend :

o au moins une ligne de traction, présentant une
extrémité d’attache, attachée a I'extrémité mo-
bile, et une partie enroulable, et

o un enrouleur de ligne, autour duquel la partie
enroulable est enroulée ; et

- unmoteur, qui entraine I'enrouleur de ligne respectif
de chaque mécanisme de traction, en enroulement
de la partie enroulable, pour faire évoluer I'écran es-
camotable vers la configuration déployée, et en dé-
roulement de la partie enroulable, pour faire évoluer
I’écran escamotable vers la configuration escamo-
tée.

[0008] Une idée ala base de I'invention est que le dis-
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positif de motorisation est entierement séparé du dispo-
sitif d’écran escamotable, hors le simple fait que le dis-
positif de motorisation est attaché au dispositif d’écran
escamotable par I'intermédiaire de I'extrémité d’attache
respective de chaque mécanisme de traction. Une fois
installés sur le cadre de I'ouverture de batiment, la base
et le dispositif de motorisation sont distants I'un de I'autre
le long de I'axe de déploiement, alors que I'extrémité mo-
bile se déplace entre les deux, pour obtenir les configu-
rations escamotée et déployée. Le dispositif d’écran es-
camotable peut avantageusement étre similaire, dans
I'essentiel ou la totalité de sa structure, a un dispositif
d’écran escamotable non motorisé classique. En parti-
culier, 'encombrement de ce dispositif d’écran escamo-
table est donc similaire a 'encombrement d’un dispositif
d’écran escamotable non motorisé classique. Par
ailleurs, le dispositif de motorisation, en particulier le mo-
teur et I'enrouleur de ligne, étant prévus pour étre dispo-
sés au niveau du cadre de 'ouverture de batiment et non
au niveau de I'extrémité mobile, ils sont particulierement
discrets et n’encombrent pas I'ouverture de batiment de
facon significative. L’absence de moyens de transmis-
sion lourds, encombrants et difficiles a installer in situ,
tels qu’'une liaison pignon-crémaillére ou qu’une trans-
mission poulie-courroie, est obtenue grace au mécanis-
me de traction de I'invention, dont la ligne de traction,
seule partie de dispositif de motorisation susceptible
s’étendre le long de I'ouverture de batiment, est particu-
lierement peu encombrante et discréte. L’enrouleur, s'il
peut s’avérer plus encombrant que la ligne de traction
elle-méme, estavantageusement disposé proche du mo-
teur, au niveau du cadre de I'ouverture, et n'encombre
donc pas l'ouverture de batiment.

[0009] Par ailleurs, le systéme motorisé de l'invention
comprend deux parties, a savoir le dispositif d’écran es-
camotable et le dispositif de motorisation, qui sont entie-
rement distinctes, hormis I'attache de I'extrémité d’atta-
che respective de chaque mécanisme de traction avec
I'extrémité mobile. Par conséquent, on peut aisément
fournir 'une des deux parties sans fournir I'autre, ou four-
nir un kit de montage ou les deux parties sont initialement
séparées. Une fois le systéeme motorisé installé, on peut
aisément démonter une partie sans démonter l'autre, ce
qui facilite la maintenance. En I'absence du dispositif de
motorisation, le dispositif d’écran escamotable peut
avantageusement rester fonctionnel, en ayant toutefois
un fonctionnement non motorisé.

[0010] Enfin, I'idée a la base du systéme motorisé de
fermeture de l'invention décrit ci-dessus permet avanta-
geusement de mettre en oeuvre un procédé de motori-
sation d’un dispositif d’écran escamotable, équipant un
cadre d’'une ouverture de batiment, comme décrit ci-des-
sous. En effet, le systéme motorisé de I'invention est par-
ticulierement adapté a la motorisation d’'un dispositif
d’écran escamotable préexistant, par exemple un store,
pour une rénovation et/ou une modernisation. En effet,
dans le systéme motorisé de fermeture de l'invention, le
dispositif de motorisation et le dispositif d’écran escamo-
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table sont séparés, ce qui permet l'installation du dispo-
sitif de motorisation sur un cadre d’ouverture sur lequel
un dispositif d’écran escamotable préexistant est déja en
place, ce dispositif préexistant constituant alors le dispo-
sitif d’écran escamotable du systéeme motorisé de l'in-
vention. L’invention est tout particulierement adaptée
aux stores de toit, qu'’il est d’autant plus simple de mo-
toriser que le store en place ne nécessite pas d’étre dé-
sinstallé du cadre de I'ouverture.

[0011] Des aspects avantageux et optionnels de l'in-
vention sont décrits ci-dessous :

- Le moteur comprend deux bouts d’arbre de sortie
antagonistes ; et deux mécanismes de traction sont
prévus, chaque mécanisme de traction étant dispo-
sé d’'un coté respectif du moteur et étant accouplé
en entrainement avec I'un des deux bouts d’arbre
de sortie antagonistes.

- Les deux bouts d’arbre de sortie antagonistes sont
coaxiaux avec un axe de moteur et les mécanismes
de traction sont coaxiaux avec I'axe de moteur.

- L’écran escamotable comprend une barre de char-
ge, qui forme I'extrémité mobile et qui s’étend trans-
versalement parrapport al’axe de déploiement, cha-
que extrémité d’attache étant attachée a une extré-
mité transversale respective de la barre d’attache.

- L’écran escamotable comprend une surface enrou-
lable liée a I'extrémité mobile et comprend un enrou-
leur d’écran embarqué sur la base, autour duquel la
surface enroulable est enroulable, la surface enrou-
lable étant déroulée de I'enrouleur d’écran pour faire
évoluer I'écran escamotable vers la configuration
déployée, la surface enroulable étant enroulée sur
I'enrouleur d’écran pour faire évoluer I'écran esca-
motable vers la configuration escamotée et I'action
meécanique de rappel élastique appliquée par I'orga-
ne de rappel élastique est un couple de rappel élas-
tique appliqué sur la surface enroulable autour de
I'enrouleur d’écran, par rapport a la base, tendant a
enrouler la surface enroulable autour de I'enrouleur
d’écran.

- ledispositif de motorisation comprend un boitier, qui
comprend :

o un profilé, disposé transversalement par rap-
port a I'axe de déploiement et présentant deux
extrémités de profilé opposées, le moteur etl’en-
rouleur de ligne de chaque mécanisme de trac-
tion étant disposés a l'intérieur du profilé ;

o deux embouts, fermant le profilé respective-
ment par les deux extrémités de profilé, et com-
prenant chacun un moyen d’attache de 'embout
au cadre, par I'intermédiaire duquel le dispositif
de motorisation est congu pour étre fixement at-
taché au cadre ; et

o pour chaque mécanisme de traction, un palier
de guidage de I'enroulement de la partie enrou-
lable autour de I'’enrouleur de ligne.
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- Chaque mécanisme de traction comprend un ressort
mécanique axial, par I'intermédiaire duquel I'extré-
mité d’attache concernée est élastiquement atta-
chée a I'extrémité mobile.

- Le dispositif de motorisation comprend une source
d’énergie embarquée, sans fil, pour alimenter le mo-
teur en énergie pour I'entrainement de chaque en-
rouleur de ligne.

- Le moteur est un moteur électrique et la source
d’énergie embarquée comprend au moins un pan-
neau photovoltaique et au moins une batterie, ladite
au moins une batterie étant alimentée en énergie
électrique par ledit au moins un panneau photovol-
taique et alimentant le moteur en énergie électrique
pour I'entrainement de chaque enrouleur de ligne.

[0012] L’invention a également pour objet une ouver-
ture de batiment, comprenant :

- un systéme motorisé, conforme a ce qui précéde et
équipant le cadre, et

- un ouvrant vitré comportant le cadre, le cadre
comprenant :

oun premier montant, auquelle dispositif d’'écran
escamotable est fixement attaché par I'intermé-
diaire de la base, et

o un deuxiéme montant, auquel le dispositif de
motorisation est fixement attaché.

[0013] L’invention a également pour objet un procédé
de motorisation d’un dispositif d’écran escamotable équi-
pant un cadre d’'une ouverture de batiment, le dispositif
d’écran escamotable comprenant :

- une base, qui est fixement attachée au cadre,

- unécran escamotable, qui comprend une extrémité
mobile, 'extrémité mobile étant mobile selon une
course de translation par rapport a la base, parallele
a un axe de déploiement du dispositif d’écran esca-
motable, 'axe de déploiement étant fixe par rapport
a la base, le déplacement de I'extrémité mobile fai-
sant évoluer I'écran escamotable entre une configu-
ration escamotée et une configuration déployée, et

- unorgane de rappel élastique, qui exerce une action
mécanique de rappel élastique sur I'écran escamo-
table, tendant a ramener I'écran escamotable en
configuration escamotée lorsque I'écran escamota-
ble est en configuration déployée.

[0014] Selon linvention, le procédé de motorisation
comprend I'adjonction d’un dispositif de motorisation au
dispositif d’écran escamotable, alors que le dispositif
d’écran escamotable est déja fixement attaché au cadre
parl'intermédiaire de la base, le dispositif de motorisation
etle dispositif d’écran escamotable formant alors un sys-
teme motorisé de fermeture, d’occultation ou de protec-
tion solaire et équipant alors le cadre de I'ouverture de

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

batiment, le dispositif de motorisation comprenant :
- aumoins un mécanisme de traction, qui comprend :

o au moins une ligne de traction, présentant une
extrémité d’attache et une partie enroulable, et
o un enrouleur de ligne, autour duquel la partie
enroulable est enroulée ; et

- unmoteur, qui entraine I'enrouleur de ligne respectif
de chaque mécanisme de traction, en enroulement
et en déroulement de la partie enroulable,

[0015] Selon I'invention, I'adjonction du dispositif de
motorisation comprend :

- une étape A)oul'on attache de chaque ligne de trac-
tion a I'extrémité mobile ; et

- une étape B) ou I'on attache fixement le dispositif de
motorisation au cadre, en disposant le dispositif de
motorisation de sorte que la course de translation
s’étend entre la base et le dispositif de motorisation.

[0016] Selon I'invention, 'enroulement de la partie en-
roulable, fait ainsi évoluer I'écran escamotable vers la
configuration déployée, et le déroulement de la partie
enroulable fait ainsi évoluer I'écran escamotable vers la
configuration escamotée.

[0017] L’invention sera mieux comprise et d’autres
avantages de celle-ci apparaitront plus clairement a la
lumiére de la description suivante, de modes de réalisa-
tion et variantes conformes a l'invention, donnés a titre
d’exemples non limitatifs, la description étant faite en ré-
férence aux dessins annexés, dans lesquels :

- lafigure 1 est une vue schématique de face d’'une
ouverture de batiment conforme a l'invention, com-
prenant un systéme d’occultation selon un mode de
réalisation conforme a I'invention ;

- lafigure 2 est une coupe partielle selon le trait II-11
de la figure 1, a plus grande échelle ;

- lafigure 3 est une vue en perspective d’'un embout
etd’une partie d’un profilé, représentée en pointillés,
appartenant tous deux au systéme motorisé des fi-
gures précédentes.

[0018] Les figures 1 et 2 montrent une ouverture de
batiment 1, qui met en communication l'intérieur et I'ex-
térieur du batiment. L’ouverture 1 estménagée au travers
d’'une paroi 3, qui, de préférence, est un toit en pente du
batiment. Dans ce cas, un plan P1 de la paroi 3 et de
I'ouverture 1 est donc incliné par rapport a la verticale et
par rapport a I'’horizontale. Toutefois, la paroi 3 pourrait
étre un mur vertical, ou le plan P1 est vertical, ou un toit
horizontal, ou le plan P1 est horizontal.

[0019] Ondéfinitunaxelongitudinal X1 etun axe trans-
versal Y1, quis’étendentdans le plan P1. De préférence,
I'axe longitudinal X1 est perpendiculaire a 'axe transver-
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sal Y1. L'axe Y1 est avantageusement horizontal, alors
que l'orientation de I'axe X1 dépend de l'orientation sus-
mentionnée du plan P1 par rapport a la verticale et a
I'horizontale. On pourrait prévoir au contraire que I'axe
X1 est avantageusement horizontal, alors que I'orienta-
tion de I'axe Y1 dépend de l'orientation susmentionnée
du plan P1 par rapport a la verticale et a I'horizontale, ce
qui reviendrait a pivoter I'ouverture illustrée d’'un quart
de tour.

[0020] L’ouverture 1 comprend un ouvrant vitré 5, ici
une fenétre, de préférence une fenétre de toit. L’ouvrant
vitré 5 occupe toute la surface de I'ouverture 1 de fagon
al’'obturer, et s’étend dans un plan qui est avantageuse-
ment parallele au plan P1. En variante, I'ouvrant vitré 5
est une porte. En variante 'ouverture 1 est pourvue d’'un
dormant vitré plutét que d’un ouvrant vitré, le dormant
vitré ne s’ouvrant pas. En variante, 'ouverture 1 est équi-
pée de plusieurs ouvrants vitrés, de plusieurs dormants
vitrés, ou d’'une combinaison d’au moins un ouvrant vitré
et d’au moins un dormant vitré. Chaque ouvrant ou dor-
mant vitré constitue une structure vitrée, qui comprend
au moins une vitre. Ladite au moins un vitre occupe avan-
tageusement une portion essentielle de la surface de
'ouverture 1.

[0021] En variante 'ouverture 1 est dénuée d’ouvrant
vitré et est laissée libre, c’est-a-dire non obturée.
[0022] L’ouverture 1 comprend un cadre 7. On peut
prévoir que le cadre 7 appartient a la structure vitrée 5,
et encadre la vitre, comme c’est le cas dans I'exemple
illustré. On peut alternativement prévoir que le cadre 7
appartient a I'ouverture 1, en délimitant le contour de
cette ouverture 1, notamment en I'absence d’ouvrant et
de dormant vitré. Si I'ouvrant ou dormant vitré est pré-
sent, il est alors regu dans le cadre 7.

[0023] Le cadre 7 comprend plusieurs montants co-
planaires avec un plan paralléle au plan P1 et formant
un contour fermé. Ici quatre montants 10, 11, 12 et 13
sont prévus, dont deux montants longitudinaux 10 et 12
paralleles a I'axe X1 et deux montants transversaux 11
et 13 paralléles a I'axe Y1, reliant chacun les deux mon-
tants longitudinaux 10 et 12.

[0024] L’ouverture 1 comprend un systéme motorisé,
comprenant deux parties principales, a savoir un dispo-
sitif d’écran escamotable 20 et un dispositif de motorisa-
tion 50.

[0025] Le dispositif d’écran escamotable 20 comprend
une base 21, qui est fixement attachée au montant 11,
par exemple en y étant fixé par vis. La base 21 forme
une structure fixe du dispositif 20, de sorte que les axes
X1 et Y1 sont fixes par rapport a la base 21. De préfé-
rence, la base 21 est ramassée au niveau du montant
11 afin de ne pas obturer 'ouverture 1 de fagon trop im-
portante.

[0026] Le dispositif d’écran escamotable 20 comprend
un écran escamotable 22, c’est-a-dire congu pour évo-
luer entre une configuration escamotée, dans laquelle
I'écran 22 laisse une portion de la surface de I'ouverture
1 libre, et une configuration déployée, dans laquelle
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I'écran 22 masque ladite portion. De préférence, la por-
tion représente la totalité ou I'essentiel de la surface vi-
trée de l'ouverture 1, ou alternativement, la totalité ou
I'essentiel de la surface libre de I'ouverture 1 si aucun
ouvrant ou dormant vitré n’est prévu. Entre les configu-
rations escamotée et déployée, I'écran escamotable 22
masque une partie seulement de ladite portion, la partie
pouvant étre variée en fonction de la configuration effec-
tive de I’écran escamotable 22.

[0027] Pour passer d’une configuration a l'autre,
I'écran 22 comprend une extrémité mobile 23, qui est
déplagable selon une course de translation, de préféren-
cerectiligne, par rapportalabase 21. La course de trans-
lation est paralléle a I'axe X1, qui peut étre qualifié d’axe
de déploiement de I'écran 22. En d’autres termes, I'ex-
trémité 23 est propre a étre déplacée le long de I'axe X1,
c'est-a-dire parallelement aux montants 10, et paralléle-
ment au plan P1. En parcourant la course de translation
dans un premier sens, I'extrémité 23 s’éloigne de la base
21, pour amener I'écran 22 vers la configuration dé-
ployée. En parcourant la course de translation dans un
second sens inverse, I'extrémité 23 se rapproche de la
base 21, pour amener I'écran 22 vers la configuration
escamotée.

[0028] Dans le présent exemple, I'extrémité mobile 23
forme une barre de charge, qui s’étend parallelement a
I'axe Y1. De préférence, la barre de charge relie le mon-
tant 10 au montant 12. On prévoit avantageusement que
chaque montant 10 et 12 comprend un rail respectif, 'un
de cesrails 14 étant montré surla figure 2, recevant 'une
des extrémités transversales 29 de la barre de charge,
pour guider le déplacement de la barre de charge le long
de la course de translation par coulissement dans lesdits
rails.

[0029] L’écran escamotable 22 comprend une surface
24, qui s’étend en direction de la base 21 a partir de
I'extrémité 23. La surface 24 peut étre attachée a I'extré-
mité 23, notamment si 'extrémité 23 forme la barre de
charge susmentionnée, ou peut former I'extrémité 23,
notamment si I'on ne prévoit pas de barre de charge. En
fonction de la configuration escamotée ou déployée de
I'écran 22, la surface 24 masque ou libére ladite portion
de l'ouverture, en la recouvrant, entre 'extrémité 23 et
la base 21.

[0030] De préférence, pourque I'écran 22 évolue entre
les configurations déployée et escamotée sans présen-
ter un encombrement trop important, la surface 24 est
congue pour se déformer entre ces deux configurations.
Ici, on prévoit que la surface 24 est déformable en en-
roulement, c’est-a-dire « enroulable », au niveau de la
base 21. En configuration escamotée, la surface 24 est
enroulée et occupe ainsi un minimum de place. En con-
figuration déployée, la surface 24 estdéployée pour mas-
quer la portion de I'ouverture 1 souhaitée.

[0031] Dans le cas d’'une surface 24 enroulable, la ba-
se 21 embarque un enrouleur d’écran 25, c’est-a-dire un
tambour d’enroulement de la surface 24 sous la forme
d’'un rouleau. La surface 24 estcongue pourétre enroulée
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autour de I'enrouleur 25 via une extrémité de base de la
surface 24 opposée a lI'extrémité 23. En particulier, la
surface 24 s’enroule autour d’un arbre d’enroulement de
I'enrouleur, auquel I'extrémité de base est attachée. Ici,
cet arbre d’enroulement est parallele a I'axe Y1 et dis-
posé a hauteur du montant 11. L’arbre d’enroulement est
par exemple lié a la base 21 par des liaisons pivot. La
base 21 comprend avantageusement un boftier, conte-
nant I'enrouleur 25 pour le dissimuler. La partie non en-
roulée, ou plus généralement, non déformée, de la sur-
face enroulable 24 sert au masquage de l'ouverture 1.
[0032] Ici, le systtme motorisé est un systeme d’oc-
cultation, c’est-a-dire qu’il est congu pour sélectivement
voiler et dévoiler 'ouverture 1. A cet effet, la surface 24
est par exemple unetoile de store. Dans le présent exem-
ple, le dispositif d’écran escamotable 20 forme ainsi un
store rouleau de fenétre de toit.

[0033] On pourrait alternativement prévoir, par exem-
ple, que la surface 24 forme une toile rideau, une toile
de voilage, une structure en lattes ou une structure en
grille.

[0034] Ledispositifd’écran escamotable 20 comprend
un organe de rappel élastique 26, par exemple un ressort
mécanique, qui exerce une action mécanique de rappel
élastique sur I'écran escamotable 22, tendant a ramener
I’écran escamotable 22 en configuration escamotée lors-
que l'écran escamotable 22 est en configuration dé-
ployée. Dans le cas ou la surface 24 est déformable,
I'action de I'organe de rappel élastique 26 vise a main-
tenir tendue la surface 24, entre I'extrémité 23 et la base
21, quelle que soit la configuration de I'écran escamota-
ble 22.

[0035] Danslecasdelasurface 24 enroulableillustrée
aux figures, I'organe 26 est un ressort de torsion, dont
une premiére extrémité est attachée a la base 21 et dont
une second extrémité est attachée a I'enrouleur 25, ou
a I'extrémité de base de la surface 24. Ce ressort de
torsion exerce alors un couple de rappel élastique ten-
dant a enrouler la surface 24 sur I'enrouleur 25, qui cons-
titue I'action mécanique de rappel élastique susmention-
née.

[0036] Le dispositif de motorisation 50 constitue avan-
tageusement un ensemble solidaire que I'on vient fixe-
ment attacher sur le montant 13. Plus généralement, la
base 21 du dispositif 20 et le dispositif 50 sont tous deux
fixement attachés au cadre 7 de 'ouverture 1, de sorte
que l'extrémité 23 se déplace de la base 21 jusqu’au
dispositif 50 et en sens inverse, la course de translation
de I'extrémité 23 étant bornée dans un sens par la base
21 et dans I'autre sens par le dispositif 50. En particulier,
la base 21 et le dispositif 50 sont répartis le long de I'axe
X1, dans un plan paralléle au plan P1.

[0037] Ledispositifde motorisation 50 serta motoriser,
c’est-a-dire actionner de fagon automatique, le dispositif
20, pour ainsi le faire évoluer entre ses configurations
déployée et escamotée.

[0038] Le dispositif de motorisation 50 comprend
avantageusementun boftier 51, grace auquel le dispositif
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50 forme un ensemble solidaire et contenant ses diffé-
rents composants pour les dissimuler.

[0039] Le boitier 51 comprend de préférence un profilé
52, qui s’étend parallelement a la direction Y1, le long du
montant 13. Le profilé 52 estavantageusementune piéce
extrudée selon un axe paralléle a 'axe Y1, a section
transversale en forme de pont, comme visible surla figure
2, ou toute autre forme creuse, formant par exemple un
rail ou un tube, pour loger différents composants du dis-
positif 50 et ainsi les dissimuler.

[0040] Le profilé 52 présente deux extrémités de profilé
opposées, réparties selon I'axe Y1, et étant disposées
chacun a une extrémité respective du montant 13.
[0041] En fonction de la dimension de l'ouverture 1,
notamment selon’axe Y1, on peut ainsi facilement adap-
terlalongueur du profilé 52. Par exemple, on peut prévoir
un profilé 52 recoupé a l'installation sur 'ouverture 1, par
exemple in situ. Alternativement, par exemple, il peut étre
industriellement envisageable de fournir différentes
gammes de dispositifs de motorisation pour lesquelles,
tout autre composant étant identique ou quasiment iden-
tique par ailleurs, lalongueur du profilé difféere d’'une gam-
me a l'autre, chaque gamme étant alors adaptée a une
dimension de fenétre donnée.

[0042] Le boitier 51 comprend deux embouts 53, dont
I'un est visible seul sur la figure 3, hormis une partie ex-
trémale du profilé 52 représenté en pointillés. Chaque
embout 53 est rapporté de fagon a fermer I'une des ex-
trémités de profilé respectives du profilé 52, comme mon-
tré notamment sur la figure 3. Les embouts 53 sont en-
filés, et par exemple, et liés avec le profilé 52 par emboi-
tement, par collage, ou tout moyen approprié. Chaque
embout 53 comprend pour cela une partie 66 de liaison
avec |'extrémité de profilé appartenant au profilé 52. Ici,
la partie 66 est de forme correspondante a la forme in-
térieure du profilé 52, de fagon a s’emboiter dans le pro-
filé 52 par I'extrémité de profilé, en coulissant paralléle-
ment a I'axe Y1.

[0043] Chaque embout 53 comprend en outre un
moyen 54 d’attache de I'embout 53 au cadre 7. On prévoit
avantageusement que le dispositif 50 est fixement atta-
ché au cadre 7 uniquement par I'intermédiaire du moyen
54 respectif de chaque embout 53, le profilé 52 n’étant
fixé au cadre 7 que par I'intermédiaire des embouts 53.
Dans le présent exemple, le moyen 54 forme un unique
orifice pour l'introduction d’une vis, ou moyen de fixation
similaire, a implanter dans I'un des montants 10 ou 12
pour la fixation, selon 'embout 53 considéré.

[0044] Dans I'exemple illustré, le dispositif de motori-
sation 50 comprend deux mécanismes de traction 55.
Chaque mécanisme 55 est disposé a I'une des extrémi-
tés de profilé appartenant au profilé 52. Chaque méca-
nisme 55 comprend une ligne de traction 56. La ligne de
traction 56 présente d’une part une extrémité d’attache
57 et d’autre part une partie enroulable 58, se terminant
par une extrémité de base de laligne de traction, opposée
a I'extrémité d’attache 57. La partie enroulable 58 est
essentiellement filiforme, et se présente sous une forme
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rectiligne, déformable en enroulement du c6té de I'extré-
mité de base de laligne de traction 56. Pour cela, la partie
enroulable est avantageusement formée par un fil, un
cable, une chainette, un ruban ou similaire. A la différen-
ce d’une courroie, la ligne de traction 56 présente avan-
tageusement une structure ouverte, a extrémités libres,
a savoir I'extrémité d’attache 57 et I'extrémité de base,
et ne forme donc pas une boucle fermée.

[0045] Le mécanisme 55 comprend un enrouleur de
ligne 59, autour duquel la partie enroulable 58 est enrou-
Iée avec un degré variable en fonction de la rotation de
I'enrouleur 59. L’enrouleur 59 comprend avantageuse-
ment un tambour qui est rotatif autour d’'un axe Y59 par
rapport au boitier 51, 'axe Y59 étant de préférence pa-
rallele a I'axe Y1.

[0046] L’extrémité de base de la partie enroulable 58
est attachée au tambour de I'enrouleur. La partie enrou-
lable 58 se répartit, a proportion variable, entre une por-
tion enroulée autour du tambour et une portion déroulée,
rectiligne et émie depuis le boitier 51, en particulier de-
puis 'un des embouts 53, en direction de I'extrémité mo-
bile 23 de I'écran escamotable 22.

[0047] L’enrouleur 59 et la portion enroulée sont con-
tenus dans le boitier 51, en particulier dans le profilé 52
a proximité de I'extrémité de profilé.

[0048] De préférence, le mécanisme de traction 55
comprend un palier 60 formé parle boitier 51 et contenant
I'enrouleur 59, ainsi que la portion enroulée de la partie
enroulable 58. Le palier 60 est coaxial avec I'axe Y59 et
estde forme générale tubulaire ou tronconique, a section
ronde ou oblongue. La forme tronconique est particulie-
rement avantageuse car elle permet un enroulement de
la partie enroulable 58 de la ligne de traction 56 sans
chevauchement du fil sur lui-méme au fur et a mesure
des tours de I'enroulement, si la partie enroulable 58 se
présente sous la forme d’un fil. Cela garantit une grande
fiabilité dans les opérations successives d’enroulement
et déroulement. Le palier 60 entoure le tambour et la
portion enroulée de la partie enroulable 58 pour guider
ladite partie enroulable 58 dans son enroulement et son
déroulement, évitant ainsi son emmélement. Comme
montré sur la figure 1, le tambour de I'enrouleur 59 est
avantageusement lui-méme de forme tronconique
autourde I'axe Y59, afin d’éviter 'lemmélement de la par-
tie enroulable 58.

[0049] Dans le présent exemple, comme montré sur
la figure 3, le palier 60 est formé par combinaison de
'embout 53 et du profilé 52. Plus précisément, le palier
60 comprend a la fois par une portion 63 de 'embout 53,
adjacente a la partie 66, qui est enfilée dans le profilé 52
via I'extrémité de profilé, et une partie plane 62 de I'ex-
trémité de profilé 52. Le profilé 52 présentant une forme
de pont ou de rail, la partie plane 62 forme avantageu-
sement une partie centrale perpendiculaire au plan P1,
aux extrémités de laquelle s’élevent deux ailes 69 paral-
leles au plan P1 et formant les jambes du pont. La portion
63 de I'embout 53 forme avantageusement une portion
semi-tubulaire ou semi-conique, c’est-a-dire dont la sec-
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tion transverse présente une forme de « C » oude « U »,
radialement ouverte et coaxiale avec I'axe Y59. La partie
plane 62, orthoradiale a I'axe Y59, compléte la portion
63 en la fermant radialement, pour obtenir le palier 60.
[0050] Comme montrésurlafigure 3, 'embout53 com-
prend avantageusement un guide 61 de débit de la partie
enroulable 58, qui sépare la portion déroulée et la portion
enroulée de la partie enroulable 58. Le guide 61 est dis-
posé de fagon adjacente a I'extrémité de profilé appar-
tenant au profilé 52. Ici, le guide 61 est formé par un
orifice disposé radialement par rapport a la portion semi-
tubulaire 63, ou par rapport a I'axe Y59. La partie enrou-
lable 58 coulisse au travers du guide 61 lors de I'enrou-
lement et du déroulement. Le guide 61 débouche a la
fois sur I'extérieur du boitier 51, en direction de la base
21, pour débiter la portion déroulée de la partie enroula-
ble 58, et a la fois, en sens opposé, sur l'intérieur du
boitier 51, a savoir sur l'intérieur de la portion semi-tu-
bulaire 60 de I'embout 53, pour guider I'enroulement et
le déroulement de la partie enroulée de la partie enrou-
lable 58.

[0051] De préférence, la portion déroulée de la partie
enroulable 58 respective de chaque ligne 56 s’étend se-
lon une direction paralléle, ou trés Iégérement oblique,
par rapport a 'axe X1. La portion déroulée de la partie
enroulable 58 s’étend avantageusement le long, ou con-
tre, 'un des montants 10 ou 12.

[0052] Comme montré sur les figures 1 et 2, chaque
extrémité d’attache 57 est attachée a I'extrémité mobile
23. En particulier, chaque extrémité d’attache 57 est at-
tachée al'une des extrémités transversales 29 dela barre
de charge formant I'extrémité mobile 23, ce qui permet
d’assurer que la barre de charge recoit les actions mé-
caniques de la part des extrémités 57 de fagon équitable,
pour maintenir l'orientation de la barre de charge paral-
lele a 'axe Y1. Chaque extrémité d’attache 57 est atta-
chée a I'extrémité mobile 23 de fagon que chaque ligne
de traction 56 puisse appliquer un effort de traction sur
I'extrémité mobile 23 en direction de son enrouleur 59
respectif.

[0053] Comme montré sur la figure 1, le dispositif 50
comprend un moteur 70, qui entraine I'enrouleur de ligne
59 respectif de chaque mécanisme de traction 55, en
enroulementde la partie enroulable 58, pour faire évoluer
I'écran escamotable 22 vers la configuration déployée,
et en déroulement de la partie enroulable 58, pour faire
évoluer I’écran escamotable 22 vers la configuration es-
camotée. De préférence, le moteur 70 est un moteur élec-
trique. De préférence, le moteur 70 est disposé entre les
deux embouts 53 et est de préférence entierement regu
a l'intérieur du profilé 52.

[0054] Dansle cas oudeux enrouleurs 59 sont prévus,
on prévoit de préférence que le moteur 70 est disposé
entre les deux enrouleurs 59 et est traversé par I'axe
Y59. Dans ce cas, plus précisément, le moteur 70 et les
enrouleurs 59 sont avantageusement coaxiaux avec
I'axe Y59, chaque enrouleur 59 étant disposé d’'un coté
respectif du moteur 70.
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[0055] De préférence, pour une meilleure compacité
du dispositif 50 et pour réduire sa complexité, le moteur
70 comprend deux bouts d’arbre de sortie antagonistes
71, coaxiaux avecl'axe Y59, 'axe Y59 pouvant alors étre
qualifié d’arbre de moteur. Dans ce cas, chaque bout
d’arbre de sortie 71 émerge d’'un cété respectif du stator
du moteur 70, en direction de I'un des deux enrouleurs
59. En pratique, un seul arbre continu traversant le stator
peut avantageusement former les deux bouts d’arbres
antagonistes 71. Pour le moins, dans ce cas préférentiel,
le moteur 70 comprend avantageusement un seul rotor,
qui comprend, solidairement en rotation autour de I'axe
Y59, les deux bouts d’arbres 71 sortant a 'opposé I'un
de l'autre, et ayant tous deux une action motrice. En tout
étatde cause, dans ce cas préférentiel, chaque bout d’ar-
bre 71 entraine en rotation I'un des deux enrouleurs 59,
pour I'enroulement et le déroulement. Chaque bout d’ar-
bre 71 est pour cela accouplé en rotation autour de I'axe
Y59 avec I'un des deux enrouleurs 59.

[0056] L’extrémité mobile 23 peut étre tractée par cha-
que ligne de traction 56, le long de la course de transla-
tion, en direction du dispositif de motorisation 50, jusqu’a
obtenir la configuration déployée. Cette traction est ef-
fectuée par enroulement de chaque partie enroulable 58
autour de son enrouleur de ligne 59 respectif, sous 'ac-
tion du moteur 70.

[0057] En sens inverse, on peut prévoir que I'action
mécanique de rappel élastique exercée par I'organe de
rappel 26 déplace I'extrémité mobile 23, le long de la
course de translation, en direction de la base 21, ce qui
emporte également chaque extrémité 57 dans ce dépla-
cement et déroule la partie enroulable 58 jusqu’a ce que
la configuration escamotée soit atteinte. Dans ce dépla-
cement en escamotage, le moteur 70 exerce simplement
un couple de freinage contre le déroulement de chaque
enrouleur 59 de fagon que chaque ligne de traction 56
retientle déplacement de I'extrémité mobile 23, les lignes
56 et la surface 24 étant ainsi maintenues tendues.
[0058] Alternativement, pour passer a la configuration
escamotée, le moteur 70 n’exerce aucun couple, seul
les pertes en frottement du moteur 70 et des mécanismes
de traction 55 s’opposant a I'action mécanique de rappel
élastique de I'organe 26.

[0059] En tout état de cause, le moteur 70 produit ou
autorise un déroulement des enrouleurs 59 pour passer
a la configuration escamotée.

[0060] Pour maintenir 'extrémité 23 dans une position
donnée le long de sa course de translation, on prévoit
que le dispositif 50 est équipé d’'un moyen de blocage
des lignes de traction 56, ou que le moteur 70 comporte
un tel moyen de blocage, ce moyen de blocage étant
activé lorsque le moteur 70 ne fonctionne pas pour I'en-
roulement ou le déroulement des lignes de traction 56.
De préférence, ce moyen de blocage est un frein, em-
barqué dans le dispositif 50, dans le boitier 51. De fagon
connue en soi, le frein est actif automatiquement lorsque
le moteur 70 est a I'arrét pour maintenir I'extrémité 23
dans sa position le long de la course de translation. Lors-
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que le moteur 70 est actif, le frein est automatiquement
désengagé pour permettre le libre entrainement de I'ex-
trémité 23 par le moteur 70.

[0061] De préférence, comme montré sur la figure 2,
chaque mécanisme de traction 55 comprend un ressort
mécanique axial 64, par l'intermédiaire duquel I'extrémité
d’'attache 57 est élastiquement attachée al’extrémité mo-
bile 23. Dans le cas présent, chaque ressort 64 estformé
par un ressort de compression hélicoidal, interposé en
compression, sous l'effet de la traction de la ligne de
traction 56, entre I'extrémité 57 et la barre de charge.
Chaque ressort axial 64 est paralléle ou légérement in-
cliné par rapport a I'axe X1. La présence de chaque res-
sort 64 permet d’assurer que la surface 24 de I'écran
escamotable 22 reste bien tendue, et atteint compléete-
ment la configuration déployée lorsque la partie enrou-
lable 58 est a son enroulement maximal.

[0062] De préférence, pour faciliter son installation, le
dispositif de motorisation 50 comprend une source
d’énergie embarquée 73, sans fil, qui alimente le moteur
70 en énergie pour I'entrainement de chaque enrouleur
deligne 59. Cela évite notamment'intervention d’'un opé-
rateur électricien habilité, pour l'installation du dispositif
de motorisation 50. Dans le cas ou le moteur 70 est un
moteur électrique, la source d’énergie électrique 73 com-
prend une ou plusieurs batteries, contenues dans le boi-
tier 51, de préférence contenues seulement a I'intérieur
du profilé 52.

[0063] De préférence, afin d’éviter de recharger ou
remplacer les batteries, tout en évitant un raccordement
au réseau électrique du dispositif 50, la source d’énergie
embarquée 73 comprend au moins un panneau photo-
voltaique 74, montré sur la figure 2. Le ou les panneaux
photovoltaiques 74 alimentent en énergie électrique la
ou les batteries sous I'action de la lumiére du soleil. Les
batteries de la source 73 assurent que le moteur 70 peut
fonctionner, au moins un certain temps, méme en l'ab-
sence de lumiére propre a faire fonctionner les panneaux
74.

[0064] Comme montré sur la figure 2, le panneau 74
est intégré au profilé 52, dans un plan paralléle au plan
P1. La face photosensible du panneau 74 est tournée
vers I'extérieur du batiment, au travers de I'ouverture 1,
éventuellement au travers de la vitre de I'ouvrant ou du
dormant vitré. Dans le présent exemple, le panneau 74
est fixé a l'intérieur du profilé 52, contre I'une des deux
ailes 69 tournée du cbté de I'extérieur du batiment. Par
exemple, on alocalementménagé une fenétre dans cette
aile 69 pour que la partie photosensible du panneau 74
soit atteint par des rayons lumineux provenant de I'exté-
rieur pour son fonctionnement.

[0065] De préférence, le dispositif 50 embarque un ré-
cepteur sans fil, par exemple par ondes radio, de com-
mandes d’actionnement du moteur 70, afin que le moteur
puisse étre commandé par télécommande analogique
ou par réseau numérique sans fil.

[0066] En variante, on peut prévoir un récepteur de
commandes filaire associé filairement a un panneau de
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commande comportant des boutons ou une interface
homme-machine, que l'utilisateur peut actionner pour
commander le moteur 70. Ce panneau de commande
peut alternativement étre intégré au dispositif 50, et ap-
paraitre par exemple en surface externe du profilé 52,
par exemple sur l'aile 69 tournée vers l'intérieur du bati-
ment.

[0067] On peut mettre en oeuvre un procédé d’instal-
lation du systéeme motorisé décrit ci-dessus sur une
ouverture 1 qui n’est pas encore équipée d’'un dispositif
d’écran escamotable et qui n’est pas encore équipée
d’un dispositif de motorisation, ou en remplacement d’'un
ancien systeme installé auparavant sur I'ouverture 1.
Dans ce cas, on installe le systeme motorisé en entier
sur 'ouverture 1, notamment en fixant la base 21 sur le
montant 11 et en fixant le dispositif 50, en particulier les
embouts 53, sur les montants 10 et 12.

[0068] Alternativement, on peutobtenirle systeme mo-
torisé décrit ci-dessus en mettant en oeuvre un procédé
de motorisation, qui comprend d’installer uniguement le
dispositif de motorisation 50 sur une ouverture 1 qui est
déja équipée du dispositif d’écran escamotable 20.
Autrement dit, on motorise alors le dispositif d’écran es-
camotable 20 préexistant.

[0069] Le procédé de motorisation comprend I'adjonc-
tion du dispositif de motorisation 50 a I'ouverture 1 et au
dispositif d’écran escamotable 20 préexistant, alors que
ce dispositif d’écran escamotable 20 est déja fixement
attaché au cadre par l'intermédiaire de la base 21. En
d’autres termes, avantla mise en oeuvre d’un tel procédé
de motorisation, la base 21 du dispositif 20 préexistant
est déja fixement attachée au cadre 7. Avant la mise en
ceuvre d’un tel procédé de motorisation, le dispositif
d’écran escamotable 20 préexistant présente avanta-
geusement un fonctionnement non motorisé, par exem-
ple mécanique, par exemple par actionnement manuel
de I'extrémité 23 entre les configurations escamotée et
déployée.

[0070] Pourla mise en ceuvre de cette adjonction, le
dispositif de motorisation 50 est avantageusement fourni
préassemblé, c’est-a-dire en particulier que le moteur
70, les mécanismes de traction 55, et le boftier 51 sont
déja assemblés et forment un ensemble solidaire.
[0071] L’adjonction du dispositif de motorisation 50
comprend une étape A) et une étape B), effectuées suc-
cessivement dans l'ordre le plus approprié, effectuées
en méme temps, ou effectuées successivement.
[0072] L’étape A) comprend d’attacher chaque ligne
de traction 56 a I'extrémité mobile 23. Par exemple, on
attache en particulier chaque extrémité 57 respective-
ment a 'une des extrémités transversales 29 de la barre
de charge, si une telle barre est prévue, en interposant
optionnellement les ressorts 64.

[0073] Dans certains cas ou I'extrémité 23 est formée
par une barre de charge, il se peut que le dispositif 20
préexistant comporte des cables de freinage de I'écran
escamotable 22, lié au fonctionnement non motorisé. Gé-
néralement, ces cables de freinage traversent respecti-
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vement des orifices prévus aux extrémités transversales
29 de la barre de charge. Dans le cas ou de tels cables
de freinage sont présents, on les retire avantageusement
de leur orifice respectif, ou on les sectionne, afin d’'atta-
cher les extrémités 57 respectivement dans ces mémes
orifices, ce qui évite d’avoir a percer les extrémités 29 la
barre de charge tout en supprimant cette fonction de frei-
nage préexistante. Par exemple, les extrémités 57 peu-
vent comporter un embout permettant leur fixation a la
barre de charge par encliquetage de chaque extrémité
57 dans l'orifice initialement traversé par le cable de frei-
nage.

[0074] D’autres modes d’attache des extrémités 57 a
I'extrémité 23 peuvent étre mis en ceuvre.

[0075] L’étape B) comprend d’attacher fixementle dis-
positif de motorisation 50 au cadre 7, en disposant le
dispositif de motorisation 50 de sorte que la course de
translation de I'extrémité 23 s’étend entre la base 21 et
le dispositif de motorisation 50. Pour cela, par exemple,
alors que le dispositif de motorisation 50 est fourni préas-
semblé, on attache avantageusement les moyens d’at-
tache 54 respectifs des embouts 53 aux montants 10 et
12, ce qui fixe le dispositif 50 par I'intermédiaire de son
boitier 51.

[0076] D’autres modes de fixation du dispositif 50 au
cadre 7 peuvent étre mis en ceuvre.

[0077] Alternativement, on peutobtenirle systeme mo-
torisé décrit ci-dessus en mettant en ceuvre un procédé
de maintenance, qui comprend d'’installer seulement le
dispositif d’écran escamotable 20 sur une ouverture 1,
qui est déja équipée du dispositif de motorisation 50, le
dispositif d’écran escamotable 20 remplagant alors par
exemple un ancien dispositif de masquage de 'ouverture
1.

[0078] En variante, on prévoit que le systéeme motorisé
est un systéme de protection solaire, c’est-a-dire un sys-
teme apte a sélectivement barrer et autoriser certains
rayonnements solaires, notammentles UV. Dans ce cas,
la surface 24 forme une toile apte a barrer ce type de
rayonnement.

[0079] En variante, on prévoit que le systéeme motorisé
est un systeme de fermeture, c’est-a-dire apte a sélecti-
vement ouvrir et fermer I'ouverture 1, notamment pour
prévenir une effraction. Dans ce cas, a cet effet, la sur-
face 24 forme par exemple un volet enroulable ou un
volet formant un panneau rigide.

[0080] En variante, on prévoit que la surface 24 de
I'écran 22, plutét que d’étre enroulable pour atteindre la
configuration escamotée, est déformable par repli en ac-
cordéon selon 'axe X1, ou toute autre forme d’escamo-
tage appropriée.

[0081] En variante, on prévoit que la surface 24 de
I'écran 22 est non déformable, c’est-a-dire est relative-
ment rigide, et n’est notamment pas congue pour s’en-
rouler. En pareil cas, I'écran 22 se déplace sans changer
de forme, en méme temps que I'extrémité 23. En confi-
guration escamotée, I'écran 22 est dégagé de la portion
a masquer de I'ouverture 1 et masque par exemple une
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portion de la paroi 3.

[0082] En variante, on prévoit un seul mécanisme de
traction 55, par exemple a I'une seule des extrémités de
profilé appartenant au profilé 52, ou par exemple en po-
sition centrale entre les deux extrémités de profilé. Cela
peut s’avérer avantageux notamment lorsque I'extrémité
mobile de I'écran escamotable est guidée dans la course
de translation par un rail respectif des montants 10 et 12.
[0083] On peutalternativementprévoir une pluralité de
mécanismes de traction 55, en nombre différent de deux.
[0084] En variante, chaque extrémité d’attache 57 est
fixement attachée a I'extrémité mobile 23.

[0085] En variante, on prévoit que le moteur 70 com-
porte un seul bout d’arbre, qui actionne tous les enrou-
leurs, ou plusieurs d’entre eux, par I'intermédiaire d’'une
transmission mécanique prévue a I'extrémité du moteur
70. Dans ce cas, on peut prévoir par exemple que plu-
sieurs enrouleurs sont entrainés par un unique arbre
coaxial avecl'axe Y59 et commun a ces enrouleurs, I'uni-
que arbre ne traversant pas le moteur 70. Dans ce cas,
I'unique arbre est entrainé par le moteur 70 par l'inter-
médiaire d’'une transmission mécanique.

[0086] Pour cela, le moteur est par exemple disposé
radialement par rapport a l'unique arbre et présente
avantageusement un seul bout d’arbre de sortie. Si cet
unique bout d’arbre de sortie du moteur est orienté pa-
rallelement a I'unique arbre portant les enrouleurs, on
peut prévoir que la transmission est obtenue par engre-
nement de deux pignons, I'un porté par I'unique arbre
portantles enrouleurs, I'autre par le boutd’arbre de sortie
du moteur. Si cet unique bout d’arbre de sortie est orienté
perpendiculairement a l'unique arbre portant les enrou-
leurs, on peut prévoir que la transmission est de type
roue et vis sans fin.

[0087] En variante, on peut prévoir que chaque enrou-
leur est porté et entrainé par un arbre distinct et séparé
des autres. En variante, on peut prévoir que les enrou-
leurs 59 ne sont pas coaxiaux, et sont rotatifs autour
d’axes respectifs paralléles. On peut prévoir que les en-
rouleurs 59, coaxiaux ou non, ne sont pas coaxiaux avec
le ou les bouts d’arbres de sortie du moteur 70.

[0088] Envariante, un méme enrouleur peut étre pour-
vu de plusieurs lignes de traction, dont la partie enrou-
lable respective est enroulée autour de ce méme enrou-
leur.

[0089] En variante, si aucun panneau photovoltaique
n’est prévu, le dispositif 50 comprend un moyen pour la
recharge des batteries, ou étre congu pour permettre le
remplacement des batteries. En variante, le moteur 70
est alimenté a l'aide d’'un réseau électrique du batiment,
le dispositif 50 comprenant alors des moyens filaires de
raccordement appropriés.

[0090] Le dispositif de motorisation 50 décrit ci-avant,
en tant que tel, est indépendant de I'ouverture 1 et du
dispositif d’écran escamotable 20 et peut faire I'objet
d’une protection en tant que tel.

[0091] Le dispositif d’écran escamotable 20 décrit ci-
avant, en tant que tel, est indépendant de I'ouverture 1

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

10

et du dispositif de motorisation 50 et peut faire I'objet
d’'une protection en tant que tel.

[0092] Toute caractéristique décrite ci-dessus dans le
cadre d’'un mode de réalisation ou d’une variante, peut
avantageusement étre mise en ceuvre pour tout autre
mode de réalisation ou variante décrit ci-dessus.

Revendications

1. Systéme motorisé de fermeture, d’occultation ou de
protection solaire, congu pour équiper un cadre (7)
d’une ouverture de batiment (1), le systeme motorisé
comprenant un dispositif d’écran escamotable (20),
comprenant :

- une base (21), qui est congue pour étre fixe-
ment attachée au cadre (7),

- un écran escamotable (22), qui comprend une
extrémité mobile (23), I'extrémité mobile (23)
étant mobile selon une course de translation par
rapport a la base (21), paralléle a un axe de dé-
ploiement (X1) du dispositif d’écran escamota-
ble (20), 'axe de déploiement (X1) étant fixe par
rapport a la base (21), le déplacement de I'ex-
trémité mobile (23) faisant évoluer I'écran esca-
motable (22) entre une configuration escamotée
et une configuration déployée, et

- un organe de rappel élastique (26), qui exerce
une action mécanique de rappel élastique sur
I'’écran escamotable (22), tendant a ramener
I’écran escamotable (22) en configuration esca-
motée lorsque I'écran escamotable (22) est en
configuration déployée ;

caractérisé en ce que le systtme motorisé com-
prend en outre un dispositif de motorisation (50),
congu pour étre fixement attaché au cadre (7) en
étant disposé de sorte que la course de translation
s’étend entre la base (21) et le dispositif de motori-
sation (50), le dispositif de motorisation (50)
comprenant :

- au moins un mécanisme de traction (55), qui
comprend :

o au moins une ligne de traction (56), pré-
sentant une extrémité d’attache (57), atta-
chée a I'extrémité mobile (23), et une partie
enroulable (58), et

o un enrouleur de ligne (59), autour duquel
la partie enroulable (58) est enroulée ; et

-unmoteur (70), quientraine I'enrouleur de ligne
(59) respectif de chaque mécanisme de traction
(55), en enroulement de la partie enroulable
(58), pour faire évoluer I’écran escamotable (22)
vers la configuration déployée, et en déroule-
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ment de la partie enroulable (58), pour faire évo-
luer I’écran escamotable (22) vers la configura-
tion escamotée.

2. Systéme motorisé selon la revendication 1, dans

lequel :

- le moteur (70) comprend deux bouts d’arbre
de sortie antagonistes (71) ; et

- deux mécanismes de traction (55) sont prévus,
chaque mécanisme de traction (55) étant :

odisposé d’un cbté respectif du moteur (70),
et

o accouplé en entrainement avec l'un des
deux bouts d’arbre (71) de sortie antagonis-
tes (71).

Systeme motorisé selon la revendication 2, dans
lequel :

- les deux bouts d’arbre de sortie antagonistes
(71) sont coaxiaux avec un axe de moteur
(Y59) ; et

- les mécanismes de traction (55) sont coaxiaux
avec I'axe de moteur (Y59).

Systeme motorisé selon I'une quelconque des re-
vendications précédentes, dans lequel I'écran esca-
motable (22) comprend une barre de charge, qui for-
me I'extrémité mobile (23) et qui s’étend transversa-
lement par rapport a I'axe de déploiement (X1), cha-
que extrémité d’attache (57) étant attachée a une
extrémité transversale respective de la barre d’atta-
che.

Systeme motorisé selon 'une quelconque des re-
vendications précédentes, dans lequel :

- I'écran escamotable (22) comprend une surfa-
ce enroulable (24) liée a I'extrémité mobile (23)
et comprend un enrouleur d’écran (25) embar-
qué sur la base (21), autour duquel la surface
enroulable (24) est enroulable, la surface enrou-
lable (24) étant déroulée de I'enrouleur d’écran
(25) pour faire évoluer I'écran escamotable (22)
vers la configuration déployée, la surface enrou-
lable (24) étant enroulée sur I'enrouleur d’écran
(25) pour faire évoluer I'écran escamotable (22)
vers la configuration escamotée ; et

- I'action mécanique de rappel élastique appli-
quée par I'organe de rappel élastique (26) est
un couple de rappel élastique appliqué sur la
surface enroulable (24) autour de I'enrouleur
d’écran (25), par rapport a la base (21), tendant
a enrouler la surface enroulable (24) autour de
I'enrouleur d’écran (25).
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Systeme motorisé selon l'une quelconque des re-
vendications précédentes, dans lequel le dispositif
de motorisation (50) comprend un boitier (51), qui
comprend :

- un profilé (52), disposé transversalement par
rapport a I'axe de déploiement (X1) et présen-
tant deux extrémités de profilé opposées, le mo-
teur (70) et I'enrouleur de ligne (59) de chaque
mécanisme de traction (55) étantdisposés al'in-
térieur du profilé (52) ;

- deux embouts (53), fermant le profilé (52) res-
pectivement par les deux extrémités de profilé,
et comprenant chacun un moyen d’attache (54)
de 'embout au cadre (7), par I'intermédiaire du-
quel le dispositif de motorisation (50) est congu
pour étre fixement attaché au cadre (7) ; et

- pour chaque mécanisme de traction (55), un
palier (60) de guidage de I'enroulement de la
partie enroulable (58) autour de I'enrouleur de
ligne (59).

Systeme motorisé selon I'une quelconque des re-
vendications précédentes, dans lequel chaque mé-
canisme de traction (55) comprend un ressort mé-
canique axial (64), par l'intermédiaire duquel I'extré-
mité d’attache (57) concernée est élastiquement at-
tachée a I'extrémité mobile (23).

Systeme motorisé selon l'une quelconque des re-
vendications précédentes, dans lequel le dispositif
de motorisation (50) comprend une source d’énergie
embarquée (73), sans fil, pour alimenter le moteur
(70) en énergie pour I'entrainement de chaque en-
rouleur de ligne (59).

Systeme motorisé selon la revendication 8, dans
lequel :

- le moteur (70) est un moteur électrique ; et

- la source d’énergie embarquée (73) comprend
au moins un panneau photovoltaique et au
moins une batterie, ladite au moins une batterie
étant alimentée en énergie électrique par ledit
au moins un panneau photovoltaique et alimen-
tant le moteur (70) en énergie électrique pour
I'entrainement de chaque enrouleur de ligne
(59).

10. Ouverture de batiment (1), comprenant :

- un systéme motorisé, conforme a I'une quel-
conque des revendications précédentes, et
équipant le cadre (7), et

- un ouvrant vitré (5) comportant le cadre (7), le
cadre (7) comprenant :

o un premier montant (11), auquel le dispo-
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sitif d’écran escamotable (20) est fixement
attaché par l'intermédiaire de la base (21),
et

o un deuxiéme montant (13), auquel le dis-
positif de motorisation (50) est fixement at-
taché.

11. Procédé de motorisation d’un dispositif d’écran es-

camotable (20) équipant un cadre (7) d’'une ouver-
ture de batiment (1), le dispositif d’écran escamota-
ble (20) comprenant :

- une base (21), qui est fixement attachée au
cadre (7),

- un écran escamotable (22), qui comprend une
extrémité mobile (23), I'extrémité mobile (23)
étant mobile selon une course de translation par
rapport a la base (21), paralléle a un axe de dé-
ploiement (X1) du dispositif d’écran escamota-
ble (20), 'axe de déploiement (X1) étant fixe par
rapport a la base (21), le déplacement de 'ex-
trémité mobile (23) faisant évoluer I'écran esca-
motable (22) entre une configuration escamotée
et une configuration déployée, et

- un organe de rappel élastique (26), qui exerce
une action mécanique de rappel élastique sur
I'écran escamotable (22), tendant a ramener
I'écran escamotable (22) en configuration esca-
motée lorsque I'écran escamotable (22) est en
configuration déployée ;

caractérisé en ce que le procédé de motorisation
comprend I'adjonction d’un dispositif de motorisation
(50) au dispositif d’écran escamotable (20), alors
que le dispositif d’écran escamotable (20) est déja
fixement attaché au cadre (7) par I'intermédiaire de
la base (21), le dispositif de motorisation (50) et le
dispositif d’écran escamotable (20) formant alors un
systéme motorisé de fermeture, d’occultation ou de
protection solaire et équipant alors le cadre (7) de
I'ouverture de batiment (1), le dispositif de motorisa-
tion (50) comprenant :

- au moins un mécanisme de traction (55), qui
comprend :

o au moins une ligne de traction (56), pré-
sentant une extrémité d’attache (57) et une
partie enroulable (58), et

o un enrouleur de ligne (59), autour duquel
la partie enroulable (58) est enroulée ; et

-un moteur (70), quientraineI'enrouleur de ligne
(59) respectif de chaque mécanisme de traction
(55), en enroulement et en déroulement de la
partie enroulable (58),

I'adjonction du dispositif de motorisation (50)
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comprenant :

- une étape A) ou I'on attache de chaque ligne
de traction (56) a I'extrémité mobile (23) ; et

- une étape B) ou I'on attache fixement le dis-
positif de motorisation (50) au cadre (7), en dis-
posant le dispositif de motorisation (50) de sorte
que la course de translation s’étend entre la ba-
se (21) et le dispositif de motorisation (50) ;

I’enroulement de la partie enroulable (58), faisant
ainsi évoluer I'écran escamotable (22) vers la confi-
guration déployée, et le déroulement de la partie en-
roulable (58) faisant ainsi évoluer I'écran escamota-
ble (22) vers la configuration escamotée.
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