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(54) DISPOSITIF DE COMMANDE POUR MOUVEMENT HORLOGER

(57) La présente invention concerne un dispositif de
commande comportant un organe d’entrée (2) destiné à
recevoir des impulsions et un organe de sortie (8) agencé
pour se déplacer depuis une position de repos vers une
position d’actionnement, en réponse à la réception d’une
impulsion, pour agir sur un mécanisme horloger (100),
avant de reprendre sa position de repos sous l’effet de
l’action d’un organe élastique de rappel (120). L’organe
d’entrée (2) présente une première denture (4), destinée
à recevoir les impulsions, ainsi qu’une deuxième denture

(6) agencée pour coopérer avec au moins une surface
de butée (14) portée par l’organe de sortie (8), suivant
une liaison escamotable, de telle manière
que la deuxième denture (6) agisse sur la surface de
butée (14) pour déplacer l’organe de sortie (8) vers sa
position d’actionnement, et
que l’organe de sortie (8) soit libre de reprendre sa po-
sition de repos après avoir atteint sa position d’actionne-
ment.
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Description

Domaine technique

[0001] La présente invention concerne un dispositif de
commande, pour mouvement horloger, comportant un
organe d’entrée destiné à recevoir des impulsions et un
organe de sortie agencé pour se déplacer depuis une
position de repos vers une position d’actionnement en
réponse à la réception d’une impulsion par ledit organe
d’entrée, pour agir sur au moins un mécanisme horloger,
avant de reprendre sa position de repos sous l’effet de
l’action d’un organe élastique de rappel.
[0002] La présente invention concerne également un
mouvement horloger muni d’un tel dispositif de comman-
de ainsi qu’une pièce d’horlogerie comportant un tel mou-
vement horloger.

Etat de la technique

[0003] Un grand nombre de dispositifs de commande
différents sont connus depuis longtemps dans le domai-
ne horloger.
[0004] Plus particulièrement, des dispositifs de com-
mande du type décrit ci-dessus, c’est-à-dire comprenant
un organe de sortie se déplaçant depuis une position de
repos vers une position d’actionnement, en réponse à
une action prédéfinie, avant de revenir en position de
repos sous l’effet de l’action d’un organe élastique de
rappel, sont également déjà connus.
[0005] A titre illustratif, le brevet US 4,674,889 délivré
en 1987 au nom de IWC International Watch Co. décrit
et illustre un mouvement horloger comprenant un méca-
nisme d’affichage du quantième perpétuel. Ce mécanis-
me comporte une bascule de quantième (visible sur la
figure 1 de ce document) pivotée une fois par jour, depuis
une position de repos vers une position d’actionnement
dans laquelle elle fait tourner un mobile de quantième
d’au moins un pas (plus d’un pas lors des fins de mois
de moins de 31 jours). Dans le même temps, la bascule
de quantième agit sur une étoile à sept branches d’affi-
chage des jours de la semaine pour la faire tourner d’un
pas dans le sens de rotation horaire.
[0006] Depuis la publication de ce brevet, le mouve-
ment horloger correspondant a été modifié pour donner
lieu à un mouvement horloger commercialisé aujourd’hui
sous la dénomination "Calibre 52", que l’on trouve no-
tamment dans le modèle Portugieser Calendrier Perpé-
tuel de la marque IWC International Watch Co. Les figu-
res 1a à 1d représentent des vues simplifiées de face de
certaines parties de ce mouvement horloger, les vues
des figures 1a, 1c et 1d étant côté cadran tandis que la
vue de la figure 1b est côté ponts.
[0007] On reconnait la bascule de quantième 100 sur
la figure 1a, celle-ci portant un doigt 102 d’actionnement
du mobile de quantième 104 ainsi qu’un doigt de correc-
tion 106 pour les fins de mois de moins de 31 jours, des-
tiné à actionner une came 108. Le mobile de quantième

actionne une roue des mois 110 une fois par mois, celle-
ci étant solidaire d’une came de quarante-huit 112, con-
formément à l’enseignement du brevet précité. La roue
des mois 110 entraine ensuite un train de rouage pour
un mécanisme d’affichage des années qui ne sera pas
décrit en détail ici. La figure 1b illustre partiellement com-
ment la bascule de quantième 100 est entrainée par le
mouvement horloger et comment elle revient en position
de repos après avoir actionné le mobile de quantième
104. Un disque de calendrier 114 porte une vis 116 en-
gagée dans une ouverture de la bascule de quantième
100 qui est par ailleurs pivotée sur la platine suivant l’axe
de rotation 118. Ainsi, lorsque le disque 114 pivote, il
entraine le pivotement de la bascule de quantième 100.
Un ressort de rappel 120 est relié, d’une part, à la bascule
de quantième 100 et, d’autre part, au bâti du mouvement
horloger afin d’assurer le retour de la bascule de quan-
tième 100 dans sa position de repos après l’actionne-
ment du mobile de quantième 104.
[0008] Il apparait de la figure 1c que le disque de ca-
lendrier 114 présente une première surface de butée 122
agencée pour coopérer avec un doigt de quantième 124
conventionnel faisant un tour par jour et destiné à action-
ner le disque de calendrier 114 une fois par jour pour agir
sur le mécanisme d’affichage du quantième. Par ailleurs,
le disque de calendrier 114 présente une deuxième sur-
face de butée 126 agencée pour coopérer en alternance
avec deux doigts 128 d’un mobile de correction 130 des-
tiné à être entrainé en rotation par un utilisateur directe-
ment à partir de la couronne de remontoir (non visible),
dans le but de réaliser une correction rapide des données
affichées par le mécanisme de calendrier.
[0009] Enfin, la figure 1d illustre comment est réalisé
l’entrainement de l’affichage des jours de la semaine
dans le Calibre 52, celui-ci différant de l’enseignement
du brevet américain précité.
[0010] Le mouvement horloger porte ici une bascule
des jours 132 montée rotative sur le bâti et portant un
doigt 134 d’actionnement d’une étoile 136 à sept bran-
ches d’affichage des jours de la semaine. Dans le même
temps, la bascule des jours 132 est également pivotée
sur le disque de calendrier 114, de telle manière qu’elle
présente un déplacement simultané, entre une position
de repos et une position d’actionnement.
[0011] Il ressort de ce qui précède qu’à chaque fois
que le disque de calendrier 114 reçoit une impulsion, soit
du doigt de quantième 124 soit du mobile de correction
130, il actionne à la fois la bascule de quantième 100 et
la bascule des jours 132.
[0012] Cette construction, qui permet à l’utilisateur de
corriger les données du calendrier uniquement au moyen
de la couronne de remontoir, impose que ces données
soient synchronisées par l’horloger lors de l’assemblage
du mouvement horloger.
[0013] Toutefois, certaines situations peuvent survenir
au cours desquelles les données du calendrier peuvent
être désynchronisées, ce qui nécessite ensuite un re-
cours à un horloger qualifié.
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[0014] La figure 2 illustre un tel cas de figure.
[0015] Le doigt de quantième 124 entre en contact
avec le disque de calendrier 114 quelques heures avant
le saut de quantième, typiquement le contact peut être
engagé aux environs de 20h tandis que le saut peut se
faire de manière instantanée après minuit. On constate
que pendant cette plage horaire, le disque de calendrier
114 commence à tourner dans le sens horaire et entraine
avec lui la bascule de quantième 100 qui s’éloigne de ce
fait de la came de quarante-huit 112. Dans une telle con-
figuration, si l’utilisateur procède à une correction rapide,
via le mobile de correction rapide 130, le disque de ca-
lendrier 114 ne peut pas retourner dans sa position de
repos et la bascule de quantième 100 est donc également
retenue dans une position intermédiaire, dans laquelle
elle ne peut plus lire la longueur du mois en cours sur la
came de quarante-huit 112. Dans le même temps, cha-
que impulsion transmise au disque de calendrier 114 par
le mobile de correction rapide 130 entraine une incré-
mentation du jour de la semaine. Si une telle situation
survient en fin de mois, il est possible que le quantième
et le jour de la semaine ne soit plus synchronisés.
[0016] D’autres situations peuvent conduire à une per-
te de la synchronisation.
[0017] On relèvera notamment que les actions respec-
tives des bascules de quantième et des jours sur les mo-
biles d’affichage correspondants ne sont pas tout à fait
simultanées. Ainsi, il est possible que, lors d’une opéra-
tion de correction rapide, l’utilisateur arrête d’entrainer le
mobile de correction rapide 130 immédiatement après
avoir actionné l’un des affichages mais avant d’avoir ac-
tionné l’autre, ce qui peut conduire à une perte de la
synchronisation.
[0018] Pour ces raisons, il serait utile de réussir à dé-
finir une nouvelle construction de dispositif de commande
permettant de palier les problèmes qui viennent d’être
mentionnés.

Divulgation de l’invention

[0019] Un but principal de la présente invention est de
proposer une construction alternative d’un dispositif de
commande pour mouvement horloger du type décrit plus
haut, c’est-à-dire comprenant un organe de sortie se dé-
plaçant depuis une position de repos vers une position
d’actionnement, en réponse à une action prédéfinie,
avant de revenir en position de repos sous l’effet de l’ac-
tion d’un organe élastique de rappel.
[0020] A cet effet, la présente invention concerne plus
particulièrement un dispositif de commande tel que men-
tionné plus haut, caractérisé par le fait que l’organe d’en-
trée comprend une couronne présentant une première
denture, destinée à recevoir les impulsions depuis un
mobile d’actionnement du mouvement horloger, ainsi
qu’une deuxième denture agencée pour coopérer avec
au moins une surface de butée portée par l’organe de
sortie, suivant une liaison escamotable, de telle manière

que la deuxième denture agisse sur la surface de
butée pour déplacer l’organe de sortie vers sa posi-
tion d’actionnement, et
que l’organe de sortie soit libre de reprendre sa po-
sition de repos après avoir atteint sa position d’ac-
tionnement.

[0021] Grâce à ces caractéristiques, l’organe de sortie
peut reprendre sa position de repos à tout moment, quel
que soit l’état de l’organe d’entrée lors d’une correction
rapide par exemple, notamment aussi lorsque le mobile
d’actionnement a commencé à faire tourner l’organe
d’entrée.
[0022] De manière préférée, l’organe de sortie com-
porte une base, en forme générale d’anneau, à partir de
laquelle s’étend un bras déformable de manière élastique
portant la surface de butée, le bras ayant une position
de repos telle que la surface de butée soit située à portée
de la deuxième denture.
[0023] De manière avantageuse, on peut prévoir que
le dispositif comporte un organe de guidage de la surface
de butée pour la positionner hors de portée de la deuxiè-
me denture lorsque l’organe de sortie est dans sa position
d’actionnement.
[0024] De manière générale, on peut prévoir que l’une
des première et deuxième dentures de l’organe d’entrée
soit interne tandis que l’autre est externe.
[0025] Par ailleurs, suivant l’application en relation
avec laquelle le dispositif est mis en œuvre, on peut pré-
voir que les première et deuxième dentures de l’organe
d’entrée aient un même nombre de dents.
[0026] Suivant un mode de réalisation préféré, on peut
prévoir que l’organe de sortie comporte des premier et
deuxième éléments d’actionnement destinés à agir res-
pectivement sur des premier et deuxième mécanismes
du mouvement horloger.
[0027] De manière générale, on peut prévoir que le
dispositif comporte un sautoir agencé pour coopérer
avec l’une ou l’autre des première et deuxième dentures,
pour assurer le positionnement angulaire de l’organe
d’entrée entre deux impulsions.
[0028] L’invention concerne également un mouve-
ment horloger comportant un dispositif de commande
selon les caractéristiques qui viennent d’être énoncées
ainsi qu’un mobile d’actionnement agencé pour trans-
mettre des impulsions à l’organe d’entrée du dispositif
de commande et qu’un mécanisme horloger comprenant
un mobile agencé pour coopérer avec l’organe de sortie
du dispositif de commande et présenter un déplacement
en réponse aux impulsions reçues par l’organe d’entrée.
[0029] Par ailleurs, lorsque l’organe de sortie comporte
une base, en forme générale d’anneau, à partir de la-
quelle s’étend un bras déformable de manière élastique
portant la surface de butée, le bras a une position de
repos telle que la surface de butée soit située à portée
de la deuxième denture, et lorsque le dispositif de com-
mande comporte un organe de guidage de la surface de
butée pour la positionner hors de portée de la deuxième
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denture lorsque l’organe de sortie est dans sa position
d’actionnement, on peut également prévoir que l’organe
de guidage comporte un bloc solidaire du bâti et présen-
tant une surface de guidage agencée pour coopérer avec
le bras, lorsque l’organe de sortie se déplace vers sa
position d’actionnement, pour éloigner la surface de bu-
tée de la deuxième denture.
[0030] Selon une variante de réalisation avantageuse,
on peut prévoir que l’organe de guidage comporte un
bloc additionnel solidaire du bâti et agencé pour mainte-
nir la surface de butée à portée de la deuxième denture
tant que l’organe de sortie est dans sa position de repos
ou se déplace vers sa position d’actionnement.
[0031] De manière générale, on peut prévoir que les
organes d’entrée et de sortie soient coaxiaux et éven-
tuellement que leurs diamètres soient tels, en référence
au diamètre du mouvement horloger, qu’ils soient agen-
cés sensiblement à la périphérie du mouvement horlo-
ger.
[0032] Selon un mode de réalisation préféré, on peut
prévoir que le mouvement horloger comporte un mobile
de correction agencé pour agir sur l’organe d’entrée, en
réponse à une action adaptée d’un utilisateur, et action-
ner le mécanisme horloger, à la demande, par l’intermé-
diaire de l’organe de sortie.
[0033] Dans ce cas, le mobile de correction peut avan-
tageusement comporter au moins une dent, préférable-
ment plusieurs dents, agencée(s) à portée de la première
denture de l’organe d’entrée pour faire tourner ce dernier
en réponse à l’action adaptée de l’utilisateur.
[0034] Selon un mode de réalisation préféré, le mobile
d’actionnement comporte un doigt d’actionnement de
quantième entraîné pour transmettre une impulsion par
jour à l’organe d’entrée, le mécanisme horloger actionné
par l’organe de sortie étant un mécanisme d’affichage
du quantième, préférablement annuel, encore plus pré-
férablement perpétuel ou séculaire, comportant une bas-
cule de quantième entraînée en rotation par l’organe de
sortie pour agir sur un mobile d’affichage du quantième
et le faire avancer d’au moins un pas par impulsion reçue
par l’organe d’entrée.
[0035] Dans ce cas, l’organe de sortie peut également
être agencé pour coopérer avec une bascule des jours
et la faire pivoter une fois par impulsion reçue par l’organe
d’entrée, ladite bascule des jours étant agencée pour
faire avancer d’un pas un mobile d’affichage des jours à
chaque fois qu’elle pivote.
[0036] L’invention concerne également une pièce
d’horlogerie comportant un tel mouvement horloger.

Brève description des dessins

[0037] D’autres caractéristiques et avantages de la
présente invention apparaîtront plus clairement à la lec-
ture de la description détaillée d’un mode de réalisation
préféré qui suit, faite en référence aux dessins annexés
donnés à titre d’exemples non limitatifs et dans lesquels:

- les figures 1a à 1d représentent des vues de face
simplifiées de parties d’un mouvement horloger se-
lon l’état de la technique, les figures 1a, 1c et 1d
illustrant le côté cadran du mouvement horloger et
la figure 1b illustrant son côté ponts;

- la figure 2 représente une vue de face simplifiée,
côté cadran, du mouvement horloger des figures 1a
à 1d, selon l’état de la technique, et

- la figure 3 représente une vue de face simplifiée,
côté cadran, d’un mouvement horloger selon un mo-
de de réalisation préféré de l’invention.

Mode(s) de réalisation de l’invention

[0038] La figure 3 représente une vue de face simpli-
fiée, côté cadran, d’un mouvement horloger 1 selon un
mode de réalisation préféré de l’invention. Le mouve-
ment horloger 1 ne sera pas décrit en détail, notamment
pour sa partie qui concerne le comptage des informations
affichées par le mécanisme de calendrier, étant donné
que sa construction et son fonctionnement sont très pro-
ches de ceux déjà décrits précédemment en relation
avec le Calibre 52, mis à part le dispositif de commande
qui fait justement l’objet de la présente invention.
[0039] Ainsi, le disque de calendrier décrit plus haut
est remplacé ici par plusieurs composants.
[0040] Le mouvement horloger 1 comporte un dispo-
sitif de commande agencé, tout comme dans le Calibre
52, pour transmettre des impulsions à la fois depuis un
doigt de quantième 124 et depuis un mobile de correction
rapide 130 vers un mécanisme d’affichage du quantième
et vers un affichage des jours de la semaine.
[0041] A cet effet, le dispositif de commande comporte
un organe d’entrée 2 agencé pour coopérer directement
à la fois avec le doigt de quantième 124 et avec le mobile
de correction rapide 130. L’organe d’entrée 2 présente
ici la forme d’une couronne comprenant une première
denture 4, interne, agencée à portée du doigt de quan-
tième 124 et des doigts 128 du mobile de correction ra-
pide 130. Le pas de la première denture 4 est avanta-
geusement choisi pour correspondre sensiblement à ce-
lui du mobile de correction rapide 130.
[0042] L’organe d’entrée 2, toujours entrainé dans le
sens de rotation horaire dans la vue de la figure 3, est
également muni d’une deuxième denture 6, externe, des-
tinée à coopérer avec un organe de sortie 8 pour com-
mander les déplacements des mécanismes d’affichage
du quantième et des jours de la semaine. L’organe de
sortie 8 porte donc ici deux éléments d’actionnement
dont chacun est associé à l’un des mécanismes horlo-
gers à commander (la vis 116 et un doigt coopérant avec
la bascule des jours 132).
[0043] L’organe de sortie 8 comporte une base 10 pré-
sentant la forme générale d’un anneau à partir de laquelle
s’étend un bras 12, déformable de manière élastique,
portant une surface de butée 14. Le bras 12 présente
une forme au repos telle que la surface de butée 14 soit
située à portée de la deuxième denture 6 de l’organe
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d’entrée 2. Ainsi, lorsque l’organe d’entrée 2 reçoit une
impulsion, soit du doigt de quantième 124 soit du mobile
de correction rapide 130, il est entrainé pour tourner d’un
pas dans le sens de rotation horaire. Une des dents de
sa deuxième denture 6 entre alors en contact avec la
surface de butée 14 de l’organe de sortie 8 et entraine
ce dernier en rotation depuis une première position, de
repos, vers une deuxième position, d’actionnement.
[0044] On rappelle à ce stade que l’organe de sortie 8
coopère avec une bascule de quantième (non représen-
tée sur la figure 3) qui est elle-même soumise à l’action
d’un ressort de rappel. De ce fait, lorsque l’organe d’en-
trée 2 déplace l’organe de sortie 8 jusqu’à sa position
d’actionnement, dans laquelle la bascule de quantième
agit sur le mobile de quantième et la bascule des jours
agit sur l’étoile des jours, il convient de prévoir que la
liaison entre les organes d’entrée 2 et de sortie 8 soit
escamotable pour permettre à l’organe de sortie 8 de
retourner dans sa position de repos sous l’effet de l’action
du ressort de rappel de la bascule de quantième.
[0045] Cette liaison entre les organes d’entrée 2 et de
sortie 8 peut être rendue escamotable de différentes ma-
nières sans pour autant sortir du cadre de l’invention.
Selon le présent mode de réalisation préféré, à titre illus-
tratif et non limitatif, la liaison est escamotable principa-
lement grâce aux propriétés élastiques du bras 12.
[0046] Le dispositif de commande comporte en outre
un organe de guidage de la surface de butée 14 pour la
positionner hors de portée de la deuxième denture 6 lors-
que l’organe de sortie 8 arrive dans sa position d’action-
nement. Cet organe de guidage comporte un bloc 16
solidaire du bâti du mouvement horloger et présentant
une surface de guidage 18 agencée pour coopérer avec
le bras 12, plus précisément avec un plan incliné 20 ad-
jacent à la surface de butée 14, lorsque l’organe de sortie
8 se déplace vers sa position d’actionnement, pour éloi-
gner la surface de butée 14 de la deuxième denture 6.
[0047] De plus, l’organe de guidage comporte un bloc
22 additionnel solidaire du bâti et agencé pour maintenir
la surface de butée 14 à portée de la deuxième denture
6 tant que l’organe de sortie 8 est dans sa position de
repos ou se déplace vers sa position d’actionnement. On
notera que la vis 116, qui peut être une goupille en alter-
native, peut éventuellement jouer le rôle d’une butée de
fin de course en coopérant avec une surface adaptée du
bâti.
[0048] Les blocs 16 et 22 peuvent avantageusement
être usinés dans une seule pièce assemblée ensuite au
bâti du mouvement horloger.
[0049] En référence à la description de l’état de la tech-
nique qui précède, il ressort de la figure 3 que les risques
de perte de synchronisation évoqués plus haut sont for-
tement réduits grâce à la construction du dispositif de
commande selon la présente invention. En effet, il appa-
rait de la figure 3 que, quand bien même le doigt de quan-
tième 124 ou un doigt 128 du mobile de correction rapide
130 serait en contact avec l’organe d’entrée 2, l’organe
de sortie 8 peut retourner dans sa position de repos. De

plus, une meilleure simultanéité peut être obtenue dans
l’actionnement des mécanismes d’affichage du quantiè-
me et des jours de la semaine qu’avec la construction
de l’état de la technique.
[0050] Ainsi, il n’est même plus nécessaire pour l’uti-
lisateur de prendre garde à l’heure à laquelle il souhaite
corriger les données affichées par le mécanisme de ca-
lendrier selon la présente invention.
[0051] On notera qu’un sautoir 26 coopère également
avec la première denture 4 de l’organe d’entrée 2 pour
assurer son positionnement angulaire en référence au
bâti du mouvement horloger, de manière conventionnel-
le. Toutefois, l’extrémité libre du sautoir 26 présente ici
une forme particulière définissant une butée 28 empê-
chant un retour en arrière de l’organe d’entrée 2 une fois
qu’un saut a été initié. Ainsi, le risque de correction de
l’une des données parmi le quantième et les jours de la
semaine sans correction de l’autre donnée est essentiel-
lement éliminé en référence au risque associé à la cons-
truction de l’état de la technique.
[0052] Grâce aux caractéristiques qui viennent d’être
décrites, il est possible de réaliser une construction de
dispositif de commande simple à réaliser et à assembler
et présentant une fiabilité de fonctionnement accrue en
référence aux constructions existantes.
[0053] La description qui précède s’attache à décrire
un mode de réalisation particulier à titre d’illustration non
limitative et, l’invention n’est pas limitée à la mise en
oeuvre de certaines caractéristiques particulières qui
viennent d’être décrites, comme par exemple la nature
du mécanisme décrit et illustré pour mettre en évidence
les caractéristiques particulières de l’invention, à savoir
un mécanisme de calendrier. En effet, le dispositif de
commande selon l’invention pourra être mis en oeuvre
en relation avec d’autres mécanismes horlogers adaptés
sans sortir du cadre de la présente invention. De tels
mécanismes horlogers peuvent être intégrés au mouve-
ment horloger ou ils peuvent faire partie d’un module
adapté sur un mouvement de base. De même, le fait que
le mécanisme de calendrier présenté ici soit perpétuel
est uniquement illustratif et non limitatif.
[0054] Ainsi, bien que la construction des mécanismes
horlogers avec lesquels coopère le dispositif de com-
mande selon la présente invention soit particulièrement
avantageuse du point de vue de la mise en œuvre de
l’invention, comme par exemple la construction de la bas-
cule de quantième, la présente invention pourra être mise
en œuvre en relation avec des constructions différentes.
[0055] L’homme du métier ne rencontrera pas de dif-
ficulté particulière pour adapter le contenu de la présente
divulgation à ses propres besoins et mettre en œuvre un
dispositif de commande répondant aux caractéristiques
de la présente invention, notamment comportant des or-
ganes d’entrée et de sortie dont l’organe d’entrée est
entrainé dans un sens de rotation prédéfini par un mobile
d’actionnement du mouvement horloger tandis que l’or-
gane de sortie est entrainé par l’organe d’entrée au
moyen d’une liaison escamotable pour effectuer des al-
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lers-retours.
[0056] Comme déjà mentionné plus haut, d’autres so-
lutions pourront être mises en œuvre pour conférer son
caractère escamotable à la liaison ménagée entre les
organes d’entrée et de sortie, comme par exemple pré-
voir des dents flexibles, sans sortir du cadre de l’inven-
tion.
[0057] De manière similaire, les formes illustrées pour
les différents composants du dispositif de commande
sont illustratifs et non limitatifs. Ainsi, par exemple l’hom-
me du métier pourra modifier la forme du bras élastique
de l’organe de sortie en fonction de ses propres besoins
et sans sortir du cadre de l’invention.
[0058] De même, l’homme du métier pourra adapter
les formes, nombrages et emplacements des dentures
en fonction de ses propres besoins, sans sortir du cadre
de l’invention. Les deux dentures de l’organe d’entrée ne
doivent pas forcément présenter le même nombre de
dents pour que le dispositif de commande fonctionne cor-
rectement. Il est ainsi possible d’intégrer une réduction
ou une multiplication dans le dispositif de commande, en
faisant varier le nombre de dents des deux dentures. On
notera également que la deuxième denture de l’organe
d’entrée pourrait ne comporter qu’une seule dent sans
pour autant sortir du cadre de l’invention. De manière
similaire, on pourrait prévoir que l’organe de sortie pré-
sente deux bras élastiques ou plus sans pour autant sortir
du cadre de l’invention.

Revendications

1. Dispositif de commande, pour mouvement horloger
(1), comportant un organe d’entrée (2) destiné à re-
cevoir des impulsions et un organe de sortie (8)
agencé pour se déplacer depuis une position de re-
pos vers une position d’actionnement en réponse à
la réception d’une impulsion par ledit organe d’entrée
(2), pour agir sur au moins un mécanisme horloger
(100, 132), avant de reprendre sa position de repos
sous l’effet de l’action d’un organe élastique de rap-
pel (120),
caractérisé en ce que ledit organe d’entrée (2) com-
prend une couronne présentant une première den-
ture (4), destinée à recevoir lesdites impulsions de-
puis un mobile d’actionnement (124) du mouvement
horloger (1), ainsi qu’une deuxième denture (6)
agencée pour coopérer avec au moins une surface
de butée (14) portée par ledit organe de sortie (8),
suivant une liaison escamotable, de telle manière

que ladite deuxième denture (6) agisse sur ladite
surface de butée (14) pour déplacer ledit organe
de sortie (8) vers sa position d’actionnement, et
que ledit organe de sortie (8) soit libre de re-
prendre sa position de repos après avoir atteint
sa position d’actionnement.

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que ledit organe de sortie (8) comporte une base
(10), en forme générale d’anneau, à partir de laquelle
s’étend un bras (12) déformable de manière élasti-
que portant ladite surface de butée (14), ledit bras
(12) ayant une position de repos telle que ladite sur-
face de butée (14) soit située à portée de ladite
deuxième denture (6).

3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2, caractérisé
en ce qu’il comporte un organe de guidage de ladite
surface de butée (14) pour la positionner hors de
portée de ladite deuxième denture (6) lorsque ledit
organe de sortie (8) est dans sa position d’actionne-
ment.

4. Dispositif selon l’une des revendications précéden-
tes, caractérisé en ce que l’une desdites première
et deuxième dentures (4, 6) dudit organe d’entrée
(2) est interne tandis que l’autre est externe.

5. Dispositif selon l’une des revendications précéden-
tes, caractérisé en ce que lesdites première et
deuxième dentures (4, 6) dudit organe d’entrée (2)
ont un même nombre de dents.

6. Dispositif selon l’une des revendications précéden-
tes, caractérisé en ce que ledit organe de sortie (8)
comporte des premier et deuxième éléments d’ac-
tionnement destinés à agir respectivement sur des
premier et deuxième mécanismes (100, 132) du
mouvement horloger (1).

7. Dispositif selon l’une des revendications précéden-
tes, caractérisé en ce qu’il comporte un sautoir (26)
agencé pour coopérer avec l’une ou l’autre desdites
première et deuxième dentures (4, 6), pour assurer
le positionnement angulaire dudit organe d’entrée
(2) entre deux impulsions.

8. Mouvement horloger (1) comportant un bâti portant
un dispositif de commande selon l’une des revendi-
cations 1 à 7 ainsi qu’un mobile d’actionnement (124)
agencé pour transmettre des impulsions à l’organe
d’entrée (2) dudit dispositif de commande et que ledit
au moins un mécanisme horloger comprenant un
mobile (100) agencé pour coopérer avec l’organe de
sortie (8) dudit dispositif de commande et présenter
un déplacement en réponse aux impulsions reçues
par ledit organe d’entrée (2).

9. Mouvement horloger (1) selon la revendication 8,
ledit organe de sortie (8) comportant une base (10),
en forme générale d’anneau, à partir de laquelle
s’étend un bras (12) déformable de manière élasti-
que portant ladite surface de butée (14), ledit bras
(12) ayant une position de repos telle que ladite sur-
face de butée (14) soit située à portée de ladite
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deuxième denture (6), ledit dispositif de commande
comportant un organe de guidage de ladite surface
de butée (14) pour la positionner hors de portée de
ladite deuxième denture (6) lorsque ledit organe de
sortie (8) est dans sa position d’actionnement,
caractérisé en ce que ledit organe de guidage com-
porte un bloc (16) solidaire dudit bâti et présentant
une surface de guidage (18) agencée pour coopérer
avec ledit bras (12), lorsque ledit organe de sortie
(8) se déplace vers sa position d’actionnement, pour
éloigner ladite surface de butée (14) de ladite deuxiè-
me denture (6).

10. Mouvement horloger (1) selon la revendication 9,
caractérisé en ce que ledit organe de guidage com-
porte un bloc (22) additionnel solidaire dudit bâti et
agencé pour maintenir ladite surface de butée (14)
à portée de ladite deuxième denture (6) tant que ledit
organe de sortie (8) est dans sa position de repos
ou se déplace vers sa position d’actionnement.

11. Mouvement horloger (1) selon l’une des revendica-
tions 8 à 10, caractérisé en ce que lesdits organes
d’entrée et de sortie (2, 8) sont coaxiaux.

12. Mouvement horloger (1) selon la revendication 11,
caractérisé en ce que les diamètres desdits orga-
nes d’entrée et de sortie (2, 8) sont tels, en référence
au diamètre du mouvement horloger (1), que lesdits
organes d’entrée et de sortie (2, 8) sont agencés
sensiblement à la périphérie du mouvement horloger
(1).

13. Mouvement horloger (1) selon l’une des revendica-
tions 8 à 12, caractérisé en ce qu’il comporte un
mobile de correction (130) agencé pour agir sur ledit
organe d’entrée (2), en réponse à une action adap-
tée d’un utilisateur, et actionner ledit au moins un
mécanisme horloger, à la demande, par l’intermé-
diaire dudit organe de sortie (8).

14. Mouvement horloger (1) selon la revendication 13,
caractérisé en ce que ledit mobile de correction
(130) comporte au moins une dent (128), préféra-
blement plusieurs dents, agencée(s) à portée de la-
dite première denture (4) dudit organe d’entrée (2)
pour faire tourner ce dernier en réponse à ladite ac-
tion adaptée de l’utilisateur.

15. Mouvement horloger (1) selon l’une des revendica-
tions 8 à 14, caractérisé en ce que ledit mobile d’ac-
tionnement comporte un doigt d’actionnement (124)
de quantième entraîné pour transmettre une impul-
sion par jour audit organe d’entrée (2), ledit au moins
un mécanisme horloger actionné par ledit organe de
sortie (8) étant un mécanisme d’affichage du quan-
tième, préférablement annuel, encore plus préféra-
blement perpétuel ou séculaire, comportant une

bascule de quantième (100) entraînée en rotation
par ledit organe de sortie (8) pour agir sur un mobile
d’affichage du quantième (104) et le faire avancer
d’au moins un pas par impulsion reçue par ledit or-
gane d’entrée (2).

16. Mouvement horloger (1) selon la revendication 15,
caractérisé en ce que ledit organe de sortie (8) est
également agencé pour coopérer avec une bascule
des jours (132) et la faire pivoter une fois par impul-
sion reçue par ledit organe d’entrée (2), ladite bas-
cule des jours (132) étant agencée pour faire avan-
cer d’un pas un mobile d’affichage des jours (136) à
chaque fois qu’elle pivote.

17. Pièce d’horlogerie comportant un mouvement hor-
loger (1) selon l’une des revendications 8 à 16.
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