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(54) FAHRRAD MIT ELEKTROANTRIEB MIT VERBESSERTER STABILITÄT

(57) Die vorliegende Erfindung betrifft ein mit Mus-
kelkraft und/oder elektrisch antreibbares Fahrrad mit ei-
nem elektrischen Antrieb (2) einer Steuereinrichtung (3),
welche eingerichtet ist, den elektrischen Antrieb (2) an-
zusteuern, einer Einrichtung (4) zur Bestimmung eines

Lenkwinkels (α) und einer Einrichtung (5) zur Bestim-
mung eines Neigungswinkels (β), wobei die Steuerein-
richtung (3) ein Antriebsmoment für den elektrischen An-
trieb (2), basierend auf dem Lenkwinkel (α) und dem Nei-
gungswinkel (β) bestimmt.
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