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(54) SCHWINGBODEN

(57) 1. Die Erfindung betrifft einen Schwingboden
(06) mit einem Schwingtrager (08), der auf einem Unter-
boden gelagert werden kann, und mit zumindest einer
Bodenplatte (07, 28), die auf dem Schwingtrager (08)
schwingend gelagert ist, wobei die Oberseite der Boden-
platte (07, 28) eine betanzbare Bihnenflache bildet, wo-
bei unter der Bodenplatte (07, 28) zumindest eine Stiitz-
platte (13, 27) angeordnet ist, die mit zumindest einem

Stellorgan (14, 21) zwischen einer Ruhestellung und ei-
ner Stutzstellung verstellbar ist, wobei die Stiitzplatte (13,
27) in der Ruhestellung keinen Kontakt zur Bodenplatte
(07, 28) aufweist, und wobei die Stitzplatte (13, 27) in
der Stitzstellung flachig an der Unterseite der Boden-
platte (07, 28) zur Anlage kommt und die Bodenplatte
(07, 28) von unten abstutzt.
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Beschreibung

[0001] DieErfindung betriffteinen Schwingboden nach
dem Oberbegriff des Anspruchs 1.

[0002] Ein gattungsgeméalRer Schwingboden ist bei-
spielsweise aus der EP 0 369 423 bekannt. Solche
Schwingbéden werden insbesondere, jedoch keines-
wegs ausschlie3lich, bei Tanzauffiihrungen von Ballet-
tensembles bendtigt, um die Gelenke der Tanzerinnen
und Tanzer zu schonen. Die gattungsgeméafen Schwing-
bdden sind dabei durch eine Flachenelastizitat charak-
terisiert, so dass der Schwingboden bei Belastung in ei-
nem grolRen Bereich nachgeben kann. Insbesondere fir
die Benutzung als Tanzflache fiir Ballettensembles kom-
men nur derartige flachenelastische Boden in Betracht,
da punktelastische Bdden, beispielsweise Elastomerbo-
den, bei Belastung lediglich eine kleine Verformungsmul-
de bilden, die kaum groéRer als das belastende Objekt,
beispielsweise der Ful eines Tanzers, ist.

[0003] Um die gewiinschte flachenelastische Eigen-
schaft zu erreichen, wird bei den bekannten Schwingb6-
deneine Bodenplatte, beispielsweise aus Sperrholz, ver-
wendet, die auf einem Schwingtrager gelagert wird. Der
Schwingtrager selber kommt dabei auf einem festen Un-
terboden, beispielsweise einem Betonboden, zur Aufla-
ge. Der Schwingtrager kann aus sich kreuzend angeord-
neten Gurtbrettern gebildet werden, die durch Distanze-
lemente voneinander beabstandet sind.

[0004] Die hohe Flachenelastizitdt der bekannten
Schwingbdéden stellt bei der Verwendung auf Theater-
blhnen ein erhebliches Problem dar. Denn die hohe Fla-
chenelastizitat der Schwingbdden fiihrt dazu, dass die
Schwingbéden nicht mit schweren Transportgeraten,
beispielsweise Hubsteigern oder Gabelstaplern, befah-
ren werden dirfen. Denn die von diesen schweren Ge-
raten herriihrenden Punktbelastungen, beispielsweise
im Bereich der Rader eines Gabelstaplers, wirden zur
Zerstorung der Bodenplatte des Schwingbodens fihren.
[0005] Aus diesem Grund werden die Schwingbdden
bei der Verwendung auf Theaterblhnen nur bei Bedarf
auf der zu betanzenden Flache der Bluhne aufgelegt.
Nach Abschluss der Ballettauffiihrung wird der Schwing-
boden dann wieder entfernt und muss an anderer Stelle
eingelagert werden.

[0006] Diese Art der mobilen Verwendung des
Schwingbodens zur Verwendung auf Theaterbihnen
stellt einen erheblichen Kostenmehrbedarf dar, daneben
der normalen Theaterbodenflache noch ein zusatzlicher
mobiler Schwingboden angeschafft werden muss. Au-
Rerdem stellt die Logistik zum Auf- und Abbau der mo-
bilen Schwingbdden einen erheblichen Organisations-
und Arbeitsaufwand dar.

[0007] Ausgehend von diesem Stand der Technik ist
es deshalb Aufgabe der vorliegenden Erfindung, einen
neuen Schwingboden vorzuschlagen, der auch mit
schwerem Arbeitsgerat befahren werden kann und da-
durch die oben beschriebenen Nachteile von mobilen
Schwingbéden vermeidet.
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[0008] Diese Aufgabe wird durch einen Schwingboden
nach der Lehre des Anspruchs 1 gelost.

[0009] Vorteilhafte Ausfiihrungsformen der Erfindung
sind Gegenstand der Unteranspriiche.

[0010] Der erfindungsgemaRe Schwingboden wird
durch eine Stiltzplatte charakterisiert, die unter der Bo-
denplatte des Schwingbodens angeordnet ist. Der zu-
mindest einen Stitzplatte ist dabei zumindest ein Stell-
organ zugeordnet, das zwischen einer Ruhestellung und
einer Stiutzstellung verstellbar ist. Befindet sich das Stell-
organ in seiner Ruhestellung, so besteht kein Kontakt
zwischen der Stitzplatte und der Bodenplatte, so dass
der Schwingboden seine flir die Tanzauffiihrung notwen-
digen flachenelastischen Eigenschaften aufweist. Wird
dann das Stellorgan geeignet betatigt und dadurch in sei-
ne Stitzstellung verbracht, so kommt die Stiitzplatte fla-
chig an der Unterseite der Bodenplatte zur Anlage. Durch
diesen Kontakt der Bodenplatte mit der darunter befind-
lichen Stultzplatte wird die Bodenplatte von unten abge-
stutzt und verliertihre flaichenelastischen Eigenschaften.
Zugleich wird es aber mdglich, dass die Bodenplatte mit
der darunter zur Anlage gebrachten Stitzplatte aufgrund
der Stitzeigenschaften der Stltzplatte in gewlinschter
Weise mit schwerem Gerat, beispielsweise einem Hub-
steiger oder einem Gabelstapler, befahren werden kann.
[0011] Im praktischen Betrieb ist es somit mdglich,
dass die fir die Einrichtung der Biihne notwendigen Ku-
lissen zunachst mit schwerem Gerat auf der Biihne po-
sitioniert werden, wobei eine Beschadigung der Boden-
platte aufgrund des Stitzeffekts der Stitzplatte ausge-
schlossen ist. Vor der eigentlichen Tanzaufflihrung wer-
den dann die am Schwingboden vorhandenen Stellorga-
ne in die Ruhestellung verbracht, und dadurch wird der
gewulnschte Abstand zwischen Stltzplatte und Boden-
platte hergestellt. Aufgrund dieses Abstands erhalt dann
die Bodenplatte wieder ihre gewiinschte flachenelasti-
sche Eigenschaft, die fir den Schutz der Gelenke der
Tanzerinnen und Tanzer erforderlich ist.

[0012] Bei der Verwendung des Schwingbodens auf
einer grofen Theaterbiihne ist es vielfach erforderlich,
dass auch sehr schwere Kulissenelemente auf der Biih-
ne aufgestellt werden. Aufgrund ihres hohen Gewichts
ist die Aufstellung solcher Kulissenelemente auf einem
normalen Schwingboden nicht méglich, da das Gewicht
vom Schwingboden nicht getragen werden kann und es
stattdessen zu Instabilitdten und Kulissenumstirzen
kommt. In welchem Bereich einer Bihne die Kulissen
dabei zur Aufstellung kommen, kann dabei stark variie-
ren. Um dieses Problem mittels des erfindungsgemaRen
Schwingbodens |I6sen zu kdnnen, ist es besonders vor-
teilhaft, wenn der Schwingboden zumindest zweigeteilte
Nutzungsbereiche aufweist, wobei die Stellorgane in den
verschiedenen Nutzungsbereichen unabhangig vonein-
ander zwischen Ruhestellung und Stitzstellung verstell-
bar sind. Auf diese Weise ist es moglich, den Schwing-
boden in unterschiedlichen Bereichen der Biihne wahl-
weise mit der Stiitzplatte abzustltzen und damit gegen-
Uber dem Gewicht auch von groRen Kulissenelementen
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zu stabilisieren und zugleich in anderen Bereichen die
flachenelastischen Eigenschaften des Schwingbodens
zu realisieren, um einen betanzbaren Bereich zu bilden.
Bei Anderung der Anordnung der Kulissenelemente auf
der Bihne kénnen dann jeweils entsprechend andere
Bereiche des Schwingbodens durch Aktivierung der
Stellorgane in den entsprechenden Bereichen wahlwei-
se stabilisiert werden.

[0013] Welche Art von Stellorgan zum Anheben bzw.
Absenken der Stitzplatte verwendet wird, ist grundsatz-
lich beliebig. Im Hinblick auf die Betriebssicherheit, ins-
besondere Feuersicherheit, ist es besonders vorteilhaft,
wenn das fur die Bildung des Schwingbodens verwen-
dete Stellorgan in der Art eines oder mehrerer pneuma-
tisch betatigbarer Stempel ausgebildet ist. Solche pneu-
matische Stempel weisen eine hohe Betriebs-sicherheit
auf, da insbesondere keinerlei Feuergefahr entstehen
kann.

[0014] Die konstruktive Ausbildung der pneumati-
schen Stempel zum Anheben bzw. Absenken der Stitz-
platte ist grundsatzlich beliebig. Bevorzugt sollten die
pneumatisch betatigbaren Stempel eine Langserstre-
ckung aufweisen und parallel zur unteren Gurtbrettlage
des Schwingtragers verlaufend auf dem Unterboden ge-
lagert werden. Auf diese Weise kdnnen dann grolRe
Stltzplattenelemente eingesetzt werden, die auf den
Stempeln gelagert sind und zwischen den Gurtbrettern
der oberen Gurtbrettlage nach oben gefahren werden
kénnen, um an der Unterseite der Bodenplatte zur Anla-
ge zu gelangen.

[0015] Eine besonders einfache konstruktive Maglich-
keit zur Ausbildung der pneumatisch betatigbaren Stem-
pel ergibt sich, wenn diese jeweils in einem im Quer-
schnitt offenen Lagerprofil héhenverstellbar gelagert
sind.

[0016] Um die Verstellung der Stempel in einfacher
Weise mit pneumatischen Mitteln realisieren zu kénnen,
kénnen geeignete Druckschlauche, beispielsweise Feu-
erwehrschlauche, verwendet werden. Diese Druck-
schlauche werden dann zwischen der Unterseite des
Stempels und der Innenseite des Lagerprofils angeord-
net. Beim Aufblasen der Druckschlduche wird dann der
Stempel, der in dem Lagerprofil gehalten ist, angehoben
und driickt auf diese Weise die Stitzplatte mitihrer Ober-
seite an die Unterseite der Bodenplatte.

[0017] Bei Aktivierung der Stellorgane und der Anhe-
bung der Bodenplatte soll vermieden werden, dass die
Bodenplatte von der Stlitzplatte aus ihrer Normalposition
nach oben gedriickt wird. Denn ein Anheben der Boden-
platte ist nicht gewiinscht, da es ansonsten zu Uneben-
heiten in der Tanzflache kommt. Um dies zu erreichen,
sollte das Stellorgan zum Anheben der Stiitzplatte einen
oberen Endanschlag aufweisen. Dieser obere Endan-
schlag kannin einfacher Weise durch die Schenkelenden
des offenen Lagerprofils, in dem der Stempel des Stell-
organs gelagert ist, realisiert werden.

[0018] Aus welchem Material die Stempel des Stellor-
gans hergestellt sind, ist grundsatzlich beliebig. Im Hin-
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blick auf die Verwendung des Stellorgans im Bereich ei-
ner Bihne ist es besonders vorteilhaft, wenn diese Stem-
pel aus Holz hergestellt werden.

[0019] ImHinblick aufdie Betriebssicherheiteiner The-
aterblihne ist es von herausragender Bedeutung, dass
das Bihnenpersonal ohne Weiteres erkennen kann, ob
der Schwingboden mit schwerem Gerat befahren wer-
den darf bzw. ob der Schwingboden zur Aufstellung von
schweren Kulissenelementen geeignetist. Um diese Be-
triebssicherheit zu gewahrleisten, sollte deshalb bevor-
zugt eine Steuereinrichtung vorgesehen werden, mit der
das Stellorgan angesteuert wird. An dieser Steuerein-
richtung ist dann eine Signalisierungseinrichtung, bei-
spielsweise eine Warnleuchte oder ein Warnsignal oder
Ahnliches, vorzusehen, mit welcher der Betriebszustand
des Stiitzbodens mit der Anordnung in der Stiitzstellung
oder Ruhestellung optisch und/oder akustisch signali-
siertwerden kann. Erstwenn das Betriebspersonal durch
die Signalisierungseinrichtung signalisiert bekommt,
dass die Bodenplatte durch Aktivierung der Stellorgane
und der dadurch verursachten Anlage der Stultzplatte an
der Unterseite der Bodenplatte stabilisiert ist, dirfen
schwere Arbeitsgerate, beispielsweise Hubsteiger oder
Gabelstapler, auf der Bihnenflache verwendet werden.
Nach Abschluss der Stellarbeiten auf der Buhnenflache
kann dann der betanzbare Bereich der Bihnenflache in
einen Betriebszustand mit flachenelastischen Eigen-
schaften gebrachtwerden, wobei dieser Betriebszustand
wiederum geeignet an der Signalisierungseinrichtung si-
gnalisiert wird. Weist die Biihnenflache mehrere getrennt
voneinander ansteuerbare Flachenbereiche auf, so soll-
te die Signalisierungseinrichtung fir jeden der Flachen-
bereiche ein separates Signalisierungsorgan, beispiels-
weise eine Warnlampe, aufweisen.

[0020] Eine Ausfihrungsform der Erfindung ist in den
Zeichnungen schematisiert dargestellt und wird nachfol-
gend beispielhaft erlautert.

[0021] Es zeigen:

den Aufbau eines aus dem Stand der Technik
bekannten Schwingbodens in perspektivischer
Ansicht von oben;

Fig. 1

Fig.2 den Aufbau eines erfindungsgemafien
Schwingbodens in perspektivischer Ansicht
von oben;

Fig.3 den Schwingboden gemaR Fig. 2 mitin der Ru-
hestellung befindlichem Stellorgan in einem
Teilquerschnitt;

Fig.4 den Schwingboden gemal Fig. 3 mit in der
Stiitzstellung befindlichem Stellorgan in einem
Teilquerschnitt;

Fig.5 eine zweite Ausfihrungsform eines erfin-
dungsgemafien Schwingbodens mit einem in
der Ruhestellung befindlichen Stellorgan.
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[0022] Fig. 1 zeigt einen aus dem Stand der Technik
bekannten Schwingboden 01 mit einer aufgebrochen
dargestellten Bodenplatte 02 und einem unter der Bo-
denplatte 02 angebrachten Schwingtrager 03, der dem
Schwingboden 01 zu der fir Tanzauffihrungen ge-
wiinschten flachenelastischen Eigenschaft verhilft. Der
Schwingtrager 03 besteht aus einer oberen und einer
unteren Gurtbrettlage, wobei die obere Gurtbrettlage von
den Gurtbrettern 04 und die untere Gurtbrettlage von den
Gurtbrettern 05 gebildet werden. Die Gurtbretter 04 und
05 der oberen und der unteren Gurtbrettlage sind dabei
kreuzférmig zueinander verlegt und werden durch Dis-
tanzklétze zueinander und zum Untergrund beabstan-
det. Der in Fig. 1 dargestellte Schwingboden 01 kann
aufgrund seiner flachenelastischen Eigenschaften nicht
mitschweren Arbeitsgeraten, beispielsweise einem Hub-
steiger oder einem Gabelstapler, befahren werden.
[0023] Fig. 2 zeigt einen erfindungsgemaRlen
Schwingboden 06, der wiederum aus einer Bodenplatte
07 und einem darunter angeordneten Schwingtrager 08
gebildet ist. Der Schwingtréger 08 umfasst dabei kreuz-
férmig zueinander angeordnete Gurtbretter 09 und 10,
wobei die die untere Gurtbrettlage bildenden Gurtbretter
10 mit Distanzsticken 11 auf dem Untergrund gelagert
werden. Zwischen den Gurtbrettern 09 und 10 sind zu-
dem weitere Distanzstiicke 12 vorgesehen.

[0024] Um ein Befahren des Schwingbodens 06 mit
schweren Arbeitsgeraten zu ermdglichen, wird unter der
Bodenplatte 07 und jeweils zwischen den Gurtbrettern
09 eine Stitzplatte 13 vorgesehen. In Fig. 2 ist die eine
Stutzplatte 13 nicht dargestellt, um die Erkennbarkeitdes
Aufbaus des Schwingbodens 06 zu erhéhen. Die Stiitz-
platten 13 ihrerseits sind auf Stellorganen 14 gelagert,
mitdenen die Stltzplatten 13 angehoben und abgesenkt
werden kénnen. Die Funktion der Stellorgane 14 bei der
Verstellung der Stitzplatte 13 soll nachfolgend anhand
der Zeichnungen Fig. 3und Fig. 4 ndher erlautertwerden.
[0025] Fig.3zeigtden Schwingboden 03ineinem Teil-
querschnitt, wobei das in Fig. 3 dargestellte Stellorgan
14 sich in seiner Ruhestellung befindet. In der Ruhestel-
lung des Stellorgans 14 besteht zwischen der Bodenplat-
te 07 und der Stiitzplatte 13 ein ausreichend groRer Ab-
stand 15, der ein Schwingen der Bodenplatte 07 ermég-
lichtund dadurch die erwiinschten flachenelastischen Ei-
genschaften des Schwingbodens 06 realisiert.

[0026] Das Stellorgan 14 umfasst einen aus Holz ge-
fertigten Stempel 16, der in einem Lagerprofil 17 héhen-
verstellbar ist. Zwischen der Unterseite des Stempels 16
und der Innenseite des Lagerprofils 17 befindet sich ein
Druckschlauch 18, der mit Druckluft beaufschlagt wer-
den kann.

[0027] Fig. 4 zeigt den Schwingboden 06 mit dem in
die Stiitzstellung ausgefahrenen Stellorgan 14 im Quer-
schnitt. Durch Druckbeaufschlagung des Druck-
schlauchs 18 wird der Stempel 16 nach oben ausgefah-
ren und die Stiitzplatte 13 von unten an der Bodenplatte
07 zur Anlage gebracht. Durch diesen Kontakt der Stiitz-
platte 13 mit der Bodenplatte 07 verliert die Bodenplatte
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07 ihre flachenelastischen Eigenschaften und kann an-
schlieRend problemlos mit schweren Arbeitsgeraten be-
fahren werden.

[0028] Die Schenkelenden 19 des offenen Lagerprofils
17 bilden dabei einen oberen Endanschlag, an dem die
Stellbewegung des Stempels 16 nach oben definiert be-
grenzt wird. Ein UbermaRiges Anheben der Bodenplatte
13 wird dadurch ausgeschlossen.

[0029] Fig. 5 zeigt eine zweite Ausfiihrungsform 20 ei-
nes erfindungsgemaflien Schwingbodens. Bei diesem
Schwingboden 20 wird das Stellorgan 21 aus einem of-
fenen Lagerprofil 22, einem Druckschlauch 23 und einem
im Lagerprofil 22 héhenverstellbar gelagerten Stempel
24 gebildet. Der Stempel 24 selbst besteht dabei aus
einem Langsprofil 25 aus Blech und einem daran befes-
tigten Brettabschnitt 26. Durch Druckbeaufschlagung
des Druckschlauchs 23 kann der Stempel 24 angehoben
und dadurch die Stltzplatte 27 von unten an der Boden-
platte 28 zur Anlage gebrachtwerden. Als Endanschlage
fur die Stellbewegung des Stempels 24 dienen Schraub-
bolzen 29, die das Langsprofil 25 des Stempels 24 in
Ausnehmungen 30 durchgreifen.

Patentanspriiche

1. Schwingboden (06) mit einem Schwingtrager (08),
der auf einem Unterboden gelagert werden kann,
und mit zumindest einer Bodenplatte (07, 28), die
aufdem Schwingtrager (08) schwingend gelagertist,
wobei die Oberseite der Bodenplatte (07, 28) eine
betanzbare Blihnenflache bildet,
dadurch gekennzeichnet,
dass unter der Bodenplatte (07, 28) zumindest eine
Stitzplatte (13, 27) angeordnetist, die mitzumindest
einem Stellorgan (14, 21) zwischen einer Ruhestel-
lung und einer Stitzstellung verstellbar ist, wobei die
Stitzplatte (13, 27) in der Ruhestellung keinen Kon-
takt zur Bodenplatte (07, 28) aufweist, und wobei die
Stitzplatte (13, 27) in der Stltzstellung flachig an
der Unterseite der Bodenplatte (07, 28) zur Anlage
kommt und die Bodenplatte (07, 28) von unten ab-
stitzt.

2. Schwingboden nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
dass der Schwingboden (01) zumindest zwei ge-
trennte Nutzungsbereiche aufweist, wobei die Stell-
organe (14, 21) in den verschiedenen Nutzungsbe-
reichen unabhangig voneinander zwischen Ruhe-
stellung und Stiitzstellung verstellbar sind.

3. Schwingboden nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet,
dass das Stellorgan (14, 21) einen oder mehrere
pneumatisch betatigbare Stempel (16, 24) umfasst.

4. Schwingboden nach Anspruch 3,
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dadurch gekennzeichnet,

dass die pneumatisch betatigbaren Stempel (16, 24)
eine Langserstreckung aufweisen und parallel zu
den Gurtbrettern (10) einer unteren Gurtbrettlage
des Schwingtragers (03) verlaufend auf dem Unter-
boden gelagert sind.

Schwingboden nach Anspruch 3 oder 4,

dadurch gekennzeichnet,

dass die pneumatisch betatigbaren Stempel (16, 24)
jeweils in einem im Querschnitt offenen Lagerprofil
(17, 25) hdhenverstellbar gelagert sind.

Schwingboden nach Anspruch 5,

dadurch gekennzeichnet,

dass zwischen der Unterseite des Stempels (16, 24)
und der Innenseite des Lagerprofils (17, 25) ein
pneumatisch aufblasbarer Druckschlauch (18, 23)
angeordnet ist, wobei der mit Druck beaufschlagte
Druckschlauch (18, 23) den Stempel (16, 24) anhe-
ben und dadurch die Stiitzplatte (13, 27) an der Un-
terseite der Bodenplatte (07, 28) zur Anlage bringen
kann.

Schwingboden nach einem der Anspriiche 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet,

dass das Stellorgan (14, 21) einen oberen Endan-
schlag aufweist, der den Stellbereich der Stellbewe-
gung nach oben begrenzt.

Schwingboden nach Anspruch 7,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Schenkelenden (19) des offenen Lagerpro-
fils (17) jeweils einen oberen Endanschlag bilden,
der die Stellbewegung des Stempels (16, 24) nach
oben begrenzt.

Schwingboden nach einem der Anspriiche 3 bis 8,
dadurch gekennzeichnet,

dass der Stempel (16, 24) des Stellorgans (14, 21)
aus Holz, insbesondere aus Sperrholz, hergestellt
ist.

Schwingboden nach einem der Anspriiche 1 bis 9,
dadurch gekennzeichnet,

dass das Stellorgan (14, 21) von einer Steuerein-
richtung angesteuert wird, wobei die Steuereinrich-
tung eine Signalisierungseinrichtung umfasst, mit
der der Betriebszustand des Schwingbodens (06)
mit der Anordnung der Stitzplatte (13, 27) in der
Stutzstellung oder Ruhestellung optisch und/oder
akustisch signalisiert werden kann.
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