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(54) ORGANEDE MAINTIEN ELASTIQUE POUR LA FIXATION D’'UN COMPOSANT D’HORLOGERIE

SUR UN ELEMENT DE SUPPORT

(57) L'invention concerne un organe de maintien
élastique (1a, 1b, 1c) pour la fixation d’'un composant
d’horlogerie (2) sur un élément de support (3) compre-
nant une structure externe (4a) susceptible d’étre reliée
audit composant d’horlogerie (2) et une structure interne
(4b) définissant une ouverture (5) dans laquelle est sus-
ceptible d’étre inséré I'élément de support (3), ledit or-
gane de maintien élastique (1a, 1b, 1c) comprenant des
bras élastiques (6a, 6b, 6¢) reliant les structures externe
et interne (4a, 4b) entre elles et contribuant a assurer le
serrage de I'élément de support (3) dans I'ouverture (5),

Fig. 1

130

chaque bras (6a, 6b, 6¢) comprenant :

-aumoins un ajourage (7a, 7b, 7c¢) défini en tout ou partie
le long du corps dudit bras (6a, 6b, 6c),

- une zone de contact élastique (8a) avec I'élément de
support (3), et

- des zones périphériques élastiques (8b) qui s’étendent
entre cette zone de contact (8a) et des extrémités de ce
bras élastique (6a, 6b, 6¢), la zone de contact (8a) ayant
une quantité de matiere supérieure a la quantité de ma-
tiere constituant chacune de ses zones périphériques
(8b).
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Description

Domaine de lI'invention

[0001] L’invention porte sur un organe de maintien
élastique pour la fixation d’'un composant d’horlogerie
sur un élément de support.

[0002] L’invention porte aussisurun ensemble organe
de maintien élastique - composant d’horlogerie et un as-
semblage d’un tel ensemble avec I'élément de support.
[0003] L’invention porte de plus sur un mouvement
d’horlogerie comprenant au moins un tel assemblage.
[0004] L’invention porte également sur une piece
d’horlogerie comprenant un tel mouvement.

Arriere-plan de I'invention

[0005] Dans I'état de la technique, on connait des or-
ganes de maintien élastique tels que des viroles d’hor-
logerie qui participent a des assemblages de spiraux sur
des arbres de balancier dans un mouvement d’horlogerie
et ce, par un serrage élastique.

[0006] Toutefois de tels organes de maintien élastique
ont pour inconvénient majeur d’'imposer dans le cadre
de la réalisation de tels assemblages des opérations de
montage complexes, longues et colteuses du fait que
ces organes présentent des couples de tenue sur ces
arbres de balancier qui sont faibles et limités.

Résumé de l'invention

[0007] Le butdela présente invention estde pallier en
tout ou partie les inconvénients cités précédemment en
proposant un organe de maintien élastique qui présente
un couple de tenue important notamment pour facili-
ter/simplifier les opérations de montage d’'un assembla-
ge d'un ensemble organe de maintien élastique - com-
posant d’horlogerie avec un élément de support.
[0008] A cet effet, I'invention porte sur un organe de
maintien élastique pour la fixation d’'un composant d’hor-
logerie sur un élément de support comprenant une struc-
ture externe susceptible d’étre reliée audit composant
d’horlogerie et une structure interne définissant une
ouverture dans laquelle est susceptible d’étre inséré
I'élément de support, ledit organe de maintien élastique
comprenant des bras élastiques reliant les structures ex-
terne et interne entre elles et contribuant a assurer le
serrage del’élémentde supportdansI'ouverture, chaque
bras comprenant :

- aumoins un ajourage défini en tout ou partie le long
du corps dudit bras,

- unezonede contact élastique avecI'élémentde sup-
port, et

- des zones périphériques élastiques qui s’étendent
entre cette zone de contact et des extrémités de ce
bras élastique,
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la zone de contact comprenant une quantité de matiere
supérieure a la quantité de matiére constituant chacune
de ses zones périphériques.

[0009] Ainsi grace a ces caractéristiques, 'organe de
maintien élastique est alors apte a supporter un serrage
élastique conséquent et donc a emmagasiner une quan-
tité importante d’énergie élastique lorsqu'’il est contraint
afin de restituer un couple de tenue important, notam-
ment grace a une rigidité importante de cet organe de
maintien élastique induite notamment par des volumes
(ou quantités) de matiere conséquents constituant ses
bras rigides qui comprennent les structures interne et
externe. On notera que ces volumes importants de ma-
tiere sont plus précisément compris dans les zones de
contact qui sont mises sous charges (ou sous contrain-
tes) lors de l'insertion de I'élément de support dans cet
organe de maintien.

[0010] De plus, on remarquera que cet organe de
maintien élastique est configuré pour que cet emmaga-
sinement d’énergie élastique conduise a des contraintes
admissibles au regard de la matiere qui constitue un tel
organe de maintien tel que le silicium.

[0011] Dans d’autres modes de réalisation :

- lazone de contact comprend au moins deux poutres
notamment inclinées agencées dans un ajourage
principal dudit au moins un ajourage défini en tout
ou partie le long du corps du bras élastique ;

- lesdits au moins deux poutres relient les structures
externe et interne entre elles ;

- l'ajourage principal a une forme essentiellementd’un
demi-cercle ;

- l'ajourage principal est divisé en au moins trois par-
ties évidées par lesdites au moins deux poutres ;

- au moins deux parties évidées parmi lesdites au
moins trois parties évidées présentent des volumes
sensiblement similaires ;

- la partie évidée comprise dans son intégralité dans
la zone de contact présente un volume qui est sen-
siblement inférieur a celui des autres parties évidées
de l'ajourage principal ;

- lesdites au moins trois parties évidées présentent
des volumes sensiblement similaires ;

- des axes centraux des poutres forment avec un axe
longitudinal du bras élastique des angles aigus ;

- l'organe de maintien élastique comprend un unique
ajourage qui est un ajourage principal ;

- organe de maintien élastique comprend un ajourage
principal et des ajourages supplémentaires définis
aux extrémités de cet ajourage principal ;

- les structures externe et interne ont des formes
différentes ;

- les structures externe et interne présentent respec-
tivement des formes essentiellement circulaire et
triangulaire ;

- l'organe de maintien élastique comprend un point
d’attache avec le composant d’horlogerie ;

- l'organe de maintien élastique est une virole pour la
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fixation du composant d’horlogerie tel qu’un spiral a
un élémentde supporttel qu’un arbre de balancier, et

- l'organe de maintien élastique est réalisé en une ma-
tiere a base de silicium.

[0012] L’invention concerne aussi un ensemble orga-
ne de maintien élastique - composant d’horlogerie pour
un mouvement d’horlogerie d’'une piéce d’horlogerie
comprenant un tel organe de maintien élastique.
[0013] Avantageusement, cet ensemble est mono-
bloc.

[0014] L’invention concerne également un assembla-
ge pour un mouvement d’horlogerie d’une piéce d’horlo-
gerie comprenant un tel ensemble organe de maintien
élastique - composant d’horlogerie, ledit ensemble étant
fixé a un élément de support.

[0015] L’invention concerne aussi un mouvement
d’horlogerie comprenant au moins un tel assemblage.
[0016] L’invention concerne également une piece
d’horlogerie comprenant un tel mouvement d’horlogerie.

Description sommaire des dessins

[0017] D’autres particularités etavantagesressortiront
clairement de la description qui en est faite ci-aprés, a
titre indicatif et nullement limitatif, en référence aux des-
sins annexés, dans lesquels :

- lafigure 1 est une vue en perspective d’un organe
de maintien élastique pour la fixation d’'un compo-
sant d’horlogerie sur un élément de support qui est
ici dans un état contraint, selon un premier mode de
réalisation de I'invention ;

- lafigure 2 estune vue en perspective de I'organe de
maintien élastique pour la fixation du composant
d’horlogerie sur I'élément de support qui est ici dans
un état de repos, selon le premier mode de réalisa-
tion de l'invention ;

- lafigure 3 est une vue en perspective d’un organe
de maintien élastique pour la fixation du composant
d’horlogerie sur I'élément de support, selon un
deuxiéme mode de réalisation de I'invention,

- lafigure 4 est une vue en perspective d’un organe
de maintien élastique pour la fixation du composant
d’horlogerie sur I'élément de support, selon un troi-
siéme mode de réalisation de l'invention, et

- la figure 5 est une vue schématique d’'une piéce
d’horlogerie pourvue d’'un mouvement d’horlogerie
comprenant un assemblage comportant I'élément
de support et un ensemble organe de maintien élas-
tique - composant d’horlogerie, selon les modes de
réalisation de l'invention.

Description détaillée des modes de réalisation préférés

[0018] Les figures 1 a 5 présentent plusieurs modes
de réalisation de I'organe de maintien élastique 1a, 1b,
1¢ pour la fixation d’'un composant d’horlogerie 2 sur un
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élément de support 3. Atitre d’exemple, I'organe de main-
tien élastique 1a, 1b, 1c peut étre une virole pour la fixa-
tion du composant d’horlogerie 2 tel qu’'un spiral a un
élément de support 3 tel qu’un arbre de balancier.
[0019] Dans ces modes de réalisation, cet organe de
maintien élastique 1a, 1b, 1c peut étre compris dans un
ensemble 120 organe de maintien élastique - composant
d’horlogerie prévu pour un mouvement d’horlogerie 110
d’'une piéce d’horlogerie 100. Un tel ensemble 120 peut
étre une piece monobloc réalisée en une matiéere dite
« fragile » a base par exemple de silicium. Dans d’autres
variantes, cette matiére peut étre a base de quartz ou de
corindon ou plus généralement de céramique.

[0020] Onnotera que dans une variante de cetensem-
ble, seul 'organe de maintien élastique peut étre réalisé
en une telle matiere dite « fragile », le composant d’hor-
logerie étant alors fabriqué en une autre matiére.
[0021] Cetensemble 120 peut faire partie d’'un assem-
blage 130 pour le mouvement horlogerie 110, en étant
fixé a 'élément de support 3 par exemple par serrage
élastique. On notera que cet assemblage 130 a été ima-
giné pour des applications dans le domaine horloger.
Toutefois, l'invention peut parfaitement étre mise en
oeuvre dans d’autres domaines tels que I'aéronautique,
la bijouterie, ou encore I'automobile.

[0022] Un tel organe de maintien élastique 1a, 1b, 1c
comprend des faces supérieure et inférieure de préfé-
rence planes ainsi que des parois périphériques interne
et externe. |l comprend de plus des structures externe
etinterne 4a, 4b présentant des formes différentes. Plus
précisément, s’agissant de la structure externe 4a, elle
présente de préférence une forme essentiellement cir-
culaire. Cette structure externe 4a comprend la paroi pé-
riphérique externe de I'organe de maintien élastique 1a,
1b, 1c. Une telle structure externe 4a est destinée a étre
reliée au composant d’horlogerie 2 en comprenant au
moins un point d’attache 11 prévu pour étre connecté a
ce composant d’horlogerie 2. Ce point d’attache 11 fait
de préférence saillie de la paroi périphérique externe.
Concernantla structure interne 4b, elle présente une for-
me essentiellement triangulaire notamment une forme
d’'un triangle équilatéral. Cette structure interne 4b com-
prend la paroi périphérique interne de cet organe de
maintien élastique 1a, 1b, 1c qui participe a définir une
ouverture 5 dans laquelle est destiné a étre inséré I'élé-
ment de support 3.

[0023] L’organe de maintien élastique 1a, 1b, 1c com-
porte également des bras élastiques 6a, 6b, 6¢ en par-
ticulier trois bras élastiques 6a, 6b, 6¢. Ces bras 6a, 6b,
6¢c comprennent de maniére non limitative et non
exhaustive :

- des faces intérieures comprises dans la structure
interne 4b et qui définissent ensemble la paroi péri-
phérique interne de I'organe de maintien élastique
1a, 1b, 1c et donc aussi I'ouverture 5 de cet organe
maintien 1a, 1b, 1c, et

- des faces extérieures comprises dans la structure
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externe 4a et qui définissent ensemble la paroi pé-
riphérique externe de l'organe 1a, 1b, 1c.

[0024] On comprend donc que dans cet organe de
maintien élastique 1a, 1b, 1c, de tels bras élastiques 6a,
6b, 6¢relient les structures externe etinterne 4a, 4b entre
elles en comprenant chacune une partie de ces structu-
res interne et externe. Dans cet organe de maintien élas-
tique 1a, 1b, 1c, ces bras élastiques 6a, 6b, 6¢ permettent
essentiellement de réaliser le serrage élastique de I'élé-
ment de support 3 dans I'ouverture 5.

[0025] Dans cette configuration, chaque bras 6a, 6b,
6¢c comprend au moins un ajourage 7a, 7b, 7c répartie
en tout ou partie le long du corps dudit bras. De plus, il
comprend une zone de contact élastique 8a ainsi que
des zones périphériques élastiques s’étendant entre cet-
te zone de contact 8a et des extrémités de ce bras élas-
tique 6a, 6b, 6¢. La zone de contact élastique 8a est
prévue pour coopérer avec une paroi périphérique 13 de
I'élément de support 3. Les zones périphériques 8b sont
de préférence juxtaposées a la zone de contact 8a. Une
telle zone de contact 8a comprend une interface de con-
tact 12 encore appelée « point de contact » entre le bras
élastique 6a, 6b, 6¢ et la paroi périphérique 13 de I'élé-
ment de support 3. Dans ce contexte, 'organe de main-
tien élastique 1a, 1b, 1c comprend alors trois zones de
contact 8a qui participent a réaliser un centrage précis
du composantd’horlogerie 2, par exemple un spiral, dans
le mouvement d’horlogerie 110. Dans cet organe de
maintien élastique 1a, 1b, 1c, chaque zone de contact
8aprésente une quantité de matiére qui est sensiblement
supérieure a la quantité de matiere des zones périphé-
riques 8b. Une telle configuration du bras élastique 6a,
6b, 6¢ permet a 'organe de maintien élastique 1a, 1b,
1c d’emmagasiner une quantité plus importante d’éner-
gie élastique pour un méme serrage en comparaison
avec les organes de maintien de I'état de la technique.
Une telle quantité d’énergie élastique emmagasinée
dans I'organe de maintien 1a, 1b, 1c permet alors d’ob-
tenir un couple de tenue plus important de I'organe sur
I'élément de support dans 'assemblage 130 de I'ensem-
ble 120 organe de maintien élastique - composant d’hor-
logerie avec cet élément de support 3. Autrement dit, un
tel surplus d’énergie élastique stockée dans I'organe de
maintien 1a, 1b, 1c augmente donc le couple de tenue.
En complément, on notera qu’une telle configuration de
I'organe de maintien élastique 1a, 1b, 1¢c permet de stoc-
ker des ratios d’énergie élastique qui sont 6 a 8 fois su-
périeurs a ceux des organes de maintien de I'état de la
technique.

[0026] Dans les différents modes de réalisation de I'or-
gane de maintien élastique 1a, 1b, 1c, chaque bras 6a,
6b, 6¢c comprend un ajourage principal 7a compris dans
le ou les ajourages 7a, 7b, 7c que peut comprendre cha-
que bras 6a a 6¢. Cet ajourage principal 7a est de pré-
férence réparti en tout ou partie le long du corps du bras
élastique 6a, 6b, 6¢. Autrement dit, cet ajourage principal
7a qui a essentiellement la forme d’'un demi-cercle
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présente :

- un diamétre qui s’étend sensiblement de maniéere
parallele a la partie de la paroi périphérique interne
comprise dans chaque bras élastique 6a, 6b, 6¢, et

- unrayon quiestsensiblementinférieur au plus grand
écart compris entre les structures interne et externe
d’un bras élastique 6a, 6b, 6¢.

[0027] On remarquera en particulier que cet ajourage
principal 7a s’étend dans la zone de contact 8a ainsi que
dans les zones périphériques 8b de chaque bras élasti-
que 6a, 6b, 6¢.

[0028] L’ajourage principal 7a peut étre divisé par au
moins deux poutres 9 en au moins trois parties évidées
10a, 10b. Dans ces modes de réalisation, I'ajourage prin-
cipal 7a est divisé par deux poutres 9 en trois parties
évidées 10a, 10b.

[0029] Dans les premier et troisieme modes de réali-
sation illustrés sur les figures 1, 2 et 4, deux parties évi-
dées 10b parmilestrois 10a, 10b présentent des volumes
sensiblement similaires. On notera au sujet du troisieme
mode de réalisation, que chaque bras élastique 6a, 6b,
6¢c comprend a la différence des autres modes de réali-
sation un unique ajourage qui est I'ajourage principal 7a.
Dans ce contexte, la partie évidée 10a comprise dans
son intégralité dans la zone de contact 8a présente un
volume qui est sensiblement inférieur a celui des autres
parties évidées 10b de I'ajourage principal 7a.

[0030] Dans le deuxieme mode de réalisation, illustré
sur la figure 3, les trois parties évidées 10a, 10b présen-
tent des volumes et des formes sensiblement similaires
notamment des formes essentiellement triangulaires.
[0031] Danscesdifférents modes de réalisation de l'or-
gane de maintien élastique 1a, 1b, 1c, on remarquera
que la partie évidée 10a intégralement comprise dans la
zone de contact 8a a essentiellement une forme triangu-
laire.

[0032] Les poutres 9 réalisant la division de I'ajourage
principal 7a en des parties évidées 10a, 10b sont de pré-
férences inclinées. Dans les différents modes de réali-
sation, ces poutres 9 inclinées sont au nombre de deux
et sont comprises dans la zone de contact 8a de chaque
bras élastique 6a, 6b, 6¢. Ces poutres 9 participent a
relier entre elles les structures externe et interne 4a, 4b.
Des axes centraux A1, A2 des poutres 9 forment avec
un axe longitudinal A3 du bras élastique 6a, 6b, 6¢ des
angles aigus a1, a2. On notera que cette axe longitudinal
A3 s’étend sur la plus grande dimension de ce bras 6a,
6b, 6¢. De tels angles a1, a2 peuvent étre sensiblement
similaires et alors compris entre 45 et 70 degrés, et sont
de préférence de 55 degreés.

[0033] LesaxescentrauxA1, A2 despoutres9forment
également un angle aigu a3 entre eux. Un tel angle o3
peut étre compris entre 40 et 90 degrés, et est de préfeé-
rence de 70 degrés.

[0034] Cet organe de maintien élastique 1a, 1b peut
comprendre des ajourages supplémentaires 7b, 7c per-
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mettant d’ajuster I'élasticité des bras 6a, 6b, 6¢ d’un tel
organe 1a, 1b. Par exemple dans le premier mode de
réalisation, 'organe de maintien élastique 1a comprend
trois ajourages supplémentaires 7b de forme essentiel-
lement circulaire qui sont localisés dans chaque extré-
mité de chaque bras élastique 6a, 6b, 6¢. Dans un autre
exemple, le deuxieme mode de réalisation de 'organe
de maintien 1b comprend dans chaque bras élastiques
6a, 6b, 6¢ deux ajourages supplémentaires 7c bornant
I'ajourage principal 7a et qui sont définis aux extrémités
de cet ajourage principal 7a. Autrement dit, ces deux
ajourages supplémentaires 7c sont respectivement com-
pris dans les deux zones périphériques de chaque bras
élastique 6a, 6b, 6¢.

[0035] L’invention porte également sur un procédé de
réalisation de I'assemblage 130 de I'ensemble 120 or-
gane de maintien élastique - composant d’horlogerie
avec I'élément de support 3. Ce procédé comprend une
étape de fixation de 'ensemble 120 organe de maintien
élastique - composant d’horlogerie avec I'élément de
support 3. Lors de cette étape, I'élément de support 3
estinséré dans'ouverture 5 de'organe de maintien élas-
tique 1a, 1b, 1c. Durant cette insertion, des portions de
la paroi périphérique 13 de I'élément de support 3 entre
en contact avec les interfaces de contact 12 des bras
élastique 6a, 6b, 6¢. Une telle insertion engendre alors
une déformation des bras élastique 6a, 6b, 6¢ selon une
direction radiale B par rapport a un axe central C de I'élé-
ment de support 3 et ce, sous I'action d’'une force de
contrainte exercée par ces portions sur les interfaces de
contact 12. L'effet engendré par cette insertion est visible
surlafigure 1 qui porte sur le premier mode de réalisation
de I'organe de maintien élastique 1a qui est dans un état
contraint. Cette déformation des bras élastiques 6a, 6b,
6cestessentiellementréalisée dansles zones de contact
8a de ces bras 6a, 6b, 6¢. Dans ces zones de contact
8a, les poutres 9 inclinés qui jouent un réle d’élément de
rigidification de ces bras 6a, 6b, 6¢ contribuent a mettre
sous contrainte/tension une portion externe 20 de la vi-
role visible sur la figure 1 lorsque cette virole est montée
sur I'axe contribuant au serrage élastique. Dans ce con-
texte, on notera que ces poutres sont sollicitées en com-
pression notamment selon le sens/direction des fleches
D visibles sur la figure 1. Ainsi dans un tel état de con-
trainte, 'organe de maintien élastique 1a, 1b, 1c stocke
une quantité importante d’énergie élastique qui contribue
a lui conférer un couple de tenue conséquent autorisant
notamment un virolage optimal par serrage élastique.

Revendications

1. Organe de maintien élastique (1a, 1b, 1c) pour la
fixation d’'un composant d’horlogerie (2) sur un élé-
ment de support (3) comprenant une structure ex-
terne (4a) susceptible d’étre reliée audit composant
d’horlogerie (2) et une structure interne (4b) définis-
sant une ouverture (5) dans laquelle est susceptible
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d’étre inséré I'élément de support (3), ledit organe
de maintien élastique (1a, 1b, 1c) comprenant des
bras élastiques (6a, 6b, 6¢) reliant les structures ex-
terne et interne (4a, 4b) entre elles et contribuant a
assurer le serrage de I'élément de support (3) dans
'ouverture (5), chaque bras (6a, 6b, 6c)
comprenant :

- aumoins un ajourage (7a, 7b, 7c) défini en tout
ou partie le long du corps dudit bras (6a, 6b, 6¢),
- une zone de contact élastique (8a) avec I'élé-
ment de support (3), et

- des zones périphériques élastiques (8b) qui
s’étendent entre cette zone de contact (8a) et
des extrémités de ce bras élastique (6a, 6b, 6¢),

lazone de contact (8a) ayant une quantité de matiére
supérieure a la quantité de matiére constituant cha-
cune de ses zones périphériques (8b).

Organe de maintien élastique (1a, 1b, 1c) selon la
revendication précédente, caractérisé en ce que la
zone de contact (8a) comprend au moins deux pou-
tres (9) notamment inclinées agencées dans un
ajourage principal (7a) dudit au moins un ajourage
(7a, 7b, 7c) défini en tout ou partie le long du corps
du bras élastique (6a, 6b, 6¢).

Organe de maintien élastique (1a, 1b, 1c) selon la
revendication précédente, caractérisé en ce que
lesdits au moins deux poutres (9) relient les structu-
res externe et interne (4a, 4b) entre elles.

Organe de maintien élastique (1a, 1b, 1c) selon 'une
quelconque des revendications 2 et 3, caractérisé
en ce que l'ajourage principal (7a) a une forme es-
sentiellement d’'un demi-cercle.

Organe de maintien élastique (1a, 1b, 1c) selon 'une
quelconque des revendications 2 a 4, caractérisé
en ce que 'ajourage principal (7a) est divisé en au
moins trois parties évidées (10a, 10b) par lesdites
au moins deux poutres (9).

Organe de maintien élastique (1a, 1b, 1c) selon la
revendication précédente, caractérisé en ce qu’au
moins deux parties évidées (10b) parmi lesdites au
moins trois parties évidées (10a, 10b) présentent
des volumes sensiblement similaires.

Organe de maintien élastique (1a, 1c) selon l'une
quelconque des revendications 5 et 6, caractérisé
en ce que la partie évidée (10a) comprise dans son
intégralité dans la zone de contact (8a) présente un
volume qui est sensiblement inférieur a celui des
autres parties évidées (10b) de I'ajourage principal
(7a).
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Organe de maintien élastique (1b) selon la revendi-
cation 5, caractérisé en ce que lesdites au moins
trois parties évidées (10a, 10b) présentent des vo-
lumes sensiblement similaires

Organe de maintien élastique (1a, 1b, 1c) selonl'une
quelconque des revendications 2 a 8, caractérisé
en ce que des axes centraux (A1, A2) des poutres
(9) forment avec un axe longitudinal (A3) du bras
élastique (6a, 6b, 6¢) des angles aigus (a1, a2).

Organe de maintien élastique (1c) selon 'une quel-
conque des revendications précédentes, caractéri-
sé en ce qu’il comprend un unique ajourage qui est
un ajourage principal (7a).

Organe de maintien élastique (1a, 1b) selon I'une
quelconque des revendications 1 a 9, caractérisé
en ce qu’il comprend un ajourage principal (7a) et
des ajourages supplémentaires (7b, 7c) définis aux
extrémités de cet ajourage principal (7a).

Organe de maintien élastique (1a, 1b, 1c) selonl'une
quelconque des revendications précédentes, carac-
térisé en ce que les structures externe et interne
(4a, 4b) ont des formes différentes.

Organe de maintien élastique (1a, 1b, 1c) selonl'une
quelconque des revendications précédentes, carac-
térisé en ce que les structures externe et interne
(4a, 4b) présentent respectivement des formes es-
sentiellement circulaire et triangulaire.

Organe de maintien élastique (1a, 1b, 1c) selonl'une
quelconque des revendications précédentes, carac-
térisé en ce qu’il comprend un point d’attache (11)
avec le composant d’horlogerie (2).

Organe de maintien élastique (1a, 1b, 1c) selonl'une
quelconque des revendications précédentes, carac-
térisé en ce qu’il est une virole pour la fixation du
composant d’horlogerie (2) tel qu’un spiral a un élé-
ment de support (3) tel qu’un arbre de balancier.

Organe de maintien élastique (1a, 1b, 1c) selonl'une
quelconque des revendications précédentes, carac-
térisé en ce qu’il réalisé en une matiére a base de
silicium.

Ensemble (120) organe de maintien élastique - com-
posantd’horlogerie pour un mouvementd’horlogerie
(110) d’une piece d’horlogerie (100) comprenant un
organe de maintien élastique (1a, 1b, 1¢) selon 'une
quelconque des revendications précédentes.

Ensemble (120) selon la revendication précédente,
caractérisé en ce qu’il est monobloc.
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19.

20.

21.

Assemblage (130) pour un mouvement d’horlogerie
(110) d’'une piece d’horlogerie (100) comprenant un
ensemble (120) organe de maintien élastique - com-
posant d’horlogerie selon I'une quelconque des re-
vendications 17 et 18, ledit ensemble (120) étant fixé
a un élément de support (3).

Mouvementd’horlogerie (110) comprenant au moins
un assemblage selon la revendication précédente.

Piece d’horlogerie (100) comprenant un mouvement
d’horlogerie (110) selon la revendication précéden-
te.



EP 3 671 364 A1




EP 3 671 364 A1

Fig. 3




Fig. 5

EP 3 671 364 A1

1a,1b,1c

e




10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

EP 3 671 364 A1

European
0)) patent office RAPPORT DE RECHERCHE EUROPEENNE

Européisches

Office européen
des brevets

w

EPO FORM 1503 03.82 (P04C02)

Numéro de la demande

EP 18 21 2866

DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS

Catégorie Citation dudggzuan;ieenst SZZ?an?t::ﬁon, en cas de besoin, R::::edri:]:g:on CDliEAI\IISEI\IIEIgnIENT(I[I)'-'E:)LA
X WO 2011/116486 Al (ROLEX SA [CH]; DAOUT 1-21 INV.

JEROME [CH])
* figures 7-10 *

* figure 14 *

29 septembre 2011 (2011-09-29)

EP 2 677 369 Al (MONTRES BREGUET SA [CH]) [1-21
25 décembre 2013 (2013-12-25)

GO4B17/34

DOMAINES TECHNIQUES
RECHERCHES (IPC)

GO4B
Le présent rapport a été établi pour toutes les revendications
Lieu de la recherche Date d'achévement de la recherche Examinateur
La Haye 29 mai 2019 Lupo, Angelo

CATEGORIE DES DOCUMENTS CITES

X : particulierement pertinent & lui seul

Y : particuliérement pertinent en combinaison avec un
autre document de la méme catégorie

A : arriére-plan technologique

O : divulgation non-écrite

P : document intercalaire

T : théorie ou principe a la base de l'invention

E : document de brevet antérieur, mais publié a la
date de dépét ou apres cette date

D : cité dans la demande

L : cité pour d'autres raisons

& : membre de la méme famille, document correspondant

10




10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

EPO FORM P0460

EP 3 671 364 A1

ANNEXE AU RAPPORT DE RECHERCHE EUROPEENNE
RELATIF A LA DEMANDE DE BREVET EUROPEEN NO.

EP 18 21 2866

La présente annexe indique les membres de la famille de brevets relatifs aux documents brevets cités dans le rapport de

recherche européenne visé ci-dessus.

Lesdits members sont contenus au fichier informatique de 'Office européen des brevets a la date du

Les renseignements fournis sont donnés a titre indicatif et n'engagent pas la responsabilité de I'Office européen des brevets.

29-05-2019

Document brevet cité Date de Membre(s) de la Date de

au rapport de recherche publication famille de brevet(s) publication

WO 2011116486 Al 29-09-2011 CN 102893224 A 23-01-2013
EP 2550566 Al 30-01-2013
JP 5753252 B2 22-07-2015
JP 2013524163 A 17-06-2013
US 2013047437 Al 28-02-2013
WO 2011116486 Al 29-09-2011

EP 2677369 Al 25-12-2013 EP 2395402 Al 14-12-2011
EP 2677369 Al 25-12-2013

Pour tout renseignement concernant cette annexe : voir Journal Officiel de I'Office européen des brevets, No.12/82

1"




	bibliographie
	abrégé
	description
	revendications
	dessins
	rapport de recherche

