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(57) La présente demande concerne un panneau de
commande (110) comportant un support (120) qui com-
porte une ouverture (121), une plaque avant (113) fixée
sur une face avant du support (120) et recouvrant au
moins l'ouverture (121), et au moins un module IHM
(111,112) fixé sur une face arriere du support (120) et
positionné en vis-a-vis de I'ouverture (121) ; le support
(120) comporte un systéme de guidage longitudinal (123)
disposé sur la face arriére du support (120) et sur lequel

le module IHM (111,112) est positionné en étant en
vis-a-vis de 'ouverture (121), le module IHM (111,112)
comportant un systéme de coulissement (130), configuré
pour coopérer avec le systéme de guidage longitudinal
(123) et former une liaison glissiére entre le module IHM
(111,112) et le systeme de guidage longitudinal (123).
Elle concerne également un appareil électroménager
comportant un tel panneau de commande (110).
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Description

[0001] Laprésente demande concerne un panneaude
commande pour appareil électroménager.

[0002] Elle concerne également un appareil électro-
ménager comportant un tel panneau de commande.
[0003] Un appareil électroménager comporte généra-
lement un panneau de commande, se présentant sou-
vent sous la forme d'un bandeau s’étendant sur toute
une largeur de I'appareil électroménager. De ce fait, le
panneau de commande est aussi appelé bandeau de
commande.

[0004] Le panneau de commande comporte typique-
ment un ou plusieurs modules d’interface Homme/Ma-
chine (également connue sous la dénomination
« IHM »), par exemple des éléments de commande et/ou
d’affichage, comme des afficheurs, des commutateurs,
etc.

[0005] Le panneau de commande comporte aussi tra-
ditionnellement une plaque avant, par exemple une pla-
que de verre ou de métal, derriére laquelle sont fixés les
modules IHM.

[0006] Ces modules IHM, ainsi que la plaque avant,
sont généralement supportés par un support, lequel est
solidaire de la structure de I'appareil électroménager. La
plaque avant estfixée d’'un c6té du supportetles modules
IHM de l'autre coté.

[0007] Laplaque avantcomporte en particulier des ori-
fices permettant le passage de certains éléments (par
exemple un axe de commande d’'un commutateur) et/ou
des fenétres permettantla lecture d’un afficheur. Les mo-
dules IHM sont donc précisément agencés par rapport
a la plaque avant.

[0008] Or, d'un modéle a un autre, non seulement les
modules IHM requis different (en nombre et/ou en type),
mais aussileur positionnement dans le panneau de com-
mande. En conséquence, la plaque avant différe aussi :
elle comporte par exemple au moins une fenétre pour un
afficheur et/ou un orifice permettant le passage d’un axe
de commande d’un module IHM qui different en nombre,
en position et/ou aussi en forme.

[0009] Ainsi, actuellement, pour chaque modele de
panneau de commande, un support spécifique est congu
et fabriqué. Ceci engendre un nombre trés important de
versions de supports possibles, et les investissements a
chaque nouveau projet sont augmentes.

[0010] LedocumentEP 1307 696, parexemple, décrit
un support de composants pour un panneau de com-
mande permettant de disposerles composants selon plu-
sieurs positions. Toutefois, le support décrit dans ce do-
cument ne permet qu’'un nombre limité de configurations
possibles.

[0011] L’objetde la présente demande vise a surmon-
terau moins en partie les inconvénients précités, menant
en outre a d’autres avantages.

[0012] Un objectif de la présente demande est plus
particulierement de proposer un support plus universel,
permettant de recevoir une plaque avant puis de mettre
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en place des modules IHM, tels que des afficheurs et/ou
des commutateurs et/ou autres, selon différentes confi-
gurations et différents positionnements.

[0013] Aceteffet, estproposé selonunpremieraspect,
un panneau de commande pour appareil électroména-
ger, comportant un support qui comporte une ouverture,
une plaque avant fixée sur une face avant du support et
recouvrant au moins I'ouverture, et au moins un module
d’interface homme-machine, dit module IHM, fixé surune
face arriere du support et positionné en vis-a-vis de
I'ouverture, le panneau de commande étant caractérisé
en ce que le support comporte un systéeme de guidage
longitudinal disposé sur la face arriére du support et sur
lequel le module IHM est positionné en étant en vis-a-
vis de I'ouverture, le module IHM comportant un systeme
de coulissement, configuré pour coopérer avec le syste-
me de guidage longitudinal et former une liaison glissiere
entre le module IHM et le systeme de guidage longitudi-
nal.

[0014] Le systeme de guidage longitudinal est ainsi
configuré pour mettre en place des modules IHM, tels
que des afficheurs, des commutateurs, ou autres, en une
multitude de positions possibles, en vis-a-vis de I'ouver-
ture.

[0015] Ainsi, au moins avant fixation du module IHM
en position, c’est-a-dire a un emplacement prédéfini, le
module IHM est configuré pour pouvoir étre déplacé sur
le systéeme de guidage longitudinal, par exemple en étant
glissé. Il est alors possible de le placer en différentes
positions tout en étant en vis-a-vis de I'ouverture.
[0016] Si le panneau de commande comporte au
moins deux modules IHM, ceux-ci sont par exemple pla-
cés cote a cote sur le systeme de guidage longitudinal,
en vis-a-vis de l'ouverture.

[0017] Dans un exemple de réalisation intéressant, le
systéme de guidage longitudinal comporte un rail de gui-
dage s’étendant selon une longueur du support, selon
un bord de l'ouverture.

[0018] Dans un exemple de réalisation particulier, le
rail est formé sur un bord de I'ouverture.

[0019] Dans un exemple de réalisation, le systéme de
coulissement du module IHM comporte au moins une
rainure configurée pour coopérer avec le rail.

[0020] Le rail et la rainure sont alors configurés pour
permettre un déplacementdumodule IHM sur le systeme
de guidage, par exemple par translation sur le rail. lls
forment ainsi un exemple de réalisation de la liaison glis-
siere.

[0021] La rainure est par exemple définie entre deux
jambages.
[0022] Dans un exemple de réalisation, la rainure est

creusée selonunbord dumodule IHM, en particulier dans
une épaisseur du module IHM.

[0023] Dans un exemple de réalisation particulier, le
systéme de guidage longitudinal comporte un rail de gui-
dage inférieur et un rail de guidage supérieur.

[0024] De préférence, le rail de guidage inférieur et le
rail de guidage supérieur sont disposés paralléles I'un a
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l'autre.

[0025] Le rail de guidage inférieur et le rail de guidage
supérieur sont par exemple disposés de part et d’autre
de l'ouverture, selon une longueur du support.

[0026] Dans un exemple de réalisation, le systéme de
coulissement du module IHM comporte deux rainures
formées selon deux bords opposés du module IHM et
configurées pour coopérer respectivement avec le rail
de guidage inférieur et le rail de guidage supérieur.
[0027] lIsformentainsiun autre exemple de réalisation
de la liaison glissiere.

[0028] Selon un exemple de réalisation avantageux,
le systeme de coulissement comporte un systeme de
solidarisation configuré pour coopérer avec le systéme
de guidage longitudinal.

[0029] L'utilisation d’un systeme de solidarisation per-
met avantageusement d’insérer un module IHM entre
deux autres modules IHM. Le systeme de solidarisation
permet également de venir placer un module IHM com-
portant un élément proéminent, par exemple un axe de
commutateur destiné a passer au travers de la plaque
avant.

[0030] Dans un exemple de réalisation intéressant, le
systeme de solidarisation comporte un clip formé sur une
face avant du module IHM et configuré pour réaliser un
emboitage élastique dans le systeme de guidage longi-
tudinal.

[0031] Ici, la face avant du module IHM correspond a
une face qui est configurée pour étre positionnée en vis-
a-vis de I'ouverture du support.

[0032] Par exemple, le clip comporte une languette
élastique comportant un harpon configuré pour venir en
butée sur le systéme de guidage longitudinal, par exem-
ple derriere un rebord d’un rail du systeme de guidage
longitudinal.

[0033] Par exemple, le clip peut comporter une des
rainures susmentionnées.

[0034] Selon une option intéressante, le module IHM
comporte un systéme de blocage configuré pour main-
tenir le module IHM en position par rapport au systéme
de guidage longitudinal.

[0035] Dans un exemple de réalisation, le systéme de
blocage comporte un clip formé sur une face avant du
module IHM et configuré pour réaliser un emboitage élas-
tique dans le systéme de guidage longitudinal, par exem-
ple le clip susmentionné.

[0036] Selonunexemple de réalisation, le systéeme de
blocage comporte un ressort.

[0037] Parexemple, leressort estdisposé entre le mo-
dule IHM et la plague avant. Le ressort est par exemple
fixé surune face avantdu module IHM et traverse I'ouver-
ture.

[0038] Par exemple, le ressort est configuré pour re-
pousser le module IHM par rapport au support, plaquant
le harpon derriére le rail le cas échéant.

[0039] Dans un exemple de réalisation, le systéme de
blocage du module IHM comporte un systéme de serrage
configuré pour serrer le module IHM sur le systeme de
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guidage longitudinal.

[0040] Un tel systéeme de serrage permet par exemple
de renforcer un maintien en position du module IHM sur
le systéme de guidage longitudinal.

[0041] Par exemple, le systeme de serrage comporte
une vis traversant au moins un jambage du module IHM
formé selon un bord du module IHM.

[0042] Selon une option de réalisation, la vis traverse
deux jambages délimitant entre eux une rainure dans
laquelle un rail du systéme de guidage longitudinal est
positionné, la vis resserrant alors les jambages 'un vers
l'autre en pingant le rail.

[0043] Il peutparexemple s’agir d’'une rainure inférieu-
re ou supérieure du module IHM, ou des deux.

[0044] Selon ladisposition de la vis dans le ou les jam-
bages par rapport au systeme de guidage longitudinal,
par exemple par rapport au rail, la vis est alors disposée
pour traverser une épaisseur du systeme de guidage lon-
gitudinal, par exemple du rail, ou passer au-dela.
[0045] Ainsi, selonun agencementenvisagé, la vis tra-
verse une épaisseur du systéme de guidage longitudinal,
par exemple d’'unrail du systéme de guidage longitudinal.
[0046] Dansce cas,lavisestparexemple une vis auto-
foreuse, aussi dite autotaraudeuse.

[0047] Par exemple, le systéeme de guidage longitudi-
nal, par exemple le rail, est positionné entre une téte de
la vis et le jambage, alors dit jambage avant.

[0048] Selon un autre agencement possible, la vis est
située au-dela du systéme de guidage longitudinal, par
exemple au-dela du rail.

[0049] Un ou les jambages du module IHM peuvent
préalablement comporter un trou configuré pour recevoir
la vis.

[0050] Eventuellement, au moins une partie du trou
formée dans I'un des jambages, en particulier celle for-
mée dans un jambage avant, est taraudée.

[0051] Lejambage avant désigne par exemple unjam-
bage disposé entre le systéeme de guidage longitudinal
et un corps du support.

[0052] Selon les applications, la plaque avant est col-
Iée ou vissée sur la face avant du support.

[0053] Laplaque avantest parexemple une plaque de
vitrocéramique ou de métal.

[0054] La plaque avant comporte par exemple au
moins un orifice, configuré pour étre traversé par un axe
d’'un module IHM, et/ou au moins une partie transparente
configurée pour permettre de visualiser un écran d’affi-
cheur.

[0055] Enfin, est également proposé, selon un autre
aspect, un appareil électroménager comportant un pan-
neau de commande comportant au moins une partie des
caractéristiques décrites précédemment.

[0056] L’invention, selon un exemple de réalisation,
sera bien comprise et ses avantages apparaitront mieux
a la lecture de la description détaillée qui suit, donnée a
titre indicatif et nullement limitatif, en référence aux des-
sins annexés dans lesquels :
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La figure 1 représente une face avant 1 d’appareil
électroménager dans laquelle un panneau de com-
mande 10 est aménagé ;

La figure 2 présente trois versions de support 20 de
panneau de commande 10, conformément a l'art
antérieur ;

La figure 3 représente un support 120 de panneau
de commande 110 selon un exemple de réalisation
de I'invention ;

La figure 4 montre deux exemples de réalisation de
modules IHM 111, 112 configurés pour coopérer
avec un support 120 de panneau de commande 110
selon un exemple de réalisation de l'invention ;

La figure 5 présente une vue éclatée d’'un panneau
de commande 110 selon un exemple de réalisation
de linvention, comportant des modules IHM 111,
112 tels que ceux représentés sur la figure 4, un
support 120 tel que celui représenté sur la figure 3
et une plaque avant 113 ;

Lafigure 6 illustre une vue en coupe de 'assemblage
obtenu selon la figure 5 ;

La figure 7 représente une vue en perspective du
panneau de commande 110 selon la figure 5 ;

La figure 8 illustre différentes configurations possi-
bles sur la base des mémes éléments que la figure
7;

La figure 9 présente une premiéere variante de réa-
lisation d’'un module IHM 111, 112 selon I'invention ;
et

Lafigure 10 présente une deuxiéme variante de réa-
lisation d’'un module IHM 111, 112 selon I'invention.

[0057] Les éléments identiques représentés sur les fi-
gures précitées sont identifiés par des références numé-
riques identiques.

[0058] Une face avant 1 d’appareil électroménager
comporte un panneau de commande 10.

[0059] Le panneau de commande 10 se présente gé-
néralement sous la forme d’'un bandeau et s’étend selon
une largeur de la face avant 1 de I'appareil électromé-
nager.

[0060] Le panneau de commande 10 comporte typi-
quement des modules IHM, comme des afficheurs, des
commutateurs ou moyens de commande etc.

[0061] Dansl'exemple de lafigure 1, les modules IHM
comportent par exemple un bouton de réglage 11 et un
écran d’affichage 12.

[0062] Pour assurer une fixation et un positionnement
des différents modules IHM du panneau de commande
(comme par exemple le bouton de réglage 11 ou I'écran
d’'affichage 12), le panneau de commande 10 comporte
habituellement un support 20, configuré pour étre fixé a
la structure de I'appareil électroménager afin de pouvoir
intégrer le panneau de commande 10 a une face avant
1 d’appareil électroménager, et une plaque avant 13 re-
couvrant le support 20.

[0063] Par exemple, le panneau de commande 10 est
solidarisé a la structure de I'appareil électroménager au
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moyen de clips d’assemblage ou de vis.

[0064] Les modules IHM 11, 12 et la plaque avant 13
sont généralement supportés par le support 20. La pla-
que avant est fixée d’'un c6té du support et les modules
IHM de l'autre coté.

[0065] Laplaque avant 13 est par exemple une plaque
de verre ou de métal.

[0066] Laplaqueavant 13 peutparexemplecomporter
au moins un orifice 14 permettant le passage d’'un élé-
ment, par exemple d’'un axe de commande du bouton de
commande 11 selon I'exemple de la figure 1, et/ou au
moins une fenétre 15, par exemple une zone transpa-
rente, permettantla lecture d’un afficheur, comme I'écran
d’affichage 12 de la figure 1.

[0067] LesmodulesIHM 11,12 sontdonc précisément
agenceés par rapport a la plaque avant 13 afin d’étre po-
sitionnés face a un orifice ou une fenétre avec lesquels
ils sont censés coopérer.

[0068] Or, d'un modéle d’appareil électroménager a
un autre, non seulementles modules IHM requis different
(en nombre et/ou en type), mais aussi leur positionne-
ment dans le panneau de commande. En conséquence,
la plaque avant differe aussi : elle comporte par exemple
au moins une fenétre pour un afficheur et/ou un orifice
pour un bouton de commande qui different en nombre,
en position et/ou aussi en forme.

[0069] En conséquence, pour chaque modéle de pan-
neau de commande 10, un support 20 spécifique est tra-
ditionnellement congu et fabriqué, ce qui engendre un
nombre trés important de versions de supports possibles.
Ceci est par exemple illustré par la figure 2 qui présente
trois versions de support 20, conformément a I'art anté-
rieur. A titre d’exemple, chacune de ces trois versions
comporte une méme ouverture 21 (c'est-a-dire une dé-
coupe de méme forme et de mémes dimensions), typi-
quement configurée pour recevoir un boitier électronique
(non représenté) ; toutefois I'ouverture 21 est formée a
une position différente dans chacune de ces versions.
[0070] Pourremédier a ces inconvénients, un support
120 pour un panneau de commande 110 selon un exem-
ple de réalisation de I'invention est représenté figure 3.

[0071] Le support 120 comporte principalement un
corps 122.

[0072] |l s’agit par exemple d’un élément monobloc,
par exemple moulé en plastique ou en métal embouti ou
plié.

[0073] Selon Iinvention, le corps 122 comporte une
ouverture 121, ici formée d’'un seul compartiment par
exemple.

[0074] De préférence, comme sur le présent exemple

de réalisation, 'ouverture 121 a une forme globalement
rectangulaire et s’étend selon une longueur du support
(laquelle est généralement configurée pour étre dispo-
sée selon une largeur de l'appareil électroménager
auquel le panneau de commande correspondant est des-
tiné).

[0075] Selonlinvention,le support 120 comporte aussi
un systeme de guidage longitudinal 123.



7 EP 3 673 783 A1 8

[0076] Par définition, le systeme de guidage longitudi-
nal 123 est disposé sur une face dite « arriére » du sup-
port 120, la face arriere étant opposée a une face avant
sur laquelle est fixée la plaque avant 113 (illustrée par
exemple figure 5).

[0077] Lesysteme deguidage estditlongitudinal parce
qu’il est configuré pour guider des modules IHM 111, 112
en déplacement, par exemple en translation, selon une
longueur du support 120.

[0078] Le systeme de guidage longitudinal 123 est par
exemple disposé selon au moins un bord de I'ouverture
121.

[0079] Ainsi, le systéme de guidage longitudinal 123
estconfiguré pour recevoir au moins un module IHM 111,
112 en étant en vis-a-vis de l'ouverture 121 selon une
pluralité de positions possibles. || permet ainsi de dépla-
cer un module IHM en une pluralité de positions en vis-
a-vis de l'ouverture 121, par exemple par translation.
[0080] Avantageusement, le systéme de guidage lon-
gitudinal 123 est configuré pour recevoir au moins deux
modules IHM 111, 112 disposés cbte a cote selon une
longueur du support, en étant en vis-a-vis de I'ouverture
121 selon une pluralité de positions possibles.

[0081] Le systeme de guidage longitudinal 123 com-
porte par exemple unrail de guidage 124, 125 s’étendant
selon la longueur du support 120.

[0082] Un tel rail de guidage 124, 125 permet la mise
en place de différents modules IHM 111, 112 en une
multitude de positions possibles le long du rail de guida-
ge.

[0083] Par exemple, le rail de guidage 124, 125 est
formé par une réglette recourbée.

[0084] Le rail de guidage 124, 125 est par exemple
formé sur un bord de I'ouverture 121.

[0085] En particulier dans I'exemple de réalisation de
la figure 3, le systéme de guidage longitudinal 123 com-
porte un rail de guidage inférieur 124 et un rail de guidage
supérieur 125.

[0086] Le rail de guidage inférieur 124 est ici formé sur
un bord inférieur de I'ouverture 121 et le rail de guidage
supérieur 125 est ici formé sur un bord supérieur de
I'ouverture 121.

[0087] Dansle mode de réalisation illustré parla figure
3, les rails 124 et 125 sont par exemple réalisés par dé-
coupage et pliage du corps 122 du support 120 ; le sys-
teme de guidage longitudinal 123 et le support 120 for-
ment alors une seule et unique piéce.

[0088] En conséquence, un module IHM 111, 112 est
configuré pour coopérer avecle systéme de guidage 123.
[0089] Surlafigure 4, atitre d’'exemple, le module IHM
111 est un commutateur comportant ici un axe 152 con-
figuré pour recevoir un bouton 111a (représenté figure
6) lequel permet de commander le commutateur 111, et
le module IHM 112 est un afficheur comportant un écran
153 et des touches de commande 151, qui sont par
exemple des touches capacitives. Toutefois, il pourrait
s’agir de tout autre type de module IHM pour un panneau
de commande 110 d’appareil électroménager.
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[0090] En particulier ici, un module IHM 111, 112 est
configuré pour étre relié au systéme de guidage longitu-
dinal 123 par au moins une liaison glissiere 130,123,
131,124, 141,125.

[0091] A ceteffet,le module IHM comporte un systeme
de coulissement 130 configuré pour coopérer avec le
systéme de guidage longitudinal 123 et former la liaison
glissiere entre le module IHM 111, 112 et le systéeme de
guidage longitudinal 123.

[0092] Dans le mode de réalisation de la figure 4, le
systéeme de coulissement 130 comporte au moins une
rainure inférieure 131.

[0093] La rainure inférieure 131 est ici creusée dans
une épaisseurdu module IHM 111, 112 a partir d’'un bord,
en particulier ici le bord inférieur, du module IHM et
s’étend selon tout le bord. Par définition, la rainure 131
est ainsi délimitée, en avant et en arriére, par deux jam-
bages 132a, 132b.

[0094] Ici, larainure inférieure 131 est ainsi configurée
pour coopérer avec le rail inférieur 124.

[0095] Selon un exemple de réalisation avantageux,
le systeme de coulissement 130 comporte en outre un
systéeme de solidarisation 140 configuré pour coopérer
avec le systéme de guidage longitudinal 123.

[0096] Dans I'exemple de réalisation de la figure 4, le
systéme de solidarisation 140 comporte un clip 141 for-
mé sur une face dite «avant» du module IHM.

[0097] La face avant du module IHM 111, 112 corres-
pond a une face qui est configurée pour étre positionnée
dans I'ouverture 121 et étre ensuite visible ou accessible
a travers la plaque avant 113. Par exemple, pour I'affi-
cheur 112, la face avant comporte I'écran 153 et les tou-
ches de commande 151, et pour le commutateur 111, la
face avant comporte I'axe 152.

[0098] Leclip 141 estici configuré pour réaliser un em-
boitage élastique dans le systéme de guidage longitudi-
nal 123.

[0099] Dans le présent exemple de réalisation, le clip
141 comporte en particulier une languette élastique com-
portant un harpon configuré pour venir en butée derriere
un rebord d’un rail du systéeme de guidage longitudinal,
en particulier ici du rail supérieur 125.

[0100] L'utilisation d’'un systeme de solidarisation per-
met avantageusement d’insérer un module IHM entre
deux autres modules IHM. Le systéme de solidarisation
permet également de venir placer un module IHM 111
comportant un élément proéminent, par exemple un axe
de commutateur 152 destiné a passer au travers de la
plaque avant 113.

[0101] Selon un exemple de réalisation avantageux,
le module IHM 111, 112 comporte en outre un systeme
de blocage configuré pour maintenir le module IHM 111,
112 en position par rapport au systéme de guidage lon-
gitudinal 123, une fois la position déterminée. Ainsi, le
blocage en position de I'lHM est réalisable quelle que
soit la position de I'lHM sur le moyen de guidage.
[0102] Parexemple, le systéme de blocage du module
IHM comporte un systeme de serrage.
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[0103] Dans le présent exemple de réalisation, le sys-
téeme de serrage comporte un trou 142 traversant les
deux jambages 132a, 132b.

[0104] De préférence, au moins une partie du trou 142,
en particulier celle formée dans un jambage avant 132a,
est taraudée.

[0105] En fonction d’'un positionnement du trou et
d’une dimension du rail inférieur 124, une vis introduite
dans le trou 142 peut alors étre située au-dela du rail
(comme I'illustre par exemple la figure 6 décrite ci-apres),
ou traverser une épaisseur du rail ; dans ce dernier cas,
une vis autoforeuse, aussi dite autotaraudeuse, est de
préférence utilisée.

[0106] La figure 5illustre la mise en place de modules
IHM 111, 112 tels que ceux représentés sur la figure 4
surun support 120 tel que celui représenté sur la figure 3.
[0107] Pourchaque module IHM souhaité pour le pan-
neau de commande de I'appareil électroménager consi-
déré, la rainure 131 du module IHM est placée sur le rail
inférieur 124 (autrement dit le rail inférieur 124 est intro-
duit dans la rainure 131) avec la face avant du module
IHM orientée vers I'ouverture 121.

[0108] Le systéeme de coulissement 130 intégré dans
les modules IHM permet ainsi une mise en place par
guidage le long du systeme de guidage longitudinal 123.
[0109] Puis le module IHM est appuyé contre le corps
122 du support 120 (aussi dit déplacement en chausse-
pied) de sorte que le clip 141 s’emboite dans le rail 125.
[0110] L’assemblage entre le module IHM et le syste-
me de guidage longitudinal 123, et par exemple entre le
clip 141 et le rail 125, peut étre serré de maniére telle
que le module IHM ne peut pas glisser par rapport au
systeme de guidage longitudinal sans application d’un
effort extérieur a cet effet. Dans un tel mode de réalisa-
tion, le clip 141 fait alors partie du systéme de coulisse-
ment 130 tout en formant aussi partie du systeme de
blocage du module IHM.

[0111] Ainsi, par exemple, une fois le module IHM as-
semblé au support, un opérateur peut le faire glisser par
rapport au systéme de guidage longitudinal, en le pous-
santalamain. Cependant, a défaut de manipulation spé-
cifique des modules IHM, il est possible de manipuler le
panneau de commande sans que les modules IHM bou-
gent spontanément.

[0112] Toutefois, pour renforcer ou pour remplacer ce
blocage en position, le module IHM 111, 112 comporte
par exemple un systéme de serrage, lequel est configuré
pour davantage serrer le module IHM par rapport au sys-
téeme de guidage longitudinal.

[0113] Ainsi, comme le montre par exemple la figure
6, lorsque le module IHM 111, 112 est en place sur le
support 120, le systeme de serrage comporte une vis
143 qui est introduite dans la partie du trou 142 formée
dans le jambage arriere 132b puis dans la partie du trou
142 taraudée formée dans le jambage avant 132a, et
une tige de la vis 143 passe alors au-dela du rail inférieur
124. La vis 143 permet alors de resserrer les jambages
132a, 132b I'un vers l'autre, produisant ainsi un pince-
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ment du rail inférieur 124 introduit entre les jambages
132a, 132b, i.e. dans la rainure 131, dont une largeur est
alors réduite.

[0114] Parallélement, la plaque avant 113 est fixée sur
la face avant du support 120, comme le montrent les
figures 5 et 6.

[0115] La plague avant présente respectivement une
hauteur et une longueur égales ou supérieures a une
hauteur et une longueur de I'ouverture 121, voire du sup-
port 120, de sorte a masquer au moins les modules IHM,
voire le support 120, lorsque le panneau de commande
110 est assemblé.

[0116] La plaque avant 113 est par exemple une pla-
que de vitrocéramique ou de métal.

[0117] La plaque avant comporte par exemple au
moins un orifice 114 configuré pour étre traversé par un
axe 152 d’'un module IHM, et au moins une partie trans-
parente 115 configurée pour permettre de visualiser un
écran d’afficheur.

[0118] La partie transparente comporte par exemple
un verre fumé ne permettant de visionner I'écran que
lorsqu'il est allumé.

[0119] La partie transparente 115 est par exemple une
fenétre formée dans la plaque avant, éventuellement
dans un matériau différent du reste de la plaque avant
113 ou par exemple une partie d’'une plaque en vitrocé-
ramique dépourvue de peinture.

[0120] Dans une variante de réalisation, la plaque
avant 113 estuniformément transparente; la partie trans-
parente 115 correspond alors a 'ensemble de la plaque
avant 113.

[0121] La figure 7 représente en perspective le pan-
neau de commande ainsi obtenu.

[0122] Le commutateur 111 est positionné de sorte
que I'axe 152 traverse l'orifice 114 formé dans la plaque
avant 113.

[0123] La plaque avant 113 peut donc étre perforée
selon le positionnement souhaité du commutateur 111.
[0124] Enrevanche, notammentsila plaque avant113
présente intégralement une relative transparence, I'affi-
cheur 112 peut prendre une multitude de positions.
[0125] Pour illustration, la figure 8 illustre différentes
configurations ainsi possibles sur la base des mémes
éléments. Dans ces exemples, le commutateur 111 est
toujours a la méme position, ici vers une extrémité du
systéeme de guidage longitudinal 123, tandis que I'affi-
cheur 112 est a trois positions différentes.

[0126] En particulier, le positionnement du commuta-
teur 111 est corrélé au positionnement de l'orifice 114
formé dans la plaque avant 113.

[0127] Enrevanche, considérantici que la partie trans-
parente 115 peut former intégralement la plaque avant
113 ou s’étendre sur une zone plus étendue que la seule
dimension de 'afficheur 112, I'afficheur 112 peut prendre
différentes positions.

[0128] Les figures 9 et 10 présentent deux variantes
de réalisation d'un module IHM 111, 112. Les éléments
représentés pouvant s’appliquer a tout type de module



11 EP 3 673 783 A1 12

IHM, ce dernier est donc représenté ici de maniére tres
schématique.

[0129] Comme pour I'exemple précédent, le module
IHM 111, 112 comporte un systéme de coulissement 130
qui comporte ici une rainure 131, dite premiére rainure,
creusée a partir d’'un bord, ici le bord inférieur.

[0130] Dans une premiére variante de réalisation, re-
présentée figure 9, le systeme de coulissement 130 com-
porte en outre une rainure 144, dite deuxiéme rainure,
formée entre un jambage avant 145a et un jambage ar-
riere 145b, et destinée a coopérer avec le rail supérieur
125.

[0131] Les deux jambages 145a,145b s’étendent ici
selon un bord opposé a celui comportant la premiere
rainure 131, soit ici un bord supérieur.

[0132] Dans une deuxieme variante de réalisation, re-
présentée figure 10, le module IHM 111, 112 comporte
un seul jambage arriere 145b configuré pour coopérer
avec le rail supérieur 125. Le jambage arriere 145b
s’étend aussiici selon un bord opposé a celui comportant
la premiére rainure 131, soit ici un bord supérieur.
[0133] Dansles présents exemples de réalisation des
variantes, les jambages avant et/ou arriére ont une lar-
geur réduite par rapport a une autre partie du module
IHM afin de faciliter son assemblage sur le support 120.
Ici, la largeur du module IHM ou des jambages corres-
pond a une dimension paralléle a la longueur du support
lorsque le module IHM est agencé sur le support.
[0134] Dans ces deux variantes, le systeme de bloca-
ge du module IHM 111, 112 comporte un systéme de
serrage qui comporte un trou 146 formé dans le jambage
arriere 145b, voire aussi dans le jambage avant 145a le
cas échéant.

[0135] De préférence, au moins une partie du trou 146
formée dans le jambage avant 145, est taraudée.
[0136] En fonction d’un positionnement du trou 146 et
d’une dimension du rail supérieur 125, une vis introduite
dans le trou 146 peut alors étre située au-dela du rail (de
maniére analogue al'exemple de lafigure 6), ou traverser
une épaisseur du rail ; dans ce dernier cas, une vis auto-
foreuse, aussi dite autotaraudeuse, est de préférence
utilisée.

[0137] Dans I'exemple de variante de la figure 9, lors-
que le module IHM 111, 112 est en place sur le support
120, une vis est introduite dans la partie du trou 146 for-
mée dans le jambage arriére 145b puis dans la partie du
trou 146 taraudée formée dans le jambage avant 145a,
et une tige de la vis passe alors au-dela du rail supérieur
125. Lavis permet alors de resserrer les jambages 145a,
145b I'un vers l'autre, produisant ainsi un pincement du
rail supérieur 125 introduit entre les jambages 145a,
145b, i.e. dans la rainure 144, dont une largeur est alors
réduite.

Revendications

1. Panneau de commande (110) pour appareil électro-
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meénager, comportant un support (120) qui comporte
une ouverture (121), une plaque avant (113) fixée
sur une face avant du support (120) et recouvrant
au moins l'ouverture (121), et au moins un module
d’'interface homme-machine (111,112), dit module
IHM, fixé sur une face arriere du support (120) et
positionné en vis-a-vis de I'ouverture (121), le sup-
port (120) comportant un systeme de guidage lon-
gitudinal (123) disposé sur la face arrieére du support
(120) et sur lequel le module IHM (111,112) est po-
sitionné en étant en vis-a-vis de I'ouverture (121), le
module IHM (111,112) comportant un systeme de
coulissement (130), configuré pour coopérer avec le
systeme de guidage longitudinal (123) et former une
liaison glissiére entre le module IHM (111,112) et le
systeme de guidage longitudinal (123), le module
IHM (111, 112) étant configuré pour pouvoir étre dé-
placé sur le systeme de guidage longitudinal (123),
et placé en différentes positions tout en étant en vis-
a-vis de l'ouverture (121).

Panneau de commande (110) selon la revendication
1, caractérisé en ce que le systéme de guidage
longitudinal (123) comporte un rail de guidage
(124,125) s’étendant selon une longueur du support
(120), selon un bord de I'ouverture (121).

Panneau de commande (110) selon la revendication
2, caractérisé en ce que le systéme de coulisse-
ment (130) du module IHM (111,112) comporte au
moins une rainure (131,144) configurée pour coo-
pérer avec le rail (124,125).

Panneau de commande (110) selon I'une quelcon-
que des revendications 1 a 3, caractérisé en ce que
le systéme de guidage longitudinal (123) comporte
un rail de guidage inférieur (124) etun rail de guidage
supérieur (125), disposés paralléles, de part et
d’autre de I'ouverture (121), selon une longueur du
support (120).

Panneau de commande (110) selon la revendication
4, caractérisé en ce que le systéme de coulisse-
ment (130) du module IHM (111,112) comporte deux
rainures (131,144) formées selon deux bords oppo-
sés du module IHM (111,112) et configurées pour
coopérer respectivement avec le rail de guidage in-
férieur (124) et le rail de guidage supérieur (125).

Panneau de commande (110) selon I'une quelcon-
que des revendications 1 a5, caractérisé en ce que
le systeme de coulissement (130) comporte un sys-
teme de solidarisation (140) configuré pour coopérer
avec le systéme de guidage longitudinal (123), le
systeme de solidarisation (140) comportant un clip
(141) formé sur une face avant du module IHM
(111,112) et configuré pour réaliser un emboitage
élastique dans le systéme de guidage longitudinal
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(123).

Panneau de commande (110) selon la revendication
6, caractérisé en ce que le clip (141) comporte une
languette élastique comportant un harpon configuré
pour venir en butée sur le systeme de guidage lon-
gitudinal (123).

Panneau de commande (110) selon I'une quelcon-
que des revendications 1 a7, caractérisé en ce que
le module IHM (111,112) comporte un systeme de
blocage configuré pour maintenir le module IHM
(111,112) en position par rapport au systéme de gui-
dage longitudinal (123).

Panneau de commande (110) selon la revendication
8, caractérisé en ce que le systtme de blocage
comporte un clip (141) formé sur une face avant du
module IHM (111,112) et configuré pour réaliser un
emboitage élastique dans le systéeme de guidage
longitudinal (123).

Panneau de commande (110) selon I'une quelcon-
que des revendications 8 ou 9, caractérisé en ce
que le systéme de blocage du module IHM (111,112)
comporte un systéme de serrage configuré pour ser-
rer le module IHM (111,112) sur le systéme de gui-
dage longitudinal (123).

Panneau de commande (110) selon la revendication
10, caractérisé en ce que le systéme de serrage
comporte une vis (143) traversant au moins un jam-
bage (132a,132b,145a,145b) du module IHM
(111,112) formé selon un bord du module IHM
(111,112).

Panneau de commande (110) selon la revendication
11, caractérisé en ce que la vis (143) traverse une
épaisseur d’unrail (124,125) du systeme de guidage
longitudinal (123), et en ce que le rail (124,125) est
positionné entre une téte de la vis (143) etle jambage
(132a, 145b).

Panneau de commande (110) selon I'une quelcon-
que des revendications 11 ou 12, caractérisé en ce
que la vis (143) traverse deux jambages
(132a,132b,145a,145b) délimitant entre eux une rai-
nure (131,144) dans laquelle un rail (124,125) du
systéme de guidage longitudinal (123) est position-
né, lavis (143) resserrant les jambages (132a, 132b,
145a, 145b) l'un vers l'autre en pingant le rail
(124,125).

Appareil électroménager comportantun panneau de
commande (110) selon I'une quelconque des reven-
dications 1 a 13.
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