EP 3721777 A1

(19)

Europdisches
Patentamt

European
Patent Office

Office européen
des brevets

9

(12)

(43) Veroffentlichungstag:
14.10.2020 Patentblatt 2020/42

(21) Anmeldenummer: 20173141.1

(22) Anmeldetag: 02.07.2018

(11) EP 3721777 A1

EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG

(51) IntCl.:
A47L 11/40 (200609
B25G 1/04 (2006.0%)
B25G 1/06 (2006.0%)

A47L 11/30 (2006:01)
B25G 3/38 (2006.01)

(84) Benannte Vertragsstaaten:
AL AT BE BG CH CY CZDE DK EE ES FI FR GB
GRHRHUIEISITLILT LULV MC MK MT NL NO
PL PT RO RS SE SI SK SM TR

(30) Prioritat: 26.07.2017 DE 102017212873

(62) Dokumentnummer(n) der frilheren Anmeldung(en)
nach Art. 76 EPU:
18181281.9 / 3 449 795

(71) Anmelder: Hawig Maschinenfabrik Gesellschaft
mit
beschrankter Haftung
64625 Bensheim (DE)

(72) Erfinder: Franke, Rudolf
64625 Bensheim (DE)

(74) Vertreter: Patentanwilte
Ruff, Wilhelm, Beier, Dauster & Partner mbB
KronenstraBe 30
70174 Stuttgart (DE)

Bemerkungen:
Diese Anmeldung ist am 06-05-2020 als

Teilanmeldung zu der unter INID-Code 62 erwahnten
Anmeldung eingereicht worden.

(54) FLACHENBEARBEITUNGSGERAT
(57) 2.1 Eine derartige Scheuer-Saug-Maschine mit
einer Basisanordnung, die in einer Funktionsstellung auf
einer zu bearbeitenden Flache verfahrbar ist, sowie mit
einem an der Basisanordnung angelenkten Fihrungsteil
zur manuellen Steuerung der Basisanordnung, ist be-
kannt.

2.2 Erfindungsgemal ist an der Basisanordnung ei-

ne Bogenfiihrung vorgesehen, auf der ein mit dem Fiih-
rungsteil verbundener Schlittenkdrper linearbeweglich
verfahrbar ist, der mittels wenigstens zwei entlang der
Bogenfilhrung zueinander beabstandeter Stitzpunkte
wenigstens in radialer Richtung an der Bogenfiihrung ab-
gestutzt ist.

2.3 Einsatz als Bodenpflegegerat
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Scheuer-Saug-Ma-
schine mit einer Basisanordnung, die in einer Funktions-
stellung auf einer zu bearbeitenden Flache verfahrbar
ist, sowie mit einem an der Basisanordnung angelenkten
Fihrungsteil zur manuellen Steuerung der Basisanord-
nung.

[0002] Ein Flachenbearbeitungsgerat ist im Bereich
der Bodenreinigungs- und Bodenpflegerate allgemein
bekannt. Das bekannte Flachenbearbeitungsgerat stellt
eine Scheuer-Saug-Maschine dar, die fiir die Nassreini-
gung von Bodenflachen vorgesehen ist. Die Scheuer-
Saug-Maschine weist ein Fiihrungsteil mit wenigstens
einem Handgriff auf. Das Fihrungsteil ist an einer Basi-
sanordnung angelenkt, die in einer Funktionsstellung der
Scheuer-Saug-Maschine aufeiner zu bearbeitenden Bo-
denflache verfahrbar ist. Die Basisanordnung weist we-
nigstens ein mittels eines Antriebs rotierbares Werkzeug
und eine dem Werkzeug zugeordnete Saugleistenanord-
nung auf. Zur manuellen Steuerung der Basisanordnung
kann das Fihrungsteil durch eine Bedienperson handig
ergriffen und bewegt werden kann.

[0003] Aufgabe der Erfindung ist es, eine Scheuer-
Saug-Maschine der eingangs genannten Artzu schaffen,
das eine verbesserte Handhabbarkeit gegentiber dem
Stand der Technik ermdglicht.

[0004] Diese Aufgabe wird dadurch gel6st, dass ander
Basisanordnung eine Bogenfiihrung vorgesehen ist, auf
der ein mit dem Fihrungsteil verbundener Schlittenkor-
perlinearbeweglich verfahrbarist, der mittels wenigstens
zwei entlang der Bogenfiihrung zueinander beabstande-
ter Stlitzpunkte wenigstens in radialer Richtung an der
Bogenfiihrung abgestiitzt ist. Durch das Vorsehen der
Bogenfliihrung und dem auf der Bogenfiihrung linearbe-
weglich verfahrbaren Schlittenkdrper wird eine verbes-
serte Beweglichkeit des Fuhrungsteils gegenlber der
Basisanordnung erreicht. Insbesondere kann das Fuih-
rungsteil derart Uber einen weiten Winkelbereich gegen-
Uber der Basisanordnung verschwenkt und derart auf
einfache Weise beispielsweise aus einem Arbeitsbereich
herausgeschwenkt werden. Auf diese Weise wird eine
besonders einfache und prazise Handhabbarkeit er-
reicht. Ansonsten schwer zugangliche Flachenbereiche
kénnen demzufolge einfacher angefahren und besser
gereinigt werden. Zudem wird durch die Abstiitzung des
Schlittenkérpers mittels wenigstens zwei entlang der Bo-
genfiihrung zueinander beabstandeter Stitzpunkte we-
nigstens in radialer Richtung eine verbesserte Kraft-
und/oder Momenteneinleitung von dem Fihrungsteil in
die Basisanordnung erméglicht. Infolge der derartigen
radialen Abstiitzung kann insbesondere ein quer zur Ra-
dialrichtung wirkendes Moment, das von einer Bedien-
person mittels Handkraften an dem Fuhrungsteil bewirkt
werden kann, gleichsam eines Kraftepaares in die Basi-
sanordnung eingeleitet werden. Auf diese Weise kann
eine zwischen der Basisanordnung und der zu bearbei-
tenden Flache wirkende Anstellkraft leicht und prazise
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beeinflusst werden, sofern eine solche Beeinflussung
durch den Bediener erwiinscht ist. Beispielsweise kon-
nen demzufolge einzelne Bereiche der Basisanordnung
gezielt gegeniber der zu bearbeitenden Flache be-
und/oder entlastet werden, was zum einen das erzielbare
Bearbeitungsergebnis, zum anderen die manuelle Steu-
erbarkeit der Basisanordnung verbessern kann. Demge-
genuber hat sich zudem gezeigt, dass durch die erfin-
dungsgemale Losung eine unerwiinschte Kraft-
und/oder Momenteneinwirkung, die ansonsten bei-
spielsweise durch ein Ziehen oder Schieben an dem Fiih-
rungsteil auf die Basisanordnungen bewirkt werden
kann, beispielsweise in Form eines Nickmomentes, vor-
teilhafterweise verringert wird. Insoweit kann durch die
erfindungsgeméafe Lésung ein unerwinschter Einfluss
von an dem Fuhrungsteil wirkenden Kraften auf die Ba-
sisanordnung verringert werden. Die Basisanordnung
kann vorteilhaft wenigstens einen Antrieb, ein mittels des
Antriebs rotierbares Werkzeug und/oder eine Saugleis-
tenanordnung aufweisen. Das Fihrungsteil kann vorteil-
haft in Form eines Stiels, einer Griffstange, eines Schaf-
tes oder dergleichen ausgebildet sein. Die Bogenfiihrung
kann vorteilhafterweise einen Abschnitt der Basisanord-
nung bilden, so dass beispielsweise weitere Komponen-
ten der Basisanordnung, insbesondere ein Werkzeug
oder ein Antrieb, unmittelbar an der Bogenfiihrung an-
geordnet sein kénnen. Die Bogenfluihrung ist vorteilhaf-
terweise in Bezug auf die Hochrichtung gegentiber einer
Grundflache der Basisanordnung, die in der Funktions-
stellung wenigstens abschnittsweise gegeniiber der zu
bearbeitenden Flache angeordnet ist, nach oben abra-
gend vorgesehen. Die Bogenfilhrung kanninsbesondere
einen rechteckigen, einen runden oder einen ovalen
Querschnitt aufweisen und beispielsweise aus einem
Flach- oder einem Rundmaterial gefertigt sein. Der
Schlittenkérper kann insbesondere gleit- und/oder walz-
gelagert an der Bogenfiihrung mittels der Stitzpunkte
abgestutzt sein. Dabei umfasst der Begriff "Stutzpunkte"
im Sinne der Erfindung eine punkt-, linien- und/oder fla-
chenférmige Abstiltzung. Im Sinne der Erfindung meint
"entlang der Bogenfiihrung"in Richtung der Haupterstre-
ckung Bogenfiihrung und insoweit in Richtung einer mit-
tels der Bogenfiihrung gebildeten bogenférmig ge-
krimmten Flhrungsbahn, auf welcher der Schlittenkor-
per linearbeweglichist. Zudem bezieht sich die Richtung-
sangabe "radial" auf die Bogenform bzw. den Radius der
Bogenfiihrung. Weitere Richtungsangaben wie Langs-,
Quer- oder Hochrichtung beziehen sich auf ein Koordi-
natensystem der Scheuer-Saug-Maschine, das in der
Funktionsstellung auf einer ebenen Horizontalflache an-
geordnet ist.

[0005] In Ausgestaltung der Erfindung ist die Bogen-
fuhrung stetig und gleichgerichtet gekrimmt. Auf diese
Weise wird eine funktionsgerechte und einfache Verfahr-
barkeit des Schlittenkérpers auf der Bogenfiihrung er-
reicht. Vorteilhaft ist die Bogenfiihrung in Bezug auf eine
in Querrichtung orientierte Blickrichtung konvex ge-
krimmt. Demzufolge kann vorteilhaft ein Scheitelpunkt
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der Bogenfiihrung in einem oberen Bereich der Bogen-
fihrung angeordnet sein.

[0006] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung ist die
Bogenfiihrung kreisbogenférmig tber einen Winkel von
zumindest weitgehend 90 ° erstreckt. Bei einer solchen
Winkelerstreckung kann eine ausreichende Beweglich-
keit des Fihrungsteils gegeniiber der Basisanordnung
bei gleichzeitig geringem Bauvolumen erreicht werden.
Bevorzugt kann die Bogenflihrung kreisbogenférmig
Uber einen Winkel von zumindest weitgehend 120 ° er-
streckt sein. Bei einer solchen Winkelerstreckung kann
eine nochmals verbesserte Beweglichkeit des Fiihrungs-
teils gegenuliber der Basisanordnung bei gleichzeitig mo-
deratem Bauvolumen erreichtwerden. Besonders bevor-
zugt kann die Bogenfiihrung kreisbogenformig utber ei-
nen Winkel von zumindest weitgehend 180 ° erstreckt
sein. Bei einer solchen Winkelerstreckung kann eine na-
hezu optimale Beweglichkeit des Fihrungsteils gegen-
Uber der Basisanordnung erreicht werden. Beispielswei-
se kann das Fuhrungsteil in vorteilhafter Weise leicht von
einer Seite der Basisanordnung auf eine gegeniberlie-
gende Seite verschwenkt werden, ohne dass die Basi-
sanordnung hierzu umpositioniert werden muss. Auf die-
se Weise kann das Fiihrungsteil beidseitig im Wesentli-
chen flach und insoweit parallel zu der zu bearbeiteten
Flache abgeklappt werden. Demzufolge kann die Basi-
sanordnung beispielsweise einfach unter ein Hindernis
oder dergleichen gesteuert werden.

[0007] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung ist die
Bogenflihrung uber die Basisanordnung erstreckt. Vor-
teilhafterweise kann die Bogenfiihrung jeweils stirnend-
seitig mit einem Front- und einem Heckabschnitt der Ba-
sisanordnung verbunden sein, so dass sich die Bogen-
fuhrung im Wesentlichen Uber eine Langserstreckung
der Basisanordnung erstreckt.

[0008] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung ist die
Bogenfiihrung um eine Schwenkachse schwenkbeweg-
lich an der Basisanordnung gelagert, die zumindest weit-
gehend in einer Fihrungsebene der Bogenfiihrung liegt.
In diesem Sinne meint "Fiihrungsebene" eine gedachte
Ebene, die durch Stirnendpunkte der Bogenfiihrung und
einen zwischen diesen Stirnendpunkten angeordneten
Punkt auf der Bogenfiihrung aufgespanntist. In anderen
Worten kann die Schwenkachse vorteilhaft koaxial oder
parallel zu einer die Stirnendpunkte der Bogenfiihrung
verbindenden Achse orientiert sein. Auf diese Weise wird
eine nochmals verbesserte manuelle Handhabbarkeit
der Scheuer-Saug-Maschine erreicht. Insbesondere
kann demzufolge ein Auf-der-Stelle-Drehen der Basisa-
nordnung bei gleichzeitig gegeniiber der Basisanord-
nung schrag gestellten, d.h. aus der Hochrichtung abge-
klapptem, Fihrungsteil bewirkt werden. Dies, da die Bo-
genfiihrung zusammen mit dem Schlittenkérper und der
Schwenkachse gleichsam eine Art Kardangelenkanord-
nung bildet. Demzufolge kann die Basisanordnung im
Wesentlichen unabhangig von der Winkelstellung des
Fihrungsteils gegeniber der Basisanordnung mittels ei-
nes an dem Fuhrungsteil angreifenden Drehmoments
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auf der zu bearbeitenden Flache auf der Stelle gedreht
werden.

[0009] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung ist die
Schwenkachse im Wesentlichen parallel zu einer Grund-
flache der Basisanordnung erstreckt. Insbesondere kann
die Schwenkachse zudem unmittelbar oberhalb der Ba-
sisanordnung angeordnet sein. Unter der Grundflache
der Basisanordnung ist diejenige Flache zu verstehen,
die in der Funktionsstellung zumindest abschnittsweise
gegenuber der zu bearbeitenden Flache angeordnetund
insoweit im Wesentlichen parallel zu dieser orientiert ist.
Durch die derartige parallele Erstreckung der Schwenk-
achse kannauchbeieinerflachen, insbesondere nahezu
horizontalen, Winkelstellung des Fuhrungsteils gegeni-
ber der Basisanordnung ein Auf-der-Stell-Drehen der
Basisanordnung erreicht werden. Sofern die Schwenk-
achse unmittelbar oberhalb der Basisanordnung, d.h. in
geringem Abstand zu der zu bearbeitenden Flache, an-
geordnet ist, kann ein niedriger Angriffspunkt der zwi-
schen dem Fihrungsteil und der Basisanordnung tber-
tragbaren Kréfte erreicht werden. Durch diese Ausge-
staltung der Erfindung kann ein unerwiinschter, durch
das Fihrungsteil bewirkter Momenteneinfluss an der Ba-
sisanordnung weiter verringert werden. Insbesondere
kann derart ein unerwiinschtes Nickmoment reduziert
werden.

[0010] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung weist
der Schlittenkérper wenigstens ein in radialer Richtung
an der Bogenfiihrung abgestitztes Stltzelement auf,
insbesondere in Gestalt eines Gleit- oder Walzelements,
das wenigstens einen ersten der Stiitzpunkte bildet. Das
Stltzelementkann punkt-, linien- und/oder flachenférmig
an der Bogenfiihrung abgestiitzt sein und insoweit den
ersten der Stitzpunkte bilden. Das Gleitelement kann in
Form eines Gleitschuhs, eines Gleitsteins oder derglei-
chen ausgebildet sein. Das Walzelement kann in Form
eines kugel-, rollen-, nadel-, oder tonnenférmigen Walz-
korpers ausgebildet sein. Insoweit kann die Bogenfiih-
rung einen zur Gestalt des Stltzelements komplementar
ausgebildeten Fihrungsabschnitt, beispielsweise in
Form einer entsprechend komplementéar ausgebildeten
FUhrungsbahn, zum Zusammenwirken mit einem derart
ausgestalteten Gleit- oder Walzelement aufweisen. Auf
diese Weise wird ein reibungsarmer Lauf des Schlitten-
korpers auf der Bogenfiihrung erreicht. Es ist besonders
vorteilhaft, wenn mehrere Stiitzelemente entlang der Bo-
genfiihrung angeordnet sind.

[0011] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung weist
der Schlittenkdrper wenigstens ein zu dem Stiitzelement
in radialer Richtung gegenlaufig an der Bogenfiihrung
abgestitztes Gegenstiitzelement auf, insbesondere in
Gestalteines Gegengleit-oder Gegenwalzelements, das
wenigstens einen zweiten der Stlitzpunkte bildet. Dem-
zufolge kann der Schlittenkdrper in radialer Richtung
beidseitig, oderin anderen Worten: radial nach innenund
radial nach auen, mittels des Stiitz- und des Gegen-
stitzelements an der Bogenfiihrung abgestutzt sein. Auf
diese Weise kann ein Kréftepaar in die Bogenfiihrung
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eingeleitet werden, wobei gleichzeitig ein reibungsarmer
Lauf des Schlittenkdrpers erreicht wird. Das Gegenstiit-
zelement kann punkt-, linien- und/oder flichenférmig an
derBogenflihrung abgestiitzt sein und insoweitden zwei-
ten der Stitzpunkte bilden. Das Gegengleitelement kann
insbesondere in Form eines Gleitschuhs, eines Gleit-
steins oder dergleichen ausgebildet sein. Das Gegen-
walzelement kann insbesondere in Form eines kugel-,
rollen-, nadel-, oder tonnenférmigen Walzkorpers aus-
gebildet sein. Insoweit kann die Bogenfiihrung einen zur
Gestalt des Gegenstiitzelements komplementar ausge-
bildeten Gegenfiihrungsabschnitt, beispielsweise in
Form einer entsprechend komplementar ausgebildeten
Gegenfuhrungsbahn, zum Zusammenwirken mit einem
derart ausgestalteten Gegengleit- oder Gegenwalzele-
ment aufweisen. Auf diese Weise wird ein besondersrei-
bungsarmer Lauf des Schlittenkorpers auf der Bogen-
fuhrung erreicht. Es ist besonders vorteilhaft wenn meh-
rere Gegenstiitzelemente entlang der Bogenfiihrung hin-
tereinander angeordnet sind.

[0012] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung ist der
Schlittenkérper derart in lateraler Richtung an der Bo-
genfiihrung abgestitzt, dass ein um eine Langsachse
des Fihrungsteils wirkendes Drehmoment (ber den
Schlittenkdrper auf die Bogenfiihrung und somit auf die
Basisanordnung ubertragbar ist. "In lateraler Richtung"
meint im Wesentlichen quer zu der Bogenfiihrung und
insoweitim Wesentlichen senkrecht zu der radialen Rich-
tung der Bogenflihrung orientiert. Von Vorteil kann der
Schlittenkérper mittels wenigstens einem Gleit- oder
Walzelements derart in lateraler Richtung abgestultzt
sein. Demzufolge kann ein reibungsarmer Lauf des
Schlittenkorpers bei einem Auf-der-Stelle-Drehen der
Basisanordnung und somit eine nochmals verbesserte
Handhabung der Scheuer-Saug-Maschine erreicht wer-
den.

[0013] In weiterer Ausgestaltung der Erfindung weist
die Bogenfihrung einen runden Querschnitt auf und der
Schlittenkérper umgreift den Querschnitt, insbesondere
mittels wenigstens einer Lagerhllse, wenigstens ab-
schnittsweise. Die Bogenfiihrung ist vorzugsweise aus
einem Rundmaterial gefertigt und kann beispielsweise
einen rohrférmigen Hohl- oder einen zylindrischen Voll-
querschnitt aufweisen. Der Schlittenkdrper umgreift den
Querschnitt der Bogenfliihrung nach Art einer Hillse. Zu
diesem Zweck kann der Schlittenkdrper wenigstens eine
Lagerhiilse aufweisen. Die Lagerhiilse kann langser-
streckt Uber die im Wesentlichen gesamte Lange des
Schlittenkérpers sein, so dass eine entlang der Bogen-
fuhrung vollflachige Lagerung am Querschnitt der Bo-
genfiihrung erreicht ist. Alternativ kdnnen mehrere, bei-
spielsweise zwei Lagerhilsen, vorgesehen und an ge-
genuberliegenden Stirnenden des Schlittenkorpers an-
geordnet sein. In diesem Fall ist entlang der Bogenfiih-
rung lediglich eine bereichsweise Lagerung des Schlit-
tenkorpers an dem Querschnitt erreicht. Die Lagerhiilse
kann beispielsweise als Gleithiilse gestaltet sein. Selbst-
verstandlich ist es auch mdglich, dass die wenigstens
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eine Lagerhiilse als ein solches grundsatzlich bekanntes
Linearkugellager in Form einer Kugelhtilse, die auch als
Wellenfihrung bezeichnet werden kann, gestaltet ist, so
dass eine walzgelagerte Fihrung des Schlittenkdrpers
an dem runden Querschnitt der Bogenfiihrung erreicht
ist.

[0014] Weitere Vorteile und Merkmale der Erfindung
ergeben sich aus den Anspriichen sowie aus der nach-
folgenden Beschreibung bevorzugter Ausfiihrungsbei-
spiele der Erfindung, die anhand der Zeichnungen dar-
gestellt sind.
Fig. 1 zeigtin schematischer Seitenansicht ei-
ne erste Ausfihrungsform einer erfin-
dungsgemaflien  Scheuer-Saug-Ma-
schine mit einer Basisanordnung, einer
Bogenfiihrung, einem Schlittenkorper
und einem Fihrungsteil,

in schematischer Seitenansicht eine
weitere Ausfiihrungsform einer erfin-
dungsgemaflien  Scheuer-Saug-Ma-
schine, wobei die Bogenfiihrung um ei-
ne Schwenkachse schwenkbewegli-
chen an der Basisanordnung gelagert
ist,

Fig. 2

Fig.2aund b jeweils in schematischer Aufsicht die
Scheuer-Saug-Maschine nach Fig. 2 in
einer ersten Position (Fig. 2a) und einer
gegenuber der ersten Position verla-

gerten zweiten Position (Fig. 2b),

in schematischer Seitenansicht eine
weitere Ausfiihrungsform einer erfin-
dungsgemaflien  Scheuer-Saug-Ma-
schine, wobei das Fihrungsteil mittels
eines Gelenkelements mit dem Schlit-
tenkdrper verbunden ist,

Fig. 3

Fig.4aund b in schematischer Draufsicht (Fig. 4a)
und Schnittansicht (Fig. 4b) entlang ei-
nes Schnittes A-A nach Fig. 4a einen
Schlittenkdrper und einen Bereich einer
Bogenfiihrung in einer ersten Ausfih-
rungsform fir eine Scheuer-Saug-Ma-
schine nach den Fig. 1 bis 3,

Fig. 5aund b in schematischer Draufsicht (Fig. 5a)
und Schnittansicht (Fig. 5b) entlang ei-
nes Schnittes B-B nach Fig. 5a einen
Schlittenkdrper und einen Bereich einer
Bogenfliihrung in einer weiteren Aus-
fuhrungsform fiir eine Scheuer-Saug-
Maschine nach den Fig. 1 bis 3 und

in einer schematischen Schnittansicht
(Fig. 6a) entsprechend der Ansicht

Fig.6aund b
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nach den Fig. 4b und 5b und einem
Querschnitt (Fig. 6b) entlang einer
Schnittlinie C-C nach Fig. 6a einen
Schlittenkorper und einen Bereich einer
Bogenfiihrung in einer weiteren Aus-
fuhrungsform fiir eine Scheuer-Saug-
Maschine nach den Fig. 1 bis 3.

[0015] Die erfindungsgemalen Scheuer-Saug-Ma-
schinen 1, 1a sowie 1b sind jeweils zur Reinigung von
Bodenflachen vorgesehen.

[0016] Die Ausflihrungsformen erfindungsgemaRer
Scheuer-Saug-Maschinen 1, 1a sowie 1b weisen hin-
sichtlich der strukturellen sowie funktionellen Merkmale
einen im Wesentlichen ubereinstimmenden Aufbau auf.
Bauteile und Abschnitte, die bei den Scheuer-Saug-Ma-
schinen 1 bis 1b identisch sind, sind insoweit mit identi-
schen Bezugszeichen versehen. Zur Vermeidung von
Wiederholungen werden solche identischen Bauteile
und Abschnitte nicht bei jeder der Ausfihrungsformen
gesondert erlautert. Funktionsgleiche Bauteile und Ab-
schnitte, die jedoch inihrer konstruktiven Ausfiihrung un-
terschiedlich sind, sind mit gleichen Bezugszeichenzif-
fern unter Hinzufligung von Kleinbuchstaben bezeichnet.
[0017] Wie anhand Fig. 1 ersichtlich ist, weist die
Scheuer-Saug-Maschine 1 eine Basisanordnung 2 so-
wie ein an der Basisanordnung 2 angelenktes Fiihrungs-
teil 3 auf. Die Basisanordnung 2 ist in einer anhand Fig.
1 ersichtlichen Funktionsstellung auf einer zu bearbei-
tenden Flache 4 verfahrbar. Die Basisanordnung 2 weist
ein mittels eines Antriebs 5 antreibbares Flachenbear-
beitungswerkzeug 6 in Form einer Bodenscheuerwalze
auf. Zur Ubertragung von Antriebskraften ist der Antrieb
5 Uber ein Kraftlibertragungselement 7 in Form eines
Riementriebs mit dem Flachenbearbeitungswerkzeug 6
verbunden. Der Antrieb 5istauf eine nicht naher bezeich-
nete aber als solche bekannte Art und Weise an der Ba-
sisanordnung 2 festgelegt. Das Flachenbearbeitungs-
werkzeug 6 ist mittels eines langserstreckten Verbin-
dungselements 8 mit der Basisanordnung 2 verbunden.
Weiter weist die Basisanordnung 2 eine dem Flachen-
bearbeitungswerkzeug 6 zugeordnete Saugleistenan-
ordnung 9 auf. Die Saugleistenanordnung 9 kann zur Ab-
saugung einer bei der Nassreinigung der Bodenflache 4
anfallenden Schmutzwasserflotte vorgesehen sein. Im
Ubrigen weist die Basisanordnung 2 ein in der Funkti-
onsstellung an der zu bearbeitenden Flache 4 abgesttitz-
tes Endrad 10 auf. Einem Fachmann erschlief3t sich in
diesem Zusammenhang im Ubrigen ohne weiteres, dass
die Basisanordnung anstelle der vorgenannten Bauteile
und Komponenten alternativ oder zusatzlich mit weiteren
anden jeweiligen Bearbeitungszweck angepassten Bau-
teilen oder Komponenten ausgestattet sein kann. Bei-
spielsweise kann die Basisanordnung 2 anstelle des wal-
zenfdrmigen, an seinem Umfang gegen die zu bearbei-
tende Flache 4 angestellten Fldchenbearbeitungswerk-
zeugs 6 ein tellerférmiges, an seiner Stirnflache gegen
die zu bearbeitende Flache 4 anstellbares Flachenbear-
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beitungswerkzeug aufweisen.

[0018] Das Fihrungsteil 3 ist in Form eines langser-
streckten Schafts ausgestaltet und zur manuellen Steu-
erung der Basisanordnung 2 vorgesehen. Zu diesem
Zweck weist das Fuhrungsteil 3 an seinem nicht naher
ersichtlichen, der Basisanordnung 2 abgewandten
Stirnendbereich wenigstens einen Haltegriff zur manu-
ellen Fihrung der Scheuer-Saug-Maschine 1 durch eine
Bedienperson auf. Insoweit kann die Basisanordnung 2
durch eine entsprechende Kraft- und/oder Momenten-
einwirkung der Bedienperson Uber das Fihrungsteil 3
auf der zu bearbeitenden Flache 4 verfahren und positi-
oniert werden.

[0019] Wie weiter anhand Fig. 1 ersichtlich ist, ist an
der Basisanordnung 2 eine Bogenfiihrung 11 vorgese-
hen. Auf dieser Bogenfiihrung 11 ist ein mit dem Fih-
rungsteil 3 verbundener Schlittenkérper 12 linearbeweg-
lich entlang einer schematisch angedeuteten Flihrungs-
richtung 13 der Bogenfiihrung 11 linearbeweglich ver-
fahrbar. Der Schlittenkdrper 12 ist mittels wenigstens
zwei entlang der Bogenfiihrung 11 zueinander beabstan-
deter Stutzpunkte P1, P2 wenigstensinradialer Richtung
R an der Bogenfihrung 11 abgestitzt. Infolge der derart
linearbeweglichen Verfahrbarkeit des Schlittenkorpers
12 langs der Bogenfiihrung 11 ist das Fiihrungsteil 3 bo-
genartig aus der anhand Fig. 1 ersichtlichen Winkelstel-
lung gegeniiber der Basisanordnung 2 beispielsweise in
eine Winkelstellung W1 und/oder eine Winkelstellung
W2, die beide strichliert in der Darstellung der Fig. 1 an-
gedeutet sind, sowie eine beliebige Anzahl von Zwi-
schenstellungen verlagerbar. Um eine derartige linear-
bewegliche Verfahrbarkeit des Schlittenkérpers 12 zu er-
reichen, ist dieser auf eine noch naher zu erlauternde
und insbesondere anhand der Fig. 4a bis 5b ersichtliche
Art und Weise gleit- und/oder walzgelagert an der Bo-
genfiihrung 11 abgestutzt.

[0020] Wie weiter anhand Fig. 1 ersichtlich ist, ist die
Bogenfiihrung 11 stetig und gleichgerichtet gekriimmt
und insoweit kreisbogenférmig Gber einen Winkel von
zumindest weitgehend 180 ° erstreckt. Dessen ungeach-
tetkann eine hinreichende Winkelbeweglichkeit des Fiih-
rungsteils 3 gegeniiber der Basisanordnung 2 auch dann
erreicht werden, wenn die Bogenfiihrung 11 ber einen
Winkel von zumindest weitgehend 120 ° oder von zumin-
dest weitgehend 90 ° erstreckt ist.

[0021] Weiter istdie Bogenfiihrung 11 anihren jeweils
stirnendseitig angeordneten Endbereichen an einem
vorderen Bereich 15 der Basisanordnung 2 bzw. an ei-
nem hinteren Bereich 16 der Basisanordnung 2 festge-
legt. Insoweit ist die Bogenfiihrung 11 iber die Basisa-
nordnung 2, insbesondere Uber deren Lénge, erstreckt.
Hierbei ist ein Scheitelpunkt 17 der Bogenfiihrung 11 im
Wesentlichen in Bezug auf eine Langsrichtung L mittig
zwischen dem vorderen Bereich 15 und dem hinteren
Bereich 16 der Basisanordnung 2 angeordnet.

[0022] Anhand Fig. 2 ist als weitere Ausfiihrungsform
die Scheuer-Saug-Maschine 1a ersichtlich, dass hin-
sichtlich seines konstruktiven Aufbaus und der funktio-
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nellen Ausgestaltung im Wesentlichen mit der Scheuer-
Saug-Maschine 1 gemaR Fig. 1 Ubereinstimmt. Zur Ver-
meidung von Wiederholungen wird nachfolgend lediglich
auf Unterschiede der Scheuer-Saug-Maschine 1a ge-
genuber der Scheuer-Saug-Maschine 1 eingegangen.

[0023] Die Scheuer-Saug-Maschine 1a unterscheidet
sich insoweit im Wesentlichen dadurch, dass die Bogen-
fihrung 11aum eine Schwenkachse 18 schwenkbeweg-
lich an der Basisanordnung 2a gelagertist. Die Schwenk-
wachse 18 liegt zumindest weitgehend in einer Flh-
rungsebene F der Bogenfiihrung 11a, die durch drei ent-
lang der Bogenfiihrung 11a gedacht angeordnete Punk-
te, beispielsweise vordere und hintere Stirnendpunkte
sowie den Scheitelpunkt 17 aufgespanntwird. Zu diesem
Zweck ist die Bogenfiihrung 11a tber ein vorderes Knick-
gelenk 19a sowie ein hinteres Knickgelenk 19b mit den
weiteren Komponenten der Basisanordnung 2a
schwenkbeweglich verbunden. Insoweit ergibt sich eine
Schwenkbeweglichkeit der Bogenfiihrung 11a, die quer
zu der linearbeweglichen Verfahrbarkeit des Schlitten-
korpers 12 entlang der Bogenfihrung 11a orientiert ist.
Auf diese Weise bildet die Bogenflihrung 11azusammen
mit dem Schlittenkérper 12 sowie der Schwenkachse 18
bzw. dem vorderen und hinteren Knickgelenk 19a bzw.
19b eine Art Kardangelenkanordnung. Diese Art der Ge-
lenkanordnung ermdglicht ein Auf-der-Stelle-Drehen der
Basisanordnung 2a mittels eines an dem Fihrungsteil 3
bewirkten Drehmoments D im Wesentlichen unabhangig
von der jeweiligen Winkelstellung des Fuhrungsteils 3.
Wird das Drehmoment D beispielsweise anhand der in
Fig. 2 angedeuteten Drehrichtung an dem Fihrungsteil
3 aufgebracht, ergibt sich eine ebene Drehung der Ba-
sisanordnung 2a um eine Hochachse H entsprechend
einer anhand Fig. 2 ersichtlichen Drehrichtung U. Die
derartige Kinematik der Scheuer-Saug-Maschine 1a ist
anhand der Fig. 2a und 2b naher verdeutlicht. In einer
anhand Fig. 2a ersichtlichen ersten Position ist die Ba-
sisanordnung 2a im Wesentlichen zentriert oberhalb ei-
nes gedachten Punktes P der zu bearbeitenden Flache
4 angeordnet. Hierbei ist die Schwenkachse 18 horizon-
tal zu der zu bearbeitenden Flache 4 und - in Bezug auf
die Zeichenebene der Fig. 2a und b - vertikal ausgerich-
tet. Die Bogenfiihrung 11a ist gegeniiber der gedachten
Hochachse H (Fig. 2) in Bezug auf die Zeichenebene
nach rechts verschwenkt und nimmt derart gegeniber
der zu bearbeitenden Flache 4 eine Winkelstellung von
in etwa 45° ein. Der Schlittenkdrper 12 istim Bereich des
hinteren Knickgelenkes 19b an der Bogenfiihrung 11a
positioniert, wobei das Fiihrungsteil gegentiber der zu
bearbeitenden Flache 4 schrag nach oben und - in Bezug
auf die Zeichenebene der Fig. 2a und b - nach unten
rechts ragt. Ausgehend von der anhand Fig. 2a ersicht-
lichen ersten Position wirkt die Einleitung eines um die
Langsachse des Fuhrungsteils 3 wirkenden Drehmo-
mentes D’ eine Drehung der Basisanordnung 2a entge-
gen des Uhrzeigersinnes bzw. der entgegen der anhand
Fig. 2 ersichtlichen Drehrichtung U. Bei dieser Drehung
verbleibt das Flihrungsteil 3 in einerim Wesentlichen un-
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veranderten Position gegeniiber der Flache 4 und rotiert
um in etwa 90 ° um seine Langsachse. Aufgrund der im
Wesentlichen unveranderten Position des Fiihrungsteils
3 und der vorbeschriebenen Drehung der Basisanord-
nung 2a bewirkt das Drehmoment D’ eine Relativbewe-
gung zwischen dem Flhrungsteil 3und dem andem Fiih-
rungsteil 3 angeordneten Schlittenkdrper 12 gegentiber
der Basisanordnung 2a und der Bogenfliihrung 11a. Bei
dieser Relativbewegung wandert der Schlittenkérper 12
entlang der Bogenfiihrung 11a. Die Bogenfiihrung 11a
hingegen wird gegentiiber der Basisanordnung um in et-
wa 90 ° um die Schwenkachse 18 verkippt. Selbstver-
standlich ist auch ein Auf-der-Stelle-Drehen der Basisa-
nordnung 2 um mehr als die anhand der Fig. 2a und b
ersichtlichen 90 ° mdglich.

[0024] Im Ubrigen ist die Schwenkachse 18 im We-
sentlichen parallel zu der zu bearbeitenden Flache 4 er-
streckt. Es ist selbstverstandlich auch mdglich, die
Schwenkachse 18 geneigt gegeniiber der zu bearbeiten-
den Flache 4 anzuordnen.

[0025] Die anhand Fig. 3 ersichtliche Scheuer-Saug-
Maschine 1b unterscheidet sich von den Scheuer-Saug-
Maschinen 1 sowie 1a nach den Fig. 1 bzw. 2 im We-
sentlichen dahingehend, dass das Fuhrungsteil 3b mit-
tels eines Gelenkelements 20 mit dem Schlittenkdrper
12 verbunden ist. Das Gelenkelement 20 weist eine Ge-
lenkachse 21 auf. Die Gelenkachse 21 ist im Wesentli-
chen parallel zu der Fiihrungsebene F der Bogenfliihrung
11, inwelcher der Schlittenkérper 12 linearbeweglich ver-
fahrbar ist, orientiert. Das Gelenkelement 20 ist in Form
eines Knickgelenks ausgebildet, so dass das Fiihrungs-
teil 3b in Bezug auf die Zeichenebene der Fig. 3 aus
dieser heraus- bzw. in diese hineinverschwenkbar ist.
Auf diese Weise bildet die Bogenfiihrung 11 zusammen
mit dem Schlittenkérper 12 und dem Gelenkelement 20
gleichsam eine Art Kardangelenkanordnung. Ungeach-
tet der konstruktiven Unterschiede zu der Gelenkanord-
nung der Scheuer-Saug-Maschine 1a nach Fig. 2 weist
diese Gelenkanordnung im Wesentlichen eine entspre-
chende kinematische Funktionalitat auf. Insoweit ist die
Basisanordnung 2 der Scheuer-Saug-Maschine 1b im
Ergebnis auf die gleiche Art und Weise auf der Stelle
drehbar wie die Basisanordnung 2a der Scheuer-Saug-
Maschine 1a.

[0026] Anhand der Fig. 4a bis 6b sind weitere Einzel-
heiten bezlglich der konstruktiven Ausgestaltung der
Abstitzung und linearbeweglichen Verfahrbarkeit des
Schlittenkérpers 12 an der Bogenfiihrung 11 ersichtlich.
[0027] Eine erste Ausgestaltung dieser Abstiitzung ist
anhand der Fig. 4a und 4b ersichtlich. Zum Zwecke der
besseren Darstellbarkeit ist dort der Schlittenkdrper 12a
lediglich strichliert angedeutet. Der Schlittenkdrper 12a
weist ein in radialer Richtung R an der Bogenfiihrung 11a
abgestitztes Stitzelement 22a auf. Das Stitzelement
22aistin Form eines Walzelements 23 ausgebildet. Das
Walzelement 23 weist eine tonnenférmige Gestalt auf
und ist in radialer Richtung R gegen eine in Bezug auf
die radiale Richtung R innenliegende Fiihrungsbahn 24
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der Bogenflihrung 11a abgestitzt. Auf diese Weise bildet
das Stitzelement 22a den Stitzpunkt P1 des Schlitten-
korpers 12a. Anstelle der tonnenférmigen Ausgestaltung
des Walzelements 23 kann selbstverstandlich auch eine
kugel-, kegel-, nadelférmige oder dergleichen Ausgestal-
tung vorgesehen sein. Weiter weist der Schlittenkorper
12a ein zu dem Stiitzelement 22a in radialer Richtung R
gegenlaufig an der Bogenfiihrung 11a abgestutztes Ge-
genstltzelement 25a auf. Das Gegenstiitzelement 25a
istentsprechend dem Stiitzelement 22a als Walzelement
23 ausgestaltet und an einer in Bezug auf die radiale
Richtung R auRenliegende Fiihrungsflache 26 der Bo-
genfiihrung 11a abgestitzt. Insoweit bildet das Gegen-
stltzelement 25a einen zweiten der Stitzpunkte P1, P2,
namlich den Stitzpunkt P2.

[0028] Insbesondere um eine spielfreie und im We-
sentlichen richtungsunabhangige Abstiitzung des Schilit-
tenkorpers 12a zu erreichen, weist dieser weitere Walz-
elemente 23 auf, die jeweils entlang der radialen Rich-
tung R an dem Stiitzelement 22a bzw. dem Gegenstiit-
zelement 25a abgewandten Bereichen der Bogenfiih-
rung 11a abgestitzt sind. Diese beiden Walzelemente
23 bilden insoweit ein weiteres Stltzelement 27a bzw.
ein weiteres Gegenstiitzelement 28a.

[0029] Zudem ist der Schlittenkérper 12a derart in la-
teraler Richtung L, d.h. quer zu einer Haupterstreckung
der Bogenfiihrung, an der Bogenfliihrung 11a abgestutzt,
dass ein um eine Langsachse des Fuhrungsteils 3, 3b
wirkendes Drehmoment D (Fig. 2) Giber den Schlittenkér-
per 12a auf die Bogenfiihrung 11a und somit auf die Ba-
sisanordnung 2, 2a ubertragbar ist. Zu diesem Zweck
weist der Schlittenkérper 12a mehrere entlang der Bo-
genfiihrung 11a hintereinander angeordnete Fiihrungs-
elemente 29a auf. Die Fihrungselemente 29a sind an
gegenuberliegenden AuRenflachen der Bogenfiihrung
11a entlang der lateralen Richtung L abgestitzt und je-
weils in Form eines tonnenférmigen Walzelements aus-
gebildet.

[0030] Eine weitere konstruktive Ausgestaltung der li-
nearbeweglichen Verfahrbarkeit des Schlittenkérpers 12
auf der Bogenfiihrung 11 ist anhand der Fig. 5a und 5b
ersichtlich. Die dort dargestellte Ausgestaltung unter-
scheidet sich von der anhand der Fig. 4a und 4b ersicht-
lichen Ausgestaltung im Wesentlichen dahingehend,
dass die Stitzelemente 22b, 27b sowie die Gegenstiit-
zelemente 25b, 28b in Gestalt von Gleitelementen 30
ausgebildet sind. Dementsprechend sind auch die Fuh-
rungselemente 29b zur lateralen Abstiitzung des Schlit-
tenkorpers 12b an der Bogenfiihrung 11b in Form von
Gleitelementen ausgebildet.

[0031] Eine weitere konstruktive Ausgestaltung der li-
nearbeweglichen Verfahrbarkeit des Schlittenkérpers 12
auf der Bogenfiihrung 11 ist anhand der Fig. 6a und 6b
ersichtlich. Die dort dargestellte Ausgestaltung unter-
scheidet sich von den Ausfiihrungsformen gemaR Fig.
4a und 4b bzw. Fig. 5a und 5b im Wesentlichen dahin-
gehend, dass eine Bogenfiihrung 11c vorgesehen ist,
die einen runden Querschnitt aufweist. Die Bogenfih-

15

20

25

30

35

40

45

50

55

rung 11c ist vorliegend aus einem Rundmaterial mit ei-
nem vollen Querschnitt gefertigt. Selbstverstandlich ist
es auch moglich, stattdessen einen rohrenférmigen
Hohlquerschnitt bei der Bogenfiihrung 11c vorzusehen.
Die Bogenfiihrung 11cistin Umfangsrichtung von einem
Schlittenkérper 12c umgriffen. Wie anhand Fig. 6a ver-
deutlichtist, kann ein in Bezug auf die Zeichenebene der
Fig. 6a unterer Abschnitt des Schlittenkorpers 12c als
Stltzelement 22c aufgefasst werden. Ein oberer Ab-
schnitt 25¢ des Schlittenkdrpers 12c kann dementspre-
chend als ein zu dem Stutzelement 22c¢ in radialer Rich-
tung gegenlaufig an der Bogenfiihrung 11c abgestiitztes
Gegenstiitzelement 25¢ aufgefasst werden. Wie anhand
der Querschnittsdarstellung der Fig. 6b ersichtlich ist,
weist der Schlittenkérper 12c eine Lagerhilse 31 auf.
Die Lagerhiilse 31 umgreift den kreiszylindrischen Quer-
schnitt der Bogenfiihrung 11¢c in Umfangsrichtung voll-
standig. Anstelle eines solchen vollstandigen Umgriffes
kann beispielsweise ein lediglich abschnittsweiser Um-
griff vorgesehen sein. Letzteres ist beispielsweise dann
der Fall, wenn die Lagerhiilse 31 geschlitzt oder in Teil-
elemente unterteilt ist, was anhand der Fig. 6b mittels
der dort schematisch eingezeichneten Teilebene S ver-
deutlicht sein soll. Die Lagerhilse 31 erstreckt sich ent-
lang der Bogenfiihrung 11c durchgéangig und im Wesent-
lichen Uiber die gesamte Lange des Schlittenkérpers 12c.
Stattdessen ist es auch mdéglich, dass zwei im Vergleich
zuder Lagerhlse 31 deutlich verkiirzte Lagerhilsen vor-
gesehen sind, wobei die Lagerhiilsen einander gegenu-
berliegend an den Stirnenden des Schlittenkdrpers 12c
angeordnet sind. Die Lagerhllse 31 ist vorliegend als
separates und mit den tibrigen Komponenten des Schlit-
tenkérpers 12c verbundenes Maschinenelement vorge-
sehen. Alternativ kann die Lagerhiilse 31 einstlickig mit
dem Schlittenkdrper 12c ausgebildet sein. Der Schlitten-
korper 12cist mittels der Lagerhilse 31 gleitgelagert ent-
lang der Bogenfiihrung 11c verfahrbar. Die Lagerhiilse
31 ist insoweit als Gleithllse ausgebildet. Stattdessen
kann die Lagerhiilse 31 auch als grundsatzlich bekann-
tes Linearkugellager gestaltet sein, so dass sich eine
walzgelagerte Verfahrbarkeit des Schlittenkdrpers 12c
auf der Bogenfiihrung 11c ergibt.

[0032] Die vorbeschriebenen Ausgestaltungen der
Abstiitzung der Schlittenkérper 12a, 12b sowie 12c an
der jeweiligen Bogenfiihrung 11a, 11b bzw. 11c kénnen
selbstverstandlich unabhangig von der jeweiligen Aus-
fuhrungsform der Scheuer-Saug-Maschine 1, 1a sowie
1b an dieser vorgesehen sein.

Patentanspriiche

1. Scheuer-Saug-Maschine (1, 1a, 1b) mit einer Basi-
sanordnung (2, 2a), die in einer Funktionsstellung
auf einer zu bearbeitenden Flache (4) verfahrbar ist,
sowie mit einem an der Basisanordnung (2, 2a) an-
gelenkten Fihrungsteil (3, 3b) zur manuellen Steu-
erung der Basisanordnung (2, 2a), dadurch ge-
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kennzeichnet, dass an der Basisanordnung (2, 2a)
eine Bogenfuhrung (11, 11a, 11b, 11c) vorgesehen
ist, auf der ein mit dem Fihrungsteil (3, 3b) verbun-
dener Schlittenkorper (12, 12a, 12b, 12c) linearbe-
weglich verfahrbar ist, der mittels wenigstens zwei
entlang der Bogenfiihrung (11, 11a, 11b, 11c) zu-
einander beabstandeter Stitzpunkte (P1, P2) we-
nigstens in radialer Richtung (R) an der Bogenfiih-
rung (11, 11a, 11b) abgestitzt ist.

Scheuer-Saug-Maschine (1, 1a, 1b) nach Anspruch
1, dadurch gekennzeichnet, dass die Bogenflh-
rung (11, 11a, 11b, 11c) stetig und gleichgerichtet
gekrimmt ist.

Scheuer-Saug-Maschine (1, 1a, 1b) nach Anspruch
1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass die Bo-
genfiihrung (11, 11a, 11b, 11c) kreisbogenférmig
Uber einen Winkel von zumindest weitgehend 90 °,
bevorzugt tiber einen Winkel von zumindest weitge-
hend 120 °, und besonders bevorzugt iber einen
Winkel von zumindest weitgehend 180 °, erstreckt
ist.

Scheuer-Saug-Maschine (1, 1a, 1b) nach einem der
vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Bogenfiihrung (11, 11a, 11b,
11c) uber die Basisanordnung (2, 2a) erstreckt ist.

Scheuer-Saug-Maschine (1a) nach einem der vor-
hergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeich-
net, dass die Bogenfiihrung (11, 11a, 11b, 11c) um
eine Schwenkachse (18) schwenkbeweglich an der
Basisanordnung (2a) gelagert ist, die zumindest
weitgehend in einer Fihrungsebene (F) der Bogen-
fuhrung (11, 11a, 11b, 11c) liegt.

Scheuer-Saug-Maschine (1a) nach Anspruch 5, da-
durch gekennzeichnet, dass die Schwenkachse
(18) im Wesentlichen parallel zu einer Grundflache
der Basisanordnung (2a) erstreckt, und insbesonde-
re unmittelbar oberhalb der Basisanordnung ange-
ordnet, ist.

Scheuer-Saug-Maschine (1, 1a, 1b) nach einem der
vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Schlittenkérper (12, 12a, 12b,
12c) wenigstens ein in radialer Richtung (R) an der
Bogenfiihrung (11, 11a, 11b, 11c) abgestitztes Stut-
zelement (22a, 27a, 22b, 27b, 22c) aufweist, insbe-
sondere in Gestalt eines Gleit- (30) oder Walzele-
ments (23), das wenigstens einen ersten der Stiitz-
punkte (P1, P2) bildet.

Scheuer-Saug-Maschine (1, 1a, 1b) nach Anspruch
7,dadurch gekennzeichnet, dass der Schlittenkor-
per (12, 12a, 12b, 12c¢) wenigstens ein zu dem Stit-
zelement (22a, 27a, 22b, 27b, 22c) in radialer Rich-
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10.

tung (R) gegenlaufig an der Bogenfiihrung (11, 11a,
11b, 11c) abgestitztes Gegenstltzelement (25a,
28a, 25b, 28b, 25c) aufweist, insbesondere in Ge-
stalt eines Gegengleit- (30) oder Gegenwalzele-
ments (23), das wenigstens einen zweiten der Stiitz-
punkte (P1, P2) bildet.

Scheuer-Saug-Maschine (1, 1a, 1b) nach einem der
vorgehergehenden Anspriche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Schlittenkérper (12, 12a, 12b,
12c) derart in lateraler Richtung (L) an der Bogen-
fuhrung (11, 11a, 11b, 11c) abgestitzt ist, dass ein
um eine Langsachse des Fihrungsteils (3, 3b) wir-
kendes Drehmoment (D) Gber den Schlittenkorper
(12, 12a, 12b, 12c) auf die Bogenfiihrung (11, 11a,
11b, 11c) und somit auf die Basisanordnung (2, 2a)
Ubertragbar ist.

Scheuer-Saug-Maschine (1, 1a, 1b) nach einem der
vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Bogenfiihrung (11c) einen run-
den Querschnitt aufweist und der Schlittenkdrper
(12c) den Querschnitt, insbesondere mittels wenigs-
tens einer Lagerhiilse (31), wenigstens abschnitts-
weise umgreift.
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E : alteres Patentdokument, das jedoch erst am oder

Dokument

nach dem Anmeldedatum verdffentlicht worden ist
D : in der Anmeldung angefiihrtes Dokument
L : aus anderen Griinden angefiihrtes Dokument

& : Mitglied der gleichen Patentfamilie, Gibereinstimmendes
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EP 3721777 A1

ANHANG ZUM EUEOPI\ISCHEN RECHERCHENBERICHT
UBER DIE EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG NR.

EP 20 17 3141

In diesem Anhang sind die Mitglieder der Patentfamilien der im obengenannten europaischen Recherchenbericht angefuhrten

Patentdokumente angegeben.

Die Angaben Uber die Familienmitglieder entsprechen dem Stand der Datei des Europaischen Patentamts am

Diese Angaben dienen nur zur Unterrichtung und erfolgen ohne Gewahr.

24-07-2020
Im Recherchenbericht Datum der Mitglied(er) der Datum der
angeflihrtes Patentdokument Verdffentlichung Patentfamilie Verdffentlichung
DE 102009028944 Al 03-03-2011 DE 102009028944 Al 03-03-2011
DK 2962614 T3 15-01-2018
EP 2470055 A2 04-07-2012
EP 2962614 Al 06-01-2016
EP 3033984 Al 22-06-2016
EP 3508106 Al 10-07-2019
EP 3632285 Al 08-04-2020
ES 2655252 T3 19-02-2018
HU E035851 T2 28-05-2018
PL 2962614 T3 30-03-2018
SI 2962614 T1 28-02-2018
US 2012279010 Al 08-11-2012
WO 2011023169 A2 03-03-2011
US 4542556 A 24-09-1985  KEINE
DE 202013012528 Ul 20-04-2017 DE 102013215198 Al 05-02-2015
DE 202013012528 U1 20-04-2017
DK 2832277 T3 02-01-2017
DK 3031378 T3 25-09-2017
EP 2832277 A2 04-02-2015
EP 3031378 Al 15-06-2016
ES 2605395 T3 14-03-2017
ES 2640742 T3 06-11-2017
HU E030965 T2 28-06-2017
HU E034303 T2 28-02-2018
PL 2832277 T3 28-02-2017
PL 3031378 T3 29-12-2017
US 2015113757 Al 30-04-2015
DE 64748 C 11-10-1892  KEINE
GB 139510 A 17-02-1921 FR 23153 E 18-10-1921
FR 503193 A 04-06-1920
GB 139510 A 17-02-1921

Far nahere Einzelheiten zu diesem Anhang : siehe Amtsblatt des Europaischen Patentamts, Nr.12/82
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