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Description

[0001] La présente invention concerne un systéme
d’entrainement en rotation d’un organe d’enroulement
d’'un tablier d’écran de fermeture enroulable autour d’'un
axe central.

[0002] De maniere classique, un volet ou une porte
enroulable comprend un organe d’enroulement, tel qu’un
tube d’enroulement, sur lequel est fixé un tablier souple,
tel qu’un tablier formé par des lames articulées entre el-
les. Un moteur électrique entraine le tambour en rotation
pour ouvrir ou fermer le volet ou la porte.

[0003] Les normes en vigueur imposent de prévoir la
possibilité de manoeuvrer le tablier en cas de panne élec-
trique.

[0004] La plupart des systemes d’entrainement ac-
tuels sont composés d’un ressort de torsion monté en
paralléle avec le moteur, le ressort et le moteur agissant
en méme temps directement sur le tube d’enroulement.
De tels systemes sont notamment décrits dans FR 3 004
745 et EP 0 751 278. Ces systemes permettent de dé-
brayer le moteur, c’est-a-dire briser la liaison entre le
moteur et le tube d’enroulement, ce qui fait basculer sur
un fonctionnement en tirage direct (le ressort agissant
uniqguement sur le tube d’enroulement).

[0005] JPH 11 101077 décrit également un systéeme
d’entrainement composé d’un ressort de torsion monté
en paralléle avec un moteur, le ressort et le moteur agis-
sant en méme temps directement sur le tube d’enroule-
ment.

[0006] Le fait d'utiliser un ressort en parallele du mo-
teur peut générer dans certains cas un probleme de sac-
cades lors du fonctionnement normal : a cause du ressort
qui passe d’'un état de détente a un état de compression,
le moteur doit fonctionner de deux manieres différentes
durant la phase d’enroulement et de déroulement du ta-
blier (mode freinage et mode moteur). Lorsque le moteur
passe d’'un mode de fonctionnemental'autre, on observe
I'apparition de saccades/perturbations au niveau du
tablier ; I'enroulement n’est pas fluide, ce qui n'est pas
satisfaisant d’'un point de vue esthétique, mais aussi
technique, les piéces (moteur et transmission) étant trop
sollicitées.

[0007] D’autres systémes offrent la possibilité de bas-
culer d’'un systéme d’entrainement motorisé (avec un
moteur tubulaire) a un systeme d’entrainement manuel
(avec un treuil).

[0008] Il existe aussi des moteur « CSI » pour Com-
mande de Secours Intégrée, c’est-a-dire intégrant un
treuil manuel qui permet de mettre en mouvementle rotor
du moteur.

[0009] Les temps de manipulation de ces systémes
sont trop longs : les treuils ont de grands rapports de
réduction, il prend donc trop de temps pour remonter
suffisamment le tablier en cas d’'urgence. La manoeuvre
manuelle rend la tache plus difficile par rapport a un sys-
téeme automatique. Il faut aussi retrouver la Tringle Os-
cillante (TO) pour activer le treuil, et celle-ci est rarement
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correctement rangée par l'utilisateur.

[0010] C’est a ces inconvénients qu’entend remédier
linvention en proposant un nouveau systeme d’entrai-
nement dans lequel I'enroulement du tablier est obtenu
de fagon plus rapide et performante par rapport aux sys-
témes connus.

[0011] A cet effet, I'invention concerne un systeme
d’entrainement en rotation d’un organe d’enroulement
d’un tablier d’écran de fermeture enroulable autour d’un
axe central, le systéme d’entrainement comprenant :

- un actionneur entrainant un arbre de sortie,

- un arbre principal entrainé par I'arbre de sortie,

- un élément rotatif mobile en rotation et fixe en trans-
lation par rapport a I'arbre principal, et apte a étre
solidaire en rotation de I'organe d’enroulement, cet
élément étant équipé de premiers moyens d’accou-
plement en rotation,

- unorgane mobile en translation suivant I'axe central
par rapport a I'élément rotatif, solidaire en rotation
de larbre principal et comportant des seconds
moyens d’accouplement en rotation,

- des premiers moyens élastiques qui repoussent par
défaut I'organe mobile dans une configuration em-
brayée, dans laquelle les moyens d’accouplement
en rotation coopérent de maniéere a rendre solidaires
en rotation l'arbre principal et I'élément rotatif,

- une commande reliée a I'organe mobile en transla-
tion et adaptée pour déplacer 'organe mobile en
translation vers une configuration débrayée, dans
laquelle les moyens d’accouplement en rotation sont
éloignés I'un de l'autre de maniere a désolidariser
en rotation I'arbre principal et I'élément rotatif,

- des seconds moyens élastiques adaptés pour en-
trainer I'’élément rotatif en rotation autour de 'axe
central de telle maniére que le tablier soit entrainé
vers une configuration enroulée.

[0012] Ce systeme est caractérisé en ce que les se-
conds moyens élastiques entrainent I'élément rotatif en
rotation autour de I'axe central de telle maniére que le
tablier soit entrainé vers une configuration enroulée uni-
quement en configuration débrayée, et sont interposés
en série entre 'arbre principal et I'élément rotatif.
[0013] Grace a l'invention, la remontée du tablier est
permise par la simple translation d’'un cable. L'énergie
du ressort précontraint est directement libérée apres le
débrayage des moyens d’accouplement, ce qui provo-
que un ré-enroulement automatique du volet roulant. Le
systéme est rapide : le temps de remontée du tablier est
trés court comparé aux autres systémes, notamment le
CSI. Le systeme est également autonome : aucun ins-
trument supplémentaire (TO, manivelle, etc.) n’est né-
cessaire.

[0014] Les problémes de saccades souvent rencon-
trés n’existent pas dans ce systéme puisque le ressort
est monté en série : le moteur fait tourner le ressort qui
fait tourner le tube. Etant donné que le ressort n’est sol-
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licité qu’apres activation du processus d’enroulement
automatique, I'invention assure un fonctionnement nor-
mal du volet roulant hors situation d’'urgence. L’enroule-
ment est fluide et régulier.

[0015] Selon des aspects avantageux mais non obli-
gatoires de linvention, un tel systéme d’entrainement
peutincorporer une ou plusieurs des caractéristiques sui-
vantes, prises dans toutes combinaisons techniquement
admissibles :

- En configuration débrayée de I'organe mobile en
translation, les seconds moyens élastiques sont ap-
tes a étre précontraints par une rotation relative entre
I'arbre principal et I'élément rotatif.

- Les seconds moyens élastiques sont formés par au
moins un ressort de torsion fixé a 'une de ses ex-
trémités a I'arbre principal, et a son autre extrémité,
a I'élément rotatif.

- Lesseconds moyens élastiques sontformés par plu-
sieurs ressorts de torsion disposés en série ou en
paralléle.

- L’arbre principal a une section circulaire et I'élément
rotatif présente un orifice central de réception de I'ar-
bre principal, cet orifice ayant une section circulaire.

- Le systéeme comporte une piece intermédiaire mon-
tée solidaire en translation et rotation de I'arbre prin-
cipal, et libre en translation par rapport a I'organe
mobile en translation.

- L’arbre principal présente une section non circulaire,
I'organe mobile en translation présente le méme pro-
fil que celui de I'arbre principal, et le systeme d’en-
trailnement ne comprend pas de piece intermédiaire
entre I'arbre principal et 'organe mobile en transla-
tion.

- Les premier et second moyens d’accouplement en
rotation sont formés par des formes complémentai-
res, telles que des dentures ou des cannelures, pré-
vues sur I'organe mobile en translation et sur I'élé-
ment rotatif.

- Les premier et second moyens d’accouplement en
rotation sont formés par un systeme d’embrayage a
friction.

- L’élément rotatif est apte a étre relié a un tube d’en-
roulement du tablier, formant I'organe d’enroule-
ment.

- L’élément rotatif est apte a étre a relié a un cordon
supportant des lames formant le tablier, ce cordon
formant I'organe d’enroulement.

[0016] L’invention sera mieux comprise et d’autres
avantages de celle-ci apparaitront plus clairement dans
la description qui va suivre d’un systéme d’entrainement
conforme a son principe, faite a titre d’exemple non limi-
tatif en référence aux dessins annexés dans lesquels :

- lafigure 1 représente en vue schématique un sys-
teme d’entrainement conforme a l'invention dans
une configuration embrayeée ;
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- lafigure 2 représente en vue schématique le syste-
me d’entrainement de la figure 1 dans une configu-
ration débrayée ;

- la figure 3 est une vue en perspective éclatée du
systeme d’entrainement des figures 1 et 2.

[0017] Lesfigures 1 a 3représententunsystéme d’en-
trainement 1 comprenant un actionneur 3 ayant un arbre
de sortie 5. L’arbre de sortie 5 définit un axe central X du
systéeme d’entrainement 1. Par exemple, le I'actionneur
3 peut étre un moteur électrique, un treuil, etc.

[0018] L’arbre de sortie 5 est relié a un arbre principal
7 du systéme d’entrainement 1, de telle maniere que
I'arbre principal 7 est solidaire en rotation de I'arbre de
sortie 5. Selon un aspect optionnel, une piéce intermé-
diaire 6 peut assurer la liaison entre I'arbre de sortie 5 et
I'arbre principal 7 de maniére a faciliter 'adaptation de
I'arbre principal 7 sur tous types d’actionneurs 3.
[0019] Le systéme d’entrainement 1 comprend un élé-
ment rotatif 9 en liaison pivot avec I'arbre principal 7.
L’élément rotatif 9 est fixe axialement sur I'arbre principal
7. Cette fixation en translation est assurée par une piéce
10 fixée sur l'arbre principal 7 et qui empéche la trans-
lation axiale de I'’élément rotatif 9 en direction de I'action-
neur 3.

[0020] Dans cetexemple, l'arbre principal 7 a une sec-
tion circulaire, et I'élément rotatif 9 présente un orifice
central 90 de réception de I'arbre principal 7, cet orifice
90 ayant une section circulaire correspondant a celle de
I'arbre principal 7.

[0021] Envariante non représentée, sil’arbre principal
7 présente un profil ne permettant pas d’avoir une liaison
pivot directe (c’est-a-dire un montage de I'élément rotatif
9 directement sur 'arbre principal 7) alors une piéce in-
termédiaire peut étre prévue entre I'arbre principal 7 et
I'élément rotatif 9. Cela peut étre le cas si I'arbre principal
7 présente une section non circulaire, avec des arétes
vives ou des irrégularités. L’arbre principal 7 peut étre
notamment de profil carré, hexagonal, etc.

[0022] L’élément rotatif 9 est solidaire en rotation d’'un
organe d’enroulement d’un tablier d’écran de fermeture
enroulable. Dans le cas d’un volet roulant, I'élément ro-
tatif 9 est relié a un tube d’enroulement 11 formant I'or-
gane d’enroulement, autour duquel viennent s’enrouler
des lames du tablier. Le tube d’enroulement 11 est formé
par un cylindre creux centré sur I'axe central X est dans
lequel sont montés I'actionneur 3, I'arbre de sortie 5, la
piece de liaison 6, I'arbre principal 7 et I'élément rotatif
9. Généralement, le tube d’enroulement 11 est monté
libre en rotation sur deux joues latérales 12a et 12b, mon-
tées dans un support tel qu’'un mur, et qui assurent éga-
lement le support du systéme d’entrainement 1.

[0023] En variante non représentée, dans le cas des
stores « BSO » I'élément rotatif 9 peut étre relié a un
cordon qui génere I'empilement des lames, ou bien a un
axe qui enroule ce cordon.

[0024] Le systéme d’entrainement 1 comprend un or-
gane 13 mobile en translation sur I'arbre principal 7 et



5 EP 3 755 864 B1 6

par rapport a I'élément rotatif 9. L’'organe 13 est solidaire
en rotation de I'arbre principal 7. L’arbre principal 7 ayant
un profil circulaire rendant la solidarisation en rotation
par montage direct impossible, le systeme d’entraine-
ment 1 comprend une piéce intermédiaire 15 prévue en-
tre I'arbre principal 7 et 'organe 13. La piéce intermé-
diaire 15 transmet les mouvements de rotation de 'ac-
tionneur 3 a I'organe 13 en lui laissant la possibilité de
translation selon I'axe X. Comme cela est visible sur la
figure 3, la piéce intermédiaire 15 présente une section
intérieure circulaire dans laquelle est regu I'arbre princi-
pal7.Lapiece intermédiaire 15 est solidarisée en rotation
al'arbre principal 7 par un boulon 17 (cette fonction peut
également étre réalisée par une goupille, ou tout autre
moyen connu). La piéce intermédiaire 15 présente un
profil externe 150 non circulaire, hexagonal dans cet
exemple, complémentaire d’un profil hexagonal 130 pré-
vu sur l'intérieur de I'organe 13. Ainsi, la rotation de la
piece intermédiaire 15 est transmise a I'organe 13, tout
en permettant la translation relative de ces deux pieces.
[0025] Envariante non représentée, sil'arbre principal
7 présente une section non circulaire, le systéme d’en-
trailnement peut ne pas comprendre de piéce intermé-
diaire 15 et 'organe 13 peut adopter le méme profil que
celui de I'arbre principal 7.

[0026] L’élémentrotatif9 etl'organe 13 possédentdes
moyens de liaison débrayables qui leur permettent de
s’embrayer ou de se débrayer suivant la position axiale
del'organe 13. L'élément rotatif 9 est équipé de premiers
moyens d’accouplement en rotation 92, et 'organe 13
comporte des seconds moyens d’accouplement en rota-
tion 132. Les moyens d’accouplement en rotation 92 et
132 sont formés par des formes complémentaires, telles
que des dentures ou des cannelures. Dans cet exemple,
les formes sont des reliefs en saillie et en creux alternés
circonférentiellement formant, en configuration accou-
plée, des arréts en rotation. Toute autre forme peut étre
envisagée.

[0027] Selon une variante non représentée, les pre-
miers et seconds moyens d’accouplement en rotation
peuvent étre formés par un systeme d’embrayage a fric-
tion.

[0028] Dans une configuration embrayée représentée
alafigure 1, les moyens d’accouplement 92 sont en prise
avec les moyens d’accouplement 132, provoquant une
solidarisation en rotation de I'organe 13 avec I'élément
rotatif 9. Dans une configuration débrayée représentée
a la figure 2, les moyens d’accouplement 92 sont dans
une seconde position éloignée et ne sont plus en prise
avec les moyens d’accouplement 132, provoquant une
désolidarisation en rotation de I'organe 13 avec I'élément
rotatif 9. Entre la configuration embrayée et la configu-
ration débrayée, 'organe 13 a subi une translation selon
I'axe X a l'opposé de I'élément rotatif 9 entre une pre-
miére position rapprochée et une seconde position éloi-
gnée.

[0029] Le systéeme d’entrainement 1 comprend des
moyens élastiques qui repoussent par défaut'organe 13
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dans la configuration embrayée. Ces moyens élastiques
sont formés par un ressortde compression 19, interposé
entre 'organe 13 et une collerette 152 de la piéce inter-
médiaire 15.

[0030] Le systeme d’entrainement 1 comprend égale-
ment une commande reliée a 'organe 13, et adaptée
pour déplacer l'organe 13 vers sa configuration deé-
brayée, a I'encontre de I'effort du ressort 19. Par exem-
ple, cette commande peut étre prévue sous la forme d’'un
cable 21 actionnable par un utilisateur, et relié a 'organe
13 par une piece de liaison 23. Lorsque le cable 21 est
tiré, 'organe 13 est écarté de I'élément rotatif 9, ce qui
I'entraine vers sa configuration débrayée.

[0031] Le systeme d’entrainement 1 comprend égale-
ment des seconds moyens élastiques qui entrainentI'élé-
ment rotatif 9 en rotation autour de I'axe central X de telle
maniére que le tablier soit entrainé vers une configuration
enroulée. Ces seconds moyens élastiques ont pour but
de fournir un couple de rappel sur le tablier vers sa po-
sition enroulée en cas d'urgence sil'actionneur 3 est ino-
pérant.

[0032] Les seconds moyens élastiques sont interpo-
sés entre l'arbre principal 7 et I'élément rotatif 9. En
d’autres termes, ces moyens élastiques sont disposés
en série entre I'actionneur 3 et le tube d’enroulement 11.
L’actionneur 3 entraine I'arbre principal 7, qui entraine
les moyens élastiques, qui entrainent I'élément rotatif 9,
qui entraine le tube d’enroulement 11.

[0033] Pour obtenir une remontée du tablier, une pré-
contrainte est appliquée aux seconds moyens élasti-
ques, de maniére que ceux-ciemmagasinentde I'énergie
et puissent délivrer un couple suffisant pour remonter le
tablier lorsque le besoin survient. En configuration dé-
brayée de l'organe 13, les seconds moyens élastiques
sont aptes a étre précontraints par une rotation relative
entre I'arbre principal 7 et I'’élément rotatif 9. En d’autres
termes, dans un état non sollicité, les seconds moyens
élastiques ne peuvent générer une rotation relative de
I'arbre principal 7 et de I'élément rotatif 9, mais lorsqu’une
rotation entre I'arbre principal 7 et I'élément rotatif 9 est
appliquée, les seconds moyens élastiques sont dans un
état sollicité. Dans cet état, ils subissent une contrainte
interne qui tend a exercer une rotation relative entre I'ar-
bre principal 7 et I'élément rotatif 9 I'un par rapport a
'autre, de telle maniére que le tablier soit relevé.
[0034] Les seconds moyens élastiques sont formés
par un ressort de torsion 25 comprenant une premiéere
extrémité 250 fixée a I'arbre principal 7, et une seconde
autre extrémité 252 fixée a I'élément rotatif 9. Selon un
exemple, la premiére extrémité 250 est fixée a I'arbre
principal 7 par un boulon 27. Selon un exemple, la se-
conde extrémité 252 est fixée a I'élément rotatif 9 par
une vis 29.

[0035] Le fonctionnement du systeme d’entrainement
1 estle suivant. En configuration de fonctionnement nor-
mal, I'élémentrotatif 9 et'organe 13 sont en configuration
embrayée. Le couple généré parl'actionneur 3 est trans-
mis a I'arbre principal 7 qui le transmet a I'organe 13 puis
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finalement il passe de l'organe 13 a I'élément rotatif 9
grace aux moyens de liaison débrayables 92 et 132. Le
couple de I'actionneur 3 se retrouve au niveau de I'élé-
ment rotatif 9. Le ressort de torsion 25 préalablement
précontraint maintient sous tension I'élément rotatif 9 qui,
une fois libéré sera entrainé en rotation, puis entrainera
le tube d’enroulement 11. Mais tant que I'organe 13 et
I'élément rotatif 9 sont embrayés, le ressort de torsion
25 ne peut pas libérer son énergie.

[0036] Lorsque I'on actionne le cable 21 formant la
commande, selon la fleche F1, en fonctionnement d’ur-
gence, 'organe 13 se déplace en translation selon I'axe
X en s’éloignant de I'élément rotatif 9, selon la fleche F2.
Il faut pour cela appliquer au cable 21 une force supé-
rieure a celle du ressort 19 qui maintient en position em-
brayée I'organe 13. Alors les moyens de liaison débraya-
bles se déconnectent et I'élément rotatif 9 se retrouve
libre en rotation autour de I'arbre principal 7 et est entrai-
né par le ressort de torsion 25 qui peut maintenant libérer
son énergie. La configuration débrayée est atteinte. Le
tube d’enroulement 11 est alors entrainé en rotation dans
le sens de I'enroulement du tablier.

[0037] Lorsque I'on cesse d’actionner le cable 21, le
ressort 19 repousse l'organe 13 contre I'élément rotatif
9 pour que les moyens de liaison débrayables s’accou-
plent de nouveau. Les deux extrémités 250 et 252 du
ressort de torsion 25 se retrouvent fixes par rapport a
I'arbre principal 7, I'élément rotatif 9 ne peut étre mis en
mouvement que par I'actionneur 3. On retrouve la con-
figuration embrayée.

[0038] Le systétme d’entrainement 1 a l'avantage
d’étre réarmable donc réutilisable. En effet lorsque la
commande de débrayage est déclenchée, le systéme
d’entrainement 1 est en configuration débrayée et le res-
sort de torsion 25 libére son énergie. Avant de relacher
le cable 21 et de rebasculer en configuration embrayée
pour retrouver un fonctionnement normal, il est toujours
possible de mettre manuellement I'élément rotatif 9 en
rotation, par exemple en manipulant le tube d’enroule-
ment 11 ou tout autre axe relié a I'élément rotatif 9, ou
méme en actionnant I'arbre principal 7 (par I'actionneur
3, par un treuil, entre autres) étant donné que le tablier
est alors blogué en position haute suite a son enroule-
ment d’urgence. Ainsi, il est possible de retendre le res-
sort de torsion 25, ou de le remettre en état précontraint,
car sa premiére extrémité 250 est fixée a I'arbre principal
7 qui estlibre en rotation, tandis que la seconde extrémité
252 est liée a I'élément rotatif 9 qui est alors fixe en ro-
tation. On applique au ressort de torsion 25 une rotation,
par exemple un nombre de tours prédéfini en fonction du
couple nécessaire au relevage du tablier, puis on relache
le cable 21 pour retrouver de nouveau la configuration
embrayée.

[0039] Selon un aspectoptionnel, dans le cas d’un lar-
ge volet roulant, 'actionneur 3 peut étre un moteur de
longueur importante, et est susceptible de ne pas se
maintenir dans I'axe central X du tube d’enroulement 11
sous l'effet de son propre poids. Fixé seulement au ni-
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veau de la joue 12a et au niveau de I'élément rotatif 9,
I'actionneur 3 fléchira dans le tube d’enroulement 11 au
risque de le toucher. Le systéme d’entrainement 1 peut
donc comprendre une piéce de soutien 31 montée dans
le tube d’enroulement 11 et montée sur I'arbre principal
7 ou sur la piéce de liaison 6 au plus proche de l'arbre
de sortie 5 de I'actionneur 3. La position de I'arbre prin-
cipal 7 par rapport au tube d’enroulement 11 est donc
maintenue. De cette maniére, 'actionneur 3 est soutenu
par deux appuis pour étre maintenu aligné avec 'axe
central X.

[0040] Selon un mode de réalisation non représenté,
les seconds moyens élastiques peuvent étre formés non
pas par un seul ressort 25 mais par plusieurs éléments
élastiques, notamment des ressorts. Par exemple, plu-
sieurs ressorts coaxiaux disposés en série ou en paral-
lele peuvent étre utilisés. Dans le cas d’une disposition
en série, les ressorts seront disposés de fagon coaxiale,
chaque ressort exergant un couple sur le suivant, le der-
nier étant relié a I'élément rotatif 9 pour transmettre le
couple global de la série de ressort. Dans le cas d’'une
disposition en paralléle, les ressorts seront disposés de
fagon coaxiale, chaque ressort exergant son couple sur
I'élément rotatif.

[0041] Les caractéristiques des modes de réalisation
et variantes décrits ci-dessus peuvent étre combinées
pour former de nouveaux modes de réalisation de l'in-
vention, en restant dans le périmétre de protection défini
par les revendications jointes.

Revendications

1. Systéme d’entrainement (1) en rotation d’'un organe
d’enroulement (11) d’'un tablier d’écran de fermeture
enroulable autour d’'un axe central (X), le systeme
d’entrainement comprenant :

- un actionneur (3) entrainant un arbre de sortie
(5),

- un arbre principal (7) entrainé par I'arbre de
sortie (5),

- un élément rotatif (9) mobile en rotation et fixe
en translation par rapport a I'arbre principal (7),
et apte a étre solidaire en rotation de I'organe
d’enroulement (11), cet élément étant équipé de
premiers moyens d’accouplement en rotation
(92),

- un organe (13) mobile en translation suivant
I'axe central (X) par rapport a I'élément rotatif
(9), solidaire en rotation de I'arbre principal (7)
etcomportant des seconds moyens d’accouple-
ment en rotation (132),

- des premiers moyens élastiques (19) qui re-
poussent par défaut 'organe (13) mobile dans
une configuration embrayée, dans laquelle les
moyens d’accouplement (92, 132) en rotation
coopérent de maniére arendre solidaires en ro-
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tation I'arbre principal (7) et I'élément rotatif (9),
- une commande (21) reliée a I'organe (13) mo-
bile en translation et adaptée pour déplacer I'or-
gane (13) mobile en translation vers une confi-
guration débrayée, dans laquelle les moyens
d’accouplement (92, 132) en rotation sont éloi-
gnés I'un de l'autre de maniére a désolidariser
en rotation I'arbre principal (7) et I'élément rotatif
9),

- des seconds moyens élastiques (25) adaptés
pour entrainer I'élément rotatif (9) en rotation
autour de I'axe central (X) de telle maniere que
le tablier soit entrainé vers une configuration en-
roulée,

caractérisé en ce que les seconds moyens élasti-
ques (25) entrainent I'élément rotatif (9) en rotation
autour de I'axe central (X) de telle maniére que le
tablier soit entrainé vers une configuration enroulée
uniqguement en configuration débrayée, et sont in-
terposés en série entre I'arbre principal (7) et I'élé-
ment rotatif (9).

Systeme d’entrainement selon la revendication 1,
caractérisé en ce qu’en configuration débrayée de
'organe mobile en translation (13), les seconds
moyens élastiques (25) sont aptes a étre précon-
traints par une rotation relative entre I'arbre principal
(7) et I'élément rotatif (9).

Systeme d’entrainement selon I'une des revendica-
tions 1 et 2, caractérisé en ce que les seconds
moyens élastiques sont formés par au moins un res-
sort de torsion (25) fixé a I'une (250) de ses extré-
mités a I'arbre principal (7), et a son autre extrémité
(252), a I’élément rotatif (9).

Systeme d’entrainement selon la revendication 3,
caractérisé en ce que les seconds moyens élasti-
ques sont formés par plusieurs ressorts de torsion
disposés en série ou en parallele.

Systeme d’entrainement selon I'une des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que l'arbre
principal (7) a une section circulaire et en ce que
I'élément rotatif (9) présente un orifice central (90)
de réception de I'arbre principal (7), cet orifice (90)
ayant une section circulaire.

Systeme d’entrainement selon la revendication 5,
caractérisé en ce qu’il comporte une piece inter-
médiaire (15) montée solidaire en translation et ro-
tation de I'arbre principal (7), et libre en translation
par rapport a 'organe (13) mobile en translation.

Systeme d’entrainement selon I'une des revendica-
tions 1 a 4, caractérisé en ce que l'arbre principal
(7) présente une section non circulaire, en ce que

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

10.

1.

I'organe (13) mobile en translation présente le méme
profil que celui de I'arbre principal (7), et le systéeme
d’entrainement (1) ne comprend pas de piéce inter-
médiaire entre I'arbre principal (7) et 'organe (13)
mobile en translation.

Systeme d’entrainement selon I'une des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que les pre-
mier et second moyens d’accouplement en rotation
(92, 132) sont formés par des formes complémen-
taires, telles que des dentures ou des cannelures,
prévues sur I'organe (13) mobile en translation et
sur I'élément rotatif (9).

Systeme d’entrainement selon I'une des revendica-
tions 1 a 7, caractérisé en ce que les premier et
second moyens d’accouplement en rotation sont for-
més par un systéme d’embrayage a friction.

Systeme d’entrainement selon I'une des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que I'élément
rotatif (9) est apte a étrerelié a un tube d’enroulement
(11) du tablier, formant 'organe d’enroulement.

Systeme d’entrainement selon I'une des revendica-
tions 1 a 9, caractérisé en ce que I'élément rotatif
(9) est apte a étre relié a un cordon supportant des
lames formant le tablier, ce cordon formant I'organe
d’enroulement.

Patentanspriiche

1.

Antriebssystem (1) zum Drehen eines Aufwickelor-
gans (11) einer um eine Mittelachse (X) aufwickel-
baren Verschlussschirmschiirze, das Antriebssys-
tem umfassend:

- einen Aktuator (3), der eine Abtriebswelle (5)
antreibt,

- eine Hauptwelle (7), die von der Abtriebswelle
(5) angetrieben wird,

- ein Drehelement (9), das drehbeweglich und
translationsfest in Bezug auf die Hauptwelle (7)
ist und geeignet ist, um drehfest mit dem Aufwi-
ckelorgan (11) verbunden zu sein, wobei dieses
Element mit ersten Drehkopplungseinrichtun-
gen (92) ausgestattet ist,

- ein Organ (13), das entlang der Mittelachse (X)
in Bezug auf das Drehelement (9) translatorisch
beweglich ist, drehfest mit der Hauptwelle (7)
verbunden ist und zweite Drehkopplungsein-
richtungen (132) umfasst,

- erste elastische Mittel (19), die das bewegliche
Element (13) standardmaRig in eine eingekup-
pelte Konfiguration driicken, in der die Dreh-
kopplungseinrichtungen (92, 132) zusammen-
wirken, sodass die Hauptwelle (7) und das Dre-
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helement (9) drehfest miteinander verbunden
sind,

- eine Steuerung (21), die mitdem translatorisch
beweglichen Element (13) verbunden ist und
angepasstist, um das translatorisch bewegliche
Element (13) in eine ausgekuppelte Konfigura-
tion zu bewegen, in der die Drehkopplungsein-
richtungen (92, 132) voneinander entfernt sind,
um die Hauptwelle (7) und das Drehelement (9)
drehbar zu entkoppeln,

- zweite elastische Einrichtungen (25), die an-
gepasst sind, um das Drehelement (9) um die
Mittelachse (X) zu drehen, sodass die Schirze
in eine aufgerolite Konfiguration angetrieben
wird,

dadurch gekennzeichnet, dass die zweiten elasti-
schen Einrichtungen (25) das Drehelement (9) um
die Mittelachse (X) in Drehung versetzen, sodass
die Schirze nurin der ausgekuppelten Konfiguration
zu einer aufgerollten Konfiguration angetrieben wird,
und in Reihe zwischen der Hauptwelle (7) und dem
Drehelement (9) angeordnet sind.

Antriebssystem nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass in der ausgekuppelten Konfiguration
des translatorisch beweglichen Organs (13) die
zweiten elastischen Einrichtungen (25) geeignet
sind, um durch eine relative Drehung zwischen der
Hauptwelle (7) und dem Drehelement (9) vorge-
spannt zu sein.

Antriebssystem nach einem der Anspriiche 1 oder
2, dadurch gekennzeichnet, dass die zweiten
elastischen Einrichtungen durch mindestens eine
Torsionsfeder (25) gebildet sind, die mit ihrem einen
Ende (250) an der Hauptwelle (7) und mit ihrem an-
deren Ende (252) an dem Drehelement (9) befestigt
ist.

Antriebssystem nach Anspruch 3, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die zweiten elastischen Einrichtun-
gen durch mehrere Torsionsfedern gebildet sind, die
in Reihe oder parallel angeordnet sind.

Antriebssystem nach einem der vorherigen Ansprii-
che, dadurch gekennzeichnet, dass die Hauptwel-
le (7) einen kreisférmigen Querschnitt aufweist und
dass das Drehelement (9) eine mittlere Offnung (90)
zum Aufnehmen der Hauptwelle (7) aufweist, wobei
diese Offnung (90) einen kreisférmigen Querschnitt
aufweist.

Antriebssystem nach Anspruch 5, dadurch gekenn-
zeichnet, dass es ein Zwischenstlick (15) umfasst,
das translatorisch und rotatorisch fest mit der Haupt-
welle (7) verbunden und translatorisch frei in Bezug
auf das translatorisch bewegliche Organ (13) mon-
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tiert ist.

Antriebssystem nach einem der Anspriiche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, dass die Hauptwelle (7)
einen nichtkreisférmigen Querschnitt aufweist, dass
das translatorisch bewegliche Organ (13) das glei-
che Profil wie die Hauptwelle (7) aufweist, und dass
das Antriebssystem (1) kein Zwischenstiick zwi-
schen der Hauptwelle (7) und dem translatorisch be-
weglichen Organ (13) aufweist.

Antriebssystem nach einem der vorherigen Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, dass die erstenund
zweiten Drehkopplungseinrichtungen (92, 132)
durch komplementare Formen, wie z. B. Verzahnun-
gen oder Rillen, gebildet sind, die an dem translato-
risch beweglichen Organ (13) und an dem Drehele-
ment (9) bereitgestellt sind.

Antriebssystem nach einem der Anspriiche 1 bis 7,
dadurch gekennzeichnet, dass die ersten und
zweiten Drehkopplungseinrichtungen durch ein Rei-
bungskupplungssystem gebildet sind.

Antriebssystem nach einem der vorherigen Anspri-
che, dadurch gekennzeichnet, dass das Drehele-
ment (9) geeignet ist, um mit einem Wickelrohr (11)
der Schiirze verbunden zu sein, das das Wickelor-
gan bildet.

Antriebssystem nach einem der Anspriiche 1 bis 9,
dadurch gekennzeichnet, dass das Drehelement
(9) geeignet ist, um mit einer Schnur verbunden zu
sein, die Lamellen tragt, die die Schiirze bilden, wo-
bei diese Schnur das Aufwickelorgan bildet.

Claims

1.

A drive system (1) for rotating a winding member
(11) of a closure screen apron windable about a cen-
tral axis (X), the drive system comprising:

- an actuator (3) driving an output shaft (5),

- a main shaft (7) driven by the output shaft (5),
- arotating element (9) which is mobile in rotation
and fixed in translation with respect to the main
shaft (7), and which is able to be fixed in rotation
with the winding member (11), this element be-
ing equipped with the first rotational coupling
means (92),

-amember (13)which is translationally movable
along the central axis (X) with respect to the ro-
tating element (9), rotationally fixed with the
main shaft (7) and comprising second rotary
coupling means (132),

- first resilient means (19) which by default push
the translatable member (13) into an engaged
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configuration, in which the rotational coupling
means (92, 132) co-operate to make the main
shaft (7) and the rotating element (9) rotationally
fixed to one another,

- a control (21) connected to the translatable
member (13) and adapted to move the translat-
able member (13) to a disengaged configura-
tion, in which the rotational coupling means (92,
132) are moved away from each other so as to
rotationally disengage the main shaft (7)and the
rotating element (9),

- second resilient means (25) adapted to drive
the rotating element (9) in rotation about the cen-
tral axis (X) such that the apron is driven to a
rolled-up configuration,

characterized in that the second resilient means
(25) drive the rotating element (9) in rotation about
the central axis (X) in such a way that the apron is
driven towards a rolled-up configuration only in the
disengaged configuration, and are interposed in se-
ries between the main shaft (7) and the rotating el-
ement (9).

The drive system according to claim 1, character-
ized in that in the disengaged configuration of the
translatable member (13), the second resilient
means (25) are adapted to be pre-stressed by rela-
tive rotation between the main shaft (7) and the ro-
tating element (9).

The drive system according to one of claims 1 and
2, characterized in that the second resilient means
are formed by at least one torsion spring (25) fixed
at one of its ends (250) to the main shaft (7) and at
its other end (252) to the rotating element (9).

The drive system according to claim 3, character-
ized in that the second spring means are formed by
a plurality of torsion springs arranged in series or in
parallel.

The drive system according to one of the preceding
claims, characterized in that the main shaft (7) has
a circular cross-section and in that the rotary ele-
ment (9) has a central orifice (90) for receiving the
main shaft (7), this orifice (90) having a circular cross-
section.

The drive system according to claim 5, character-
ized in that it comprises an intermediate part (15)
mounted so as to be fixed in translation and rotation
with the main shaft (7), and free in translation with
respect to the member (13) which is translationally
movable.

The drive system according to one of claims 1 to 4,
characterized in that the main shaft (7) has a non-
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circular cross-section, that the translatable member
(13) has the same profile as that of the main shaft
(7), and the drive system (1) does not comprise an
intermediate part between the main shaft (7) and the
translatable member (13).

The drive system according to any of the preceding
claims, characterized in that the first and second
rotational coupling means (92, 132) are formed by
complementary shapes, such as serrations or
splines, provided on the translatable member (13)
and on the rotating element (9).

The drive system according to any of claims 1 to 7,
characterized in that the first and second rotational
coupling means are formed by a friction clutch sys-
tem.

The drive system according to one of the preceding
claims, characterized in that the rotating element
(9) is adapted to be connected to a winding tube (11)
of the apron, forming the winding member.

The drive system according to one of the claims 1
to 9, characterized in that the rotating element (9)
is adapted to be connected to a cord supporting the
slats forming the apron, this cord forming the winding
member.
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