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(54) TRAGER FUR EIN SITZMOBEL

(57)  Die Erfindung betrifft einen Trager (2) fir ein
Sitzmobel sowie ein Sitzmdbel mit einem solchen Trager
(2) . Um mit einem besonders geringen konstruktiven
Aufwand und daher kostenglinstig ein Sitzmdbel mit ei-
nem zusatzlichen Freiheitsgrad der Bewegung bereitzu-
stellen, ist die Verwendung eines Tragers (2) vorgese-
hen, mit einer an einem Grundkérper (15) des Tragers
(2) angebrachten Verbindungseinheit (16) zur Verbin-
dung des Tragers (2) mit einem Stitzelement (6) eines
Untergestells, insbesondere mit einer Tragsaule oder
dergleichen, wobei die Verbindungseinheit (16) eine

Montagevorrichtung (5) fir das Stiitzelement (6) auf-
weist, insbesondere eine Aufnahme fiir das obere Ende
des Stitzelements, wobei die Verbindungseinheit (16)
derart an dem Grundkérper (15) angebracht ist, dal die
Neigung des Grundkorpers (15) relativ zu dem Stitzele-
ment (6) veranderbar ist, zu welchem Zweck der Grund-
korper (15) einen vorzugsweise konvex ausgebildeten
Kontaktboden (17) aufweist, der von einem Kontaktkopf
(18) der Verbindungseinheit (16) im angebrachten Zu-
stand unter Ausbildung einer nichtflachigen, insbeson-
dere einer punktuellen Anlage kontaktiert wird.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft einen Trager fir ein Sitz-
mdbel sowie ein Sitzmdbel mit einem solchen Trager.
[0002] Bei Birostiihlen ist in der Regel eine fest mit
einem Untergestell verbundene Sitzbaugruppe vorgese-
hen. Mit Hilfe dieses Untergestells steht der Stuhl auf
einer Standflache, beispielsweise dem Fullboden, auf.
Handelt es sich bei dem Untergestell um ein Stuhlkreuz
oder dergleichen, dient Gblicherweise eine zentrale Trag-
saule als einziges Stiitzelement. Zur Einstellung der Sitz-
héhe kann die Tragsaule eine hohenverstellbare Gasfe-
deraufweisen. Das liblicherweise konusférmig zulaufen-
de obere Ende der Tragsaule ist in einer entsprechend
ausgeformten Konusaufnahme an der Unterseite der
Sitzbaugruppe aufgenommen, wobei diese Konusauf-
nahme aus Griinden der Stabilitét in den meisten Fallen
einteilig mit der entsprechenden Komponente der Sitz-
baugruppe verbunden ist.

[0003] Bei Birostiihlen umfaf3t die Sitzbaugruppe in
der Regel eine Stuhlmechanik. Als Mechaniken fir Bi-
rostiihle sind u.a. Synchronmechaniken, Asynchronme-
chaniken und Wippmechaniken bekannt.

[0004] Unter der Bezeichnung Synchronmechanik
werden dabei Baugruppen im Sitzunterbau eines Biiro-
stuhles verstanden, die fiir eine miteinander gekoppelte,
eine bestimmte Relativbewegung von Sitz- und Riicken-
lehne zueinander mit sich bringende Kinematik sorgen.
Auf dem Sitztrager ist der in aller Regel mit einer gepols-
terten Sitzflache versehene Sitz des Birostuhles mon-
tiert. Der Riickenlehnentrager, der sich in gangiger Wei-
se von der eigentlichen Synchronmechanik ausgehend
nach hinten erstreckt, tragt an einem nach oben verlau-
fenden Ausleger die Riickenlehne des Birostuhles. Sitz-
trager und Ruickenlehnentrager sind tblicherweise der-
art gelenkig gekoppelt, daR eine Schwenkbewegung der
Rickenlehne nach hinten - wie sie beispielsweise durch
ein Anlehnen des Stuhlbenutzers an die Ruckenlehne
hervorgerufen werden kann - eine Absenkbewegung der
Hinterkante des Sitzes nach unten induziert. Dadurch
wird der sogenannte "Hemdauszieheffekt" verhindert
und der Sitzkomfort erhéht.

[0005] Unter der Bezeichnung Asynchronmechanik
werden solche Baugruppen verstanden, bei denen eine
Verschwenkung der Riickenlehne keine Bewegung des
Sitztragers hervorruft. Mit anderen Worten bewegt sich
bei einem Verschwenken nach hinten ausschlief3lich die
Ruckenlehne. Der Sitzkomfort ist im Vergleich zu Syn-
chronmechaniken vermindert. Insbesondere kann bei
Asynchronmechaniken aufgrund eines "Auseinander-
laufens" der Bewegungen von Riickenlehne und Sitz der
sogenannte "Hemdauszieheffekt" auftreten. Allerdings
sind solche Baugruppen wegen ihres vergleichsweise
einfachen Aufbaus deutlich preiswerter in der Herstel-
lung als die zuvor beschriebenen Synchronmechaniken.
[0006] Bei Wippmechaniken handelt es sich um ver-
gleichsweise einfach aufgebaute Baugruppen im Sitzun-
terbau von Stuhlen, bei denen der Riickenlehnentrager
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mehr oder weniger starr mit dem Sitztrager, dem Sitz
oder dem Rahmen des Stuhles verbunden ist. Die so
entstehende Sitztrager-Rickenlehnentrager-Kombinati-
on ist mittels der Wippmechanik um eine quer zu der
Sitzlangsrichtung verlaufende Schwenkachse nach hin-
ten verschwenkbar, wenn sich der Benutzer des Stuhls
an die Rickenlehne anlehnt. Derartige Wippmechaniken
werden oftmals anstelle von Synchronmechaniken in
preiswerten Besucher- oder Konferenzstiihlen verwen-
det, um dort eine einfache Wippfunktion zu realisieren.
Wegen ihres vergleichsweise einfachen Aufbaus sind
Wippmechaniken meist deutlich preiswerter in der Her-
stellung als die zuvor beschriebenen Mechaniken.
[0007] All diesen Mechaniken ist es gemein, daB eine
Schwenkbewegung einzelner oder mehrerer Mechanik-
komponenten in Sitzlangsrichtung, d.h. nach vorn oder
hinten, maéglich ist.

[0008] Darilber hinaus wurden bereits Mechaniken
vorgestellt, bei denen, zumeist zusatzlich zu einer
Schwenkbewegung einer der Mechanikkomponenten
nach vorn oder hinten, eine seitliche Kippbewegung ein-
zelner Mechanikkomponenten nach recht oder links
moglich ist, d.h. quer zu der Sitzlangsrichtung. Hierdurch
kénnen Einschrankungen hinsichtlich der Bewegung von
Mechanikkomponenten bei preiswerten Stuhlmechani-
ken teilweise aufgehoben werden. Allerdings kénnen mit
einer solchen zuséatzlichen seitlichen Bewegbarkeit auch
Nachteile verbunden sein. Insbesondere sind die sich
ergebenden Gesamtbewegungen der Mechaniken aus
ergonomischer Sicht oftmals nicht optimal.

[0009] Aufgrund biomedizinischer Erwagungen wird
aullerdem bei bestimmten Mechanikkonzepten immer
ofter der Mangel an einem weiteren Freiheitsgrad als
nachteilig empfunden, unabhangig davon, ob bei der
konkreten Mechanik zusatzlich zu einer Schwenkbewe-
gung einzelner oder mehrerer Mechanikkomponenten in
Sitzlangsrichtung bereits Kippbewegungen einzelner
oder mehrerer Mechanikkomponenten quer zu der Sitz-
langsrichtung vorgesehen sind.

[0010] Bei den bisher vorgeschlagenen technischen
Lésungen sind sowohl die Bereitstellung einer zusatzli-
chen seitlichen Bewegbarkeit von Mechanikkomponen-
ten als auch die Versuche, einen weiteren Freiheitsgrad
der Bewegung fiir eine oder mehrere Mechanikkompo-
nenten bereitzustellen, stets mit einem deutlich erh6hten
konstruktiven Aufwand verbunden, wodurch sich die
Kosten des Sitzmdbels erhéhen.

[0011] Eine Aufgabedervorliegenden Erfindungistes,
mit einem besonders geringen konstruktiven Aufwand
und daher kostengiinstig ein Sitzmdbel mit einem zusatz-
lichen Freiheitsgrad der Bewegung bereitzustellen.
[0012] Diese Aufgabe wird durch einen Trager nach
Anspruch 1 bzw. eine Mechanik nach Anspruch 7 bzw.
ein Sitzmdbel nach Anspruch 10 geldst. Vorteilhafte Aus-
fuhrungen der Erfindung sind in den Unteranspriichen
angegeben.

[0013] Eine Idee der Erfindung ist es, daf} die Sitzbau-
gruppe beweglich, insbesondere in allen Richtungen be-
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weglich, auf einem feststehenden Stiitzelement eines
Untergestells angeordnet ist.

[0014] Eine weitere Idee der Erfindung ist es, eine
Montagevorrichtung fir das Stiitzelement, insbesondere
die Konusaufnahme, als separates Bauteil auszufiihren.
Anders ausgedrickt, ist die Montagevorrichtung weder
einteilig mitder Sitzbaugruppe verbunden, insbesondere
keinintegrierter Bestandteil des Basistragers einer Stuhl-
mechanik, noch ist die Montagevorrichtung fest mit der
Sitzbaugruppe verbunden. Statt dessen ist es vorgese-
hen, ein Tragerbauteil der Sitzbaugruppe zumindest
zweigeteilt auszufiihren, wobei der eine Teil des Trager-
bauteils, nachfolgend als Verbindungseinheit bezeich-
net, die mit dem Stiitzelement verbindbare Montagevor-
richtung fur das Stiitzelement umfal3t, wahrend der an-
dere Teil des Tragerbauteils, nachfolgend als Grundkor-
per bezeichnet, auf dem einem die Montagevorrichtung
umfassenden Teil beweglich angeordnetist. Das Trager-
bauteil ist dabei eine Struktur, die einen Teil des Sitzmo6-
bels tragt, und wird nachfolgend auch kurz als Trager
bezeichnet. Das Tragerbauteil ist ein Teil der Sitzbau-
gruppe. Insbesondere handelt es sich bei dem Trager-
bauteil um einen Basistrager einer Stuhlmechanik.
[0015] Eine weitere Idee der Erfindung ist es, das Zu-
sammenwirken der beiden Teile des Tragers so auszu-
fihren, dal® der Grundkoérper einen Kontaktboden auf-
weist, an dem die Verbindungseinheit mit einem Kontakt-
kopf vorzugsweise immer nur mit einem Punkt, jedenfalls
aber nichtflachig, anliegt. Dies wird durch eine geeignete
aufeinander abgestimmte geometrische Ausbildung der
Kontaktflachen von Kontaktboden und Kontaktkopf ge-
wahrleistet. In einer bevorzugten einfachen Ausfiihrung
ist der Kontaktboden konvex geformt, der Kontaktkopf
ist entweder eben ausgefiihrt oder weist eine entgegen-
gesetzt konvexe Form auf. Der Kontaktboden des Grund-
kérpers und der Kontaktkopf der Verbindungseinheit be-
rihren sich zu jeder Zeit unter Ausbildung eines punktu-
ellen Kontaktes. Durch eine Bewegung des Grundkor-
pers relativ zu der feststehenden Stuhlsaule walzt sich
der Grundkoérper mit seinem Kontaktboden auf der Kon-
taktflache des Kontaktkopfes ab. Ein Gleiten des Kon-
taktbodens auf dem Kontaktkopf findet nicht statt.
[0016] Aufgrund dieser punktuellen Auflage wird ein
zusatzlicher Freiheitsgrad der Bewegung des Grundkor-
pers und damit ein zusatzlicher Freiheitsgrad aller an
dem Grundkorper angebrachten Bauteile in alle Raum-
richtungen bereitgestellt. Anders ausgedriickt ist ein zu-
satzliches Neigen der Sitzbaugruppe gegeniiber dem
Stltzelement in alle Richtungen (360 Grad) moglich.
Mangels eines definierten Drehpunktes oder einer Dreh-
achse wird durch die erfindungsgemafe Anordnung kein
klassisches Drehgelenk bereitgestellt.

[0017] Vorteilhafterweise erfolgt die erfindungsgema-
Re Neigung des Grundkoérpers des Tragers relativ zu
dem Stitzelement erst bei einer Verlagerung des
Schwerpunktes des auf dem Sitzmdbel sitzenden Benut-
zers. Eine solche Schwerpunktverlagerung erfolgt in der
Regel nur aufgrund einer bewuf3ten Verlagerung seines
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Gewichts durch den Benutzer. Wahrend des Vorgangs
des Hinsetzens auf das Sitzmdbel und wahrend des Sit-
zens auf dem Sitzmdbel ohne eine Verlagerung des
Schwerpunktes erfolgt hingegen keine Neigung des
Grundkorpers. Gemaly einer bevorzugten Ausfiihrung
der Erfindung wird dies dadurch verwirklicht, daf3 die zu-
sammenwirkenden Kontaktflachen von Kontaktboden
und Kontaktkopf schréag zur Horizontalen angeordnet
sind. Auf diesen Weise wird sichergestellt, dal3 sich der
virtuelle Drehpunkt im nicht geneigten Zustand der Sitz-
baugruppe nahe oder auf dem Schwerpunkt des Benut-
zers liegt.

[0018] GemaR einer bevorzugten Ausfiihrung der Er-
findungistin dem Grundkdrper, vorzugsweise an dessen
in Richtung Stiitzelement weisenden Unterseite, ein Auf-
nahmeraum fur eine zumindest teilweise, vorzugsweise
aber vollstandige oder im wesentlichen vollstandige Auf-
nahme der Verbindungseinheit vorgesehen. Auf dieser
Weise wird fur die zweiteilige Ausfiihrung des Tragers
kein zusatzlicher Bauraum bendtigt und die Zweiteilung
des Tragers sowie die durch die Erfindung verwirklichte
zusatzliche Eigenschaft der Neigbarkeit des Grundkor-
pers gegeniber dem Stiitzelement sind von auf3en nicht
erkennbar.

[0019] In einer Ausfihrungsform der Erfindung ist der
Boden des Aufnahmeraum als Kugelsegment ausgebil-
det. Diese Pfanne bildet mit einer kreisrunden Kontakt-
flache den Kontaktboden des Grundkdrpers zur direkten
Kontaktierung des Kontaktkopfes. In einer anderen Aus-
fuhrungsform der Erfindung liegt in dem Aufnahmeraum
ein zusatzliches Bauteil ein, das eine entsprechende
Kontaktflache aufweist und den Kontaktboden bildet.
[0020] Ineiner bevorzugten Ausflihrung der Erfindung
ist eine Rickstellanordnung vorgesehen, mit deren Hilfe
eine selbstandige Riickstellung des geneigten Grundkor-
pers in seine nicht geneigte Ausgangsstellung erfolgt. Zu
diesem Zweck umfalt die Rickstellanordnung vorteil-
hafterweise eine Anzahl elastischer Rickstellelemente.
Istim oder am Grundkdorper ein Aufnahmeraum zur Auf-
nahme der Verbindungseinheit vorgesehen, wirken die
Ruckstellelemente zwischen dem Kontaktboden des
Grundkorpers einerseits und einem mit dem Grundkor-
per des Basistragers fest verbundenen Abstlitzelement
andererseits, wobei es sich bei dem Abstiitzelement ins-
besondere um den VerschluRdeckel handelt, der den
Aufnahmeraum nach unten abschlieRt. Ganz besonders
vorteilhaft ist es, dal® das Gewicht des Benutzers von
den Rickstellelementen nicht getragen werden mufR.
[0021] Ineiner bevorzugten Ausflihrung der Erfindung
ist eine Blockieranordnung mit einer Anzahl Blockierele-
mente vorgesehen, durch die das Neigen des Grundkor-
pers des Tragers gegen das Stitzelement wahlweise
verhindert werden kann. Je nach Wunsch des Benutzers
kann das Sitzmobel dann entweder mit einem zuséatzli-
chen (Neigungs-) Freiheitsgrad oder ohne diesen Frei-
heitsgrad benutzt werden.

[0022] Mit Hilfe der Erfindung wird mit einem beson-
ders geringen konstruktiven Aufwand und daher kosten-
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glnstig ein Sitzmdbel mit einem zusatzlichen Freiheits-
grad der Bewegung bereitgestellt.

[0023] Mit der Erfindung ist es mdglich, einen Trager
oder mit einem Trager verbundene Konstruktionsele-
mente oder Komponenten einer Sitzbaugruppe, einer
Stuhlmechanik, eines Sitzes oder allgemein eines Sitz-
mobels, relativ zu einem Stlitzelement in alle Richtungen
zu neigen. Diese Neigebewegung ist sowohl zusatzlich
zu als auch unabhéangig davon mdglich, ob der Trager
auch eine Schwenk- und/oder Kippbewegung vollfihren
kann. Die durch die Erfindung bereitgestellte Neigebe-
wegung kann auch die einzige Art der Bewegung des
Tragers relativ zu dem Stiitzelement sein.

[0024] Von allen bisher bekannten Lésungen zur Ver-
wirklichung eines zusatzlichen Freiheitsgrades unter-
scheidet sich die Erfindung sowohl durch die Wahl des
Ortes der Entkopplung der Bewegungen als auch durch
die Art der konstruktiven Verwirklichung dieser Entkopp-
lung. Wahrend im Stand der Technik stets davon ausge-
gangenwird, daf3 die Verbindung zwischen Stiitzelement
und Sitzbaugruppe in jedem Fall die héchstmogliche
Festigkeit und Stabilitat aufweisen muf3, zumal es sich
bei der Konusaufnahme um die aus konstruktiver Sicht
filigranste Stelle des Sitzmoébels handelt, an der bei einer
Benutzung die grof3ten Krafte wirken, schlagt die Erfin-
dung vor, genau an dieser Stelle eine Relativbewegung
von Trager und Stiitzelement zuzulassen.

[0025] Der erfindungsgemale Trager, umfassend ei-
nen entsprechend ausgebildeten Grundkérper und die
passende Verbindungseinheit, kann nicht nur als Teil ei-
ner (Biro-) Stuhimechanik, insbesondere als Basistrager
einer Synchron-, Asynchron- oder Wippmechanik, aus-
gefuihrt sein. Die Erfindung ist jedoch nicht auf die An-
wendung in Mechaniken eingeschrankt, sondern kann
auch bei allen anderen Arten von Sitzmdbeln angewen-
det werden, beispielsweise indem ein Trager mit diesen
Eigenschaften als Teil einer beliebig ausgebildeten Sitz-
baugruppe verwendet wird oder ein Sitz eines Sitzmo-
bels auf andere Weise mit einem solchen Trager verse-
hen ist. Insbesondere kann auch eine ansonsten voll-
sténdig in sich starre Sitzbaugruppe, wie beispielsweise
eine einteilige Sitzschale oder eine einteilige Sitz-Ri-
ckenlehnen-Kombination, tUber einen derartigen Trager
verfiigen.

[0026] Vorzugsweise ist die Erfindung bei solchen
Sitzmoébeln anwendbar, deren Untergestell ein einziges,
vorzugsweise zentral angeordnetes Stiitzelement auf-
weisen. Es sind jedoch auch andere Verwendungen
moglich, insbesondere solche, bei denen ein Sitzmdbel
zwei oder mehr erfindungsgemale Trager umfalit. Dies
kann beispielsweise dann der Fall sein, wenn eine Sitz-
baugruppe mehrere nebeneinander angeordnete Teilsit-
zelementen umfalt, die jeweils einzeln auf Stiitzelemen-
ten eines Untergestells plaziert sind. In einem solchen
Fall kann jedem dieser Stiitzelemente ein erfindungsge-
maler Trager zugeordnet sein, so dal die Teilsitzele-
mente die Neigebewegung relativ zu ihren Stiitzelemen-
ten voneinander unabhangig durchfiihren kdnnen.
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[0027] Ausflihrungsbeispiele der Erfindung werden
nachfolgend anhand der Zeichnungen naher erlautert.
Hierbei zeigen:

Fig. 1 eine Stuhlmechanik eines Birostuhles schrag
von unten,

die Stuhlmechanik mit einer aus dem Aufnah-
meraum entnommenen Verbindungseinheit
(Explosionsdarstellung) in einer ersten pers-
pektivischen Ansicht,

Fig. 2

die Stuhlmechanik mit der aus dem Aufnahme-
raum entnommenen Verbindungseinheit (Ex-
plosionsdarstellung) in einer zweiten perspek-
tivischen Ansicht,

Fig. 3

Fig.4  ein Langsschnitt durch die Stuhlmechanik ent-
lang der Linie A-A im nicht geneigten Zustand

gegenuber der Stuhlsaule,

ein Querschnitt durch die Stuhimechanik ent-
lang der Linie B-B im nicht geneigten Zustand
gegenuber der Stuhlsaule,

Fig. 5

Fig. 6  ein Langsschnitt durch die Stuhlmechanik ent-
lang der Linie A-A im geneigten Zustand ge-

genuber der Stuhlsaule,

ein Querschnitt durch die Stuhimechanik ent-
lang der Linie B-B im geneigten Zustand ge-
genuber der Stuhlsaule.

Fig. 7

[0028] Samtliche Figuren zeigen die Erfindung nicht
mafstabsgerecht, dabei lediglich schematisch und nur
mit ihren wesentlichen Bestandteilen. Gleiche Bezugs-
zeichen entsprechen dabei Elementen gleicher oder ver-
gleichbarer Funktion.

[0029] "Vorn" oder "vorderes" bedeutet dabei, das ein
Bauteil in Sitzlangsrichtung vorn angeordnet ist bzw. be-
zieht sich auf ein sich in Richtung der vorderen Sitzkante
erstreckendes bzw. indiese Richtung weisendes Bauteil,
wahrend "hinten" oder "hinteres" bedeutet, das ein Bau-
teil in Sitzlangsrichtung hinten angeordnet ist bzw. be-
zieht sich auf ein sich in Richtung der Riickenlehne bzw.
des Rickenlehnentragers bzw. der hinteren Sitzkante er-
streckendes bzw. in diese Richtung weisendes Bauteil.
Die Angaben "oben" bzw. "unten" beziehen sich auf den
bestimmungsgemaflen Verwendungszustand des Biiro-
stuhles bzw. der Burostuhimechanik.

[0030] Beider Stuhlimechanik 1 handelt es sich um ei-
ne Synchronmechanik, die einen Basistrager 2, einen
Sitztrager 3 und einen Rickenlehnentrager 4 aufweist.
Der Basistrager 2 ist mittels einer Konusaufnahme 5 auf
das obere Ende einer Stuhlsaule 6 gesetzt ist, wie sie in
Fig. 5 mit durchbrochenen Linien angedeutet ist. Die
Stuhlsaule 6 bildet hier das Stiitzelement eines Unterge-
stells (FuBkreuz, nicht abgebildet).
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[0031] DerSitztrager 3 ist zur Aufnahme oder Montage
einer vorzugsweise gepolsterten Sitzflache (nicht abge-
bildet) vorgesehen. Die Montage erfolgt mit Hilfe nicht
naher dargestellter Befestigungselemente auf Ubliche
Art und Weise. Am Riickenlehnentrager 4 ist eine nicht
naher dargestellte Riickenlehne angebracht, die bei mo-
dernen Burostihlen hohenverstellbar ist. Die Rickenleh-
ne kann mit dem Rickenlehnentrager 4 auch einstlickig
verbunden sein.

[0032] Diegesamte Synchronmechanik 1istbeziglich
ihrer Mittellangsebene, was die eigentliche Kinematik be-
trifft, spiegelsymmetrisch aufgebaut. Insoweit ist bei der
folgenden Beschreibung der Mechanik immer von bei-
derseits paarweise vorhandenen Konstruktionselemen-
ten auszugehen.

[0033] In allen Figuren ist die Grundposition der Syn-
chronmechanik 1 gezeigt, bei welcher der Sitztrager 3
eine im wesentlichen waagerechte Lage einnimmt und
der Rickenlehnentrager 4 gegeniiber dem Basistrager
2 nicht nach hinten verschwenkt ist. Bei der in den Fig.
6 und 7 illustrierten Schragstellung handelt es sich um
die Neigung des Basistragers 2 und damit auch aller mit
dem Basistrager 2 verbundenen Konstruktionselemente,
einschlief3lich des Sitztragers 3 und des Riickenlehnen-
tragers 4, relativ zu der feststehenden, d.h. nicht geneig-
ten Stuhlsaule 6.

[0034] Indem in Sitzlangsrichtung 7 gesehen hinteren
Bereich der Mechanik 1 ist der um eine die feststehende
Hauptschwenkachse der Mechanik 1 definierende erste
Querachse 8 schwenkbare Riickenlehnentrager 4 einer-
seits auf Hohe der Konusaufnahme 5 mit dem Basistra-
ger2und andererseits mitdem hinteren Bereich des Sitz-
tragers 3 unmittelbar gelenkig verbunden.

[0035] Der Rickenlehnentrager 4 ist dabei mit seinen
sich in Richtung des vorderen Sitzbereiches erstrecken-
den Wangen 9 unmittelbar an dem Basistrager 2 ange-
lenkt. Mit sich nach oben erstreckenden Mitnehmern 10
der Wangen 9 ist der Ruckenlehnentrager 4 unter Aus-
bildung einer zweiten Querachse 11 mit dem Sitztrager
3 unmittelbar gelenkig verbunden. Um die bei dieser spe-
ziellen Mechanik gewtinschte Synchronbewegung zu er-
reichen und aus Griinden der Gewichtseinstellung liegt
die zweite Querachse 11 in Sitzlangsrichtung 7 gesehen
hinter der ersten Querachse 8.

[0036] Der Sitztrager 3 istim vorderen Sitzbereich mit
dem Basistrager 2 ebenfalls gelenkig verbunden, so da3
bei einem Verschwenken des Riickenlehnentragers 4
nach hinten der Sitztrager 3 relativ zu dem Basistrager
2 nach hinten bewegt wird, wodurch sich die gewiinschte
Synchronbewegung von Sitztradger 3 und Riickenlehnen-
trager 4 ergibt. Eine im Inneren der Mechanik 1 ange-
brachte Federanordnung 12 definiert den Schwenkwi-
derstand des Riickenlehnentragers 4 und dientder Riick-
fuhrung des Rickenlehnentrdgers 4 aus der ver-
schwenkten Stellung in seine Ausgangsstellung, sobald
sich der Benutzer des Stuhls nicht mehr an der Riicken-
lehne anlehnt. Die Lage der vorderen Enden der in der
Federanordnung 12 verwendeten Federelemente ist
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durch einen Verstellmechanismus einstellbar, wodurch
sich der Schwenkwiderstand der Synchronmechanik ein-
stellen verandern laRt.

[0037] Der Basistrager 2 weist einen Grundkorper 15
auf. Dabei handelt es sich im wesentlichen um das Ge-
hause des Basistragers 2. An dem Grundkérper 15 ist
eine Verbindungseinheit 16 angebracht, zur Herstellung
einer Verbindung des Basistragers 2 mit der Stuhlsaule
6. Die Verbindungseinheit 16 weist eine Montagevorrich-
tung fur die Stuhlsaule 6 auf, namlich die Konusaufnah-
me 5 fiir das obere, konusférmige Ende der Stuhlsaule
6. Dabei ist die Verbindungseinheit 16 derart an dem
Grundkorper 15 angebracht, dal die Neigung des
Grundkorpers 15 relativ zu der Stuhlséule 6 mit Hilfe der
bzw. durch die Verbindungseinheit 16 veranderbar ist.
Zu diesem Zweck weist der Grundkdrper 15 einen kon-
vex ausgebildeten Kontaktboden 17 auf, der von einem
Kontaktkopf 18 der Verbindungseinheit 16 im ange-
brachten Zustand unter Ausbildung einer nicht flachigen,
insbesondere einer punktuellen Anlage kontaktiert wird.
Im Ergebnis liegt der Basistrager 2 nur noch punktuell
auf der Stuhlsaule 6 auf, da sich die Ausformung der
Kontaktflache 19 des Kontaktkopfes 18 von der Ausfor-
mung des Kontaktbodens 17 des Grundkérpers 15 un-
terscheidet, insbesondere weil die Kontaktflache 19 des
als Gegenstiick zu dem Kontaktboden 17 ausgeformten
Kontaktkopfes 18 eben (plan) und nicht, der Form des
Kontaktbodens 17 angepalt, konkav ausgebildet ist. Al-
ternativ zu einer ebenen Ausfiihrung der Kontaktflache
19 des Kontaktkopfes 18 kann diese auch konvex aus-
gebildet sein, d. h. in Richtung Kontaktboden 17 ausge-
wolbt, oder aber die Kontaktflache 19 des Kontaktkopfes
18 weist eine andere Flachengestaltung auf, die eine nur
punktuelle Auflage des Kontaktbodens 17 des Grundkor-
pers 15 auf dem Kontaktkopf 18 sicherstellt.

[0038] Das Anbringen der Verbindungseinheit 16 an
dem Grundkorper 15 erfolgtbei demiillustrierten Beispiel,
indem die Verbindungseinheit 16 zwischen dem Kontakt-
boden 17 und einem VerschluRdeckel 20 des Grundkor-
pers 15 angeordnetist. Der VerschluRdeckel 20 ist, unter
Verwendung von geeigneten Befestigungsmitteln, wie
Schrauben, fest mit dem Grundkorper 15 verbindbar und
schlie3t einen Aufnahmeraum 21 des Grundkérpers 15
ab. Der VerschluRdeckel 20 verschlie®t dabei die Zu-
gangsoffnung 25 des Aufnahmeraumes 21. Dieser Auf-
nahmeraum 21 befindet sich im Inneren des Grundko-
pers 15 und nimmt die Verbindungseinheit 16 im wesent-
lichen vollstandig auf. Lediglich ein Teil der Konusauf-
nahme 5 ragt im montierten Zustand aus dem
VerschluBdeckel 20 nach unten heraus, zu welchem
Zweck der VerschluRdeckel 20 eine Austritts6ffnung 22
aufweist. Zur Montage des VerschluRdeckels 20 weist
dieser Montaged6ffnungen 23 fir Schrauben auf; an dem
Grundkdrper 15 sind entsprechende Gewindedffnungen
24 vorgesehen.

[0039] Der Basistrager 2 umfallt eine Riickstellanord-
nung 26 mit einer Anzahl federnden Riickstellelemente
27, wobeidiese Riickstellelemente 27 derart ausgebildet
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und angeordnet sind, dal} wenigstens eines der Riick-
stellelemente 27 bei einem Neigen des Grundkoérpers 15
relativ zu der Stuhlséule 6 beaufschlagt wird. Die Ruck-
stellelemente 27, die als Kraftspeicher fiir eine Riickstell-
kraft dienen, sind dabei in Form von elastischen Feder-
elementen ausgebildet. Vorzugsweise handelt es sich
dabei um Elemente aus einem geeigneten Vollmaterial,
insbesondere einem Elastomer. Somit erfolgt ein Neigen
des Basistragers 2 relativ zu der Stuhlsaule 6 stets gegen
die Federkraft der Rickstellanordnung 26. Anders aus-
gedruckt dient die Rickstellanordnung 26 zur Riickstel-
lung des Grundkoérpers 15 aus einer geneigten Stellung
in seine Ausgangsstellung. Aufgrund der gewahlten Kon-
struktionsweise der Riickstellanordnung 26 miissen die
Federelemente 27 nicht das Benutzergewicht tragen.
Dadurch kdénnen sie besonders klein dimensioniert sein
und/oder aus Materialien hergestellt werden, an die hin-
sichtlich der Materialeigenschaften niedrigere Anforde-
rungen gestellt werden.

[0040] Da sich die Ruckstellanordnung 27 mit dem
Grundkorper 15 mitbewegt, d. h. sich bei einer Neigung
des Grundkorpers 15 gegentiber der mit der Stuhlsaule
6 fest verbundenen, feststehende Verbindungseinheit 16
ebenfalls neigt, ist die Rlckstellanordnung 26 unter Be-
wegungsgesichtspunkten dem Grundkérper 15 zuzuord-
nen.

[0041] Indemillustrierten Beispiel ist die Verbindungs-
einheit 16 derart an dem Grundkoérper 15 des Basistra-
gers 2 angebracht, daB sich die Federelemente 27 der
Ruckstellanordnung 26 einerseits an dem Kontaktkopf
18 der Verbindungseinheit 16 und andererseits an einem
mit dem Grundkorper 15 des Basistragers 2 fest verbun-
denen Abstiitzelement abstlitzen, wobei es sich bei dem
Abstltzelementum den VerschluRdeckel 20 des Aufnah-
meraumes 21 handelt.

[0042] Somit ist die Verbindungseinheit 16 im ange-
brachten Zustand im wesentlichen vollstéandig in dem
Aufnahmeraum 21 des Grundtragers 15 eingesetzt und
liegt lose in diesem Aufnahmeraum 21 ein, wobei der
Grundkorper 15 mit seinem Kontaktboden 17 punktuell
auf dem Kontaktkopf 18 aufliegt. Anders ausgedriickt
kann sich der Grundkoérper 15 in alle Richtungen relativ
zu der ortsfesten Stuhlsdule 6 neigen. An dem oberen
Ende der Stuhlsaule 6 ist die Verbindungseinheit 16 fest
angebracht, indem der Konus der Stuhlsaule 6 in der
Konusaufnahme 5 der Verbindungseinheit 16 plaziert ist.
Die Neigung des Grundkérpers 15 relativ zu der Stuhl-
saule 6 erfolgt dabei in Abhangigkeit von der auf den
Grundkorper 15 wirkenden, von dem Benutzer des
Stuhls ausgelibten Kraft. Die Neigung erfolgt um einen
bestimmten maximalen Neigungswinkel o, der u. a.
durch die Wélbung bzw. Krimmung des Kontaktbodens
17 des Grundkoérpers 15 und durch die konstruktiv vor-
gesehenen Abstande zwischen den sich zueinander be-
wegenden Bauteilen bzw. das Bestehen definierter An-
schlage festgelegt ist.

[0043] In dem illustrierten Beispiel ist der Kontaktbo-
den 17 nicht als integrierter Teil des Grundkoérpers 15
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ausgefihrt. Statt dessen wird der Kontaktboden 17 von
einem mit dem Grundkoérper 15 zusammenwirkenden,
namlich an dem Grundkérper 15 anliegenden Zwischen-
stiick 32 gebildet.

[0044] Imillustrierten Beispiel sind sowohl der Grund-
kérper 15 und damit auch der Boden des Aufnahmerau-
mes 21 als auch der Kontaktkopf 18 der Verbindungs-
einheit 16, jedenfalls aber die Kontaktflache 19 des Kon-
taktkopfes 18, aus einem metallischen Material gefertigt,
hier aus einem Aluminiummaterial, so dal zwischen der
Verbindungseinheit 16 einerseits und dem Basistrager 2
andererseits ein Zwischenstiick 32 aus einem Kunst-
stoffmaterial eingesetzt wird. Auf diese Weise wird ein
unmittelbarer Kontakt der beiden metallischen Bauteile
15, 18 miteinander verhindert. Die Oberflache des Zwi-
schenstlicks 32 ist besonders gleitfahig ausgefiihrt. Ins-
besondere wird ein Kunststoffmaterial mit einem niedri-
gen Reibungskoeffizienten verwendet. Das Zwischen-
stlick 32 ist derart ausgefiihrt, dafl es mit seiner Ober-
seite pafligenau in dem Aufnahmeraum 21 einliegt. Die
als Kontaktboden 17 dienende Unterseite des Zwischen-
stlicks 32 weist die fur das erfindungsgemafle Zusam-
menwirken mit dem Kontaktkopf 18 bendétigte konvexe
Form auf.

[0045] Das kreisrunde Zwischenstiick 32 weist eine
den Kontaktboden 17 umfassende Wandung 33 mit zwei
nach aulen ragenden Zentriernasen 34 auf, mit der das
Zwischenstick 32 in dem Aufnahmeraum 21 einliegt.
Wahrend die Zentriernasen 32 mit entsprechenden Zen-
trieraufnahmen (nicht abgebildet) an der Innenwand 36
des Aufnahmeraumes 21 zusammenwirken, um eine
verdrehsichere Anordnung des Zwischenstiicks 32 in
dem Aufnahmeraum 21 sicherzustellen, verhindert die
Wandung 33 des Zwischenstlicks 32, daf der sich im
montierten Zustand stets innerhalb dieser Wandung 33
befindende Kontaktkopf 18 der Verbindungseinheit 16
die Innenwand 36 des Aufnahmeraumes 21 beruhrt. Das
Zwischenstiick 32 istim montierten Zustand fest mit dem
Grundkorper 15 verbunden und ist daher unter Bewe-
gungsgesichtspunkten dem Grundkérper 15 zuzuord-
nen.

[0046] Diein dem Aufnahmeraum 21 lose einliegende
Verbindungseinheit 16 umfalRt den Kontaktkopf 18 mit
einer rotationssymmetrischen, kreisrunden Kontaktfla-
che 19, die im montierten Zustand nach oben in Richtung
Kontaktboden 17 weist. An der der Kontaktflache 19 ge-
genuberliegenden Seite des Kontaktkopfes 18 ist die
nach unten offene Konusaufnahme 5 als Montagevor-
richtung fir den Konus der Stuhlsaule 6 vorgesehen.
[0047] Die sich vom Umfang des Kontaktkopfes 18,
die Kontaktflache 19 umschlie3end, ebenfalls nach un-
ten erstreckende zylindrische AuRenwand 37 des Kon-
taktkopfes 18 ist derart mit radial verlaufenden Verbin-
dungsstreben 38 zu der Konusaufnahme 5 ausgestattet,
daR sich zwischen der Innenseite dieser AuRenwand 37
und der Aullenseite des Aufnahmekonus 5 kreisseg-
mentférmige Aufnahmetaschen 39 fiir eine entsprechen-
de Anzahl von Riickstellelementen 27 ausbilden. Die
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Verbindungsstreben 38 dienen gleichzeitig als Verstei-
fungsrippen zum Erhéhen der mechanischen Stabilitat
der Verbindungseinheit 16.

[0048] Imillustrierten Beispiel sind insgesamt vier Auf-
nahmetaschen 39 ausgeformt, zur Aufnahme von vier
entsprechenden Riickstellelementen 27. Im gezeigten
Beispiel werden vier identische Federelemente 27 in
Form von Ringsegmenten verwendet. Bei einer entspre-
chenden konstruktiven Abwandlung kann auch eine an-
dere Anzahl von Rickstellelementen 27 verwendet wer-
den. So ist beispielsweise auch die Verwendung eines
einzigen, ringférmigen (hohlzylinderférmigen) Riickstel-
lelements denkbar.

[0049] Durch die Wahl eines geeigneten Materials fiir
die Federelemente 27 141t sich der Neigungswiderstand
des Grundkoérpers 15 festlegen. Insbesondere dann,
wenn mehrere elastische Riickstellelemente 27 inner-
halb eines Kontaktkopfes 18 verwendet werden, laltt sich
die Neigungseigenschaft des Grundkdrpers 15 gegenu-
ber der Stuhlsaule 6 auch richtungsabhéangig einstellen,
beispielsweise durch die Verwendung von Materialien
unterschiedlicher Elastizitdt. So kénnen z.B. unter-
schiedliche Neigungswiderstdnde und Ruckstellkrafte
fur eine Neigung des Grundkérpers 15 in Sitzlangsrich-
tung 7 einerseits und eine Neigung quer zu der Sitzlangs-
richtung 7 andererseits eingestellt werden.

[0050] Die Federelemente 27 greifen mit ihren einen
Enden in die Aufnahmetaschen 39 des Kontaktkopfes
18 ein und stitzen sich mit ihren gegeniberliegenden
anderen Enden an dem VerschluRdeckel 20 als Wider-
lager ab. Dabei werden die Federelemente 27 von einem
als separates Bauteil ausgefiihrten Haltering 40 umfaf3t
und zueinander positioniert, wobei vier sich von dem
Ringkérper des Halterings 40 radial nach innen erstre-
ckende, in der Flucht der Verbindungsstreben 38 verlau-
fende Abstandselemente 41 verhindern, daf3 sich die Fe-
derelemente 27 im Bereich ihrer FuRenden berlhren.
Dieser Haltering 40 ist an seiner Unterseite mit Monta-
gestiften 42 versehen, die im montierten Zustand in ent-
sprechende Montageaufnahmen 43 im VerschlufRdeckel
20 eingreifen und damit ein Verdrehen der Riickstellan-
ordnung 26 im Aufnahmeraum 21 des Basistragers 2 und
damit zugleich ein Verdrehen der Verbindungseinheit 16
im Aufnahmeraum 21 um die Stuhlsdulenachse 44 ver-
hindern.

[0051] Im nicht geneigten Zustand des Grundkoérpers
15relativ zu der Stuhlsdule 6 liegt die Verbindungseinheit
16 mit dem Kontaktkopf 18, genauer gesagt mit seiner
der Kontaktflache 19 gegeniberliegenden Innenseite,
auf den Federelementen 27 auf, wahrend sich die Ko-
nusaufnahme 5 durch den VerschluRdeckel 20 nach un-
ten aus dem Grundkorper 15 heraus erstreckt. Wird der
Grundkérper 15 des Basistragers 2 durch eine Bewe-
gung des Stuhlbenutzers relativ zu der Stuhlsaule 6 ge-
neigt, walzt sich der Grundkdrper 15 mit dem Kontakt-
boden 17 des Zwischenstlicks 32 auf der Kontaktflache
19 des Kontaktkopfes 18 ab. Dabei kommt es zu einer
entsprechenden Beaufschlagung eines oder mehrerer
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Federelemente 27, die komprimiert werden, siehe Fig. 6
und 7. Dafiir, daB3 eine solche Beaufschlagung der Fe-
derelemente 27 stattfindet, ist die Richtung der Neigung
des Grundkoérpers 15 unerheblich. So zeigt beispielswei-
se Fig. 6 einen nach hinten geneigten Grundkérper 15
und Fig. 7 zeigt einen nach rechts geneigten Grundkor-
per 15. Die Neigung kann aber auch nach hinten und
rechts gleichzeitig erfolgen und dergleichen. Das Beauf-
schlagen der Federelemente 27 und im einfachsten Fall
auch die Starke dieser Beaufschlagung erfolgt unabhan-
gig von der Neigungsrichtung (0° bis 360°), so daf} der
Neigungswiderstand und auch die Ruickstellkraft in alle
Richtungen gleich grof ist.

[0052] Entfallt die Belastung des Grundkorpers 15
durch den Benutzer des Stuhls, richtet sich der Grund-
korper 15 aufgrund der Riickstellkrafte der beaufschlag-
ten Federelemente 27 von selbst wieder aus der Neige-
stellung in die nicht geneigte Ausgangsstellung auf.
[0053] Je nachdem, wie der auf dem Stuhl sitzende
Benutzer sich bewegt, tUberlagern sich die durch eine
Verlagerung des Schwerpunktes des Benutzers auf dem
Sitz hervorgerufene Neigebewegung des Grundkoérpers
15 einerseits und die durch eine Beaufschlagung der Rii-
ckenlehne hervorgerufene Schwenkbewegung der Syn-
chronmechanik 1 andererseits. Wird die Schwenkbewe-
gungdurch eine eventuell an der Mechanik 1 vorhandene
Ruckenlehnen- oder Sitztrager-Blockiereinrichtung zeit-
weise blockiert, dann erfolgt wahrend dieser Zeit aus-
schlieRlich die Neigebewegung gemaR der Erfindung
und ein Anlehnen des Benutzers an die Riickenlehne hat
keine Synchronbewegung von Rickenlehnentrager 4
und Sitztrager 3 zur Folge. Wird hingegen die Neigebe-
wegung blockiert, hat eine Verlagerung des Schwer-
punktes des Benutzers kein Neigen des Grundkorpers
15 des Basistragers 2 der Mechanik 1 zur Folge.
[0054] Zum Blockieren der Neigebewegung ist in dem
abgebildeten Beispiel der Basistrager 2 mit einer Blo-
ckieranordnung 28 versehen, die eine Anzahl erster Blo-
ckierelemente 29 aufweist, wobei die ersten Blockiere-
lemente 29 durch eine Bewegung zumindest eines Teils
der Blockieranordnung 28 relativ zu dem Basistrager 2
aus einer Funktionsstellung, in der ein Neigen des
Grundkdrpers 15 relativ zu der Stuhlsaule 6 mdglich ist,
in eine Blockierstellung und zuriick Gberfiihrbar sind, in
der das Neigen des Grundkérpers 15 relativ zu der Stuhl-
saule 6 nicht moglich ist, wobei die ersten Blockierele-
mente 29 der Blockieranordnung 28 in der Blockierposi-
tion unter Ausbildung eines eine Relativbewegung von
Grundkorper 15 und Stuhlsaule 6 verhindernden Form-
schlusses mit an der Verbindungseinheit 16 angeordne-
ten zweiten Blockierelementen 30 zusammenwirken. Da
sich auch die Blockieranordnung 28 mit dem Basistrager
2 mitbewegt, d. h. sich bei einer Neigung des Grundkor-
pers 15 gegenuber der mit der Stuhlsaule 6 fest verbun-
denen, feststehende Verbindungseinheit 16 ebenfalls
neigt, ist auch die Blockieranordnung 28 unter Bewe-
gungsgesichtspunkten dem Grundkérper 15 zuzuord-
nen.
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[0055] Imillustrierten Ausflihrungsbeispiel umfal3t die
Blockieranordnung 28 einen von dem Stuhlbenutzer ma-
nuell bedienbaren Blockierring 47, der durch Betéatigen
einer an der AuRenseite des Rings 47 angebrachten, im
montierten Zustand durch eine entsprechende Offnung
in der Wand des Aufnahmeraums 21 hindurch tretende
Handhabe 48 bedienbar ist. Der Blockierring 27 kann
dabei durch Drehung um die Stuhlsaulenachse 44 von
der Funktionsstellung in die Blockierstellung und zuriick
bewegt werden. In der Blockierstellung werden an der
Innenseite des Blockierrings 47 angebrachte Anschlage
29 so zu an der AufRenseite der AuBenwand 37 des Kon-
taktkopfes 18 angebrachten, als Gegenstiicke zu den
Anschlagen 29 dienenden Blockiernasen 30 angeordnet,
dafd eine Neigung des Blockierringes 27 und damit des
Grundkorpers 15 relativ zu der fest an der Stuhlsaule 16
angebrachten Verbindungseinheit 16 nicht mehr méglich
ist. Der innere Durchmesser des Blockierrings 47 ist der-
art grol® bemessen, daf} er den Haltering 40 fiir die Fe-
derelemente 27 umgreift und im blockierten Zustand die
Anschlage 29 des Blockierrings 47 den Blockiernasen
30 des Kontaktkopfes 18 unmittelbar gegenuberliegen.
Der Aufendurchmesser des Halterings 40 ist dabei der-
art auf den Innendurchmesser des Blockierrings 47 ab-
gestimmt, daf’ der Blockierring 47 im montierten Zustand
den Haltering 40 halt.

[0056] Der Blockierring 47 1aRt sich in zwei definierte
Rastpositionen bringen, wobei die eine Rastposition der
Funktionsstellung und die andere Rastposition der Blo-
ckierstellung entspricht. Die Stellung des Blockierrings
47 in den Rastpositionen wird durch eine geeignete Rast-
vorrichtung gesichert, beispielsweise mittels eineraullen
am Blockierring 47 angebrachten, federbelasteten Rast-
kugel 49, die in eine entsprechende Rastausnehmung
50 im Grundkorper 15 einrastbar ist.

[0057] Die wesentlichen Teile der Blockieranordnung
28, namlich alle Teile, aufl3er den Blockiernasen 30, sind
unter Bewegungsgesichtspunkten dem Grundkérper 15
zuzuordnen, da sie sich bei einer Neigung des Grund-
kérpers 15 mit diesem mitbewegen. Die an der Verbin-
dungseinheit 16 angebrachten zweiten Blockierelemen-
te 30, die funktionell ebenfalls der Blockieranordnung 28
zuzurechnen sind, sind hingegen unter Bewegungsge-
sichtspunkten der feststehenden Kombination von Ver-
bindungseinheit 16 und Stuhlsdule 6 zuzuordnen.
[0058] Die mit Hilfe der Verbindungseinheit 16 ermdg-
lichte Neigung des Grundkdrpers 15 des Basistragers 2
in alle Richtungen betragt vorzugsweise 5° + 1° relativ
zur Senkrechten (Stuhlsdulenachse 44) . Das Ausmaf
der Neigung kann dabei durch geeignete Anschlage be-
grenzt werden. Als Begrenzung dient dabei in dem illus-
trierten Beispiel die Stirnflache 51 der AulRenwand 37
des Kontaktkopfes 18. Diese kreisringfdomige Anschlag-
stirnflache 51 wird von dem nach unten weisenden freien
Ende der AuBenwand 37 gebildet. Der Grundkérper 15
schlagt in seinem maximal geneigten Zustand mit der
Oberseite 58 des Halterings 40 an dieser Stirnflache 51
an, siehe Fig. 6 und 7. Durch die Verwendung des um-
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laufenden Halterings 40 als Neigungsanschlag ist eine
Begrenzung des Neigungswinkels bei Neigungen in alle
Richtungen (360°) moglich.

[0059] Die Konusaufnahme 5 der Verbindungseinheit
16 ist vertikal ausgerichtet, entsprechend der typischer-
weise vertikalen Anordnung der Stuhlsaule 5. Die Lage
der Kontaktflache 19 des Kontaktkopfes 18 sowie die
Lage des entsprechenden Kontaktbodens 17 des Zwi-
schenstlicks 32 am Grundkorper 15 mul3 jedoch in der
nicht geneigten Ausgangsstellung nicht zwingend hori-
zontal sein. Im illustrierten Beispiel ist der Boden des
Aufnahmeraumes 21 des Basistragers 2 in Sitzlangsrich-
tung 7 schrag zur Horizontalen angeordnet, ndmlich von
vorn nach hinten gesehen ansteigend. Entsprechend ist
auch das Zwischenstiick 32 mit einem schrag verlaufen-
den Kontaktboden 17 versehen und die Kontaktflache
19 des Kontaktkopfes 18 verlauft ebenfalls nicht horizon-
tal, sondern schrag zur Stuhlsaulenachse. Entsprechend
verandert sich die Hohe der AuRenwand 37 des Kontakt-
kopfes 18 entlang der Sitzlangsrichtung 7.

[0060] Durch eine solche schrage Anordnung der ab-
walzenden Flachen 17, 19 liegt der virtuelle Drehpunkt
59 der Mechanik 1 in der Nahe des bzw. idealerweise
genau aufdem Korperschwerpunkt des Benutzers, wenn
der Grundkorper 15 nicht geneigt ist, siehe Fig. 4. Da-
durch wird verhindert, da} der Grundkérper 15 bereits
bei einem blofRen Besitzen des Stuhls eine Neigebewe-
gung gegenuber der Stuhlsaule 6 vollfihrt. Fir ein Nei-
gen des Grundkorpers 15 ist statt dessen eine bewul3te
Verlagerung des Schwerpunktes des Benutzers erfor-
derlich. Eine nicht schrage, d. h. vollkommen horizontale
Anordnung der Kontaktflaiche 19 bzw. des Kontaktbo-
dens 17 ist jedoch bei einer Verwendung der Erfindung
in einer anderen Stuhlmechanik, Sitzbaugruppe oder
dergleichen ebenfalls moglich.

[0061] Die in dem Beispiel verwendete Stuhlsaule 5
weist zur Hohenverstellung der Sitzbaugruppe eine Gas-
druckfeder (nicht dargestellt) auf. Zur Bedienung dieser
Gasdruckfeder sind sowohl der Boden des Aufnahme-
raumes 21 als auch das Zwischensttick 32 und die Kon-
taktflache 19 des Kontaktkopfes 18 jeweils mittig mit im
Montageendzustand zueinander fluchtenden Durch-
gangsoffnungen 53 fur einen Betatigungsstift oder der-
gleichen (nicht abgebildet) versehen.

[0062] Indem Aufnahmeraum 21 liegen somitim Mon-
tageendzustand das Zwischenstulick 32, die Riickstella-
nordnung 26 mit ihren Federelementen 27 und dem da-
zugehdrigen Haltering 40 sowie die Blockieranordnung
28 ortsfest ein. Zugleich liegt die Verbindungseinheit 16
in dem Aufnahmeraum 21 lose ein. Der Aufnahmeraum
21 wird durch den VerschluRdeckel 20 abgeschlossen.
Im montierten Zustand ragt der Schaft 54 der Konusauf-
nahme 5 teilweise aus der Unterseite 55 des Basistra-
gers 2 heraus. Zu diesem Zweck weist der
VerschluRdeckel 20 eine zentrale Austritts6ffnung 22
auf. Um eine Neigung des Grundkérpers 15 gegentiber
der Stuhlsaule 6 zuzulassen, ist der Durchmesser der
die Neigungsbewegung mitvollziehenden Austrittsoff-
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nung 22 gréRer als der Durchmesser der feststehenden
Konusaufnahme 5. Auch der Blockierring 47 sowie der
Haltering 40 fur die Federelemente 27 sind mit ausrei-
chend groflRen Durchtritts6ffnungen 56, 57 fiir die an dem
Kontaktkopf 18 angebrachte Konusaufnahme 5 verse- %

hen.

[0063] Alle in der Beschreibung, den nachfolgenden
Anspriichen und der Zeichnung dargestellten Merkmale
kénnen sowohl einzeln als auch in beliebiger Kombina-
tion miteinander erfindungswesentlich sein.

Bezugszeichenliste

[0064]

1 Stuhlmechanik

2 Basistrager

3 Sitztrager

4 Ruckenlehnentrager
5 Konusaufnahme

6 Stuhlsaule

7 Sitzlangsrichtung

8 erste Querachse, Hauptdrehachse
9 Wange

10  Mitnehmer

11 zweite Querachse
12  Federanordnung

13 (frei)

14 (frei)

15  Grundkorper

16  Verbindungseinheit
17  Kontaktboden

18  Kontaktkopf

19  Kontaktflache

20  VerschluRdeckel

21 Aufnahmeraum

22 Austritts6ffnung

23  Montageo6ffnung

24  Gewindedffnung

25  Zugangsoffnung

26  Rickstellanordnung
27 Ruckstellelement, Federelement
28  Blockieranordnung
29  erstes Blockierelement, Anschlag
30 zweites Blockierelement, Blockiernase
31 (frei)

32  Zwischenstiick

33  Wandung

34  Zentriernase

35  (frei)

36 Innenwand

37  AuBenwand

38  Verbindungsstrebe
39  Aufnahmetasche

40 Haltering

41  Abstandselement
42  Montagestift

43  Montageaufnahme
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44
45
46
47
48
49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59

a

Stuhlséulenachse

(frei)

(frei)

Blockierring

Handhabe

Rastkugel

Rastausnehmung
Anschlagstirnflache

(frei)

Durchgangsoéffnung

Schaft

Unterseite des Grundtragers
Durchtritts6ffnung
Durchtritts6ffnung

Oberseite des Halterings
virtueller Drehpunkt, Momentanpol

Neigungswinkel

Patentanspriiche

1.

Trager (2) fir ein Sitzmdbel, mit einer an einem
Grundkorper (15) des Tragers (2) angebrachten Ver-
bindungseinheit (16) zur Verbindung des Tragers (2)
mit einem Stlitzelement (6) eines Untergestells, ins-
besondere mit einer Tragsaule oder dergleichen,
wobeidie Verbindungseinheit (16) eine Montagevor-
richtung (5) fir das Stiitzelement (6) aufweist, ins-
besondere eine Aufnahme firr das obere Ende des
Stiitzelements (6), wobei die Verbindungseinheit
(16) derart an dem Grundkérper (15) angebracht ist,
daf} die Neigung des Grundkérpers (15) relativ zu
dem Stiltzelement (6) veranderbar ist, zu welchem
Zweck der Grundkoérper (15) einen vorzugsweise
konvex ausgebildeten Kontaktboden (17) aufweist,
der von einem Kontaktkopf (18) der Verbindungs-
einheit (16) im angebrachten Zustand unter Ausbil-
dung einer nichtflachigen, insbesondere einer punk-
tuellen Anlage kontaktiert wird.

Trager (2) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, daB die Verbindungseinheit (16) zwischen dem
Kontaktboden (17) und einem Verschludeckel (20)
des Grundkdrpers (15) angeordnet ist, welcher Ver-
schlulRdeckel (20) fest mit dem Grundkoérper (15)
verbunden ist und einen Aufnahmeraum (21) des
Grundkorpers (15) abschlielt, welcher Aufnahme-
raum (21) die Verbindungseinheit (16) zumindest
teilweise aufnimmt.

Trager (2) nach Anspruch 1 oder 2, gekennzeichnet
durch eine Ruickstellanordnung (26) mit einer An-
zahl Rickstellelemente (27), wobei wenigstens ei-
nes dieser Rickstellelemente (27) bei einem Neigen
des Grundkdrpers (15) relativ zu dem Stitzelement
(6) von der Verbindungseinheit (16), insbesondere
von dem Kontaktkopf (18), beaufschlagt wird.
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Trager (2) nach Anspruch 3, dadurch gekennzeich-
net, daB die Verbindungseinheit (16) derart an dem
Grundkorper (15) angebracht ist, daf3 sich die Riick-
stellelemente (27) der Rickstellanordnung (26) ei-
nerseits an dem Kontaktkopf (18) der Verbindungs-
einheit (16) und andererseits an einem mit dem
Grundkorper (15) fest verbundenen Abstiitzelement
abstilitzen, wobei es sich bei dem Abstiitzelement
vorzugsweise umden VerschluRdeckel (20) handelt.

Trager (2) nach einem der Anspriiche 1 bis 4, ge-
kennzeichnet durch eine Blockieranordnung (28)
mit einer Anzahl erster Blockierelemente (29), wobei
die ersten Blockierelemente (29) durch ein Bewegen
wenigstens eines Teils (47) der Blockieranordnung
(28) relativzu dem Grundkoérper (15) aus einer Funk-
tionsstellung, in der ein Neigen des Grundkorpers
(15) relativ zu dem Stiitzelement (6) moglich ist, in
eine Blockierstellung und zuriick Uberfihrbar sind,
in der das Neigen des Grundkorpers (15) relativ zu
dem Stitzelement (6) nicht mdglich ist, insbesonde-
re derart, daB3 die ersten Blockierelemente (29) der
Blockieranordnung (28) in der Blockierstellung unter
Ausbildung eines eine Relativbewegung von Grund-
kérper (15) und Stitzelement (6) verhindernden
Formschlusses mit an der Verbindungseinheit (16)
angeordneten zweiten Blockierelementen (30) zu-
sammenwirken.

Trager (2) nach einem der Anspriiche 1 bis 5, da-
durch gekennzeichnet, daB der Kontaktboden (17)
als integrierter Teil des Grundkdrpers (15) ausge-
fuhrt ist oder von einem mit dem Grundkérper (15)
zusammenwirkenden, insbesondere an dem Grund-
koérper (15) anliegenden Zwischenstiick (32) gebil-
det wird.

Trager (2) nach einem der Anspriiche 1 bis 6, da-
durch gekennzeichnet, daB die zusammenwirken-
den Kontaktflachen von Kontaktboden (17) und Kon-
taktkopf (18) schrag zur Horizontalen angeordnet
sind, insbesondere in Sitzlangsrichtung (7) gesehen
von vorn nach hinten ansteigend.

Mechanik (1) fir ein Sitzmdbel, insbesondere fir ei-
nen Stuhl, gekennzeichnet durch einen Trager (2)
nach einem der Anspriiche 1 bis 7.

Mechanik (1) nach Anspruch 8, dadurch gekenn-
zeichnet, daB sie als Synchronmechanik, als Asyn-
chronmechanik oder als Wippmechanik ausgebildet
ist.

Sitzmaobel, insbesondere Stuhl mit einem Trager (2)
nach einem der Anspriiche 1 bis 7 oder mit einer
Mechanik (1) nach einem der Anspriiche 8 und 9.
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