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VON DECKEL EINER WERKZEUGVERWALTUNGSVORRICHTUNG TRENNBARE

GELENKVERBINDUNG AN EINER AUFNAHMEVORRICHTUNG FUR WERKZEUGELEMENTE

(57)  Werkzeuganordnung (120), aufweisend eine
Werkzeugverwaltungsvorrichtung (140) mit einem Kor-
pus (160) und einem Deckel (162), der mittels einer Ge-
lenkverbindung (164) zum selektiven Abdecken oder
Freigeben eines Aufnahmeraums (166) des Korpus
(160) relativ zu dem Korpus (160) schwenkbar ausgebil-
det ist, und eine Aufnahmevorrichtung (100) zum Auf-
nehmen von Werkzeugelementen (102), die in dem Auf-
nahmeraum (166) des Korpus (160) so montiert oder
montierbar ist, dass mittels der Gelenkverbindung (164)
die Aufnahmevorrichtung (100) bei Schwenken des De-
ckels (162) mitgeschwenkt wird, wobei der Deckel (162)
von der Gelenkverbindung (164 ) abnehmbar ausgebildet
ist, sodass nach Abnehmen des Deckels (162) von der
Gelenkverbindung (164) die Aufnahmevorrichtung (100)
mittels Betatigens der Gelenkverbindung (164) ohne De-
ckel (162) schwenkbar ist.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Werkzeuganordnung
und ein Verfahren zum Verwalten von Werkzeugelemen-
ten mittels einer Werkzeuganordnung.

[0002] Bekannt sind Bohrerboxen, die mit einem De-
ckel verschlieRbar sind. Wenn der Deckel gedffnet ist,
kann ein Benutzer einen Bohrer der Bohrerbox entneh-
men. Haufig werden die Bohrerboxen in Schubladen ge-
lagert. In der Regel wird nur ein Bohrer fir eine Anwen-
dung von einem Benutzer aus der Bohrerbox entnom-
men. Dazu muss die Schublade gedffnet, die Bohrerbox
entnommen, der Bohrer ausgewahlt und entnommen
werden. Nach der Durchfiihrung der Anwendung mis-
sen die gleichen Schritte umgekehrt abgearbeitet wer-
den, um den Bohrer wieder in der Bohrerbox anzuord-
nen.

[0003] Nachteilig ist hierbei die aufwandige Handha-
bung der Bohrerboxen.

[0004] Esisteine Aufgabe der vorliegenden Erfindung,
Werkzeugelemente effizient zu organisieren.

[0005] Diese Aufgabe wird durch die Gegenstande mit
den Merkmalen gemaR den unabhéangigen Patentan-
spriichen geldst. Weitere Ausfiihrungsbeispiele sind in
den abhangigen Anspriichen gezeigt.

[0006] GemalR einem Ausflhrungsbeispiel der vorlie-
genden Erfindung ist eine Werkzeuganordnung mit einer
Werkzeugverwaltungsvorrichtung mit einem Korpus und
einem Deckel geschaffen, der mittels einer Gelenkver-
bindung zum selektiven Abdecken oder Freigeben eines
Aufnahmeraums des Korpus relativ zu dem Korpus
schwenkbar ausgebildet ist. Die Werkzeuganordnung
weist ferner eine Aufnahmevorrichtung zum Aufnehmen
von Werkzeugelementen auf, die in dem Aufnahmeraum
des Korpus so montiert oder montierbar ist, dass mittels
der Gelenkverbindung die Aufnahmevorrichtung bei
Schwenken des Deckels mitgeschwenkt wird. Der De-
ckel ist von der Gelenkverbindung abnehmbar ausgebil-
det, sodass nach Abnehmen des Deckels von der Ge-
lenkverbindung die Aufnahmevorrichtung mittels Betati-
gens der Gelenkverbindung ohne Deckel schwenkbar
ist.

[0007] GemaR einem weiteren Ausfiihrungsbeispiel
der vorliegenden Erfindung ist ein Verfahren zum Ver-
walten von Werkzeugelementen mittels einer Werkzeu-
ganordnung mitden oben beschriebenen Merkmalen be-
reitgestellt, wobei das Verfahren ein Montieren des De-
ckels an dem Korpus und der Gelenkverbindung und
nachfolgend ein selektives Abdecken oder Freigeben
des Aufnahmeraums des Korpus durch Schwenken des
Deckels aufweist, wodurch mittels der Gelenkverbindung
die Aufnahmevorrichtung mitgeschwenkt wird. Alternativ
oder ergadnzend kann das Verfahren ein Abnehmen des
Deckels von dem Korpus und der Gelenkverbindung und
nachfolgend ein Schwenken der Aufnahmevorrichtung
mittels Betatigens der Gelenkverbindung ohne Deckel
aufweisen.

[0008] GemalR einem Ausflhrungsbeispiel der vorlie-
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genden Erfindung ist eine einfach handhabbare Werk-
zeuganordnung zum schwenkbaren Aufnehmen min-
destens einer Aufnahmevorrichtung fir Werkzeugele-
mente (wie zum Beispiel Bohrer) geschaffen, die auch
unter beengten Platzverhaltnissen mit geringem Auf-
wand einsetzbar ist. Insbesondere ist eine Werkzeuga-
nordnung geschaffen, bei der ein Deckel einer Werk-
zeugverwaltungsvorrichtung an eine Gelenkverbindung
lI6sbar angekoppeltist. Ein anderes Ende der Gelenkver-
bindung ist an eine in einem Aufnahmeraum der Werk-
zeugverwaltungsvorrichtung montierte Aufnahmevor-
richtung zum Aufnehmen von Werkzeugelementen an-
gekoppelt. Auf diese Weise kann durch schwenkendes
Offnen des Deckels unter Verwendung der Gelenkver-
bindung die Aufnahmevorrichtung in eine zum Beispiel
aufrechte Position mitgeschwenkt werden. Somit kann
ein Benutzer durch eine einzige Handbewegung den De-
ckel gegeniuiber dem Korpus zum Zugéanglichmachen der
Aufnahmevorrichtung schwenken, wobei sich durch die-
se Offnungsbewegung die Aufnahmevorrichtung auto-
matischin eine Entnahmeposition der Werkzeugelemen-
te bewegen kann. Vorteilhaft kann nun die Gelenkver-
bindung zum Verbinden von Deckel und Aufnahmevor-
richtung deckelseitig abnehmbar bzw. von dem Deckel
trennbar ausgebildet sein. Dadurch ist es mdglich, die
Werkzeuganordnung auch ohne Deckel zu verwenden
und sie zum Beispiel unter beengten Umsténden (bei-
spielsweise in einer Schublade oder in einem Kofferin-
neren) einzusetzen, wo ein Einsatz der Werkzeuganord-
nung mit Deckel ein vollstdndiges Hochschwenken des
Deckels zum Zuganglichmachen von Werkzeugelemen-
ten schwierig oder unmdglich machen kdénnen. Ein
Schwenken der Aufnahmevorrichtungin eine Entnahme-
stellung oder Bestiickstellung kann dann erfolgen, indem
ein Benutzer entweder direkt die Gelenkverbindung oder
die Aufnahmevorrichtung betatigt. Auf diese Weise kann
mit geringem konstruktiven Aufwand eine einfach und
intuitiv_ handhabbare Werkzeuganordnung geschaffen
werden, die wahlweise mit oder ohne Deckel verwendet
werden kann.

[0009] Im Weiteren werden zusatzliche exemplarische
Ausfihrungsbeispiele der Werkzeuganordnung und des
Verfahrens beschrieben.

[0010] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die Aufnahmevorrichtung in dem Aufnah-
meraum so montiert oder montierbar sein, dass mittels
der Gelenkverbindung die Aufnahmevorrichtung bei
Schwenken des Deckels zum Freigeben des Aufnahme-
raums aus dem Aufnahmeraum herausgeschwenkt wird,
insbesondere in eine aufrechte Position verschwenkt
wird. Mit Vorteil kann durch eine einzige Handbewegung
der Deckel vom Korpus weggeschwenkt werden und da-
bei auch die Aufnahmevorrichtung aus dem Aufnahme-
raum herausgeschwenkt werden. Somit ist es fiir einen
Benutzer ausreichend, eine einzige Handbewegung zu
vollfihren, um Zugang zu Werkzeugelementen bzw. zu
Werkzeugelementaufnahmen der Aufnahmevorrichtung
zu erhalten.
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[0011] GemaR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann die Aufnahmevorrichtung in dem Aufnah-
meraum so montiert oder montierbar sein, dass mittels
der Gelenkverbindung die Aufnahmevorrichtung bei
Schwenken des Deckels zum Abdecken des Aufnahme-
raums in den Aufnahmeraum hineingeschwenkt wird,
insbesondere in eine liegende Position verschwenkt
wird. Durch bloRes Schlie®en des Deckels kann, ohne
dass ein Benutzer eine weitere Malnahme ergreifen
muss, die zuvor in einer flr einen Benutzer zuganglichen
Position befindliche Aufnahmevorrichtung wieder in den
Aufnahmeraum zurtickgeschwenkt werden. Dadurch ist
eine einfacher handhabbare Werkzeuganordnung ge-
schaffen, bei welcher der Aufnahmeraum effizient ge-
nutzt werden kann.

[0012] GemaR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann die Aufnahmevorrichtung in dem Aufnah-
meraum so montiert oder montierbar sein, dass bei ab-
genommenem Deckel die Aufnahmevorrichtung aus ei-
ner liegenden Position in einem kraftfreien Zustand mit-
tels der Gelenkverbindung durch Muskelkraft eines Be-
nutzers in eine aufrechte Position verschwenkbar ist. Mit
Vorteil kann die Aufnahmevorrichtung bei Wegfall der
Muskelkraft selbsttatig in den liegenden Zustand zurtick-
schwenken. Bei einer solchen Ausgestaltung brauchtein
Benutzer bei abgenommenem Deckel der Werkzeugan-
ordnung die ohne Aufbringung von Muskelkraft liegende
Aufnahmevorrichtung in eine aufrechte Stellung bringen,
um in die Aufnahmevorrichtung Werkzeugelemente ein-
zuflihren oder um aus der Aufnahmevorrichtung Werk-
zeugelemente zu entnehmen. Durch bloRes Loslassen
kann dann die Aufnahmevorrichtung selbsttatig in den
Aufnahmeraum zurtickschwenken. Dies erlaubt eine Be-
tatigung der Werkzeuganordnung mit einer Hand und in
einfacher Weise.

[0013] GemaR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann die Gelenkverbindung ausgebildet sein,
mittels eines I6sbaren Verbindungsmechanismus an ei-
ner Gelenkverbindungsaufnahme an einer Innenseite
des Deckels schwenkbar und abnehmbar an dem Deckel
angebracht zu werden. Zum Beispiel ist es moglich, eine
Kopplung zwischen Gelenkverbindung und Deckel durch
Einklicken oder Ausbilden einer Rastverbindung am De-
ckel zu bewerkstelligen. Damit ist es fiir einen Benutzer
in einfacher Weise mdglich, die Gelenkverbindung wahl-
weise mit dem Deckel zu verbinden oder vom Deckel zu
trennen.

[0014] Die Gelenkverbindung kann eine permanente
oder ebenfalls I6sbare Verbindung zu der Aufnahmevor-
richtung aufweisen. Bei einer I6sbaren Verbindung auch
aufnahmevorrichtungsseitig ist es einem Benutzerin ein-
facher Weise mdglich, eine Werkzeugverwaltungsvor-
richtung wahlweise mit unterschiedlichen Aufnahmevor-
richtungen zu bestiicken, die trotzdem durch blofR3es
Handhaben eines Deckels schwenkbar sein kénnen.
[0015] GemalR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann die Gelenkverbindung ausgebildet sein,
mittels eines Verbindungsmechanismus an mindestens
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einer Gelenkverbindungsaufnahme an mindestens einer
Seitenwand der Aufnahmevorrichtung, insbesondere an
zwei einander gegeniiberliegenden Gelenkverbindungs-
aufnahmen an zwei gegeniiberliegenden Seitenwanden
der Aufnahmevorrichtung, schwenkbar und abnehmbar
an dem Deckel angebracht zu werden. Anschaulich kann
die Gelenkverbindung eine Aufnahmevorrichtung in dem
Aufnahmeraum seitlich umgreifen und somitan zwei Po-
sitionen eine Schwenkkraft auf die Aufnahmevorrichtung
ausliben. Hingegen kann die Gelenkverbindung an einer
einzigen zentralen Position an dem Deckel angekoppelt
sein. Dadurch ist es ausreichend, ein selektives Losen
des Deckels von der Gelenkverbindung durch Lésen an
nur einer Position zu erreichen. Gleichzeitig fuhrt das
beidseitige Umgreifen der Aufnahmevorrichtung zum
Aufbringen symmetrischer Schwenkkrafte, die ein Ver-
haken oder Versagen unterdriicken oder sogar ganz aus-
schlief3en.

[0016] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die Gelenkverbindung ausgebildetsein, bei
Abnehmen von dem Deckel an der Aufnahmevorrichtung
angebracht zu bleiben. Auf diese Weise kann ein Benut-
zer durch Angreifen an der zum Beispiel bligelférmigen
Gelenkverbindung eine Aufnahmevorrichtung schwen-
ken, selbst wenn der Deckel der Werkzeuganordnung
abgenommen ist.

[0017] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die Gelenkverbindung als Biigel, insbeson-
dere als im Wesentlichen C-formiger Bligel, ausgebildet
sein. Ein bugelartiges Ausgestalten der Gelenkverbin-
dung sorgt fiir eine symmetrische und wohldefinierte
Kraftibertragung ohne die Gefahr unerwiinschter Gber-
maRiger Lagerkrafte. Aulerdem begtinstigt eine biligel-
férmige Gelenkverbindung ein Greifen der Gelenkver-
bindung durch einen Benutzer in anatomisch vorteilhaf-
ter Ausgestaltung.

[0018] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kdénnen zwei einander gegeniberliegende
Schenkel derals Biigel ausgebildeten Gelenkverbindung
an den zweigegenulberliegenden Seitenwanden der Auf-
nahmevorrichtung auflenseitig angreifen und kann ein
die Schenkel verbindender Verbindungsabschnitt der als
Bligel ausgebildeten Gelenkverbindung an der Innensei-
te des Deckels angreifen. Dies erlaubt die Handhabung
der Werkzeuganordnung mit geringer Betatigungskraft
und fihrt auRerdem zu geringen Lagerkraften. Ein mit
zwei Schenkeln und einem Verbindungsabschnitt reali-
sierte Gelenkverbindung kann zudem einfach hergestellt
werden und funktioniert im Betrieb fehlerrobust.

[0019] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die Werkzeuganordnung einen teilweise
an dem Deckel und teilweise an dem Korpus angebrach-
ten Verriegelungsmechanismus aufweisen, der zum Ver-
riegeln an dem Korpus ausgebildet ist, wenn der Aufnah-
meraum des Korpus mittels des Deckels abgedeckt ist.
Durch die Moglichkeit, von einer AuRRenseite des Deckels
aus die Werkzeuganordnung zu verriegeln, ist es mog-
lich, auch bei mobilen Anwendungen (zum Beispiel in
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einem Fahrzeug oder beim handischen Transport der
Werkzeuganordnung) ein unerwiinschtes Herausfallen
von Werkzeugelementen aus der Werkzeuganordnung
zu vermeiden.

[0020] GemaR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann der Verriegelungsmechanismus eine Be-
tatigungseinrichtung zum benutzerseitigen Betatigen
des Verriegelungsmechanismus an einer Aul3enflache
des Deckels aufweisen. Durch eine derart ausgebildete
Betatigungseinrichtung kann ein Benutzer den Verriege-
lungsmechanismus auch ohne Werkzeug betatigen.
[0021] GemaR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann die Werkzeuganordnung eine weitere Ge-
lenkverbindung an einer Schwenkachse zwischen Kor-
pus und Deckel aufweisen, die zum Schwenken des De-
ckels relativ zum Korpus ausgebildet ist. Durch eine wei-
tere Gelenkverbindung zwischen Deckel und Korpus
kann die Kraftiibertragung bei einer Schwenkbewegung
fehlerrobuster erreicht werden. Anschaulich wirken die
Gelenkverbindung zwischen Deckel und Aufnahmevor-
richtung sowie die weitere Gelenkverbindung zwischen
Deckel und Korpus zum Ausbilden von wohldefinierten
Schwenkbewegungen ohne GibermaRige Lagerkrafte zu-
sammen. Die Gelenkverbindung und die weitere Gelenk-
verbindung kdénnen zueinander parallele Schwenkach-
sen aufweisen.

[0022] GemaR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann die Aufnahmevorrichtung einen blockfor-
migen, insbesondere barrenférmigen, Basiskorper, min-
destens eine an dem Basiskorper gebildete Werkzeug-
elementaufnahme zum benutzerdefinierten Aufnehmen
mindestens eines Werkzeugelements, und an dem Ba-
siskorper gebildete Kopplungsstrukturen zum Koppeln
der Aufnahmevorrichtung mit der Werkzeugverwal-
tungsvorrichtung aufweisen. Eine solche blockférmige,
insbesondere barrenférmige Aufnahmevorrichtung kann
einfach (zum Beispiel mittels SpritzgieRens) hergestellt
werden und erlaubt in einer kompakten Konfiguration die
Aufnahme von mehreren Werkzeugelementen. Kopp-
lungsstrukturen an den Seiten eines solchen Blocks oder
Barrens kénnen zur Montage an einer anderen Aufnah-
mevorrichtung oder an dem Korpus ausgebildet sein.
Diese Kopplungsstrukturen kénnen zum schwenkbaren
Lagern oder zum starren Lagern der Aufnahmevorrich-
tung konfiguriert sein.

[0023] GemalR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kdnnen die Kopplungsstrukturen an zwei einan-
der gegeniberliegenden Seitenflachen des Basiskor-
pers angeordnet sein. Die symmetrische Anordnung von
Kopplungsstrukturen an einander gegeniiberliegenden
Seitenflachen der Aufnahmevorrichtung sorgt fur eine
symmetrische Kraftiibertragung.

[0024] GemalR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kdonnen die Kopplungsstrukturen selektiv zum
Koppeln des Blocks mit der Werkzeugverwaltungsvor-
richtung und zum Abkoppeln des Blocks von der Werk-
zeugverwaltungsvorrichtung ausgebildet sein. Somit
kann eine Aufnahmevorrichtung I6sbar an dem Korpus

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

angebracht werden und daher in einfacher Weise aus-
gewechselt werden. Auf diese Weise ist ein modulares
System geschaffen, das ein Benutzer, der bestimmte
Werkzeugelemente ordnen mdchte, zugeschnitten auf
seine individuellen Bedirfnisse konfigurieren kann.
[0025] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann an dem Basiskorper eine serielle Anord-
nung mehrerer Werkzeugelementaufnahmen gebildet
sein. Zum Beispiel kbnnen mindestens zwei, insbeson-
dere mindestens vier, weiter insbesondere mindestens
acht Werkzeugelemente in einer linearen Anordnung
vorgesehen sein, um viele Werkzeugelemente platzspa-
rend in einem Block unterzubringen. Eine serielle Anord-
nung mehrerer Werkzeugelemente (zum Beispiel Bits
oder Bohrer) sorgtfiireine kompakte Unterbringung auch
vieler Werkzeugelemente in der Werkzeuganordnung.
[0026] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die mindestens eine Werkzeugelementauf-
nahme zum Aufnehmen mindestens eines Bohrers aus-
gebildet sein, insbesondere ein kreisférmiges Innenprofil
aufweisen. Ein Bohrer kann zur Verwendung in einer
Bohrmaschine als Werkzeug ausgebildet sein, mit dem
durch drehende Bewegung Lécher in festem Material
hergestellt werden kénnen. Ein Bohrer hat haufig einen
zylindrischen Aufnahmekérper, der in eine korrespondie-
rend geformte und dimensionierte Werkzeugelement-
aufnahme eingefiihrt werden kann. Alternativ oder er-
ganzend zu Bohrern kénnen in zylindrischen Werkzeu-
gelementaufnahmen auch andere Werkzeugelemente
mit zylindrischem Aufnahmekdérper aufgenommen wer-
den, zum Beispiel Fraser. Auf diese Weise kdnnen Boh-
rer, Fraser oder andere Werkzeugelemente mit zylindri-
schem Schaftin der Aufnahmevorrichtung untergebracht
werden.

[0027] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die mindestens eine Werkzeugelementauf-
nahme zum Aufnehmen mindestens eines Bits ausge-
bildet sein, insbesondere ein hexagonales Innenprofil
aufweisen. Unter einem "Bit" kann insbesondere eine
auswechselbare Schraubendreherklinge ohne Griff fur
ein bestimmtes Schraubenkopfprofil verstanden werden.
Ein Aufnahmekorper eines Bits zum Einflihren in die
Werkzeugelementaufnahme des Blocks kann beispiels-
weise sechseckig geformt sein. Der Aufnahmekorper
kann in einen entsprechend genormten Bithalter einge-
setzt werden.

[0028] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann der Block einstlickig, insbesondere einst-
offig, ausgebildet sein, insbesondere als Spritzgussteil.
Aufdieser Weise isteine einfache und schnelle Fertigung
des Blocks mit leichtgewichtiger Konfiguration mdoglich.
[0029] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die Werkzeuganordnung mindestens eine
weitere Aufnahmevorrichtung zum Aufnehmen von
Werkzeugelementen aufweisen, die in dem Aufnahme-
raum des Korpus an der Aufnahmerichtung montiert oder
montierbar ist, insbesondere mittels Winkelstiicken an
gegenuberliegenden Seiten der Aufnahmevorrichtung.
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Insbesondere kann die mindestens eine weitere Aufnah-
mevorrichtung, insbesondere ausschlieRlich, an einer
dem Deckel abgewandten Seite der Aufnahmevorrich-
tung gelagert sein, insbesondere gelenkfrei. Auf diese
Weise ist es mdglich, beispielsweise nur eine einzige
Aufnahmevorrichtung mit der Gelenkverbindung zu kop-
peln und eine oder mehrere weitere Aufnahmevorrich-
tungen an die schwenkbar an dem Deckel bzw. dem Kor-
pus gelagerte Aufnahmevorrichtung zu koppeln. Die
Kopplung zwischen unterschiedlichen Aufnahmevorrich-
tungen kann dabei starr bzw. schwenkfrei erfolgen. Dies
fuhrt zu einer mechanisch einfachen Ausgestaltung der
Werkzeuganordnung, die dennoch eine freie benutzer-
seitige Konfiguration und Bestlickung der Werkzeugver-
waltungsvorrichtung mit einer oder mehreren frei mitein-
ander kombinierbaren Aufnahmevorrichtungen gestat-
tet. Bei Hineinschwenken der schwenkfahig an der Ge-
lenkverbindung bzw. dem Korpus gelagerten Aufnahme-
vorrichtung schwenken die daran starr angekoppelten
weiteren Aufnahmevorrichtungen ebenfalls in den Auf-
nahmeraum des Korpus und kénnen daher platzsparend
untergebracht werden. Dies fiihrt insgesamt zu einer
kompakten und mechanisch einfachen Ausgestaltung
der Werkzeuganordnung.

[0030] GemaR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann die Aufnahmevorrichtung erste Werkzeu-
gelemente (insbesondere Bohrer einer ersten Grofie)
und die weitere Aufnahmevorrichtung zweite Werkzeu-
gelemente (insbesondere weitere Bohrer einer zweiten
GroRe) aufweisen, wobei die ersten Werkzeugelemente
eine groRRere Lange haben kdnnen als die zweiten Werk-
zeugelemente. Beispielsweise kdnnen die unterschied-
lichen Aufnahmevorrichtungen der Werkzeuganordnung
Werkzeugelemente unterschiedlicher Dimensionen auf-
nehmen, die durch Herausschwenken der gelenkig am
Deckel angebrachten Aufnahmevorrichtung aus dem
Aufnahmeraum herausgeschwenkt werden kénnen, um
mit einem Handgriff fir einen Benutzer zuganglich ge-
macht zu werden.

[0031] GemaR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann die mindestens eine weitere Aufnahmevor-
richtung einen blockférmigen, insbesondere barrenfor-
migen, Basiskorper, mindestens eine an dem Basiskor-
per gebildete Werkzeugelementaufnahme zum benut-
zerdefinierten Aufnehmen mindestens eines Werkzeug-
elements, und an dem Basiskorper gebildete Kopplungs-
strukturen zum Koppeln der mindestens einen weiteren
Aufnahmevorrichtung mit der oben beschriebenen Auf-
nahmevorrichtung aufweisen. Mit anderen Worten kann
auch die eine oder mehrere weitere Aufnahmevorrich-
tung block- oder barrenférmig ausgebildet sein, wie oben
beschrieben. Es ist mdglich, dass die Aufnahmevorrich-
tung einerseits und die andere Aufnahmevorrichtung an-
dererseits unterschiedliche Werkzeugelementtypen auf-
nehmen (zum Beispiel die Aufnahmevorrichtung Bohrer
und die weitere Aufnahmevorrichtung Bits).

[0032] GemalR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann der Korpus einen Boden und vier Seiten-
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wande aufweisen. Beispielsweise konnen sich die vier
Seitenwande im Wesentlichen vertikal ausgehend von
dem im Wesentlichen ebenen Boden aus erstrecken, um
einen groRen Aufnahmeraum abzugrenzen, in dem Auf-
nahmevorrichtungen und Werkzeugelemente vor einem
Herausfallen geschitzt sind.

[0033] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die Werkzeugverwaltungsvorrichtung so
ausgebildet sein, dass bei einem Schwenken des De-
ckels relativ zu dem Korpus um einen vorgebbaren Win-
kel der Deckel in eine Raststellung tberflhrbar ist, in
welcher die Aufnahmevorrichtung mittels der Gelenkver-
bindung in eine Zugriffsposition zum benutzerseitigen
Zugreifen auf mindestens ein Werkzeugelement an der
Aufnahmevorrichtung (insbesondere in eine aufrechte
Position) Uberflhrt ist. Mit Vorteil kann bei Schwenken
des Deckels um einen vorgebbaren Winkel der Deckel
selbsttatig verrasten und dadurch ein Weiterschwenken
zu groReren Winkeln mechanisch verunmdéglichen. Auf
diese Weise kann ein unerwiinschtes Uberdehnen der
Gelenkverbindung, das mit einem UbermaRig groRen
Schwenkwinkel einhergehen kann, zuverlassig unter-
bunden werden. Dadurch kann die beispielsweise als
Kunststoffbligel ausgebildete Gelenkverbindung vor ei-
ner Beschadigung oder einer Fehlfunktion geschiitzt
werden. Der Schwenkwinkel des Deckels relativ zum
Korpus, bei dem es zum Einrasten kommt, kann vorzugs-
weise zwischen 90° und 130° betragen, zum Beispiel
ungefahr 110°. Dadurch kann eine buigelférmige Gelenk-
verbindung wirksam vor einer Uberdehnung geschiitzt
werden und kann dennoch sichergestellt werden, dass
ein Benutzer bequem Zugang zum gesamten Aufnah-
meraum bekommen kann.

[0034] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die Werkzeugverwaltungsvorrichtung aus-
gebildet sein, mit einer gleichartigen oder identischen
Werkzeugverwaltungsvorrichtung formschlissig stapel-
bar zu sein. Unter einer identischen Werkzeugverwal-
tungsvorrichtung wird dabei eine solche verstanden, die
hinsichtlich Form und Dimensionen identisch zu der be-
sagten Werkzeugverwaltungsvorrichtung ist. Unter einer
gleichartigen Werkzeugverwaltungsvorrichtung ist eine
solche zu verstehen, deren Formgebung oder Gestal-
tung jener der besagten Werkzeugverwaltungsvorrich-
tung entspricht, die aber beispielsweise zumindest ab-
schnittsweise andere Dimensionen aufweisen kann.
Strukturen zum Stapeln von Werkzeugverwaltungsvor-
richtungen kdénnen bei gleichartigen Werkzeugverwal-
tungsvorrichtungen mit Vorteil in einer solchen Weise
ausgebildet werden, dass diese korrespondierend mit-
einander verwendbar sind.

[0035] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann zum Stapeln ein Boden des Korpus auf3en-
seitig (vorzugsweise rechteckige) Fiile zum Eingreifen
inund/oder um korrespondierende Profile (vorzugsweise
rechteckige Vertiefungen) an einer AuRenseite des De-
ckels aufweisen. Eine formschlissige Verbindung von
FiRen an einer Unterseite des Bodens mit korrespon-
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dierenden Vertiefungen oder einem sonstigen Profil an
einer Oberseite des Deckels erlauben eine einfache und
intuitive Stapelung der Werkzeuganordnungen ohne die
Gefahr eines Verrutschens oder Ldsens. Dies kann bei-
spielsweise fiir mobile Anwendungen, wie zum Beispiel
in einem Fahrzeug, vorteilhaft sein.

[0036] Alternativ oder vorzugsweise erganzend kann
die Werkzeuganordnung zum Stapeln an einem Boden
des Korpus innenseitig einen zumindest teilweise um-
laufenden Steg zum Eingreifen in eine zumindest teilwei-
se umlaufende Vertiefung in einem Innenbereich des De-
ckels aufweisen. Auf diese Weise kann auch in einem
Innenbereich von Korpus und Deckel ein stapelfahiges
System korrespondierender Strukturen ausgebildet sein.
Dies erlaubt insbesondere das Stapeln gleichartiger,
aber nicht identischer Werkzeuganordnungen, zum Bei-
spiel Werkzeuganordnungen unterschiedlicher GroRe.
Diese kénnen dennoch in einem Innenbereich von Kor-
pus und Deckel zum Stapeln korrespondierende Stapel-
strukturen aufweisen.

[0037] GemaR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann das Verfahren nach dem Abnehmen des
Deckels ein Unterbringen des Korpus und der daran
montierten Aufnahmevorrichtung unter beengten Platz-
verhéaltnissen, insbesondere in einer Schublade oder in
einem Koffer, aufweisen. Unter beengten Platzverhalt-
nissen werden dabei insbesondere Platzverhaltnisse
verstanden, in denen ein Aufschwenken des Deckels der
Werkzeuganordnung in einem solchen MaRe ausge-
schlossen ist, wie dies fiir einen ungehinderten Zugang
zu den in der mindestens einen Aufnahmevorrichtung
befindlichen Werkzeugelementen fiir einen Benutzer n6-
tig ist. Insbesondere kann das Verfahren nach dem Un-
terbringen der Werkzeuganordnung ohne Deckel ein
Schwenken der Aufnahmevorrichtung und ein Entneh-
men eines Werkzeugelements aus der Aufnahmevor-
richtung ohne Entnahme des Korpus und der daran mon-
tierten Aufnahmevorrichtung aus der Schublade oder
aus dem Koffer, oder sonstigen beengten Platzverhalt-
nissen, aufweisen. Wenn der Deckel von dem Korpus
und der Aufnahmevorrichtung getrennt ist, kann die
Werkzeuganordnung ohne Deckel unter beengten raum-
lichen Bedingungen, wie beispielsweise in einem Koffer
oder in einer Schublade, betatigt werden, ohne vor dem
Herausschwenken der Aufnahmevorrichtung die Werk-
zeuganordnung zunachst vollstandig aus der Schublade
oder dergleichen herausnehmen zu missen. Vielmehr
kann die Werkzeuganordnung ohne Deckel inder Schub-
lade oder in einer anderen beengten Umgebung verblei-
ben, so dass ein Benutzer dort unmittelbar ein Heraus-
schwenken der Aufnahmevorrichtung handisch bewerk-
stelligen kann, um Zugang zu Werkzeugelementen bzw.
Werkzeugelementaufnahmen der Aufnahmevorrichtung
zu erhalten. Eine Verwaltung und Verwendung auch ei-
nes komplexen Satzes von Werkzeugelementen ist ei-
nem Benutzer dann in einfacher und schneller Weise er-
moglicht.

[0038] GemalR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
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beispiel kann das Verfahren nach dem Abnehmen des
Deckels ein handisches Betatigen der Gelenkverbindung
durch einen Benutzer aufweisen. Wenn die Gelenkver-
bindung zum Beispiel als Bligel ausgebildet ist, kann ein
Benutzer diese bugelférmige Gelenkverbindung in ein-
facher Weise greifen, um die Aufnahmevorrichtung ohne
Deckel zu schwenken

[0039] Insbesondere kann das Verfahren ein benut-
zerdefiniertes Aufnehmen mindestens eines Werkzeug-
elements an mindestens einer an der Aufnahmevorrich-
tung gebildeten Werkzeugelementaufnahme, und ein
Koppeln der Aufnahmevorrichtung mit der Werkzeugver-
waltungsvorrichtung mittels Ausbildens einer Wirkver-
bindung zwischen an der Aufnahmevorrichtung gebilde-
ten Kopplungsstrukturen und weiteren Kopplungsstruk-
turen der Werkzeugverwaltungsvorrichtung aufweisen.
Gemal einem exemplarischen Ausfihrungsbeispiel
kann das Verfahren ein benutzerseitiges Bestiicken
und/oder Umbestiicken der Aufnahmevorrichtung mit ei-
nem Satz von benutzerdefinierten Werkzeugelementen
aufweisen, der aus einem gréfReren Reservoir von Werk-
zeugelementen benutzerseitig ausgewahlt wird. Geman
solchen Ausfiihrungsbeispielen der Erfindung ist ein frei
kombinierbares modulares System geschaffen. Anders
ausgedrickt kann die Gelenkverbindung (zum Beispiel
durch bugelférmige Ausgestaltung) so geformt sein,
dass ein Benutzer diese anatomisch leicht greifen kann,
um auch bei demontiertem Deckel die Aufnahmevorrich-
tung in einfacher Weise aus dem Aufnahmeraum des
Korpus herausschwenken zu kénnen. Anschaulich kann
ein Benutzer eine gewiinschte Aufnahmevorrichtung ei-
nes Satzes von Aufnahmevorrichtungen mit einem ge-
wiinschten Arrangement eines gréReren Satzes von
Werkzeugelementen bestiicken und flexibel den Aufnah-
meraum der Aufnahmeanordnung damit bestticken. Da-
durch ist ein flexibel konfigurierbares System geschaf-
fen, das ein Benutzer auf seine individuellen BedUirfnisse
zuschneiden kann.

[0040] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann das Verfahren ein benutzerseitiges Besti-
cken und/oder Umbestlicken der Werkzeugverwaltungs-
vorrichtung mit einem Satz von benutzerdefinierten Auf-
nahmevorrichtungen aufweisen, der aus einem gré3eren
Reservoir von Aufnahmevorrichtungen benutzerseitig
ausgewahlt wird. Auch mehrere Typen von Aufnahme-
vorrichtungen (zum Beispiel eine Bohrerbox, eine Bitbox
oder eine Bithalter-Box) kdnnen Teil eines Bausatzes bil-
den, den ein Benutzer variabel kombinieren kann, um
ihn auf einen jeweils gewiinschten Satz von Werkzeug-
elementen anzupassen.

[0041] Beispielsweise kann ein als Bitblock ausgebil-
deter Block gemal einem Ausflihrungsbeispiel der Er-
findung eine Sechskantaufnahme flr einen oder mehre-
re Bits aufweisen. Ein als Bohrerblock ausgebildeter
Block kann eine zylindrische Aufnahme aufweisen. An-
ders ausgedrickt kann eine Werkzeugelementaufnah-
me und kénnen die Werkzeugelemente hinsichtlich Form
und Dimension aufeinander angepasst sein.
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[0042] GemalR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann die Gelenkverbindung mindestens einen
Zapfen und kann der Deckel mindestens eine Kulissen-
fihrung zum Fiihren des mindestens einen Zapfens ent-
lang einer vorgegebenen Trajektorie bzw. entlang eines
vorgegebenen Pfads aufweisen. Vorteilhaft kann die Ge-
lenkverbindung mindestens einen Zapfen und kann der
Deckel mindestens eine Kulissenfihrung zum Fihren
des mindestens einen Zapfens entlang einer vorgege-
benen Weglinie aufweisen. Auf diese Weise kdnnen die
mit einem schwenkbaren Deckel ausgebildete Werk-
zeugverwaltungsvorrichtung und die in der Werkzeug-
verwaltungsvorrichtung vorzugsweise ebenfalls
schwenkbar angeordnete Aufnahmevorrichtung fir
Werkzeugelemente mechanisch fehlerrobust wirkge-
koppelt werden. Eine Schwenkbewegung des Deckels
relativ zum Korpus kann in prazise gefiuihrter Weise ver-
wirklicht werden, wobei die Aufnahmevorrichtung mit
Vorteil bei der Schwenkbewegung mitbewegt werden
kann. Letzteres wird zusatzlich dadurch begtinstigt, dass
die Kooperation von Kulissenfilhrung und Zapfen eine
Schwenktrajektorie wohldefiniert vorgibt. Aufgrund der
Gelenkverbindung kann die Aufnahmevorrichtung bei
Schwenken des Deckels gegentiber dem Korpus mit-
schwenken und dadurch darin aufgenommene Werkzeu-
gelemente fir einen Benutzer freilegen. Ein geschitztes
Wiederverstauen der Werkzeugelemente in dem Korpus
ist durch ein einfaches Zuriickschwenken des Deckels
gegenuiber dem Korpus ermdglicht. Hin- und Riickbewe-
gung des Schwenkens kénnen durch das System aus
Kulissenfiihrung und Zapfen definiert vorgegeben wer-
den. Dadurch kann sowohl eine Fehlbedienung vermie-
den werden als auch eine Anfalligkeit der Werkzeugver-
waltungsvorrichtung fiir eine Beschadigung wirksam un-
terdriickt werden.

[0043] GemalR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann die vorgegebene Trajektorie durch einen
(beispielsweise geradlinigen) Fiihrungskanal in der min-
destens einen Kulissenfilhrung vorgegeben sein. Der
Zapfen kann sich entlang des Fiihrungskanals bewegen.
Eine solche Ausgestaltung ist mechanisch besonders
einfach und kompakt realisierbar und unterstitzt eine rei-
bungsarme Bewegung des oder der Zapfen in dem oder
den Fihrungskanalen.

[0044] GemalR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann an der mindestens einen Kulissenfiihrung
mindestens eine Rasteinrichtung ausgebildet sein, an
welcher der mindestens eine Zapfen alternativ zum Fiih-
ren in der mindestens einen Kulissenflihrung verrastbar
ist. Das Vorsehen einer Rasteinrichtung an der Kulissen-
fuhrung ermdglicht die hardwaretechnische Einstellung
eines alternativen Betriebsmodus der Werkzeuganord-
nung, beidem ein fester Klappwinkel vorgegeben ist. Der
Zapfen dreht sich dann an fester Position in der Rastein-
richtung, wenn der Deckel gegentiber dem Korpus ge-
schwenkt wird. Der Klappwinkel kann bei diesem Aus-
fuhrungsbeispiel dadurch definiert sein, dass der Zapfen
an einer korrespondierenden Position der Rasteinrich-
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tung verrastet ist und sich dort zwar drehen, aber nicht
translatorisch verschieben kann.

[0045] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die Gelenkverbindung (insbesondere ein
Blgel der Gelenkverbindung) derart verformbar ausge-
bildet sein, dass der mindestens eine Zapfen der Gelenk-
verbindung durch einen Benutzer zwischen der Kulissen-
fuhrung und mindestens einer Rasteinrichtung an der Ku-
lissenfiihrung verédnderbar ummontierbar ist. Eine erste
Montageposition kann einem festen Klappwinkel zwi-
schen Deckel und Korpus entsprechen, was zum Bei-
spiel durch festes Verrasten eines jeweiligen Zapfens in
einer Rasteinrichtung des Deckels ermoglicht werden
kann. In einer zweiten Montageposition der Gelenkver-
bindung kann der Zapfen in einem Fiihrungskanal einer
Kulissenfiihrung verschiebbar montiert sein. Durch ein
weiches bzw. elastisches Ausbilden des Materials der
Gelenkverbindung kann es einem Benutzer ermdglicht
werden, durch Verbiegen bzw. voriibergehendes Verfor-
men der Gelenkverbindung bzw. ihres Bligels zwischen
der Konfiguration mit festem Aufklappwinkel und der
Konfiguration mit variablem Aufklappwinkel frei zu wah-
len.

[0046] Im Folgenden werden exemplarische Ausfiih-
rungsbeispiele der vorliegenden Erfindung mit Verweis
auf die folgenden Figuren detailliert beschrieben.

Figur 1A zeigt eine dreidimensionale Ansicht einer
Werkzeuganordnung gemaf einem exemplarischen
Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung bei gedffnetem
Deckel.

Figur 1B zeigt eine andere dreidimensionale Ansicht
der Werkzeuganordnung gemaR Figur 1A bei gedff-
netem Deckel.

Figur 2 zeigt eine dreidimensionale Querschnittsan-
sicht der Werkzeuganordnung gemaf Figur 1A und
Figur 1B bei geschlossenem Deckel.

Figur 3A zeigt eine dreidimensionale Ansicht von
zwei aufeinander gestapelten Werkzeuganordnun-
gen gemal Figur 1A und Figur 1B.

Figur 3B zeigt eine dreidimensionale Querschnitts-
ansicht der zwei aufeinander gestapelten Werkzeu-
ganordnungen gemaf Figur 3A.

Figur 4 zeigt ein Detail einer Werkzeuganordnung
gemal einem exemplarischen Ausfiihrungsbeispiel
der Erfindung.

Figur 5 zeigt eine dreidimensionale Ansicht der
Werkzeuganordnung gemaR Figur 4 im aufgeklapp-
tem Zustand eines Deckels.

Figur 6 zeigt eine dreidimensionale Ansicht der
Werkzeuganordnung gemaR Figur 4 und Figur 5 von
oben.

Figur 7 zeigt eine dreidimensionale Ansicht eines
Korpus der Werkzeuganordnung gemaf Figur 4 bis
Figur 6.

Figur 8 zeigt eine dreidimensionale Ansicht eines
Deckels der Werkzeuganordnung gemaf Figur 4 bis
Figur 7
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Figur 9 zeigt eine dreidimensionale Ansicht der
Werkzeuganordnung gemaf Figur 4 bis Figur 8 von
der Seite.

Figur 10 zeigt eine schwenkbare Aufnahmevorrich-
tung der Werkzeuganordnung gemaf Figur 4 bis Fi-
gur 9.

Figur 11 bis Figur 14 zeigen dreidimensionale An-
sichten einer Werkzeuganordnung gemafR einem
anderen exemplarischen Ausfiihrungsbeispiel der
Erfindung bei gedffnetem Deckel.

Figur 11A zeigt ein Detail der Werkzeuganordnung
gemal Figur 11 bis Figur 14 mit einem Zapfen in
einem Fihrungskanal einer damit zusammenwir-
kenden Kulissenfiihrung.

Figur 11B zeigt ein anderes Detail der Werkzeuga-
nordnung geman Figur 11 bis Figur 14 mit Kompo-
nenten eines Verriegelungsmechanismus.

Figur 11C zeigt ein weiteres Detail der Werkzeuga-
nordnung gemaR Figur 11 bis Figur 14 mit einem
Zapfen in einer Rasteinrichtung an einer Kulissen-
fihrung.

[0047] Gleiche oder ahnliche Komponenten in unter-
schiedlichen Figuren sind mit gleichen Bezugsziffern ver-
sehen.

[0048] Bevor bezugnehmend auf die Figuren exemp-
larische Ausfiihrungsbeispiele der Erfindung beschrie-
ben werden, sollen noch einige allgemeine Aspekte der
Erfindung erlautert werden.

[0049] GemalR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel ist eine Werkzeuganordnung bereitgestellt, die
als Systembox in einfach handhabbarer Weise Bohrer
oder andere Werkzeugelemente aufnehmen kann. Ein
Deckel einer Werkzeugverwaltungsvorrichtung der
Werkzeuganordnung weist eine Gelenkverbindung zu ei-
ner Aufnahmevorrichtung fiir Werkzeugelemente (insbe-
sondere einer Bohrerhalterung) auf, um diese zu ver-
schwenken. GemalR einem bevorzugten Ausfiihrungs-
beispiel kann der Deckel von dem Korpus und der Ge-
lenkverbindung getrennt werden, so dass ein Benutzer
die Werkzeugverwaltungsvorrichtung (insbesondere
ausgebildet als Bohrerbox) ohne Deckel in einer Schub-
lade oder unter anderen beengten Verhaltnissen (zum
Beispiel in einem Koffer) anordnen kann. Zur Entnahme
eines Bohrers oder eines anderen Werkzeugelements
kann die Werkzeuganordnung in der Schublade belas-
sen werden. Ein Benutzer kann die Gelenkverbindung
direkt greifen, die Halterung verschwenken und einen
Bohrer oder ein anderes Werkzeugelement entnehmen.
Die Werkzeuganordnung muss nicht vollstandig aus der
Schublade entnommen werden. Dies erlaubt eine einfa-
chere Handhabung der Bohrerbox und Entnahme der
Bohrer als bei herkdmmlichen Ansatzen.

[0050] Ineiner Ausfiihrungsform der Erfindung ist eine
Aufnahmevorrichtung fiir Werkzeugelemente (insbeson-
dere eine Bohrerhalterung, weiter insbesondere ein
Bohrerbarren) in einer als Koffer ausgebildeten Werk-
zeugverwaltungsvorrichtung angeordnet. Ein Ende der
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Gelenkverbindung kann an der Aufnahmevorrichtung
und ein anderes Ende der Gelenkverbindung an einem
Kofferdeckel angeordnet sein. Wird der Deckel gedffnet,
vorzugsweise um mehr als 90°, und in eine Raststellung
(zum Beispiel bei rund 110°) gebracht, so ist die zum
Beispiel als Bohrerbarren ausgebildete Aufnahmevor-
richtung in eine aufrechte Position geschwenkt und kann
ein Bohrer oder ein anderes Werkzeugelement entnom-
men werden. Wird der Deckel wieder geschlossen, wird
die Aufnahmevorrichtung wieder in eine Position parallel
zum Boden des Korpus verschwenkt.

[0051] Figur 1A zeigt eine dreidimensionale Ansicht
einer Werkzeuganordnung 120 gemaf einem exempla-
rischen Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung. Figur 1B
zeigt eine andere dreidimensionale Ansicht der Werk-
zeuganordnung 120 gemaR Figur 1A. Gemal Figur 1A
und gemal Figur 1B ist ein Deckel 162 gegeniiber einem
Korpus 160 unter Freigabe eines Aufnahmeraums 166
hochgeschwenkt. Figur 2 zeigt eine dreidimensionale
Querschnittsansicht der Werkzeuganordnung 120 ge-
maf Figur 1A und Figur 1B bei geschlossenem Deckel
162. Figur 3A zeigt eine dreidimensionale Ansicht von
zwei aufeinander gestapelten Werkzeuganordnungen
120 geman Figur 1A und Figur 1B. Figur 3B zeigt eine
dreidimensionale Querschnittsansicht der zwei aufein-
ander gestapelten Werkzeuganordnungen 120 gemaR
Figur 3A.

[0052] Die Werkzeuganordnung 120 weist eine als
Box ausgebildete Werkzeugverwaltungsvorrichtung 140
mit einem Korpus 160 und einem Deckel 162 auf. Der
Deckel 162 ist mittels einer Gelenkverbindung 164 zum
selektiven Abdecken oder Freigeben des Aufnahme-
raums 166 des Korpus 160 relativ zu dem Korpus 160
schwenkbar ausgebildet.

[0053] Ferner weist die Werkzeuganordnung 120 eine
hier als Bohrerbox ausgebildete Aufnahmevorrichtung
100 zum Aufnehmen von Werkzeugelementen 102 auf,
die in dem Aufnahmeraum 166 des Korpus 160 abnehm-
bar montiert ist. Die Werkzeugelemente 102 kénnen an
der Aufnahmevorrichtung 100 aufgenommen werden, in-
dem sie durch einen Benutzer in entsprechende Aufnah-
mehohlrdume als Werkzeugelementaufnahmen 106 ein-
gesteckt werden. Die Aufnahmevorrichtung 100 ist in
dem Aufnahmeraum 166 des Korpus 160 so montiert
oder montierbar, dass mittels der Gelenkverbindung 164
die Aufnahmevorrichtung 100 bei Schwenken des De-
ckels 162 mitgeschwenkt wird.

[0054] MitVorteilkann der Deckel 162 von dem Korpus
160 und der Gelenkverbindung 164 abnehmbar ausge-
bildet sein. Dadurch ist es ermdglicht, dass nach Abneh-
men des Deckels 162 vom Rest der Werkzeuganordnung
120 und nach Lésen der Verbindung zwischen dem De-
ckel 162 und der Gelenkverbindung 164 die Aufnahme-
vorrichtung 100 mittels Betatigens der Gelenkverbin-
dung 164 gegentiber dem Korpus 160 ohne Deckel 162
schwenkbar ist.

[0055] Ferner kann, wenn der Deckel 162 an dem Kor-
pus 160 und an der Gelenkverbindung 164 angekoppelt
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ist, die Aufnahmevorrichtung 100 in dem von dem Korpus
160 abgegrenzten Aufnahmeraum 166 so montiert oder
montierbar sein, dass mittels der Gelenkverbindung 164
die Aufnahmevorrichtung 100 bei Schwenken des De-
ckels 162 zum Freigeben des Aufnahmeraums 166 aus
dem Aufnahmeraum 166 herausgeschwenkt wird. Hier-
bei kann die Aufnahmevorrichtung 100 mit Vorteil in eine
aufrechte Position verschwenkt werden. Ferner kann die
Aufnahmevorrichtung 100 in dem Aufnahmeraum 166
so montiert oder montierbar sein, dass mittels der Ge-
lenkverbindung 164 die Aufnahmevorrichtung 100 bei
Schwenken des Deckels 162 zum Abdecken des Auf-
nahmeraums 166 in den Aufnahmeraum 166 hineinge-
schwenktwird. Hierdurch kann die Aufnahmevorrichtung
100in eine liegende Position verschwenkt werden, in der
die Aufnahmevorrichtung 100 platzsparend in dem Auf-
nahmeraum 166 untergebracht ist.

[0056] Dariber hinaus kann die Aufnahmevorrichtung
100 in dem Aufnahmeraum 166 so montiert oder mon-
tierbar sein, dass bei abgenommenem Deckel 162 die
Aufnahmevorrichtung 100 aus einer liegenden Position
in einem kraftfreien Zustand mittels der Gelenkverbin-
dung 164 durch Muskelkraft eines Benutzers in eine auf-
rechte Position verschwenkbar ist. Beispielsweise kann
die Aufnahmevorrichtung 100 bei Wegfall der Muskel-
kraft selbsttatig in den liegenden Zustand zurtickschwen-
ken.

[0057] Vorteilhaftkanndie Gelenkverbindung 164 aus-
gebildet sein, mittels eines I6sbaren Verbindungsmecha-
nismus an einer in Figur 6 und Figur 8 dargestellten Ge-
lenkverbindungsaufnahme 167 an einer Innenseite des
Deckels 162 schwenkbar und abnehmbar an dem Deckel
162 angebracht zu werden. Ferner kann die Gelenkver-
bindung 164 ausgebildet sein, mittels eines Verbin-
dungsmechanismus an zwei einander gegenuberliegen-
den Gelenkverbindungsaufnahmen 168 an zwei gegen-
Uberliegenden Seitenwanden 170 der Aufnahmevorrich-
tung 100 schwenkbar und abnehmbar an dem Deckel
162 angebracht zu werden. Dies ist in Figur 1B zu erken-
nenund in Figur 6 und Figur 9 noch deutlicher dargestellt.
Dariber hinaus kann die Gelenkverbindung 164 ausge-
bildet sein, bei Abnehmen von dem Deckel 162 an der
Aufnahmevorrichtung 100 angebracht zu bleiben (ver-
gleiche Figur 9).

[0058] Wie in Figur 1B (sowie in Figur 6 und Figur 9)
dargestellt, kann die Gelenkverbindung 164 als im We-
sentlichen C-férmiger Bligel ausgebildet sein. Zwei ein-
ander gegenuberliegende Schenkel 172 der als Blgel
ausgebildeten Gelenkverbindung 164 greifen an den
zwei gegenuberliegenden Seitenwanden 170 der Auf-
nahmevorrichtung 100 auRenseitig an. Ein die Schenkel
172 verbindender Verbindungsabschnitt 174 der als Bi-
gel ausgebildeten Gelenkverbindung 164 greift an der
Innenseite des Deckels 162 an, genauer gesagt an einer
Gelenkverbindungsaufnahme 167 an einer Innenseite
des Deckels 162.

[0059] Ferneristteils am Deckel 162 und teils am Kor-
pus 160 ein Verriegelungsmechanismus 176 ange-
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bracht, der in Figur 1A und Figur 1B erkennbar ist. Der
Verriegelungsmechanismus 176 dient zum Verriegeln
des Deckels 162 an dem Korpus 160, wenn der Aufnah-
meraum 166 des Korpus 160 mittels des Deckels 162
abgedeckt ist. Hierfir weist der Verriegelungsmechanis-
mus 176 eine Betatigungseinrichtung 178 zum benutzer-
seitigen Betatigen des Verriegelungsmechanismus 176
an einer AuRRenflache des Deckels 162 auf. Durch Beta-
tigen der Betatigungseinrichtung 178 kann ein Schwen-
kriegel 177 in eine Riegelaufnahme 179 verriegelnd ein-
gefuihrt werden.

[0060] Uberdiesweistdie Werkzeuganordnung 120 ei-
ne weitere Gelenkverbindung 180 an einer Schwenkach-
se zwischen Korpus 160 und Deckel 162 auf (siehe Figur
4 und Figur 9). Die weitere Gelenkverbindung 180 ist
zum Unterstutzen des Schwenkens des Deckels 162 re-
lativ zum Korpus 160 ausgebildet.

[0061] Im Weiteren wird die mit der Gelenkverbindung
164 verbundene Aufnahmevorrichtung 100 naher be-
schrieben. Diese Aufnahmevorrichtung 100 weist im ge-
zeigten Ausfiihrungsbeispiel einen blockférmigen Basis-
korper 104 auf, der zum Beispiel in etwa die Form und
GroRe einer Zigarettenschachtel haben kann. Wie zum
Beispiel in Figur 1B gezeigt, sind an dem Basiskorper
104 mehrere seriell angeordnete Werkzeugelementauf-
nahmen 106 zum benutzerdefinierten Aufnehmen von
Werkzeugelementen 102, im dargestellten Beispiel Boh-
rern, vorgesehen. Eine jeweilige Werkzeugelementauf-
nahme 106 kann zum Aufnehmen mindestens eines
Bohrers 142 ausgebildet sein und zu diesem Zweck ein
kreisférmiges Innenprofil aufweisen. Jede der Werkzeu-
gelementaufnahmen 106 kann mit einem Bohrer 142 be-
stlickt sein.

[0062] Darilber hinaus sind an dem Basiskorper 104
Kopplungsstrukturen (siehe Bezugszeichen 108 in Figur
10) zum Koppeln der Aufnahmevorrichtung 100 mit der
Werkzeugverwaltungsvorrichtung 140 gebildet. Besagte
Kopplungsstrukturen 108 sind an zwei einander gegen-
Uberliegenden Seitenflachen 170 des Basiskorpers 104
angeordnet. Hierbeidienen die Kopplungsstrukturen 108
selektiv zum Koppeln der als Block ausgebildeten Auf-
nahmevorrichtung 100 mit der Werkzeugverwaltungs-
vorrichtung 140 und zum Abkoppeln der Aufnahmevor-
richtung 100 von der Werkzeugverwaltungsvorrichtung
140. Mit Vorteil kann die Aufnahmevorrichtung 100 ein-
stlickig und einstoffig ausgebildet sein, besonders be-
vorzugt als Spritzgussteil.

[0063] Wie gezeigt, kdnnen bei der Werkzeuganord-
nung 120 eine oder mehrere weitere Aufnahmevorrich-
tungen 100 zum Aufnehmen von Werkzeugelementen
102 vorgesehen sein. Diese kdnnen dem Aufnahme-
raum 166 des Korpus 160 an der Aufnahmevorrichtung
100 montiert oder montierbar sein. Diese Montage kann
mit Vorteil mittels Winkelstiicken 182 an gegenuberlie-
genden Seiten einer jeweiligen der Aufnahmevorrichtun-
gen 100 bewerkstelligt werden.

[0064] Die weiteren Aufnahmevorrichtungen 100 kén-
nen beispielsweise ausschlieRlich an einer dem Deckel
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162 abgewandten Seite der schwenkbaren Aufnahme-
vorrichtung 100 gelagert sein. Auflerdem kdnnen die wei-
teren Aufnahmevorrichtungen 100 gelenkfrei und starr
an der einzigen schwenkbaren Aufnahmevorrichtung
100 angekoppelt sein. Im dargestellten Ausfiihrungsbei-
spiel nimmt die schwenkbare Aufnahmevorrichtung 100
erste Werkzeugelemente 102 und die daran starr ange-
brachte andere Aufnahmevorrichtung 100 zweite Werk-
zeugelemente auf. Zum Beispiel kdnnen die ersten
Werkzeugelemente 102 (zum Beispiel langere Bohrer)
eine groRere Lange haben als die zweiten Werkzeuge-
lemente 102 (zum Beispiel kiirzere Bohrer).

[0065] Der Korpus 160 der Werkzeugverwaltungsvor-
richtung 140 kann einen Boden 184 und vier Seitenwan-
de 186 aufweisen, die mit dem Boden 184 einstlickig
verbunden sind, um dadurch den Aufnahmeraum 166
abzugrenzen.

[0066] Obgleich dies nicht gezeigt ist, kann die Werk-
zeugverwaltungsvorrichtung 140 mit Vorteil so ausgebil-
det sein, dass bei einem Schwenken des Deckels 162
relativ zu dem Korpus 160 um einen vorgebbaren Winkel
der Deckel 162 in eine Raststellung Uberfihrbar ist. In
dieserkann die Aufnahmevorrichtung 100 mittels der Ge-
lenkverbindung 164 in eine aufrechte Position Uberfihrt
sein, wie dies etwa in Figur 1A und Figur 1B der Fall ist.
Da ein weiteres Offnen des Deckels 162 durch die Rast-
stellung mechanisch verunmdglicht wird, kann ein tber-
mafiges Dehnender Gelenkverbindung 164 durch einen
ibermaRig groRen Offnungswinkel mit Vorteil vermieden
werden.

[0067] Wie Figur 3A und Figur 3B zu entnehmen ist,
ist es vorteilhaft mdglich, die Werkzeugverwaltungsvor-
richtung 140 mit einer gleichartigen oder identischen
Werkzeugverwaltungsvorrichtung 140 formschlissig zu
stapeln. Zum Stapeln kann ein Boden des Korpus 160
aullenseitig Fiike 188 zum Eingreifen um korrespondie-
rende Profile 190 an einer AuRenseite des Deckels 162
aufweisen. Ferner ist es zum Stapeln von Werkzeugver-
waltungsvorrichtungen 140 vorteilhaft, einen Boden des
Korpus 160 innenseitig mit einem zum Beispiel gemaf
Figur 2 teilweise umlaufenden Steg 189 (d.h. einem hier
unterbrochenen Ringsteg) auszustatten, der zum Ein-
greifen in eine umlaufende Vertiefung 191 in einem In-
nenbereich des Deckels 162 ausgebildet ist.

[0068] Im Betrieb kann der Deckel 162 von dem Kor-
pus 160 und der Gelenkverbindung 164 abgenommen
werden. Nachfolgend kann die Aufnahmevorrichtung
100 mittels handischen Betatigens der Gelenkverbin-
dung 164 ohne Deckel 162 geschwenkt werden. Nach
dem Abnehmen des Deckels 162 kdnnen die an dem
Korpus 160 direkt bzw. indirekt montierten Aufnahme-
vorrichtungen 100 unter beengten Platzverhaltnissen re-
lativ zum Korpus 160 geschwenkt werden, zum Beispiel
in einer Schublade oder in einem Koffer. Nach dem Un-
terbringen kann ein Schwenken der Aufnahmevorrich-
tung 100 und kann ein Entnehmen eines Werkzeugele-
ments 102 aus der Aufnahmevorrichtung 100 ohne Ent-
nahme des Korpus 160 und der daran montierten Auf-
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nahmevorrichtungen 100 aus der Schublade oder aus
dem Koffer erfolgen.

[0069] Ferner ist mit Vorteil ein benutzerdefiniertes
Aufnehmen von Werkzeugelementen 102 an den anden
Aufnahmevorrichtungen 100 gebildeten Werkzeugele-
mentaufnahmen 106 mdoglich. Dariiber hinaus kénnen
die Aufnahmevorrichtungen 100 in der Werkzeugverwal-
tungsvorrichtung 140 beliebig ausgetauscht werden.
Uberdies ist ein benutzerseitiges Bestiicken und/oder
Umbestiicken der Aufnahmevorrichtungen 100 mit ei-
nem Satz von benutzerdefinierten Werkzeugelementen
102 ermdglicht, der aus einem gréReren Reservoir von
Werkzeugelementen 102 benutzerseitig ausgewahlt
werden kann. Auch ein benutzerseitiges Bestlicken
und/oder Umbestiicken der Werkzeugverwaltungsvor-
richtung 140 mit einem Satz von benutzerdefinierten Auf-
nahmevorrichtungen 100 kann durchgefiihrt werden. Der
Satz kann aus einem groReren Reservoir von Aufnah-
mevorrichtungen 100 benutzerseitig ausgewahlt wer-
den.

[0070] Figur 1A und Figur 1B zeigen somit eine Bohr-
erbox mit Korpus 160 mit Boden 184 und vier Seitenwan-
den 186, wobei der Korpus 160 durch den Deckel 162
selektiv verschlieRbar ist. In dem Korpus 160 ist eine
Halterung fir Bohrer als Aufnahmevorrichtung 100
schwenkbar gelagert, wobei die Bohrerhalterung, die
auch in Form eines oder mehrerer Bohrerbarren vorlie-
gen kann, mitdem Deckel 162 mechanisch tber die Ge-
lenkverbindung 164 verbunden ist. Auf diese Weise kann
die Bohrerhalterung in eine aufrechte Position ver-
schwenkt werden, wenn der Deckel 162 gedffnet wird.
Die Gelenkverbindung 164 ist vorliegend durch einen C-
férmigen Bulgel gebildet, dessen eines freies Ende an
der Bohrerhalterung und dessen anderes freies Ende an
dem Deckel 162 verschwenkbar angekoppelt ist.
[0071] Vorteilhaft kann der Deckel 162 von dem Kor-
pus 160 getrennt werden, wobei die Gelenkverbindung
164 an der Bohrerhalterung, d.h. der schwenkbar gela-
gerten Aufnahmevorrichtung 100, verbleibt.

[0072] Ist die Bohrerbox ohne Deckel 162 in einer
Schublade angeordnet, beispielsweise in einer Werk-
zeugeinlage, kann die Schublade gedffnetwerden. Dann
kann ein Benutzer direkt an der Gelenkverbindung 164
der Bohrerhalterung angreifen, um die Bohrerhalterung
in eine aufrechte Position zur Entnahme eines Bohrers
142 zu bewegen. Ist der Bohrer 142 entnommen, kann
die Gelenkverbindung 164 vom Benutzer losgelassen
werden, wodurch die Halterung selbsttatig in den Auf-
nahmeraum 166 des Korpus 160 zurtickfallt. Auf diese
Weise wird es mit Vorteil entbehrlich, den Korpus 160
zur Entnahme des Bohrers 142 aus der Schublade zu
entnehmen.

[0073] Die als Bohrerhalterungen ausgebildeten Auf-
nahmevorrichtungen 100 der Werkzeuganordnung 120
gemal Figur 1A und Figur 1B umfassen zwei Bohrerbar-
ren, die aufeinander gesteckt sind. In dem vorderen
Bohrerbarren sind die kurzen Bohrer 142 und in dem
hinteren Bohrerbarren die langeren Bohrer 142 angeord-
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net. Die Bohrerbarren sind mittels Aufnahmestrukturen
(siehe Bezugszeichen 108 in Figur 10) auf Zapfen (siehe
Aufnahmestrukturen 109 in Figur 7) in den beiden Sei-
tenwanden des Korpus 160 gesteckt und dadurchim Kor-
pus 160 verschwenkbar. Auf die Vorderseite des vorde-
ren Bohrerbarren sind oben zwei in seitlicher Richtung
gegenuberliegende Winkelstiicke 182 gesteckt, zwi-
schen denen ein Bitbarren als weitere Aufnahmevorrich-
tung 100 angeordnet ist (weiter unten in Figur 1A und
Figur 1B sind auch zwei Winkelstlicke 182 vorgesehen,
jedoch in der dargestellten Form nicht mit einem Bitbar-
ren bestlckt). Die in dem Bitbarren aufgenommenen
Werkzeugelemente 102 sind als Bits ausgebildet und mit
Bezugszeichen 141 gekennzeichnet.

[0074] Durch die beschriebene Konfiguration kénnen
die Bohrer 142 in den als Bohrerbarren ausgebildeten
Aufnahmevorrichtungen 100 bzw. die Bits 141 in dem
als Bitbarren ausgebildeten Aufnahmevorrichtung 100
und die Aufnahmevorrichtung in 100 an sich auf einfache
Weise in der Werkzeugverwaltungsvorrichtung 140 aus-
getauscht werden. Dies erlaubt zum Beispiel einen ein-
fachen Wechsel von Betonbohrer auf Holzbohrer durch
Austausch eines Bohrerbarrens. Dies gilt natiirlich auch
fur die Bitbarren und die Bits 141 im Bitbarren. Aus einem
Vorrat konnen Bohrer 142, Bohrerbarren, Bits 141 und
Bitbarren in der Bohrerbox fiir den jeweiligen Einsatz-
zweck zusammengestellt werden und dann in einem Kof-
fer zur Baustelle zum Einsatzort transportiert werden.
[0075] Statt in einer Schublade kann der Korpus 160
mit Aufnahmevorrichtung(en) 100, insbesondere Bohr-
erbarren, auch in einem Koffer oder dergleichen ange-
ordnet sein (d.h. Bohrerbox ohne Deckel 162 im Koffer),
um dann die Bohrerhalterung in dem Korpus 160 in dem
Koffer mittels der Gelenkverbindung 164 in eine aufrech-
te Position und zuriick zu schwenken.

[0076] Fernererfolgtein bedarfsweises Verriegeln des
Deckels 162 mit Korpus 160 mittels des Verriegelungs-
mechanismus 176 (vergleiche Figur 2). Die Bohrerbox
weist an dem Deckel 162 eine Komponente des Verrie-
gelungsmechanismus 176 auf, um den Deckel 162 mit
dem Korpus 160 zu verriegeln. Vorteilhaft kann die Ver-
riegelung mit ein oder zwei Fingern gelést werden und
gleichzeitig die Betatigungseinrichtung 178 der Verrie-
gelung und/oder der Deckel 162 so gegriffen werden,
dass der Deckel 162 mit einer Hand entriegelt und ge-
offnet werden kann. Eine Hand reicht also aus, um den
Deckel 162 zu entriegeln und dann den Deckel 162 zu
offnen.

[0077] Ferner ist erfindungsgemal ein Stapeln von
Bohrerboxen maglich siehe Figur 3A und Figur 3B. Der
Korpus 160 weist aulRenseitig am Boden vier FiiRe 188
auf, die in oder um Profile 190 im Deckel 162 einer dar-
unter angeordneten Bohrerbox greifen. Auf diese Weise
kénnen mehrere Bohrerboxen gestapelt werden.
[0078] Vorzugsweise steht aus dem Boden der Bohr-
erbox ein Steg 189 (zum Beispiel ausgebildet als Recht-
eck) als weiterer Ful3 vor (Figur 3A und Figur 3B), derin
eine umlaufende Vertiefung 191 (beispielsweise eine
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Rechteckvertiefung als weitere FuRaufnahme) in dem
Deckel 162 einer anderen Bohrerbox passt. Auf diese
Weise konnen Bohrerboxen gestapelt werden, auch
wenn sie unterschiedliche GréRen haben. Es kann ins-
besondere ein Satz aus Bohrerboxen verschiedener
GroRe bereitgestellt werden.

[0079] Somitist bei der Konfiguration geman Figur 1A
und Figur 1B der Deckel 162 von dem Korpus 160 und
von der oder den Aufnahmevorrichtungen 100 abnehm-
bar ausgebildet. Bei Abnehmen des Deckels 162 ver-
bleibt die Gelenkverbindung 164 an der gemaf Figur 1A
und Figur 1B als Bohrerbarren ausgebildeten Aufnahme-
vorrichtung 100. An besagter Aufnahmevorrichtung 100
sind zwei weitere Aufnahmevorrichtungen 100 ange-
bracht. Diese beiden weiteren starr an der besagten Auf-
nahmevorrichtung 100 angebrachten weiteren Aufnah-
mevorrichtungen 100 sind im gezeigten Ausfiihrungsbei-
spiel als weiterer Bohrerbarren und ein an dem weiteren
Bohrerbarren angebrachter Bitbarren ausgebildet. Be-
sagte Aufnahmevorrichtung 100 ist verschwenkbar ge-
genuber dem Korpus 160 ausgebildet, was im montierten
Zustand des Deckels 162 durch die Gelenkverbindung
164 gefordert wird. Die schwenkbare Aufnahmevorrich-
tung 100 ist mittels Kopplungsstrukturen 108 an einander
gegenuberliegenden Seitenwanden 170 mit korrespon-
dierenden Kopplungsstrukturen 109 an Innenflachen der
Seitenwande 186 des Korpus 160 schwenkfahig gela-
gert. Aufgrund der Gelenkverbindung 164 sorgt ein
Schwenken des Deckels 162 zu einem Mitschwenken
der schwenkfahig gelagerten Aufnahmevorrichtung 100
und der daran starr gekoppelten weiteren beiden Auf-
nahmevorrichtungen 100. Die im gezeigten Ausfiih-
rungsbeispiel drei miteinander starr verbundenen Auf-
nahmevorrichtungen 100 kénnen aufgrund der beschrie-
benen gemeinsamen Schwenkbewegung gemeinsam
im Aufnahmeraum 166 untergebracht werden oder in ei-
ne flr einen Benutzer zugangliche Handhabungsstellung
gemal Figur 1A herausgeschwenkt werden.

[0080] Ist der Deckel 162 abgenommen, so kénnen
Korpus 160 und Gelenkverbindung 164 samt einer oder
mehrerer Aufnahmevorrichtungen 100 mit daran ange-
brachten Werkzeugelementen 102 in einer Schublade
oder anderen ahnlichen beengten raumlichen Bedingun-
gen untergebracht werden. Die Aufnahmevorrichtungen
100 kdnnen mittels direkten Handhabens der Gelenkver-
bindung 164 durch einen Benutzer im Inneren des Kor-
pus 160 und im Inneren einer Schublade in eine aufge-
stellte Position gebracht werden. Somit muss die Werk-
zeuganordnung 120 nicht als Ganzes aus der Schublade
herausgenommen werden, um Zugriff auf die Aufnahme-
vorrichtungen 100 und darin gegebenenfalls aufgenom-
menen Werkzeugelemente 102 zu bekommen. Dies ver-
einfacht die Handhabung signifikant.

[0081] Ein Benutzer kann also den Korpus 160 in frei
wahlbarer Weise mit einer oder mehreren Aufnahmevor-
richtungen 100 bestlicken. Eine dieser Aufnahmevor-
richtungen 100 wird dabei mittels entsprechender Kopp-
lungsstrukturen 108 an dem Korpus 160 schwenkfahig
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gelagert. Eine oder mehrere weitere Aufnahmevorrich-
tungen 100 kénnen in frei wahlbarer Weise starr an der
schwenkbar gelagerten Aufnahmevorrichtung 100 ange-
bracht werden. Die Aufnahmevorrichtungen 100 kénnen
so ausgewahlt werden, dass damit Werkzeugelemente
(wie zum Beispiel Bohrer 142, Bits 141, Fraser, etc.) auf-
genommen werden kénnen, die ein Benutzer fir eine
bestimmte Montageaufgabe benétigt. Eine so bestiickte
Werkzeuganordnung 120 kann wahlweise mit Deckel
162 (zum Beispiel zum Mitfiihren in einem Kraftfahrzeug,
geschutzt vor Herausfallen) oder ohne Deckel 162 (zum
Beispiel unter beengten Umstanden wie in einem Koffer
oder in einer Schublade zum Herausschwenken der Auf-
nahmevorrichtungen 100 ohne Herausnahme aus Koffer
oder Schublade) eingesetzt werden. Aufgrund der 18s-
baren Verbindungen der Gelenkverbindung 164 sowie
der Kopplungsstrukturen 108, 109 ist ein beliebiges Kon-
figurieren und Umkonfigurieren der Werkzeuganord-
nung 120 ermdglicht.

[0082] Figur 4 zeigt ein Detail einer Werkzeuganord-
nung 120 gemalk einem exemplarischen Ausflihrungs-
beispiel der Erfindung. Figur 5 zeigt eine dreidimensio-
nale Ansicht der Werkzeuganordnung 120 gemafR Figur
4 in einem aufgeklappten Zustand eines von oben abge-
bildeten Deckels 162. Figur 6 zeigt eine dreidimensio-
nale Ansicht der Werkzeuganordnung 120 gemaf Figur
4 und Figur 5 von oben. Figur 7 zeigt eine dreidimensi-
onale Ansicht eines Korpus 160 der Werkzeuganord-
nung 120 gemal Figur 4 bis Figur 6. Figur 8 zeigt eine
dreidimensionale Ansicht eines Deckels 162 der Werk-
zeuganordnung 120 gemaR Figur 4 bis Figur 7. Figur 9
zeigteine dreidimensionale Ansicht der Werkzeuganord-
nung 120 gemaR Figur 5 bis Figur 8 von der Seite.
[0083] Das Detail gemaR Figur 4 zeigt, wie die als Bit-
barren ausgebildete Aufnahmevorrichtung 100 mittels
der Winkelstiicke 182 an der mittleren, als Bohrerbox
ausgebildeten Aufnahmevorrichtung 100 starr ange-
bracht ist. Diese mittlere Aufnahmevorrichtung 100 ist
wiederum an der einzigen direkt schwenkbar gelagerten
Aufnahmevorrichtung 100 rechts in Figur 4 angeordnet,
die mittels der Gelenkverbindung 164 schwenkbar im
Aufnahmeraum 166 gelagert ist. In der aufrechten Stel-
lung gemaR Figur 4 hat ein Benutzer bequem Zugriff auf
die Werkzeugelemente 102, die in den Aufnahmevorrich-
tungen 100 aufgenommen sind.

[0084] Figur 5 zeigt insbesondere die weitere Gelenk-
verbindung 180 zwischen Korpus 160 und Deckel 162
sowie die an einer Aullenseite des Deckels 162 ange-
brachte Betatigungseinrichtung 178 der Verriegelungs-
einrichtung 176. Ein einziger Handgriff gentigt, damit ein
Benutzer die Betatigungseinrichtung 176 entriegeln kann
und den Deckel 162 gegenliber dem Korpus 160
schwenken kann, um Zugang zu dem Aufnahmeraum
166 zu erhalten.

[0085] Aus Figur 6 ist die blgelférmige Konfiguration
der Gelenkverbindung 164 gut zu erkennen.

[0086] Die Darstellung des Korpus 160 gemal Figur
7 und des Deckels 162 gemal Figur 8 zeigt, dass jede
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dieser Komponenten als Kunststoffspritzgussteil mit ge-
ringem Aufwand gefertigt werden kann.

[0087] Ist der Deckel 162 entfernt, wie in Figur 9 dar-
gestellt, kann ein Benutzer in anatomisch einfacher und
intuitiver Weise direkt die bligelférmige Gelenkverbin-
dung 164 greifen, um die miteinander starr gekoppelten
Aufnahmevorrichtungen 100 gemeinsam aus dem Auf-
nahmeraum 166 in eine aufrechte Stellung herauszu-
schwenken.

[0088] Figur10zeigtisoliert die schwenkbare Aufnah-
mevorrichtung 100 der Werkzeuganordnung 120 gemaf
Figur 5 bis Figur 9. Insbesondere stellt Figur 10 dar, wie
zum schwenkbaren Koppeln der Aufnahmevorrichtung
100 mit der Werkzeugverwaltungsvorrichtung 140 an
einander gegenuberliegenden Seitenwanden 170 Kopp-
lungsstrukturen 108 gebildet sind, die zum Zusammen-
wirken mit in Figur 7 dargestellten weiteren Kopplungs-
strukturen 109 an einer Innenseite der Seitenwande 186
des Korpus 160 der Werkzeugverwaltungsvorrichtung
140 ausgebildet sind. An den Gelenkverbindungsauf-
nahmen 168 an beiden einander gegentiberliegenden
Seitenwanden 170 der Aufnahmevorrichtung 100 gemaf
Figur 10 kann die Gelenkverbindung 164 eingehangt
werden. Weitere Strukturen an den Seitenflachen 170
gemal Figur 10 kdnnen zum starren Koppeln der Auf-
nahmevorrichtung 100 mit anderen Aufnahmevorrich-
tungen 100 eingesetzt werden, vergleiche zum Beispiel
Figur 4 und Figur 6.

[0089] Figur 11 bis Figur 14 zeigen dreidimensionale
Ansichten einer Werkzeuganordnung 120 gemaR einem
anderen exemplarischen Ausfiihrungsbeispiel der Erfin-
dung bei gedffnetem Deckel 162. Figur 11A zeigt ein
Detail der Werkzeuganordnung 120 gemaR Figur 11 bis
Figur 14 in einer ersten Montageposition mit Zapfen 131
in einem jeweiligen Fihrungskanal 135 einer damit zu-
sammenwirkenden jeweiligen Kulissenfiihrung 133. Fi-
gur 11B zeigt ein anderes Detail der Werkzeuganord-
nung 120 gemaf Figur 11 bis Figur 14 mit Komponenten
eines Verriegelungsmechanismus 176. Figur 11C zeigt
ein weiteres Detail der Werkzeuganordnung 120 geman
Figur 11 bis Figur 14 in einer gegeniiber der ersten Mon-
tageposition anderen zweiten Montageposition, in wel-
cher die Zapfen 131 in zugehdrigen Rasteinrichtungen
137 an den Kulissenfiihrungen 133 verrastet sind.
[0090] Im Weiteren wird auf die vorangehende Figu-
renbeschreibung verwiesen und das Ausflihrungsbei-
spiel von Figur 11 bis Figur 14 und Figur 11A bis Figur
11C anhand seiner wesentlichen Unterschiede zu den
vorangehend beschriebenen Ausfiihrungsbeispielen be-
schrieben.

[0091] Wie am besten in Figur 11, Figur 11A und Figur
11C erkennbar ist, kann die Gelenkverbindung 164 ein
Paar gegeniiberliegender Zapfen 131 aufweisen. Korre-
spondierend hierzu kann der Deckel 162 an zwei gegen-
Uberliegenden Seitenwanden ein Paar gegenuberlie-
gender Kulissenfilhrungen 133 aufweisen. Jede der Ku-
lissenfiihrungen 133 ist zum Fihren des jeweils zuge-
ordneten Zapfens 131 entlang einer vorgegebenen Tra-
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jektorie ausgebildet. Anders ausgedriickt weist die Ge-
lenkverbindung 164 an zwei gegenlberliegenden Seiten
die zwei Zapfen 131 und weist der Deckel 162 an zwei
gegenuberliegenden Seiten die zwei Kulissenfiihrungen
133 auf. Jede der Kulissenflihrungen 133 wird somitzum
Fihren eines zugeordneten der zwei Zapfen 131 entlang
einer jeweils vorgegebenen Trajektorie eingesetzt. Diese
Trajektorie ist durch die Geometrie der jeweiligen Kulis-
senfihrung 133 festgelegt. Genauer gesagtist die jewei-
lige Trajektorie durch einen geradlinigen Fiihrungskanal
135 in der zugeordneten Kulissenfiihrung 133 vorgege-
ben. Wie am besten in Figur 11A erkennbar ist, ist ein
Fihrungskanal 135 der jeweiligen Kulissenfihrung 133
ausgebildet, mittels mechanischen Fiihrens des jeweils
zugeordneten Zapfens 131 von einem ersten Ende zu
einem gegeniberliegenden zweiten Ende des genann-
ten Fuhrungskanals 135 ein Schwenken des Deckels
162 relativ zu dem Korpus 160 um einen bestimmten
Winkel zuzulassen. Je nachdem, wie weit die Zapfen 131
in den Flhrungskanalen 135 verschoben werden, ist der
Offnungswinkel zwischen dem Deckel 162 und dem Kor-
pus 160 gréRer oder kleiner. In der in Figur 11 und Figur
11A dargestellten Montageposition ist der Offnungswin-
kel in etwa 180°, wenn die Zapfen 131 bis an einen An-
schlag am Ende des jeweils zugeordneten Fiihrungska-
nals 135 der jeweiligen Kulissenfiihrung 133 geschoben
sind.

[0092] Wie ebenfalls am besten in Figur 11, Figur 11A
und Figur 11C zu erkennen ist, ist an jeder der Kulissen-
fuhrungen 133 eine jeweilige Rasteinrichtung 137 aus-
gebildet, an welcher der jeweils zugeordnete Zapfen 131
- alternativ zu seinem Fihren in einem Fihrungskanal
135 - verrastbar ist. Sind die Zapfen 131 in die Rastein-
richtungen 137 eingerastet, sind diese nicht in dem Fiih-
rungskanal 135 der zugeordneten Kulissenflihrung 133
frei verschiebbar, sondern ortsfest verankert. Bei Verras-
ten der Zapfen 131 in den Rasteinrichtungen 137 ist ein
Schwenken des Deckels 162 relativ zu dem Korpus 160
nur um einen kleineren Schwenkwinkel zugelassen als
bei Fiihren der Zapfens 131 in den Fiihrungskanalen 135
der Kulissenfihrungen 133. Der besagte kleinere
Schwenkwinkel istim dargestellten Ausflihrungsbeispiel
bzw. in der alternativen Montageposition gemag Figur
11C und Figur 12 90°. Wie gezeigt, schlielt sich eine
jeweilige der Rasteinrichtungen 137 endseitig an eine
jeweils zugeordnete Kulissenfiihrung 133 an. Wie eben-
falls dargestellt, ist eine jeweilige Aufnahmeé6ffnung 139
der Rasteinrichtungen 137 zum Aufnehmen des jeweils
zugeordneten Zapfens 131 im Wesentlichen C-férmig.
[0093] Wahrend Figur 11 und Figur 11A die Werkzeu-
ganordnung 120 mit einem Schwenkwinkel zwischen
Korpus 160 und Deckel 162 von ungefahr 180° zeigt, ist
der Schwenkwinkel zwischen Korpus 160 und Deckel
162 gemal Figur 12 und Figur 11C ungefahr 90°. In der
Montageposition gemaf Figur 11 befinden sich die Zap-
fen 131 in den Flhrungskanalen 135, siehe Figur 11A.
In der Montageposition gemafR Figur 12 befinden sich
die Zapfen 131 in den Aufnahmedffnungen 139 der Ra-
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steinrichtungen 137, siehe Figur 11C.

[0094] Die Gelenkverbindung 164 kannauseinemder-
art nachgiebigen oder verformbaren oder elastischen
Material ausgebildet sein, dass die Zapfen 131 der Ge-
lenkverbindung 164 durch einen Benutzer veranderbar
wahlweise in der Kulissenfihrung 133 geflihrt oder in
den Rasteinrichtungen 137 verrastet werden koénnen,
mithin zwischen den genannten zwei Montagepositionen
ummontierbar sind. Anders ausgedriickt kann aufgrund
der dann nachgiebigen Materialeigenschaften der Ge-
lenkverbindung 164 ein Benutzer die Werkzeuganord-
nung 120 frei zwischen den Betriebsmodi gemaf Figur
11 und Figur 12 Uberfuhren.

[0095] Die beiden Zapfen 131 sind an der bugelférmi-
gen oder schildartigen Gelenkverbindung 164 angeformt
und sind gemanR Figur 11 und Figur 11A in den zugeord-
neten Kulissenfiihrungen 133 aufgenommen und ge-
fuhrt, wodurch der Deckel 162 gegeniiber dem Korpus
160 um ungefahr 180° verschwenkbar ist. Alternativ kon-
nen die Zapfen 131 aber auch angrenzend an ein Ende
der Kulissenfiihrungen 133 in der U-férmigen bzw. C-
férmigen Rasteinrichtung 137 verrastet werden. Danniist
der Deckel 162 gegeniiber dem Korpus 160 nur um un-
gefahr 90° verschwenkbar, vergleiche Figur 12 und Figur
11C. Die Gelenkverbindung 164 kann so weich ausge-
bildet werden, dass ein Benutzer sie zwischen den bei-
den Positionen geman Figur 11 und Figur 12 umstecken
kann.

[0096] Am besten in Figur 11 und Figur 11B zu erken-
nen ist eine Betatigungseinrichtung 178 eines Verriege-
lungsmechanismus 176 am Deckel 162. Besagter Ver-
riegelungsmechanismus 176 umfasst eine an einer In-
nenflache des Deckels 162 montierte Welle 129 mit zwei
einander endseitig gegeniiberliegenden Rasthaken 111.
Jeder Rasthaken 111 ist zum drehenden Eingreifen in
eine von zwei einander gegeniberliegend an dem Kor-
pus 160 angebrachten nasenférmigen Rastaufnahmen
113 geformt und positioniert. Mit Vorteil kann die Welle
129 direktan einer Innenwand des Deckels 162 anliegen.
Bevorzugt kann die Welle 129 in einer Innenwand des
Deckels 162 versenkt sein, und zwar besonders vorteil-
haft angrenzend an Schragen 113. Die Welle 129 kann
im Deckel 162 versenkt sein. Anschaulich sind Elemente
des Verriegelungsmechanismus 176 an einer Position
direkt an einem tiefgezogenen Bereich des Verriege-
lungsmechanismus 176 angeordnet. Schrauben und an-
dere Kleinteile, die sich in der Werkzeuganordnung 120
befinden, sind daher daran gehindert, zwischen der Wel-
le 129 bzw. den Rasthaken 111 zu blockieren. Zu diesem
Sicherheitsmechanismus tragen auch die unteren
Schragen 113 bei.

[0097] Erganzend ist darauf hinzuweisen, dass "auf-
weisend" keine anderen Elemente oder Schritte aus-
schlief3t und "eine" oder "ein" keine Vielzahl ausschlieft.
Ferner sei darauf hingewiesen, dass Merkmale oder
Schritte, die mit Verweis auf eines der obigen Ausfiih-
rungsbeispiele beschrieben worden sind, auch in Kom-
bination mit anderen Merkmalen oder Schritten anderer
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oben beschriebener Ausfiihrungsbeispiele verwendet
werden kénnen. Bezugszeichen in den Anspriichen sind
nicht als Einschrankung anzusehen.

Patentanspriiche

1.

Werkzeuganordnung (120), aufweisend:

eine Werkzeugverwaltungsvorrichtung (140)
miteinem Korpus (160) und einem Deckel (162),
wobei der Deckel (162) mittels einer Gelenkver-
bindung (164) zum selektiven Abdecken oder
Freigeben eines Aufnahmeraums (166) des
Korpus (160) relativ zu dem Korpus (160)
schwenkbar ausgebildet ist; und

eine Aufnahmevorrichtung (100) zum Aufneh-
men von Werkzeugelementen (102), die in dem
Aufnahmeraum (166) des Korpus (160) so mon-
tiert oder montierbar ist, dass mittels der Ge-
lenkverbindung (164) die Aufnahmevorrichtung
(100) bei Schwenken des Deckels (162) mitge-
schwenkt wird; und

wobei der Deckel (162) von der Gelenkverbin-
dung (164) abnehmbar ausgebildet ist, sodass
nach Abnehmen des Deckels (162) von der Ge-
lenkverbindung (164) die Aufnahmevorrichtung
(100) mittels Betatigens der Gelenkverbindung
(164) ohne Deckel (162) schwenkbar ist.

2. Werkzeuganordnung (120) gemaf Anspruch 1, auf-

weisend zumindest eines der folgenden Merkmale:

wobei die Aufnahmevorrichtung (100) in dem
Aufnahmeraum (166) so montiert oder montier-
bar ist, dass mittels der Gelenkverbindung (164)
die Aufnahmevorrichtung (100) bei Schwenken
des Deckels (162) zum Freigeben des Aufnah-
meraums (166) aus dem Aufnahmeraum (166)
herausgeschwenkt wird, insbesondere in eine
aufrechte Position verschwenkt wird;

wobei die Aufnahmevorrichtung (100) in dem
Aufnahmeraum (166) so montiert oder montier-
bar ist, dass mittels der Gelenkverbindung (164)
die Aufnahmevorrichtung (100) bei Schwenken
des Deckels (162) zum Abdecken des Aufnah-
meraums (166) in den Aufnahmeraum (166) hi-
neingeschwenkt wird, insbesondere in eine lie-
gende Position verschwenkt wird;

wobei die Aufnahmevorrichtung (100) in dem
Aufnahmeraum (166) so montiert oder montier-
bar ist, dass bei abgenommenem Deckel (162)
die Aufnahmevorrichtung (100) aus einer lie-
genden Position in einem kraftfreien Zustand
mittels der Gelenkverbindung (164) durch Mus-
kelkraft eines Benutzers in eine aufrechte Posi-
tion verschwenkbar ist, und insbesondere die
Aufnahmevorrichtung (100) bei Wegfall der
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Muskelkraft selbsttatig in den liegenden Zu-
stand zuriickschwenkt;

wobei die Gelenkverbindung (164) ausgebildet
ist, mittels eines I6sbaren Verbindungsmecha-
nismus an einer Gelenkverbindungsaufnahme
(167) an einer Innenseite des Deckels (162)
schwenkbar und abnehmbar an dem Deckel
(162) angebracht zu werden;

wobei die Gelenkverbindung (164) ausgebildet
ist, mittels eines Verbindungsmechanismus an
mindestens einer Gelenkverbindungsaufnah-
me (168) an mindestens einer Seitenwand (170)
der Aufnahmevorrichtung (100), insbesondere
an zwei einander gegeniberliegenden Gelenk-
verbindungsaufnahmen (168) an zwei gegenu-
berliegenden Seitenwanden (170) der Aufnah-
mevorrichtung (100), schwenkbar und abnehm-
bar an dem Deckel (162) angebracht zu werden;
wobei die Gelenkverbindung (164) ausgebildet
ist, bei Abnehmen von dem Deckel (162) an der
Aufnahmevorrichtung (100) angebracht zu blei-
ben.

Werkzeuganordnung (120) gemaf einem der An-
spriiche 1 bis 2, wobei die Gelenkverbindung (164)
als Bugel, insbesondere als im Wesentlichen C-for-
miger Bigel, ausgebildet ist;

insbesondere wobei zwei einander gegeniberlie-
gende Schenkel (172) der als Bligel ausgebildeten
Gelenkverbindung (164) an den zwei gegenuberlie-
genden Seitenwanden (170) der Aufnahmevorrich-
tung (100) auBenseitig angreifen und ein die Schen-
kel (172) verbindender Verbindungsabschnitt (174)
der als Biigel ausgebildeten Gelenkverbindung
(164) an einer Innenseite des Deckels (162) angreift.

Werkzeuganordnung (120) gemal} einem der An-
spriiche 1 bis 3, aufweisend einen teilweise an dem
Deckel (162) und teilweise an dem Korpus (160) an-
gebrachten Verriegelungsmechanismus (176), der
zum Verriegeln des Deckels (162) an dem Korpus
(160) ausgebildet ist, wenn der Aufnahmeraum
(166) des Korpus (160) mittels des Deckels (162)
abgedeckt ist;

insbesondere wobei der Verriegelungsmechanis-
mus (176), eine Betatigungseinrichtung (178) zum
benutzerseitigen Betatigen des Verriegelungsme-
chanismus (176) an einer AuRRenflache des Deckels
(162) aufweist.

Werkzeuganordnung (120) gemal einem der An-
spriiche 1 bis 4, aufweisend eine weitere Gelenkver-
bindung (180) an einer Schwenkachse zwischen
Korpus (160) und Deckel (162), wobei die weitere
Gelenkverbindung (180) zum Schwenken des De-
ckels (162) relativ zum Korpus (160) ausgebildet ist.

Werkzeuganordnung (120) gemal einem der An-
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spriiche 1 bis 5, wobei die Aufnahmevorrichtung
(100) aufweist:

einen blockférmigen, insbesondere barrenfor-

28

wobei die Aufnahmevorrichtung (100) erste
Werkzeugelemente (102), insbesondere Boh-
rer, und die weitere Aufnahmevorrichtung (100)
zweite Werkzeugelemente, insbesondere wei-

migen, Basiskorper (104); 5 tere Bohrer, aufweist, und wobei die ersten
mindestens eine an dem Basiskorper (104) ge- Werkzeugelemente (102) eine groRere Lange
bildete Werkzeugelementaufnahme (106) zum haben als die zweiten Werkzeugelemente
benutzerdefinierten Aufnehmen mindestens ei- (102);
nes Werkzeugelements (102); und wobei die mindestens eine weitere Aufnahme-
an dem Basiskorper (104) gebildete Kopplungs- 70 vorrichtung (100) aufweist:
strukturen (108) zum Koppeln der Aufnahme-
vorrichtung (100) mit der Werkzeugverwal- einen blockférmigen, insbesondere barren-
tungsvorrichtung (140). férmigen, Basiskorper (104);
mindestens eine an dem Basiskorper (104)
7. Werkzeuganordnung (120) gemaR Anspruch 6, auf- 15 gebildete Werkzeugelementaufnahme
weisend zumindest eines der folgenden Merkmale: (106) zum benutzerdefinierten Aufnehmen
mindestens eines Werkzeugelements
wobei die Kopplungsstrukturen (108) an zwei (102); und
einander gegeniberliegenden Seitenflachen an dem Basiskorper (104) gebildete Kopp-
(170) des Basiskorpers (104) angeordnet sind; 20 lungsstrukturen zum Koppeln der mindes-
wobei die Kopplungsstrukturen (108) selektiv tens einen weiteren Aufnahmevorrichtung
zum Koppeln der Aufnahmevorrichtung (100) (100) an der Aufnahmevorrichtung (100).
mit der Werkzeugverwaltungsvorrichtung (140)
und zum Abkoppeln der Aufnahmevorrichtung 10. Werkzeuganordnung (120) gemaf einem der An-
(100) von der Werkzeugverwaltungsvorrichtung 25 spriiche 1 bis 9, aufweisend zumindest eines der
(140) ausgebildet sind; folgenden Merkmale:
wobei an dem Basiskorper (104) eine serielle
Anordnung mehrerer Werkzeugelementauf- wobei der Korpus (160) einen Boden (184) und
nahmen (106) gebildet ist; vier Seitenwande (186) aufweist;
wobei die mindestens eine Werkzeugelement- 30 wobei der Deckel (162) von dem Korpus (160)
aufnahme (106) zum Aufnehmen mindestens abnehmbar ausgebildet ist;
eines Bohrers (142) ausgebildet ist, insbeson- wobei die Werkzeugverwaltungsvorrichtung
dere ein kreisformiges Innenprofil aufweist; (140) so ausgebildet ist, dass bei einem
aufweisend mindestens einen Bohrer (142), der Schwenken des Deckels (162) relativ zu dem
in der mindestens einen Werkzeugelementauf- 35 Korpus (160) um einen vorgebbaren Winkel der
nahme (106) aufnehmbar oder aufgenommen Deckel (162) in eine, ein weiteres Schwenken
ist; vorzugsweise verunmdoglichende, Raststellung
wobei die Aufnahmevorrichtung (100) einsti- Uberfihrbar ist, in welcher die Aufnahmevorrich-
ckig, insbesondere einstoffig, ausgebildet ist, tung (100) mittels der Gelenkverbindung (164)
insbesondere als Spritzgussteil. 40 in eine Zugriffsposition zum benutzerseitigen
Zugreifen auf mindestens ein Werkzeugele-
8. Werkzeuganordnung (120) gemaR einem der An- ment (102) an der Aufnahmevorrichtung (100),
spriiche 1 bis 7, aufweisend mindestens eine weitere insbesondere in eine zumindest teilweise auf-
Aufnahmevorrichtung (100) zum Aufnehmen von rechte Position, Uberflhrt ist;
Werkzeugelementen (102), die an der Aufnahme- 45 wobei die Werkzeugverwaltungsvorrichtung
vorrichtung (100) montiert oder montierbar ist, ins- (140) ausgebildet ist, mit einer gleichartigen
besondere mittels Winkelstiicken (182) an gegenu- oder identischen Werkzeugverwaltungsvorrich-
berliegenden Seiten der Aufnahmevorrichtung tung (140) formschlissig stapelbar zu sein; ins-
(100). besondere aufweisend zumindest eines der fol-
50 genden Merkmale:
9. Werkzeuganordnung (120) gemaf Anspruch 8, auf- wobei zum Stapeln ein Boden des Korpus (160)
weisend zumindest eines der folgenden Merkmale: aullenseitig FuBe (188) zum Eingreifen in
und/oder um ein korrespondierendes Profil
wobei die mindestens eine weitere Aufnahme- (190) an einer Aulienseite des Deckels (162)
vorrichtung (100), insbesondere ausschlieBlich, 55 aufweist;

an einer dem Deckel (162) abgewandten Seite
der Aufnahmevorrichtung (100) gelagert ist, ins-
besondere gelenkfrei;
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wobei zum Stapeln ein Boden des Korpus (160)
innenseitig einen zumindest teilweise umlaufen-
den Steg (189) zum Eingreifenin eine zumindest
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teilweise umlaufende Vertiefung (191) in einem
Innenbereich des Deckels (162) aufweist.

Werkzeuganordnung (120) gemal einem der An-
spriiche 1 bis 10, wobei die Gelenkverbindung (164)
mindestens einen Zapfen (131) und der Deckel (162)
mindestens eine Kulissenfilhrung (133) zum Fihren
des mindestens einen Zapfens (131) entlang einer
vorgegebenen Trajektorie aufweist.

Werkzeuganordnung (120) gemaR Anspruch 11,
aufweisend zumindest eines der folgenden Merkma-
le:

wobei die vorgegebene Trajektorie durch einen,
vorzugsweise geradlinigen, Fihrungskanal
(135) in der mindestens einen Kulissenfiihrung
(133) vorgegeben ist;

wobei an der mindestens einen Kulissenfliihrung
(133) mindestens eine Rasteinrichtung (137)
ausgebildet ist, an welcher der mindestens eine
Zapfen (131) alternativ zum Fihren in der min-
destens einen Kulissenfiihrung (133) verrastbar
ist;

wobei die Gelenkverbindung (164), insbeson-
dere ein Bigel der Gelenkverbindung (164),
derart verformbar ausgebildet ist, dass der min-
destens eine Zapfen (131) der Gelenkverbin-
dung (164) durch einen Benutzer zwischen der
Kulissenfihrung (133) und mindestens einer
Rasteinrichtung (137) an der Kulissenfiihrung
(133) veranderbar ummontierbar ist.

Verfahren zum Verwalten von Werkzeugelementen
(102) mittels einer Werkzeuganordnung (120) ge-
maf einem der Anspriiche 1 bis 12, wobei das Ver-
fahren aufweist:

Montieren des Deckels (162) an dem Korpus
(160) und der Gelenkverbindung (164) und
nachfolgend selektives Abdecken oder Freige-
ben des Aufnahmeraums (166) des Korpus
(160) durch Schwenken des Deckels (162), wo-
durch mittels der Gelenkverbindung (164) die
Aufnahmevorrichtung (100) mitgeschwenkt
wird; und/oder

Abnehmen des Deckels (162) von dem Korpus
(160) und der Gelenkverbindung (164) und
nachfolgend Schwenken der Aufnahmevorrich-
tung (100) mittels Betatigens der Gelenkverbin-
dung (164) ohne Deckel (162).

Verfahren gemalt Anspruch 13, wobei das Verfah-
ren nach dem Abnehmen des Deckels (162) ein Un-
terbringen des Korpus (160) und der daran montier-
ten Aufnahmevorrichtung (100) unter beengten
Platzverhaltnissen, insbesondere in einer Schubla-
de oder in einem Koffer, aufweist;
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15.
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insbesondere wobei das Verfahren nach dem Un-
terbringen ein Schwenken der Aufnahmevorrichtung
(100) und ein Entnehmen eines Werkzeugelements
(102) aus der Aufnahmevorrichtung (100) ohne Ent-
nahme des Korpus (160) und der daran montierten
Aufnahmevorrichtung (100) aus den beengten Platz-
verhéltnissen, insbesondere aus der Schublade
oder aus dem Koffer, aufweist.

Verfahren gemaf einem der Anspriiche 13 bis 14,
aufweisend zumindest eines der folgenden Merkma-
le:

wobei das Verfahren nach dem Abnehmen des
Deckels (162) ein handisches Betatigen der Ge-
lenkverbindung (164 ) durch einen Benutzer auf-
weist;

wobei das Verfahren aufweist:

benutzerdefiniertes Aufnehmen mindes-
tens eines Werkzeugelements (102) an
mindestens einer an der Aufnahmevorrich-
tung (100) gebildeten Werkzeugelement-
aufnahme (106);

Koppeln der Aufnahmevorrichtung (100)
mit der Werkzeugverwaltungsvorrichtung
(140) mittels Ausbildens einer Wirkverbin-
dung zwischen an der Aufnahmevorrich-
tung (100) gebildeten Kopplungsstrukturen
(108) und weiteren Kopplungsstrukturen
(109) der Werkzeugverwaltungsvorrich-
tung (140);

wobei das Verfahren ein benutzerseitiges
Bestlicken und/oder Umbestlicken der Auf-
nahmevorrichtung (100) miteinem Satz von
benutzerdefinierten Werkzeugelementen
(102) aufweist, der aus einem gréReren Re-
servoir von Werkzeugelementen (102) be-
nutzerseitig ausgewahlt wird;

wobei das Verfahren ein benutzerseitiges
Bestlicken und/oder Umbestiicken der
Werkzeugverwaltungsvorrichtung (140) mit
einem Satz von benutzerdefinierten Auf-
nahmevorrichtungen (100) aufweist, der
aus einem grolReren Reservoir von Aufnah-
mevorrichtungen (100) benutzerseitig aus-
gewahlt wird.
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