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GELENKVERBINDUNG

(57)  Werkzeuganordnung (120), aufweisend eine
Werkzeugverwaltungsvorrichtung (140) mit einem Kor-
pus (160) und einem Deckel (162), wobei der Deckel
(162) mittels einer Gelenkverbindung (164) zum selekti-
ven Abdecken oder Freigeben eines Aufnahmeraums
(166) des Korpus (160) relativ zu dem Korpus (160)
schwenkbar ausgebildet ist, und eine Aufnahmevorrich-
tung (100) zum Aufnehmen von Werkzeugelementen
(102), die in dem Aufnahmeraum (166) des Korpus (160)
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so montiert oder montierbar ist, dass mittels der Gelenk-
verbindung (164) die Aufnahmevorrichtung (100) bei
Schwenken des Deckels (162) mitgeschwenkt wird, wo-
bei die Gelenkverbindung (164) mindestens einen Zap-
fen (131) und der Deckel (162) mindestens eine Kulis-
senfihrung (133) zum Fihren des mindestens einen
Zapfens (131) entlang einer vorgegebenen Trajektorie
aufweist.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Werkzeuganord-
nung, ein Werkzeugsystem und ein Verfahren zum Ver-
walten von Werkzeugelementen mittels einer Werkzeu-
ganordnung.

[0002] Bekannt sind Bohrerboxen, die mit einem De-
ckel verschlieRbar sind. Wenn der Deckel gedffnet ist,
kann ein Benutzer einen Bohrer der Bohrerbox entneh-
men. Haufig werden die Bohrerboxen in Schubladen ge-
lagert. In der Regel wird nur ein Bohrer fiir eine Anwen-
dung von einem Benutzer aus der Bohrerbox entnom-
men. Dazu muss die Schublade gedffnet, die Bohrerbox
entnommen, der Bohrer ausgewahlt und entnommen
werden. Nach der Durchfihrung der Anwendung mis-
sen die gleichen Schritte umgekehrt abgearbeitet wer-
den, um den Bohrer wieder in der Bohrerbox anzuord-
nen.

[0003] Nachteilig ist hierbei die aufwandige Handha-
bung der Bohrerboxen.

[0004] Esisteine Aufgabe der vorliegenden Erfindung,
Werkzeugelemente effizient zu organisieren.

[0005] Diese Aufgabe wird durch die Gegenstande mit
den Merkmalen gemaR den unabhangigen Patentan-
spriichen geldst. Weitere Ausfiihrungsbeispiele sind in
den abhangigen Anspriichen gezeigt.

[0006] GemalR einem Ausflhrungsbeispiel der vorlie-
genden Erfindung ist eine Werkzeuganordnung mit einer
Werkzeugverwaltungsvorrichtung mit einem Korpus und
einem Deckel geschaffen, der mittels einer Gelenkver-
bindung zum selektiven Abdecken oder Freigeben eines
Aufnahmeraums des Korpus relativ zu dem Korpus
schwenkbar ausgebildet ist. Die Werkzeuganordnung
weist ferner eine Aufnahmevorrichtung zum Aufnehmen
von Werkzeugelementen auf, die in dem Aufnahmeraum
des Korpus so montiert oder montierbar ist, dass mittels
der Gelenkverbindung die Aufnahmevorrichtung bei
Schwenken des Deckels mitgeschwenkt wird. Die Ge-
lenkverbindung kann mindestens einen Zapfen und der
Deckel kann mindestens eine Kulissenfiihrung zum Fih-
ren des mindestens einen Zapfens entlang einer vorge-
gebenen Trajektorie bzw. entlang eines vorgegebenen
Pfads aufweisen.

[0007] GemaR einem weiteren Ausfiihrungsbeispiel
der vorliegenden Erfindung ist ein Werkzeugsystem ge-
schaffen, das einen Behalter (insbesondere einen Koffer,
eine Schublade, etc.) und eine Mehrzahl von in dem Be-
halter nebeneinander und/oder Ubereinander angeord-
nete Werkzeuganordnungen mit den oben beschriebe-
nen Merkmalen aufweist.

[0008] GemaR einem weiteren Ausfiihrungsbeispiel
der vorliegenden Erfindung ist ein Verfahren zum Ver-
walten von Werkzeugelementen mittels einer Werkzeu-
ganordnung mitden oben beschriebenen Merkmalen be-
reitgestellt, wobei das Verfahren ein Uberfiihren des De-
ckels zwischen einem den Aufnahmeraum abdeckenden
Betriebszustand und einem den Aufnahmeraum freige-
gebenen Betriebszustand mittels Fiihrens des mindes-
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tens einen Zapfens entlang der vorgegebenen Trajekto-
rie in der mindestens einen Kulissenfiihrung aufweist.
[0009] Gemal einem Ausfiihrungsbeispiel der vorlie-
genden Erfindung ist eine einfach handhabbare Werk-
zeuganordnung zum schwenkbaren Aufnehmen min-
destens einer Aufnahmevorrichtung fir Werkzeugele-
mente (wie zum Beispiel Bohrer) geschaffen, die auch
unter beengten Platzverhaltnissen mit geringem Auf-
wand einsetzbar ist. Insbesondere ist eine Werkzeuga-
nordnung geschaffen, bei der ein Deckel einer Werk-
zeugverwaltungsvorrichtung an eine Gelenkverbindung
angekoppelt ist. Ein anderes Ende der Gelenkverbin-
dungist an eine in einem Aufnahmeraum der Werkzeug-
verwaltungsvorrichtung montierte Aufnahmevorrichtung
zum Aufnehmen von Werkzeugelementen angekoppelt.
Auf diese Weise kann durch schwenkendes Offnen des
Deckels unter Verwendung der Gelenkverbindung die
Aufnahmevorrichtung in eine zum Beispiel aufrechte Po-
sition mitgeschwenkt werden. Somit kann ein Benutzer
durch eine einzige Handbewegung den Deckel gegenu-
ber dem Korpus zum Zugéanglichmachen der Aufnahme-
vorrichtung schwenken, wobei sich durch diese Off-
nungsbewegung die Aufnahmevorrichtung automatisch
in eine Entnahmeposition der Werkzeugelemente bewe-
gen kann. Vorteilhaft kann die Gelenkverbindung min-
destens einen Zapfen und kann der Deckel mindestens
eine Kulissenflihrung zum Flhren des mindestens einen
Zapfens entlang einer vorgegebenen Weglinie aufwei-
sen. Auf diese Weise kénnen die mit einem schwenkba-
ren Deckel ausgebildete Werkzeugverwaltungsvorrich-
tung und die in der Werkzeugverwaltungsvorrichtung
vorzugsweise ebenfalls schwenkbar angeordnete Auf-
nahmevorrichtung fir Werkzeugelemente mechanisch
fehlerrobust wirkgekoppelt werden. Eine Schwenkbewe-
gung des Deckels relativ zum Korpus kann in prazise
gefuihrter Weise verwirklicht werden, wobei die Aufnah-
mevorrichtung mit Vorteil bei der Schwenkbewegung
mitbewegt werden kann. Letzteres wird zusatzlich da-
durch beglinstigt, dass die Kooperation von Kulissenfiih-
rung und Zapfen eine Schwenktrajektorie wohldefiniert
vorgibt. Aufgrund der Gelenkverbindung kann die Auf-
nahmevorrichtung bei Schwenken des Deckels gegen-
Uber dem Korpus mitschwenken und dadurch darin auf-
genommene Werkzeugelemente fiir einen Benutzer frei-
legen. Ein geschitztes Wiederverstauen der Werkzeu-
gelemente in dem Korpus ist durch ein einfaches Zurtick-
schwenken des Deckels gegeniiber dem Korpus ermég-
licht. Hin- und Riickbewegung des Schwenkens kénnen
durch das System aus Kulissenfiihrung und Zapfen de-
finiert vorgegeben werden. Dadurch kann sowohl eine
Fehlbedienung vermieden werden als auch eine Anfal-
ligkeit der Werkzeugverwaltungsvorrichtung fiir eine Be-
schadigung wirksam unterdriickt werden.

[0010] Im Weiteren werden zusatzliche exemplarische
Ausfihrungsbeispiele der Werkzeuganordnung, des
Werkzeugsystems und des Verfahrens beschrieben.
[0011] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die Gelenkverbindung an zwei gegeniber-
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liegenden Seiten zwei Zapfen und kann der Deckel an
zwei gegenuberliegenden Seiten zwei Kulissenfiuhrun-
gen aufweisen, von denen jede zum Fiihren eines zuge-
ordneten der zwei Zapfen entlang einer jeweils vorgege-
benen Trajektorie ausgebildetist. Durch zwei solche, vor-
zugsweise parallele Kulissenflihrungen, ist eine beson-
ders prazise und fehlerrobuste Fiihrung ermdglicht.
[0012] GemalR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann die vorgegebene Trajektorie durch einen
(beispielsweise geradlinigen) Fiihrungskanal in der min-
destens einen Kulissenfilhrung vorgegeben sein. Der
Zapfen kann sich entlang des Fiihrungskanals bewegen.
Eine solche Ausgestaltung ist mechanisch besonders
einfach und kompakt realisierbar und unterstitzt eine rei-
bungsarme Bewegung des oder der Zapfen in dem oder
den Fuhrungskanélen. Insbesondere legt eine Lange
des Fihrungskanals bzw. der Kulissenfiihrung einen ma-
ximalen Offnungswinkel bzw. einen Offnungswinkelbe-
reich des Deckels fest. Deshalb ist eine Anordnung der
Kulissenfiihrung im Deckel besonders vorteilhaft.
[0013] GemaR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann mindestens ein Fihrungskanal der min-
destens einen Kulissenflihrung ausgebildet sein, mittels
Flhrens des mindestens einen Zapfens von einem ers-
ten Ende zu einem gegenuberliegenden zweiten Ende
des mindestens einen Fiihrungskanals ein Schwenken
des Deckels relativ zu dem Korpus um mehr als 90°,
insbesondere mehrals 120°, weiter insbesondere um bis
zu 180° oder mehr, zuzulassen. Somit ermdglicht die Ku-
lissenfiihrung in Zusammenwirken mit dem Zapfen einen
sehr grolRen Schwenkwinkel zwischen Deckel und Kor-
pus. Einem Benutzer ist es bei einem so groRen
Schwenkwinkel in einfacher Weise ermdglicht, Zugang
zum gesamten Aufnahmeraum der Werkzeuganordnung
erhalten. Auflerdem kann es fur einen Benutzer durch
die Kulissenflihrung mit langgestrecktem Fiihrungskanal
fur den Zapfen ermdglicht werden, einen Aufklappwinkel
innerhalb eines weiten Bereichs benutzerdefiniert ein-
stellen zu konnen. Hierfir kann es ausreichend sein,
dass ein Benutzer den Zapfen an eine gewiinschte Po-
sition in dem Fihrungskanal verschiebt, wo der Zapfen
beispielsweise reibschliissig gehalten werden kann.
[0014] GemalR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann an der mindestens einen Kulissenfiihrung
mindestens eine Rasteinrichtung ausgebildet sein, an
welcher der mindestens eine Zapfen alternativ zum Fih-
ren in der mindestens einen Kulissenflihrung verrastbar
ist. Das Vorsehen einer Rasteinrichtung an der Kulissen-
fuhrung ermdglicht die hardwaretechnische Einstellung
eines alternativen Betriebsmodus der Werkzeuganord-
nung, beidem ein fester Klappwinkel vorgegeben ist. Der
Zapfen dreht sich dann an fester Position in der Rastein-
richtung, wenn der Deckel gegentiber dem Korpus ge-
schwenkt wird. Der Klappwinkel kann bei diesem Aus-
fuhrungsbeispiel dadurch definiert sein, dass der Zapfen
an einer korrespondierenden Position der Rasteinrich-
tung verrastet ist und sich dort zwar drehen, aber nicht
translatorisch verschieben kann.
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[0015] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann bei Verrasten des mindestens einen Zap-
fens in der mindestens einen Rasteinrichtung ein
Schwenken des Deckels relativ zu dem Korpus nur um
einen kleineren Schwenkwinkel zugelassen sein als bei
Fiihren des mindestens einen Zapfens in der mindestens
einen Kulissenfiihrung. Insbesondere kann der kleinere
Schwenkwinkel kleiner als 120° sein, insbesondere nicht
gréRer als 90° sein. Zum Beispiel kann bei Verriegeln
das Zapfens in der Rasteinrichtung ein Schwenkwinkel
von 90° ermdglicht sein.

[0016] Die unterschiedlichsten Schwenkwinkel (zum
Beispiel ungefahr 90° oder um 180°) entsprechend der
unterschiedlichen Konfigurationen (Zapfen in Rastein-
richtung bzw. Zapfen in Kulissenfiihrung) erméglichen
eine stabile Lage des Deckels je nach Anzahl von Auf-
nahmevorrichtungen bzw. Gewicht von Werkzeugele-
menten in der einen oder in den mehreren Aufnahme-
vorrichtungen.

[0017] Wenn zum Beispiel relativ grole und/oder re-
lativ schwere Werkzeugelemente in der Aufnahmevor-
richtung aufgenommen sind, kann bei einem Schwenken
um einen relativ kleinen Schwenkwinkel von zum Bei-
spiel 90° (insbesondere durch ein Verriegeln das Zap-
fens in der Rasteinrichtung) ein unerwiinschtes Riick-
schwenken des Deckels samt Aufnahmevorrichtung er-
folgen. Ursache hierfur kann eine Kraft bzw. ein Dreh-
moment sein, die bzw. das von den Werkzeugelementen
erzeugt werden kann. Anschaulich kann die Werkzeug-
verwaltungsvorrichtung dann unerwiinscht zuklappen.
Wenn also beispielsweise derart grof3e und/oder schwe-
re Werkzeugelemente in der Aufnahmevorrichtung auf-
genommen sind, kann durch ein Umschwenken um ei-
nen relativ groBen Schwenkwinkel von zum Beispiel
mehr als 90° (insbesondere durch ein Fiihren das Zap-
fens in der Kulissenfiihrung) ein unerwiinschtes Absen-
ken des Deckels vermieden werden.

[0018] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann sich die Rasteinrichtung endseitig an die
mindestens eine Kulissenfihrung anschlieRen, und zwar
vorzugsweise an einem der Aufnahmevorrichtung abge-
wandten Endseite der Kulissenfiihrung. Dies ermdglicht
eine kompakte Konfiguration der Werkzeuganordnung
und gleichzeitig die Freiheit fir einen Entwickler oder Be-
nutzer, mit ein- und derselben Werkzeuganordnung un-
terschiedliche Schwenkeigenschaften zu unterstitzen.
[0019] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann eine Aufnahmedéffnung der Rasteinrichtung
zum Aufnehmen des mindestens einen Zapfens im We-
sentlichen C-férmig sein. Anschaulich kann der Zapfen
in das offene Ende der C-férmigen Aufnahmedffnung der
Rasteinrichtung eingefiihrt werden und dort an fester Po-
sition, aber schwenkfahig verrastet werden. Dies ermég-
licht eine intuitive Handhabung der Werkzeuganordnung
und eine Realisierung der Rasteinrichtung mit geringem
Aufwand.

[0020] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die Gelenkverbindung einen den Deckel
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mit der Aufnahmevorrichtung verbindenden Blgel, der
insbesondere als im Wesentlichen C-formiger Bligel aus-
gebildet ist, aufweisen. Ein solcher Bligel kann zum Bei-
spiel ein gebogener Plattenkorper sein, der kompakt und
einfach hergestellt werden kann. Dieser kann an seinen
beiden seitlichen Enden mit der Aufnahmevorrichtung
(vorzugsweise drehfahig) gekoppelt sein. Ein dazwi-
schen angeordneter Zentralabschnitt des Bligels kann
seitlich zwei einander gegenuberliegende Zapfen auf-
weisen, die mit Kulissenfiihrungen am Deckel der Werk-
zeuganordnung zusammenwirken.

[0021] GemaR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann die Gelenkverbindung (insbesondere ein
Blgel der Gelenkverbindung) derart steif ausgebildet
sein, dass der mindestens eine Zapfen der Gelenkver-
bindung durch einen Benutzer unveranderbar an der Ku-
lissenfiihrung oder an mindestens einer Rasteinrichtung
an der Kulissenfiihrung werkseitig vormontiert ist. Die
Werkzeuganordnung kann werkseitig entweder so kon-
figuriert werden, dass ein fester Klappwinkel ermdéglicht
ist (insbesondere durch Einfiihren des jeweiligen Zap-
fens in eine Rasteinrichtung) oder dass ein Klappwinkel
Uber einen gréRReren Bereich gewiinscht eingestellt wer-
den kann (insbesondere durch Verschieben des jeweili-
gen Zapfens entlang eines Fihrungskanals der Gelenk-
verbindung). Nach Vornahme dieser werkseitigen Ein-
stellung ist aufgrund der grof3en Steifigkeit des Blgels
eine Veranderung der Konfiguration nicht mehr méglich.
Dadurch kann beispielsweise eine Fehlbedienung durch
einen Benutzer vermieden werden.

[0022] GemalR einem anderen exemplarischen Aus-
fuhrungsbeispiel kann die Gelenkverbindung (insbeson-
dere ein Bugel der Gelenkverbindung) derart verformbar
ausgebildet sein, dass der mindestens eine Zapfen der
Gelenkverbindung durch einen Benutzer zwischen der
Kulissenfiihrung und mindestens einer Rasteinrichtung
an der Kulissenflihrung veranderbar ummontierbar ist.
Eine erste Montageposition kann einem festen Klapp-
winkel zwischen Deckel und Korpus entsprechen, was
zum Beispiel durch festes Verrasten eines jeweiligen
Zapfensin einer Rasteinrichtung des Deckels ermdglicht
werden kann. In einer zweiten Montageposition der Ge-
lenkverbindung kann der Zapfen in einem Fihrungska-
nal einer Kulissenfiihrung verschiebbar montiert sein.
Durch ein weiches bzw. elastisches Ausbilden des Ma-
terials der Gelenkverbindung kann es einem Benutzer
ermoglicht werden, durch Verbiegen bzw. voriiberge-
hendes Verformen der Gelenkverbindung bzw. ihres Bi-
gels zwischen der Konfiguration mit festem Aufklappwin-
kel und der Konfiguration mit variablem Aufklappwinkel
frei zu wahlen.

[0023] GemalR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann der Deckel eine aulenseitige Aufnah-
mestruktur zum Aufnehmen von Aufnahmestrukturen an
einer Unterseite des Korpus einer gleichartigen oder
identischen Werkzeuganordnung aufweisen, sodass die
Werkzeuganordnung und die gleichartige oder identi-
sche Werkzeuganordnung stapelbar sind. In entspre-
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chender Weise kann der Korpus an seiner Unterseite
Aufnahmestrukturen zum formschlissigen Einsetzen in
eine aullenseitige Aufnahmestruktur des Deckels einer
gleichartigen oder identischen Werkzeuganordnung auf-
weisen, sodass die Werkzeuganordnung und die gleich-
artige oder identische Werkzeuganordnung stapelbar
sind. Unter einer gleichartigen Werkzeuganordnung
kann eine solche verstanden werden, deren Aufbau (ins-
besondere hinsichtlich der Aufnahmestrukturen des Kor-
pus und der Aufnahmestruktur des Deckels) jenem der
Werkzeuganordnung entspricht, die aber andere Dimen-
sionen und/oder eine andere Form hat als jene der Werk-
zeuganordnung. Auf diese Weise kann ein modulares
System stapelbarer Werkzeuganordnungen geschaffen
werden, die rutschfest und platzsparend angeordnet
werden kénnen.

[0024] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann der Korpus an seiner AulRenseite eine Ein-
hangeeinrichtung, insbesondere eine Einhangenut, zum
Einhdngen in eine Schiene aufweisen. Auch diese
MaRnahme erhoht die Modularitdt des Systems, da
Werkzeuganordnungen beispielsweise mit einem Hand-
griff an einer Regalschiene oder dergleichen eingehangt
werden kénnen, zum Beispiel in einem Lager oder an
einer Baustelle.

[0025] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann der Deckel einen Ablauf fir Wasser auf-
weisen, das (zum Beispiel bei Regenwetter) auf eine
Oberseite des Deckels einwirkt. Unter einem Wasserab-
lauf kann hierbei insbesondere eine mechanische Kon-
figuration verstanden werden, die das AbflieRen von
Wasser entlang eines vordefinierten Pfades ermdglicht.
Dadurch kann ein Wasserstau an der Werkzeuganord-
nung bzw. ein Wasserfluss in unerwiinschte Stellen der
Werkzeuganordnung zuverlassig vermieden werden.
Die Rostanfalligkeit von in der Werkzeuganordnung auf-
bewahrten Werkzeugelementen kann dadurch beispiels-
weise vermindert werden.

[0026] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann der Ablauf mindestens zwei miteinander
fluidisch verbundene randseitige Rinnen aufweisen, ins-
besondere im Bereich einer Betatigungseinrichtung ei-
nes Verriegelungsmechanismus am Deckel. Solche
Rennen kénnen zueinander winkelig, beispielsweise or-
thogonal, angeordnet und miteinander fluidisch verbun-
den sein. Durch ein System fluidisch kommunizierender
Rinnen ist ein definierter Pfad zum Ablauf von Flissigkeit
geschaffen, die insbesondere um eine Betatigungsein-
richtung eines Verriegelungsmechanismus herumge-
fihrt werden kann und diese daher funktionell nicht be-
eintrachtigen kann. Somit kann derartige Flissigkeit vor
einem unerwinschten Eindringen in den Korpus gehin-
dert werden.

[0027] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann der Deckel von der Gelenkverbindung bzw.
von dem Korpus abnehmbar ausgebildet sein. Dadurch
ist es moglich, die Werkzeuganordnung auch ohne De-
ckel zu verwenden und sie zum Beispiel unter beengten
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Umstanden (beispielsweise in einer Schublade oder in
einem Kofferinneren) einzusetzen, wo ein Einsatz der
Werkzeuganordnung mit Deckel ein vollstdndiges Hoch-
schwenken des Deckels zum Zugéanglichmachen von
Werkzeugelementen schwierig oder unmdglich machen
kénnen. Ein Schwenken der Aufnahmevorrichtung in ei-
ne Entnahmestellung oder Bestlickstellung kann dann
erfolgen, indem ein Benutzer entweder direkt die Gelenk-
verbindung oder die Aufnahmevorrichtung betatigt. Auf
diese Weise kann mit geringem konstruktiven Aufwand
eine einfach und intuitiv handhabbare Werkzeuganord-
nung geschaffen werden, die wahlweise mit oder ohne
Deckel verwendet werden kann.

[0028] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die Aufnahmevorrichtung in dem Aufnah-
meraum so montiert oder montierbar sein, dass mittels
der Gelenkverbindung die Aufnahmevorrichtung bei
Schwenken des Deckels zum Freigeben des Aufnahme-
raums aus dem Aufnahmeraum herausgeschwenktwird,
insbesondere in eine aufrechte Position verschwenkt
wird. Mit Vorteil kann durch eine einzige Handbewegung
der Deckel vom Korpus weggeschwenkt werden und da-
bei auch die Aufnahmevorrichtung aus dem Aufnahme-
raum herausgeschwenkt werden. Somit ist es fiir einen
Benutzer ausreichend, eine einzige Handbewegung zu
vollfihren, um Zugang zu Werkzeugelementen bzw. zu
Werkzeugelementaufnahmen der Aufnahmevorrichtung
zu erhalten.

[0029] GemalR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann die Aufnahmevorrichtung in dem Aufnah-
meraum so montiert oder montierbar sein, dass mittels
der Gelenkverbindung die Aufnahmevorrichtung bei
Schwenken des Deckels zum Abdecken des Aufnahme-
raums in den Aufnahmeraum hineingeschwenkt wird,
insbesondere in eine liegende Position verschwenkt
wird. Durch bloRes Schlie®en des Deckels kann, ohne
dass ein Benutzer eine weitere Malnahme ergreifen
muss, die zuvor in einer flr einen Benutzer zuganglichen
Position befindliche Aufnahmevorrichtung wieder in den
Aufnahmeraum zurtickgeschwenkt werden. Dadurch ist
eine einfacher handhabbare Werkzeuganordnung ge-
schaffen, bei welcher der Aufnahmeraum effizient ge-
nutzt werden kann.

[0030] GemaR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann die Aufnahmevorrichtung in dem Aufnah-
meraum so montiert oder montierbar sein, dass bei ab-
genommenem Deckel die Aufnahmevorrichtung aus ei-
ner liegenden Position in einem kraftfreien Zustand mit-
tels der Gelenkverbindung durch Muskelkraft eines Be-
nutzers in eine aufrechte Position verschwenkbar ist. Mit
Vorteil kann die Aufnahmevorrichtung bei Wegfall der
Muskelkraft selbsttatig in den liegenden Zustand zurtick-
schwenken. Bei einer solchen Ausgestaltung brauchtein
Benutzer bei abgenommenem Deckel der Werkzeugan-
ordnung die ohne Aufbringung von Muskelkraft liegende
Aufnahmevorrichtung in eine aufrechte Stellung zu brin-
gen, um in die Aufnahmevorrichtung Werkzeugelemente
einzufiihren oder um aus der Aufnahmevorrichtung
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Werkzeugelemente zu entnehmen. Durch blof3es Los-
lassen kann dann die Aufnahmevorrichtung selbsttétig
in den Aufnahmeraum zurtickschwenken. Dies erlaubt
eine Betatigung der Werkzeuganordnung mit einer Hand
und in einfacher Weise.

[0031] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die Gelenkverbindung ausgebildet sein,
mittels eines l6sbaren Verbindungsmechanismus an ei-
ner Gelenkverbindungsaufnahme an einer Innenseite
des Deckels schwenkbar und abnehmbar an dem Deckel
angebracht zu werden. Zum Beispiel ist es moglich, eine
Kopplung zwischen Gelenkverbindung und Deckel durch
Einklicken oder Ausbilden einer Rastverbindung am De-
ckel zu bewerkstelligen. Damit ist es fiir einen Benutzer
in einfacher Weise mdglich, die Gelenkverbindung wahl-
weise mit dem Deckel zu verbinden oder vom Deckel zu
trennen.

[0032] Die Gelenkverbindung kann eine permanente
oder ebenfalls I6sbare Verbindung zu der Aufnahmevor-
richtung aufweisen. Bei einer I6sbaren Verbindung auch
aufnahmevorrichtungsseitig ist es einem Benutzerin ein-
facher Weise mdglich, eine Werkzeugverwaltungsvor-
richtung wahlweise mit unterschiedlichen Aufnahmevor-
richtungen zu bestlicken, die trotzdem durch blofRRes
Handhaben eines Deckels schwenkbar sein kdnnen.
[0033] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die Gelenkverbindung ausgebildet sein,
mittels eines Verbindungsmechanismus an mindestens
einer Gelenkverbindungsaufnahme an mindestens einer
Seitenwand der Aufnahmevorrichtung, insbesondere an
zwei einander gegeniiberliegenden Gelenkverbindungs-
aufnahmen an zwei gegentiiberliegenden Seitenwanden
der Aufnahmevorrichtung, schwenkbar und abnehmbar
an dem Deckel angebracht zu werden. Anschaulich kann
die Gelenkverbindung eine Aufnahmevorrichtung in dem
Aufnahmeraum seitlich umgreifen und somitan zwei Po-
sitionen eine Schwenkkraft auf die Aufnahmevorrichtung
ausliben. Das beidseitige Umgreifen der Aufnahmevor-
richtung kann zum Aufbringen symmetrischer Schwenk-
krafte vorteilhaft sein, die ein Verhaken oder Versagen
unterdriicken oder sogar ganz ausschlief3en.

[0034] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die Gelenkverbindung ausgebildetsein, bei
Abnehmen von dem Deckel an der Aufnahmevorrichtung
angebracht zu bleiben. Auf diese Weise kann ein Benut-
zer durch Angreifen an der zum Beispiel bligelférmigen
Gelenkverbindung eine Aufnahmevorrichtung schwen-
ken, selbst wenn der Deckel der Werkzeuganordnung
abgenommen ist.

[0035] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die Gelenkverbindung als Buigel, insbeson-
dere als im Wesentlichen C-formiger Bligel, ausgebildet
sein. Ein bugelartiges Ausgestalten der Gelenkverbin-
dung sorgt fiir eine symmetrische und wohldefinierte
Kraftlibertragung ohne die Gefahr unerwiinschter Gber-
maRiger Lagerkrafte. Aulerdem begtinstigt eine biigel-
férmige Gelenkverbindung ein Greifen der Gelenkver-
bindung durch einen Benutzer in anatomisch vorteilhaf-
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ter Ausgestaltung.

[0036] GemaR einem exemplarischen Ausfliihrungs-
beispiel kénnen zwei einander gegenulberliegende
Schenkel der als Bligel ausgebildeten Gelenkverbindung
anden zweigegeniberliegenden Seitenwanden der Auf-
nahmevorrichtung auRenseitig angreifen und kann ein
die Schenkel verbindender Verbindungsabschnittder als
Bligel ausgebildeten Gelenkverbindung an Seitenwan-
dendes Deckels angreifen. Dies erlaubt die Handhabung
der Werkzeuganordnung mit geringer Betatigungskraft
und fuhrt aulRerdem zu geringen Lagerkraften. Ein mit
zwei Schenkeln und einem Verbindungsabschnitt reali-
sierte Gelenkverbindung kann zudem einfach hergestellt
werden und funktioniert im Betrieb fehlerrobust.

[0037] GemalR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann die Werkzeuganordnung einen teilweise
an dem Deckel und teilweise an dem Korpus angebrach-
ten Verriegelungsmechanismus aufweisen, derzum Ver-
riegeln an dem Korpus ausgebildet ist, wenn der Aufnah-
meraum des Korpus mittels des Deckels abgedeckt ist.
Durch die Méglichkeit, von einer AuRenseite des Deckels
aus die Werkzeuganordnung zu verriegeln, ist es mog-
lich, auch bei mobilen Anwendungen (zum Beispiel in
einem Fahrzeug oder beim handischen Transport der
Werkzeuganordnung) ein unerwiinschtes Herausfallen
von Werkzeugelementen aus der Werkzeuganordnung
zu vermeiden.

[0038] GemalR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann der Verriegelungsmechanismus eine Be-
tatigungseinrichtung zum benutzerseitigen Betatigen
des Verriegelungsmechanismus an einer Aul3enflache
des Deckels aufweisen. Vorzugsweise kann die Betati-
gungseinrichtung an einer Oberseite des Deckels aus-
gebildet sein. Durch eine derart ausgebildete Betati-
gungseinrichtung kann ein Benutzer den Verriegelungs-
mechanismus auch ohne Werkzeug betatigen. Wenn die
Betatigungseinrichtung am Deckel oberseitig angeord-
netist, kann der Deckel einer Werkzeuganordnung selbst
dann bequem gedffnet werden, wenn eine Vielzahl von
Werkzeuganordnungen nebeneinander (beispielsweise
in einem Koffer) verstaut sind. Anders ausgedriickt kann
durch die oberseitige Implementierung der Betatigungs-
einrichtung eine einzelne Werkzeuganordnung aus ei-
nem Verbund oder Werkzeugsystem individuell betéatigt
werden. Dies verbessert die Einsetzbarkeit von Werk-
zeuganordnungen insbesondere unter beengten Platz-
verhaltnissen

[0039] GemalR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann der Verriegelungsmechanismus eine an
dem Deckel montierte Welle mitmindestens einem Rast-
haken (vorzugsweise mit zwei Rasthaken, die an zwei
einander gegeniberliegenden Enden der Welle ange-
bracht sein kdnnen) aufweisen, der zum drehenden Ein-
greifen in eine Rastaufnahme (zum Beispiel eine Rast-
nase) an dem Korpus ausgebildet ist. Eine solche Kon-
figuration ermdglicht eine einfache Herstellung des Ver-
riegelungsmechanismus und eine fehlerrobuste und in-
tuitive Betatigung.
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[0040] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die Welle direkt an einer Innenwand des
Deckels anliegen. Insbesondere kann mit Vorteil die Wel-
le in Berlihrkontakt mit der Innenwand des Deckels ste-
hen. Auf diese Weise kann vermieden werden, dass sich
Werkzeugelemente (beispielsweise kleine Bits oder
Schrauben) zwischen der Welle und dem Deckel ver-
klemmen kénnen und einen Verriegelungsmechanismus
der Werkzeuganordnung blockieren kénnen.

[0041] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die Welle in einer Innenwand des Deckels
versenkt sein, insbesondere angrenzend an eine Schra-
ge. Durch solche von der Welle ausgehende Schragen
bzw. Hinterschnitte kann besonders zuverlassig verhin-
dert werden, dass Kleinteile hinter die Welle rutschen
und den Verriegelungsmechanismus blockieren.

[0042] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die Werkzeuganordnung eine weitere Ge-
lenkverbindung an einer Schwenkachse zwischen Kor-
pus und Deckel aufweisen, die zum Schwenken des De-
ckels relativ zum Korpus ausgebildet ist. Die weitere Ge-
lenkverbindung kann von dem Korpus abnehmbar sein,
wie beispielsweise in Figur 6 dargestellt. Durch eine wei-
tere Gelenkverbindung zwischen Deckel und Korpus
kann die Kraftiibertragung bei einer Schwenkbewegung
fehlerrobuster erreicht werden. Anschaulich wirken die
Gelenkverbindung zwischen Deckel und Aufnahmevor-
richtung sowie die weitere Gelenkverbindung zwischen
Deckel und Korpus zum Ausbilden von wohldefinierten
Schwenkbewegungen ohne tibermaRige Lagerkrafte zu-
sammen. Die Gelenkverbindung und die weitere Gelenk-
verbindung kénnen zueinander parallele Schwenkach-
sen aufweisen.

[0043] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die Aufnahmevorrichtung einen blockfor-
migen, insbesondere barrenférmigen, Basiskorper, min-
destens eine an dem Basiskorper gebildete Werkzeug-
elementaufnahme zum benutzerdefinierten Aufnehmen
mindestens eines Werkzeugelements, und an dem Ba-
siskOrper gebildete Kopplungsstrukturen zum Koppeln
der Aufnahmevorrichtung mit der Werkzeugverwal-
tungsvorrichtung aufweisen. Eine solche blockférmige,
insbesondere barrenférmige Aufnahmevorrichtung kann
einfach (zum Beispiel mittels SpritzgieRens) hergestellt
werden und erlaubtin einer kompakten Konfiguration die
Aufnahme von mehreren Werkzeugelementen. Kopp-
lungsstrukturen an den Seiten eines solchen Blocks oder
Barrens kdnnen zur Montage an einer anderen Aufnah-
mevorrichtung oder an dem Korpus ausgebildet sein.
Diese Kopplungsstrukturen kénnen zum schwenkbaren
Lagern oder zum starren Lagern der Aufnahmevorrich-
tung konfiguriert sein.

[0044] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kdnnen die Kopplungsstrukturen an zwei einan-
der gegeniberliegenden Seitenflichen des Basiskor-
pers angeordnet sein. Die symmetrische Anordnung von
Kopplungsstrukturen an einander gegenuberliegenden
Seitenflachen der Aufnahmevorrichtung sorgt fiir eine
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symmetrische Kraftiibertragung.

[0045] GemaR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel konnen die Kopplungsstrukturen selektiv zum
Koppeln des Blocks mit der Werkzeugverwaltungsvor-
richtung und zum Abkoppeln des Blocks von der Werk-
zeugverwaltungsvorrichtung ausgebildet sein. Somit
kann eine Aufnahmevorrichtung I6sbar an dem Korpus
angebracht werden und daher in einfacher Weise aus-
gewechselt werden. Auf diese Weise ist ein modulares
System geschaffen, das ein Benutzer, der bestimmte
Werkzeugelemente ordnen mdéchte, zugeschnitten auf
seine individuellen Bedirfnisse konfigurieren kann.
[0046] GemalR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann an dem Basiskorper eine serielle Anord-
nung mehrerer Werkzeugelementaufnahmen gebildet
sein. Zum Beispiel kbnnen mindestens zwei, insbeson-
dere mindestens vier, weiter insbesondere mindestens
acht Werkzeugelemente in einer linearen Anordnung
vorgesehen sein, um viele Werkzeugelemente platzspa-
rend in einem Block unterzubringen. Eine serielle Anord-
nung mehrerer Werkzeugelemente (zum Beispiel Bits
oderBohrer) sorgt fiir eine kompakte Unterbringung auch
vieler Werkzeugelemente in der Werkzeuganordnung.
[0047] GemalR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann die mindestens eine Werkzeugelementauf-
nahme zum Aufnehmen mindestens eines Bohrers aus-
gebildet sein, insbesondere ein kreisformiges Innenprofil
aufweisen. Ein Bohrer kann zur Verwendung in einer
Bohrmaschine als Werkzeug ausgebildet sein, mit dem
durch drehende Bewegung Lécher in festem Material
hergestellt werden kdnnen. Ein Bohrer hat haufig einen
zylindrischen Aufnahmekérper, der in eine korrespondie-
rend geformte und dimensionierte Werkzeugelement-
aufnahme eingefiihrt werden kann. Alternativ oder er-
ganzend zu Bohrern kdnnen in zylindrischen Werkzeu-
gelementaufnahmen auch andere Werkzeugelemente
mit zylindrischem Aufnahmekdérper aufgenommen wer-
den, zum Beispiel Fraser. Auf diese Weise kdbnnen Boh-
rer, Fraser oder andere Werkzeugelemente mit zylindri-
schem Schaftin der Aufnahmevorrichtung untergebracht
werden.

[0048] GemalR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann die mindestens eine Werkzeugelementauf-
nahme zum Aufnehmen mindestens eines Bits ausge-
bildet sein, insbesondere ein hexagonales Innenprofil
aufweisen. Unter einem "Bit" kann insbesondere eine
auswechselbare Schraubendreherklinge ohne Griff fiir
ein bestimmtes Schraubenkopfprofil verstanden werden.
Ein Aufnahmekorper eines Bits zum Einfihren in die
Werkzeugelementaufnahme des Blocks kann beispiels-
weise sechseckig geformt sein. Der Aufnahmekorper
kann in einen entsprechend genormten Bithalter einge-
setzt werden.

[0049] GemalR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann der Block einstiickig, insbesondere einst-
offig, ausgebildet sein, insbesondere als Spritzgussteil.
Aufdieser Weise ist eine einfache und schnelle Fertigung
des Blocks mit leichtgewichtiger Konfiguration mdoglich.
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[0050] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die Werkzeuganordnung mindestens eine
weitere Aufnahmevorrichtung zum Aufnehmen von
Werkzeugelementen aufweisen, die in dem Aufnahme-
raum des Korpus an der Aufnahmerichtung montiert oder
montierbar ist, insbesondere mittels Winkelstiicken an
gegenuberliegenden Seiten der Aufnahmevorrichtung.
Insbesondere kann die mindestens eine weitere Aufnah-
mevorrichtung, insbesondere ausschliellich, an einer
dem Deckel abgewandten Seite der Aufnahmevorrich-
tung gelagert sein, insbesondere gelenkfrei. Auf diese
Weise ist es moglich, beispielsweise nur eine einzige
Aufnahmevorrichtung mit der Gelenkverbindung zu kop-
peln und eine oder mehrere weitere Aufnahmevorrich-
tungen an die schwenkbar an dem Deckel bzw. dem Kor-
pus gelagerte Aufnahmevorrichtung zu koppeln. Die
Kopplung zwischen unterschiedlichen Aufnahmevorrich-
tungen kann dabei starr bzw. schwenkfrei erfolgen. Dies
fuhrt zu einer mechanisch einfachen Ausgestaltung der
Werkzeuganordnung, die dennoch eine freie benutzer-
seitige Konfiguration und Bestlickung der Werkzeugver-
waltungsvorrichtung mit einer oder mehreren frei mitein-
ander kombinierbaren Aufnahmevorrichtungen gestat-
tet. Bei Hineinschwenken der schwenkféahig an der Ge-
lenkverbindung bzw. dem Korpus gelagerten Aufnahme-
vorrichtung schwenken die daran starr angekoppelten
weiteren Aufnahmevorrichtungen ebenfalls in den Auf-
nahmeraum des Korpus und kénnen daher platzsparend
untergebracht werden. Dies fiihrt insgesamt zu einer
kompakten und mechanisch einfachen Ausgestaltung
der Werkzeuganordnung.

[0051] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die mindestens eine weitere Aufnahmevor-
richtung einen blockférmigen, insbesondere barrenfor-
migen, Basiskorper, mindestens eine an dem Basiskor-
per gebildete Werkzeugelementaufnahme zum benut-
zerdefinierten Aufnehmen mindestens eines Werkzeug-
elements, und an dem Basiskorper gebildete Kopplungs-
strukturen zum Koppeln der mindestens einen weiteren
Aufnahmevorrichtung mit der oben beschriebenen Auf-
nahmevorrichtung aufweisen. Mit anderen Worten kann
auch die eine oder mehrere weitere Aufnahmevorrich-
tung block- oder barrenférmig ausgebildet sein, wie oben
beschrieben. Es ist moglich, dass die Aufnahmevorrich-
tung einerseits und die andere Aufnahmevorrichtung an-
dererseits unterschiedliche Werkzeugelementtypen auf-
nehmen (zum Beispiel die Aufnahmevorrichtung Bohrer
und die weitere Aufnahmevorrichtung Bits).

[0052] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann der Korpus einen Boden und vier Seiten-
wande aufweisen. Beispielsweise konnen sich die vier
Seitenwande im Wesentlichen vertikal ausgehend von
dem im Wesentlichen ebenen Boden aus erstrecken, um
einen groRen Aufnahmeraum abzugrenzen, in dem Auf-
nahmevorrichtungen und Werkzeugelemente vor einem
Herausfallen geschitzt sind.

[0053] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann die Werkzeugverwaltungsvorrichtung aus-
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gebildet sein, mit einer gleichartigen oder identischen
Werkzeugverwaltungsvorrichtung formschlissig stapel-
bar zu sein. Unter einer identischen Werkzeugverwal-
tungsvorrichtung wird dabei eine solche verstanden, die
hinsichtlich Form und Dimensionen identisch zu der be-
sagten Werkzeugverwaltungsvorrichtungist. Unter einer
gleichartigen Werkzeugverwaltungsvorrichtung ist eine
solche zu verstehen, deren Formgebung oder Gestal-
tung jener der besagten Werkzeugverwaltungsvorrich-
tung entspricht, die aber beispielsweise zumindest ab-
schnittsweise andere Dimensionen aufweisen kann.
Strukturen zum Stapeln von Werkzeugverwaltungsvor-
richtungen kénnen bei gleichartigen Werkzeugverwal-
tungsvorrichtungen mit Vorteil in einer solchen Weise
ausgebildet werden, dass diese korrespondierend mit-
einander verwendbar sind.

[0054] GemalR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann zum Stapeln ein Boden des Korpus auf3en-
seitig (vorzugsweise rechteckige) FiiRe zum Eingreifen
in und/oder um korrespondierende Profile (vorzugsweise
rechteckige Vertiefungen) an einer AulRenseite des De-
ckels aufweisen. Eine formschliissige Verbindung von
FURen an einer Unterseite des Bodens mit korrespon-
dierenden Vertiefungen oder einem sonstigen Profil an
einer Oberseite des Deckels erlauben eine einfache und
intuitive Stapelung der Werkzeuganordnungen ohne die
Gefahr eines Verrutschens oder Ldsens. Dies kann bei-
spielsweise fiir mobile Anwendungen, wie zum Beispiel
in einem Fahrzeug, vorteilhaft sein.

[0055] Alternativ oder vorzugsweise erganzend kann
die Werkzeuganordnung zum Stapeln an einem Boden
des Korpus innenseitig einen zumindest teilweise um-
laufenden Steg zum Eingreifen in eine zumindest teilwei-
seumlaufende Vertiefung in einem Innenbereich des De-
ckels aufweisen. Auf diese Weise kann auch in einem
Innenbereich von Korpus und Deckel ein stapelfahiges
System korrespondierender Strukturen ausgebildet sein.
Dies erlaubt insbesondere das Stapeln gleichartiger,
aber nicht identischer Werkzeuganordnungen, zum Bei-
spiel Werkzeuganordnungen unterschiedlicher GroRe.
Diese kdnnen dennoch in einem Innenbereich von Kor-
pus und Deckel zum Stapeln korrespondierende Stapel-
strukturen aufweisen.

[0056] GemalR einem exemplarischen Ausfiihrungs-
beispiel kann das Verfahren nach dem Abnehmen des
Deckels ein Unterbringen des Korpus und der daran
montierten Aufnahmevorrichtung unter beengten Platz-
verhéaltnissen, insbesondere in einer Schublade oder in
einem Koffer, aufweisen. Unter beengten Platzverhalt-
nissen werden dabei insbesondere Platzverhaltnisse
verstanden, in denen ein Aufschwenken des Deckels der
Werkzeuganordnung in einem solchen MaRe ausge-
schlossen ist, wie dies fiir einen ungehinderten Zugang
zu den in der mindestens einen Aufnahmevorrichtung
befindlichen Werkzeugelementen fiir einen Benutzer n6-
tig ist. Insbesondere kann das Verfahren nach dem Un-
terbringen der Werkzeuganordnung ohne Deckel ein
Schwenken der Aufnahmevorrichtung und ein Entneh-
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men eines Werkzeugelements aus der Aufnahmevor-
richtung ohne Entnahme des Korpus und der daran mon-
tierten Aufnahmevorrichtung aus der Schublade oder
aus dem Koffer, oder sonstigen beengten Platzverhalt-
nissen, aufweisen. Wenn der Deckel von dem Korpus
und der Aufnahmevorrichtung getrennt ist, kann die
Werkzeuganordnung ohne Deckel unter beengten raum-
lichen Bedingungen, wie beispielsweise in einem Koffer
oder in einer Schublade, betatigt werden, ohne vor dem
Herausschwenken der Aufnahmevorrichtung die Werk-
zeuganordnung zunachst vollstandig aus der Schublade
oder dergleichen herausnehmen zu missen. Vielmehr
kann die Werkzeuganordnung ohne Deckelin der Schub-
lade oder in einer anderen beengten Umgebung verblei-
ben, so dass ein Benutzer dort unmittelbar ein Heraus-
schwenken der Aufnahmevorrichtung handisch bewerk-
stelligen kann, um Zugang zu Werkzeugelementen bzw.
Werkzeugelementaufnahmen der Aufnahmevorrichtung
zu erhalten. Eine Verwaltung und Verwendung auch ei-
nes komplexen Satzes von Werkzeugelementen ist ei-
nem Benutzer dann in einfacher und schneller Weise er-
moglicht.

[0057] Insbesondere kann das Verfahren ein benut-
zerdefiniertes Aufnehmen mindestens eines Werkzeug-
elements an mindestens einer an der Aufnahmevorrich-
tung gebildeten Werkzeugelementaufnahme, und ein
Koppeln der Aufnahmevorrichtung mit der Werkzeugver-
waltungsvorrichtung mittels Ausbildens einer Wirkver-
bindung zwischen an der Aufnahmevorrichtung gebilde-
ten Kopplungsstrukturen und weiteren Kopplungsstruk-
turen der Werkzeugverwaltungsvorrichtung aufweisen.
Gemal einem exemplarischen Ausfihrungsbeispiel
kann das Verfahren ein benutzerseitiges Bestiicken
und/oder Umbestiicken der Aufnahmevorrichtung mit ei-
nem Satz von benutzerdefinierten Werkzeugelementen
aufweisen, der aus einem gréfReren Reservoir von Werk-
zeugelementen benutzerseitig ausgewahlt wird. Geman
solchen Ausfiihrungsbeispielen der Erfindung ist ein frei
kombinierbares modulares System geschaffen. Anders
ausgedriickt kann die Gelenkverbindung (zum Beispiel
durch bugelférmige Ausgestaltung) so geformt sein,
dass ein Benutzer diese anatomisch leicht greifen kann,
um auch bei demontiertem Deckel die Aufnahmevorrich-
tung in einfacher Weise aus dem Aufnahmeraum des
Korpus herausschwenken zu kénnen. Anschaulich kann
ein Benutzer eine gewiinschte Aufnahmevorrichtung ei-
nes Satzes von Aufnahmevorrichtungen mit einem ge-
wiinschten Arrangement eines gréReren Satzes von
Werkzeugelementen bestiicken und flexibel den Aufnah-
meraum der Aufnahmeanordnung damit bestticken. Da-
durch ist ein flexibel konfigurierbares System geschaf-
fen, das ein Benutzer auf seine individuellen BedUirfnisse
zuschneiden kann.

[0058] GemalR einem exemplarischen Ausfihrungs-
beispiel kann das Verfahren ein benutzerseitiges Besti-
cken und/oder Umbestlicken der Werkzeugverwaltungs-
vorrichtung mit einem Satz von benutzerdefinierten Auf-
nahmevorrichtungen aufweisen, der aus einem gré3eren



15 EP 3 862 142 A1 16

Reservoir von Aufnahmevorrichtungen benutzerseitig
ausgewahlt wird. Auch mehrere Typen von Aufnahme-
vorrichtungen (zum Beispiel eine Bohrerbox, eine Bitbox
oder eine Bithalter-Box) kdnnen Teil eines Bausatzes bil-
den, den ein Benutzer variabel kombinieren kann, um
ihn auf einen jeweils gewiinschten Satz von Werkzeug-
elementen anzupassen.

[0059] Im Folgenden werden exemplarische Ausfiih-
rungsbeispiele der vorliegenden Erfindung mit Verweis
auf die folgenden Figuren detailliert beschrieben.

Figur 1 bis Figur 4 zeigen dreidimensionale Ansich-
ten einer Werkzeuganordnung gemaf einem exem-
plarischen Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung bei
geoffnetem Deckel.

Figur 1A zeigt ein Detail der Werkzeuganordnung
gemal Figur 1 bis Figur 4 mit einem Zapfenin einem
Fihrungskanal einer damit zusammenwirkenden
Kulissenfiihrung.

Figur 1B zeigt ein anderes Detail der Werkzeugan-
ordnung geman Figur 1 bis Figur 4 mit Komponenten
eines Verriegelungsmechanismus.

Figur 1C zeigt ein weiteres Detail der Werkzeugan-
ordnung gemal Figur 1 bis Figur 4 mit einem Zapfen
in einer Rasteinrichtung an einer Kulissenfiihrung.
Figur 5 zeigt eine Querschnittsansicht der Werkzeu-
ganordnung gemaR Figur 1 bis Figur 4 bei geschlos-
senem Deckel.

Figur 6 zeigt eine dreidimensionale Ansicht der
Werkzeuganordnung gemaR Figur 1 bis Figur 5 bei
abgenommenem Deckel.

Figur 7 bis Figur 9 zeigen dreidimensionale Ansich-
ten eines Werkzeugsystems aus gestapelten Werk-
zeuganordnungen gemafl einem exemplarischen
Ausfihrungsbeispiel der Erfindung.

Figur 10 zeigt ein Werkzeugsystem gemal einem
exemplarischen Ausflihrungsbeispiel der Erfindung.

[0060] Gleiche oder ahnliche Komponenten in unter-
schiedlichen Figuren sind mit gleichen Bezugsziffern ver-
sehen.

[0061] Figur 1 bis Figur 4 zeigen dreidimensionale
Ansichten einer Werkzeuganordnung 120 gemaR einem
exemplarischen Ausflihrungsbeispiel der Erfindung bei
geoffnetem Deckel 162. Figur 1A zeigt ein Detail der
Werkzeuganordnung 120 gemaf Figur 1 bis Figur 4 in
einer ersten Montageposition mit Zapfen 131 in einem
jeweiligen Fuhrungskanal 135 einer damit zusammen-
wirkenden jeweiligen Kulissenfiihrung 133. Figur 1B
zeigt ein anderes Detail der Werkzeuganordnung 120
gemal Figur 1 bis Figur 4 mit Komponenten eines Ver-
riegelungsmechanismus 176. Figur 1C zeigt ein weite-
res Detail der Werkzeuganordnung 120 gemaf Figur 1
bis Figur 4 in einer gegeniber der ersten Montageposi-
tion anderen zweiten Montageposition, in welcher die
Zapfen 131 in zugehdrigen Rasteinrichtungen 137 an
den Kulissenfilhrungen 133 verrastet sind. Figur 5 zeigt
eine Querschnittsansicht der Werkzeuganordnung 120
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gemal Figur 1 bis Figur 4 bei geschlossenem Deckel
162. Figur 6 zeigt eine dreidimensionale Ansicht der
Werkzeuganordnung 120 gemaR Figur 1 bis Figur 5 bei
abgenommenem Deckel.

[0062] Gemal Figur 1 bis Figur 4 ist der Deckel 162
gegeniber einem Korpus 160 unter Freigabe eines Auf-
nahmeraums 166 hochgeschwenkt.

[0063] Die Werkzeuganordnung 120 weist eine als
Box ausgebildete Werkzeugverwaltungsvorrichtung 140
mit einem Korpus 160 und einem Deckel 162 auf. Der
Deckel 162 ist mittels einer Gelenkverbindung 164 zum
selektiven Abdecken oder Freigeben des Aufnahme-
raums 166 des Korpus 160 relativ zu dem Korpus 160
schwenkbar ausgebildet.

[0064] Ferner weist die Werkzeuganordnung 120 eine
hier als Bohrerbox ausgebildete Aufnahmevorrichtung
100 zum Aufnehmen von Werkzeugelementen 102 auf,
die in dem Aufnahmeraum 166 des Korpus 160 abnehm-
bar montiert ist. Die Werkzeugelemente 102 kénnen an
der Aufnahmevorrichtung 100 aufgenommen werden, in-
dem sie durch einen Benutzer in entsprechende Aufnah-
mehohlrdume als Werkzeugelementaufnahmen 106 ein-
gesteckt werden. Die Aufnahmevorrichtung 100 ist in
dem Aufnahmeraum 166 des Korpus 160 so montiert
oder montierbar, dass mittels der Gelenkverbindung 164
die Aufnahmevorrichtung 100 bei Schwenken des De-
ckels 162 mitgeschwenkt wird.

[0065] MitVorteilkann der Deckel 162 von dem Korpus
160 und der Gelenkverbindung 164 abnehmbar ausge-
bildet sein, wie am besten in Figur 6 zu erkennen ist.
Dadurch istes ermdglicht, dass nach Abnehmen des De-
ckels 162 vom Rest der Werkzeuganordnung 120 und
nach Lésen der Verbindung zwischen dem Deckel 162
und der Gelenkverbindung 164 die Aufnahmevorrichtung
100 mittels Betatigens der Gelenkverbindung 164 ge-
genuber dem Korpus 160 ohne Deckel 162 schwenkbar
ist.

[0066] Ferner kann, wenn der Deckel 162 an dem Kor-
pus 160 und an der Gelenkverbindung 164 angekoppelt
ist, die Aufnahmevorrichtung 100 in dem von dem Korpus
160 abgegrenzten Aufnahmeraum 166 so montiert oder
montierbar sein, dass mittels der Gelenkverbindung 164
die Aufnahmevorrichtung 100 bei Schwenken des De-
ckels 162 zum Freigeben des Aufnahmeraums 166 aus
dem Aufnahmeraum 166 herausgeschwenkt wird. Hier-
bei kann die Aufnahmevorrichtung 100 mit Vorteil in eine
aufrechte Position verschwenkt werden. Ferner kann die
Aufnahmevorrichtung 100 in dem Aufnahmeraum 166
so montiert oder montierbar sein, dass mittels der Ge-
lenkverbindung 164 die Aufnahmevorrichtung 100 bei
Schwenken des Deckels 162 zum Abdecken des Auf-
nahmeraums 166 in den Aufnahmeraum 166 hineinge-
schwenkt wird. Hierdurch kann die Aufnahmevorrichtung
100 in eine liegende Position verschwenkt werden, in der
die Aufnahmevorrichtung 100 platzsparend in dem Auf-
nahmeraum 166 untergebracht ist.

[0067] Daruber hinaus kann die Aufnahmevorrichtung
100 in dem Aufnahmeraum 166 so montiert oder mon-



17 EP 3 862 142 A1 18

tierbar sein, dass bei abgenommenem Deckel 162 die
Aufnahmevorrichtung 100 aus einer liegenden Position
in einem kraftfreien Zustand mittels der Gelenkverbin-
dung 164 durch Muskelkraft eines Benutzers in eine auf-
rechte Position verschwenkbar ist. Beispielsweise kann
die Aufnahmevorrichtung 100 bei Wegfall der Muskel-
kraft selbsttatig in den liegenden Zustand zurtickschwen-
ken.

[0068] Vorteilhaftkanndie Gelenkverbindung 164 aus-
gebildet sein, mittels eines I6sbaren Verbindungsmecha-
nismus an einer Gelenkverbindungsaufnahme an Sei-
tenwanden des Deckels 162 schwenkbar und abnehm-
bar an dem Deckel 162 angebracht zu werden. Ferner
kann die Gelenkverbindung 164 ausgebildet sein, mittels
eines Verbindungsmechanismus an zwei einander ge-
genuberliegenden Gelenkverbindungsaufnahmen 168
an zwei gegenuberliegenden Seitenwanden der Aufnah-
mevorrichtung 100 schwenkbar und abnehmbar an dem
Deckel 162 angebracht zu werden. Darliber hinaus kann
die Gelenkverbindung 164 ausgebildet sein, bei Abneh-
men von dem Deckel 162 an der Aufnahmevorrichtung
100 angebracht zu bleiben.

[0069] Wie in Figur 1 dargestellt, kann die Gelenkver-
bindung 164 als im Wesentlichen C-formiger Bligel aus-
gebildet sein. Zwei einander gegenuberliegende Schen-
kel der als Biigel ausgebildeten Gelenkverbindung 164
greifen an den zwei gegeniiberliegenden Seitenwanden
der Aufnahmevorrichtung 100 auRenseitig an.

[0070] Ferneristteils am Deckel 162 und teils am Kor-
pus 160 ein Verriegelungsmechanismus 176 ange-
bracht. Der Verriegelungsmechanismus 176 dient zum
Verriegeln des Deckels 162 an dem Korpus 160, wenn
der Aufnahmeraum 166 des Korpus 160 mittels des De-
ckels 162 abgedeckt ist. Hierfiir weist der Verriegelungs-
mechanismus 176 eine Betatigungseinrichtung 178 zum
benutzerseitigen Betatigen des Verriegelungsmechanis-
mus 176 an einer AuBenflache des Deckels 162 auf.
Durch Betatigen der Betatigungseinrichtung 178 kann
ein jeweiliger Schwenkriegel bzw. Rasthaken 111 in eine
Riegelaufnahme verriegelnd eingefiihrt werden, die als
Rastaufnahmen 113 ausgebildet sein kann.

[0071] Uberdies weist die Werkzeuganordnung 120 ei-
ne weitere Gelenkverbindung 180 an einer Schwenkach-
se zwischen Korpus 160 und Deckel 162 auf (siehe Figur
6). Die weitere Gelenkverbindung 180 ist zum Unterstuit-
zen des Schwenkens des Deckels 162 relativ zum Kor-
pus 160 ausgebildet.

[0072] Im Weiteren wird die mit der Gelenkverbindung
164 verbundene Aufnahmevorrichtung 100 ndher be-
schrieben. Diese Aufnahmevorrichtung 100 weist im ge-
zeigten Ausfiihrungsbeispiel einen blockférmigen Basis-
korper 104 auf, der zum Beispiel in etwa die Form und
GroRe einer Zigarettenschachtel haben kann. An dem
Basiskorper 104 sind mehrere seriell angeordnete Werk-
zeugelementaufnahmen 106 zum benutzerdefinierten
Aufnehmen von Werkzeugelementen 102, im dargestell-
ten Beispiel Bohrern, vorgesehen. Eine jeweilige Werk-
zeugelementaufnahme 106 kann zum Aufnehmen min-
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destens eines Bohrers ausgebildet sein und zu diesem
Zweck ein kreisférmiges Innenprofil aufweisen. Jede der
Werkzeugelementaufnahmen 106 kann mit einem Boh-
rer als Werkzeugelement 102 bestiickt sein.

[0073] Darilber hinaus sind an dem Basiskorper 104
Kopplungsstrukturen (siehe Bezugszeichen 108 in Figur
1) zum Koppeln der Aufnahmevorrichtung 100 mit der
Werkzeugverwaltungsvorrichtung 140 gebildet. Besagte
Kopplungsstrukturen 108 sind an zwei einander gegen-
Uberliegenden Seitenflaichen des Basiskorpers 104 an-
geordnet. Hierbei dienen die Kopplungsstrukturen 108
selektiv zum Koppeln der als Block ausgebildeten Auf-
nahmevorrichtung 100 mit der Werkzeugverwaltungs-
vorrichtung 140 und zum Abkoppeln der Aufnahmevor-
richtung 100 von der Werkzeugverwaltungsvorrichtung
140. Mit Vorteil kann die Aufnahmevorrichtung 100 ein-
stlickig und einstoffig ausgebildet sein, besonders be-
vorzugt als Spritzgussteil.

[0074] Wie gezeigt, kdnnen bei der Werkzeuganord-
nung 120 eine oder mehrere weitere Aufnahmevorrich-
tungen 100 zum Aufnehmen von Werkzeugelementen
102 vorgesehen sein. Diese kénnen in dem Aufnahme-
raum 166 des Korpus 160 an der Aufnahmevorrichtung
100 montiert oder montierbar sein. Diese Montage kann
mit Vorteil mittels Winkelstiicken 182 an gegentberlie-
genden Seiten einer jeweiligen der Aufnahmevorrichtun-
gen 100 bewerkstelligt werden.

[0075] Die weiteren Aufnahmevorrichtungen 100 kon-
nen beispielsweise ausschlieRlich an einer dem Deckel
162 abgewandten Seite der schwenkbar gelagerten Auf-
nahmevorrichtung 100 gelagert sein. Auflerdem kénnen
die weiteren Aufnahmevorrichtungen 100 gelenkfrei und
starr an der einzigen schwenkbar gelagerten Aufnahme-
vorrichtung 100 angekoppelt sein.

[0076] Der Korpus 160 der Werkzeugverwaltungsvor-
richtung 140 kann einen Boden 184 und vier Seitenwan-
de 186 aufweisen, die mit dem Boden 184 einstlickig
verbunden sind, um dadurch den Aufnahmeraum 166
abzugrenzen.

[0077] Wie am besten in Figur 1, Figur 1A und Figur
1C erkennbar ist, kann die Gelenkverbindung 164 ein
Paar gegeniiberliegender Zapfen 131 aufweisen. Korre-
spondierend hierzu kann der Deckel 162 an zwei gegen-
Uberliegenden Seitenwanden ein Paar gegenuberlie-
gender Kulissenfilhrungen 133 aufweisen. Jede der Ku-
lissenfiihrungen 133 ist zum Fihren des jeweils zuge-
ordneten Zapfens 131 entlang einer vorgegebenen Tra-
jektorie ausgebildet. Anders ausgedriickt weist die Ge-
lenkverbindung 164 an zwei gegenuberliegenden Seiten
die zwei Zapfen 131 und weist der Deckel 162 an zwei
gegenuberliegenden Seiten die zwei Kulissenflihrungen
133 auf. Jede der Kulissenfiihrungen 133 wird somit zum
Fuhren eines zugeordneten der zwei Zapfen 131 entlang
einer jeweils vorgegebenen Trajektorie eingesetzt. Diese
Trajektorie ist durch die Geometrie der jeweiligen Kulis-
senfihrung 133 festgelegt. Genauer gesagt ist die jewei-
lige Trajektorie durch einen geradlinigen Fihrungskanal
135 in der zugeordneten Kulissenfiihrung 133 vorgege-
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ben. Wie am besten in Figur 1A erkennbar ist, ist ein
Fihrungskanal 135 der jeweiligen Kulissenfiihrung 133
ausgebildet, mittels mechanischen Fiihrens des jeweils
zugeordneten Zapfens 131 von einem ersten Ende zu
einem gegeniberliegenden zweiten Ende des genann-
ten Fuhrungskanals 135 ein Schwenken des Deckels
162 relativ zu dem Korpus 160 um einen bestimmten
Winkel zuzulassen. Je nachdem, wie weit die Zapfen 131
in den Flhrungskanalen 135 verschoben werden, ist der
Offnungswinkel zwischen dem Deckel 162 und dem Kor-
pus 160 groRer oder kleiner. In der in Figur 1 und Figur
1A dargestellten Montageposition ist der Offnungswinkel
in etwa 180°, wenn die Zapfen 131 bis an einen Anschlag
am Ende des jeweils zugeordneten Fiihrungskanals 135
der jeweiligen Kulissenfilhrung 133 geschoben sind.
[0078] Wie ebenfalls am besten in Figur 1, Figur 1A
und Figur 1C zu erkennen ist, ist an jeder der Kulissen-
fuhrungen 133 eine jeweilige Rasteinrichtung 137 aus-
gebildet, an welcher der jeweils zugeordnete Zapfen 131
- alternativ zu seinem Fihren in einem Fihrungskanal
135 - verrastbar ist. Sind die Zapfen 131 in die Rastein-
richtungen 137 eingerastet, sind diese nicht in dem Fiih-
rungskanal 135 der zugeordneten Kulissenfiihrung 133
frei verschiebbar, sondern ortsfest verankert. Bei Verras-
ten der Zapfen 131 in den Rasteinrichtungen 137 ist ein
Schwenken des Deckels 162 relativ zu dem Korpus 160
nur um einen kleineren Schwenkwinkel zugelassen als
bei Fiihren der Zapfens 131 in den Fihrungskanalen 135
der Kulissenfihrungen 133. Der besagte kleinere
Schwenkwinkel istim dargestellten Ausflihrungsbeispiel
bzw. in der alternativen Montageposition gemag Figur
1C und Figur 290°. Wie gezeigt, schlielt sich eine jewei-
lige der Rasteinrichtungen 137 endseitig an eine jeweils
zugeordnete Kulissenfiihrung 133 an. Wie ebenfalls dar-
gestellt, ist eine jeweilige Aufnahme6ffnung 139 der Ra-
steinrichtungen 137 zum Aufnehmen des jeweils zuge-
ordneten Zapfens 131 im Wesentlichen C-formig.
[0079] Wahrend Figur 1 und Figur 1A die Werkzeuga-
nordnung 120 mit einem Schwenkwinkel zwischen Kor-
pus 160 und Deckel 162 von ungefahr 180° zeigt, ist der
Schwenkwinkel zwischen Korpus 160 und Deckel 162
gemal Figur 2 und Figur 1C ungefahr 90°. In der Mon-
tageposition gemaR Figur 1 befinden sich die Zapfen 131
in den Fihrungskanalen 135, siehe Figur 1A. In der Mon-
tageposition gemaR Figur 2 befinden sich die Zapfen 131
in den Aufnahmedffnungen 139 der Rasteinrichtungen
137, siehe Figur 1C.

[0080] Gemal einer ersten Alternative kann die Ge-
lenkverbindung 164 aus einem derart steifen Material
ausgebildet sein, dass die Zapfen 131 der Gelenkverbin-
dung 164 - durch einen Benutzer unveranderbar - ent-
weder in den Kulissenfiihrungen 133 oder in den Rast-
einrichtungen 137 werkseitig vormontiert sind. Beispiels-
weise ist dann der Betriebsmodus gemaf Figur 1 oder
jener gemaf Figur 2 fest und unveranderbar eingestellt.
Alternativ kann die Gelenkverbindung 164 aus einem
derart nachgiebigen oder verformbaren oder elastischen
Material ausgebildet sein, dass die Zapfen 131 der Ge-
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lenkverbindung 164 durch einen Benutzer veranderbar
wahlweise in der Kulissenfihrung 133 geflihrt oder in
den Rasteinrichtungen 137 verrastet werden koénnen,
mithin zwischen den genannten zwei Montagepositionen
ummontierbar sind. Anders ausgedriickt kann aufgrund
der dann nachgiebigen Materialeigenschaften der Ge-
lenkverbindung 164 ein Benutzer die Werkzeuganord-
nung 120 frei zwischen den Betriebsmodi gemaf Figur
1 und Figur 2 Uberfiihren.

[0081] Die beiden Zapfen 131 sind an der bigelférmi-
gen oder schildartigen Gelenkverbindung 164 angeformt
und sind geman Figur 1 und Figur 1A in den zugeordne-
ten Kulissenfiihrungen 133 aufgenommen und gefiihrt,
wodurch der Deckel 162 gegentiber dem Korpus 160 um
ungefahr 180° verschwenkbar ist. Alternativ kénnen die
Zapfen 131 aber auch angrenzend an ein Ende der Ku-
lissenfiihrungen 133 in der U-formigen bzw. C-férmigen
Rasteinrichtung 137 verrastet werden. Dann ist der De-
ckel 162 gegentiber dem Korpus 160 nur um ungefahr
90° verschwenkbar, vergleiche Figur 2 und Figur 1C. Die
Gelenkverbindung 164 kann entweder so steif ausgebil-
det werden, dass sie werkseitig fest montiert wird und
von einem Benutzer nicht mehr geandert werden kann.
Alternativ kann die Gelenkverbindung 164 so weich aus-
gebildet werden, dass ein Benutzer sie zwischen den
beiden Positionen geman Figur 1 und Figur 2 umstecken
kann.

[0082] Am besten in Figur 1 und Figur 1B zu erkennen
isteine Betatigungseinrichtung 178 eines Verriegelungs-
mechanismus 176 am Deckel 162. Besagter Verriege-
lungsmechanismus 176 umfasst eine an einer Innenfla-
che des Deckels 162 montierte Welle 129 mit zwei ein-
ander endseitig gegenuberliegenden Rasthaken 111.
Jeder Rasthaken 111 ist zum drehenden Eingreifen in
eine von zwei einander gegeniberliegend an dem Kor-
pus 160 angebrachten nasenférmigen Rastaufnahmen
113 geformt und positioniert. Mit Vorteil kann die Welle
129 direktan einer Innenwand des Deckels 162 anliegen.
Bevorzugt kann die Welle 129 in einer Innenwand des
Deckels 162 versenkt sein, und zwar besonders vorteil-
haft angrenzend an Schragen 113. Die Welle 129 kann
im Deckel 162 versenkt sein. Anschaulich sind Elemente
des Verriegelungsmechanismus 176 an einer Position
direkt an einem tiefgezogenen Bereich des Verriege-
lungsmechanismus 176 angeordnet. Schrauben und an-
dere Kleinteile, die sich in der Werkzeuganordnung 120
befinden, sind daher daran gehindert, zwischen der Wel-
le 129 bzw. den Rasthaken 111 zu blockieren. Zu diesem
Sicherheitsmechanismus tragen auch die unteren
Schragen 113 bei.

[0083] Figur5 zeigt schematisch, dass der Deckel 162
einen Ablauf 125 fir Wasser aufweist, wenn dieses auf
eine Oberseite des Deckels 162 einwirkt. Besagter Ab-
lauf 125 weist miteinander fluidisch verbundene randsei-
tige Rinnen 115, 117 auf, die im Bereich der Betatigungs-
einrichtung 178 des Verriegelungsmechanismus 176 am
Deckel 162 positioniertsind. Pfeile in Figur 5 zeigen sche-
matisch eine Flief3richtung von Regenwasser, wenn die-
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ses auf eine Oberseite der Werkzeuganordnung 120 auf-
trifft. Dieses fliel3t zunachst entlang eines mit Bezugszei-
chen (1) dargestellten Pfads, nachfolgend entlang einer
ersten Rinne 115 gemal Bezugszeichen (2) und
schlief3lich entlang einer zweiten randseitigen Rinne 115
gemal Bezugszeichen (3). Die Rinnen 115 werden
durch eine geneigte Flache 127 begrenzt, die gemal der
dargestellten Ausfiihrungsform zum Beispiel im Bereich
der Betatigungseinrichtung 178 angeordnet sein.
[0084] Im Betrieb kann der Deckel 162 von dem Kor-
pus 160 und der Gelenkverbindung 164 abgenommen
werden, vergleiche Figur 6 (Darstellung ohne Aufnahme-
vorrichtungen 100). Nachfolgend kann die Aufnahmevor-
richtung 100 mittels handischen Betatigens der Gelenk-
verbindung 164 ohne Deckel 162 geschwenkt werden.
Nach dem Abnehmen des Deckels 162 kdnnen die an
dem Korpus 160 direkt bzw. indirekt montierten Aufnah-
mevorrichtungen 100 unter beengten Platzverhaltnissen
relativ zum Korpus 160 geschwenkt werden, zum Bei-
spiel in einer Schublade oder in einem Koffer. Nach dem
Unterbringen kann ein Schwenken der Aufnahmevor-
richtung 100 und kann ein Entnehmen eines Werkzeug-
elements 102 aus der Aufnahmevorrichtung 100 ohne
Entnahme des Korpus 160 und der daran montierten Auf-
nahmevorrichtungen 100 aus der Schublade oder aus
dem Koffer erfolgen.

[0085] Wie Figur 7 bis Figur 9 zu entnehmen ist, ist
es vorteilhaft moglich, die Werkzeugverwaltungsvorrich-
tung 140 mit einer gleichartigen oder identischen Werk-
zeugverwaltungsvorrichtung 140 formschliissig zu sta-
peln. Zum Stapeln kann ein Boden des Korpus 160 au-
Renseitig FuRe als Aufnahmestrukturen 188 zum Ein-
greifen um korrespondierende Profile als korrespondie-
rende Ausnahmestrukturen 121 an einer AuBenseite des
Deckels 162 aufweisen. Ferner ist es zum Stapeln von
Werkzeugverwaltungsvorrichtungen 140 vorteilhaft, ei-
nen Boden des Korpus 160 mit einem zum Beispiel teil-
weise umlaufenden Steg (d.h. einem hier unterbroche-
nen Ringsteg) als Aufnahmestruktur 188 auszustatten,
der zum Eingreifen in eine umlaufende Vertiefung als
Aufnahmestruktur 121 in einem Innenbereich des De-
ckels 162 ausgebildet ist.

[0086] Die beiden in Figur 7 bis Figur 9 dargestellten
Werkzeuganordnungen 120 sind daher formschlissig
stapelbar. In einem in Figur 8 mit Bezugszeichen 119
dargestellten, tiefergezogenen Bereich an einer auleren
Oberseite des Deckels 162 kdnnen Aufnahmestrukturen
188 an der Unterseite einer anderen Box oder Werkzeu-
ganordnung 120 formschlissig aufgesetzt werden. Dies
gilt unabhangig davon, wie groR die andere Werkzeuga-
nordnung 120 oder Kleinteilebox ist. Somit kdnnen meh-
rere Werkzeuganordnungen 120 Gbereinander gestapelt
werden, und zwar unabhangig von deren GréR3e, sofern
die korrespondierenden Aufnahmestrukturen 121, 188
zum Bewerkstelligen dieser Stapelung passend zuein-
ander ausgebildet sind.

[0087] Indem gemaR Figur 8 die Betatigungseinrich-
tung 178 des Verriegelungsmechanismus 176 an einer
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Oberseite der Werkzeuganordnung 120 angebracht ist,
kann ein Deckel 162 entriegelt bzw. verriegelt werden,
selbst wenn mehrere Werkzeuganordnungen 120 in ei-
nem Behalter 114 nebeneinanderstehen, wie beispiels-
weise in Figur 10 dargestellt.

[0088] Wie am besten in Figur 7 zu erkennen ist, ist
der Korpus 160 an seiner AuRenseite mit einer als Ein-
hangenut ausgebildeten Einhangeeinrichtung 123 ver-
sehen, mit welcher Werkzeuganordnung 120 in eine
Schiene oder dergleichen eingehangt werden kann. Eine
solche Schiene kann daher als provisorische oder dau-
erhafte Befestigung fiir die Werkzeuganordnung 120 die-
nen.

[0089] Ferner ist mit Vorteil ein benutzerdefiniertes
Aufnehmen von Werkzeugelementen 102 an den anden
Aufnahmevorrichtungen 100 gebildeten Werkzeugele-
mentaufnahmen 106 mdglich. Dariiber hinaus kénnen
die Aufnahmevorrichtungen 100 in der Werkzeugverwal-
tungsvorrichtung 140 beliebig ausgetauscht werden.
Uberdies ist ein benutzerseitiges Bestiicken und/oder
Umbestiicken der Aufnahmevorrichtungen 100 mit ei-
nem Satz von benutzerdefinierten Werkzeugelementen
102 ermdglicht, der aus einem gréReren Reservoir von
Werkzeugelementen 102 benutzerseitig ausgewahlt
werden kann. Auch ein benutzerseitiges Bestlicken
und/oder Umbestiicken der Werkzeugverwaltungsvor-
richtung 140 mit einem Satz von benutzerdefinierten Auf-
nahmevorrichtungen 100 kann durchgefiihrt werden. Der
Satz kann aus einem groReren Reservoir von Aufnah-
mevorrichtungen 100 benutzerseitig ausgewahlt wer-
den. Die Aufnahmevorrichtungen 100 kénnen so ausge-
wahlt werden, dass damit Werkzeugelemente 102 (wie
zum Beispiel Bohrer, Bits, Fraser, etc.) aufgenommen
werden konnen, die ein Benutzer fir eine bestimmte
Montageaufgabe bendtigt. Eine so bestlickte Werkzeu-
ganordnung 120 kann wahlweise mit Deckel 162 (zum
Beispiel zum Mitfiihren in einem Kraftfahrzeug, ge-
schutzt vor Herausfallen) oder ohne Deckel 162 (zum
Beispiel unter beengten Umstanden wie in einem Koffer
oder in einer Schublade zum Herausschwenken der Auf-
nahmevorrichtungen 100 ohne Herausnahme aus Koffer
oder Schublade) eingesetzt werden. Aufgrund der [6s-
baren Verbindungen der Gelenkverbindung 164 sowie
der Kopplungsstrukturen 108 ist ein beliebiges Konfigu-
rieren und Umkonfigurieren der Werkzeuganordnung
120 ermdglicht.

[0090] Zum Beispiel kann der Korpus 160 mit Aufnah-
mevorrichtung(en) 100, insbesondere Bohrerbarren
und/oder Bitbarren in einem Koffer, einer Schublade oder
dergleichen angeordnet sein.

[0091] Fernererfolgtein bedarfsweises Verriegeln des
Deckels 162 mit Korpus 160 mittels des Verriegelungs-
mechanismus 176. Die Bohrerbox weist an dem Deckel
162 eine Komponente des Verriegelungsmechanismus
176 auf, um den Deckel 162 mit dem Korpus 160 zu
verriegeln. Vorteilhaft kann die Verriegelung mit ein oder
zwei Fingern gel6st werden und gleichzeitig die Betati-
gungseinrichtung 178 der Verriegelung und/oder der De-
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ckel 162 so gegriffen werden, dass der Deckel 162 mit
einer Hand entriegelt und gedffnet werden kann. Eine
Hand reicht also aus, um den Deckel 162 zu entriegeln
und dann den Deckel 162 zu 6ffnen.

[0092] Figur10 zeigtein Werkzeugsystem 112 gemal
einem exemplarischen Ausfiihrungsbeispiel der Erfin-
dung. Dieses umfasst einen Behalter 114 (zum Beispiel
einen Koffer oder eine Schublade) und eine Mehrzahl
von in dem Behalter 114 nebeneinander (bzw. alternativ
oder erganzend Ubereinander, nicht gezeigt) angeord-
nete Werkzeuganordnungen 120, wie diese beispiels-
weise bezugnehmend auf Figur 1 bis Figur 9 beschrieben
sind. Mit Vorteil ist die Konfiguration gemafl Figur 10
kompakt und benutzerkonfigurierbar.

[0093] Erganzend ist darauf hinzuweisen, dass "auf-
weisend" keine anderen Elemente oder Schritte aus-
schlief3t und "eine" oder "ein" keine Vielzahl ausschlieft.
Ferner sei darauf hingewiesen, dass Merkmale oder
Schritte, die mit Verweis auf eines der obigen Ausfiih-
rungsbeispiele beschrieben worden sind, auch in Kom-
bination mit anderen Merkmalen oder Schritten anderer
oben beschriebener Ausfiihrungsbeispiele verwendet
werden kénnen. Bezugszeichen in den Anspriichen sind
nicht als Einschrankung anzusehen.

Patentanspriiche
1. Werkzeuganordnung (120), aufweisend:

eine Werkzeugverwaltungsvorrichtung (140)
miteinem Korpus (160) und einem Deckel (162),
wobei der Deckel (162) mittels einer Gelenkver-
bindung (164) zum selektiven Abdecken oder
Freigeben eines Aufnahmeraums (166) des
Korpus (160) relativ zu dem Korpus (160)
schwenkbar ausgebildet ist; und

eine Aufnahmevorrichtung (100) zum Aufneh-
men von Werkzeugelementen (102), die in dem
Aufnahmeraum (166) des Korpus (160) so mon-
tiert oder montierbar ist, dass mittels der Ge-
lenkverbindung (164) die Aufnahmevorrichtung
(100) bei Schwenken des Deckels (162) mitge-
schwenkt wird;

wobei die Gelenkverbindung (164) mindestens
einen Zapfen (131) und der Deckel (162) min-
destens eine Kulissenfiihrung (133) zum Fihren
des mindestens einen Zapfens (131) entlang ei-
ner vorgegebenen Trajektorie aufweist.

2. Werkzeuganordnung (120) gemaf Anspruch 1, auf-
weisend zumindest eines der folgenden Merkmale:

wobei die Gelenkverbindung (164) an zwei ge-
genuberliegenden Seiten zwei Zapfen (131) und
der Deckel (162) an zwei gegenuberliegenden
Seiten zwei Kulissenfilhrungen (133) aufweist,
von denen jede zum Flhren eines zugeordne-
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ten der zwei Zapfen (131) entlang einer jeweils
vorgegebenen Trajektorie ausgebildet ist;
wobei die vorgegebene Trajektorie durch einen,
vorzugsweise geradlinigen, Fihrungskanal
(135) in der mindestens einen Kulissenfiihrung
(133) vorgegeben ist;

wobei mindestens ein Fihrungskanal (135) der
mindestens einen Kulissenflihrung (133) aus-
gebildet ist, mittels Fiihrens des mindestens ei-
nen Zapfens (131) von einem ersten Ende zu
einem gegeniberliegenden zweiten Ende des
mindestens einen Fihrungskanals (135) ein
Schwenken des Deckels (162) relativ zu dem
Korpus (160) um mehr als 90°, insbesondere
mehr als 120°, weiter insbesondere um bis zu
180° oder mehr, zuzulassen;

wobei die Gelenkverbindung (164) einen den
Deckel (162) mit der Aufnahmevorrichtung
(100) verbindenden Biigel, derinsbesondere als
im Wesentlichen C-formiger Bligel ausgebildet
ist, aufweist.

Werkzeuganordnung (120) gemal einem der An-
spriiche 1 bis 2, wobei an der mindestens einen Ku-
lissenfihrung (133) mindestens eine Rasteinrich-
tung (137) ausgebildet ist, an welcher der mindes-
tens eine Zapfen (131) alternativ zum Fihren in der
mindestens einen Kulissenfiihrung (133) verrastbar
ist.

Werkzeuganordnung (120) gemaR Anspruch 3, auf-
weisend zumindest eines der folgenden Merkmale:

wobei bei Verrasten des mindestens einen Zap-
fens (131) in der mindestens einen Rasteinrich-
tung (137) ein Schwenken des Deckels (162)
relativ zu dem Korpus (160) nur um einen klei-
neren Schwenkwinkel zugelassen ist als bei
Fihren des mindestens einen Zapfens (131) in
der mindestens einen Kulissenfiihrung (133);
insbesondere wobei der kleinere Schwenkwin-
kel kleiner als 120° ist, insbesondere nicht gro-
Ber als 90° ist;

wobei sich die mindestens eine Rasteinrichtung
(137) endseitig an die mindestens eine Kulis-
senfiihrung (133) anschliel3t;

wobei eine Aufnahmedffnung (139) der mindes-
tens einen Rasteinrichtung (137) zum Aufneh-
men des mindestens einen Zapfens (131) im
Wesentlichen C-férmig ist.

Werkzeuganordnung (120) gemal einem der An-
spriiche 1 bis 4, wobei die Gelenkverbindung (164),
insbesondere ein Blgel der Gelenkverbindung
(164), derart steif ausgebildet ist, dass der mindes-
tens eine Zapfen (131) der Gelenkverbindung (164)
durch einen Benutzer unveranderbar an der Kulis-
senfiihrung (133) oder an mindestens einer Rastein-
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richtung (137)an der Kulissenfiihrung (133) werksei-
tig vormontiert ist.

Werkzeuganordnung (120) gemal einem der An-
spriiche 1 bis 5, wobei die Gelenkverbindung (164),
insbesondere ein Blgel der Gelenkverbindung
(164), derart verformbar ausgebildet ist, dass der
mindestens eine Zapfen (131) der Gelenkverbin-
dung (164) durch einen Benutzer zwischen der Ku-
lissenfiihrung (133) und mindestens einer Rastein-
richtung (137) an der Kulissenfiihrung (133) veran-
derbar ummontierbar ist.

Werkzeuganordnung (120) gemal einem der An-
spriiche 1 bis 6, aufweisend zumindest eines der
folgenden Merkmale:

wobei der Deckel (162) mindestens eine aulien-
seitige Aufnahmestruktur (121) zum form-
schliussigen Einsetzen von mindestens einer
korrespondierenden Aufnahmestruktur (188) an
einer Unterseite des Korpus (160) einer gleich-
artigen oder identischen Werkzeuganordnung
(120) aufweist, sodass die Werkzeuganordnung
(120) und die gleichartige oder identische Werk-
zeuganordnung (120) stapelbar sind;

wobei der Korpus (160) an seiner Unterseite
mindestens eine Aufnahmestruktur (188) zum
formschlissigen Einsetzen in mindestens eine
korrespondierende  aufllenseitige  Aufnah-
mestruktur (121) des Deckels (162) einer gleich-
artigen oder identischen Werkzeuganordnung
(120) aufweist, sodass die Werkzeuganordnung
(120) und die gleichartige oder identische Werk-
zeuganordnung (120) stapelbar sind;

wobei der Korpus (160) an seiner AuRenseite
eine Einhangeeinrichtung (123), insbesondere
eine Einhdngenut, zum Einhdngen in eine
Schiene aufweist;

wobei der Deckel (162) einen Ablauf (125) fur
Wasser aufweist, das auf eine Oberseite des
Deckels (162) einwirkt;

insbesondere wobei der Ablauf (125) miteinan-
der fluidisch verbundene randseitige Rinnen
(115, 117) aufweist, insbesondere im Bereich
einer Betatigungseinrichtung (178) eines Ver-
riegelungsmechanismus (176) am Deckel
(162).

8. Werkzeuganordnung (120) gemaR einem der An-

spriiche 1 bis 7, aufweisend zumindest eines der
folgenden Merkmale:

wobei der Deckel (162) von der Gelenkverbin-
dung (164) abnehmbar ausgebildet ist;

aufweisend eine weitere Gelenkverbindung
(180) an einer Schwenkachse zwischen dem
Korpus (160) und dem Deckel (162), wobei die
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weitere Gelenkverbindung (180) zum Schwen-
ken des Deckels (162) relativ zum Korpus (160)
ausgebildet ist, und wobei insbesondere die
weitere Gelenkverbindung (180) von dem Kor-
pus (160) abnehmbar ist;

wobei die Aufnahmevorrichtung (100) in dem
Aufnahmeraum (166) so montiert oder montier-
bar ist, dass mittels der Gelenkverbindung (164)
die Aufnahmevorrichtung (100) bei Schwenken
des Deckels (162) zum Freigeben des Aufnah-
meraums (166) aus dem Aufnahmeraum (166)
herausgeschwenkt wird, insbesondere in eine
aufrechte Position verschwenkt wird;

wobei die Aufnahmevorrichtung (100) in dem
Aufnahmeraum (166) so montiert oder montier-
bar ist, dass mittels der Gelenkverbindung (164)
die Aufnahmevorrichtung (100) bei Schwenken
des Deckels (162) zum Abdecken des Aufnah-
meraums (166) in den Aufnahmeraum (166) hi-
neingeschwenkt wird, insbesondere in eine lie-
gende Position verschwenkt wird.

Werkzeuganordnung (120) gemaf einem der An-
spriiche 1 bis 8, aufweisend einen teilweise an dem
Deckel (162) und teilweise an dem Korpus (160) an-
gebrachten Verriegelungsmechanismus (176), der
zum Verriegeln des Deckels (162) an dem Korpus
(160) ausgebildet ist, wenn der Aufnahmeraum
(166) des Korpus (160) mittels des Deckels (162)
abgedeckt ist;

insbesondere wobei der Verriegelungsmechanis-
mus (176), eine Betatigungseinrichtung (178) zum
benutzerseitigen Betatigen des Verriegelungsme-
chanismus (176) an einer AuRenflache des Deckels
(162), insbesondere an einer Oberseite des Deckels
(162), aufweist.

Werkzeuganordnung (120) gemafR Anspruch 9, wo-
bei der Verriegelungsmechanismus (176) eine an
dem Deckel (162) montierte Welle (129) mit mindes-
tens einem Rasthaken (111) aufweist, der zum dre-
henden Eingreifen in mindestens eine Rastaufnah-
me (113) an dem Korpus (160) ausgebildet ist.

Werkzeuganordnung (120) gemaR Anspruch 10,
aufweisend zumindest eines der folgenden Merkma-
le:

wobei die Welle (129) direkt an einer Innenwand
des Deckels (162) anliegt;

wobei die Welle (129) in einer Innenwand des
Deckels (162) versenkt ist, insbesondere an-
grenzend an eine Schrage (113).

Werkzeuganordnung (120) gemal einem der An-
spriiche 1 bis 11, wobei die Aufnahmevorrichtung
(100) aufweist:
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einen blockférmigen, insbesondere barrenfor-
migen, Basiskorper (104);

mindestens eine an dem Basiskorper (104) ge-
bildete Werkzeugelementaufnahme (106) zum
benutzerdefinierten Aufnehmen mindestens ei-
nes Werkzeugelements (102); und

an dem Basiskorper (104) gebildete Kopplungs-
strukturen (108) zum Koppeln der Aufnahme-
vorrichtung (100) mit der Werkzeugverwal-
tungsvorrichtung (140).

Werkzeuganordnung (120) gemal einem der An-
spriiche 1 bis 12, aufweisend mindestens eine wei-
tere Aufnahmevorrichtung (100) zum Aufnehmen
von Werkzeugelementen (102), die an der Aufnah-
mevorrichtung (100) montiert oder montierbar ist,
insbesondere mittels Winkelstiicken (182) an ge-
geniberliegenden Seiten der Aufnahmevorrichtung
(100);

insbesondere wobei die mindestens eine weitere
Aufnahmevorrichtung (100), insbesondere aus-
schlieB3lich, an einer dem Deckel (162) abgewandten
Seite der Aufnahmevorrichtung (100) gelagert ist,
insbesondere gelenkfrei.

Werkzeugsystem (112), aufweisend:

einen Behalter (114), insbesondere einen Kof-
fer; und

eine Mehrzahl von in dem Behalter (114) neben-
einander und/oder Ubereinander angeordnete
Werkzeuganordnungen (120) gemaf einem der
Anspriche 1 bis 13.

Verfahren zum Verwalten von Werkzeugelementen
(102) mittels einer Werkzeuganordnung (120) ge-
maf einem der Anspriiche 1 bis 13, wobei das Ver-
fahren ein Uberfiihren des Deckels (162) zwischen
einem den Aufnahmeraum (166) abdeckenden Be-
triebszustand und einem den Aufnahmeraum (166)
freigegebenen Betriebszustand mittels Fiihrens des
mindestens einen Zapfens (131) entlang der vorge-
gebenen Trajektorie in der mindestens einen Kulis-
senfihrung (133) aufweist.
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