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(57)  Ein Handgriff (6, 7) fir ein handgefiihrtes Ar-
beitsgeratweist einen Schaft (8) mit einem Befestigungs-
ende (9), an dem der Handgriff (6, 7) festgelegt ist, und
ein freies Ende (10) auf. Der Handgriff (6, 7) weist eine
AuBenseite (28) auf, die mindestens teilweise zur Anlage
an einem Handteller (52) eines Benutzers (51) vorgese-
hen ist. Der Handgriff (6, 7) weist eine der AuRRenseite
gegenuberliegende Innenseite (29) sowie eine Langs-
achse (14) auf. An der Innenseite des Handgriffs (6, 7)
ist eine Daumenauflageflache (20) angeordnet, die in ei-
ner Seitenansicht senkrecht auf die Innenseite (29) mit
derLangsachse (14) an jeder Stelle einen Winkel () von
mindestens 20° und hoéchstens 70° einschlie3t. Der
Handgriff (6, 7) ist insbesondere fiir einen Freischneider
(1) mit einem Fiahrungsrohr (2) vorgesehen. Der Hand-
griff ist an einem Lenkerholm (43) an dem Fiihrungsrohr
(2) festgelegt.

HANDGRIFF FUR EIN HANDGEFUHRTES ARBEITSGERAT UND FREISCHNEIDER

Fig. 6 il
W TRV,
\)
47 O\ 29
31
\\_\\
. X 20
.
64
\
\\
A\ !
| [*® \‘{
e \§ h
T a2 e— V|
: 30
27 45
5 33
46

Printed by Jouve, 75001 PARIS (FR)



1 EP 3 892 082 A1 2

Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft einen Handgriff fir ein
handgefiihrtes Arbeitsgerat der im Oberbegriff des An-
spruchs 1 angegebenen Gattung sowie einen Frei-
schneider der im Oberbegriff des Anspruchs 19 angege-
benen Gattung.

[0002] AusderEP 2845460 A1 gehteinFreischneider
hervor, an dessen Flhrungsrohr ein Lenkergriff fixiert ist,
der zwei Handgriffe tragt. An der Innenseite des Hand-
griffs, der die Bedienelemente tragt, ist eines der Bedie-
nelemente angeordnet.

[0003] ImBetriebmissen tuberden oderdie Handgriffe
die Fihrungskrafte zum Fihren des Werkzeugs einge-
leitet werden. Dabei kénnen Kréfte in unterschiedliche
Richtungen einzuleiten sein. Zum Mahen mit einem Frei-
schneider muss das Werkzeug hin- und hergehend be-
wegt werden. Es kann jedoch auch notwendig sein, das
Werkzeug in ein Werkstiick zu schieben oder zu driicken.
[0004] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ei-
nen Handgriff fir ein handgeflihrtes Arbeitsgerat zu
schaffen, mit dem die Einleitung von Fihrungskraften
ergonomisch und kraftsparend moglich ist. Eine weitere
Aufgabe der Erfindung liegt darin, einen Freischneider
anzugeben, der ein ergonomisches und kraftsparendes
Arbeiten ermoglicht.

[0005] Diese Aufgabe wird bezliglich des Handgriffs
fur ein handgefiihrtes Arbeitsgerat durch einen Handgriff
mit den Merkmalen des Anspruchs 1 gel6st. Beziglich
des Freischneiders wird die Aufgabe durch einen Frei-
schneider mit den Merkmalen des Anspruchs 19 gel6st.
[0006] Es ist vorgesehen, dass an der Innenseite des
Handgriffs eine Daumenauflageflache angeordnet ist,
die in einer Seitenansicht senkrecht auf die Innenseite
mit der Langsachse des Handgriffs an jeder Stelle einen
Winkel von mindestens 20° und hoéchstens 70° ein-
schlief3t. Aufgrund dieser Neigung der Daumenauflage-
flache ergibt sich zum einen eine ergonomische Hand-
haltung am Daumen. Zum anderen kdnnen tiber die Dau-
menauflageflache insbesondere beim Schieben und
Driicken eines Werkzeugs, beispielsweise eines Mes-
sers eines Freischneiders, sehr gut Krafte in das Werk-
zeug eingeleitet werden. Die beim Schieben und Dri-
cken eines Werkzeugs vom Bediener einzuleitenden
Krafte missen nicht nur von der Handinnenflache auf-
gebracht werden, sondern kénnen auch vom Daumen
aufgebracht werden. Dabei ist insbesondere auch die
Einbringung von Kraftanteilen in Richtung auf das Be-
festigungsende des Handgriffs kraftsparend und ergo-
nomisch moglich.

[0007] Die Daumenauflageflache ist vorteilhaft als
Oberseite einer an der Innenseite des Schafts angeord-
neten Erh6hung ausgebildet. Die Daumenauflageflache
steht vorteilhaft gegeniber einem etwa geraden Verlauf
der Innenseite seitlich hervor. Alternativ kann die Dau-
menauflageflache als Boden einer an der Innenseite ein-
gebrachten Vertiefung ausgebildet sein. Auch eine Kom-
bination aus Erhéhung und Vertiefung kann vorgesehen
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sein.

[0008] Die Daumenauflageflache ist vorzugsweise ei-
ne vergleichsweise ebene Flache. Die Daumenauflage-
flache liegt zwischen zwei parallel zueinander verlaufen-
den Ebenen. Der Abstand der beiden Ebenen betragt
vorteilhaft weniger als 3 mm, insbesondere weniger als
2 mm. Die Daumenauflageflache weist eine Lange von
mindestens 2,5 cm und eine Breite von mindestens 8
mm auf. Die Léange und die Breite der Daumenauflage-
flache geben dabei die maximale Lange und die maxi-
male Breite an. In den auf3erhalb der beiden parallel zu-
einander verlaufenden Ebenen liegenden Bereichen
geht die Daumenauflageflache vorteilhaft mit angepass-
ter Krimmung in die Innenseite und die Vorder- und/oder
Ruckseite des Handgriffs tber. Die Daumenauflagefla-
che kann eine ebene Flache sein. Es kann jedoch auch
vorgesehen sein, dass die Daumenauflageflache gering-
fugig gekrimmt verlauft. Der Krimmungsradius der Dau-
menauflageflache ist dabei in alle Richtungen bevorzugt
moglichst groR. Die Krimmung der Daumenauflagefla-
che weist vorteilhaft einen minimalen Radius auf, der
mindestens 10 mm, insbesondere mindestens 15 mm,
vorteilhaft mindestens 30 mm betragt. Die Daumenauf-
lageflache kann in unterschiedlichen Richtungen unter-
schiedlich gekrimmt verlaufen.

[0009] Die Daumenauflageflache ist vorteilhaft in ei-
nem Abstand zum freien Ende des Schafts angeordnet.
Die Daumenauflageflache erstreckt sich demnach in ei-
ner Ausfiihrungsvariante nicht bis zum freien Ende des
Schafts. Der Abstand der Daumenauflageflache zum
freien Ende des Schafts betragt vorteilhaft mindestens 1
cm. Dieser Abstand ist insbesondere fiir einen Handgriff
vorgesehen, der keine Bedienelemente tragt. Bevorzugt
istder Abstand der Daumenauflageflache zum freien En-
de des Schafts von mindestens 1 cm fiir einen linken
Handgriff vorgesehen. Fir einen Handgriff, der mindes-
tens ein Bedienelement tragt, kann ein geringerer Ab-
stand der Daumenauflageflache zum freien Ende vorteil-
haft sein.

[0010] Vorteilhaft geht die Daumenauflageflache mit
einer konkaven Wolbung in die Innenseite des Handgriffs
Uber. In einer Schnittebene, die parallel zur Langsachse
des Handgriffs und durch die Innenseite verlauft, schlie3t
die Daumenauflageflache mit der LAngsachse vorteilhaft
einen Winkel ein, der zum Befestigungsende 6ffnet. Die
Daumenauflageflache fallt vorteilhaft in Richtung auf die
andere Hand des Benutzers hin ab. Zur Langsachse hin
steigt die Daumenauflageflache vorteilhaft an. Dadurch
kann ein Bediener den Daumen gut in seitlicher Richtung
auf die Daumenauflageflache auflegen. Ein Aufschieben
in Langsrichtung der Daumenauflageflache ist nicht er-
forderlich. Auch ein geringes Ansteigen der Daumenauf-
lageflache zur anderen Hand hin bzw. ein geringes Ab-
fallen zur Langsachse hin kann jedoch vorteilhaft sein.
Der Winkel betragt vorteilhaft 30° bis 110°, insbesondere
60° bis 90°. Bevorzugt ist der Winkel kleiner als 90°. Der
Winkel, den die Daumenauflageflache mit der Langsach-
se einschlieBt, kann dabei iber die Lange der Daumen-
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auflageflache variieren.

[0011] Vorteilhaft weist der Handgriff an seinem Be-
festigungsende eine Aufnahme zum Aufstecken des
Handgriffs, beispielsweise auf einen Lenkerholm, auf.
Die Langsachse des Handgriffs ist vorteilhaft die Langs-
mittelachse der hohlen Aufnahme. Die Langsachse er-
streckt sich in Aufsteckrichtung des Handgriffs. Es kann
auch vorgesehen sein, dass der Handgriff am Befesti-
gungsende und am freien Ende jeweils verdickt ausge-
fUhrt ist und sich dazwischen ein Griffabschnitt erstreckt,
denderBediener mitseinen Fingernim Betrieb umschlie-
Ren kann. Die Langsachse verlauft vorteilhaft durch die
Flachenschwerpunkte des Griffabschnitts in Schnittebe-
nen benachbart zu den verdickten Enden.

[0012] Es hat sich gezeigt, dass die Arbeit mit dem
handgefiihrten Arbeitsgerat fur einen Bediener weniger
ermudend ist, wenn die Handposition im Laufe des Ar-
beitens mehrfach geandert werden kann. Um nicht nur
ein Umfassen des Schafts zu ermdglichen, sondernauch
eine Auflage der Hand, ist vorgesehen, dass der Schaft
mit seinem freien Ende eine Auflageflache fir eine Hand
eines Benutzers bildet. Besonders bevorzugt geht die
Auflageflache Uber eine kontinuierliche Rundung in eine
in Umfangsrichtung des Schafts zwischen der Innenseite
und der AuBenseite verlaufende Rickseite Uber. Auf-
grund der kontinuierlichen Rundung kann die Hand des
Bedieners kontinuierlich zwischen unterschiedlichen
Greifpositionen wechseln, wobei die Hand des Bedie-
ners an der Rundung entlang von der Ruickseite zur Auf-
lageflache und zuriick bewegt werden kann. Die Run-
dungistdabeivorteilhaft mit vergleichsweise groRem Ra-
dius ausgebildet, um ein stérungsfreies Abgleiten der
Hand des Benutzers zu ermdglichen. In einer Seitenan-
sicht auf die AuRenseite des Griffs weist die Rundung
vorteilhaft an jeder Stelle einen Radius von mindestens
1,5 cm, insbesondere von mindestens 2 cm auf.

[0013] Der Handgriff kann ein Handgriff sein, der Be-
dienelemente tragt. Vorteilhaft ist an dem Schaft ein ers-
tes Bedienelement um eine erste Schwenkachse
schwenkbar gelagert und ein zweites Bedienelement um
eine zweite Schwenkachse. Das erste Bedienelement ist
vorteilhaft zur Ansteuerung des Antriebsmotors ausge-
bildet, und das zweite Bedienelement verhindert in un-
betatigter Position die Ansteuerung des Antriebsmotors
Uber das erste Bedienelement. In vorteilhafter Gestal-
tung kann vorgesehen sein, dass das zweite Bedienele-
ment in seiner unbetatigten Position das erste Bediene-
lement mechanisch sperrt. Es kann jedoch auch vorge-
sehen sein, dass das zweite Bedienelement zwar ein
Verschwenken des ersten Bedienelements zulasst, die-
ses Verschwenken in unbetatigter Position des zweiten
Bedienelements jedoch nicht zu einer Ansteuerung des
Antriebsmotors flihrt, beispielsweise durch entsprechen-
de Beschaltung von Schaltern, die von den Bedienele-
menten betatigt werden, oder durch entsprechende me-
chanische Kopplung.

[0014] Als Langsachse des Handgriffs wird vorliegend
vorteilhaft eine Achse angesehen, die senkrecht zur ers-
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ten Schwenkachse und senkrecht zur zweiten Schwenk-
achse liegt. Bei Blickrichtung in Richtung der Langsachse
schlieen die erste Schwenkachse und die zweite
Schwenkachse vorteilhaft einen Winkel von weniger als
180°, insbesondere von weniger als 120° ein. Besonders
bevorzugt schlieRen die erste und die zweite Schwenk-
achse bei Blickrichtung in Richtung der Langsachse des
Handgriffs einen Winkel von etwa 90° ein. Die beiden
Schwenkachsen liegen demnach nicht parallel zueinan-
der, wie dies fiir Bedienelemente, die an gegeniberlie-
genden Seiten eines Handgriffs angeordnet sind, tiblich
ist. In besonders bevorzugter Gestaltung ist das erste
Bedienelement an der Vorderseite des Handgriffs ange-
ordnetund das zweite Bedienelement an der AuRRenseite
des Handgriffs. Dadurch kann das zweite Bedienelement
mit dem Handteller vom Benutzer betatigt werden.
[0015] Das zweite Bedienelement weist vorteilhaft ei-
nen in unbetatigter Stellung aus dem Schaft ragenden
Betatigungsabschnitt auf, der ein erstes, dem Befesti-
gungsende naher liegendes Ende und ein zweites, dem
freien Ende des Schafts naher liegendes Ende aufweist.
Die zweite Schwenkachse ist vorteilhaft ndher an dem
ersten Ende des Betatigungsabschnitts angeordnet als
an dem zweiten Ende des Betatigungsabschnitts. Bevor-
zugt liegt die Schwenkachse naher am Befestigungsen-
de als am freien Ende des Schafts. Dadurch fihrt das
Bedienelement seine grote Bewegung an dem demfrei-
en Ende des Schafts naherliegenden Ende aus. Dadurch
ist eine sichere Betatigung des zweiten Bedienelements
auch dann méglich, wenn der Bediener aufgrund seiner
gewahlten Handhaltung, beispielsweise einer Auflage
der Hand auf der Auflageflache, den Betatigungsab-
schnitt nur an seinem zweiten Ende erreichen und beta-
tigen kann. Durch die vorgesehene Lagerung des zwei-
ten Bedienelements wird das Bedienen des Arbeitsge-
rats in den unterschiedlichen Handhaltungen daher ver-
einfacht. Der Betatigungsabschnitt des zweiten Bedie-
nelements steht in betatigter Stellung des zweiten Be-
dienelements vorteilhaft an keiner Stelle um mehr als 3
mm uber die AuRenkontur des Schafts hervor. Dadurch
kann das zweite Bedienelement bequem mit der Han-
dinnenflache gedrickt werden. Beim Verandern der
Handposition am Handgriff bewirkt der Betatigungsab-
schnitt keine oder lediglich eine geringfiigige Stérung der
Bewegung der Hand des Bedieners.

[0016] Vorteilhaftweistdas erste Bedienelementin un-
betétigter Stellung einen aus dem Schaft ragenden Be-
tatigungsabschnitt auf. Der Betatigungsabschnitt des
ersten Bedienelements weist vorteilhaft ein erstes, dem
Befestigungsende naher liegendes Ende und ein zwei-
tes, dem freien Ende des Schafts naher liegendes Ende
auf. Die erste Schwenkachse ist in vorteilhafter Gestal-
tung naher an dem zweiten Ende des Betatigungsab-
schnitts des ersten Bedienelements angeordnet als an
dem ersten Ende des Betatigungsabschnitts des ersten
Bedienelements.

[0017] Vorteilhaft weist der Betatigungsabschnitt min-
destens eines Bedienelements zum freien Ende des
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Schafts einen Abstand von weniger als 7 cm auf. Dadurch
kann das entsprechende Bedienelement vom Bediener
gegriffen werden, wenn die Hand des Bedieners an ei-
nem Auflageabschnitt am freien Ende des Schafts auf-
liegt. Besonders bevorzugt weisen die Betatigungsab-
schnitte beider Bedienelemente zum freien Ende des
Schafts einen Abstand von weniger als 7 cm auf. Dadurch
kénnen beide Bedienelemente vom Bediener betatigt
werden, wenn die Hand des Bedieners am Auflageab-
schnitt am freien Ende des Schafts aufliegt. Damit beide
Bedienelemente vom Bediener in unterschiedlichen
Handpositionen gegriffen werden kénnen, ist vorteilhaft
vorgesehen, dass der Betatigungsabschnitt des ersten
Bedienelements und der Betatigungsabschnitt des zwei-
ten Bedienelements sich Uber einen Langenabschnitt
des Schatfts tUberlappen. Die in Richtung der Ladngsachse
gemessene Lange des Langenabschnitts des Schafts
betragt vorteilhaft mindestens 30%, insbesondere min-
destens 50% der in gleicher Richtung gemessenen Lan-
ge des Betatigungsabschnitts des ersten Bedienele-
ments. Besonders vorteilhaft Gberlappen sich die Beta-
tigungsabschnitte der beiden Bedienelemente mindes-
tens teilweise in einem Griffabschnitt des Schafts. Der
Griffabschnitt des Schafts ist dabei vorteilhaft ein Ab-
schnitt, der zwischen zwei verdickten Endbereichen des
Schafts liegt.

[0018] Das erste Bedienelementist vorteilhaft an einer
in Umfangsrichtung des Schafts zwischen der Innenseite
und der AuRRenseite verlaufenden, zur Anlage an den Fin-
gern eines Benutzers vorgesehenen Vorderseite ange-
ordnet. Das zweite Bedienelement ist bevorzugt an der
AuBenseite angeordnet.

[0019] Invorteilhafter Gestaltung ist vorgesehen, dass
der Handgriff ein drittes Bedienelement aufweist. Das
dritte Bedienelement ist bevorzugt an der Innenseite des
Handgriffs angeordnet. Das dritte Bedienelement ist ins-
besondere zur Betatigung mit einem Daumen eines Be-
dieners vorgesehen. Das erste Bedienelement ist vor-
teilhaft Uberwiegend zur Betatigung mit dem Zeige-
und/oder Mittelfinger eines Bedieners vorgesehen. Das
dritte Bedienelement weist eine Betatigungsposition auf,
in der das dritte Bedienelement bei einer Bewegung von
einer unbetatigten Stellung zu einer betatigten Stellung
beginnt, einen Betatigungshub auszufiihren. Es kann
vorgesehen sein, dass zwischen der unbetatigten Stel-
lung und der Betatigungsposition ein Leerhub fiir das drit-
te Bedienelement vorgesehen ist. Es kann jedoch auch
vorgesehen sein, dass die Betatigungsposition mit der
unbetatigten Stellung des Bedienelements (berein-
stimmt.

[0020] In Betatigungsposition steht das dritte Bediene-
lement bei Blickrichtung in Richtung der Langsachse auf
das Befestigungsende des Schafts vorteilhaft Gber
héchstens 1 mm uber die AulRenkontur des Handgriffs
vor. Das dritte Bedienelement liegt bei Blickrichtung
senkrecht auf die Daumenauflageflache insbesondere
hinter der AuRRenkontur des Handgriffs, ist also vom
Schaft verdeckt. Dadurch ist ein unbeabsichtigtes Beta-
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tigen des dritten Bedienelements bei auf der Auflagefla-
che liegender Hand des Bedieners vermieden. In unbe-
tatigter Stellung steht das dritte Bedienelement vorteil-
haft an mindestens einer Seite, insbesondere an seiner
dem Befestigungsende zugewandten Seite Uber die
Kontur des Schafts vor.

[0021] Die an der Innenseite mindestens eines der
Handgriffe angeordnete Daumenauflageflache, die in ei-
ner Seitenansicht senkrecht auf die Innenseite mit der
Langsachse anjeder Stelle einen Winkel von mindestens
20° und hochstens 70° einschlielt, ist besonders vorteil-
haft fir einen Freischneider mit einem Flhrungsrohr vor-
gesehen, wobei an einem Ende des Fiihrungsrohrs eine
Werkzeugeinheit angeordnet ist und wobei an dem Fiih-
rungsrohr ein Lenkerholm festgelegt ist, der an jedem
Ende einen Handgriff tragt.

[0022] Durch die Daumenauflagefliche an mindes-
tens einem der Handgriffe kdnnen Bewegungen zum
Schieben und Driicken des Werkzeugs gut ergdnzend
Uber die Daumenauflageflache in die Handgriffe und von
dort in die Werkzeugeinheit eingeleitet werden.

[0023] In besonders bevorzugter Gestaltung weisen
beide Handgriffe des Freischneiders an ihrer Innenseite
eine Daumenauflageflache auf.

[0024] Ausflihrungsbeispiele der Erfindung werdenim
Folgenden anhand der Zeichnung erlautert. Es zeigen:
Fig. 1 eine schematische, perspektivische
Darstellung eines Bedieners mit ei-
nem Freischneider,

eine perspektivische Darstellung ei-
nes ersten Handgriffs des Freischnei-
ders aus Fig. 1,

eine Seitenansicht auf die AuRenseite
des Handgriffs aus Fig. 2,

einen Schnitt durch den Handgriff in
Richtung der Linie IV-IV in Fig. 3,
eine Seitenansicht in Richtung des
Pfeils V in Fig. 3 auf die Riickseite des
Handgriffs,

eine Seitenansicht in Richtung des
Pfeils VI in Fig. 5 auf die Innenseite
des Handgriffs,

eine ausschnittsweise Schnittdarstel-
lung entlang der Linie VII-VIl in Fig. 6,
eine ausschnittsweise Schnittdarstel-
lung entlang der Linie VIII-VIllin Fig. 6,
eine Seitenansicht in Richtung des
Pfeils IX-1X in Fig. 3 auf die Vordersei-
te des Handgriffs,

eine perspektivische, schematische
Darstellung der Daumenauflagefla-
che des Handgriffs,

eine schematische Darstellung des
Betatigungswegs des dritten Bediene-
lements des Handgriffs,

eine perspektivische Darstellung des
dritten Bedienelementsin unbetatigter

Fig. 2

Fig. 3
Fig. 4

Fig. 5

Fig. 6

Fig. 7
Fig. 8

Fig. 9

Fig. 10

Fig. 11

Fig. 12
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Stellung,

eine perspektivische Darstellung des
dritten Bedienelements in betatigter
Stellung,

schematische Darstellungen mogli-
cher unterschiedlicher Handhaltun-
gen am ersten Handgriff,

eine Seitenansicht eines zweiten
Handgriffs,

einen Schnitt durch eine Ballenaufla-
ge des zweiten Handgriffs entlang der
Linie XX-XX in Fig. 19,
perspektivische Darstellungen des
zweiten Handgriffs,

eine Seitenansicht auf die Riickseite
des zweiten Handgriffs in Richtung
des Pfeils XXIIl in Fig. 19,

eine Seitenansicht in Richtung des
Pfeils XXIV in Fig. 23 auf die AulRen-
seite des Handgriffs,

eine ausschnittsweise Schnittdarstel-
lung durch die Daumenauflageflache
entlang der Linie XXV-XXV in Fig. 19,
eine Seitenansicht eines Lenkergriffs
eines Freischneiders mit zwei Hand-
griffen,

einen Schnitt entlang der Linie XXVII-
XXVIlin Fig. 26 durch den zweiten, lin-
ken Handgriff,

einen Schnitt entlang der Linie XXVIII-
XXVIII in Fig. 26 durch den ersten,
rechten Handgriff.

Fig. 13

Fig. 14 bis 18

Fig. 19

Fig. 20

Fig. 21 und 22

Fig. 23

Fig. 24

Fig. 25

Fig. 26

Fig. 27

Fig. 28

[0025] Fig. 1 zeigt schematisch einen Benutzer 51, der
ein handgefiihrtes Arbeitsgerat, namlich einen Frei-
schneider 1 tragt. Der Freischneider 1 weist ein Fih-
rungsrohr 2 auf. An einem Ende 42 des Flhrungsrohrs
2 ist eine Werkzeugeinheit 3, im Ausfiihrungsbeispiel ein
Werkzeugkopf mit einem Schneidmesser 70, angeord-
net. Am anderen Ende 73 des FUhrungsrohrs ist ein Ge-
hause 4 angeordnet. Im Ausfiihrungsbeispiel ist im Ge-
hause 4 ein schematisch dargestellter Antriebsmotor 26
angeordnet. Der Antriebsmotor 26 kann beispielsweise
ein Elektromotor, insbesondere ein von einem Akku mit
Energie versorgter Elektromotor, oder ein Verbren-
nungsmotor sein.

[0026] Der Bediener 51 tragt den Freischneider 1 mit
einem Traggurt 74. Uber den Traggurt 74 wird das Ge-
wicht des Freischneiders 1 im Betrieb zumindest teilwei-
se, insbesondere weitgehend aufgenommen. Der Trag-
gurt 74 haltden Freischneider 1 an einem Aufhangepunkt
A. Der Freischneider 1 ist an dem Traggurt 74 vorteilhaft
so aufgehangt, dass der Freischneider 1 an dem Trag-
gurt 74 in einer Arbeitslage, also einer Lage, in der die
Werkzeugeinheit 3 weiter unten angeordnet ist als das
Gehause 4, frei hangt. In Fig. 1 sind schematisch der
Schwerpunkt S des Freischneiders 1 und die Gewichts-
kraft F eingezeichnet. Der Schwerpunkt S des Frei-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

schneiders 1 ist gegeniiber dem Aufhdngepunkt A vor-
teilhaft in Richtung auf die Werkzeugeinheit 3 verscho-
ben. Dadurch hangtder Freischneider 1 an dem Traggurt
74 so, dass die Werkzeugeinheit 3 weiter unten ange-
ordnet ist als das Gehduse 4 des Freischneiders 1.
[0027] Zum Fihren des Freischneiders 1 ist am Fih-
rungsrohr 2 ein Lenkergriff 5 fixiert. Uber den Lenkergriff
5 werden im Betrieb insbesondere die Krafte zum Vor-
schub des Werkzeugs eingeleitet. Die Vorschubbewe-
gung kann beispielsweise eine hin- und hergehende Be-
wegung beim Mahen oder eine auf- und abgehende,
schlagende Bewegung beim Hackselbetrieb sein. Die
Bewegungsrichtung beim Mahen ist in Fig. 1 schema-
tisch mit dem Doppelpfeil M eingezeichnet und die Be-
wegungsrichtung beim Hackselbetrieb mit dem Doppel-
pfeil H.

[0028] Der Lenkergriff 5 ist ein sogenannter Bikelen-
ker. Der Lenkergriff 5 umfasst einen Lenkerholm 43. Der
Lenkerholm 43 erstreckt sich vorzugsweise etwa quer
zum Fuhrungsrohr 2. An den beiden Enden des Lenker-
holms 43 ist jeweils ein Handgriff 6 bzw. 7 angeordnet.
Die Handgriffe 6 und 7 weisen Innenseiten 29 auf, die
einander zugewandt angeordnet sind. Die Handgriffe 6
und 7 weisen einander abgewandt liegende AuRRenseiten
28 auf. Die AuRenseiten 28 der Handgriffe 6 und 7 liegen
am Handteller 52 des Benutzers 51 an. Die Innenseiten
29 sind damit die einander nahe liegenden Seiten der
Handgriffe 6 und 7 und die Auf3enseiten 28 sind die ein-
ander entfernt liegenden Seiten der Handgriffe 6 und 7.
[0029] Die Fig. 2 bis 18 zeigen den ersten Handgriff 6,
im Ausfihrungsbeispiel den rechten Handgriff. Die Fig.
19 bis 25 zeigen den zweiten Handgriff 7, der im Ausfih-
rungsbeispiel den linken Handgriff des Freischneiders 1
bildet. Die Handgriffe 6 und 7 kdnnen auch bei anderen
handgefiihrten Arbeitsgeraten, insbesondere bei Blas-
geraten, Sprihgeraten oder dgl. zum Einsatz kommen.
[0030] Wie Fig. 2 zeigt, weist der erste Handgriff 6 ei-
nen Schaft 8 auf. Der Schaft 8 weist ein Befestigungs-
ende 9 sowie ein freies Ende 10 auf. In Ublicher Arbeits-
haltung an einem Freischneider 2 weist das freie Ende
10 nach vorn und oben. Am Befestigungsende 9 ist im
Ausfihrungsbeispiel eine Aufnahme 44 ausgebildet, in
die der Lenkerholm 43 eingesteckt ist. Die Mittelachse
der Aufnahme 44 fallt vorteilhaft mit einer Langsachse
14 des Handgriffs 6 zusammen. Der Schaft 8 des Hand-
griffs 6 ist im Ausflhrungsbeispiel aus zwei Halbschalen
71 und 72 aufgebaut, die in einer Trennebene parallel
zur Langsachse 40 aneinander anliegen. Der erste
Handgriff 6 weist eine Vorderseite 27 auf, die sich zwi-
schender AuRenseite 28 und der Innenseite 29 erstreckt.
Die Vorderseite 27 ist zur Anlage an den Fingern einer
Hand des Benutzers 51 vorgesehen. Auflerdem weist
der Handgriff 2 eine Riickseite 30 auf, die in Fig. 5 dar-
gestellt ist und die gegeniiberliegend zur Vorderseite 27
angeordnet ist. In Ublicher Arbeitshaltung liegt die Riick-
seite 30 bei einem Freischneider dem Bediener zuge-
wandt, und die Vorderseite 27 weist in Richtung zur
Werkzeugeinheit 3.



9 EP 3 892 082 A1 10

[0031] Zur Fixierung des Handgriffs 6 am Lenkerholm
43 ist vorteilhaft eine nicht dargestellte Befestigungs-
schraube vorgesehen, die durch eine Befestigungsoff-
nung 59 im Handgriff 6 ragt. Die Befestigungsschraube
durchragt vorteilhaft auch Offnungen im Lenkerholm 43
und legt dadurch die Lage des Handgriffs 6 gegentiber
dem Lenkerholm 43 fest. In Fig. 2 ist eine Aufnahme 60
fur eine Befestigungsmutter dargestellt. Wie Fig. 3 zeigt,
weist die gegenuberliegende Aulienseite 28 eine Auf-
nahme 61 fir eine Befestigungsschraube auf, die in die
Befestigungsmutter auf der gegeniberliegenden Seite
des Handgriffs 6 einzuschrauben ist.

[0032] Wie Fig. 2 auch zeigt, istam freien Ende 10 des
Handgriffs 6 eine Auflageflache 15 fiir eine Hand des
Benutzers 51 ausgebildet. Die Auflageflache 15 ist ge-
rundet ausgebildet und in ihrer GréRe an die Handinnen-
flache eines Benutzers angepasst. Wie Fig. 2 auch zeigt,
weist der erste Handgriff 6 ein erstes Bedienelement 11
sowie ein drittes Bedienelement 13 auf.

[0033] Ein zweites Bedienelement 12, das ebenfalls
am ersten Handgriff 6 angeordnet ist, istin Fig. 3 darge-
stellt. Der Schaft 8 bildet einen langlichen Grundkérper
des ersten Handgriffs 6, an dem die Bedienelemente 11,
12 und 13 gelagert sind. Das erste Bedienelement 11 ist
vorteilhaft zur Ansteuerung des Antriebsmotors 26 aus-
gebildet. Mitdem ersten Bedienelement 11 lasst sich ins-
besondere die Drehzahl des Antriebsmotors 26 und da-
mit die Drehzahl des Werkzeugs einstellen. Das zweite
Bedienelement 12 kann vorteilhaft in unbetatigter Stel-
lung die Ansteuerung des Antriebsmotors 26 lber das
erste Bedienelement verhindern, beispielsweise durch
Sperrung des ersten Bedienelements 11. Das dritte Be-
dienelementkann beispielsweise ein Stoppschalter sein.
Auch eine andere Funktion der Bedienelemente 11, 12
und 13 kann jedoch vorteilhaft sein.

[0034] Das erste Bedienelement 11 ragt, wie Fig. 3
zeigt, an der Vorderseite 27 mit einem Betatigungsab-
schnitt 23 aus dem Schaft 8. Der Betatigungsabschnitt
23 ist der gesamte Abschnitt des ersten Bedienelements
11, der in unbetatigter Stellung des ersten Bedienele-
ments 11 aus dem Schaft 8 ragt. Das erste Bedienele-
ment 11 istum eine erste Schwenkachse 21 schwenkbar
gelagert. Die erste Schwenkachse 21 liegt ndher am frei-
en Ende 10 des Handgriffs 6 als der Betatigungsabschnitt
23. Der Betatigungsabschnitt 23 des ersten Betatigungs-
elements 11 weist ein erstes Ende 24 und ein zweites
Ende 25 auf. Das erste Ende 24 liegt naher am Befesti-
gungsende 9 als das zweite Ende 25. Die Schwenkachse
21 liegt ndher am zweiten Ende 25 des Betatigungsab-
schnitts 23 als am ersten Ende 24. Die Schwenkachse
21 liegt in Richtung der Langsachse 14 naher am freien
Ende 10 als das zweite Ende 25 des Betatigungsab-
schnitts 23. Der Betatigungsabschnitt 23 des ersten Be-
tatigungselements 11 weist eine in Richtung der Langs-
achse 14 gemessene Lange b auf.

[0035] Das zweite Bedienelement 12 weist einen Be-
tatigungsabschnitt 16 auf, der aus dem Schaft 8 ragt. Der
Betatigungsabschnitt 16 ist der gesamte Abschnitt des
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zweiten Bedienelements 12, der in unbetatigter Stellung
des zweiten Bedienelements 12 aus dem Schaft 8 ragt.
Der Betatigungsabschnitt 16 weist eine in Richtung der
Langsachse 14 gemessene Lange c auf. Die Langen b
und c kénnen ndherungsweise gleich grof3 sein. Im Aus-
fuhrungsbeispiel ist die Lange b kleiner als die Lange c.
[0036] Der Betatigungsabschnitt 16 des zweiten Be-
dienelements 12 weistein erstes Ende 17 und ein zweites
Ende 18 auf. Das erste Ende 17 liegt naher am Befesti-
gungsende 9 als das zweite Ende 18. Beide Betatigungs-
abschnitte 16 und 23 sind in Richtung der Langsachse
14 ausgerichtet. Das zweite Betatigungselement 12 ist
um eine Schwenkachse 22 schwenkbar gelagert. Die
Schwenkachse 22 liegt naher am ersten Ende 17 als am
zweiten Ende 18 des Betatigungsabschnitts 16. Das ers-
te Ende 17 weist im Ausfiihrungsbeispiel zum Befesti-
gungsende 9 in Richtung der Langsachse 14 einen gro6-
Reren Abstand auf als die Schwenkachse 22. Die
Schwenkachse 22 liegt im Ausflihrungsbeispiel in Rich-
tung der Langsachse 14 zwischen dem ersten Ende 17
und dem Befestigungsende 9.

[0037] Die Betatigungsabschnitte 23 und 16 Uberlap-
pen sich in unbetatigter Stellung der Bedienelemente 11
und 12 in einem Langenabschnitt 19. Der Langenab-
schnitt 19, in dem sich sowohl der Betatigungsabschnitt
23 als auch der Betatigungsabschnitt 16 erstrecken,
weist eine in Richtung der Langsachse gemessene Lan-
ge a auf. Die Lange a betragt vorteilhaft mindestens 30%
der Lange b des Betatigungsabschnitts 23 des ersten
Bedienelements 11. Bevorzugt betragt die Lange a min-
destens 50% der Lange b.

[0038] DerSchaft8 des ersten Handgriffs 6 weist einen
Griffabschnitt 45 auf. Der Griffabschnitt 45 weist eine
langliche, in grober Naherung zylindrische Form auf. In
Richtung auf das Befestigungsende 9 schlief3t an den
Griffabschnitt 45 ein verdickter Abschnitt 46 an. In Rich-
tung auf das freie Ende 10 schliel3t an den Griffabschnitt
45 ein verdickter Abschnitt 47 an. Die Lange t des Grif-
fabschnitts 45, die in Richtung der Langsachse 14 ge-
messen ist, betragt vorteilhaft ein Viertel bis drei Viertel
der Gesamtlange u des Handgriffs 6. Die Gesamtlange
u ist dabei parallel zur Langsachse 14 gemessen.
[0039] Der Handgriff 6 weist eine erste Halfte 48 auf,
die sich vom Befestigungsende 9 liber die halbe Lange
u erstreckt. Der Handgriff 6 weist auRerdem eine zweite
Halfte 49 auf, die an die erste Halfte 48 anschlief3t und
bis an das freie Ende 10 ragt. Die zweite Halfte 49 er-
streckt sich Uber die Halfte der Lange u. Der Griffab-
schnitt 45 ist mindestens teilweise in der ersten Halfte
48 angeordnet. Im Ausfiihrungsbeispiel erstreckt sich
der Griffabschnitt 45 Gber mindestens 60% seiner Lange
tin der ersten Halfte 48. Der Griffabschnitt 45 ragt auch
in die zweite Hélfte 49. Der Uberlappungsbereich 19 ist
im Ausflihrungsbeispiel vollstandig in der zweiten Halfte
49 angeordnet. Es kann auch vorgesehen sein, dass sich
der Uberlappungsbereich 19 teilweise in die erste Halfte
48 erstreckt.

[0040] Die Auflageflache 15 geht tber eine Rundung
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32 in die Riickseite 30 Uber. Die Rundung 32 ist konvex
ausgebildet und verlauft im Ausflihrungsbeispiel gerun-
det. Der Radius r der Rundung 32 betragt in Seitenan-
sicht auf die AuRenseite 28, die in Fig. 3 gezeigt ist, an
jeder Stelle mindestens 1,5 cm, insbesondere mindes-
tens 2 cm. Als besonders vorteilhaft wird ein Radius r
von mindestens 3 cm angesehen. Der Radius r kann da-
bei im Verlauf der Rundung 32 variieren. Durch die Run-
dung 32 wird ein gleichméaRiger Ubergang von der Riick-
seite 30 zur Auflageflache 15 erreicht. An der Rundung
32 kann die Hand des Benutzers 51 gut entlanggleiten.
Aufgrund der gerundeten Form der Rundung 32 kann
dabei ein naherungsweise gleichbleibender Abstand
zum gegeniberliegenden, ersten Bedienelement 11 ein-
gehalten werden. Dadurch kann sichergestellt werden,
dass der Benutzer 51 das Bedienelement 11 in jeder vor-
gesehenen Handhaltung greifen kann.

[0041] Der Schaft 8 weist eine Ballenauflage 33 auf.
Die Ballenauflage 3 ist vorteilhaft am Griffabschnitt 45
angeordnet. Wie Fig. 3 zeigt, weist die Ballenauflage 33
eine parallel zur Ldngsachse 14 gemessene Lange k auf.
Die Lange k betragt vorteilhaft mindestens 2,5 cm, ins-
besondere mindestens 3,5 cm. Im Ausflihrungsbeispiel
erstreckt sich die Ballenauflage 33 bis nahe an den ver-
dickten Abschnitt 46.

[0042] Fig. 4 zeigt einen Schnitt durch den Handgriff 6
im Bereich der Ballenauflage 33. Der Schnitt verlauft
senkrecht zur Langsachse 14. Die Ballenauflage 33 ist
als eine nach auRen ragende Erhebung aus dem an-
sonsten vorteilhaft ndherungsweise runden Querschnitt
des Griffabschnitts 45 gebildet. Die Ballenauflage 33 er-
streckt sich im Ausfiihrungsbeispiel an der Innenseite 29
und der Rickseite 30. Ihre groRte radiale Erstreckung
weist die Ballenauflage 33 naherungsweise in dem Be-
reich auf, in dem die Innenseite 29 und die Riickseite 30
aneinander angrenzen. Die Ballenauflage 33 weist eine
Ballenauflageflache 36 auf, die ndherungsweise eben
verlauft. Die Ballenauflageflache 36 verlauft vorteilhaft
an der Riickseite 30. Die Ballenauflage 33 weist einen
maximalen Abstand o zur Ladngsachse 14 auf. Der Schnitt
in Fig. 4 verlauftin dem Bereich, in dem die Ballenauflage
33 den maximalen Abstand o zur Langsachse 14 auf-
weist. In der gleichen Schnittebene, in der der maximale
Abstand o besteht, weist der Handgriff 6 einen senkrecht
zum maximalen Abstand o gemessenen Durchmesser p
auf. Der maximale Abstand o ist vorteilhaft groRRer als der
halbe Durchmesser p. Der maximale Abstand o betragt
vorteilhaft mindestens das 0,7fache, insbesondere min-
destens das 0,8fache des Durchmessers p des Schafts
8.

[0043] Wie Fig. 4 auch zeigt, liegen die Schwenkach-
sen 21 und 22 der Bedienelemente 11 und 12 senkrecht
zueinander. Die Schwenkachsen 21 und 22 schlieRen
einen Winkel o ein, der vorteilhaft kleiner als 180° ist.
Der Winkel a betragtinsbesondere weniger als 120°, be-
vorzugt etwa 90°. Im Ausfiihrungsbeispiel spannen die
Schwenkachsen 21 und 22 mit der Langsachse 14 ein
Koordinatensystem auf. Die Langsachse 14 definiert die

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

y-Richtung des Koordinatensystems. Die y-Achse weist
vom Befestigungsende 9 zum freien Ende 10. Die
Schwenkachse 21 des ersten Bedienelements 11 ent-
spricht der z-Achse und die Schwenkachse 22 des zwei-
ten Bedienelements 12 der x-Achse. Die x-Achse ist von
der Ruickseite 30 zur Vorderseite 27 gerichtet. Die z-Ach-
se ist von der Innenseite 29 zur AuRenseite 28 gerichtet.
Die Achsen x, y und z bilden ein Rechtsdrehsystem. Die
Ballenauflage 33 erstreckt sich in negative z-Richtung
und negative x-Richtung. Die Ballenauflageflache 36 ist
zur z-Richtung um einen Winkel 8 geneigt, der vorteilhaft
an jeder Stelle weniger als 45°, insbesondere weniger
als 30° betragt. Die Ballenauflageflache 36 weist an der
Stelle, an der der maximale Abstand o zur Langsachse
14 besteht, einen in z-Richtung gemessenen Abstand v
auf, der vorteilhaft mindestens dem 0,3fachen des
Durchmessers p entspricht.

[0044] Wie die Fig. 5 und 6 zeigen, weist der erste
Handgriff 6 eine Daumenflache 20 auf. Die Daumenauf-
lageflache 20 erstreckt sich an der Innenseite 29 im ver-
dickten Abschnitt 47.

[0045] Die Daumenauflageflache 20 weist eine Breite
g auf, die senkrecht zur Langsachse 14 gemessen ist.
Die Daumenauflageflache 20 weist zum freien Ende 10
einen in Richtung der Langsachse 14 gemessenen Ab-
stand i auf. Fur den ersten Handgriff 6 kann der Abstand
i sehr klein sein. Die Daumenauflageflache 20 kann bis
nahe an das freie Ende 10 ragen.

[0046] Wie Fig. 5 zeigt, ist in der dargestellten Seiten-
ansichtin Richtung der x-Achse auf die Riickseite 30 das
dritte Bedienelement 13 weitgehend oder vollstéandig ver-
deckt. Das dritte Bedienelement 13 liegt in dieser Blick-
richtung mindestens teilweise hinter der Daumenaufla-
geflache 20. Das dritte Bedienelement 13 ist von einer
Abdeckung 68 abgedeckt. Wie die Fig. 5 und 6 zeigen,
weist das dritte Bedienelement 13 eine dem Befesti-
gungsende 9 zugewandt liegende Seite 62 (Fig. 6) auf.
Im Ausfihrungsbeispiel ist das dritte Bedienelement 13
etwa parallel zur Daumenauflageflache 20 ausgerichtet.
Die Seite 62 verlauft geneigt zur Langsachse 14. Nahe
der Seite 62 ist am Handgriff 6 eine Vertiefung 64 aus-
gebildet, die die Betatigung des dritten Bedienelements
13 an der Seite 62 erleichtert. Gegentiber der Vertiefung
64 weist das dritte Bedienelement 13 an der Seite 62
einen Uberstand 63 auf. Der Uberstand 63 betréagt vor-
teilhaft mindestens 1 mm, insbesondere mindestens 2
mm. Dadurch istauch mit Handschuhen ein sicheres Be-
tatigen des Bedienelements 13 an der Seite 62 moglich.
Wie Fig. 5 auch zeigt, weist das zweite Bedienelement
12 zum freien Ende 10 einen parallel zur Langsachse 14
gemessenen Abstand e auf.

[0047] In den Fig. 6 bis 8 ist die Ausrichtung der Dau-
menauflageflache 20 dargestellt. Wie Fig. 6 zeigt, ist die
Daumenauflageflache 20 in einer Blickrichtung auf die
Innenseite 29, also bei Blickrichtung in Richtung der z-
Achse, um einen Winkel  zur Langsachse 14 geneigt.
Der Winkel B betragt an jeder Stelle der Daumenaufla-
geflache 20 mindestens 20° und héchstens 70°. Dadurch
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wird zum einen eine ergonomische Handhaltung er-
reicht. Zum anderen ist aufgrund der Ausrichtung der
Daumenauflageflache 20 eine sehr gute Einleitung von
Kraften zur Werkzeugeinheit 3 (Fig. 1) hin mdglich, so
dass sich insbesondere zum Schieben und Driicken des
Werkzeugs gunstige Krafteverhaltnisse ergeben.
[0048] In derin Fig. 6 dargestellten Seitenansicht ist
die Daumenauflageflaiche 20 bevorzugt konvex ge-
krimmt. Auch eine ebene oder konkav gekrimmte Ge-
staltung kann jedoch vorteilhaft sein. Die Daumenaufla-
geflache 20 liegt zwischen zwei parallelen Ebenen 34
und 35. Die Ebenen 34 und 35 verlaufen vorteilhaft zur
Blattebene geneigt. Die Ebenen 34 und 35 verlaufen zu
keiner der Achsen x, y und z des Koordinatensystems
des Handgriffs 6 parallel. Die Ebenen 34 und 35 sind
daher in Fig. 6 schematisch dargestellt. Die Daumenauf-
lageflache 20 ist dabei vorteilhaft so ausgebildet, dass
der Abstand h der beiden Ebenen 34 und 35 weniger als
3 mm, insbesondere weniger als 2 mm betragt. Die Breite
g der Daumenauflageflache 20 betragt vorteilhaft min-
destens 8 mm. Die Lange f der Daumenauflageflache
20, die in Fig. 6 eingezeichnet ist, betragt vorteilhaft min-
destens 2,5 cm. Bevorzugt ist eine Lange f von mindes-
tens 3 cm, insbesondere mindestens 4 cm vorgesehen.
Die Lange f und die Breite g sind dabei in einem Bereich
gemessen, der zwischen den Ebenen 34 und 35 liegt.
AuBerhalb der Ebenen 34 und 35 liegende, an die Dau-
menauflageflache 20 angrenzende Flachenabschnitte
werden vorliegend nicht als Teil der Daumenauflagefla-
che 20 betrachtet. Die Daumenauflageflache 20 weist
vorteilhaft eine Krimmung auf, deren Radius w an jeder
Stelle mindestens 10 mm, insbesondere mindestens 15
mm, vorteilhaft mindestens 30 mm betragt. Im Ausfih-
rungsbeispiel betragt der Radius der Krimmung an jeder
Stelle mindestens 40 mm. Auch eine ebene Gestaltung
der Daumenauflageflache 20, also ein unendlicher Ra-
dius, kann vorteilhaft sein. Die Daumenauflageflache 20
gehtmit einer Wélbung 31 in die Innenseite 29 des Hand-
griffs 6 Uber. Die Wélbung 31 ist konkav ausgebildet.
[0049] Wie die Fig. 7 und 8 zeigen, fallt die Daumen-
auflageflache 20 in einer Richtung von der Langsachse
14 nach auRen hin ab. Auch ein geringfiigiges Ansteigen
der Daumenauflageflache in dieser Richtung kann je-
doch vorteilhaft sein. In einer Schnittebene, die parallel
zur Langsachse 14 und durch die Innenseite 29 verlauft,
also eine Schnittebene in y-z-Ebene, schliel3t die Dau-
menauflageflache 20 mit der Langsachse 14 einen Win-
kely ein, der zum Befestigungsende 9 6ffnet. Der Winkel
y betragt vorteilhaft 30° bis 110°. Besonders bevorzugt
betragt der Winkel y 45° bis 90°. Der Winkel y ist bevor-
zugt kleiner als 90°. In Fig. 8 ist auch der Uberstand 63
des dritten Bedienelements 13 Uber die Vertiefung 64
gut erkennbar. Die Fig. 7 und 8 zeigen aulRerdem die
Gestaltung der konkaven Wolbung 31. Die Wélbung 31
weist einen Radius s auf, der vergleichsweise klein, nam-
lich kleiner als 2 cm, insbesondere kleiner als 1 cm aus-
gebildet sein kann. Der Radius s muss dabei nicht durch-
gehend gleich grof3 sein, sondern kann variieren, wie Fig.
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7 und 8 zeigen.

[0050] Wie Fig.9 zeigt, weist der Betatigungsabschnitt
23 des ersten Bedienelements 11 zum freien Ende 10
einen Abstand d auf. Der Betatigungsabschnitt 16 des
zweiten Bedienelements 12 weist zum freien Ende 10
den in Fig. 5 dargestellten Abstand e auf. Der Abstand
e ist im Ausfiihrungsbeispiel groRer als der Abstand d.
Die Abstande d und e betragen vorteilhaftjeweils weniger
als 7 cm. Dadurch kénnen die Bedienelemente 11 und
12 auch dann von einem Benutzer 51 betatigt werden,
wenn die Hand des Benutzers 51 auf der Auflageflache
15 aufliegt.

[0051] Auchin Fig. 10 ist die Gestaltung der Daumen-
auflageflache 20, der Wélbung 31 und der hieran angren-
zenden Innenseite 29 dargestellt.

[0052] Das zweite Bedienelement 13 ist so angeord-
net, dass eine unbeabsichtigte Betatigung des zweiten
Bedienelements 13 vermieden ist, auch wenn der Bedie-
ner seine Hand auf die Auflageflache 15 am freien Ende
10 des Schafts 8 auflegt. Wie Fig. 11 schematisch zeigt,
kann das zweite Bedienelement 13 beispielsweise einen
schematisch dargestellten Schalter 65 betatigen. Auch
eine Betatigung eines mechanischen Elements kann vor-
gesehen sein. Der Schalter 13 besitzt eine in Fig. 11
schematisch dargestellte unbetéatigte Stellung 39 sowie
eine betétigte Stellung 41, in der der Schalter 65 voll-
standig betatigtist. Zwischen diesen Stellungen kann das
Betatigungselement 13 zunachst einen Leerhub 66 zu-
ricklegen. Innerhalb des Leerhubs 66 ist der Schalter 65
nicht betatigt. An den Leerhub 66 schlief3t sich ein Beta-
tigungshub 67 an, in dem der Schalter 65 gedriickt wird.
Die Position des dritten Bedienelements 13, in der das
Bedienelement 13 den Leerhub 66 durchlaufen hat und
beginnt, den Betatigungshub 67 auszufiihren, wird vor-
liegend als Betatigungsposition 40 bezeichnet. Um eine
unbeabsichtigte Betatigung des Schalters 65 zu verhin-
dern, ist die Betatigungsposition 40 entscheidend, bei
der der Betatigungshub 67 beginnt. Eine Betatigung des
dritten Bedienelements 30 innerhalb des Leerhubs 66 ist
fur die Funktion des Freischneiders 1 ohne Bedeutung.
[0053] Fig. 12 zeigt das dritte Bedienelement 13 in un-
betétigter Stellung 39. Das zweite Bedienelement 13 ist
im Ausfuhrungsbeispiel von der Abdeckung 68 in Rich-
tung auf die Daumenauflageflache 20 und das freie Ende
10 hin verdeckt. Die Abdeckung 68 ist dabei mindestens
so groB}, dass das dritte Bedienelement 13 in der Beta-
tigungsposition 40 bei Blickrichtung in Richtung der
Langsachse 14 auf das Befestigungsende 9 Giber héchs-
tens 1 mm Uber die AulRenkontur des Handgriffs 6, 7,
also Uber die Abdeckung 68 vorsteht.

[0054] Fig. 13 zeigt das dritte Bedienelement 13 in be-
tatigter Stellung 41. Das Bedienelement 13 ist im Aus-
fuhrungsbeispiel tiefer in den Schaft 8 eingedriickt als
die Vertiefung 64, so dass die Vertiefung 64 Uber das
Bedienelement 13 an der Seite 62 vorsteht. Es kann je-
doch auch vorgesehen sein, dass das dritte Bedienele-
ment 13 eben mit dem Boden der Vertiefung 64 ab-
schlief3t oder uber diesen hervorsteht. Ein Verstellen des
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dritten Bedienelements 13 aus der in Fig. 12 dargestell-
ten unbetatigten Stellung 39 in die in Fig. 13 gezeigte
betatigte Stellung 41 ist aufgrund der Abdeckung 68 vor-
teilhaft nur dann madglich, wenn der Bediener aktiv das
Bedienelement 13 driickt. Eine unbeabsichtigte Betati-
gung ist aufgrund der Abdeckung 68 vermieden.

[0055] DieFig. 14 bis 18 zeigen unterschiedliche még-
liche Greifpositionen fir den Handgriff 6. Fig. 14 zeigt
den Handgriff 6 schematisch mit der Hand 53 eines Be-
nutzers 51 (Fig. 1). Die Hand 53 des Benutzers 51 um-
schlief3t den Griffabschnitt 45. Der Handballen liegt an
der Ballenauflage 33 an. Der Handteller 52 (Fig. 15) liegt
am zweiten Bedienelement 12 an und betatigt dieses.
Der Zeigefinger 55 liegt am ersten Bedienelement 11 an
und kann dieses betatigen. Der Mittelfinger 56, der Ring-
finger 57 und der kleine Finger 58 umschlief3en den Grif-
fabschnitt 45. Fir diese Handhaltung sind zwei mogliche
Positionen fiir den Daumen 54 vorgesehen. Fig. 15 zeigt
eine Anordnung, bei der der Daumen 54 auf der Dau-
menauflageflache 20 aufliegt und sich an dieser abstutzt.
Beiderin Fig. 16 dargestellten Position liegt der Daumen
55 unterhalb des verdickten Abschnitts 47. Der Daumen
54 kann indieser Position den Griffabschnitt 54 umschlie-
Ren. Wie Fig. 15 zeigt, kann der Daumen 54 jedoch auch
das dritte Bedienelement 13 betéatigen. In diesem Fall
liegt der Daumen 54 unterhalb der Verdickung 68 (Fig.
12 und 13).

[0056] Wie die Ansichten in Fig. 15 und 16 in Richtung
der Langsachse 14 zum Befestigungsende 9 hin zeigen,
ist das dritte Bedienelement 13 in dieser Blickrichtung
von der Abdeckung 68 vollstandig verdeckt. Das dritte
Bedienelement 13 ist in dieser Ansicht nicht sichtbar. Die
Daumenauflageflache 20 ist vorteilhaft vergleichsweise
gro ausgebildet. In der Blickrichtung in Richtung der
Langsachse 14 zum Befestigungsende 9 hin betragt die
Flache der Daumenauflageflache 20 vorteilhaft mindes-
tens 10%, insbesondere mindestens 20%, bevorzugt
mindestens 25% der gesamten sichtbaren Flache des
verdickten Abschnitts 47 des ersten Handgriffs 6. Vor-
teilhaft betragt die Flache der Daumenauflageflache 20
in der Blickrichtung in Richtung der Langsachse 14 zum
Befestigungsende 9 hin weniger als 70%, insbesondere
weniger als 50%, insbesondere weniger als 30% der ge-
samten sichtbaren Flache des verdickten Abschnitts 47
des ersten Handgriffs 6.

[0057] In Fig. 15 ist das zweite Bedienelement 12 in
betéatigter Position gezeigt. In dieser Position steht das
zweite Bedienelement 12 vorteilhaft nur geringfligig oder
nicht iber die Auflenkontur des Schafts 8 Uber. Im Aus-
fuhrungsbeispiel ist vorgesehen, dass das zweite Bedie-
nelement 12 in betétigter Position um einen Uberstand j
Uber die AuRenkontur des Schafts 8 vorsteht, der hochs-
tens 3 mm, insbesondere héchstens 2 mm betragt. Der
Uberstand j betragt vorteilhaft an keiner Stelle des zwei-
ten Bedienelements 12 mehr als 3 mm, insbesondere
mehr als 2 mm.

[0058] Fig. 17 zeigt eine Handposition, in der die Hand
53 teilweise an der Auflageflache 15 abgestutzt ist, und
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zwar vorteilhaft mit der Innenseite des Zeigefingers 55.
Der Mittelfinger 56 umschlie3t die Verdickung 47. Der
Ringfinger 57 und der kleine Finger 58 liegen am ersten
Bedienelement 11 an und kénnen dieses betatigen. Der
Handteller 52 des Benutzers 51 ist am zweiten Bediene-
lement 12 angeordnet und kann das zweite Bedienele-
ment 12 betatigen.

[0059] In Fig. 18 ist eine Handhaltung gezeigt, bei der
der Handteller 52 der Hand 53 auf der Auflageflache 15
anliegt. Das zweite Bedienelement 12 kann mit dem klei-
nen Finger 58 gegriffen werden. Die Betatigung des ers-
ten Bedienelements 11 ist fiir den Mittelfinger 56 vorge-
sehen. Auch eine Betatigung mit dem Zeigefinger 55
oderdem Ringfinger 57 kann vom Benutzer 51 bevorzugt
werden. Aufgrund der Absténde d und e der Bedienele-
mente 11 und 12 von weniger als 7 cm zum freien Ende
10 (Figuren 5 und 9) ist eine Betatigung der Bedienele-
mente 11 und 12 auch bei der in Fig. 18 dargestellten
Handposition ohne weiteres moglich.

[0060] Aufgrund der durchgehenden Rundung 32
kann der Benutzer 51 zwischen den unterschiedlichen
Handpositionen dadurch wechseln, dass die Hand 53 an
der Rundung 32 entlanggeschoben wird. Dadurch ergibt
sich ein ergonomisches Arbeiten auch Gber langere Zeit-
rdume.

[0061] Die Fig. 19 bis 25 zeigen die Gestaltung des
zweiten Handgriffs 7. Der zweite Handgriff 7 ist vorteilhaft
ein linker Handgriff. Der zweite Handgriff 7 weist im Aus-
fuhrungsbeispiel keine Bedienelemente auf. Der zweite
Handgriff 7 kann dadurch insgesamt kleiner als der erste
Handgriff 6 ausgebildet sein. Die beiden Handgriffe 6 und
7 weisen eine unterschiedliche Form auf. Auch der zwei-
te Handgriff 7 weist jedoch wie der erste Handgriff 6 eine
Daumenauflageflache 20, eine Auflageflache 15 am frei-
en Ende 10 sowie eine Ballenauflageflache 33 auf. Glei-
che Bezugszeichen kennzeichnen fiir beide Handgriffe
einander entsprechende Elemente.

[0062] Auch der zweite Handgriff 7 weist einen Schaft
8 auf, der ein Befestigungsende 9 sowie ein freies Ende
10 aufweist. Am Befestigungsende 9 ist eine nicht dar-
gestellte Aufnahme 44 fir den Lenkerholm 43 vorgese-
hen. Auch der zweite Handgriff 7 weist eine Langsachse
14 auf, die vorteilhaft mit einer y-Achse zusammenfalit.
Die y-Achse ist vom Befestigungsende 9 zumfreien Ende
10 gerichtet. Von der Rickseite 30 zur Vorderseite 27
verlauft eine x-Achse. Die z-Achse weist, wie Fig. 20
zeigt, von der AuRenseite 28 zur Innenseite 29. Die Ach-
sen bilden ein Rechtsdrehsystem.

[0063] Wie Fig. 19 zeigt, schliel3t die Daumenauflage-
flache 20 mit der Langsachse 14 einen Winkel 3 ein. Der
Winkel B betragt auch fir den zweiten Handgriff 7 min-
destens 20° und héchstens 70°. Im Ausfiihrungsbeispiel
ist der Winkel f fir den zweiten Handgriff 7 geringfiigig
gréRer als der Winkel B fir den ersten Handgriff 6. Da-
durch, dass beim zweiten Handgriff 7 kein drittes Bedie-
nelement 13 benachbart zur Daumenauflageflache 20
anzuordnen ist, kann die Ausrichtung der Daumenaufla-
geflache 20 freier gewahlt werden. Die Daumenauflage-
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flache 20 des zweiten Handgriffs 7 liegt zwischen den
Ebenen 34 und 35, die vorteilhaft einen Abstand h von
weniger als 3 mm, insbesondere von weniger als 2 mm
aufweisen. Die Daumenauflageflache 20 ist im Ausfiih-
rungsbeispiel geringfligig konkav gewdlbt. An den kon-
kaven Abschnitt schlieBen sich konvexe Abschnitte an.
Die Wélbung der Daumenauflageflache 20 weist an jeder
Stelle einen Radius w auf, der mindestens 10 mm, ins-
besondere mindestens 15 mm betragt. Der kleinste Ra-
dius w des zweiten Handgriffs 7 ist insbesondere kleiner
als der kleinste Radius w des ersten Handgriffs 6. Auch
eine ebene Gestaltung der Daumenauflageflache 20
kann vorteilhaft sein. Die Daumenauflageflache 20 weist
zum freien Ende einen Abstand e auf. Der Abstand e
betragtim Ausfihrungsbeispiel fiir den zweiten Handgriff
7 mindestens 1 cm. Die Daumenauflageflache 20 weist
eine Lange f auf, die mindestens 2,5 cm, insbesondere
mindestens 3 cm betragt. Die Daumenauflageflache 20
weist eine Breite g, die vorteilhaft mindestens 8 mm, ins-
besondere mindestens 1 cm betragt.

[0064] In Fig. 20 ist die Gestaltung der Ballenauflage
33im Einzelnen gezeigt. Die Ballenauflage 33 bildet eine
Ballenauflageflache 36 aus, die an der Rickseite 29 des
zweiten Handgriffs 7 verlauft. Die Ballenauflageflache 36
istndherungsweise eben und kann in einer Schnittebene
parallel zur Langsachse 14 geringfligig konkav gewdlbt
sein. Auch eine konvexe Wdlbung ist méglich. Der ma-
ximale Abstand o und dessen Verhaltnis zum Durchmes-
ser p entspricht denen beim ersten Handgriffs 6. Wie Fig.
20 zeigt, ist die Ballenauflageflache 36 zur z-y-Ebene in
der dargestellten Schnittebene senkrecht zur y-Achse
um einen Winkel 6 geneigt. Der Winkel § der Ballenauf-
lageflache 36 des zweiten Handgriffs 7 kann gréRer als
der Winkel & fir den ersten Handgriff 6 sein. Auch gleiche
Winkel 3 kdnnen vorgesehen sein.

[0065] In Fig. 21 sind die Breite g und die Lange f der
Daumenauflageflache 20 gut erkennbar. Wie Fig. 22
zeigt, ist die Wolbung 31, mit der die Auflageflache 20 in
die Innenseite 29 Uibergeht, deutlich gréRer als beim ers-
ten Handgriff 6. Dies ist auch in Fig. 23 und Fig. 25 er-
kennbar. Wie Fig. 25 zeigt, ist der Radius s der Wélbung
31 vorteilhaft gréRer als 2 mm, insbesondere gréRer als
5 mm. Die Daumenauflageflaiche 20 schlieRt in einer
Schnittebene 20 parallel zur Langsachse 14 mit der
Langsachse 14 den Winkel y ein, der dem zum ersten
Handgriff 6 beschriebenen Winkel y entspricht.

[0066] Wie Fig. 24 zeigt, ist die Ballenauflage 36 in der
ersten Halfte 48 des Griffabschnitts 45 angeordnet. Wie
Fig. 24 auch zeigt, weist die Ballenauflageflache 36 eine
in Richtung der Langsachse 14 gemessene Lange k auf.
Wie Fig. 24 zeigt, weist die Ballenauflageflache 36 eine
in Richtung der Langsachse 14 gemessene Lange k auf.
Die Lange k betragt vorteilhaft mindestens 2,5 cm, ins-
besondere mindestens 3,5 cm. Der zweite Handgriff 7
weist eine in Fig. 24 eingezeichnete Lange u auf. Die
Lange u des zweiten Handgriffs 7 ist vorzugsweise klei-
ner als die Lange u des ersten Handgriffs 6.

[0067] Fig. 26 zeigt die Gestaltung des Lenkergriffs 5.
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Am Lenkerholm 43 ist eine Befestigungseinrichtung 75
dargestellt, mit der der Lenkerholm 43 am Fiihrungsrohr
2 fixiert werden kann. Die Befestigungseinrichtung 75
erlaubt vorteilhaft eine Anpassung der Position des Len-
kerholms 43 in Langsrichtung des Fihrungsrohrs 2
und/oder ein Schwenken des Lenkerholms 43 um die
Befestigungseinrichtung 75, um so die Neigung des Len-
kerholms 43 und die Neigung der Handgriffe 6 und 7
einstellbar zu machen. In Fig. 26 sind auch die Daumen-
auflageflachen 22 der beiden Handgriffe 6 und 7 darge-
stellt. In Fig. 26 sind auch die Bewegungsrichtungen M
fur den Mahbetrieb und H fur den Hackselbetrieb einge-
zeichnet.

[0068] Die Fig. 27 und 28 zeigen jeweils einen Schnitt
durch die Ballenauflage 33 in dem Bereich, in dem die
Ballenauflage 33 den maximalen Abstand o zur Langs-
achse 14 aufweist.

[0069] Wie Fig. 27 zeigt, weist die Ballenauflageflache
36 des zweiten Handgriffs 7 eine Breite m auf. Die Breite
m betragt vorteilhaft mindestens 8 mm, insbesondere
mindestens 1 cm. Uber die Breite m und die Lange k liegt
die Ballenauflageflache 36 zwischen zwei parallel zuein-
ander verlaufenden Ebenen 37 und 38. Die beiden Ebe-
nen 37 und 38 weisen einen Abstand n zueinander auf,
der vorteilhaft weniger als 3 mm betragt. Die Lange kund
die Breite m sind in dem Bereich der Ballenauflageflache
36 gemessen, der zwischen den Ebenen 37 und 38 liegt.
[0070] Wie Fig. 28 zeigt, weist die Ballenauflageflache
36 des ersten Handgriffs 6 eine Breite m auf, die vorteil-
haft mindestens 8 mm, insbesondere mindestens 1 cm
betragt. Die Ballenauflageflache 36 liegt zwischen zwei
parallelen Ebenen 37 und 38, deren Abstand n vorteilhaft
héchstens 3 mm betragt. Die Lange k (Fig. 3) und die
Breite m sind in dem Bereich der Ballenauflageflache 36
gemessen, der zwischen den Ebenen 37 und 38 liegt.
[0071] Wie die Fig. 27 und 28 auch zeigen, weisen die
Ballenauflageflachen 36, insbesondere die Ballenaufla-
geflache 36 des ersten Handgriffs 6, in der dargestellten
Schnittebene senkrecht zur Langsachse 14 einen Radi-
us q auf, der an jeder Stelle mindestens 10 mm, insbe-
sondere mindestens 15 mm betragt. Die Ballenauflage-
flache 36 kann dabei in der dargestellten Schnittebene
konkav und/oder konvex verlaufen. Auch ein mindestens
abschnittsweise ebener Verlauf oder ein durchgehend
ebener Verlauf kann vorteilhaft sein. Insbesondere fiir
die Ballenauflageflache 36 des zweiten Handgriffs 7 kon-
nen auch kleinere Radien vorgesehen sein. Der Radius
q des mittleren, konkaven Bereichs betragt vorteilhaft
mindestens 10 mm, insbesondere mindestens 15 mm.
Die daranin Umfangsrichtung anschlieRenden konvexen
Bereiche konnen Radien aufweisen, die kleiner als 10
mm sind.

[0072] Aufgrund der Ausrichtung der Ballenauflagefla-
che 36ist Uber die Ballenauflageflache 36 eine gute Kraft-
einleitung in einer Kraftrichtung B méglich. Die Kraftrich-
tungen B der beiden Handgriffe 6 und 7 kénnen dabei
geneigt zueinander verlaufen, wie die Fig. 27 und 28 zei-
gen. Die Kraftrichtung B verlauft vorteilhaft quer zur Bal-
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lenauflageflache 36. Die Kraftrichtung B verlauft insbe-
sondere senkrecht zu den Ebenen 37 und 38. Die Bal-
lenauflageflache 36 ist vorteilhaft quer, insbesondere
senkrecht zur Richtung auf die Werkzeugeinheit 3 aus-
gerichtet. Dadurch kénnen Uber die Ballenauflageflache
36 Krafte in Richtung auf die Werkzeugeinheit 3 gut ein-
geleitet werden.

[0073] Durch Driicken an der Ballenauflageflache 36
eines Handgriffs 6, 7 und Halten oder Ziehen am anderen
Handgriff 6, 7 kann eine Kraft in Bewegungsrichtung M
fiir den Mahbetrieb einfach und ergonomisch eingeleitet
werden. Durch Driicken an der Ballenauflageflache 36,
insbesondere Driicken an den Ballenauflageflachen 36
beider Handgriffe 6, 7, kann die Werkzeugeinheit 3 nach
unten gedriickt und dadurch eine Kraft in Bewegungs-
richtung H fir den Hackselbetrieb gut und ergonomisch
eingeleitet werden.

[0074] Die Ballenauflage 33 ist als sich an der Innen-
seite 29 und der Ruickseite 30 des Schafts 8 erstreckende
Erhebung ausgebildet. Die Ballenauflage 33 ist fiir beide
Handgriffe 6, 7 mindestens teilweise, insbesondere voll-
sténdig in der ersten Halfte 48 des jeweiligen Handgriffs
6, 7 angeordnet. Wie in Fig. 20 fir den zweiten Handgriff
7 dargestellt, weist der Handgriff 7 eine Gummierung 69
auf. Vorteilhaft weist jeder Handgriff 6, 7 mindestens in
einem Abschnitt,insbesondere Giber die gesamte Auf3en-
flache des Schafts 8 eine Gummierung auf. Dadurch wird
ein verbesserter Halt der Hand 52 des Benutzers 51 am
Handgriff 6, 7 erreicht.

[0075] Weitere Merkmale des zweiten Handgriffs 7
entsprechen den Merkmalen des ersten Handgriffs 6, auf
dessen Beschreibung hierzu verwiesen wird.

Patentanspriiche

1. Handgriff (6, 7) fir ein handgefiihrtes Arbeitsgerat,
wobei der Handgriff (6, 7) einen Schaft (8) aufweist,
der ein Befestigungsende (9), an dem der Handgriff
(6, 7) festgelegtist, und ein freies Ende (10) aufweist,
wobei der Handgriff (6, 7) eine AuRenseite (28) auf-
weist, die mindestens teilweise zur Anlage an einem
Handteller (52) eines Benutzers (51) vorgesehen ist,
wobei der Handgriff (6, 7) eine der AuRenseite (28)
gegenuberliegende Innenseite (29) aufweist, wobei
der Handgriff (6, 7) eine Langsachse (14) aufweist,
dadurch gekennzeichnet, dass an der Innenseite
(29) des Handgriffs (6, 7) eine Daumenauflageflache
(20) angeordnet ist, die in einer Seitenansicht senk-
rechtaufdie Innenseite (29) mitder Langsachse (14)
an jeder Stelle einen Winkel () von mindestens 20°
und héchstens 70° einschlieft.

2. Handgriff nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dass die Daumenaufla-
geflache (20) zwischen zwei parallel zueinander ver-
laufenden Ebenen (34, 35) liegt, deren Abstand (h)
weniger als 3 mm betragt, und dass die Daumenauf-
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10.

20

lageflache (20) eine Lange (f) von mindestens 2,5
cm und eine Breite (g) von mindestens 8 mm auf-
weist.

Handgriff nach Anspruch 1 oder 2,

dadurch gekennzeichnet, dass die Daumenaufla-
geflache (20) zum freien Ende (10) des Schafts (8)
einen Abstand (i) von mindestens 1 cm aufweist.

Handgriff nach einem der Anspriiche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, dass die Daumenaufla-
geflache (20) mit einer konkaven Woélbung (31) in
die Innenseite (29) des Handgriffs (6, 7) Ubergeht.

Handgriff nach einem der Anspriiche 1 bis 4,

dadurch gekennzeichnet, dass die Daumenaufla-
geflache (20) in einer Schnittebene, die parallel zur
Langsachse (14) und durch die Innenseite (29) ver-
lauft, mit der Langsachse (14) einen Winkel (y) ein-
schlief3t, der zum Befestigungsende (9) 6ffnet und
der 30° bis 110°, insbesondere 45° bis 90° betragt.

Handgriff nach einem der Anspriiche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, dass der Schaft (8) mit
seinem freien Ende (10) eine Auflageflache (15) fir
eine Hand eines Benutzers bildet.

Handgriff nach Anspruch 6,

dadurch gekennzeichnet, dass die Auflageflache
(15) Uber eine kontinuierliche Rundung (32) in eine
in Umfangsrichtung des Schafts (8) zwischen der
Innenseite (29) und der Aul3enseite (28) verlaufende
Ruckseite (30) Ubergeht.

Handgriff nach Anspruch 7,

dadurch gekennzeichnet, dass die Rundung (32)
in einer Seitenansicht auf die AulRenseite (28) an
jeder Stelle einen Radius (r) von mindestens 1,5 cm,
insbesondere von mindestens 2 cm aufweist.

Handgriff nach einem der Anspriiche 1 bis 8,
dadurch gekennzeichnet, dass an dem Schaft (8)
ein erstes Bedienelement (11) um eine erste
Schwenkachse (21) schwenkbar gelagertist und ein
zweites Bedienelement (12) um eine zweite
Schwenkachse (22), wobei das erste Bedienele-
ment (11) zur Ansteuerung des Antriebsmotors (26)
ausgebildetist und wobei das zweite Bedienelement
(12)inunbetatigter Position die Ansteuerung des An-
triebsmotors (26) Uber das erste Bedienelement (11)
verhindert.

Handgriff nach Anspruch 9,

dadurch gekennzeichnet, dass die Langsachse
(14) senkrecht zur ersten Schwenkachse (21) und
senkrecht zur zweiten Schwenkachse (22) ausge-
richtetistund dass die erste Schwenkachse (21) und
die zweite Schwenkachse (22) bei Blickrichtung in
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Richtung der Langsachse (14) einen Winkel (o) von
weniger als 180°, insbesondere von weniger als
120°, bevorzugt von etwa 90° einschlielen.

Handgriff nach Anspruch 9 oder 10,

dadurch gekennzeichnet, dass das zweite Bedie-
nelement(12)in unbetatigter Stellung einen aus dem
Schaft (8) ragenden Betatigungsabschnitt (16) auf-
weist, der ein erstes, dem Befestigungsende (9) na-
her liegendes Ende (17) und ein zweites, dem freien
Ende (10) des Schafts (8) naher liegendes Ende (18)
aufweist, und dass die zweite Schwenkachse (22)
naher an dem ersten Ende (17) des Betatigungsab-
schnitts (16) angeordnetistals an dem zweiten Ende
(18).

Handgriff nach Anspruch 11,

dadurch gekennzeichnet, dass der Betatigungs-
abschnitt (16) des zweiten Bedienelements (12) in
betatigter Stellung des zweiten Bedienelements (12)
an keiner Stelle um mehr als 3 mm Uber die Aul3en-
kontur des Schafts (8) vorsteht.

Handgriff nach einem der Anspriiche 9 bis 12,
dadurch gekennzeichnet, dass das erste Bedie-
nelement(11)inunbetatigter Stellung einen aus dem
Schaft (8) ragenden Betatigungsabschnitt (23) auf-
weist, der ein erstes, dem Befestigungsende (9) na-
her liegendes Ende (24) und ein zweites, dem freien
Ende (10) des Schafts (8) naher liegendes Ende (25)
aufweist, und dass die erste Schwenkachse (21) na-
her an dem zweiten Ende (25) des Betatigungsab-
schnitts (23) angeordnet ist als an dem ersten Ende
(24).

Handgriff nach einem der Anspriiche 9 bis 13,
dadurch gekennzeichnet, dass der Betatigungs-
abschnitt (16, 23) mindestens eines Bedienelements
(11, 12) zum freien Ende (10) des Schafts (8) einen
Abstand (d, e) von weniger als 7 cm aufweist.

Handgriff nach einem der Anspriiche 9 bis 14,
dadurch gekennzeichnet, dass der Betatigungs-
abschnitt (16) des ersten Bedienelements (11) und
der Betatigungsabschnitt (23) des zweiten Bediene-
lements (12) sich tber einen Langenabschnitt (19)
des Schafts (8) Uberlappen, dessen in Richtung der
Langsachse (14) gemessene Lange (a) mindestens
30%, insbesondere mindestens 50% der in gleicher
Richtung gemessenen Lange (b) des Betatigungs-
abschnitts (23) des ersten Bedienelements (11) be-
tragt.

Handgriff nach einem der Anspriiche 9 bis 15,

dadurch gekennzeichnet, dass das erste Bedie-
nelement (11) an einer in Umfangsrichtung des
Schafts (8) zwischen der Innenseite (29) und der Au-
Renseite (28) verlaufenden, zur Anlage an den Fin-
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gern eines Benutzers vorgesehenen Vorderseite
(27) angeordnet ist und das zweite Bedienelement
(12) an der AuRRenseite (28) angeordnet ist.

Handgriff nach einem der Anspriiche 1 bis 16,
dadurch gekennzeichnet, dass der Handgriff (6)
ein drittes Bedienelement (13) aufweist, wobei das
dritte Bedienelement (13) an der Innenseite (29) an-
geordnet ist, wobei das dritte Bedienelement (13)
eine Betatigungsposition (40) aufweist, in der das
dritte Bedienelement (13) bei einer Bewegung von
einer unbetatigten Stellung (39) zu seiner betatigten
Stellung (41) beginnt, einen Betatigungshub (67)
auszufiihren, und wobei das dritte Bedienelement
(13) in Betatigungsposition (40) bei Blickrichtung in
Richtung der Langsachse (14) auf das Befestigungs-
ende (9) Uiberhdchstens 1 mm iber die Auf3enkontur
des Handgriffs (6, 7) vorsteht, insbesondere hinter
der AuBenkontur des Handgriffs (6, 7) liegt.

Handgriff nach Anspruch 17,

dadurch gekennzeichnet, dass das dritte Bedie-
nelement (13) in unbetatigter Stellung an mindes-
tens einer Seite, insbesondere an seiner dem Be-
festigungsende (9) zugewandten Seite, Uber die
Kontur des Schafts (8) vorsteht.

Freischneider mit einem Flihrungsrohr (2), wobei an
einem Ende (42) des Fihrungsrohrs (2) eine Werk-
zeugeinheit (3) angeordnet ist, wobei an dem Fih-
rungsrohr (2) ein Lenkerholm (43) festgelegt ist, der
an jedem Ende einen Handgriff (6, 7) tragt, wobei
jeder Handgriff (6, 7) einen Schaft (8) aufweist, der
ein Befestigungsende (9), an dem der Handgriff (6,
7) am Lenkerholm festgelegt ist, und ein freies Ende
(10) aufweist, wobei jeder Handgriff (6, 7) eine der
Werkzeugeinheit (3) zugewandt liegende Vordersei-
te (27) und eine gegentberliegende Riickseite (30)
aufweist, wobei die Handgriffe (6, 7) einander zuge-
wandt liegende Innenseiten (29) und einander ab-
gewandte AuRRenseiten (28) aufweisen,

dadurch gekennzeichnet, dass an der Innenseite
(29) mindestens eines der Handgriffe (6,7) eine Dau-
menauflageflache (20) angeordnet ist, die in einer
Seitenansicht senkrecht auf die Innenseite (29) mit
der Langsachse (14) an jeder Stelle einen Winkel
(B) von mindestens 20° und héchstens 70° ein-
schlieft.
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