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Description

[0001] L’invention concerne un actionneur autonome
pour l’entrainement entre plusieurs positions d’un écran
de protection solaire ou d’occultation, tel qu’un volet.
[0002] Les actionneurs pour volets ou stores roulants
peuvent être autonomes et utiliser des batteries inté-
grées. Les batteries sont généralement prévues sous la
forme d’ensemble de piles montées dans un boîtier sé-
paré d’un corps ou carter de l’actionneur pour être rem-
placé plus facilement, en particulier lorsqu’il s’agit de pi-
les non rechargeables, voir par exemple les actionneurs
connus de US 2006/185799 A1 et de EP 1 710 389 A1.
L’actionneur de US 2006/185799 A1 correspond au
préambule de la revendication 1.
[0003] L’invention propose un nouvel actionneur auto-
nome, dans lequel la gestion de la charge des batteries
est opérée de façon plus efficace que dans les action-
neurs connus.
[0004] A cet effet, l’invention concerne un actionneur
autonome pour l’entrainement entre plusieurs positions
d’un écran de protection solaire ou d’occultation selon la
revendication 1.
[0005] Grâce à l’invention, le circuit de gestion de char-
ge est informé de la nature du dispositif de rechargement
externe connecté à l’actionneur et son fonctionnement
peut être adapté en conséquent.
[0006] Selon des aspects avantageux mais non obli-
gatoires de l’invention, un tel actionneur peut incorporer
une ou plusieurs des caractéristiques des revendications
dépendantes.
[0007] L’invention sera mieux comprise et d’autres
avantages de celle-ci apparaitront plus clairement à la
lumière de la description qui va suivre d’un actionneur
conforme à son principe, faite à titre d’exemple non limi-
tatif en référence aux dessins annexés dans lesquels :

- la figure 1 est une vue en perspective d’un
actionneur ;

- la figure 2 est une vue en perspective éclatée de
l’actionneur de la figure 1 ;

- la figure 3 est une vue en perspective à plus grande
échelle d’une coque inférieure de l’actionneur de la
figure 2 ;

- la figure 4 est une vue en perspective sous un autre
angle de l’actionneur de la figure 1 ;

- la figure 5 est une vue en perspective à plus grande
échelle d’une tête de l’actionneur de la figure 4 ;

- la figure 6 est une vue en perspective d’un deuxième
actionneur ;

- la figure 7 est une vue en perspective éclatée de
l’actionneur de la figure 6 ;

- la figure 8 est une vue en perspective d’un troisième
actionneur ; et

- la figure 9 est une vue schématique d’une partie d’un
actionneur comprenant un connecteur de recharge
selon l’invention.

[0008] Les figures 1 à 5 représentent un actionneur
autonome 2, pour l’entrainement entre plusieurs posi-
tions d’un écran de protection solaire ou d’occultation,
non représenté, tel qu’un store, volet ou analogue. L’ac-
tionneur 2 comprend un carter creux 4, délimitant un es-
pace intérieur E, qui s’étend selon un axe longitudinal X.
Le carter creux 4 présente une forme globalement cylin-
drique de révolution centrée sur l’axe longitudinal X. L’ac-
tionneur 2 est destiné à être inséré dans un tube d’en-
roulement sur lequel s’enroule l’écran de protection so-
laire ou d’occultation.
[0009] Dans la suite de la description, les termes
« longitudinal », « longitudinalement », « transversal »,
« transversalement », « axial », « axialement » ou
« radial », « radialement » sont employés en référence
à l’axe X. Une surface axiale est une surface perpendi-
culaire à l’axe X, tandis qu’une surface radiale est une
surface cylindrique entourant l’axe X.
[0010] Dans l’espace intérieur E sont montés un mo-
teur 6 et un ensemble réducteur 7. L’ensemble réducteur
7 est prolongé par un arbre de sortie 9 s’étendant à l’ex-
térieur du carter 4 et tournant par rapport au carter 4
selon l’axe X pour l’entrainement en rotation d’un élément
11 représenté en traits pointillés à la figure 1, appartenant
à l’écran ou au tube d’enroulement.
[0011] Dans l’espace intérieur E est également monté
un circuit de contrôle 13 pour le pilotage du moteur 6. Ce
circuit de contrôle 13 comprend une carte de circuit im-
primé s’étendant longitudinalement dans le carter 4.
[0012] Dans l’espace intérieur E, est également monté
un ensemble de batteries 15 relié au circuit de contrôle
13 par un câble 16 et un connecteur 17. Le connecteur
17 se connecte à un connecteur correspondant monté
sur le circuit de contrôle 13. Ce câble 16 comprend deux
lignes, l’une étant reliée au pôle positif de l’ensemble de
batteries 15, l’autre étant reliée au pôle négatif de l’en-
semble de batteries 15. Selon une variante non repré-
sentée, un circuit de gestion de charge peut être inséré
entre le connecteur 16 et l’un des pôles de l’ensemble
de batteries 15. Cet ensemble de batteries 15 fournit la
puissance électrique nécessaire au fonctionnement du
circuit de contrôle 13 et du moteur 6. L’ensemble de bat-
teries 15 a une forme globalement cylindrique centrée
sur l’axe X, et dont la forme épouse les contours internes
du carter 4. En fonctionnement, le carter creux 4 est non
rotatif, et de ce fait, l’ensemble de batteries 15 et le mo-
teur 6 sont fixes en rotation par rapport au carter creux
4. De préférence, dans le cas de la variante selon laquelle
l’ensemble de batteries 15 intègre un circuit de gestion
de charge, la forme de l’ensemble de batteries 15 peut
ne plus être complètement cylindrique, dans la mesure
où le circuit de gestion de charge est placé et s’étend
parallèlement aux batteries. Des aménagements à l’in-
térieur du carter creux, détaillés plus loin, sont alors pré-
vus pour recevoir l’ensemble de batteries non cylindri-
que.
[0013] Le carter creux 4 comprend un couvercle amo-
vible permettant l’accès aux batteries de l’ensemble de
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batteries 15 et leur démontage en vue de leur remplace-
ment. Dans l’actionneur de la figure 1, le carter 4 est
formé par une coque inférieure 40 s’étendant d’une seule
partie sur toute la longueur de l’actionneur 2, et une co-
que supérieure 42 assemblée à la coque inférieure 40
selon un plan longitudinal P2 de l’actionneur 2, ce plan
P2 comprenant l’axe longitudinal X. La coque supérieure
42 est formée de deux parties 42A et 42B séparées axia-
lement. La partie 42B s’étend parallèlement à l’axe lon-
gitudinal X au niveau de l’ensemble de batteries 15 et
forme le couvercle démontable pour l’accès et le démon-
tage de l’ensemble de batteries 15. La partie 42B a une
longueur L au moins égale à la longueur totale L15 de
l’ensemble de batterie 15. Ceci permet d’enlever l’en-
semble de batteries 15 en un seul bloc et permet notam-
ment d’utiliser un ensemble de batteries comprenant une
pluralité de batteries cylindriques, maintenues l’une à
l’autre par un film plastique. Si l’on prévoit un circuit de
gestion de charge comme susmentionné, celui-ci peut
également être maintenu à l’intérieur du film plastique,
par exemple dans le prolongement des batteries, ou pa-
rallèlement aux batteries.
[0014] La partie de carter 42B est maintenue en posi-
tion par quatre pions, dont deux sont visibles à la figure
2 avec la référence 420, adaptés pour se loger dans des
cavités 400, visibles à la figure 3, de forme complémen-
taire prévues sur la coque 40 opposée. La partie de co-
que 42B comprend également deux languettes élasti-
ques de retenue dont une est visible à la figure 2 avec
la référence 422, adaptées pour être engagées réversi-
blement dans des orifices 402 de la demi-coque opposée
40. Par réversiblement, on signifie que ces languettes
422 peuvent être engagées dans les orifices 402 lors de
l’insertion de la partie 42B sur la partie 40, et retirées des
orifices 402 par déformation élastique pour le démontage
de la partie 42B. En variante, des nombres différents de
pions 420 et de languettes 422 peuvent être prévus sur
la partie amovible 42B. Les pions et languettes permet-
tent de rigidifier le carter creux 4 de l’actionneur 2. Celui-
ci doit en effet résister à des couples de torsion impor-
tants lorsque le moteur 6 est en fonctionnement. Le fait
de multiplier les parties indépendantes du carter creux
aurait tendance à fragiliser celui-ci en l’absence des
pions et languettes et permettent d’éviter que les demi-
coques 40 et 42 s’écartent l’une de l’autre.
[0015] Selon une variante avantageuse, le carter 4, en
particulier la surface intérieure du carter 4, présente des
nervures transversales de renfort 44. Ces nervures sont
présentes sur la demi-coque inférieure 40 mais égale-
ment de façon non représentée sur les demi-coques 42A
et 42B. Avantageusement, et de façon optionnelle, les
demi-coques du carter 4 comprennent également des
nervures de renfort longitudinales 46. Ces nervures
transversales et longitudinales servent également de
renfort et de rigidification du carter creux 4. Dans les
exemples représentés, ces nervures transversales 44 et
longitudinales 46 sont réparties de manière régulière sur
l’ensemble de la surface intérieure 4. Alternativement, et

pour éventuellement recevoir un ensemble de batteries
non cylindrique, par exemple ayant une surépaisseur lo-
calisée, des aménagements irréguliers de ces nervures
transversales et longitudinales peuvent être réalisés à
l’intérieur du carter creux. Ainsi, les nervures peuvent
n’être réparties que sur une portion inférieure à 340° ou
avoir une épaisseur moindre dans une zone du carter
ceux, permettant ainsi d’accommoder une surépaisseur
localisée de l’ensemble de batteries 15.
[0016] Les composants de l’actionneur 2 sont localisés
dans l’espace intérieur E selon l’ordre suivant, à partir
d’une extrémité du carter 2 présentant une tête 19, située
à l’opposé de l’arbre de sortie 9 : l’ensemble de batteries
15, le circuit de contrôle 13, le moteur 6 et l’ensemble
réducteur 7.
[0017] La tête 19 est un élément d’extrémité par lequel
l’actionneur 1 est fixé sur support non représenté, tel
qu’un mur d’un bâtiment. La tête 19 est composée d’une
première partie 19A qui est solidaire de la coque infé-
rieure 40, et une partie 19B qui est fixée sur la partie 19A.
Les parties 19A et 19B présentent une forme cylindrique
définissant un espace intérieur E19. Cet espace intérieur
renferme une carte de communication externe 21 per-
mettant, par raccordement avec un dispositif extérieur
non représenté, l’échange de données avec le circuit de
contrôle 13. Avantageusement, la carte de communica-
tion 21 présente une forme en demi-lune s’étendant dans
une partie de l’espace E19. En variante non représentée,
la carte de communication 21 peut être localisée à un
emplacement différent de l’actionneur 2. Elle est éven-
tuellement optionnelle.
[0018] Selon un aspect optionnel, la tête 19 peut com-
prendre un moyen d’interface 210, par exemple un bou-
ton de programmation, prévu sur la carte de communi-
cation 21. Ce moyen d’interface 210 est accessible de
l’extérieur de la tête 19 à travers un orifice 190 de la partie
19A, et une encoche 192 de la partie 19B.
[0019] Selon un mode de réalisation non représenté
de l’invention, la tête 19 peut comprendre un moyen
d’émission de signaux visuels, tels que des signaux lu-
mineux, c’est-à-dire notamment un moyen de signalisa-
tion ou un moyen d’affichage, permettant de fournir des
informations techniques sur l’état de l’actionneur 2, par
exemple avantageusement sur le niveau de chargement
de l’ensemble de batteries 15. Par exemple, ce moyen
de signalisation peut être une diode de type LED four-
nissant des informations telles que : « charge ok »,
« charge faible », « pas de charge ». Le moyen d’émis-
sion de signaux visuels est prévu sur la carte de com-
munication 21. Il dépasse à travers un orifice (non repré-
senté) de la tête 19, similaire à l’orifice 190 de la partie
19A coopérant avec une encoche 192 de la partie 19B.
[0020] De façon avantageuse, la longueur L de la par-
tie 42B démontable permet également que l’ouverture
du couvercle formé par cette partie 42B permette l’accès
au circuit de contrôle 13. Avantageusement, cet accès
permet le branchement d’un dispositif électronique exté-
rieur non représenté à un connecteur du circuit de con-
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trôle 13 permettant l’échange de données, ou bien la
remise à zéro du circuit de contrôle 13 en cas de dys-
fonctionnement ou de mise à jour des paramètres de
fonctionnement.
[0021] Selon une variante non représentée, le circuit
de contrôle 13 peut comprendre un bouton de remise à
zéro actionnable par un installateur positionné au niveau
de l’extrémité du circuit de contrôle tournée vers l’ensem-
ble de batteries 15. Ainsi, ce bouton de remise à zéro est
accessible à un utilisateur ou un installateur lorsque la
partie 42B formant couvercle est retirée de l’actionneur 2.
[0022] Des actions sur le circuit de contrôle 13 sont
aussi possibles grâce à au moins un orifice prévu à tra-
vers le carter 4 permettant le branchement d’un connec-
teur sur le circuit de contrôle 13 à travers le carter 4. Six
orifices 46 de ce type sont présents sur le carter 4 au
niveau de la coque inférieure 40.
[0023] Le carter creux 4 est de préférence formé en
un matériau métallique. Avantageusement, le couvercle
42B peut être prévu en matériau plastique.
[0024] Des passages de vis 51 sont prévus dans l’es-
pace interne E prévu pour permettre la fixation des demi-
coques 40 et 42 l’une à l’autre. Ces passages de vis 51
s’étendent perpendiculairement à l’axe X et de part et
d’autre de celui-ci aux extrémités de l’ensemble de bat-
teries 15. Lorsque l’ensemble de batteries 15 est mis en
place dans le carter 4, il est maintenu en position axia-
lement par la présence de ces passages de vis 51.
[0025] Selon un aspect optionnel représenté à la figure
5, l’actionneur 2 peut comprendre un connecteur de re-
charge 194 de l’ensemble de batteries 15. Ce connecteur
194 est de préférence prévu sur la tête 19, et accessible
à travers une fenêtre 196. En variante non représentée,
ce connecteur 194 peut être placé à un endroit différent.
Ce connecteur 194 permet la connexion à un dispositif
de rechargement externe, tel qu’un chargeur externe re-
lié à une prise secteur, un panneau photovoltaïque, etc.
Le connecteur de recharge 194 est relié à ces conduc-
teurs, eux-mêmes en contact électrique avec des bornes
électriques de l’ensemble de batteries 15. La gestion de
la charge de l’ensemble de batteries peut être gérées
soit par un chargeur externe, connecté au connecteur de
recharge, soit par le circuit de gestion de charge corres-
pondant sur la carte de communication 21, sur le circuit
de contrôle 13, ou par un circuit de gestion de charge
dédié faisant partie de l’ensemble de batteries 15 comme
expliqué précédemment.
[0026] Une nappe électrique souple 18, comprenant
plusieurs pistes, relie la carte de communication 21 au
circuit de contrôle 13. Certaines de ces pistes peuvent
être utilisées pour la transmission de l’alimentation élec-
trique vers l’ensemble de batteries 15. D’autres pistes
servent au transport de données entre la carte de com-
munication 21 et le circuit de contrôle 13. Une ou plu-
sieurs pistes peuvent être utilisées en tant qu’antenne
198 d’émission/réception d’ondes radios.
[0027] D’autres actionneurs sont représentés sur les
figures 6 à 9. Dans ce qui suit, les éléments communs

au premier actionneur portent les mêmes références et
fonctionnent de la même manière. Seules les différences
par rapport au premier actionneur sont décrites ci-après.
[0028] Dans un deuxième actionneur représenté aux
figures 6 et 7, le carter 4 est formé par deux demi-coques
40 et 42. Dans ce cas, la coque supérieure 42 est formée
d’une seule pièce sur la longueur de l’actionneur 2 et
l’une des deux demi-coques, en l’occurrence la demi-
coque 42, présente un évidement 424, et une trappe 426
refermant cet évidement 424. La trappe 426 forme le
couvercle démontable permettant l’accès à l’ensemble
de batteries 15. Elle s’étend longitudinalement suivant
l’axe longitudinal X du carter creux 4. Avantageusement,
la trappe 426 peut être prévue en matériau plastique.
[0029] La trappe 426 est fixée à la partie principale du
carter 4 par, d’un côté, une pièce d’accroche 426a, et de
l’autre côté, une languette élastique 426b qui se loge
dans une cavité 428 du carter 4. Cette cavité 428 est
prévue dans la partie 42 sur la figure 7. La languette
élastique 86b peut être déformée élastiquement par un
opérateur pour la désengager de la cavité 88 et ainsi
retirer la trappe 426 de manière à accéder à l’ensemble
de batteries 15.
[0030] Selon une variante compatible avec toutes les
autres variantes, à la place de l’antenne 198, on peut
prévoir une antenne d’émission/réception d’ondes ra-
dios, peut être réalisée sous forme d’un câble coaxial,
non représenté, connecté au circuit de contrôle 13. Ce
câble coaxial est logé dans une gorge longitudinale 49,
représentée à la figure 7, qui est formée par des inter-
ruptions des nervures de renfort transversales 44 du car-
ter 4 et passe sous l’ensemble de batterie 15.
[0031] L’antenne d’émission/réception d’ondes radios
peut ainsi passer au travers de la tête et dépasser à l’ex-
térieur du carter 4. En variante non représentée, cette
antenne peut être complètement intégrée à l’intérieur du
carter 4 et/ou de la tête 19.
[0032] Un troisième actionneur est représenté sur la
figure 8. Dans cet actionneur, le carter creux 4 est un
tube cylindrique monobloc. Le couvercle donnant accès
à l’ensemble de batterie 15 est formé par une trappe
similaire à la trappe 426.
[0033] La figure 9 illustre schématiquement un mode
de réalisation d’un actionneur 2 selon l’invention, qui
comprend de préférence toutes les caractéristiques de
l’un des actionneurs 2 décrits dans ce qui précède, in-
cluant un connecteur de recharge 194, un ensemble de
batteries 15, ainsi qu’un circuit de gestion de charge 22.
Dans ce mode de réalisation de la figure 9, le connecteur
de recharge 194 est avantageusement un connecteur
trois points, définissant trois lignes de connexion, dont
une ligne commune N, pour être à la fois compatible avec
une alimentation par chargeur externe C et par panneau
photovoltaïque PV. Lors d’une alimentation avec pan-
neau photovoltaïque PV, la connexion se fait alors sur
une première ligne P1 et la ligne commune N du connec-
teur trois points. Lors d’une alimentation avec le chargeur
externe C, la connexion se fait sur une deuxième ligne
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P2 et la ligne commune N. Le connecteur de recharge
comprend également des moyens de détrompage mé-
canique 197, tels qu’une épaisseur localisée, rendant le
connecteur non symétrique. Le connecteur correspon-
dant du chargeur externe ou du panneau photovoltaïque
étant également munis des moyens complémentaires de
détrompage mécanique 197, le circuit de gestion de la
charge de l’ensemble de batteries 15 est informé de la
nature du dispositif de rechargement externe par le biais
des lignes alimentées. Il est ainsi possible par exemple
de prévoir une adaptation du fonctionnement du circuit
de contrôle 13 ou de la carte de communication 21, une
adaptation des informations transmises notamment à
l’attention d’un utilisateur ou une adaptation de la gestion
de la charge en fonction de cette nature du dispositif de
rechargement externe. Par exemple, le moyen de signa-
lisation, qui se présente par exemple sous la forme d’une
diode lumineuse, peut clignoter lorsque l’ensemble de
batterie est rechargé à partir d’un chargeur externe et ne
pas clignoter, ou clignoter à une fréquence inférieure,
lorsque l’ensemble de batterie est rechargé à partir d’un
panneau photovoltaïque.
[0034] Selon une variante non-représentée, le circuit
de contrôle 13 comporte avantageusement un dispositif
de comptage des rotations du rotor du moteur 6. Ce dis-
positif peut, par exemple, comprendre un ou plusieurs
capteurs à effet Hall détectant les rotations d’un rotor du
moteur 6, et connectés sur la carte de circuit imprimé
formant le circuit de contrôle 13.
[0035] Indépendamment de ce qui précède, on prévoit
un actionneur autonome pour l’entrainement entre plu-
sieurs positions d’un écran de protection solaire ou d’oc-
cultation, l’actionneur comprenant un carter creux déli-
mitant un espace intérieur, alors que dans cet espace
intérieur sont montés :

- un moteur et un ensemble réducteur
- un circuit de contrôle pour le pilotage du moteur,
- un ensemble de batterie relié au circuit de contrôle,

[0036] En outre, le carter creux comporte un arbre de
sortie tournant par rapport au carter pour l’entrainement
en rotation d’un élément de l’écran, alors que l’actionneur
comprend un connecteur de recharge de l’ensemble de
batteries comprenant au moins trois lignes de connexion
et des moyens de détrompage mécanique.
[0037] Grâce à ces dispositions, il est ainsi possible
de recharger l’ensemble de batteries par le biais d’au
moins deux dispositifs de rechargement externe de na-
ture différente, par exemple un chargeur externe relié à
une prise secteur et un panneau photovoltaïque, et de
différencier la nature du dispositif de rechargement par
la connexion de celui-ci aux différentes lignes du con-
necteur de recharge de l’actionneur. En effet, seules
deux lignes sont utiles pour la recharge de l’ensemble
de batteries. Ainsi, si l’actionneur détecte une alimenta-
tion sur deux premières lignes, il pourra en déduire un
comportement adapté à un premier dispositif de rechar-

gement et si l’actionneur détecte une alimentation sur
une première et une troisième ligne, ou deux autres li-
gnes, il pourra en déduire un comportement adapté à un
deuxième dispositif de rechargement.
[0038] Cet actionneur autonome comprend optionnel-
lement et avantageusement une ou plusieurs autres des
caractéristiques décrites dans ce qui précède.

Revendications

1. Actionneur autonome (2) pour l’entrainement entre
plusieurs positions d’un écran de protection solaire
ou d’occultation, comprenant un carter creux (4) dé-
limitant un espace intérieur (E), dans lequel sont
montés :

- un moteur (6) et un ensemble réducteur (7),
- un circuit de contrôle (13) pour le pilotage du
moteur,
- un ensemble de batterie (15) relié au circuit de
contrôle,
- un circuit de gestion de charge (22), gérant la
charge de l’ensemble de batterie,
l’actionneur (2) comprenant un connecteur
(194) de recharge configuré pour permettre la
connexion à un dispositif de rechargement ex-
terne (PV, C), dont un panneau photovoltaïque
(PV) et un chargeur externe (C) relié à une prise
secteur,
caractérisé
en ce que le connecteur de recharge comprend
des moyens de détrompage mécanique (197),
en ce que le connecteur de recharge est un con-
necteur trois points, définissant trois lignes de
connexion (P1, P2, N), dont une ligne commune
(N), pour être à la fois compatible avec une ali-
mentation par panneau photovoltaïque (PV), au
cours de laquelle la connexion se fait sur une
première ligne (P1) et sur la ligne commune (N),
et par chargeur externe (C), au cours de laquelle
la connexion se fait sur une deuxième ligne (P2)
et sur la ligne commune (N),
et en ce que le circuit de gestion de charge (22)
est configuré pour être informé de la nature du
dispositif de rechargement externe (PV, C) par
le biais des lignes alimentées (P1, P2, N).

2. Actionneur (2) selon la revendication 1, caractérisé
en ce que les moyens de détrompage mécanique
(197) sont une épaisseur localisée rendant le con-
necteur non symétrique.

3. Actionneur (2) selon l’une quelconque des revendi-
cations précédentes, caractérisé en ce que le fonc-
tionnement du circuit de contrôle (13) ou d’une carte
de communication (21) de l’actionneur (2), des in-
formations transmises notamment à l’attention d’un
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utilisateur ou la gestion de la charge de l’ensemble
de batterie (15) sont prévus pour être adaptés en
fonction de la nature du dispositif de rechargement
externe (PV, C).

4. Actionneur (2) selon la revendication 3, caractérisé
en ce que l’actionneur (2) comprend en outre un
moyen de signalisation, de préférence une diode lu-
mineuse, configuré pour clignoter lorsque l’ensem-
ble de batterie (15) est rechargé à partir d’un char-
geur externe (C) et pour ne pas clignoter, ou pour
clignoter à une fréquence inférieure, lorsque l’en-
semble de batterie est rechargé à partir d’un pan-
neau photovoltaïque.

5. Actionneur (2) selon l’une quelconque des revendi-
cations précédentes, caractérisé en ce que l’ac-
tionneur (2) comprend une tête (19), qui est un élé-
ment d’extrémité de l’actionneur, et en ce que le
connecteur de recharge (194) est prévu sur la tête
(19) et accessible à travers une fenêtre (194).

Patentansprüche

1. Autonomer Aktuator (2) für den Antrieb eines Son-
nenschutz- oder Verdunkelungsschirms zwischen
mehreren Positionen, umfassend ein hohles Gehäu-
se (4), das einen Innenraum (E) begrenzt, in dem
Folgendes montiert ist:

- ein Motor (6) und eine Getriebeanordnung (7),
- eine Steuerschaltung (13) zum Steuern des
Motors,
- eine Batterieanordnung (15), die mit der Steu-
erschaltung verbunden ist,
- eine Ladungsmanagementschaltung (22), die
das Laden der Batterieanordnung steuert,
der Aktuator (2) umfassend einen Ladean-
schluss (194), der konfiguriert ist, um die Ver-
bindung mit einer externen Ladevorrichtung
(PV, C) zu ermöglichen, einschließlich eines So-
larmoduls (PV) und eines externen Ladegeräts
(C), das mit einer Netzsteckdose verbunden ist,
dadurch gekennzeichnet,
dass der Ladeanschluss mechanische Codie-
rungsmittel (197) umfasst,
dass der Ladeanschluss ein Dreipunktan-
schluss ist, der drei Verbindungsleitungen (P1,
P2, N) definiert, wovon eine gemeinsame Lei-
tung (N) ist, um sowohl mit einer Stromversor-
gung durch ein Solarmodul (PV), bei der die Ver-
bindung auf einer ersten Leitung (P1) und auf
der gemeinsamen Leitung (N) erfolgt, als auch
durch ein externes Ladegerät (C), bei der die
Verbindung auf einer zweiten Leitung (P2) und
auf der gemeinsamen Leitung (N) erfolgt, kom-
patibel zu sein,

und dass die Ladungsmanagementschaltung
(22) konfiguriert ist, um von der Natur der exter-
nen Ladevorrichtung (PV, C) über die versorg-
ten Leitungen (P1, P2, N) informiert zu werden.

2. Aktuator (2) nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die mechanischen Codierungsmittel
(197) eine lokalisierte Stärke sind, die den Verbinder
nicht symmetrisch macht.

3. Aktuator (2) nach einem der vorherigen Ansprüche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Funktion der
Steuerschaltung (13) oder einer Datenaustausch-
karte (21) des Aktuators (2), von Informationen, die
insbesondere an einen Benutzer oder das Manage-
ment der Ladung der Batterieanordnung (15) bereit-
gestellt sind, um abhängig von der Art der externen
Ladevorrichtung (PV, C) angepasst zu werden.

4. Aktuator (2) nach Anspruch 3, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Aktuator (2) ferner eine Signal-
einrichtung, vorzugsweise eine Leuchtdiode, um-
fasst, die konfiguriert ist, um aufzublinken, wenn die
Batterieanordnung (15) von einem externen Lade-
gerät (C) geladen wird, und nicht aufzublinken oder
mit einer niedrigeren Frequenz zu blinken, wenn die
Batterieanordnung von einem Solarmodul geladen
wird.

5. Aktuator (2) nach einem der vorherigen Ansprüche,
dadurch gekennzeichnet, dass der Aktuator (2) ei-
nen Kopf (19) umfasst, der ein Element eines Endes
des Aktuators ist, und dass der Ladeanschluss (194)
an dem Kopf (19) bereitgestellt und durch ein Fens-
ter (194) zugänglich ist.

Claims

1. Autonomous actuator (2) for driving a solar protec-
tion or occultation screen between several positions,
comprising a hollow housing (4) delimiting an interior
space (E), in which are mounted:

- a motor (6) and a gearbox assembly (7),
- a control circuit (13) for driving the motor,
- a battery pack (15) connected to the control
circuit,
- a charge management circuit (22), managing
the charging of the battery pack,
the actuator (2) comprising a charging connec-
tor (194) configured to allow connection to an
external charging device (PV, C), including a
photovoltaic panel (PV) and an external charger
(C) connected to a mains socket,
characterised
in that the charging connector comprises me-
chanical keying means (197),
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in that the charging connector is a three-point
connector, defining three connection lines (P1,
P2, N), one of which is a common line (N), to be
compatible both with a power supply by photo-
voltaic panel (PV), during which the connection
is made on a first line (P1) and on the common
line (N), and by external charger (C), during
which the connection is made on a second line
(P2) and on the common line (N),
and in that the load management circuit (22) is
configured to be informed of the nature of the
external charging device (PV, C) via the pow-
ered lines (P1, P2, N).

2. An actuator (2) according to claim 1, characterised
in that the mechanical keying means (197) are a
localised thickness making the connector non-sym-
metrical.

3. An actuator (2) according to any of the preceding
claims, characterised in that the operation of the
control circuit (13) or of a communication card (21)
of the actuator (2), information transmitted in partic-
ular to the attention of a user or the management of
the charging of the battery pack (15) are provided to
be adapted according to the nature of the external
charging device (PV, C).

4. An actuator (2) according to claim 3, characterised
in that the actuator (2) further comprises signalling
means, preferably a light-emitting diode, configured
to flash when the battery pack (15) is recharged from
an external charger (C) and not to flash, or to flash
at a lower frequency, when the battery pack is re-
charged from a photovoltaic panel.

5. An actuator (2) according to any of the preceding
claims, characterised in that the actuator (2) com-
prises a head (19), which is an end element of the
actuator, and in that the charging connector (194)
is provided on the head (19) and accessible through
an opening (194).
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