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(57)  L'unité de nettoyage (11) comprend une brosse
rotative (12) qui est configurée pour étre montée de ma-
niére amovible dans un logement de réception d’'une téte
d’aspiration, et un bouchon de fermeture (16) qui est con-
figuré pour fermer une ouverture de passage (13) a tra-
vers laquelle la brosse rotative (12) est apte a étre intro-
duite dans et retirée hors du logement de réception, le

[Fig 2]

UNITE DE NETTOYAGE POUR TETE D’ASPIRATION

bouchon de fermeture (16) comportant une poignée de
préhension (25) qui est mobile entre une position de re-
pos et une position de préhension dans laquelle la poi-
gnée de préhension est configurée pour étre saisie par
un utilisateur de maniére a pouvoir manipuler le bouchon
de fermeture.
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Description

Domaine technique

[0001] Laprésenteinvention concerne le domaine des
aspirateurs équipés d'une téte d’aspiration permettant
d’aspirer les poussieres et les déchets de faible granu-
lométrie présents sur une surface a nettoyer.

Etat de la technique

[0002] Les aspirateurs équipés d’une téte d’aspiration
sont bien connus sur le marché, ceux-ci permettant de
nettoyer des surfaces par aspiration pour I'évacuation
des poussiéres et des déchets de faible granulométrie
reposant sur celles-ci. La surface a aspirer peut par
exemple étre du carrelage, du parquet, du stratifié, de la
moquette ou un tapis.

[0003] Une téte d’aspiration comprend de fagon con-
nue un corps principal comportant une semelle munie
d’'une face inférieure et d’un orifice d’aspiration débou-
chant dans la face inférieure de la semelle. La face infé-
rieure de la semelle est destinée a étre positionnée de
maniere attenante a la surface a aspirer durant I'utilisa-
tion de la téte d’aspiration.

[0004] Afind’améliorerles performances de nettoyage
d’'une téte d’aspiration, il est connu d’équiper cette der-
niére d’'une unité de nettoyage comprenant :

- une brosse rotative qui est mobile en rotation autour
d’'un axe de rotation et qui est montée de maniere
amovible dans un logement de réception délimité
par le corps principal de la téte d’aspiration, et

- un bouchon de fermeture qui est configuré pour fer-
mer au moins partiellement une ouverture de pas-
sage prévue sur le corps principal et a travers la-
quelle la brosse rotative est apte a étre introduite
dans et retirée hors du logement de réception, la
brosse rotative étant rotative par rapport au bouchon
de fermeture.

[0005] Afin de permettre une manipulation du bouchon
de fermeture par un utilisateur, notamment lors d’un re-
trait de la brosse rotative en vue par exemple de son
nettoyage, ilest connu d’équiperle bouchon de fermeture
de deux ailettes de préhension qui sont diamétralement
opposées par rapport a I'axe de rotation de la brosse
rotative et qui font saillie depuis une surface frontale du
bouchon de fermeture.

[0006] Or, une telle configuration du bouchon de fer-
meture augmente 'encombrement du bouchon de fer-
meture et donc de l'unité de nettoyage, et peut induire
un déverrouillage intempestif du bouchon de fermeture
lors par exemple d’'un impact du bouchon de fermeture
contre un obstacle.

[0007] Afin de limiter 'encombrement du bouchon de
fermeture, il peut étre envisagé de diminuer les dimen-
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sions des deux ailettes de préhension, ce qui rend ce-
pendant malaisé la manipulation du bouchon de ferme-
ture pour certains utilisateurs.

Résumé de l'invention

[0008] La présente invention vise a remédier a tout ou
partie de ces inconvénients.

[0009] Le probléeme technique a la base de l'invention
consiste notamment a fournir une unité de nettoyage
pour téte d’aspiration assurant une manipulation aisée
et ergonomique du bouchon de fermeture, tout en assu-
rant un verrouillage fiable du bouchon de fermeture sur
le corps principal de la téte d’aspiration.

[0010] A cet effet, la présente invention concerne une
unité de nettoyage pour téte d’aspiration, comprenant :

- une brosse rotative qui est mobile en rotation autour
d’'un axe de rotation et qui est configurée pour étre
montée de maniére amovible dans un logement de
réception délimité par un corps principal de la téte
d’aspiration, et

- un bouchon de fermeture qui est configuré pour fer-
mer au moins partiellement une ouverture de pas-
sage prévue sur le corps principal et a travers la-
quelle la brosse rotative est apte a étre introduite
dans le logement de réception et retirée hors du lo-
gementde réception, la brosse rotative étantrotative
par rapport au bouchon de fermeture.

[0011] Le bouchon de fermeture comporte une poi-
gnée de préhension qui est mobile entre une position de
repos et une position de préhension dans laquelle la poi-
gnée de préhension est configurée pour étre saisie par
un utilisateur de maniére a pouvoir manipuler le bouchon
de fermeture, et par exemple de maniére a pouvoir retirer
la brosse rotative hors du logement de réception lorsque
la brosse rotative est montée dans le logement de récep-
tion.

[0012] Une telle configuration de la poignée de pré-
hension assure notamment un retrait aisé et ergonomi-
que de la brosse rotative hors du logement de réception
lorsque la poignée de préhension occupe la position de
préhension, tout en limitant 'encombrement du bouchon
de fermeture et donc de I'unité de nettoyage sur la téte
d’aspiration, lorsque la poignée de préhension occupe
la position de repos. De plus, une telle configuration de
la poignée de préhension, et en particulier le fait que la
poignée de préhension occupe la position de repos en
conditions normales d'utilisation de la téte d’aspiration,
limite considérablement les risques de déverrouillage in-
tempestif du bouchon de fermeture.

[0013] L'unité de nettoyage peut en outre présenter
une ou plusieurs des caractéristiques suivantes, prises
seules ou en combinaison.

[0014] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
poignée de préhension est configurée pour délimiter,
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lorsque la poignée de préhension occupe la position de
préhension, au moins partiellement un passage de pré-
hension apte arecevoirau moins un doigtd’un utilisateur.
[0015] Selon un mode de réalisation de l'invention, la
poignée de préhension s’étend sensiblement dans un
plan de repos lorsque la poignée de préhension occupe
la position de repos, le plan de repos s’étendant trans-
versalement, et par exemple sensiblement perpendicu-
lairement, a I'axe de rotation de la brosse rotative.
[0016] Selon un mode de réalisation de l'invention, la
poignée de préhension s’étend sensiblement dans un
plan de préhension lorsque la poignée de préhension
occupe la position de préhension, le plan de préhension
s’étendant sensiblementparallélement al’axe de rotation
de la brosse rotative.

[0017] Selon un mode de réalisation de l'invention,
dans la position de repos de la poignée de préhension,
la poignée de préhension est logée dans un logement
de poigné formé par une cavité du bouchon de fermeture.
[0018] Selon un mode de réalisation de linvention,
dans la position de repos de la poignée de préhension,
la poignée de préhension est logée dans un logement
de poigné formé par une cavité du bouchon de fermeture
et est arrangée pour sensiblement affleurer ou étre en
retrait d’'une surface extérieure du bouchon de fermeture.
Ladite surface extérieure entoure la cavité du bouchon.
En d’autres termes, dans la position de repos la poignée
de préhension est logée dans une cavité du bouchon de
fermeture et est arrangée pour ne pas faire saillie, ou
que trés légérement, au-dela de la surface extérieure du
bouchon de fermeture qui entoure la cavité du bouchon
de fermeture. En effet, du fait des tolérances d’assem-
blage et jeux de fonctionnement, dans la position de re-
pos de la poignée de préhension, la poignée de préhen-
sion pourrait étre légérement en saillie, de I'ordre de quel-
ques dixiemes de millimétres jusqu’a environ 1 mm, au-
dela de la surface extérieure du bouchon de fermeture
qui entoure la cavité du bouchon de fermeture. La termi-
nologie « sensiblement affleurante » couvre donc une
saillie inférieure a 1mm de la poignée de préhension en
position de repos par rapport a la surface extérieure du
bouchon de fermeture qui entoure la cavité du bouchon.
[0019] Ainsi en position de repos, la poignée de pré-
hension est discrete. Cette construction limite le risque
d’accrochage inopiné de la poignée lorsque la téte d’as-
piration en déplacement sur le sol a aspirer.

[0020] Dans une variante au mode de réalisation juste
précité, dans la position de repos de la poignée de pré-
hension, la poignée de préhension est logée dans un
logement de poigné formé par une cavité du bouchon de
fermeture et est arrangée pour sensiblement affleurer ou
étre en retrait d’'une surface extérieure du bouchon de
fermeture qui entoure la cavité du bouchon de fermeture,
a I'exception d’'une saillie de préhension de la poignée
de préhension qui est configurée pour étre saisie par un
utilisateur lorsque la poignée de préhension occupe la
position de repos de maniere a pourvoir déplacer la poi-
gnée de préhension de la position de repos a la position
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de préhension.

[0021] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
poignée de préhension est montée pivotante entre la po-
sition de repos et la position de préhension autour d’un
axe de pivotement.

[0022] Selon un mode de réalisation de linvention,
I'axe de pivotement de la poignée de préhension est sen-
siblement perpendiculaire a I'axe de rotation de la brosse
rotative.

[0023] Selon un mode de réalisation de I'invention, le
bouchon de fermeture comporte un corps de bouchon et
des moyens de verrouillage configurés pour verrouiller
le corps de bouchon sur le corps principal.

[0024] Selon un mode de réalisation de 'invention, les
moyens de verrouillage comportent au moins un organe
de verrouillage qui est mobile par rapport au corps de
bouchon entre une position de verrouillage dans laquelle
'au moins un organe de verrouillage coopére avec au
moins un élément de verrouillage prévu sur le corps prin-
cipal de maniére a empécher un retrait de la brosse ro-
tative hors du logement de réception et une position de
libération dans laquelle 'au moins un organe de ver-
rouillage libére 'au moins un élément de verrouillage de
maniére a autoriser un retrait de la brosse rotative hors
du logement de réception.

[0025] Une telle configuration du bouchon de fermetu-
re garantit un verrouillage aisé et ergonomique du corps
de bouchon sur le corps principal de la téte d’aspiration.
En outre, une telle configuration du bouchon de ferme-
ture assure un maintien efficace du corps de bouchon
dans'ouverture de passage et donc de la brosse rotative
dans le logement de réception, et limite sensiblement la
génération de vibrations par la brosse rotative lors de la
rotation de cette derniére. De ce fait, 'unité de nettoyage
selon la présente invention limite grandement le transfert
de vibrations de la brosse rotative au corps principal de
latéte d’aspiration, etassure un confortd’utilisation accru
pour un utilisateur.

[0026] Selon un mode de réalisation de I'invention, 'au
moins un organe de verrouillage est mobile par rapport
au corps de bouchon selon une direction de déplacement
qui s’étend transversalement a I'axe de rotation de la
brosse rotative.

[0027] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
direction de déplacement de I'au moins un organe de
verrouillage est sensiblement radiale par rapport a I'axe
de rotation de la brosse rotative.

[0028] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
brosse rotative est configurée pour étre montée de ma-
niére amovible dans un logement de réception selon une
direction de montage qui s’étend transversalement, et
de préférence perpendiculairement, a une direction de
déplacement de la téte d’aspiration.

[0029] Selon un mode de réalisation de I'invention, 'au
moins un organe de verrouillage est un péne de ver-
rouillage.

[0030] Selon un mode de réalisation de linvention,
I'axe de rotation de la brosse rotative est sensiblement
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confondu avec un axe central de la brosse rotative.
[0031] Selonunmode de réalisation de l'invention, 'au
moins un organe de verrouillage est configuré pour faire
saillie radialement d’une périphérie externe du corps de
bouchon lorsque I'au moins un organe de verrouillage
occupe la position de verrouillage.

[0032] Selonunmode de réalisation de l'invention, I'au
moins un organe de verrouillage est configuré pour étre
situé en retrait de ou pour sensiblement affleurer la pé-
riphérie externe du corps de bouchon lorsque I'au moins
un organe de verrouillage occupe la position de libéra-
tion.

[0033] Selonunmode de réalisation de l'invention, I'au
moins un organe de verrouillage est monté coulissant
par rapport au corps de bouchon.

[0034] Selon un mode de réalisation de l'invention, le
bouchon de fermeture comporte un organe d’actionne-
ment qui est configuré pour déplacer 'au moins un or-
gane de verrouillage entre la position de verrouillage et
la position de libération.

[0035] Selonun mode de réalisation del'invention, I'or-
gane d’actionnement est actionnable manuellement de-
puis I'extérieur de la téte d’aspiration lorsque le corps de
bouchon est verrouillé sur le corps principal.

[0036] Selonun mode de réalisation del'invention, I'or-
gane d’actionnement est monté mobile par rapport au
corps de bouchon entre une premiére position d’action-
nement et une deuxieme position d’actionnement, I'or-
gane d’actionnement et 'au moins un organe de ver-
rouillage étant configurés de telle sorte qu’'un déplace-
ment de 'organe d’actionnement de la premiére position
d’actionnement a la deuxiéme position d’actionnement
entraine un déplacement de I'au moins un organe de
verrouillage de la position de libération a la position de
verrouillage et de telle sorte qu’'un déplacement de I'or-
gane d’actionnement de la deuxiéme position d’action-
nement a la premiéere position d’actionnement entraine
un déplacement de I'au moins un organe de verrouillage
de la position de verrouillage a la position de libération.
Une telle configuration du bouchon de fermeture permet
un verrouillage/déverrouillage du corps de bouchon uni-
quement en déplagant I'organe d’actionnement entre les
premiére et deuxiéme positions d’actionnement, ce qui
assure un retrait aisé et ergonomique de la brosse rota-
tive hors du logement de réception.

[0037] Une telle configuration contribue aussi a assu-
rer un verrouillage fiable indépendant de la force exercée
par l'utilisateur pour verrouiller le bouchon de fermeture.
[0038] Selonun mode de réalisation de l'invention, I'or-
gane d’actionnement est monté mobile en rotation autour
d’'un axe d’actionnement qui est sensiblement parallele
a I'axe de rotation de la brosse rotative.

[0039] Selon un mode de réalisation de linvention,
I'axe d’actionnement est sensiblement coaxial avec I'axe
de rotation.

[0040] Selonun mode de réalisation de l'invention, I'or-
gane d’actionnement a une forme générale de disque.
[0041] Selonun mode de réalisation de l'invention, I'or-
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gane d’actionnement comporte au moins une surface de
came sur laquelle une partie de I'au moins un organe de
verrouillage est en contact.

[0042] Selonun mode de réalisationde I'invention, I'or-
gane d’actionnement comporte au moins une rainure de
came dans laquelle est formée I'au moins une surface
de came, et la partie de I'au moins un organe de ver-
rouillage, qui est en contact sur I'au moins une surface
de came, est un ergot qui est prévu sur I'au moins un
organe de verrouillage et qui est recu dans I'au moins
une rainure de came.

[0043] Avantageusement, I'ergot est en contact glis-
sant sur 'au moins une surface de came de telle sorte
que, lorsque I'organe d’actionnement est déplacé entre
la premiére position d’actionnement et la deuxiéme po-
sition d’actionnement, I'ergot se déplace par rapport a
I’'au moins une rainure de came en glissant sur I'au moins
une surface de came et entraine un déplacement de l'au
moins un organe de verrouillage entre la position de li-
bération et la position de verrouillage.

[0044] Selonun mode de réalisation de I'invention, 'au
moins une rainure de came s’étend transversalement a
I'axe de rotation de la brosse rotative.

[0045] Selon un mode de réalisation de I'invention, 'au
moins une surface de came, de préférence I'au moins
une rainure de came, est courbée. L’au moins une sur-
face de came, de préférence I'au moins une rainure de
came, peut par exemple avoir une forme en arc de cercle
ou présenter un rayon de courbure progressif.

[0046] Selon un mode de réalisation de I'invention, 'au
moins une surface de came, de préférence I'au moins
une rainure de came, est sensiblement rectiligne.
[0047] Selon un mode de réalisation de I'invention, 'au
moins une rainure de came comporte une premiére sur-
face de came qui est configurée pour déplacer I'au moins
un organe de verrouillage de la position de libération vers
la position de verrouillage lorsque I'organe d’actionne-
ment est déplacé de la premiére position d’actionnement
vers la deuxiéme position d’actionnement, etune deuxie-
me surface de came qui est configurée pour déplacer
'au moins un organe de verrouillage de la position de
verrouillage vers la position de libération lorsque 'organe
d’actionnement estdéplacé de la deuxiéme positiond’ac-
tionnement vers la premiére position d’actionnement.
[0048] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
poignée de préhension est montée mobile sur I'organe
d’actionnement. Ces dispositions permettent de faciliter
le verrouillage/déverrouillage du corps de bouchon sur
le corps principal de la téte d’aspiration.

[0049] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
poignée de préhension est configurée pour déplacer I'or-
gane d’actionnement entre la premiére position d’action-
nement et la deuxiéme position d’actionnement lorsque
la poignée de préhension estactionnée par un utilisateur.
[0050] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
poignée de préhension est configurée pour transmettre
un couple de rotation a I'organe d’actionnement.

[0051] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
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poignée de préhension est configurée pour déplacer I'or-
gane d’actionnement de la premiére position d’actionne-
mentvers la deuxiéme position d’actionnementlorsqu’un
premier couple de rotation est appliqué sur la poignée
de préhension par un utilisateur dans un premier sens
de rotation, et pour déplacer 'organe d’actionnement de
la deuxiéme position d’actionnement vers la premiere
position d’actionnement lorsqu’'un deuxiéme couple de
rotation est appliqué sur la poignée de préhension par
un utilisateur dans un deuxiéme sens de rotation opposé
au premier sens de rotation.

[0052] Selon un mode de réalisation de l'invention, le
bouchon de fermeture comporte un capot de fixation qui
estfixé au corps de bouchon et quirecouvre partiellement
I'organe d’actionnement. Le capot de fixation et le corps
de bouchon délimitent avantageusement un logement
de montage dans lequel est monté I'organe d’actionne-
ment. Le capot de fixation peut par exemple étre annu-
laire.

[0053] Selonun mode de réalisation del'invention, I'or-
gane d’actionnement comporte un repére de lecture et
le bouchon de fermeture comporte un repére de ver-
rouillage et un repére de libération qui sont décalés an-
gulairement par rapport a I'axe de rotation de la brosse
rotative et qui sont immobiles en rotation par rapport au
corps de bouchon, le repere de lecture étant configuré
pour étre situé en regard du repére de libération lorsque
I'organe d’actionnement occupe la premiére position
d’actionnement et pour étre situé en regard du repére de
verrouillage lorsque I'organe d’actionnement occupe la
deuxieme position d’actionnement. De fagon avantageu-
se, le repére de verrouillage et le repére de libération
sont prévus sur le capot de fixation.

[0054] Selon un mode de réalisation de l'invention, la
brosse rotative comporte un corps de brosse qui est tu-
bulaire. De fagon avantageuse, le corps de brosse est
cylindrique a section circulaire.

[0055] Selon un mode de réalisation de l'invention, la
brosse rotative est guidée en rotation dans ou autour du
corps de bouchon.

[0056] Selon un mode de réalisation de l'invention, la
brosse rotative comporte des poils prévus sur la surface
externe du corps de brosse. De fagon avantageuse, la
brosse rotative comporte au moins une rangée de poils
prévues sur la surface externe du corps de brosse.
[0057] Selon un mode de réalisation de l'invention, les
moyens de verrouillage comportent une pluralité d’orga-
nes de verrouillage qui sont décalés angulairement les
uns des autres par rapport a I'axe de rotation de la brosse
rotative.

[0058] Selon un mode de réalisation de l'invention, les
moyens de verrouillage comportent trois organes de ver-
rouillage.

[0059] Selon un mode de réalisation de l'invention, les
organes de verrouillage sont régulierement répartis
autour de I'axe de rotation de la brosse rotative.

[0060] La présente invention concerne en outre une
téte d’aspiration comprenant :

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

- un corps principal comportant un logement de ré-
ception débouchant dans une face inférieure du
corps principal qui est configurée pour étre orientée
vers une surface a nettoyer, etune ouverture de pas-
sage débouchant dans le logement de réception, et

- une unité de nettoyage selon la présente invention,
la brosse rotative étant montée de maniere amovible
dans le logement de réception et le bouchon de fer-
meture fermant au moins partiellement I'ouverture
de passage.

[0061] Selon un mode de réalisation de I'invention, 'au
moins un élément de verrouillage comporte au moins
une rainure de verrouillage dans laquelle I'au moins un
organe de verrouillage est configuré pour s’engager lors-
que I'au moins un organe de verrouillage occupe la po-
sition de verrouillage. De fagon avantageuse, I'au moins
une rainure de verrouillage s’étend au moins en partie
autour de I'ouverture de passage.

[0062] Selonun mode de réalisation de I'invention, 'au
moins un élément de verrouillage comporte une pluralité
de rainures de verrouillage qui sont décalées angulaire-
ment les unes des autres par rapport a I'axe de rotation
de la brosse rotative et dans chacune desquelles est des-
tiné a étre recu un organe de verrouillage respectif.
[0063] Selonun mode de réalisation de I'invention, 'au
moins un organe de verrouillage et le corps de bouchon
sont immobiles en rotation par rapport au logement de
réception lorsque le corps de bouchon est verrouillé sur
le corps principal.

[0064] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
téte d’aspiration comporte un dispositif de détrompage
configuré pour imposer une orientation angulaire relative
entre le bouchon de fermeture et le corps principal lors
d’une insertion du corps de bouchon dans I'ouverture de
passage.

[0065] Selon un mode de réalisation de I'invention, le
dispositif de détrompage comporte au moins un élément
de détrompage, tel qu’une nervure de détrompage, prévu
sur le bouchon de fermeture, et au moins un organe de
détrompage, tel qu'une rainure de détrompage, prévu
sur le corps principal.

[0066] Selon le mode de réalisation de linvention,
'ouverture de passage est prévue sur une face latérale
du corps principal.

[0067] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
téte d’aspiration comporte un dispositif d’entrainement
configuré pour entrainer en rotation la brosse rotative
autour de I'axe de rotation.

[0068] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
brosse rotative comporte une premiére portion d’extré-
mité configurée pour étre couplée enrotation au dispositif
d’entrainement, et une deuxiéme portion d’extrémité
supportée par le bouchon de fermeture et montée mobile
en rotation par rapport au bouchon de fermeture.
[0069] Selon un mode de réalisation de I'invention, le
dispositif d’entrainement comporte un moteur d’entrai-
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nementdont|’axe de sortie peut étre sensiblement aligné
avec I'axe de rotation de la brosse rotative ou étre décalé
par rapport I'axe de rotation de la brosse rotative.
[0070] Selon un mode de réalisation de l'invention, le
corps principal comprend une semelle munie de la face
inférieure qui est configurée pour étre orientée vers la
surface a nettoyer, et d’un orifice d’aspiration débouchant
dans la face inférieure. De fagon avantageuse, le loge-
ment de réception débouche dans la face inférieure de
la semelle via l'orifice d’aspiration.

[0071] Selon un mode de réalisation de linvention,
I'orifice d’aspiration présente une forme allongée et
s’étend transversalement, et par exemple perpendiculai-
rement, a la direction de déplacement de la téte d’aspi-
ration.

Breve description des figures

[0072] L’invention sera bien comprise a l'aide de la
description qui suit en référence aux dessins schémati-
ques annexés représentant, a titre d’exemple non limi-
tatif, une forme d’exécution de cette téte d’aspiration .

[Fig 1] La figure 1 est une vue en perspective de
dessus d’une téte d’aspiration selon la présente in-
vention.

[Fig 2] La figure 2 est une vue en perspective de
dessus de la téte d’aspiration de la figure 1 montrant
une unité de nettoyage de la téte d’aspiration par-
tiellement retirée.

[Fig 3] La figure 3 est une vue partielle de cété de la
téte d’aspiration de la figure 1, montrant un bouchon
de verrouillage de 'unité de nettoyage en position
verrouillée.

[Fig 4] La figure 4 est une vue partielle de cété de la
téte d’aspiration de la figure 1, montrant le bouchon
de verrouillage en position déverrouillée.

[Fig 5] La figure 5 est une vue en coupe longitudinale
de la téte d’aspiration de la figure 1.

[Fig 6] La figure 6 est une vue éclatée en perspective
d’un bouchon de fermeture de l'unité de nettoyage
de la figure 2.

[Fig 7] La figure 7 est une vue en perspective de
I'unité de nettoyage, montrant une poignée de pré-
hension dans une position de préhension et des or-
ganes de verrouillage dans une position de libéra-
tion.

[Fig 8] La figure 8 est une vue en perspective de
I'unité de nettoyage, montrant la poignée de préhen-
sion dans une position de repos et les organes de
verrouillage dans une position de verrouillage.
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[Fig 9] La figure 9 est une vue avant en perspective
du bouchon de fermeture, montrant les organes de
verrouillage dans la position de verrouillage.

[Fig 10] La figure 10 est une vue arriére en perspec-
tive du bouchon de fermeture, montrant les organes
de verrouillage dans la position de libération.

[Fig 11] La figure 11 est une vue arriére en perspec-
tive du bouchon de fermeture, montrant les organes

de verrouillage dans la position de verrouillage.

Description détaillée

[0073] Les figures 1 a 11 représentent une téte d’as-
piration 2 comprenant un manchon de raccordement 3
auquel est destiné a étre raccordé un embout d’un tube
rigide ou flexible, lui-méme raccordé a un systéme d’as-
piration d’'un aspirateur (non illustré). Diverses variantes
d’aspirateurs existent déja sur le marché et pourront étre
utilisées avec la téte d’aspiration 2 selon I'invention ; ces
variantes étant connues de ’homme du métier, elles ne
sont pas détaillées dans la présente demande de brevet.
[0074] La téte d’aspiration 2 comprend un corps prin-
cipal 4 configuré pour étre déplacé sur une surface a
nettoyer. Le manchon de raccordement 3 est avantageu-
sement monté en liaison pivot par rapport au corps prin-
cipal 4 de maniére a permettre un pivotement du corps
principal 4 vers I'avant et vers l'arriere lors d’'un déplace-
ment de la téte d’aspiration 2 selon une direction de dé-
placement D1.

[0075] Le corps principal 4 comprend une semelle 5
munie d’'une face inférieure 6 configurée pour étre orien-
tée vers la surface a nettoyer, et d’un orifice d’aspiration
7 débouchant sur la face inférieure 6. L’orifice d’aspira-
tion 7 communique avec le manchon de raccordement
3 par le biais notamment d’un passage de liaison formé
au moins en partie par exemple par un conduit de liaison
flexible. L’orifice d’aspiration 7 peut par exemple présen-
ter une forme allongée et s’étendre transversalement, et
par exemple perpendiculairement, a la direction de dé-
placement D1 de la téte d’aspiration 2.

[0076] Le corps principal 4 comprend en outre un lo-
gement de réception 9 qui débouche dans la face infé-
rieure de la semelle 5 via l'orifice d’aspiration 7, et qui
estrelié fluidiguement au passage de liaison. Ainsi, selon
le mode de réalisation représenté sur les figures, le lo-
gement de réception 9 forme une chambre d’aspiration.
[0077] La téte d’aspiration 2 comprend égalementune
unité de nettoyage 11 comportant une brosse rotative 12
qui est montée mobile en rotation dans le logement de
réception 9 selon un axe de rotation A qui est sensible-
ment confondu avec I'axe central de la brosse rotative
12. De fagon avantageuse, la brosse rotative 12 est mon-
tée de maniere amovible dans le logement de réception
9 et configurée pour étre introduite dans et retirée hors
du logement de réception 9 selon une direction de mon-
tage D2. La direction de montage D2 s’étend transver-
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salement, et de préférence perpendiculairement, a la di-
rection de déplacement D1 de la téte d’aspiration 2.
[0078] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, le corps principal 4 comporte une ouverture de
passage 13 débouchant dans le logement de réception
9 et a travers laquelle la brosse rotative 12 peut étre
introduite dans et retirée hors du logement de réception
9. De fagon avantageuse, 'ouverture de passage 13 est
prévue sur une face latérale du corps principal 4.
[0079] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, la brosse rotative 12 comporte un corps de bros-
se 14 quiest parexemple tubulaire, etdes poils 15 prévus
sur la surface externe du corps de brosse 14. De fagon
avantageuse, le corps de brosse 14 est cylindrique a
section circulaire, et la brosse rotative 12 comporte une
pluralité de rangées de poils s’étendant par exemple hé-
licoidalement autour de I'axe central de la brosse rotative
12. Selon une variante de réalisation non représentée
sur les figures, les rangées de poils pourraient étre rem-
placées par des lamelles élastiquement déformables ou
par un manchon de nettoyage en mousse.

[0080] L'unité de nettoyage 11 comporte en outre un
bouchon de fermeture 16 qui est configuré pour fermer
aumoins partiellement’'ouverture de passage 13 lorsque
la brosse rotative 12 est montée dans le logement de
réception 9.

[0081] Lebouchon defermeture 16 comporte un corps
de bouchon 17 et des moyens de verrouillage configurés
pour verrouiller le corps de bouchon 17 sur le corps prin-
cipal 4.

[0082] Les moyens de verrouillage comportent au
moins un organe de verrouillage 18, avantageusement
trois organes de verrouillage 18, qui sont montés mobi-
les, de préférence coulissants, sur le corps de bouchon
17 entre une position de verrouillage dans laquelle les
organes de verrouillage 18 cooperent avec au moins un
élément de verrouillage prévu sur le corps principal 4 de
maniere a empécher un retrait de la brosse rotative 12
hors du logement de réception 9 et une position de libé-
ration dans laquelle les organes de verrouillage 18 libe-
rent 'au moins un élément de verrouillage de maniére a
autoriser un retrait de la brosse rotative 12 hors du loge-
ment de réception 9. Chaque organe de verrouillage 18
est avantageusement un péne de verrouillage.

[0083] Selonunmode de réalisation de I'invention, I'au
moins un élément de verrouillage comporte uniquement
une rainure de verrouillage 19 s’étendant au moins en
partie autour de l'ouverture de passage 13, et chaque
organe de verrouillage 18 est configuré pour s’engager
dans la rainure de verrouillage 19 lorsque les organes
de verrouillage 18 occupent la position de verrouillage.
Selon un autre mode de réalisation de I'invention, I'au
moins un élément de verrouillage comporte une pluralité
de rainures de verrouillage 19 qui sont décalées angu-
lairement les unes des autres par rapport a I'axe de ro-
tation A de la brosse rotative 12 et dans chacune des-
quelles est destiné a étre recu un organe de verrouillage
18 respectif.
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[0084] Selon le mode de réalisation représenté surles
figures, les organes de verrouillage 18 sont réguliere-
ment répartis autour de I'axe de rotation A de la brosse
rotative 12, et chaque organe de verrouillage 18 est mon-
té mobile par rapport au corps de bouchon 17 selon une
direction de déplacement qui s’étend sensiblement ra-
dialement a I'axe de rotation A de la brosse rotative 12.
[0085] Les organes de verrouillage 18 sont configurés
pour faire saillie radialement de la périphérie externe 21
du corps de bouchon 17 lorsque les organes de ver-
rouillage 18 occupent la position de verrouillage (voir les
figures 9 et 11), et sont configurés pour étre situés en
retrait de ou pour sensiblement affleurer la périphérie
externe 21 du corps de bouchon 17 lorsque les organes
de verrouillage 18 occupent la position de libération (voir
les figures 7 et 10).

[0086] De fagcon avantageuse, les organes de ver-
rouillage 18 et le corps de bouchon 17 sont immobiles
en rotation par rapport au logement de réception 9 lors-
que le corps de bouchon 17 est verrouillé sur le corps
principal 4.

[0087] Le bouchon de fermeture 16 comporte égale-
ment un organe d’actionnement 22 qui est configuré pour
déplacer les organes de verrouillage 18 entre la position
de verrouillage etla position de libération. L’'organe d’ac-
tionnement 22 peut par exemple avoir une forme géné-
rale de disque.

[0088] Selon le mode de réalisation représenté surles
figures, 'organe d’actionnement 22 est monté mobile en
rotation par rapport au corps de bouchon 17, autour d’'un
axe d’actionnement qui est sensiblement coaxial avec
'axe de rotation A de la brosse rotative 12, entre une
premiére position d’actionnement (voir la figure 7) et une
deuxiéme position d’actionnement (voir la figure 8), et
'organe d’actionnement22 etles organes de verrouillage
18 sont configurés de telle sorte qu’un déplacement de
I'organe d’actionnement 22 de la premiére position d’ac-
tionnement a la deuxiéme position d’actionnement en-
traine un déplacement des organes de verrouillage 18
de la position de libération a la position de verrouillage
et de telle sorte qu’un déplacement de I'organe d’action-
nement 22 de la deuxiéme position d’actionnement a la
premiére position d’actionnement entraine un déplace-
ment des organes de verrouillage 18 de la position de
verrouillage a la position de libération. Une telle configu-
ration du bouchon de fermeture 16 permet un verrouilla-
ge/déverrouillage du corps de bouchon 17 uniquement
en déplacant I'organe d’actionnement 22 entre les pre-
miere et deuxiéme positions d’actionnement, ce qui as-
sure un retrait aisé et ergonomique de la brosse rotative
12 hors du logement de réception 9.

[0089] Commemontrésurlesfigures 10et11,'organe
d’actionnement 22 comporte au moins une rainure de
came 23, avantageusement trois rainures de came 23,
dans chacune desquelles est recu un ergot 24 prévu sur
un organe de verrouillage 18 respectif. Chaque rainure
de came 23 s’étend transversalement a I'axe de rotation
A de la brosse rotative 12.
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[0090] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, chaque rainure de came 23 est courbée et a une
forme générale en arcde cercle. Chaquerainure de came
23 peut présenter un rayon de courbure constant ou un
rayon de courbure progressif. Selon une variante de réa-
lisation non représentée sur les figures, chaque rainure
de came 23 pourrait toutefois étre rectiligne.

[0091] Chaque rainure de came 23 comporte une pre-
miére surface de came 23.1 qui est configurée pour dé-
placer 'organe de verrouillage 18 respectif de la position
de libération vers la position de verrouillage lorsque I'or-
gane d’actionnement 22 est déplacé en rotation de la
premiére position d’actionnement vers la deuxiéme po-
sition d’actionnement, et une deuxiéme surface de came
23.2 qui est configurée pour déplacer I'organe de ver-
rouillage 18 respectif de la position de verrouillage vers
la position de libération lorsque I'organe d’actionnement
22 est déplacé en rotation de la deuxiéme position d’ac-
tionnement vers la premiére position d’actionnement.
[0092] De fagon avantageuse, chaque ergot 24 esten
contact glissant, alternativement ou simultanément, sur
les premiére et deuxiéme surfaces de came 23.1, 23.2
formée par la rainure de came 23 respective de telle sorte
que, lorsque I'organe d’actionnement 22 est déplacé en-
tre la premiere position d’actionnement et la deuxieme
position d’actionnement, ledit ergot 24 se déplace par
rapport a la rainure de came 23 respective en glissant
sur les premiére et deuxiéme surfaces de came 23.1,
23.2 et entraine un déplacement de l'organe de ver-
rouillage 18 respectif entre la position de libération et la
position de verrouillage.

[0093] Lebouchon de fermeture 16 comporte en outre
une poignée de préhension 25 configurée pour étre sai-
sie par un utilisateur, par exemple pour permettre un re-
trait de la brosse rotative 12 hors du logement de récep-
tion 9. La poignée de préhension 25 peut par exemple
présenter une forme semi-circulaire ou une toute autre
forme.

[0094] De fagon avantageuse, la poignée de préhen-
sion 25 estmontée pivotante surl'organe d’actionnement
22 entre une position de repos (voir la figure 8) et une
position de préhension (voir la figure 7) autour d’'un axe
de pivotement qui est sensiblement perpendiculaire a
I'axe de rotation A de la brosse rotative 12. La poignée
de préhension 25 etl’'organe d’actionnement 22 sont plus
particulierement configurés pour délimiter, lorsque la poi-
gnée de préhension 25 occupe la position de préhension,
un passage de préhension apte a recevoir au moins un
doigt d’un utilisateur.

[0095] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, le bouchon de fermeture 16, avantageusement
I'organe d’actionnement 22, comporte un logement de
poignée 22.1 formé par une cavité du bouchon de fer-
meture 16, avantageusement de l'organe d’actionne-
ment 22, dans lequel s’étend au moins partiellement la
poignée de préhension 25 lorsque la poignée de préhen-
sion 25 occupe la position de repos.

[0096] De fagon avantageuse, dans la position de re-
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pos de la poignée de préhension 25, la poignée de pré-
hension 25 est logée dans le logement de poignée 22.1
et est arrangée pour sensiblement affleurer ou étre en
retrait d’'une surface extérieure du bouchon de fermeture
16, par exemple une surface extérieure 22.2 de 'organe
d’actionnement (voir figure 9), qui entoure la cavité for-
mant le logement de poignée 22.1.

[0097] De fagon avantageuse, la poignée de préhen-
sion 25 peut comporter une saillie de préhension (non
représentée) qui fait saillie hors du logement de poignée
22.1 lorsque la poignée de préhension 25 occupe la po-
sition de repos et qui est configurée pour étre saisie par
un utilisateur lorsque la poignée de préhension 25 occu-
pe la position de repos de maniére a pourvoir déplacer
la poignée de préhension 25 de la position de repos a la
position de préhension.

[0098] La poignée de préhension 25 est plus particu-
lierement configurée pour déplacer I'organe d’actionne-
ment 22 de la premiére position d’actionnement vers la
deuxiéme position d’actionnement lorsqu’un premier
couple de rotation est appliqué sur la poignée de pré-
hension 25 par un utilisateur dans un premier sens de
rotation, et pour déplacer I'organe d’actionnement 22 de
la deuxiéme position d’actionnement vers la premiéere
position d’actionnement lorsqu’un deuxiéme couple de
rotation est appliqué sur la poignée de préhension 25 par
un utilisateur dans un deuxiéme sens de rotation opposé
au premier sens de rotation.

[0099] Selon le mode de réalisation représenté surles
figures, le bouchon de fermeture 16 comporte un capot
de fixation 26 qui est fixé au corps de bouchon 17. Le
capot de fixation 26 et le corps de bouchon 17 délimitent
un logement de montage dans lequel est monté I'organe
d’actionnement 22, et sont configurés pour autoriser uni-
quementun mouvement de rotation de I'organe d’action-
nement 22 par rapport au corps de bouchon 17. De fagon
avantageuse, le capot de fixation 26 est annulaire,
s’étend autour de 'organe d’actionnement 22 etrecouvre
partiellement I'organe d’actionnement 22.

[0100] Selon le mode de réalisation représenté surles
figures, 'organe d’actionnement 22 comporte un repére
de lecture 27 et le capot de fixation comporte un repére
de verrouillage 28 et un repére de libération 29 qui sont
décalés angulairement par rapport a I'axe de rotation A
de la brosse rotative 12. Le repére de lecture 27 est con-
figuré pour étre situé en regard du repére de libération
29 lorsque 'organe d’actionnement 22 occupe la premie-
re position d’actionnement et pour étre situé en regard
du repere de verrouillage 28 lorsque I'organe d’action-
nement 22 occupe la deuxiéme position d’actionnement.
[0101] Latéte d’aspiration 2 comporte un dispositif de
détrompage 31 configuré pour imposer une orientation
angulaire relative entre le bouchon de fermeture 16 et le
corps principal 4 lors d’'une insertion du corps de bouchon
17 dans l'ouverture de passage 13. Selon le mode de
réalisation représenté sur les figures, le dispositif de dé-
trompage comporte une paire d’éléments de détrompage
32, tels que deux nervures de détrompage, prévus sur
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le corps de bouchon 17, et 'ouverture de passage 13
présente une forme non circulaire.

[0102] La téte d’aspiration 2 comporte également un
dispositif d’entrainement 33 configuré pour entrainer en
rotation la brosse rotative 12 autour de I'axe de rotation
A de cette derniére. Le dispositif d’entrainement 33 com-
prend plus particulierement un moteur d’entrainement
électrique 34 dont I'axe de sortie peut étre sensiblement
aligné avec I'axe de rotation A de la brosse rotative 12.
Selon le mode de réalisation représenté sur les figures,
le moteur d’entrainement électrique 34 est logé dans le
corps de brosse 14 de la brosse rotative 12. Selon une
variante de réalisation non représentée sur les figures,
le moteur d’entrainement électrique 34 pourrait étre dé-
calé par rapport I'axe de rotation A de la brosse rotative
12.

[0103] De fagon avantageuse, la brosse rotative 12
comporte une premiére portion d’extrémité 12.1 configu-
rée pour étre couplée en rotation au dispositif d’entrai-
nement 33, et une deuxieme portion d’extrémité 12.2
supportée par le bouchon de fermeture 16 et montée
mobile en rotation par rapport au bouchon de fermeture
16. Selon le mode de réalisation représenté sur les figu-
res, le dispositif d’entrainement 33 comporte un organe
d’accouplement 35 qui est solidaire en rotation de I'axe
de sortie du moteur d’entrainement électrique 33 et qui
est couplé en rotation avec la premiere portion d’extré-
mité 12.1 de la brosse rotative 12.

[0104] Afin de retirer la brosse rotative 12 hors du lo-
gement de réception 9, par exemple pour nettoyer la
brosse rotative 12 ou remplacer cette derniere, I'utilisa-
teurdéplace la poignée de préhension 25 dans la position
de préhension et applique un couple de rotation sur la
poignée de préhension 25 de maniéere a déplacer I'orga-
ne d’actionnement 22 dans la premiére position d’action-
nement. Un tel déplacement de I'organe d’actionnement
22 entraine un déplacement des organes de verrouillage
18 dans la position de libération. L'utilisateur peut alors
retirer aisément la brosse rotative 12 hors du logement
de réception 9 en exergant une force de traction sur la
poignée de préhension 25 afin de procéder au nettoyage
ou au remplacement de la brosse rotative 12.

[0105] Lorsque l'utilisateur souhaite repositionner la
brosse rotative 12 dans le logement de réception 9, il
insere labrosse rotative 12 dans le logementde réception
9 jusqu’a ce que cette derniére s’accouple avec I'organe
d’accouplement 18, puis applique un couple de rotation
sur la poignée de préhension 25 de maniéere a déplacer
'organe d’actionnement 22 dans la deuxiéme position
d’actionnement. Unteldéplacementde'organe d’action-
nement 22 entraine un déplacement des organes de ver-
rouillage 18 dans la position de verrouillage. Enfin, I'uti-
lisateur repositionne la poignée de préhension 25 dans
la position de repos.

[0106] Bien entendu, la présente invention n’est nulle-
ment limitée au mode de réalisation décrit et illustré qui
n’a été donné qu’a titre d’exemple. Des modifications res-
tent possibles, notamment du point de vue de la consti-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

tution des divers éléments ou par substitution d’équiva-
lents techniques, sans sortir pour autant du domaine de
protection de l'invention.

Revendications

1. Unité de nettoyage (11) pour téte d’aspiration,
comprenant :

- une brosse rotative (12) qui est mobile en ro-
tation autour d’un axe de rotation (A) et qui est
configurée pour étre montée de maniere amo-
vible dans un logement de réception (9) délimité
par un corps principal (4) de la téte d’aspiration,
et

- un bouchon de fermeture (16) qui est configuré
pour fermer au moins partiellement une ouver-
ture de passage (13) prévue sur le corps princi-
pal (4) et a travers laquelle la brosse rotative
(12) est apte a étre introduite dans le logement
de réception (9) et retirée hors du logement de
réception (9), la brosse rotative (12) étant rota-
tive par rapport au bouchon de fermeture (16),
danslaquelle le bouchon de fermeture (16) com-
porte une poignée de préhension (25) qui est
mobile entre une position de repos et une posi-
tion de préhension dans laquelle la poignée de
préhension (25) est configurée pour étre saisie
par un utilisateur de maniere a pouvoir manipu-
ler le bouchon de fermeture (16), dans laquelle
le bouchon de fermeture (16) comporte un corps
de bouchon (17) et des moyens de verrouillage
configurés pour verrouiller le corps de bouchon
(17) sur le corps principal (4), dans laquelle les
moyens de verrouillage comportentau moins un
organe de verrouillage (18) qui est mobile par
rapport au corps de bouchon (17) entre une po-
sition de verrouillage dans laquelle I'au moins
un organe de verrouillage (18) coopére avec au
moins un élément de verrouillage prévu sur le
corps principal (4) de maniere a empécher un
retrait de la brosse rotative (12) hors du loge-
ment de réception (9) et une position de libéra-
tion dans laquelle I'au moins un organe de ver-
rouillage (18) libere 'au moins un élément de
verrouillage de maniére a autoriser un retrait de
la brosse rotative (12) hors du logement de ré-
ception (9), caractérisé en ce que le bouchon
de fermeture (16) comporte un organe d’action-
nement (22) qui est configuré pour déplacer I'au
moins un organe de verrouillage (18) entre la
position de verrouillage et la position de libéra-
tion.

2. Unité de nettoyage (11) selon la revendication 1,
dans laquelle la poignée de préhension (25) est con-
figurée pour délimiter, lorsque la poignée de préhen-
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sion (25) occupe la position de préhension, au moins
partiellement un passage de préhension apte a re-
cevoir au moins un doigt d’un utilisateur.

Unité de nettoyage (11) selon la revendication 1 ou
2, dans laquelle, dans la position de repos de la poi-
gnée de préhension (25), la poignée de préhension
(25) est logée dans un logement de poignée (22.1)
formé par une cavité du bouchon de fermeture (16)
et est arrangée pour sensiblement affleurer ou étre
enretrait d’'une surface extérieure (22.2) du bouchon
de fermeture qui entoure la cavité du bouchon de
fermeture (16).

Unité de nettoyage (11) selon la revendication 1 ou
2, dans laquelle, dans la position de repos de la poi-
gnée de préhension (25), la poignée de préhension
(25) est logée dans un logement de poignée (22.1)
formé par une cavité du bouchon de fermeture (16)
et est arrangée pour sensiblement affleurer ou étre
enretrait d’'une surface extérieure (22.2) du bouchon
de fermeture qui entoure la cavité du bouchon de
fermeture (16), a I'exception d'une saillie de préhen-
sion de la poignée de préhension (25) qui est confi-
gurée pour étre saisie par un utilisateur lorsque la
poignée de préhension (25) occupe la position de
repos de maniere a pourvoir déplacer la poignée de
préhension (25) de la position de repos a la position
de préhension.

Unité de nettoyage (11) selon I'une quelconque des
revendications 1 a 4, dans laquelle la poignée de
préhension (25) est montée pivotante entre la posi-
tion de repos et la position de préhension autour d’'un
axe de pivotement.

Unité de nettoyage (11) selon la revendication 5,
dans laquelle I'axe de pivotement de la poignée de
préhension (25) est sensiblement perpendiculaire a
I'axe de rotation de la brosse rotative (12).

Unité de nettoyage (11) selon I'une quelconque des
revendications 1 a 6, dans laquelle 'au moins un
organe de verrouillage (18) est mobile par rapport
au corps de bouchon (17) selon une direction de
déplacement qui s’étend transversalement a I'axe
de rotation (A) de la brosse rotative (12).

Unité de nettoyage (11) selon I'une quelconque des
revendications 1 a 7, dans laquelle 'au moins un
organe de verrouillage (18) est configuré pour faire
saillie radialement d’'une périphérie externe du corps
de bouchon (17) lorsque I'au moins un organe de
verrouillage (18) occupe la position de verrouillage.

Unité de nettoyage (11) selon I'une quelconque des
revendications 1 a 8, dans laquelle I'organe d’action-
nement (22) est monté mobile par rapport au corps
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de bouchon (17) entre une premiére position d’ac-
tionnement et une deuxieme position d’actionne-
ment, 'organe d’actionnement (22) et 'au moins un
organe de verrouillage (18) étant configurés de telle
sorte qu'un déplacementdel’'organe d’actionnement
(22) de la premiére position d’actionnement a la
deuxiéme position d’actionnement entraine un dé-
placement de I'au moins un organe de verrouillage
(18) de la position de libération a la position de ver-
rouillage et de telle sorte qu’'un déplacement de l'or-
gane d’actionnement (22) de la deuxiéme position
d’actionnement a la premiére position d’actionne-
ment entraine un déplacement de I'au moins un or-
gane de verrouillage (18) de la position de verrouilla-
ge a la position de libération.

Unité de nettoyage (11) selon I'une quelconque des
revendications 1 a9, danslaquelle 'organe d’action-
nement (22) est monté mobile en rotation autourd’un
axe d’actionnement qui est sensiblement parallele a
I'axe de rotation (A) de la brosse rotative (12).

Unité de nettoyage (11) selon I'une quelconque des
revendications 1 a 10, dans laquelle I'organe d’'ac-
tionnement (22) comporte au moins une surface de
came sur laquelle une partie de ’'au moins un organe
de verrouillage (18) est en contact.

Unité de nettoyage (11) selon I'une quelconque des
revendications 1 a 11, dans laquelle la poignée de
préhension (25) estmontée mobile sur'organe d’ac-
tionnement (22).

Unité de nettoyage (11) selon la revendication 12 en
combinaison avec la revendication 9, dans laquelle
la poignée de préhension (25) est configurée pour
déplacer I'organe d’actionnement (22) de la premie-
re position d’actionnement vers la deuxiéme position
d’actionnement lorsqu’un premier couple de rotation
est appliqué sur la poignée de préhension (25) par
un utilisateur dans un premier sens de rotation, et
pour déplacer I'organe d’actionnement (22) de la
deuxiéme position d’actionnement vers la premiére
position d’actionnement lorsqu’un deuxiéme couple
de rotation estappliqué surla poignée de préhension
(25) par un utilisateur dans un deuxieme sens de
rotation opposé au premier sens de rotation.

Téte d’aspiration comprenant :

- un corps principal (4) comportant un logement
de réception (9) débouchant dans une face in-
férieure du corps principal (4) qui est configurée
pour étre orientée vers une surface a nettoyer,
et une ouverture de passage (13) débouchant
dans le logement de réception (9), et

- une unité de nettoyage (11) selon 'une quel-
conque des revendications précédentes, la
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brosse rotative (12) étant montée de maniére
amovible dans le logement de réception (9) et
le bouchon de fermeture (16) fermant au moins
partiellement I'ouverture de passage (13).
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[Fig 3]
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[Fig 5]
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[Fig 7]
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