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Description

Domaine technique

[0001] La présente invention concerne le domaine des
aspirateurs équipés d’une tête d’aspiration permettant
d’aspirer les poussières et les déchets de faible granu-
lométrie présents sur une surface à nettoyer.

Etat de la technique

[0002] Les aspirateurs équipés d’une tête d’aspiration
sont bien connus sur le marché, ceux-ci permettant de
nettoyer des surfaces par aspiration pour l’évacuation
des poussières et des déchets de faible granulométrie
reposant sur celles-ci. La surface à aspirer peut par
exemple être du carrelage, du parquet, du stratifié, de la
moquette ou un tapis.
[0003] Une tête d’aspiration comprend de façon con-
nue un corps principal comportant une semelle munie
d’une face inférieure et d’un orifice d’aspiration débou-
chant dans la face inférieure de la semelle. La face infé-
rieure de la semelle est destinée à être positionnée de
manière attenante à la surface à aspirer durant l’utilisa-
tion de la tête d’aspiration.
[0004] Afin d’améliorer les performances de nettoyage
d’une tête d’aspiration, il est connu d’équiper cette der-
nière d’une unité de nettoyage comprenant :

- une brosse rotative qui est mobile en rotation autour
d’un axe de rotation et qui est montée de manière
amovible dans un logement de réception délimité
par le corps principal de la tête d’aspiration, et

- un bouchon de fermeture qui est configuré pour fer-
mer au moins partiellement une ouverture de pas-
sage prévue sur le corps principal et à travers la-
quelle la brosse rotative est apte à être introduite
dans et retirée hors du logement de réception, la
brosse rotative étant rotative par rapport au bouchon
de fermeture.

[0005] Afin d’assurer une retenue de la brosse rotative
dans le logement de réception, le bouchon de fermeture
comporte avantageusement un corps de bouchon et des
moyens de verrouillage prévus sur le corps de bouchon
et configurés pour verrouiller le corps de bouchon sur le
corps principal. Les moyens de verrouillage peuvent par
exemple comporter un filetage configuré pour coopérer
avec un taraudage prévu sur le corps principal.
[0006] Une telle configuration du bouchon de fermetu-
re rend malaisé pour un utilisateur le verrouillage du
corps de bouchon sur le corps principal de la tête d’as-
piration. Par ailleurs, une telle configuration nécessite de
la part de l’utilisateur un effort de vissage du bouchon de
fermeture sur le corps principal qui rend aléatoire le ver-
rouillage du bouchon de fermeture sur le corps principal.
En effet, en fonction de l’intensité de l’effort de vissage

exercé par l’utilisateur, le bouchon de fermeture est plus
ou moins serré sur le corps principal. Si le bouchon de
fermeture n’est pas assez serré, les vibrations générées
par la rotation de la brosse rotative peuvent entraîner un
desserrage du bouchon de fermeture jusqu’à son dévis-
sement complet. Si au contraire le bouchon de fermeture
est trop serré, le desserrage du bouchon de fermeture
peut requérir un couple de desserrage anormalement
élevé de telle sorte que le desserrage soit rendu difficile
ou impossible pour l’utilisateur. Une unité de nettoyage
selon le préambule de la revendication 1 est déjà connue
par exemple du document JP-A-2005312589.

Résumé de l’invention

[0007] La présente invention vise à remédier à tout ou
partie de ces inconvénients.
[0008] Le problème technique à la base de l’invention
consiste notamment à fournir une unité de nettoyage
pour tête d’aspiration assurant un verrouillage et déver-
rouillage aisés et ergonomiques du corps de bouchon
sur le corps principal de la tête d’aspiration.
[0009] A cet effet, la présente invention concerne une
unité de nettoyage pour tête d’aspiration, comprenant :

- une brosse rotative qui est mobile en rotation autour
d’un axe de rotation et qui est configurée pour être
montée de manière amovible dans un logement de
réception délimité par un corps principal de la tête
d’aspiration, et

- un bouchon de fermeture qui est configuré pour fer-
mer au moins partiellement une ouverture de pas-
sage prévue sur le corps principal et à travers la-
quelle la brosse rotative est apte à être introduite
dans le logement de réception et retirée hors du lo-
gement de réception.

[0010] La brosse rotative est rotative par rapport au
bouchon de fermeture.
[0011] Le bouchon de fermeture comporte un corps de
bouchon et des moyens de verrouillage configurés pour
verrouiller le corps de bouchon sur le corps principal.
[0012] Les moyens de verrouillage comportent au
moins un organe de verrouillage qui est mobile par rap-
port au corps de bouchon entre une position de verrouilla-
ge dans laquelle l’au moins un organe de verrouillage
coopère avec au moins un élément de verrouillage prévu
sur le corps principal de manière à empêcher un retrait
de la brosse rotative hors du logement de réception et
une position de libération dans laquelle l’au moins un
organe de verrouillage libère l’au moins un élément de
verrouillage de manière à autoriser un retrait de la brosse
rotative hors du logement de réception.
[0013] Le bouchon de fermeture comporte un organe
d’actionnement pouvant se déplacer entre une première
position d’actionnement et une deuxième position d’ac-
tionnement. L’organe d’actionnement comporte au
moins une surface de came et l’au moins un organe de
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verrouillage comporte au moins une surface de contact
qui contacte la surface de came et qui est configurée
pour se déplacer le long de la surface de came de telle
sorte que lorsque l’organe d’actionnement est déplacé
entre la première position d’actionnement et la deuxième
position d’actionnement, la surface de contact se déplace
le long de la surface de came pour entraîner un dépla-
cement de l’au moins un organe de verrouillage entre la
position de libération et la position de verrouillage.
[0014] Une telle configuration du bouchon de fermetu-
re garantit un verrouillage aisé et ergonomique du corps
de bouchon sur le corps principal de la tête d’aspiration.
De ce fait, l’unité de nettoyage selon la présente invention
assure un confort d’utilisation accru pour un utilisateur.
[0015] En outre, une telle configuration du bouchon de
fermeture assure un maintien efficace du corps de bou-
chon dans l’ouverture de passage et donc de la brosse
rotative dans le logement de réception.
[0016] Par ailleurs, une telle configuration assure un
verrouillage fiable avec un effort de verrouillage exercée
par l’utilisateur pour verrouiller le bouchon de fermeture
qui est réduit par rapport aux solutions de l’état de la
technique précitées.
[0017] L’unité de nettoyage peut en outre présenter
une ou plusieurs des caractéristiques suivantes, prises
seules ou en combinaison.
[0018] Avantageusement, l’organe d’actionnement et
l’au moins un organe de verrouillage sont configurés de
telle sorte qu’un déplacement de l’organe d’actionne-
ment de la première position d’actionnement à la deuxiè-
me position d’actionnement entraîne un déplacement de
l’au moins un organe de verrouillage de la position de
libération à la position de verrouillage et de telle sorte
qu’un déplacement de l’organe d’actionnement de la
deuxième position d’actionnement à la première position
d’actionnement entraîne un déplacement de l’au moins
un organe de verrouillage de la position de verrouillage
à la position de libération. Une telle configuration du bou-
chon de fermeture permet un verrouillage/déverrouillage
du corps de bouchon uniquement en déplaçant l’organe
d’actionnement entre les première et deuxième positions
d’actionnement, ce qui assure notamment un retrait aisé
et ergonomique de la brosse rotative hors du logement
de réception.
[0019] Une telle configuration contribue aussi à assu-
rer un verrouillage fiable avec un effort de verrouillage
exercée par l’utilisateur pour verrouiller le bouchon de
fermeture qui est réduit par rapport aux solutions de l’état
de la technique précitées.
[0020] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’or-
gane d’actionnement est monté mobile en rotation autour
d’un axe d’actionnement qui est sensiblement parallèle
à l’axe de rotation de la brosse rotative.
[0021] Selon un mode de réalisation de l’invention,
l’axe de rotation de la brosse rotative est sensiblement
confondu avec un axe central de la brosse rotative.
[0022] Avantageusement, l’axe d’actionnement est
sensiblement coaxial avec l’axe de rotation.

[0023] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’au
moins un organe de verrouillage est mobile par rapport
au corps de bouchon selon une direction de déplacement
qui s’étend transversalement à l’axe de rotation de la
brosse rotative.
[0024] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
direction de déplacement de l’au moins un organe de
verrouillage est sensiblement radiale par rapport à l’axe
de rotation de la brosse rotative.
[0025] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’au
moins un organe de verrouillage est monté coulissant
par rapport au corps de bouchon.
[0026] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’au
moins un organe de verrouillage est configuré pour faire
saillie radialement d’une périphérie externe du corps de
bouchon lorsque l’au moins un organe de verrouillage
occupe la position de verrouillage.
[0027] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’au
moins un organe de verrouillage est configuré pour être
situé en retrait de ou pour sensiblement affleurer la pé-
riphérie externe du corps de bouchon lorsque l’au moins
un organe de verrouillage occupe la position de libéra-
tion.
[0028] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’or-
gane d’actionnement a une forme générale de disque.
[0029] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’au
moins une surface de came s’étend transversalement à
l’axe de rotation de la brosse rotative. Cet arrangement
participe à la compacité de l’unité de nettoyage.
[0030] Avantageusement, la génératrice de la surface
de came est sensiblement parallèle à l’axe de rotation
de la brosse rotative. Cet arrangement participe à sim-
plifier l’unité de nettoyage.
[0031] Selon un mode de réalisation de l’invention, la-
dite au moins une surface de contact est réalisée par une
surface extérieure d’un ergot qui fait saillie depuis l’or-
gane de verrouillage et qui est configuré pour coulisser
sur l’au moins une surface de came. Ce mode de réali-
sation contribue à la simplicité de l’unité de nettoyage.
[0032] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’er-
got fait saillie depuis l’organe de verrouillage selon une
direction qui est parallèle à l’axe de rotation de la brosse
rotative.
[0033] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’or-
gane d’actionnement comporte au moins une rainure de
came dans laquelle est formée l’au moins une surface
de came.
[0034] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’au
moins une rainure de came s’étend transversalement à
l’axe de rotation de la brosse rotative. Cet arrangement
participe à la compacité de l’unité de nettoyage.
[0035] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’au
moins une rainure de came est formée par au moins deux
flancs de rainure, de préférence parallèles, chaque flanc
de rainure ayant une génératrice qui est sensiblement
parallèle à l’axe de rotation de la brosse rotative.
[0036] Selon un mode de réalisation de l’invention, au
moins l’un des deux flancs de rainure forme l’au moins
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une surface de came.
[0037] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’er-
got est reçu dans la rainure de came et coulisse dans la
rainure de came de telle sorte que, lorsque l’organe d’ac-
tionnement est déplacé entre la première position d’ac-
tionnement et la deuxième position d’actionnement, l’er-
got se déplace dans la rainure de came en glissant sur
l’au moins une surface de came et entraîne un déplace-
ment de l’organe de verrouillage entre la position de li-
bération et la position de verrouillage. Cet arrangement
participe à la compacité et la fiabilité de l’unité de net-
toyage et plus particulièrement à la compacité du sous-
ensemble formé par les moyens de verrouillage et l’or-
gane d’actionnement tout en assurant une fiabilité mé-
canique de la liaison entre les moyens de verrouillage et
de l’organe d’actionnement.
[0038] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’au
moins une surface de came, de préférence l’au moins
une rainure de came, est courbée. L’au moins une sur-
face de came, de préférence l’au moins une rainure de
came, peut par exemple avoir une forme en arc de cercle
ou présenter un rayon de courbure progressif.
[0039] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’au
moins une surface de came, de préférence l’au moins
une rainure de came, est sensiblement rectiligne.
[0040] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’au
moins une rainure de came comporte une première sur-
face de came qui est configurée pour déplacer l’au moins
un organe de verrouillage de la position de libération vers
la position de verrouillage lorsque l’organe d’actionne-
ment est déplacé de la première position d’actionnement
vers la deuxième position d’actionnement, et une deuxiè-
me surface de came qui est configurée pour déplacer
l’au moins un organe de verrouillage de la position de
verrouillage vers la position de libération lorsque l’organe
d’actionnement est déplacé de la deuxième position d’ac-
tionnement vers la première position d’actionnement.
[0041] Selon un mode de réalisation de l’invention,
chacune des première et deuxième surfaces de came
est courbée. Chacune des première et deuxième surfa-
ces de came peut par exemple avoir une forme en arc
de cercle ou présenter un rayon de courbure progressif.
[0042] Selon un mode de réalisation de l’invention,
chacune des première et deuxième surfaces de came
est sensiblement rectiligne.
[0043] Selon un mode de réalisation de l’invention, un
premier flanc de la rainure forme une première surface
de came servant à pousser l’ergot et l’organe de ver-
rouillage radialement vers l’extérieur du corps de bou-
chon lorsque l’organe d’actionnement est déplacé de la
première position d’actionnement vers la deuxième po-
sition d’actionnement et dans laquelle un deuxième flanc
de la rainure forme une deuxième surface de came ser-
vant à tirer l’ergot et l’organe de verrouillage radialement
vers l’intérieur du corps de bouchon lorsque l’organe
d’actionnement est déplacé de la deuxième position d’ac-
tionnement vers la première position d’actionnement.
[0044] Selon un mode de réalisation de l’invention,

dans laquelle la surface de contact est réalisée par une
surface périphérique d’un galet qui est monté mobile en
rotation sur l’organe de verrouillage et qui est configuré
pour rouler sur la surface de came.
[0045] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’or-
gane d’actionnement est actionnable manuellement de-
puis l’extérieur de la tête d’aspiration lorsque le corps de
bouchon est verrouillé sur le corps principal.
[0046] Selon un mode de réalisation de l’invention, les
moyens de verrouillage comportent une pluralité d’orga-
nes de verrouillage qui sont décalés angulairement les
uns des autres par rapport à l’axe de rotation de la brosse
rotative, de préférence trois organes de verrouillage, l’or-
gane d’actionnement comportant un nombre correspon-
dant de surfaces de came. Lorsque les moyens de ver-
rouillage comportent trois organes de verrouillage, un
nombre correspondant de surfaces de came est par
exemple 3 ou 6. Une pluralité d’organes de verrouillage
permet d’assurer un verrouillage fiable. La présence de
trois organes de verrouillage est préférée car elle permet
un verrouillage en 3 points et donc un verrouillage isos-
tatique sans jeu ou avec moins de jeux que dans un ver-
rouillage hyperstatique comprenant plus de 3 points de
verrouillage. Ceci permet de diminuer les vibrations sus-
ceptibles d’être générés par la liaison entre les organes
de verrouillage de l’unité de nettoyage et au moins un
élément de verrouillage prévu sur le corps principal de
la tête d’aspiration.
[0047] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
bouchon de fermeture comporte une poignée de préhen-
sion configurée pour être saisie par un utilisateur.
[0048] La présence d’une telle poignée de préhension
permet de faciliter le retrait de la brosse rotative hors du
logement de réception par un utilisateur par exemple
pour réaliser son nettoyage.
[0049] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
poignée de préhension est mobile entre une position de
repos et une position de préhension dans laquelle la poi-
gnée de préhension est configurée pour être saisie par
un utilisateur. Ces dispositions permettent de faciliter le
retrait de la brosse rotative hors du logement de récep-
tion, tout en limitant l’encombrement du bouchon de fer-
meture et donc de l’unité de nettoyage sur la tête d’as-
piration.
[0050] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
poignée de préhension est montée pivotante entre la po-
sition de repos et la position de préhension autour d’un
axe de pivotement. L’axe de pivotement de la poignée
de préhension est par exemple sensiblement perpendi-
culaire à l’axe de rotation de la brosse rotative.
[0051] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
poignée de préhension est montée sur l’organe d’action-
nement. Ces dispositions permettent d’améliorer la pré-
hension du bouchon de fermeture notamment pour réa-
liser le verrouillage/déverrouillage du corps de bouchon
sur le corps principal de la tête d’aspiration.
[0052] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
poignée de préhension est configurée pour déplacer l’or-
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gane d’actionnement entre la première position d’action-
nement et la deuxième position d’actionnement lorsque
la poignée de préhension est actionnée par un utilisateur.
[0053] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
poignée de préhension est configurée pour transmettre
un couple de rotation à l’organe d’actionnement.
[0054] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’or-
gane d’actionnement est configuré pour être déplacé de
la première position d’actionnement vers la deuxième
position d’actionnement lorsqu’un premier couple de ro-
tation est appliqué sur la poignée de préhension par un
utilisateur dans un premier sens de rotation, et l’organe
d’actionnement est configuré pour être déplacé de la
deuxième position d’actionnement vers la première po-
sition d’actionnement lorsqu’un deuxième couple de ro-
tation est appliqué sur la poignée de préhension par un
utilisateur dans un deuxième sens de rotation opposé au
premier sens de rotation.
[0055] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
bouchon de fermeture comporte un capot de fixation qui
est fixé au corps de bouchon et qui recouvre partiellement
l’organe d’actionnement. Le capot de fixation et le corps
de bouchon délimitent avantageusement un logement
de montage dans lequel est monté l’organe d’actionne-
ment. Le capot de fixation peut par exemple être annu-
laire.
[0056] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’or-
gane d’actionnement comporte un repère de lecture et
le bouchon de fermeture comporte un repère de ver-
rouillage et un repère de libération qui sont décalés an-
gulairement par rapport à l’axe de rotation de la brosse
rotative et qui sont immobiles en rotation par rapport au
corps de bouchon, le repère de lecture étant configuré
pour être situé en regard du repère de libération lorsque
l’organe d’actionnement occupe la première position
d’actionnement et pour être situé en regard du repère de
verrouillage lorsque l’organe d’actionnement occupe la
deuxième position d’actionnement. De façon avantageu-
se, le repère de verrouillage et le repère de libération
sont prévus sur le capot de fixation.
[0057] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
brosse rotative comporte un corps de brosse qui est tu-
bulaire. De façon avantageuse, le corps de brosse est
cylindrique à section circulaire.
[0058] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
brosse rotative est guidée en rotation dans ou autour du
corps de bouchon.
[0059] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
brosse rotative comporte des poils prévus sur la surface
externe du corps de brosse. De façon avantageuse, la
brosse rotative comporte au moins une rangée de poils
prévues sur la surface externe du corps de brosse.
[0060] Selon un mode de réalisation de l’invention, les
organes de verrouillage sont régulièrement répartis
autour de l’axe de rotation de la brosse rotative.
[0061] La présente invention concerne en outre une
tête d’aspiration comprenant :

- un corps principal comportant un logement de ré-
ception débouchant dans une face inférieure du
corps principal qui est configurée pour être orientée
vers une surface à nettoyer, une ouverture de pas-
sage débouchant dans le logement de réception, et
au moins un élément de verrouillage, et

- une unité de nettoyage selon la présente invention,
la brosse rotative étant montée de manière amovible
dans le logement de réception, le bouchon de fer-
meture fermant au moins partiellement l’ouverture
de passage et l’au moins un organe de verrouillage
coopérant avec l’au moins un élément de verrouilla-
ge.

[0062] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’au
moins un élément de verrouillage comporte au moins
une rainure de verrouillage dans laquelle l’au moins un
organe de verrouillage est configuré pour s’engager lors-
que l’au moins un organe de verrouillage occupe la po-
sition de verrouillage. De façon avantageuse, l’au moins
une rainure de verrouillage s’étend au moins en partie
autour de l’ouverture de passage.
[0063] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’au
moins un élément de verrouillage comporte une pluralité
de rainures de verrouillage qui sont décalées angulaire-
ment les unes des autres par rapport à l’axe de rotation
de la brosse rotative et dans chacune desquelles est des-
tiné à être reçu un organe de verrouillage respectif.
[0064] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’au
moins un organe de verrouillage et le corps de bouchon
sont immobiles en rotation par rapport au logement de
réception lorsque le corps de bouchon est verrouillé sur
le corps principal.
[0065] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
tête d’aspiration comporte un dispositif de détrompage
configuré pour imposer une orientation angulaire relative
entre le bouchon de fermeture et le corps principal lors
d’une insertion du corps de bouchon dans l’ouverture de
passage.
[0066] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
dispositif de détrompage comporte au moins un élément
de détrompage, tel qu’une nervure de détrompage, prévu
sur le bouchon de fermeture, et au moins un organe de
détrompage, tel qu’une rainure de détrompage, prévu
sur le corps principal.
[0067] Selon le mode de réalisation de l’invention,
l’ouverture de passage est prévue sur une face latérale
du corps principal.
[0068] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
tête d’aspiration comporte un dispositif d’entraînement
configuré pour entraîner en rotation la brosse rotative
autour de l’axe de rotation.
[0069] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
brosse rotative comporte une première portion d’extré-
mité configurée pour être couplée en rotation au dispositif
d’entraînement, et une deuxième portion d’extrémité
supportée par le bouchon de fermeture et montée mobile
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en rotation par rapport au bouchon de fermeture.
[0070] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
dispositif d’entraînement comporte un moteur d’entraî-
nement dont l’axe de sortie peut être sensiblement aligné
avec l’axe de rotation de la brosse rotative ou être décalé
par rapport l’axe de rotation de la brosse rotative.
[0071] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
corps principal comprend une semelle munie de la face
inférieure qui est configurée pour être orientée vers la
surface à nettoyer, et d’un orifice d’aspiration débouchant
dans la face inférieure. De façon avantageuse, le loge-
ment de réception débouche dans la face inférieure de
la semelle via l’orifice d’aspiration.
[0072] Selon un mode de réalisation de l’invention,
l’orifice d’aspiration présente une forme allongée et
s’étend transversalement, et par exemple perpendiculai-
rement, à la direction de déplacement de la tête d’aspi-
ration.

Brève description des figures

[0073] L’invention sera bien comprise à l’aide de la
description qui suit en référence aux dessins schémati-
ques annexés représentant, à titre d’exemple non limi-
tatif, une forme d’exécution de cette tête d’aspiration .

[Fig 1] La figure 1 est une vue en perspective de
dessus d’une tête d’aspiration selon la présente in-
vention.

[Fig 2] La figure 2 est une vue en perspective de
dessus de la tête d’aspiration de la figure 1 montrant
une unité de nettoyage de la tête d’aspiration par-
tiellement retirée.

[Fig 3] La figure 3 est une vue partielle de côté de la
tête d’aspiration de la figure 1, montrant un bouchon
de verrouillage de l’unité de nettoyage en position
verrouillée.

[Fig 4] La figure 4 est une vue partielle de côté de la
tête d’aspiration de la figure 1, montrant le bouchon
de verrouillage en position déverrouillée.

[Fig 5] La figure 5 est une vue en coupe longitudinale
de la tête d’aspiration de la figure 1.

[Fig 6] La figure 6 est une vue éclatée en perspective
d’un bouchon de fermeture de l’unité de nettoyage
de la figure 2.

[Fig 7] La figure 7 est une vue en perspective de
l’unité de nettoyage, montrant une poignée de pré-
hension dans une position de préhension et des or-
ganes de verrouillage dans une position de libéra-
tion.

[Fig 8] La figure 8 est une vue en perspective de

l’unité de nettoyage, montrant la poignée de préhen-
sion dans une position de repos et les organes de
verrouillage dans une position de verrouillage.

[Fig 9] La figure 9 est une vue avant en perspective
du bouchon de fermeture, montrant les organes de
verrouillage dans la position de verrouillage.

[Fig 10] La figure 10 est une vue en coupe du bou-
chon de fermeture, montrant les organes de ver-
rouillage dans la position de libération.

[Fig 11] La figure 11 est une vue en coupe du bou-
chon de fermeture, montrant les organes de ver-
rouillage dans la position de verrouillage.

Description détaillée

[0074] Les figures 1 à 11 représentent une tête d’as-
piration 2 comprenant un manchon de raccordement 3
auquel est destiné à être raccordé un embout d’un tube
rigide ou flexible, lui-même raccordé à un système d’as-
piration d’un aspirateur (non illustré). Diverses variantes
d’aspirateurs existent déjà sur le marché et pourront être
utilisées avec la tête d’aspiration 2 selon l’invention ; ces
variantes étant connues de l’homme du métier, elles ne
sont pas détaillées dans la présente demande de brevet.
[0075] La tête d’aspiration 2 comprend un corps prin-
cipal 4 configuré pour être déplacé sur une surface à
nettoyer. Le manchon de raccordement 3 est avantageu-
sement monté en liaison pivot par rapport au corps prin-
cipal 4 de manière à permettre un pivotement du corps
principal 4 vers l’avant et vers l’arrière lors d’un déplace-
ment de la tête d’aspiration 2 selon une direction de dé-
placement D1.
[0076] Le corps principal 4 comprend une semelle 5
munie d’une face inférieure 6 configurée pour être orien-
tée vers la surface à nettoyer, et d’un orifice d’aspiration
7 débouchant sur la face inférieure 6. L’orifice d’aspira-
tion 7 communique avec le manchon de raccordement
3 par le biais notamment d’un passage de liaison formé
au moins en partie par exemple par un conduit de liaison
flexible. L’orifice d’aspiration 7 peut par exemple présen-
ter une forme allongée et s’étendre transversalement, et
par exemple perpendiculairement, à la direction de dé-
placement D1 de la tête d’aspiration 2.
[0077] Le corps principal 4 comprend en outre un lo-
gement de réception 9 qui débouche dans la face infé-
rieure de la semelle 5 via l’orifice d’aspiration 7, et qui
est relié fluidiquement au passage de liaison. Ainsi, selon
le mode de réalisation représenté sur les figures, le lo-
gement de réception 9 forme une chambre d’aspiration.
[0078] La tête d’aspiration 2 comprend également une
unité de nettoyage 11 comportant une brosse rotative 12
qui est montée mobile en rotation dans le logement de
réception 9 selon un axe de rotation A qui est sensible-
ment confondu avec l’axe central de la brosse rotative
12. De façon avantageuse, la brosse rotative 12 est mon-
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tée de manière amovible dans le logement de réception
9 et configurée pour être introduite dans et retirée hors
du logement de réception 9 selon une direction de mon-
tage D2. La direction de montage D2 s’étend transver-
salement, et de préférence perpendiculairement, à la di-
rection de déplacement D1 de la tête d’aspiration 2.
[0079] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, le corps principal 4 comporte une ouverture de
passage 13 débouchant dans le logement de réception
9 et à travers laquelle la brosse rotative 12 peut être
introduite dans et retirée hors du logement de réception
9. De façon avantageuse, l’ouverture de passage 13 est
prévue sur une face latérale du corps principal 4.
[0080] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, la brosse rotative 12 comporte un corps de bros-
se 14 qui est par exemple tubulaire, et des poils 15 prévus
sur la surface externe du corps de brosse 14. De façon
avantageuse, le corps de brosse 14 est cylindrique à
section circulaire, et la brosse rotative 12 comporte une
pluralité de rangées de poils s’étendant par exemple hé-
licoïdalement autour de l’axe central de la brosse rotative
12. Selon une variante de réalisation non représentée
sur les figures, les rangées de poils pourraient être rem-
placées par des lamelles élastiquement déformables ou
par un manchon de nettoyage en mousse.
[0081] L’unité de nettoyage 11 comporte en outre un
bouchon de fermeture 16 qui est configuré pour fermer
au moins partiellement l’ouverture de passage 13 lorsque
la brosse rotative 12 est montée dans le logement de
réception 9.
[0082] Le bouchon de fermeture 16 comporte un corps
de bouchon 17 et des moyens de verrouillage configurés
pour verrouiller le corps de bouchon 17 sur le corps prin-
cipal 4.
[0083] Les moyens de verrouillage comportent au
moins un organe de verrouillage 18, avantageusement
trois organes de verrouillage 18, qui sont montés mobi-
les, de préférence coulissants, sur le corps de bouchon
17 entre une position de verrouillage dans laquelle les
organes de verrouillage 18 coopèrent avec au moins un
élément de verrouillage prévu sur le corps principal 4 de
manière à empêcher un retrait de la brosse rotative 12
hors du logement de réception 9 et une position de libé-
ration dans laquelle les organes de verrouillage 18 libè-
rent l’au moins un élément de verrouillage de manière à
autoriser un retrait de la brosse rotative 12 hors du loge-
ment de réception 9. Chaque organe de verrouillage 18
est avantageusement un pêne de verrouillage.
[0084] Selon un mode de réalisation de l’invention, l’au
moins un élément de verrouillage comporte uniquement
une rainure de verrouillage 19 s’étendant au moins en
partie autour de l’ouverture de passage 13, et chaque
organe de verrouillage 18 est configuré pour s’engager
dans la rainure de verrouillage 19 lorsque les organes
de verrouillage 18 occupent la position de verrouillage.
Selon un autre mode de réalisation de l’invention, l’au
moins un élément de verrouillage comporte une pluralité
de rainures de verrouillage 19 qui sont décalées angu-

lairement les unes des autres par rapport à l’axe de ro-
tation A de la brosse rotative 12 et dans chacune des-
quelles est destiné à être reçu un organe de verrouillage
18 respectif.
[0085] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, les organes de verrouillage 18 sont régulière-
ment répartis autour de l’axe de rotation A de la brosse
rotative 12, et chaque organe de verrouillage 18 est mon-
té mobile par rapport au corps de bouchon 17 selon une
direction de déplacement qui s’étend sensiblement ra-
dialement à l’axe de rotation A de la brosse rotative 12.
[0086] Les organes de verrouillage 18 sont configurés
pour faire saillie radialement de la périphérie externe 21
du corps de bouchon 17 lorsque les organes de ver-
rouillage 18 occupent la position de verrouillage (voir les
figures 9 et 11), et sont configurés pour être situés en
retrait de ou pour sensiblement affleurer la périphérie
externe 21 du corps de bouchon 17 lorsque les organes
de verrouillage 18 occupent la position de libération (voir
les figures 7 et 10).
[0087] De façon avantageuse, les organes de ver-
rouillage 18 et le corps de bouchon 17 sont immobiles
en rotation par rapport au logement de réception 9 lors-
que le corps de bouchon 17 est verrouillé sur le corps
principal 4.
[0088] Le bouchon de fermeture 16 comporte égale-
ment un organe d’actionnement 22 qui est configuré pour
déplacer les organes de verrouillage 18 entre la position
de verrouillage et la position de libération. L’organe d’ac-
tionnement 22 peut par exemple avoir une forme géné-
rale de disque.
[0089] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, l’organe d’actionnement 22 est monté mobile en
rotation par rapport au corps de bouchon 17, autour d’un
axe d’actionnement qui est sensiblement coaxial avec
l’axe de rotation A de la brosse rotative 12, entre une
première position d’actionnement (voir la figure 7) et une
deuxième position d’actionnement (voir la figure 8), et
l’organe d’actionnement 22 et les organes de verrouillage
18 sont configurés de telle sorte qu’un déplacement de
l’organe d’actionnement 22 de la première position d’ac-
tionnement à la deuxième position d’actionnement en-
traîne un déplacement des organes de verrouillage 18
de la position de libération à la position de verrouillage
et de telle sorte qu’un déplacement de l’organe d’action-
nement 22 de la deuxième position d’actionnement à la
première position d’actionnement entraîne un déplace-
ment des organes de verrouillage 18 de la position de
verrouillage à la position de libération. Une telle configu-
ration du bouchon de fermeture 16 permet un verrouilla-
ge/déverrouillage du corps de bouchon 17 uniquement
en déplaçant l’organe d’actionnement 22 entre les pre-
mière et deuxième positions d’actionnement, ce qui as-
sure un retrait aisé et ergonomique de la brosse rotative
12 hors du logement de réception 9.
[0090] Comme montré sur les figures 10 et 11, l’organe
d’actionnement 22 comporte au moins une surface de
came qui est avantageusement formée par une rainure
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de came 23, avantageusement trois rainures de came
23, dans chacune desquelles est reçu un ergot 24 prévu
sur un organe de verrouillage 18 respectif. Chaque rai-
nure de came 23 s’étend transversalement à l’axe de
rotation A de la brosse rotative 12.
[0091] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, chaque rainure de came 23 est courbée et a une
forme générale en arc de cercle. Chaque rainure de came
23 peut présenter un rayon de courbure constant ou un
rayon de courbure progressif. Selon une variante de réa-
lisation non représentée sur les figures, chaque rainure
de came 23 pourrait toutefois être rectiligne.
[0092] Chaque rainure de came 23 comporte une pre-
mière surface de came 23.1 qui est configurée pour dé-
placer l’organe de verrouillage 18 respectif de la position
de libération vers la position de verrouillage lorsque l’or-
gane d’actionnement 22 est déplacé en rotation de la
première position d’actionnement vers la deuxième po-
sition d’actionnement, et une deuxième surface de came
23.2 qui est configurée pour déplacer l’organe de ver-
rouillage 18 respectif de la position de verrouillage vers
la position de libération lorsque l’organe d’actionnement
22 est déplacé en rotation de la deuxième position d’ac-
tionnement vers la première position d’actionnement. La
première surface de came 23.1 est formée par un premier
flanc de la rainure et la deuxième surface de came 23.2
est formée par un deuxième flanc de la rainure. Le
deuxième flanc de rainure est avantageusement paral-
lèle au premier flanc de rainure et la largeur de la rainure
de came 23 est sensiblement supérieure à la largeur/
diamètre de l’ergot 24 pour que l’ergot 24 soit guidé dans
la rainure de came 23 lorsque l’organe d’actionnement
22 est déplacé en rotation.
[0093] De façon avantageuse, chaque ergot 24 est en
contact glissant alternativement sur la première surface
de came 23.1 puis sur la deuxième surface de came 23.2
de telle sorte que, lorsque l’organe d’actionnement 22
est déplacé depuis la première position d’actionnement
vers la deuxième position d’actionnement, ledit ergot 24
se déplace en glissant sur la première surface de came
23.1, et lorsque l’organe d’actionnement 22 est déplacé
depuis la deuxième position d’actionnement vers la pre-
mière position d’actionnement, ledit ergot 24 se déplace
en glissant sur la deuxième surface de came 23.2.
[0094] Dans une variante de réalisation chaque ergot
24 pourrait être en contact glissant simultanément sur
les première et deuxième surfaces de came 23.1, 23.2.
[0095] Dans une variante de réalisation, une seule sur-
face de came est prévue pour chaque organe de ver-
rouillage. Dans cette réalisation, des moyens de rappels,
tels que des ressorts, permettent à chaque ergot de res-
ter en contact avec la surface de came.
[0096] Dans une variante de réalisation chaque orga-
ne de verrouillage 18 pourrait porter un galet roulant mon-
té mobile en rotation sur chaque organe de verrouillage
18 pour réaliser un contact roulant sur la surface de came
correspondante de l’organe d’actionnement ou sur les
premières ou deuxième surfaces de came 23.1, 23.2 for-

mées par la rainure de came 23. En d’autres termes,
dans cette variante les organes de verrouillage ne glis-
sent pas sur les surfaces de cames mais roulent sur les
surfaces de cames de l’organe d’actionnement 22 lors-
que celui-ci est par exemple déplacé de la première po-
sition d’actionnement vers la deuxième position d’action-
nement.
[0097] Le bouchon de fermeture 16 comporte en outre
une poignée de préhension 25 configurée pour être sai-
sie par un utilisateur par exemple pour permettre un re-
trait de la brosse rotative 12 hors du logement de récep-
tion 9. La poignée de préhension 25 peut par exemple
présenter une forme semi-circulaire ou une toute autre
forme.
[0098] De façon avantageuse, la poignée de préhen-
sion 25 est montée pivotante sur l’organe d’actionnement
22 entre une position de repos (voir la figure 8) et une
position de préhension (voir la figure 7) autour d’un axe
de pivotement qui est sensiblement perpendiculaire à
l’axe de rotation A de la brosse rotative 12. La poignée
de préhension 25 et l’organe d’actionnement 22 sont plus
particulièrement configurés pour délimiter, lorsque la poi-
gnée de préhension 25 occupe la position de préhension,
un passage de préhension apte à recevoir au moins un
doigt d’un utilisateur.
[0099] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, l’organe d’actionnement 22 comporte un loge-
ment de poignée 22.1 dans lequel s’étend au moins par-
tiellement la poignée de préhension 25 lorsque la poi-
gnée de préhension 25 occupe la position de repos.
[0100] De façon avantageuse, la poignée de préhen-
sion 25 peut comporter une saillie de préhension qui fait
saillie hors du logement de poignée 22.1 lorsque la poi-
gnée de préhension 25 occupe la position de repos et
qui est configurée pour être saisie par un utilisateur lors-
que la poignée de préhension 25 occupe la position de
repos de manière à pourvoir déplacer la poignée de pré-
hension 25 de la position de repos à la position de pré-
hension.
[0101] La poignée de préhension 25 est plus particu-
lièrement configurée pour déplacer l’organe d’actionne-
ment 22 de la première position d’actionnement vers la
deuxième position d’actionnement lorsqu’un premier
couple de rotation est appliqué sur la poignée de pré-
hension 25 par un utilisateur dans un premier sens de
rotation, et pour déplacer l’organe d’actionnement 22 de
la deuxième position d’actionnement vers la première
position d’actionnement lorsqu’un deuxième couple de
rotation est appliqué sur la poignée de préhension 25 par
un utilisateur dans un deuxième sens de rotation opposé
au premier sens de rotation.
[0102] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, le bouchon de fermeture 16 comporte un capot
de fixation 26 qui est fixé au corps de bouchon 17. Le
capot de fixation 26 et le corps de bouchon 17 délimitent
un logement de montage dans lequel est monté l’organe
d’actionnement 22, et sont configurés pour autoriser uni-
quement un mouvement de rotation de l’organe d’action-
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nement 22 par rapport au corps de bouchon 17. De façon
avantageuse, le capot de fixation 26 est annulaire,
s’étend autour de l’organe d’actionnement 22 et recouvre
partiellement l’organe d’actionnement 22.
[0103] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, l’organe d’actionnement 22 comporte un repère
de lecture 27 et le capot de fixation comporte un repère
de verrouillage 28 et un repère de libération 29 qui sont
décalés angulairement par rapport à l’axe de rotation A
de la brosse rotative 12. Le repère de lecture 27 est con-
figuré pour être situé en regard du repère de libération
29 lorsque l’organe d’actionnement 22 occupe la premiè-
re position d’actionnement et pour être situé en regard
du repère de verrouillage 28 lorsque l’organe d’action-
nement 22 occupe la deuxième position d’actionnement.
[0104] La tête d’aspiration 2 comporte un dispositif de
détrompage 31 configuré pour imposer une orientation
angulaire relative entre le bouchon de fermeture 16 et le
corps principal 4 lors d’une insertion du corps de bouchon
17 dans l’ouverture de passage 13. Selon le mode de
réalisation représenté sur les figures, le dispositif de dé-
trompage comporte une paire d’éléments de détrompage
32, tels que deux nervures de détrompage, prévus sur
le corps de bouchon 17, et l’ouverture de passage 13
présente une forme non circulaire.
[0105] La tête d’aspiration 2 comporte également un
dispositif d’entraînement 33 configuré pour entraîner en
rotation la brosse rotative 12 autour de l’axe de rotation
A de cette dernière. Le dispositif d’entraînement 33 com-
prend plus particulièrement un moteur d’entraînement
électrique 34 dont l’axe de sortie peut être sensiblement
aligné avec l’axe de rotation A de la brosse rotative 12.
Selon le mode de réalisation représenté sur les figures,
le moteur d’entraînement électrique 34 est logé dans le
corps de brosse 14 de la brosse rotative 12. Selon une
variante de réalisation non représentée sur les figures,
le moteur d’entraînement électrique 34 pourrait être dé-
calé par rapport l’axe de rotation A de la brosse rotative
12.
[0106] De façon avantageuse, la brosse rotative 12
comporte une première portion d’extrémité 12.1 configu-
rée pour être couplée en rotation au dispositif d’entraî-
nement 33, et une deuxième portion d’extrémité 12.2
supportée par le bouchon de fermeture 16 et montée
mobile en rotation par rapport au bouchon de fermeture
16. Selon le mode de réalisation représenté sur les figu-
res, le dispositif d’entraînement 33 comporte un organe
d’accouplement 35 qui est solidaire en rotation de l’axe
de sortie du moteur d’entraînement électrique 33 et qui
est couplé en rotation avec la première portion d’extré-
mité 12.1 de la brosse rotative 12.
[0107] Afin de retirer la brosse rotative 12 hors du lo-
gement de réception 9, par exemple pour nettoyer la
brosse rotative 12 ou remplacer cette dernière, l’utilisa-
teur déplace la poignée de préhension 25 dans la position
de préhension et applique un couple de rotation sur la
poignée de préhension 25 de manière déplacer l’organe
d’actionnement 22 dans la première position d’actionne-

ment. Un tel déplacement de l’organe d’actionnement 22
entraîne un déplacement des organes de verrouillage 18
dans la position de libération. L’utilisateur peut alors re-
tirer aisément la brosse rotative 12 hors du logement de
réception 9 en exerçant une force de traction sur la poi-
gnée de préhension 25 afin de procéder au nettoyage
ou au remplacement de la brosse rotative 12.
[0108] Lorsque l’utilisateur souhaite repositionner la
brosse rotative 12 dans le logement de réception 9, il
insère la brosse rotative 12 dans le logement de réception
9 jusqu’à ce que cette dernière s’accouple avec l’organe
d’accouplement 18, puis applique un couple de rotation
sur la poignée de préhension 25 de manière à déplacer
l’organe d’actionnement 22 dans la deuxième position
d’actionnement. Un tel déplacement de l’organe d’action-
nement 22 entraîne un déplacement des organes de ver-
rouillage 18 dans la position de verrouillage. Enfin, l’uti-
lisateur repositionne la poignée de préhension 25 dans
la position de repos.

Revendications

1. Unité de nettoyage (11) pour tête d’aspiration,
comprenant :

- une brosse rotative (12) qui est mobile en ro-
tation autour d’un axe de rotation (A) et qui est
configurée pour être montée de manière amo-
vible dans un logement de réception (9) délimité
par un corps principal (4) de la tête d’aspiration,
et
- un bouchon de fermeture (16) qui est configuré
pour fermer au moins partiellement une ouver-
ture de passage (13) prévue sur le corps princi-
pal (4) et à travers laquelle la brosse rotative
(12) est apte à être introduite dans le logement
de réception (9) et retirée hors du logement de
réception (9), la brosse rotative (12) étant rota-
tive par rapport au bouchon de fermeture (16),
le bouchon de fermeture (16) comportant un
corps de bouchon (17) et des moyens de ver-
rouillage configurés pour verrouiller le corps de
bouchon (17) sur le corps principal (4),

les moyens de verrouillage comportant au
moins un organe de verrouillage (18) qui est
mobile par rapport au corps de bouchon
(17) entre une position de verrouillage dans
laquelle l’au moins un organe de verrouilla-
ge (18) coopère avec au moins un élément
de verrouillage prévu sur le corps principal
(4) de manière à empêcher un retrait de la
brosse rotative (12) hors du logement de
réception (9) et une position de libération
dans laquelle l’au moins un organe de ver-
rouillage (18) libère l’au moins un élément
de verrouillage de manière à autoriser un
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retrait de la brosse rotative (12) hors du lo-
gement de réception (9),
le bouchon de fermeture (16) comportant
un organe d’actionnement (22) pouvant se
déplacer entre une première position d’ac-
tionnement et une deuxième position d’ac-
tionnement, caractérisé en ce que l’orga-
ne d’actionnement (22) comporte au moins
une surface de came (23.1, 23.2), et
en ce que l’au moins un organe de ver-
rouillage (18) comporte au moins une sur-
face de contact qui contacte la surface de
came (23.1, 23.2) et qui est configurée pour
se déplacer le long de la surface de came
(23.1, 23.2) de telle sorte que lorsque l’or-
gane d’actionnement (22) est déplacé entre
la première position d’actionnement et la
deuxième position d’actionnement, la sur-
face de contact se déplace le long de la sur-
face de came (23.1, 23.2) pour entraîner un
déplacement de l’au moins un organe de
verrouillage (18) entre la position de libéra-
tion et la position de verrouillage.

2. Unité de nettoyage (11) selon la revendication pré-
cédente, dans laquelle l’organe d’actionnement (22)
est monté mobile en rotation autour d’un axe d’ac-
tionnement qui est sensiblement parallèle à l’axe de
rotation (A) de la brosse rotative (12).

3. Unité de nettoyage (11) selon la revendication 1 ou
2, dans laquelle l’au moins un organe de verrouillage
(18) est mobile par rapport au corps de bouchon (17)
selon une direction de déplacement qui s’étend
transversalement à l’axe de rotation (A) de la brosse
rotative (12).

4. Unité de nettoyage (11) selon la revendication pré-
cédente, dans laquelle la direction de déplacement
de l’au moins un organe de verrouillage (18) est sen-
siblement radiale par rapport à l’axe de rotation (A)
de la brosse rotative (12).

5. Unité de nettoyage (11) selon l’une quelconque des
revendications précédentes, dans laquelle l’au
moins un organe de verrouillage (18) est configuré
pour faire saillie radialement d’une périphérie exter-
ne du corps de bouchon (17) lorsque l’au moins un
organe de verrouillage (18) occupe la position de
verrouillage.

6. Unité de nettoyage (11) selon l’une quelconque des
revendications précédentes, dans laquelle l’au
moins un organe de verrouillage (18) est monté cou-
lissant par rapport au corps de bouchon (17).

7. Unité de nettoyage (11) selon l’une quelconque des
revendications précédentes, dans laquelle l’au

moins une surface de came (23.1, 23.2) s’étend
transversalement à l’axe de rotation (A) de la brosse
rotative (12).

8. Unité de nettoyage (11) selon l’une quelconque des
revendications précédentes, dans laquelle l’au
moins une surface de contact est réalisée par une
surface extérieure d’un ergot (24) qui fait saillie de-
puis l’organe de verrouillage (18) et qui est configuré
pour coulisser sur l’au moins une surface de came
(23.1, 23.2).

9. Unité de nettoyage (11) selon la revendication pré-
cédente, dans laquelle l’ergot (24) fait saillie depuis
l’organe de verrouillage (18) selon une direction qui
est parallèle à l’axe de rotation (A) de la brosse ro-
tative (12).

10. Unité de nettoyage (11) selon l’une quelconque des
revendications précédentes, dans laquelle l’organe
d’actionnement (22) comporte au moins une rainure
de came (23) dans laquelle est formée l’au moins
une surface de came (23.1, 23.2).

11. Unité de nettoyage (11) selon la revendication pré-
cédente, dans laquelle l’au moins une rainure de ca-
me (23) s’étend transversalement à l’axe de rotation
(A) de la brosse rotative (12).

12. Unité de nettoyage (11) selon l’une des revendica-
tions 10 ou 11, dans laquelle l’ergot (24) est reçu
dans la rainure de came (23) et coulisse dans la rai-
nure de came (23) de telle sorte que, lorsque l’organe
d’actionnement (22) est déplacé entre la première
position d’actionnement et la deuxième position
d’actionnement, l’ergot (24) se déplace dans la rai-
nure de came (23) en glissant sur l’au moins une
surface de came (23.1, 23.2) et entraîne un dépla-
cement de l’organe de verrouillage (18) entre la po-
sition de libération et la position de verrouillage.

13. Unité de nettoyage (11) selon l’une des revendica-
tions 10 à 12, dans laquelle l’au moins une rainure
de came (23) comporte une première surface de ca-
me (23.1) qui est configurée pour déplacer l’au moins
un organe de verrouillage (18) de la position de li-
bération vers la position de verrouillage lorsque l’or-
gane d’actionnement (22) est déplacé de la première
position d’actionnement vers la deuxième position
d’actionnement, et une deuxième surface de came
(23.2) qui est configurée pour déplacer l’au moins
un organe de verrouillage (18) de la position de ver-
rouillage vers la position de libération lorsque l’orga-
ne d’actionnement (22) est déplacé de la deuxième
position d’actionnement vers la première position
d’actionnement.

14. Unité de nettoyage (11) selon l’une des revendica-
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tions 1 à 7, dans laquelle la surface de contact est
réalisée par une surface périphérique d’un galet qui
est monté mobile en rotation sur l’organe de ver-
rouillage (18) et qui est configuré pour rouler sur la
surface de came (23.1, 23.2).

15. Unité de nettoyage (11) selon l’une quelconque des
revendications 1 à 14, dans laquelle les moyens de
verrouillage comportent une pluralité d’organes de
verrouillage (18) qui sont décalés angulairement les
uns des autres par rapport à l’axe de rotation (A) de
la brosse rotative (12), de préférence trois organes
de verrouillage, l’organe d’actionnement (22) com-
portant un nombre correspondant de surfaces de ca-
me (23.1, 23.2).

16. Unité de nettoyage (11) selon l’une quelconque des
revendications 1 à 15, dans laquelle le bouchon de
fermeture (16) comporte une poignée de préhension
(25) configurée pour être saisie par un utilisateur.

17. Unité de nettoyage (11) selon l’une quelconque des
revendications 1 à 16, dans laquelle la brosse rota-
tive (12) est guidée en rotation dans ou autour du
corps de bouchon (17).

18. Tête d’aspiration comprenant :

- un corps principal (4) comportant un logement
de réception (9) débouchant dans une face in-
férieure du corps principal (4) qui est configurée
pour être orientée vers une surface à nettoyer,
une ouverture de passage (13) débouchant
dans le logement de réception (9), et au moins
un élément de verrouillage, et
- une unité de nettoyage (11) selon l’une quel-
conque des revendications précédentes, la
brosse rotative (12) étant montée de manière
amovible dans le logement de réception (9), le
bouchon de fermeture (16) fermant au moins
partiellement l’ouverture de passage (13) et l’au
moins un organe de verrouillage (18) coopérant
avec l’au moins un élément de verrouillage.

19. Tête d’aspiration selon la revendication 18, dans la-
quelle l’au moins un élément de verrouillage com-
porte au moins une rainure de verrouillage (19) dans
laquelle l’au moins un organe de verrouillage (18)
est configuré pour s’engager lorsque l’au moins un
organe de verrouillage (18) occupe la position de
verrouillage.

20. Tête d’aspiration selon la revendication 18 ou 19,
dans laquelle l’au moins un organe de verrouillage
(18) et le corps de bouchon (17) sont immobiles en
rotation par rapport au logement de réception (9)
lorsque le corps de bouchon (17) est verrouillé sur
le corps principal (4).

Patentansprüche

1. Reinigungseinheit (11) für einen Saugkopf, umfas-
send:

- eine Drehbürste (12), die um eine Drehachse
(A) drehbeweglich ist und die dafür ausgelegt
ist, herausnehmbar in einem Aufnahmefach (9),
das von einem Hauptkörper (4) des Saugkopfs
begrenzt wird, angebracht zu werden, und
- einen Verschlussstopfen (16), der dafür aus-
gelegt ist, eine Durchgangsöffnung (13), die am
Hauptkörper (4) vorgesehen ist und durch die
die Drehbürste (12) in das Aufnahmefach (9)
eingeführt und aus dem Aufnahmefach (9) her-
ausgezogen werden kann, mindestens teilwei-
se zu verschließen, wobei die Drehbürste (12)
in Bezug auf den Verschlussstopfen (16) dreh-
fähig ist, wobei der Verschlussstopfen (16) ei-
nen Stopfenkörper (17) und Verriegelungsmittel
umfasst, die dafür ausgelegt sind, den Stopfen-
körper (17) am Hauptkörper (4) zu verriegeln,

wobei die Verriegelungsmittel mindestens
ein Verriegelungsglied (18) umfassen, das
in Bezug auf den Stopfenkörper (17) zwi-
schen einer Verriegelungsstellung, in der
das mindestens eine Verriegelungsglied
(18) mit mindestens einem am Hauptkörper
(4) vorgesehenen Verriegelungselement
zusammenwirkt, um ein Herausziehen der
Drehbürste (12) aus dem Aufnahmefach (9)
zu verhindern, und einer Freigabestellung
beweglich ist, in der das mindestens eine
Verriegelungsglied (18) das mindestens ei-
ne Verriegelungselement freigibt, um ein
Herausziehen der Drehbürste (12) aus dem
Aufnahmefach (9) zu gestatten,
wobei der Verschlussstopfen (16) ein Betä-
tigungsglied (22) umfasst, das sich zwi-
schen einer ersten Betätigungsstellung und
einer zweiten Betätigungsstellung verla-
gern kann, dadurch gekennzeichnet,
dass das Betätigungsglied (22) mindestens
eine Nockenfläche (23.1, 23.2) umfasst,
und
dadurch, dass das mindestens eine Verrie-
gelungsglied (18) mindestens eine Kontakt-
fläche umfasst, die die Nockenfläche (23.1,
23.2) kontaktiert und die dafür ausgelegt ist,
sich so entlang der Nockenfläche (23.1,
23.2) zu verlagern, dass wenn das Betäti-
gungsglied (22) zwischen der ersten Betä-
tigungsstellung und der zweiten Betäti-
gungsstellung verlagert wird, die Kontakt-
fläche sich entlang der Nockenfläche (23.1,
23.2) verlagert, um eine Verlagerung des
mindestens einen Verriegelungsglieds (18)
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zwischen der Freigabestellung und der Ver-
riegelungsstellung zu bewirken.

2. Reinigungseinheit (11) nach dem vorstehenden An-
spruch, wobei das Betätigungsglied (22) um eine Be-
tätigungsachse, die im Wesentlichen zur Drehachse
(A) der Drehbürste (12) parallel ist, drehbeweglich
angebracht ist.

3. Reinigungseinheit (11) nach Anspruch 1 oder 2, wo-
bei das mindestens eine Verriegelungsglied (18) in
Bezug auf den Stopfenkörper (17) in einer Verlage-
rungsrichtung beweglich ist, die sich quer zur Dreh-
achse (A) der Drehbürste (12) erstreckt.

4. Reinigungseinheit (11) nach dem vorstehenden An-
spruch, wobei die Verlagerungsrichtung des min-
destens einen Verriegelungsglieds (18) im Wesent-
lichen radial in Bezug auf die Drehachse (A) der
Drehbürste (12) verläuft.

5. Reinigungseinheit (11) nach einem der vorstehen-
den Ansprüche, wobei das mindestens eine Verrie-
gelungsglied (18) dafür ausgelegt ist, radial von ei-
nem Außenumfang des Stopfenkörpers (17) vorzu-
springen, wenn das mindestens eine Verriegelungs-
glied (18) die Verriegelungsstellung einnimmt.

6. Reinigungseinheit (11) nach einem der vorstehen-
den Ansprüche, wobei das mindestens eine Verrie-
gelungsglied (18) in Bezug auf den Stopfenkörper
(17) gleitfähig angebracht ist.

7. Reinigungseinheit (11) nach einem der vorstehen-
den Ansprüche, wobei sich die mindestens eine No-
ckenfläche (23.1, 23.2) quer zur Drehachse (A) der
Drehbürste (12) erstreckt.

8. Reinigungseinheit (11) nach einem der vorstehen-
den Ansprüche, wobei die mindestens eine Kontakt-
fläche von einer Außenfläche eines Zapfens (24)
hergestellt wird, der vom Verriegelungsglied (18)
vorspringt und der dafür ausgelegt ist, auf der min-
destens einen Nockenfläche (23.1, 23.2) zu gleiten.

9. Reinigungseinheit (11) nach dem vorstehenden An-
spruch, wobei der Zapfen (24) vom Verriegelungs-
glied (18) in einer Richtung vorspringt, die zur Dreh-
achse (A) der Drehbürste (12) parallel ist.

10. Reinigungseinheit (11) nach einem der vorstehen-
den Ansprüche, wobei das Betätigungsglied (22)
mindestens einen Nockenschlitz (23) umfasst, in
dem die mindestens eine Nockenfläche (23.1, 23.2)
gebildet ist.

11. Reinigungseinheit (11) nach dem vorstehenden An-
spruch, wobei sich der mindestens eine No-

ckenschlitz (23) quer zur Drehachse (A) der Dreh-
bürste (12) erstreckt.

12. Reinigungseinheit (11) nach einem der Ansprüche
10 oder 11, wobei der Zapfen (24) in dem No-
ckenschlitz (23) aufgenommen ist und so in dem No-
ckenschlitz (23) gleitet, dass wenn das Betätigungs-
glied (22) zwischen der ersten Betätigungsstellung
und der zweiten Betätigungsstellung verlagert wird,
der Zapfen (24) sich in dem Nockenschlitz (23) ver-
lagert, indem er auf der mindestens einen Nocken-
fläche (23.1, 23.2) rutscht, und eine Verlagerung des
Verriegelungsglieds (18) zwischen der Freigabestel-
lung und der Verriegelungsstellung bewirkt.

13. Reinigungseinheit (11) nach einem der Ansprüche
10 bis 12, wobei der mindestens eine Nockenschlitz
(23) eine erste Nockenfläche (23.1), die dafür aus-
gelegt ist, das mindestens eine Verriegelungsglied
(18) von der Freigabestellung zur Verriegelungsstel-
lung zu verlagern, wenn das Betätigungsglied (22)
von der ersten Betätigungsstellung zur zweiten Be-
tätigungsstellung verlagert wird, und eine zweite No-
ckenfläche (23.2) umfasst, die dafür ausgelegt ist,
das mindestens eine Verriegelungsglied (18) von
der Verriegelungsstellung zur Freigabestellung zu
verlagern, wenn das Betätigungsglied (22) von der
zweiten Betätigungsstellung zur ersten Betätigungs-
stellung verlagert wird.

14. Reinigungseinheit (11) nach einem der Ansprüche
1 bis 7, wobei die Kontaktfläche von einer Umfangs-
fläche einer Rolle hergestellt wird, die drehbeweglich
am Verriegelungsglied (18) angebracht ist und die
dafür ausgelegt ist, auf der Nockenfläche (23.1,
23.2) zu rollen.

15. Reinigungseinheit (11) nach einem der Ansprüche
1 bis 14, wobei die Verriegelungsmittel eine Vielzahl
von Verriegelungsgliedern (18), die in Bezug auf die
Drehachse (A) der Drehbürste (12) winkelmäßig
voneinander versetzt sind, vorzugsweise drei Ver-
riegelungsglieder umfassen, wobei das Betäti-
gungsglied (22) eine entsprechende Anzahl von No-
ckenflächen (23.1, 23.2) umfasst.

16. Reinigungseinheit (11) nach einem der Ansprüche
1 bis 15, wobei der Verschlussstopfen (16) einen
Handgriff (25) umfasst, der dafür ausgelegt ist, von
einem Benutzer gegriffen zu werden.

17. Reinigungseinheit (11) nach einem der Ansprüche
1 bis 16, wobei die Drehbürste (12) in dem oder um
den Stopfenkörper (17) drehgeführt wird.

18. Saugkopf, umfassend:

- einen Hauptkörper (4), der ein Aufnahmefach
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(9), das in einer Unterseite des Hauptkörpers
(4) mündet, die dafür ausgelegt ist, zu einer zu
reinigenden Fläche hin ausgerichtet zu werden,
eine Durchgangsöffnung (13), die in dem Auf-
nahmefach (9) mündet, und mindestens ein Ver-
riegelungselement umfasst, und
- eine Reinigungseinheit (11) nach einem der
vorstehenden Ansprüche, wobei die Drehbürste
(12) herausnehmbar in dem Aufnahmefach (9)
angebracht ist, wobei der Verschlussstopfen
(16) die Durchgangsöffnung (13) mindestens
teilweise verschließt, und wobei das mindestens
eine Verriegelungsglied (18) mit dem mindes-
tens einen Verriegelungselement zusammen-
wirkt.

19. Saugkopf nach Anspruch 18, wobei das mindestens
eine Verriegelungselement mindestens einen Ver-
riegelungsschlitz (19) umfasst, in den das mindes-
tens eine Verriegelungsglied (18) auslegungsge-
mäß einrückt, wenn das mindestens eine Verriege-
lungsglied (18) die Verriegelungsstellung einnimmt.

20. Saugkopf nach Anspruch 18 oder 19, wobei das min-
destens eine Verriegelungsglied (18) und der Stop-
fenkörper (17) in Bezug auf das Aufnahmefach (9)
drehunbeweglich sind, wenn der Stopfenkörper (17)
am Hauptkörper (4) verriegelt ist.

Claims

1. Cleaning unit (11) for suction head, comprising:

- a rotating brush (12) that is mobile in rotation
about an axis of rotation (A) and that is config-
ured to be detachably mounted in a receiving
recess (9) delimited by a main body (4) of the
suction head, and
- a closing plug (16) that is configured to at least
partially close a passage opening (13) provided
on the main body (4) and through which the ro-
tating brush(12) is able to be introduced into the
receiving recess (9) and withdrawn outside the
receiving recess (9), the rotating brush (12) be-
ing rotative with respect to the closing plug (16),
the closing plug (16) comprising a plug body (17)
and means of locking configured to lock the plug
body (17) on the main body (4),

the means of locking comprising at least one
locking member (18) that is movable with
respect to the plug body (17) between a
locking position wherein the at least one
locking member (18) cooperates with at
least one locking element provided on the
main body (4) in such a way as to prevent
a withdrawal of the rotating brush (12) out-

side the receiving recess (9) a releasing po-
sition wherein the at least one locking mem-
ber (18) releases the at least one locking
element in such a way as to authorise a with-
drawal of the rotating brush (12) outside the
receiving recess (9),
the closing plug (16) comprising an actuat-
ing member (22) that can be displaced be-
tween a first actuating position and a second
actuating position, characterised in that
the actuating member (22) comprises at
least one cam surface (23.1, 23.2), and
in that the at least one locking member (18)
comprises at least one contact surface that
contacts the cam surface (23.1, 23.2) and
which is configured to be displaced along
the cam surface (23.1, 23.2) in such a way
that when the actuating member (22) is dis-
placed between the first actuating position
and the second actuating position, the con-
tact surface is displaced along the cam sur-
face (23.1, 23.2) to drive a displacement of
the at least one locking member (18) be-
tween the releasing position and the locking
position.

2. Cleaning unit (11) according to the preceding claim,
wherein the actuating member (22) is mounted mo-
bile in rotation about an actuation axis that is sub-
stantially parallel to the axis of rotation (A) of the
rotating brush (12).

3. Cleaning unit (11) according to claim 1 or 2, wherein
the at least one locking member (18) is movable with
respect to the plug body (17) in a direction of dis-
placement that extends transversally to the axis of
rotation (A) of the rotating brush (12).

4. Cleaning unit (11) according to the preceding claim,
wherein the direction of displacement of the at least
one locking member (18) is substantially radial with
respect to the axis of rotation (A) of the rotating brush
(12).

5. Cleaning unit (11) according to any of the preceding
claims, wherein the at least one locking member (18)
is configured to radially protrude from an external
periphery of the plug body (17) when the at least one
locking member (18) occupies the locking position.

6. Cleaning unit (11) according to any of the preceding
claims, wherein the at least one locking member (18)
is slidably mounted with respect to the plug body
(17).

7. Cleaning unit (11) according to any of the preceding
claims, wherein the at least one cam surface (23.1,
23.2) extends transversally to the axis of rotation (A)
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of the rotating brush (12).

8. Cleaning unit (11) according to any of the preceding
claims, wherein the at least one cam surface is car-
ried out by an external surface of a lug (24) that pro-
trudes from the locking member (18) and that is con-
figured to slide over the at least one cam surface
(23.1, 23.2).

9. Cleaning unit (11) according to the preceding claim,
wherein the lug (24) protrudes from the locking mem-
ber (18) in a direction that is parallel to the axis of
rotation (A) of the rotating brush (12).

10. Cleaning unit (11) according to any of the preceding
claims, wherein the actuating member (22) compris-
es at least one cam groove (23) wherein the at least
one cam surface (23.1, 23.2) is formed.

11. Cleaning unit (11) according to the preceding claim,
wherein the at least one cam groove (23) extends
transversally to the axis of rotation (A) of the rotating
brush (12).

12. Cleaning unit (11) according to one of claims 10 or
11, wherein the lug (24) is received in the cam groove
(23) and slides in the cam groove (23) in such a way
that, when the actuating member (22) is displaced
between the first actuating position and the second
actuating position, the lug (24) is displaced in the
cam groove (23) by sliding over the at least one cam
surface (23.1, 23.2) and drives the displacement of
the locking member (18) between the releasing po-
sition and the locking position.

13. Cleaning unit (11) according to one of claims 10 to
12, wherein the at least one cam groove (23) com-
prises a first cam surface (23.1) that is configured to
displace the at least one locking member (18) from
the releasing position to the locking position when
the actuating member (22) is displaced from the first
actuating position to the second actuating position,
and a second cam surface (23.2) that is configured
to displace the at least one locking member (18) from
the locking position to the releasing position when
the actuating member (22) is displaced from the sec-
ond actuating position to the first actuating position.

14. Cleaning unit (11) according to one of claims 1 to 7,
wherein the contact surface is carried out by a pe-
ripheral surface of a roller that is mounted mobile in
rotation on the locking member (18) and which is
configured to roll on the cam surface (23.1, 23.2).

15. Cleaning unit (11) according to any of claims 1 to 14,
wherein the means of locking comprise a plurality of
locking members (18) that are angularly offset from
one another with respect to the axis of rotation (A)

of the rotating brush (12), preferably three locking
members, the actuating member (22) comprising a
corresponding number of cam surfaces (23.1, 23.2).

16. Cleaning unit (11) according to any of claims 1 to 15,
wherein the closing plug (16) comprises a grip han-
dle (25) configured to be grasped by a user.

17. Cleaning unit (11) according to any of claims 1 to 16,
wherein the rotating brush (12) is guided in rotation
in or about the plug body (17).

18. Suction head comprising:

- a main body (4) comprising a receiving recess
(9) opening onto an inner face of the main body
(4) that is configured to be oriented towards a
surface to be cleaned, a passage opening (13)
opening into the receiving recess (9), and at
least one locking element, and
- a cleaning unit (11) according to any of the
preceding claims, the rotating brush (12) being
detachably mounted in the receiving recess (9),
the closing plug (16) closing at least partially the
passage opening (13) and the at least one lock-
ing member (18) cooperating with the at least
one locking element.

19. Suction head according to claim 18, wherein the at
least one locking element comprises at least one
locking groove (19) wherein the at least one locking
member (18) is configured to engage when the at
least one locking member (18) occupies the locking
position.

20. Suction head according to claim 18 or 19, wherein
the at least one locking member (18) and the plug
body (17) are immobile in rotation with respect to the
receiving recess (9) when the plug body (17) is
locked on the main body (4).
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