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(54) ANTRIEBSVORRICHTUNG FUR EIN BEWEGBARES MOBELTEIL

(57)  Antriebsvorrichtung (1) fiir ein bewegbares M6-
belteil (2), insbesondere eine Schublade, miteiner ersten
und einer zweiten verriegelbaren AusstoRvorrichtung
(3a, 3b) und einer Synchronisierungsvorrichtung (4) zum
Synchronisieren der beiden AusstoRvorrichtungen (3a,
3b), wobei die Synchronisierungsvorrichtung (4) eine
Synchronisierungsstange (5) und ein erstes und ein
zweites mit der Synchronisierungsstange (5) verbindba-
res Synchronisierungselement (6a, 6b) aufweist und wo-
bei zwischen den Synchronisierungselementen (6a, 6b)
und den AusstofR3vorrichtungen (3a, 3b) beim Synchro-

Fig6

nisieren eine Relativbewegung stattfindet, wobei in ei-
nem aktiven Synchronisierungsmodus (S4) beim Syn-
chronisieren eine Bewegungsweitergabe von der ersten
AusstoRvorrichtung (3a) Uber das erste Synchronisie-
rungselement (6a), die Synchronisierungsstange (5) und
das zweite Synchronisierungselement (6b) auf die zweite
AusstoRvorrichtung (3b) erfolgt und in einem inaktiven
Synchronisierungsmodus (Sy) die Synchronisierungs-
stange (5) entferntist und die Synchronisierungselemen-
te (6a, 6b) jeweils in Kontakt mit einer der AusstoRRvor-
richtungen (3a, 3b) verbleiben.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Antriebsvorrichtung
fur ein bewegbares Mobelteil, insbesondere fiir eine
Schublade, mit einer ersten und einer zweiten verriegel-
baren AusstolRvorrichtung und einer Synchronisierungs-
vorrichtung zum  Synchronisieren der  beiden
AusstoRvorrichtungen, wobei die Synchronisierungsvor-
richtung eine Synchronisierungsstange und ein erstes
und ein zweites mit der Synchronisierungsstange ver-
bindbares Synchronisierungselement aufweist und wo-
bei zwischen den Synchronisierungselementen und den
AusstoRvorrichtungen beim Synchronisieren eine Rela-
tivbewegung stattfindet. Zudem betrifft die Erfindung ein
Mobel mit einem Moébelkorpus und einem am Mdbelkor-
pus bewegbar gelagerten Mobelteil und einer solchen
Antriebsvorrichtung.

[0002] Generell sind im Mdbelbereich bereits zahlrei-
che Anwendungen bekannt, bei denen eine Synchroni-
sierung meist aus dem Grund erfolgt, das bewegbare
Mobelteil gleichmaRig zu bewegen und keine Schiefstel-
lung zuzulassen.

[0003] Beispiele fiir gattungsfremde Synchronisierun-
gen bei Mébelklappen gehen aus der WO 2011/047396
A1 und der WO 2013/040611 A1 hervor. Demnach wer-
den Stellvorrichtungen von Klappenbeschlagen uber
Synchronisierungsvorrichtungen synchronisiert. Dabei
wird Uber die Synchronisationsstange jede Bewegung
der Stellvorrichtungen immer auf die andere Stellvorrich-
tung Ubertragen. Es erfolgt beim Synchronisieren keine
Relativbewegung zwischen den Synchronisationsstan-
gen und den Stellantrieben. In der zweitgenannten
Schrift ist zwar auch von einer sogenannten Touch-
Latch-Vorrichtung zum Ausstoflen bewegbarer Mo6-
belteile die Rede, jedoch wird Uber die in dieser Schrift
gezeigte Synchronisationsstange immer die Bewegung
der gesamten Stellvorrichtungen synchronisiert und
nicht diese Touch-Latch-Vorrichtungen direkt synchroni-
siert. Vielmehr ist jede Synchronisationsstange ortsfest
mit einem entsprechenden Arm jeder Stellvorrichtung
verbunden. Es erfolgt keine Relativbewegung zwischen
der Synchronisationsstange und diesem Arm der jewei-
ligen Stellvorrichtung.

[0004] Weiters sind Synchronisierungsvorrichtungen
auch bei gattungsfremden Seitenstabilisierungen be-
kannt. Hierzu kann auf die EP 2 515 710 B1 verwiesen
werden. Diese Seitenstabilisierungen dienen dazu, dass
die Bewegungen der Ladenschienen an sich synchroni-
siert werden. Es findet sich in dieser gattungsfremden
Schrift keine irgendwie geartete AusstoRvorrichtung. Ei-
ne dhnliche Vorrichtung zur Seitenstabilisierung geht aus
derWO 2012/159136 A1 hervor. Hierin geht es vor allem
darum, dass zwischen Teilwellen einer Synchonisations-
stange eine Uberlastsicherungsvorrichtung angeordnet
ist.

[0005] Demgegeniiberzeigtdie EP2429339B1 einen
gattungsbildenden Stand der Technik. Bei dieser Anord-
nung zum Verriegeln und Ausstolien eines bewegbaren
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Mobelteils wird die Synchronisierung dadurch erreicht,
dass am Ende einer Synchronisationsstange ein zahn-
radférmiges Drehelement angeordnet ist, das mit einer
an der AusstoRvorrichtung angebrachten Zahnstange
kammt. Nachteilig hierbei ist, dass beim Anbringen der
Synchronisationsstange das Drehelement kompliziert in
eine Haltebuchse eingefadelt werden muss. Hierbei
kann es zu Zahnfehlern zwischen den Z&hnen des Dre-
helementes und der Zahnstange kommen, wodurch die
gesamte Synchronisationsstange schon ungewiinscht
schrag eingebaut werden kdnnte. Zudem muss die Zahn-
stange recht aufwandig mit einem Federelement ausge-
bildet sein, um ein Anpassen der Synchronisationsstan-
genlange an unterschiedliche Abstédnde zwischen den
beidseitigen AusstoRRvorrichtungen zu ermdglichen. Die-
se aufwandige Teleskopierbarkeit der Zahnstange ist
notwendig, um Uberhaupt das Einsetzen und anschlie-
Rende Halten der Synchronisationsstange an den beiden
AusstoRvorrichtungen zu erlauben.

[0006] Einanderergattungsbildender Stand der Tech-
nik geht aus der nicht vorverdffentlichten, sterreichi-
schen Patentanmeldung mit der Anmeldenummer A
785/2013 (AT 514 865 A1) hervor. GemaR dieser Schrift
kdmmt ein am Ende einer Zahnstange angeordnetes
Zahnrad mit einem die Kulissenbahn mitbildenden Kup-
pelelement (Ubertragungselement). Auch hierbei sind
beim Einsetzen und Verbinden dieselben Nachteile wie
bei der vorigen Schrift gegeben.

[0007] Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung be-
steht daher darin, eine gegeniiber dem Stand der Tech-
nik verbesserte Antriebsvorrichtung zu schaffen. Insbe-
sondere soll die Synchronisierung méglichst einfach und
unkompliziert erfolgen kénnen.

[0008] Dies wird durch eine Antriebsvorrichtung mit
den Merkmalen von Anspruch 1 erreicht. Demnach ist
vorgesehen, dass in einem aktiven Synchronisierungs-
modus beim Synchronisieren eine Bewegungsweiterga-
be von der ersten AusstoRvorrichtung Uber das erste
Synchronisierungselement, die Synchronisierungsstan-
ge und das zweite Synchronisierungselement auf die
zweite AusstoRvorrichtung erfolgt und

in einem inaktiven Synchronisierungsmodus die Syn-
chronisierungsstange entfernt ist und die Synchronisie-
rungselemente jeweils in Kontakt mit einer der
AusstoRvorrichtungen verbleiben. Mit anderen Worten
werden somitdie Synchronisierungselemente nicht mehr
mitsamt der Synchronisierungsstange eingebaut und
auch wieder entfernt, sondern die Synchronisierungse-
lemente bleiben der jeweiligen AusstoRRvorrichtung zu-
geordnet. Somit bleibt jedes Synchronisierungselement
immer in passendem stéandigen Kontakt mitder AusstoR3-
vorrichtung, wodurch es zu keinem ungewiinschten
schragen Zusammenbauen, beispielsweise mit einem
Zahnfehler, kommen kann. Wiederum anders ausge-
driickt machen die Synchronisierungselemente auch in
einem inaktiven Synchronisierungsmodus immer die Be-
wegungen der AusstoRvorrichtung zum Teil mit. Auf-
grund der fehlenden Synchronisierungsstange erfolgt
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aber keine Weiterleitung dieser Bewegung zwischen den
beiden Synchronisierungselementen.

[0009] Bei der Relativbewegung zwischen den Syn-
chronisierungselementen und, vorzugsweise allen Kom-
ponenten, der AusstoRvorrichtung kann eine Bewe-
gungsumwandlung einer Drehbewegung in eine transla-
torische Bewegung stattfinden. Bevorzugt ist vorgese-
hen, dass die Bewegungsumwandlung von einer Dreh-
bewegung um eine erste Drehachse in eine Drehbewe-
gung um eine anders ausgerichtete Drehachse erfolgt
(Bevorzugt stehen diese Drehachsen rechtwinkelig zu-
einander). Demnach kann besonders bevorzugt vorge-
sehen sein, dass die AusstoRvorrichtungen jeweils ein
Gehause und ein am Gehause bewegbar, vorzugsweise
drehbar, gelagertes Ubertragungselement aufweisen,
wobei die Synchronisierungselemente jeweils mit einem
der Ubertragungselemente bewegungsgekoppelt sind.
Prinzipiell kann hierbei die Bewegungskoppelung bei-
spielsweise Uber Reibrader erfolgen. Bevorzugt wird die
Bewegungskoppelung allerdings Uber einen Form-
schluss erreicht. Demnach ist bevorzugt vorgesehen,
dass jedes Synchronisierungselement ein Zahnrad und
jedes Ubertragungselement einen zahnstangenférmi-
gen Bereich aufweist, wobei die Zahnrader jeweils mit
einem der zahnstangenférmigen Bereiche kdmmen. Es
soll nicht ausgeschlossen sein, dass die Synchronisie-
rungselemente zahnstangenférmig, und gegebenenfalls
translatorisch bewegbar, ausgebildet sind, wahrend die
Ubertragungselemente als Zahnrader ausgebildet sind.
[0010] Im Allgemeinen kann die AusstoRvorrichtung
beliebig ausgebildet sein, solange ein aktives AusstoRRen
des bewegbaren Mdbelteils aus einer SchlieRstellung in
Offnungsrichtung méglich ist. Besonders bevorzugt ist
vorgesehen, dass jede AusstoRvorrichtung ein kraftbe-
aufschlagtes AusstolRelement zum Ausstol3en des be-
wegbaren Mdbelteils aus einer Schliel3stellung in eine
Offenstellung und eine Verriegelungsvorrichtung zum
Verriegeln des AusstofRelements in einer Verriegelungs-
stellung aufweist, wobei durch Uberdriicken des beweg-
baren Mobelteils in eine hinter der Schlief3stellung lie-
gende Uberdriickstellung die Verriegelungsvorrichtung
entriegelbar ist. Besonders bevorzugt ist dabei vorgese-
hen, dass die Verriegelungsvorrichtung einen Verriege-
lungszapfen und eine im Gehduse ausgebildete, vor-
zugsweise herzkurvenformige, Kulissenbahn aufweist.
Weiters kann vorgesehen sein, dass jedes Ubertra-
gungselement jeweils einen Teil der Kulissenbahn, vor-
zugsweise eine Rastmulde der herzkurvenférmigen Ku-
lissenbahn, mitbildet. Somit wird durch die Synchronisie-
rungsvorrichtung nur ein kleiner Teil der Bewegung der
AusstoRvorrichtung synchronisiert, namlich der Teil, in
welchem sich das Ubertragungselement aufgrund der
Auslésebewegung kurz nach dem Uberdriicken bewegt.
In anderen Worten ist vorgesehen, dass von der Syn-
chronisierungsvorrichtung nur ein Teilabschnitt der Be-
wegungen der AusstoRvorrichtungen - vorzugsweise nur
ein erster Abschnitt einer Offnungsbewegung des be-
wegbaren Mébelteils, der unmittelbar auf die Uberdriick-
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stellung folgt - synchronisierbar ist. Inhaltlich kann hierzu
auf die nicht vorveroffentlichte, dsterreichische Paten-
tanmeldung A 785/2013 verwiesen werden.

[0011] Um ein problemloses Halten der Synchronisa-
tionselemente an den AusstoRvorrichtungen zu ermég-
lichen, ist bevorzugt vorgesehen, dass jedes Synchroni-
sierungselement jeweils Uber ein Lagerelement am Ge-
hause der AusstoRvorrichtung, vorzugsweise drehbar
und vorzugsweise axial feststehend, gelagert ist. Durch
die drehbare Lagerung und durch das axiale Feststehen
kann das Synchronisierungselement jede Bewegung
des Ubertragungselementes mitmachen, ohne dass eine
Fehlstellung zwischen diesen Teilen auftreten kann.
[0012] Firdie gute Bewegungsubertragung im aktiven
Synchronisierungsmodus ist bevorzugt vorgesehen,
dass die Synchronisierungsstange an beiden Endberei-
chen einen nicht-kreisformigen Querschnitt aufweist und
jedes Synchronisierungselement einen der Auenkontur
der Endbereiche der Synchronisierungsstange zumin-
dest abschnittsweise angepassten Aufnahmebereich
aufweist. Mit diesem nicht-kreisférmigen Querschnitt
wird ein Formschluss zwischen den beteiligten Kompo-
nenten erreicht. Dieser nichtkreisformige Querschnitt
kann beispielsweise dreieckig sein. Es ist auch moglich,
dass dieser Endbereich im Grof3teil kreisférmig ausge-
bildet ist und nur einen abgeflachten Abschnitt aufweist.
Besonders bevorzugt ist dieser nichtkreisférmige Quer-
schnitt allerdings quadratisch ausgebildet. Dies hat den
Vorteil einer einfachen Herstellung. Darlber hinaus ist
ein Verwinden der gesamten Synchronisationsstange
um 90° praktisch unméglich. Bisher war durch ein gerin-
ges Verwinden bereits ein Zahnfehler moglich. Da zudem
das Zahnrad bzw. das Synchronisationselement an der
AusstoRvorrichtung vormontiert ist, sind solche Fehler
nun ausgeschlossen.

[0013] In Betriebszustand ist das Synchronisationse-
lement unlésbar mit der AusstoRvorrichtung verbunden.
Nur die Synchronisationsstange ist zerstérungsfrei 16s-
bar am Synchronisierungselement eingesetzt bzw. mit
dieser verbunden.

[0014] Prinzipiell kann die Synchronisierungsstange
einstlickig ausgebildet sein und eben die entsprechen-
den Endbereiche aufweisen. Zum Beispiel kann die Syn-
chronisierungsstange als ein durchgehender Vierkant
ausgebildet sein. Bevorzugt ist allerdings vorgesehen,
dass die Synchronisierungsstange ein rundes stangen-
férmiges, vorzugsweise Uber die gesamte Lange als
Hohlprofil mit gleichem Innendurchmesser ausgebilde-
tes, Basisteil und zwei an den Enden des Basisteils be-
festigbare, die Endbereiche bildende Ansteckteile auf-
weist.

[0015] Ein besonderer Vorteil gegeniber bisherigen
Ausfihrungen der Synchronisierungsstange besteht da-
rin, dass die Synchronisierungsstange langenunveran-
derlich ausgebildetist. Das heil’t, die Synchronisierungs-
stange muss nicht in sich teleskopierbar ausgebildet
sein. Vielmehr wird dadurch, dass der Aufnahmebereich
der Synchronisierungselemente langlich ausgebildet ist,
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eine gewisse Abstandstoleranz erreicht. Zudem wird
Uber diese Synchronisierungsstange nur eine Moment-
Ubertragung durchgefuhrt.

[0016] Schutz wird auch begehrt fiir ein Moébel mit ei-
nem Mobelkorpus, einem am Mdébelkorpus, vorzugswei-
se Uber eine Auszugsfiihrung, bewegbar gelagerten M6-
belteil und einer erfindungsgeméafien Antriebsvorrich-
tung. Die Antriebsvorrichtung kann dabei am Mdébelkor-
pus angeordnet bzw. Uber eine Korpusschiene befestigt
sein. Bevorzugt ist die Antriebsvorrichtung dem beweg-
baren Mobelteil zugeordnet, besonders bevorzugt an der
Unterseite des bewegbaren Mobelteils montiert.

[0017] Weitere Einzelheiten und Vorteile der vorlie-
genden Erfindung werden anhand der Figurenbeschrei-
bung unter Bezugnahme auf die in den Zeichnungen dar-
gestellten Ausfiihrungsbeispiele im Folgenden naher er-
lautert. Darin zeigen:

Fig. 1 eine perspektivische Ansicht des Mo-
bels,

eine Ansicht des bewegbaren Mo-
belteils von unten im aktiven Synchro-
nisierungsmodus,

eine Ansicht des bewegbaren Mo-
belteils von unten im inaktiven Syn-
chronisierungsmodus,

Details von Fig. 2,

ein Detail von Fig. 3,

einen teilweisen Schnitt durch den Be-
reich der Synchronisierungsstange
und eines  Synchronisierungsele-
ments,

die Synchronisierungsstange vor dem
Einsetzen in ein Lagerelement,

eine Draufsicht auf den Lagerbereich
der Synchronisierungsstange mit un-
terschiedlich tief in das Lagerelement
hineinragenden Endbereichen,
Details der AusstolRvorrichtung bei un-
terschiedlichen Stellungen der Syn-
chronisierungsvorrichtung.

Fig. 2

Fig. 3

Fig. 4 und 5
Fig. 6
Fig. 7

Fig. 8

F

ig. 9und 10

F

ig. 11 bis 13

[0018] InFig. 1istein Mdbel 20 miteinem Mdbelkorpus
21 und zwei darin bewegbar gelagerten bewegbaren M6-
belteilen 2 dargestellt. Diese beiden bewegbaren Mo-
belteile 2 sind als Schubladen ausgebildet, wobei sich
die obere Schublade in einer Offenstellung OS und die
untere Schublade in einer SchlieBstellung SS befindet.
[0019] Wiein Fig. 2 erkennbar, ist ein solches beweg-
bares Mdbelteil 2 Uber eine Ausziehfiihrung 22 mit dem
hier nicht dargestellten Mobelkorpus 21 verbunden. An
der Unterseite des bewegbaren Mdbelteils 2, im Spezi-
ellen am Schubladenboden, sind auf beiden Seiten je-
weils AusstoRvorrichtungen 3a und 3b angeordnet. Die-
se AusstoRRvorrichtungen 3a und 3b sind jeweils zumin-
dest abschnittsweise mit Mitnehmern 24 gekoppelt. Die-
se Mitnehmer 24 sind wiederum Uber Halteplatten 23 an
den Ausziehfihrungen 22, im Speziellen an deren Kor-
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pusschienen 25, befestigt. Beim AusstolRen stoft sich
somit das bewegbare Mdbelteil 2 Gber die beiden Aus-
stoRvorrichtungen 3a und 3b an den korpusfesten Mit-
nehmern 24 ab und bewegt das bewegbare Mdbelteil in
Offnungsrichtung. Um vor allem bei breiten Schubladen
(ab ca. 60 cm) ein Schragstellen der Schublade beim
AusstoRRen zu verhindern, isteine Synchronisierungsvor-
richtung 4 vorgesehen. Diese Synchronisierungsvorrich-
tung 4 bildet mit den beiden verriegelbaren AusstoRRvor-
richtungen 3a und 3b zusammen die Antriebsvorrichtung
1. In diesem Fall befindet sich die Antriebsvorrichtung 1
in einem aktiven Synchronisierungsmodus S;.

[0020] Demgegeniiber befindet sich die Antriebsvor-
richtung 1in Fig. 3 in einem inaktiven Synchronisierungs-
modus S, in dem die Synchronisierungsstange 5 der
Synchronisierungsvorrichtung 4 entfernt ist. Die beiden
Synchronisierungselemente 6a und 6b bleiben aber
auch in diesem inaktiven Synchronisierungsmodus S
jeweils in direktem Kontakt mit einer der AusstoRvorrich-
tungen 3a und 3b bzw. im Speziellen mit den Ubertra-
gungselementen 8a und 8b. Somit sind die Synchroni-
sierungselemente 6a und 6b - im Gegensatz zum gat-
tungsbildenden Stand der Technik - immer den
AusstoRvorrichtungen 3aund 3b zugeordnetund werden
nicht mit dem Entfernen der Synchronisierungsstange 5
ebenfalls entfernt. Die Synchronisierungselemente 6a
und 6b sind somit an den AusstoRvorrichtungen 3a und
3b vormontiert und mit diesen in Betriebszustand unlos-
bar verbunden.

[0021] Fig. 4 zeigt nochmals im Detail vor allem die
Korpusschiene 25 und den daran Uber die Halteplatte 23
befestigten Mitnehmer 24. Im Bereich der Ausziehfiih-
rung 22 kann auch eine Einziehvorrichtung zum, vor-
zugsweise gedampften, Einziehen des bewegbaren M6-
belteils 2 aus einer Offenstellung OS in die Schlie3stel-
lung SS vorgesehen sein. Die AusstofRvorrichtung 3a
weist als separate bzw. eigenstandige Baueinheitein Ge-
hause 7 auf, an dem auch das Lagerelement 16 fir die
Synchronisierungsvorrichtung 4 angeordnet ist. Dieses
Lagerelement 16 kann einstliickig mit dem Gehause 7
ausgebildet sein.

[0022] Wie in Fig. 5 aber erkennbar, ist das Lagerele-
ment 16 separat vom Gehaduse 7 ausgebildet. Bevorzugt
weist das Lagerelement 16 selbst zwei Bauteile, namlich
das Drehlagerteil 26 und das Auflageteil 27 auf. Am
Drehlagerteil 26 ist das Synchronisierungselement 6a
drehbar und axial feststehend gelagert bzw. gehalten,
wahrend am Auflageteil 27 vor allem die Synchronisie-
rungsstange 5 aufliegt und gefiihrt ist. In dieser Fig. 5 ist
auch ersichtlich, dass das Synchronisierungselement 6a
einerseits das Zahnrad 9 und andererseits den Aufnah-
mebereich 17 aufweist. Das Synchronisierungselement
6a ist bevorzugt separat von allen Komponenten (Stell-
elementen) der AusstoRvorrichtung 3a ausgebildet. Be-
vorzugt ist dieses Synchronisierungselement 6a einsti-
ckig ausgebildet. Demgegenuber ist die Synchronisie-
rungsstange 5 bevorzugt zweistlickig bzw. dreistlickig
und weist an beiden Endbereichen E ein Ansteckteil 19
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auf, das in das Basisteil 18 einsteckbar ist. Gemeinsam
bilden die Synchronisierungsstange 5 sowie die beiden
Synchronisierungselemente 6a und 6b die Synchronisie-
rungsvorrichtung 4. Wie bereits in dieser Fig. 5 gut er-
kennbar ist, weist die Synchronisierungsstange 5 an bei-
den Endbereichen E einen nicht-kreisférmigen Quer-
schnitt auf. Dazu passend weist jedes Synchronisie-
rungselement 6a und 6b einen dieser Auflenkontur der
Endbereiche E der Synchronisierungsstange 5 zumin-
dest abschnittsweise angepassten Aufnahmebereich 17
auf.

[0023] InFig. 6 ist die Synchronisierungsstange 5 ent-
fernt, womit sich die Antriebsvorrichtung 1 in einem in-
aktiven Synchronisierungsmodus S, befindet. Wie in Fig.
6 gut erkennbar, verbleibt das Synchronisierungsele-
ment 6a auch im inaktiven Synchronisierungsmodus S
an der Ausstolvorrichtung 3a.

[0024] Fig. 7 zeigt einen Schnitt durch die Antriebsvor-
richtung 1 im Bereich der Synchronisationsstange 5. Wie
in dieser Fig. 7 gut ersichtlich ist, liegt das Basisteil 18
am Auflageteil 27 auf. Das Synchronisierungselement
6a ist im Drehlagerteil 26 drehbar gelagert und kdmmt
mit dem Ubertragungselement 8a. Weiters ist in dieser
Fig. 7 ein Tiefenverstellrad 28 dargestellt.

[0025] Fig. 8 zeigt die Synchronisierungsstange 5 mit
dem Endbereich E vor dem Einsetzen in den Aufnahme-
bereich 17 des Synchronisierungselements 6a.

[0026] Im Vergleich zwischen den Fig. 9 und 10 ist er-
kennbar, dass aufgrund der Lédnge des Aufnahmebe-
reichs 17 die Synchronisierungsstange 5 und dessen An-
steckteil 19 unterschiedlich tief in den Aufnahmebereich
17 hineinragen. Dies ermdglicht ein unkompliziertes Syn-
chronisieren bzw. Bringen der Antriebsvorrichtung 1 in
den aktiven Synchronisierungsmodus S, auch wenn die
AusstoRvorrichtungen 3a und 3b unterschiedlich weit
voneinander entfernt sein sollten. Dies ist vor allem dann
der Fall, wenn unterschiedlich breite Schubladenseiten-
bdden bzw. Fachbdden verwendet werden. Diese Breite
des Bodens ist wiederum abhangig von der Dicke der
Mobelkorpusseitenwand. Wenn namlich bei gleichblei-
bendem Mdébelkorpusaufienmal} diinnere Mobelkorpus-
seitenwande (16 statt 19 mm) verwendet werden, so sind
auch die an den Mdbelkorpusseitenwanden montierten
Ausziehfiihrungen 22 und damit auch die Schubladen-
seitenwande um 6 mm weiter voneinander entfernt, was
wiederum durch einen breiteren Schubladenboden aus-
geglichen wird.

[0027] Inden Fig. 11 bis 13 sind auch Details der Aus-
stoRvorrichtung 3a ersichtlich. Wesentlich im Bereich der
AusstoRvorrichtung 3aist der Verriegelungshebel 29 und
der daran angeordnete Verriegelungszapfen 13, der in
die im Gehause 7 ausgebildete herzkurvenférmige Ku-
lissenbahn 14 eingreift bzw. in dieser gefuhrt ist. Zusam-
men bilden diese Komponenten die Verriegelungsvor-
richtung 12 fir die verriegelbare AusstoRvorrichtung 3a
bzw. 3b. Nicht dargestellt in diesen Fig. 11 bis 13 ist das
AusstoRelement, welches als ein im Gehause verfahrbar
gelagerter Schlitten ausgebildet ist. Dieser Schlitten ist
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von einer Ausstol¥feder kraftbeaufschlagt. Zudem sind
Komponenten vorgesehen, um eine Koppelung dieser
Bewegung des Ausstolischlittens mit den Mitnehmer 24
zu ermdglichen (Fanggabel und Koppelelement). Ge-
mafR Fig. 11 befindet sich der Verriegelungszapfen 13 in
der nur ansatzweise erkennbaren Rastmulde 15. Dieser
Rastmulde 15 wird auch vom Fortsatz 30 mitgebildet.
Dieser Fortsatz 30 ist Teil des Ubertragungselements
8a. Dieses Ubertragungselement 8a ist um eine, vor-
zugsweise vertikale, Drehachse am Gehause 7 drehbar
gelagert. An diesem Ubertragungselement 8a ist auch
der zahnstangenférmige Bereich 10 ausgebildet, der mit
dem Zahnrad 9 des Synchronisierungselements 6a
kadmmt. Die Ausstolvorrichtung 3a befindet sich auf-
grund der Stellung des Verriegelungszapfens 13 in der
Verriegelungsstellung VS. Die Antriebsvorrichtung 1 be-
findet sich aufgrund der noch nicht eingesetzten Syn-
chronisierungsstange 5 im inaktiven Synchronisierungs-
modus S.

[0028] Dagegen befindet sich die Antriebsvorrichtung
1 gemaR Fig. 12im aktiven Synchronisierungsmodus S,
da die Synchronisierungsstange 5 Uiber das Ansteckteil
19 in den Aufnahmebereich 17 eingesetzt ist. Die Aus-
stoRvorrichtung 3a befindet sich aber noch in Verriege-
lungsstellung VS.

[0029] Demgegenuber wurde gemall Fig. 13 bereits
eine Uberdriickbewegung durchgefiihrt. Dadurch ge-
langt das bewegbare Mdébelteil 2 und der Verriegelungs-
zapfen 13 aus der Rastmulde 15 in eine (nicht darge-
stellte) Uberdriickstellung. Beim anschlieRenden Bewe-
gen in AusstoRrichtung wird von diesem Verriegelungs-
zapfen 13 auch der Fortsatz 30 mitgenommen, wodurch
sich das Ubertragungselement 8a im Uhrzeigersinn
dreht. Mit dieser Drehung des Ubertragungselements 8a
wird Uber den zahnstangenférmigen Bereich 10 auch ei-
ne Bewegung des Zahnrades 9 und mithin der Synchro-
nisierungsstange 5 gegen den Uhrzeigersinn ausgeldst.
Im Vergleich zu Fig. 12 hat sich die Synchronisations-
stange 5 fast um 270° gedreht. Bei dieser Drehung bleibt
der Formschluss zwischen dem Aufnahmebereich 17
und dem Ansteckteil 19 vor allem dadurch erhalten, dass
die Synchronisierungsstange 5im Lagerelement 16 axial
und radial feststehend gehalten ist. Beim weiteren Aus-
stollvorgang erfolgt keine Synchronisierung mehr. Viel-
mehr wird bei dieser Synchronisierungsvorrichtung 4 nur
die Entriegelungsbewegung des Verriegelungszapfens
13 aus der Rastmulde 15 synchronisiert. Nattrlich wird
beim Einschieben des Verriegelungszapfens 13 in die
Verriegelungsstellung VS das Ubertragungselement 8
Uber den Hebel 31 wieder in die Position gemaR Fig. 12
zuriickbewegt.

[0030] Je nachdem auf welcher Seite bei einem un-
gleichmaRigen Auslésen zuerst die Entriegelung erfolgt,
wird dann diese Bewegung entsprechend auf die andere
Seite weitergeleitet, sodass dortder Fortsatz 30 aufgrund
der Synchronisierung ebenfalls wegbewegt wird, wo-
durch sich der Verriegelungszapfen 13 nicht mehr in der
Rastmulde 15 halten kann und somit auf beiden Seiten
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gleichzeitig der AusstoRvorgang mit sich gleichzeitig
bzw. synchron entspannenden AusstoRRkraftspeichern
(nicht dargestellt) erfolgt.

[0031]

Generell sei noch daraufhingewiesen, dass na-

tirlich die entsprechenden Komponenten auf der jeweils
anderen Seite spiegelsymmetrisch ausgebildet sind.
Wenn also in der Beschreibung von nur auf ein Teil einer
Seite Bezug genommen wird, so gilt dies sinngeman
auch fir die andere Seite.

Bezugszeichenliste:

[0032]

1 Antriebsvorrichtung

2 bewegbares Mébelteil

3a erste verriegelbare AusstoRvorrichtung
3b zweite verriegelbare AusstolRvorrichtung
4 Synchronisierungsvorrichtung

5 Synchronisierungsstange

6a, b Synchronisierungselemente

7 Gehause

8a,b Ubertragungselemente

9 Zahnrad

10 zahnstangenférmiger Bereich

12 Verriegelungsvorrichtung

13 Verriegelungszapfen

14 Kulissenbahn

15 Rastmulde

16 Lagerelement

17 Aufnahmebereich

18 Basisteil

19a,b  Ansteckteile

20 Mébel

21 Mobelkorpus

22 Ausziehfiihrung

23 Halteplatte

24 Mitnehmer

25 Korpusschiene

26 Drehlagerteil

27 Auflageteil

28 Tiefenverstellrad

29 Verriegelungshebel

30 Fortsatz

31 Hebel

S aktiver Synchronisierungsmodus
Sy inaktiver Synchronisierungsmodus
SS SchlieRstellung

(O] Offenstellung

VS Verriegelungsstellung

E Endbereiche

Patentanspriiche

1. Antriebsvorrichtung (1) fiir ein bewegbares Moébelteil

(2), insbesondere eine Schublade, mit einer ersten
und einer zweiten verriegelbaren AusstofRvorrich-
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tung (3a, 3b) und einer Synchronisierungsvorrich-
tung (4) zum Synchronisieren der beiden
AusstoRvorrichtungen (3a, 3b), wobei die Synchro-
nisierungsvorrichtung (4) eine Synchronisierungs-
stange (5) und ein erstes und ein zweites mit der
Synchronisierungsstange (5) verbindbares Syn-
chronisierungselement (6a, 6b) aufweist und wobei
zwischen den Synchronisierungselementen (6a, 6b)
und den AusstoRvorrichtungen (3a, 3b) beim Syn-
chronisieren eine Relativbewegung stattfindet, da-
durch gekennzeichnet, dass

- in einem aktiven Synchronisierungsmodus
(S4) beim Synchronisieren eine Bewegungswei-
tergabe von der ersten AusstoRRvorrichtung (3a)
Uber das erste Synchronisierungselement (6a),
die Synchronisierungsstange (5) und das zweite
Synchronisierungselement (6b) auf die zweite
AusstoRvorrichtung (3b) erfolgt und

- in einem inaktiven Synchronisierungsmodus
(Sp) die Synchronisierungsstange (5) entferntist
und die Synchronisierungselemente (6a, 6b) je-
weils in Kontakt mit einer der AusstoRvorrich-
tungen (3a, 3b) verbleiben.

Antriebsvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die AusstolRvorrichtungen (3a,
3b) jeweils ein Gehause (7) und ein am Gehause (7)
bewegbar, vorzugsweise drehbar, gelagertes Uber-
tragungselement (8a, 8b) aufweisen, wobei die Syn-
chronisierungselemente (6a, 6b) jeweils mit einem
der Ubertragungselemente (8a, 8b) bewegungsge-
koppelt sind.

Antriebsvorrichtung nach Anspruch 2, dadurch ge-
kennzeichnet, dass jedes Synchronisierungsele-
ment (6a, 6b) ein Zahnrad (9) und jedes Ubertra-
gungselement (8a, 8b) einen zahnstangenférmigen
Bereich (10) aufweist, wobei die Zahnrader (9) je-
weils mit einem der zahnstangenférmigen Bereiche
(10) kdmmen.

Antriebsvorrichtung nach Anspruch 2 oder 3, da-
durch gekennzeichnet, dass jede Ausstol3vorrich-
tung (3a, 3b) ein kraftbeaufschlagtes AusstofRele-
ment zum AusstoRen des bewegbaren Mdbelteils
(2) aus einer Schlief3stellung (SS) in eine Offenstel-
lung (OS) und eine Verriegelungsvorrichtung (12)
zum Verriegeln des AusstoRelements in einer Ver-
riegelungsstellung (VS) aufweist, wobei durch Uber-
driicken des bewegbaren Mébelteils (2) in eine hinter
der SchlieRstellung (SS) liegende Uberdriickstel-
lung die Verriegelungsvorrichtung (12) entriegelbar
ist.

Antriebsvorrichtung nach Anspruch 4, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Verriegelungsvorrichtung
(12) einen Verriegelungszapfen (13) und eine im Ge-
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hause (7) ausgebildete, vorzugsweise herzkurven-
férmige, Kulissenbahn (14) aufweist.

Antriebsvorrichtung nach Anspruch 5, dadurch ge-
kennzeichnet, dass jedes Ubertragungselement
(8a, 8b) jeweils einen Teil der Kulissenbahn (14),
vorzugsweise eine Rastmulde (15) der herzkurven-
férmigen Kulissenbahn (14), mitbildet.

Antriebsvorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
6, dadurch gekennzeichnet, dass jedes Synchro-
nisierungselement (6a, 6b) jeweils tber ein Lagere-
lement (16) am Gehause (7) der AusstoRvorrichtung
(3a, 3b), vorzugsweise drehbar und vorzugsweise
axial feststehend, gelagert ist.

Antriebsvorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
7, dadurch gekennzeichnet, dass die Synchroni-
sierungsstange (5) an beiden Endbereichen (E) ei-
nen nicht-kreisférmigen Querschnitt aufweist und je-
des Synchronisierungselement (6a, 6b) einen der
AuBenkontur der Endbereiche (E) der Synchronisie-
rungsstange (5) zumindest abschnittsweise ange-
passten Aufnahmebereich (17) aufweist.

Antriebsvorrichtung nach Anspruch 8, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Synchronisierungsstange
(5) ein stangenférmiges, vorzugsweise uber die ge-
samte Lange als Hohlprofil mit gleichem Innendurch-
messer ausgebildetes, Basisteil (18) und zwei an
den Enden des Basisteils (18) befestigbare, die End-
bereiche (E) bildende Ansteckteile (19a, 19b) auf-
weist.

Antriebsvorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
9, dadurch gekennzeichnet, dass die Synchroni-
sierungsstange (5) langenunveranderlich ausgebil-
det ist.

Antriebsvorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
10, dadurch gekennzeichnet, dass von der Syn-
chronisierungsvorrichtung (4) nur ein Teilabschnitt
der Bewegungen der AusstoRvorrichtungen (3a, 3b)
- vorzugsweise nur ein erster Abschnitt einer Off-
nungsbewegung des bewegbaren Mobelteils (2),
der unmittelbar auf die Uberdriickstellung folgt - syn-
chronisierbar ist.

Mobel (20) mit einem Mdébelkorpus (21), einem am
Mobelkorpus (21), vorzugsweise Uiber eine Auszieh-
fuhrung (22), bewegbar gelagerten Mébelteil (2) und
einer Antriebsvorrichtung (1) nach einem der An-
spriiche 1 bis 11.
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