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(54) SIEB-BAUTEIL FUR EINE SAUGVORRICHTUNG

(57)  Eswird ein Sieb-Bauteil (160) fiir eine Saugvor-
richtung beschrieben, die eingerichtet ist, mittels eines
Luftstroms Verunreinigungen von einem Boden aufzu-
saugen. Das Sieb-Bauteil (160) umfasst ein Siebteil
(201) mit einer Siebflache (205), wobei das Siebteil (201)
ausgebildet ist, von dem Luftstrom durchstromt zu wer-
den, so dass Verunreinigungen aus dem Luftstrom an
einer Unterseite des Siebteils (201) zurlickgehalten wer-

den. Des Weiteren umfasst das Sieb-Bauteil (160) zu-
mindest einen Abklopfkdrper (210), der ausgebildet ist,
in Reaktion auf eine Bewegungsanderung des Sieb-Bau-
teils (160) eine Abklopfbewegung auf einer Oberseite
des Siebteils (201) auszufiihren, durch die die an der
Unterseite des Siebteils (201) zurlickgehaltenen Verun-
reinigungen von dem Siebteil (201) abgeklopft werden.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein Sieb-Bauteil, insbesondere ein Flusensieb, fir eine Saugvorrichtung, wie z. B. fir
einen Staubsauger oder fiir einen Reinigungs- bzw. Saugroboter.

[0002] Eine Saugvorrichtung weist typischerweise einen Saugmund auf, iber den mittels eines Luftstroms Verunrei-
nigungen, insbesondere Staubpartikel, von einem zu reinigenden Boden, aufgesaugt werden. Der Luftstrom kann durch
ein Geblase bewirkt werden, das hinter einem Luftfilter angeordnetist. Durch den Luftstrom werden die Verunreinigungen,
insbesondere relativ grole Staubpartikel, von dem Saugmund in einen Auffangbehalter geférdert. Kleinere und/oder
relativ leichte Partikel, insbesondre Flusen, kdnnen jedoch mit dem Luftstrom zu dem Luftfilter geférdert werden, was
zu einem relativ schnellen Zusetzen des Luftfilters und somit zu einer reduzierten Saugleistung fihren kann.

[0003] Zum Schutzdes Luftfilters kann vor dem Luftfilter ein Flusensieb angeordnet werden, das ausgebildet ist, relativ
kleine und/oder leichte Partikel zurlickzuhalten, um ein zu schnelles Zusetzen des Luftfilters zu vermeiden. Die an dem
Flusensieb zuriickgehaltenen Partikel, insbesondere zurlickgehaltene Flusen, kdnnen jedoch mit der Zeit eine zusam-
menhangende Schicht, einen sogenannten "Staubkuchen", an dem Flusensieb bilden, durch die der Luftstrom durch
das Flusensieb behindertund somit die Saugleistung reduziert werden. DE 1920 124 U beschreibt einen Topfstaubsauger
mit einem Sieb, auf dem Kugeln zum Abklopfen eines Filters aufliegen. DE 10 2017 220 313 A1 beschreibt ein Boden-
sauggerat.

[0004] Das vorliegende Dokument befasst sich mit der technischen Aufgabe, das Bilden einer Staub- bzw. Flusen-
schicht an einem Flusensieb einer Saugvorrichtung in effizienter und zuverlassiger Weise zu verhindern, um eine dau-
erhaft hohe Saugleistung der Saugvorrichtung zu erméglichen.

[0005] Die Aufgabe wird durch den Gegenstand des unabhangigen Patentanspruchs geldst. Vorteilhafte Ausflihrungs-
formen sind insbesondere in den abhangigen Patentanspriichen definiert, in nachfolgender Beschreibung beschrieben
oder in der beigefiigten Zeichnung dargestellt.

[0006] Gemaf einem Aspekt der Erfindung wird ein Sieb-Bauteil fiir eine Saugvorrichtung beschrieben. Die Saugvor-
richtung ist eingerichtet, mittels eines Luftstroms Verunreinigungen von einem zu reinigenden Boden aufzusaugen. Die
Saugvorrichtung kann insbesondere ein Saugroboter sein, der ausgebildet ist, sich autonom Uber den zu reinigenden
Boden zu bewegen. Alternativ kann die Saugvorrichtung ausgebildet sein, durch einen Nutzer bewegt, insbesondere
Uber den Boden geschoben, zu werden. Die Saugvorrichtung kann z. B. ein Staubsauger sein.

[0007] Das Sieb-Bauteil umfasst ein Siebteil mit einer Siebflache, insbesondere mit einer ebenen Siebflache, wobei
das Siebteil, insbesondere die Siebflache, ausgebildet ist, von dem Luftstrom durchstrémt zu werden. Der Luftstrom
kann z. B. von dem zu reinigenden Boden uber einen Saugmund der Saugvorrichtung zu dem Sieb-Bauteil und durch
das Siebteil strémen. Das Siebteil kann als flache Scheibe ausgebildet sein. Die Siebflache kann durch ein luftdurch-
lassiges Material mit einer bestimmten PorengréRRe gebildet werden, wobei die PorengréRe des Materials typischerweise
die GrofRe der Partikel festlegt, die durch das Siebteil aus dem Luftstrom gefiltert werden. Das Siebteil kann z. B.
ausgebildet sein, von dem Luftstrom mitgefiihrte Flusen zuriickzuhalten. Insbesondere kann das Siebteil als Flusensieb
ausgebildet sein.

[0008] Das Siebteil kann somit eingerichtet sein, Verunreinigungen (insbesondere zumindest einen Teil der von dem
Boden aufgesaugten Verunreinigungen) aus dem Luftstrom an der Unterseite des Siebteils zuriickzuhalten. Die Unter-
seite des Siebteils ist dabei die Seite des Siebteils, die dem Luftstrom zugewandt ist. Der Luftstrom kann somit an der
Unterseite des Siebteils in das Siebteil eindringen und kann das Siebteil an der (gegeniiberliegenden) Oberseite des
Siebteils wieder verlassen.

[0009] Das Sieb-Bauteil umfasst ferner zumindest einen Abklopfkérper (insbesondere zumindest einen Rollkérper),
der ausgebildet ist, in Reaktion auf eine Bewegungsanderung des Sieb-Bauteils (insbesondere in Reaktion auf eine
Bewegungsanderung der Saugvorrichtung, in der das Sieb-Bauteil angeordnet ist) eine Abklopfbewegung auf der Ober-
seite des Siebteils auszufilhren. Die Bewegungsanderung kann eine Beschleunigung, eine Verzégerung, eine Drehung
(insbesondere eine Anderung der Winkelgeschwindigkeit) und/oder eine Richtungsadnderung des Sieb-Bauteils umfas-
sen.

[0010] Der Abklopfkdrper kann insbesondere derart angeordnet sein, dass der Abklopfkdrper auf der Oberseite des
Siebteils in Reaktion auf eine Bewegungsanderung des Sieb-Bauteils eine Rollbewegung (als Abklopfbewegung) aus-
fuhrt. Mit anderen Worten, der Abklopfkdrper kann ausgebildet sein, iber die Oberseite des Siebteils zu rollen.

[0011] Die durch den zumindest einen Abklopfkérper bewirkte Abklopfbewegung kann derart ausgebildet sein, dass
durch die Abklopfbewegung die an der Unterseite des Siebteils zurlickgehaltenen Verunreinigungen (zumindest teilwei-
se) von dem Siebteil abgeklopft werden. Die Abklopfbewegung kann dabei ein oder mehrere Abklopfimpulse (d. h.
Kraftimpulse) von dem Abklopfkdrper auf die Oberseite des Siebteils umfassen. Insbesondere kann der Abklopfkorper
derart ausgebildet sein, dass der Abklopfkérper beim Abrollen auf der Oberseite des Siebteils ein oder mehrere Kraft-
impulse auf die Oberseite des Siebteils bewirkt, durch die an der Unterseite des Siebteils zuriickgehaltene Verunreini-
gungen (zumindest teilweise) von dem Siebteil abgeklopft werden.

[0012] Das Sieb-Bauteil kann derart ausgebildet sein, dass der (zumindest eine) Abklopfkdrper, insbesondere aus-
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schlieB3lich, aufgrund der Massentragheit des Abklopfkorpers veranlasst wird, in Reaktion auf eine Bewegungsanderung
des Sieb-Bauteils eine Abklopfbewegung auf der Oberseite des Siebteils auszufiihren. Die Abklopfbewegung wird somit
bevorzugt ohne Verwendung einer elektromechanischen Aktuierung des Abklopfkérpers und/oder rein passiv bewirkt.
[0013] Es wird somit ein Sieb-Bauteil fiir eine Saugvorrichtung beschrieben, das in effizienter und zuverlassiger Weise
automatisch gereinigt werden kann, um eine konstant hohe Saugleistung der Saugvorrichtung zu ermdglichen.

[0014] Der Abklopfkorper kann frei beweglich auf der Oberseite des Siebteils angeordnet sein. Insbesondere kann es
dem Abklopfkdrper ermdglicht werden, sich allein aufgrund der Massentragheit des Abklopfkorpers frei (innerhalb eines
bestimmten Teilsegments) auf der Oberseite des Siebteils zu bewegen. So kann eine besonders effiziente Reinigung
des Siebteils des Sieb-Bauteils bewirkt werden. Mit anderen Worten: Der Abklopfkérper kann sich zuféallig auf der
Oberseite des Siebteils bewegen.

[0015] Der Abklopfkdrper kann mehrere unterschiedlich ausgerichtete Flachen aufweisen. Dabei kann zwischen zwei
aneinander angrenzenden Flachen des Abklopfkdrpers jeweils eine Kante angeordnet sein. Insbesondere kann zwischen
zwei aneinander angrenzenden Flachen des Abklopfkdrpers jeweils ein Winkel zwischen 90° und 170° gebildet werden.
Der Abklopfkérper kann eine regelmaRige Form, z. B. die Form eines Wiirfels, eines gleichmaRigen Prismas, eines
regelmafigen Polygons oder eines Sterns, oder eine unregelmaRige Form aufweisen.

[0016] Der Abklopfkérper kann ausgebildet sein, mit jeweils einer, insbesondere mit jeweils genau einer, Flache der
unterschiedlich ausgerichteten Flachen auf der Oberseite des Siebteils aufzuliegen. Ferner kann der Abklopfkorper
ausgebildet sein, als Abklopfbewegung ein Abrollen der unterschiedlich ausgerichteten Flachen auf der Oberseite des
Siebteils auszufiihren. Dabei kdnnen die Flachen des Abklopfkdrpers derart unterschiedlich ausgerichtet sein, dass bei
einem Wechsel von einer ersten Flache, die auf der Oberseite des Siebteils aufliegt, zu einer (unterschiedlichen) zweiten
Flache, die auf der Oberseite des Siebteils aufliegt, ein Abklopfimpuls (d. h. ein Kraftimpuls) von dem Abklopfkorper auf
die Oberseite des Siebteils bewirkt wird. Durch einen derart geformten Abklopfkdrper kann eine besonders zuverlassige
Reinigung des Siebteils des Sieb-Bauteils bewirkt werden. Mit anderen Worten: die bei dem Abrollvorgang des Abroll-
korpers erzeugten Impulse klopfen, bzw. schiitteln die an der Unterseite des Siebteils angelagerten Verunreinigungen ab.
[0017] Allgemeiner ausgedriickt, kann der Abklopfkdrper ausgebildet sein, in mehreren unterschiedlich ausgerichteten
Stellungen, insbesondere auf unterschiedlich ausgerichteten Flachen, auf der Oberseite des Siebteils aufzuliegen. Die
unterschiedlichen Stellungen kénnen z. B. durch unterschiedliche FiiRe gebildet werden (wie z. B. bei den unterschied-
lichen Spitzen eines sternférmigen Abklopfkdrpers). Alternativ oder ergdnzend kénnen die unterschiedlichen Stellungen
durch unterschiedliche (ebene, konkave, konvexe, etc.) Flachen gebildet werden. Als Abklopfbewegung kann dann ein
Abrollen der unterschiedlich ausgerichteten Stellungen auf der Oberseite des Siebteils ausgefiihrt werden.

[0018] Die unterschiedlichen Stellungen, insbesondere die unterschiedlichen Flachen, des Abklopfkdrpers kénnen
derart unterschiedlich ausgerichtet sein, dass bei einem Wechsel von einer ersten Stellung, mit der der Abklopfkorper
auf der Oberseite des Siebteils aufliegt, zu einer zweiten Stellung, mit der der Abklopfkérper auf der Oberseite des
Siebteils aufliegt, ein Abklopfimpuls auf die Oberseite des Siebteils bewirkt wird. Beispielsweise kann zwischen zwei
aneinander angrenzenden Stellungen des Abklopfkdrpers jeweils eine (ggf. virtuelle) Kante angeordnet sein. Alternativ
oder erganzend kann zwischen zwei aneinander angrenzenden Stellungen des Abklopfkdrpers ein Winkel zwischen
90° und 170° gebildet werden. Durch einen derart geformten Abklopfkérper kann eine besonders zuverlassige Reinigung
des Siebteils des Sieb-Bauteils bewirkt werden. Weiter kdnnen unterschiedlich geformte Abklopfkérper, also mit unter-
schiedlichen Geometiren ausgestaltete Abklopfkdrper bei einem Sieb-Bauteil verwendet werden.

[0019] Das Siebteil kann eine Seitenwand aufweisen, sodass durch die Siebflache und die Seitenwand ein Behaltnis
gebildet wird, in dem der Abklopfkérper (frei) beweglich angeordnet ist. Durch die Bereitstellung einer Seitenwand kann
die Bewegung des Abklopfkérpers (und damit auch die Reinigungswirkung) in zuverlassiger Weise auf die Siebflache
des Siebteils begrenzt werden.

[0020] Das Sieb-Bauteil kann einen luftdurchlassigen, insbesondere fiir den Luftstrom der Saugvorrichtung durchlas-
sigen, Deckel aufweisen, durch den das Behaltnis abgedeckt wird. Die Bereitstellung eines Deckels ermdglicht einen
effizienten und zuverlassigen Verbau des Sieb-Bauteils in der Saugvorrichtung.

[0021] Das Siebteil, insbesondere das Behaltnis des Sieb-Bauteils, kann durch ein oder mehrere Zwischenwéande in
mehrere Teilsegmente unterteilt sein. Das Sieb-Bauteil kann dann fiir jedes Teilsegment, insbesondere in jedem Teil-
segment, jeweils zumindest einen Abklopfkdrper aufweisen. Durch die Unterteilung des Siebteils in mehrere Teilseg-
mente mit jeweils ein oder mehreren Abklopfkérpern kann eine besonders zuverlassige Reinigung der Siebflache bewirkt
werden.

[0022] Das Sieb-Bauteil kann ausgebildet sein, derart in der Saugvorrichtung verbaut zu werden, dass bei Betrieb der
Saugvorrichtung der zwischen der Siebflache, insbesondere der ebenen Siebflache, des Siebteils und dem zu reinigen-
den Boden, insbesondere einen horizontalen Boden, gebildete Winkel betraglich kleiner als 90°, insbesondere kleiner
als 10°, ist. Mitanderen Worten, die Siebflache des Sieb-Bauteils istim Betrieb der Saugvorrichtung bevorzugt (zumindest
nahezu) horizontal ausgerichtet. So kann in effizienter Weise bewirkt werden, dass die gesamte Siebflache durch die
ein oder mehreren Abklopfkdrper des Sieb-Bauteils gereinigt, insbesondere abgeklopft, werden kénnen.

[0023] Das Sieb-Bauteil kann ausgebildet sein, insbesondere mittels einer magnetischen Kraft bzw. mittels eines
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Magneten, an einem Luftfilter und/oder an einem Geblase der Saugvorrichtung (zur Erzeugung des Luftstroms) befestigt
zu werden, so dass der Luftstrom zunachst das Sieb-Bauteil und dann den Luftfilter und/oder das Geblase durchstromt.
So kann ein effizienter Verbau des Sieb-Bauteils in einer Saugvorrichtung erméglicht werden.

[0024] GemalR einem weiteren Aspekt wird eine Saugvorrichtung (z. B. ein Saugroboter oder ein Staubsauger) be-
schrieben, die eingerichtet ist, mittels eines Luftstroms Verunreinigungen von einem zu reinigenden Boden aufzusaugen.
Die Saugvorrichtung umfasst zumindest eines der in diesem Dokument beschriebenen Sieb-Bauteile, das ausgebildet
ist, zumindest einen Teil der aufgesaugten Verunreinigungen aus dem Luftstrom zurlickzuhalten.

[0025] Die Saugvorrichtung kann einen Auffangbehalter zur Aufnahme von aufgesaugten Verunreinigungen aus dem
Luftstrom umfassen. Das Sieb-Bauteil kann derart (oberhalb von dem Auffangbehalter) angeordnet sein, dass Verun-
reinigungen, die von der Unterseite des Siebteils abgeklopft werden, (ggf. allein) durch Einwirken der Schwerkraft in
den Auffangbehalter gelangen, insbesondere fallen. Durch das zentrale Sammeln von Verunreinigungen in einem (ein-
zigen) Auffangbehalter kann der Komfort fiir den Nutzer der Saugvorrichtung weiter erhéht werden.

[0026] Die Saugvorrichtung umfasst typischerweise ein Geblase, das ausgebildet ist, den Luftstrom zu bewirken.
Ferner kann die Saugvorrichtung einen Luftfilter (z. B. einen HEPA (High Efficiency Particulate Air) Filter) umfassen,
der ausgebildet ist, den von dem Geblase angezogenen Luftstrom vor Erreichen des Geblases zu filtern. Das Sieb-
Bauteil kann in Bezug auf die Strdomungsrichtung des Luftstroms vor dem Geblase, insbesondere vor dem Luftfilter,
angeordnet sein. So kénnen der Luftfilter und das Geblase in zuverlassiger und effizienter Weise vor einem Zusetzen
mit Verunreinigungen geschutzt werden.

[0027] Esist zu beachten, dass jegliche Aspekte des in diesem Dokument beschriebenen Sieb-Bauteils und/oder der
in diesem Dokument beschriebenen Saugvorrichtung in vielfaltiger Weise miteinander kombiniert werden kénnen. Ins-
besondere kdnnen die Merkmale der Patentanspriiche in vielfaltiger Weise miteinander kombiniert werden.

[0028] Im Weiteren wird die Erfindung anhand von in der beigefligten Zeichnung dargestellten Ausfiihrungsbeispielen
naher beschrieben. Dabei zeigen:

Figur 1a einen beispielhaften Saugroboter als Beispiel flir eine Saugvorrichtung in einer perspektivischen
Ansicht;

Figur 1b die Unterseite eines beispielhaften Saugroboters;

Figur 1c eine schematische Darstellung des Verlaufs des Luftstroms durch eine Saugvorrichtung;

Figuren 2a bis 2d  unterschiedliche Ansichten eines beispielhaften Sieb-Bauteils; und

Figur 3 beispielhafte Abklopfkorper.

[0029] Wieeingangsdargelegt, befasstsich das vorliegende Dokument mit der effizienten und zuverlassigen Reinigung
eines Flusensiebs einer Saugvorrichtung. In diesem Zusammenhang zeigt Fig. 1a die Unterseite 122 eines Saugroboters
100 als Beispiel fur eine Saugvorrichtung. Die Unterseite 122 ist im Saugbetrieb des Saugroboters 100 dem zu reini-
genden Boden bzw. der zu reinigenden Flache eines Reinigungsbereichs, etwa eines Raumes, zugewandt ist. Die
Unterseite 122 des Saugroboters 100 weist typischerweise ein oder mehrere Antriebseinheiten 101 (mit ein oder meh-
reren Antriebsradern) auf, durch die der Saugroboter 100 bewegt werden kann, um unterschiedliche Bereiche eines
Bodens zu reinigen. Des Weiteren kann der Saugroboter 100 ein oder mehrere Fiihrungs- und/oder Stiitzelemente 104
(z. B. nicht angetriebene Rader) aufweisen, die eine stabile Bewegung des Saugroboters 100 tber den zu reinigenden
Boden ermdglichen. AuBerdem umfasst ein Saugroboter 100 typischerweise ein oder mehrere Reinigungseinheiten
106, die eingerichtet sind, den Boden unter dem Saugroboter 100 zu reinigen. Die ein oder mehreren Reinigungseinheiten
106 kdénnen durch ein oder mehrere tonnenférmige Abschirmungen 103 in Bewegungsrichtung 120 des Saugroboters
100 abgeschirmt sein. Durch die ein oder mehreren Abschirmungen 103 kénnen auf dem Boden liegende gréRere
Gegenstande zur Seite geschoben werden, um zu vermeiden, dass grofere Gegensténde in eine Reinigungseinheit
106 gelangen und die Reinigungseinheit 106 schadigen und/oder verstopfen.

[0030] Eine Reinigungseinheit 106 kann eine Blrstenwalze 102 aufweisen, die ausgebildet ist, sich um eine Rotati-
onsachse zu drehen, wobei die Rotationsachse typischerweise parallel zu der Unterseite 122 des Saugroboters 100
angeordnet ist. Die Burstenwalze 102 kann dazu verwendet werden, Staub und/oder Verunreinigungen auf dem zu
reinigenden Boden mechanisch von dem Boden zu |6sen, so dass der Staub und/oder die Verunreinigungen mit erhohter
Zuverlassigkeit in den Saugmund 107 der Reinigungseinheit 106 gesogen werden kdnnen.

[0031] An der Oberseite 121 des Saugroboters 100 kann eine Benutzerschnittstelle angeordnet sein, die es einem
Nutzer des Saugroboters 100 ermdglicht, Steuereingaben zu tatigen. Aulerdem kann der Saugroboter 100 an einer
Seitenwand 123 (z. B. an einer Seitenwand 123 im Frontbereich des Saugroboters 100) einen Sto3sensor 105 umfassen,
der eingerichtet ist, Sensordaten zu erfassen, die anzeigen, ob der Saugroboter 100 in Bewegungsrichtung 120 gegen
ein Hindernis gestoRen ist. Das Auslésen des StoRRsensors 105 durch ein Hindernis kann bewirken, dass sich der
Saugroboter 100 um seine, senkrecht auf dem Boden stehende, Vertikal- bzw. Hochachse dreht, und dadurch die
Bewegungsrichtung 120 andert, um dem Hindernis auszuweichen.

[0032] Des Weiteren weist ein Saugroboter 100 typischerweise ein oder mehrere Umfeldsensoren 110 auf, die ein-
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gerichtet sind, Umfeld- bzw. Sensordaten in Bezug auf das Umfeld des Saugroboters 100 zu erfassen (siehe Fig. 1b).
Die ein oder mehreren Umfeldsensoren 110 kébnnen umfassen: eine oder mehrere Bildkameras, ein oder mehrere
Ultraschallsensoren, ein oder mehrere taktile und/oder optische Abstandssensoren, ein oder mehrere akustische Sen-
soren, ein oder mehrere Temperatursensoren, etc. Ein Steuermodul 130 des Saugroboters 100 kann eingerichtet sein,
auf Basis der Umfelddaten digitale Karteninformation in Bezug auf den zu reinigenden Reinigungsbereich zu ermitteln
und ggf. auf einer Speichereinheit 111 des Saugroboters 100 zu speichern. Der Saugroboter 100 kann die digitale
Karteninformation nutzen, um sich innerhalb des Reinigungsbereichs (z. B. innerhalb eines Raums) zu orientieren
und/oder um eine Fahrroute zur Reinigung des Reinigungsbereichs festzulegen.

[0033] Fig. 1c zeigt in schematischer Weise einen beispielhaften Verlauf des durch den Saugmund 107 bewirkten
Luftstroms 140 einer Saugvorrichtung 100 (z. B. eines Saugroboters). Der Luftstrom 140 wird durch ein Geblase und/oder
durch einen Saugmotor 155 bewirkt, das bzw. der in Bezug auf die Stromungsrichtung des Luftstroms 140 (dargestellt
durch die Pfeile) hinter einem Luftfilter 154 angeordnet ist. Der Luftstrom 140 mit den aufgesaugten (Staub-) Partikeln
gelangt von dem Saugmund 107 in einen Hohlraum 152, der oberhalb von einem Auffang- und/oder Staubbehalter 151
angeordnet ist. Ein erster Teil der mit dem Luftstrom 140 mitgefiihrten Partikel 141, 142 (insbesondere die relativ grofien
und/oder schweren Partikel 141) fallt aufgrund der Schwerkraft in den Behalter 151. Ein zweiter Teil der mit dem Luftstrom
140 mitgefuhrten Partikel 141, 142 (insbesondere die relativ kleinen und/oder leichten Partikel 142) werden von dem
Luftstrom 140 mitgerissen und werden an der Unterseite eines (Flusen-) Siebs bzw. eines Sieb-Bauteils 160 zurtickge-
halten. Der gesiebte Luftstrom 143 durchlauft daraufhin den Luftfilter 154 und das Geblase 155. Durch die Verwendung
eines Siebs 160 in Stromungsrichtung vor dem Luftfilter 154 kann ein Zusetzen des Luftfilters 154 mit Schmutzpartikeln
141, 142 vermieden werden.

[0034] Die von dem Sieb 160 zurlickgehaltenen Schmutzpartikel 142 kénnen mit der Zeit eine, ggf. durchgangige,
Schicht an der Unterseite des Siebs 160 bilden, wodurch der Luftstrom 140 behindert und somit die Saugleistung der
Saugvorrichtung 100 reduziert werden kénnen. Figuren 2a bis 2d zeigen unterschiedliche Ansichten eines Sieb-Bauteils
160, das ausgebildet ist, wahrend des Betriebs der Saugvorrichtung 100 durch ein oder mehrere Abklopfkdrper 210,
insbesondere durch ein oder mehrere Rollkérper, abgeklopft und damit von den an dem Sieb-Bauteil 160 zuriickgehal-
tenen Schmutzpartikeln 142 befreit zu werden. Die abgeklopften Schmutzpartikel 142 fallen dann in den unter dem Sieb-
Bauteil 160 angeordneten Auffangbehalter 151.

[0035] Das Sieb-Bauteil 160 umfasst ein dem Auffangbehalter 151 zugewandtes Siebteil 201 mit einem Rahmen 207,
durch den eine Siebflache 205 aus einem luftdurchlassigen, siebenden Material aufgespannt wird. Auf der Oberseite
des Siebteils 201 des Sieb-Bauteils 160 sind ein oder mehrere Abklopfkdrper 210 angeordnet. Die ein oder mehreren
Abklopfkdérper 210 sind dabei frei beweglich auf der Oberseite des Siebteils 201 angeordnet, so dass die ein oder
mehreren Abklopfkérper 210 durch eine Bewegung, insbesondere durch eine Bewegungsanderung, der Saugvorrichtung
100 in Bewegung, insbesondere in eine hiipfende Bewegung, versetzt werden kdnnen. Die (hiipfende) Bewegung des
Abklopfkdrpers 210 bewirkt Abklopfimpulse auf das Siebteil 201 des Sieb-Bauteils 160, durch die bewirkt wird, dass
sich die an der Unterseite des Siebteils 201 anhaftenden Partikel 142 16sen und in den Auffangbehalter 151 fallen. Durch
die Bereitstellung von ein oder mehreren Abklopfkdrpern 210 kann somit wahrend des Betriebs der Saugvorrichtung
100 in effizienter und zuverlassiger Weise die Reinigung des Siebteils 201 des Sieb-Bauteils 160 bewirkt werden.
[0036] Das Sieb-Bauteil 160 kann zusatzlich zu dem Siebteil 201 eine Seitenwand 202 aufweisen, die das Siebteil
201 umrandet. Durch die Seitenwand 202 und das Siebteil 201 wird ein Behaltnis 204 gebildet, in dem die ein oder
mehreren Abklopfkérper 210 geordnet werden kénnen. Durch die Bereitstellung einer Seitenwand 202 kann der Bewe-
gungsraum der ein oder mehreren Abklopfkérper 210 in zuverldssiger Weise auf den Bereich des Siebteils 201 des
Sieb-Bauteils 160 begrenzt werden, das durch die ein oder mehreren Abklopfkérper 210 abgeklopft werden soll.
[0037] Die das Siebteil 201 und/oder das Behéltnis 204 zur Aufnahme der ein oder mehreren Abklopfkdrper 210
kénnen durch ein oder mehreren Trennwande 206 in mehrere Teilsegmente unterteilt werden. In Fig. 2a ist beispielhaft
eine Unterteilung in vier Teilsegmente dargestellt. In jedem der Teilsegmente kann jeweils zumindest ein Abklopfkdrper
210 angeordnet werden. Durch die Unterteilung des Siebteils 201 des Sieb-Bauteils 160 in mehrere Teilsegmente kann
in zuverlassiger Weise bewirkt werden, dass das gesamte Siebteil 201 abgeklopft wird.

[0038] Das Sieb-Bauteil 160 kann ferner ein Oberteil bzw. einen Deckel 203 aufweisen, das bzw. der ausgebildet ist,
das Behaltnis 204 zur Aufnahme der ein oder mehreren Abklopfkdrper 210 auf der dem Lulftfilter 154 zugewandten Seite
zu bedecken. Der Deckel 203 kann einen Rahmen 207 aufweisen, durch den eine Siebflache 205 aus einem luftdurch-
lassigen Material aufgespannt wird. Das Sieb-Bauteil 160 kann somit einen luftdurchlassigen Deckel 203 fiir das Behaltnis
204 aufweisen, so dass das Sieb-Bauteil 160 als abgeschlossenes Behaltnis 204 ausgebildet ist, in dem ein oder
mehreren Abklopfkdrper 210 angeordnet sind. So kann ein effizienter Verbau des Sieb-Bauteils 160 in der Saugvorrich-
tung 100 ermdglicht werden. Ferner kann so vermieden werden, dass die ein oder mehreren Abklopfkérper 210 den
Luftfilter 154 beschadigen.

[0039] Das Sieb-Bauteil 160 kann, wie in Fig. 2b dargestellt, eine Stltze 221 aufweisen, mit dem das Sieb-Bauteils
160 auf den Boden des Auffangbehélters 151 gestellt und/oder auf dem Boden des Auffangbehalters 151 abgestiitzt
werden kann. So kann ein effizienter und stabiler Verbau des Sieb-Bauteils 160 innerhalb der Saugvorrichtung 100
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ermoglicht werden. Alternativ oder erganzend kann die Stitze 221 als Griff ausgebildet sein, der es einem Nutzer
ermoglicht, das Sieb-Bauteil 160 in komfortabler und zuverlassiger Weise an dem Filter 154 zu befestigen oder von dem
Filter 154 zu I8sen bzw. abzuziehen.

[0040] Fig. 3 zeigtunterschiedlich ausgestaltete Abklopfkdrper210. Ein Abklopfkdrper 210 kann dabei unterschiedliche
(ebene) Flachen 301 aufweisen, mit denen der Abklopfkérper 210 auf der Oberseite des Siebteils 201 des Sieb-Bauteils
160 aufliegen kann. Die unterschiedlichen (ggf. jeweils ebenen) Flachen 301 eines Abklopfkdrpers 210 sind dabei jeweils
unterschiedlich ausgerichtet, so dass durch das Rollen von einer Flache 301 auf eine andere Flache 301 ein Ruck bzw.
ein Abklopfimpuls auf das Siebteil 201 des Sieb-Bauteils 160 bewirkt wird. Alternativ oder ergdnzend kann der Abklopf-
korper 210 ein oder mehrere nicht-ebene Flachen 301 aufweisen. Beispielsweise kann der Abklopfkdrper 210 als stern-
férmiger Korper ausgebildet sein. Alternativ oder erganzend kann der Abklopfkérper 210 als ein unregelmafig abge-
rundeter Kérper mit ein oder mehreren Kanten ausgebildet sein.

[0041] Es wird somit ein Sieb-Bauteil 160 beschrieben, bei dem die Verschmutzung 142 auf der Unterseite des Sieb-
Bauteils 160 (d. h. an dem Siebteil 201) durch ein oder mehrere (relativ kleine), auf dem Siebteil 201 rollende Elemente
210 abgeklopft wird. Dabei kann anstelle eines flachen Flusensiebs ein mehrteiliges Sieb-Bauteil 160 verwendet werden.
Im Inneren 204 des Sieb-Bauteils 160 kénnen ein oder mehrere Abklopf-, insbesondere Roll-, Kérper 210 untergebracht
werden, die bei Fahrbewegungen der Saugvorrichtung 100, insbesondere des Saugroboters, auf der oberen Seite des
Siebteils 201 des Sieb-Bauteils 160 rollen und dabei durch eine unrunde Form den an der Unterseite des Siebteils 201
anhaftenden Staub 142 abklopfen. Durch die Massentragheit der ein oder mehreren Rollkérper 210 werden die ein oder
mehreren Rollkérper 201 vor allem beim Beschleunigen und/oder beim Abbremsen und/oder bei Kurvenfahrten und/oder
beim Drehen der Saugvorrichtung 100 in Bewegung versetzt. Ferner kdnnen kleine Unebenheiten im zu reinigenden
Boden (z. B. Fugen, Bodenschwellen, Ritzen, etc.) und/oder Uberginge zwischen verschiedenen Bodentypen (z. B.
Hartboden - Teppich) klopfende Bewegungen der ein oder mehreren Rollkérper 210 bewirken. Die von der unteren Seite
des Siebteils 201 abfallenden Schmutzpartikel 142 kénnen von dem Auffangbehalter 151 der Saugvorrichtung 100
aufgefangen werden. Das standig von den ein oder mehreren Rollkérpern 210 abgereinigte Sieb-Bauteil 160 ermdglicht
einen konstant hohen Luftstrom 140, und somit eine konstant hohe Saugleistung.

[0042] Die ein oder mehreren Rollkérper 210 kénnen zwischen dem Siebteil 201, welches das eigentliche Flusensieb
darstellt, und einem Deckel 203 innerhalb des Sieb-Bauteils 160 gehalten werden. Der Deckel 203 kann dabei lose auf
dem Siebteil 201, insbesondere auf einer Seitenwand 202 des Siebteils 201 aufliegen. Ggf. kann der Deckel 203 erst
beim Einsetzen des Flusensieb-Bauteils 160 an den Luftfilter 154 fixiert werden. Die Fixierung des Sieb-Bauteils 160
kann dabei durch einen Magneten 208 des Siebteils 201 bewirkt werden.

[0043] Das Abnehmen des Deckels 203 ermdglicht eine beidseitige Reinigung des Siebteils 201 des Flusensieb-
Bauteils 160, sowie eine Reinigung des Deckels 203 und/oder der ein oder mehreren Rollkdrper 210.

[0044] Die Reinigung des Siebteils 201 des Sieb-Bauteils 160 ist insbesondere dann besonders effektiv, wenn die
Saugvorrichtung 100 bewegt wird, ohne dass dabei ein Luftstrom 140 bewirkt wird (z. B. vor Beginn oder nach Beendigung
eines Reinigungsvorgangs). Es kann dann in besonders zuverlassiger Weise vermieden werden, dass abgeklopfte
Partikel 142 wieder zu dem Sieb-Bauteil 160 hingezogen werden. Die abgeklopften Partikel 142 kénnen mit der Entlee-
rung des Auffangbehélters 151 endgliltig entsorgt werden.

[0045] Ein Rollkérper 210 ist bevorzugt derart geformt, dass der Rollkérper 210 eine mdglichst gute Rollfahigkeit (zur
Abdeckung der gesamten Flache 205 des Flusensiebteils 201) und eine mdglichst groRe Klopfstarke (zur Abreinigung
der Schmutzpartikel 142) aufweist.

[0046] Das in diesem Dokument beschriebene Sieb-Bauteil 160 ermoglicht eine zuverlassige Reinigung des Siebteils
201 ohne Verwendung einer zuséatzlichen elektromechanischen Komponente. Durch die regelméafige Abreinigung des
Siebteils 201 kann eine dauerhaft hohe Saugleitung einer Saugvorrichtung 100 ermdglicht werden, da der Luftstrom
140 nicht durch Schmutzpartikel 142 an dem Siebteil 201 abgebremst wird. So kann auch die Betriebszeit einer Saug-
vorrichtung 100 verlangert werden.

[0047] Die vorliegende Erfindung ist nicht auf die gezeigten Ausfiihrungsbeispiele beschrankt. Insbesondere ist zu
beachten, dass die Beschreibung und die Figuren nur das Prinzip der vorgeschlagenen Saugvorrichtung 100 und/oder
des vorgeschlagenen Sieb-Bauteils 160 veranschaulichen sollen.

Bezugszeichen
[0048]

100  Saugvorrichtung
101  Antriebseinheiten
102  Blirstenwalze
103  Abschirmungen
104  Stitzelement/e
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105 StoRsensors

106  Reinigungseinheiten
107  Saugmund

110  Saugvorrichtung
111 Speichereinheit

120  Bewegungsrichtung
130  Steuermodul

140  Luftstroms

141 Verunreinigung/en
142 Verunreinigung/en
151  Auffangbehalter
152  Hohlraum

154  Luftfilter

155  Geblase
160 Sieb-Bauteil
201  Siebteil

202  Seitenwand
203  Deckel

204  Behaltnis
205 Siebflache
206  Trennwand

207 Rahmen

208 Magnet

210  Abklopfkorper
221  Stitze

301  Flache/n

Patentanspriiche

1. Sieb-Bauteil (160) fur eine Saugvorrichtung (100), die eingerichtet ist, mittels eines Luftstroms (140) Verunreinigun-
gen (141, 142) von einem Boden aufzusaugen; wobei das Sieb-Bauteil (160) umfasst,

— ein Siebteil (201) mit einer Siebflache (205); wobei das Siebteil (201) ausgebildet ist, von dem Luftstrom
(140) durchstrédmt zu werden, so dass Verunreinigungen (142) aus dem Luftstrom (140) an einer Unterseite
des Siebteils (201) zuriickgehalten werden; und

— zumindest einen Abklopfkérper (210), der ausgebildet ist, in Reaktion auf eine Bewegungsanderung des
Sieb-Bauteils (160) eine Abklopfbewegung auf einer Oberseite des Siebteils (201) auszufiihren, durch die die
an der Unterseite des Siebteils (201) zurlickgehaltenen Verunreinigungen (142) von dem Siebteil (201) abge-
klopft werden: wobei der Abklopfkérper (210) ausgebildet ist, in mehreren unterschiedlich ausgerichteten Stel-
lungen auf der Oberseite des Siebteils (201) aufzuliegen; wobei die unterschiedlich ausgerichteten Stellungen
durch unterschiedlich ausgerichtete Flachen (301) des Abklopfkérpers (210) und/oder durch unterschiedliche
FiRe des Abklopfkdrpers (210) gebildet werden; und wobei der Abklopfkérper (210) ausgebildet ist, als Ab-
klopfbewegung ein Abrollen der unterschiedlich ausgerichteten Stellungen auf der Oberseite des Siebteils (201)
auszufihren.

2. Sieb-Bauteil (160) gemal Anspruch 1, wobei das Siebteil (201) eine Seitenwand (202) aufweist, sodass durch die
Siebflache (205) und die Seitenwand (202) ein Behaltnis (204) gebildet wird, in dem der Abklopfkdrper (210) be-
weglich angeordnet ist.

3. Sieb-Bauteil (160) gemal Anspruch 2, wobei das Sieb-Bauteil (160) einen luftdurchlassigen, insbesondere flr den
Luftstrom (140) durchlassigen, Deckel (203) aufweist, durch den das Behaltnis (204) abgedeckt wird.

4. Sieb-Bauteil (160) gemal einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei
—das Siebteil (201) durch ein oder mehrere Zwischenwande (206) in mehrere Teilsegmente unterteilt ist; und

— das Sieb-Bauteil (160) fir jedes Teilsegment, insbesondere in jedem Teilsegment, jeweils zumindest einen
Abklopfkdrper (210) aufweist.
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Sieb-Bauteil (160) gemaf einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei der Abklopfkérper (210) frei beweglich auf
der Oberseite des Siebteils (201) angeordnet ist.

Sieb-Bauteil (160) gemaR einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei die Stellungen, insbesondere die Flachen
(301), des Abklopfkérpers (210) derart unterschiedlich ausgerichtet sind, dass bei einem Wechsel von einer ersten
Stellung, mit der der Abklopfkdrper (210) auf der Oberseite des Siebteils (201) aufliegt, zu einer zweiten Stellung,
mit der der Abklopfkérper (210) auf der Oberseite des Siebteils (201) aufliegt, ein Abklopfimpuls auf die Oberseite
des Siebteils (201) bewirkt wird.

Sieb-Bauteil (160) gemal einem der einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei

—zwischen zwei aneinander angrenzenden Stellungen, insbesondere Flachen (301), des Abklopfkdrpers (210)
eine Kante angeordnet ist; und/oder

—zwischen zwei aneinander angrenzenden Stellungen, insbesondere Flachen (301), des Abklopfkdrpers (210)
ein Winkel zwischen 90° und 170° gebildet wird.

Sieb-Bauteil (160) gemal einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei das Sieb-Bauteil (160) derart ausgebildet
ist, dass der Abklopfkdrper (210), insbesondere ausschliellich, aufgrund der Massentragheit des Abklopfkdrpers
(210) veranlasst wird, in Reaktion auf eine Bewegungsanderung, insbesondere in Reaktion auf eine Beschleunigung,
eine Verzogerung, eine Drehung und/oder eine Richtungsanderung, des Sieb-Bauteils (160) eine Abklopfbewegung
auf der Oberseite des Siebteils (201) auszufiihren.

Sieb-Bauteil (160) gemal einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei das Sieb-Bauteil (160) ausgebildet ist,
derart in der Saugvorrichtung (100) verbaut zu werden, dass bei Betrieb der Saugvorrichtung (100) ein zwischen
der Siebflache, insbesondere der ebenen Siebflache, des Siebteils (201) und dem zu reinigenden Boden, insbe-
sondere einen horizontalen Boden, gebildeter Winkel betraglich kleiner als 90°, insbesondere kleiner als 10°, ist.

Sieb-Bauteil (160) gemal einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei das Sieb-Bauteil (160) ausgebildet ist,
insbesondere mittels einer magnetischen Kraft, an einem Luftfilter (154) und/oder an einem Geblase (155) der
Saugvorrichtung (100) befestigt zu werden, so dass der Luftstrom (140) zunachst das Sieb-Bauteil (160) und dann
den Luftfilter (154) und/oder das Geblase (155) durchstromt.

Saugvorrichtung (100), die eingerichtet ist, mittels eines Luftstroms (140) Verunreinigungen (141, 142) von einem
zu reinigenden Boden aufzusaugen; wobei die Saugvorrichtung (100) ein Sieb-Bauteil (160) gemaR einem der
vorhergehenden Anspriiche umfasst, das ausgebildet ist, zumindest einen Teil der aufgesaugten Verunreinigungen
(142) aus dem Luftstrom (140) zuriickzuhalten.

Saugvorrichtung (100) gemal Anspruch 11, wobei

- die Saugvorrichtung (100) einen Auffangbehalter (151) zur Aufnahme von aufgesaugten Verunreinigungen
(141, 142) aus dem Luftstrom (140) umfasst; und

- das Sieb-Bauteil (160) derart angeordnetist, dass Verunreinigungen (142), die von der Unterseite des Siebteils
(201) abgeklopft werden, durch Einwirken der Schwerkraftin den Auffangbehalter (151) gelangen, insbesondere
fallen.

Saugvorrichtung (100) gemal einem der Anspriiche 11 bis 12, wobei

- die Saugvorrichtung (100) ein Geblase (155) umfasst, das ausgebildet ist, den Luftstrom (140) zu bewirken;
- die Saugvorrichtung (100) insbesondere einen Luftfilter (154) umfasst, der ausgebildet ist, den von dem
Geblase (155) angezogenen Luftstrom (140) vor Erreichen des Geblases (155) zu filtern; und

- das Sieb-Bauteil (160) in Bezug auf eine Strémungsrichtung des Luftstroms (140) vor dem Geblase (155),
insbesondere vor dem Luftfilter (154), angeordnet ist.

Saugvorrichtung (100) geman einem der Anspriiche 11 bis 13, wobei die Saugvorrichtung (100) ein Saugroboter
ist, der ausgebildet ist, sich autonom Uber den zu reinigenden Boden zu bewegen.
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