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cipale (14) qui sont annulaires et qui tournent respecti-
vement autours des premier et deuxieme moyeux de
roue fixes (18, 19), les premier et deuxieme moyeux de
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Description

Domaine technique

[0001] La présente invention se rapporte au domaine
des appareils de nettoyage des sols comprenant un
corps principal ayant une entrée de fluide servant a re-
cevoir un écoulement de fluide, au moins un moyen dis-
posé dans le corps principal servant a agir sur I'écoule-
ment de fluide regu a travers I'entrée de fluide et des
roues montées mobiles en rotation sur le corps principal
et permettant de déplacer I'appareil de nettoyage sur le
sol a nettoyer.

[0002] La présente invention se rapporte plus particu-
lierementaux aspirateurs domestiques de type traineaux
permettant d’aspirer des poussiéres et des déchets de
faible granulométrie présents sur une surface a nettoyer,
qui peut par exemple étre du carrelage, du parquet, du
stratifié, de la moquette ou un tapis.

[0003] Paraspirateurou ensemble d’aspiration de type
traineau il est fait référence a un aspirateur ou ensemble
d’aspiration pouvant se déplacer en roulant sur le sol par
exemple a I'aide de roues ou roulettes lorsque I'aspira-
teur est en situation d’'usage. Dans un aspirateur trai-
neau, un suceur d’aspiration est connecté a I'ensemble
d’aspiration via un tube d’aspiration comprenantune par-
tie rigide et une partie flexible. Lors d’'une opération de
nettoyage, I'utilisateur d’'un aspirateur traineau tient le
suceur d’aspiration via une poignée ménagée sur la par-
tie rigide du tube d’aspiration ou solidaire du tube d’as-
piration. Un aspirateur traineau est généralement tiré par
I'utilisateur via la poignée et la partie flexible du tube d’as-
piration, ce mode de déplacement est a I'origine de 'ap-
pellation « aspirateur traineau ». L’appellation aspirateur
traineau ou ensemble d’aspiration traineau couvre aussi
des aspirateurs a roues ou roulettes motorisés et capa-
bles de suivre les déplacements du suceur d’aspiration,
de la poignée ou de I'utilisateur.

Etat de la technique

[0004] Il est connu, notamment du document
JP3283503, d’équiper les appareils de nettoyage ci-des-
sus décrits, et plus particulierement les aspirateurs trai-
neaux, d’au moins deux roues principales disposées de
part et d’autre du corps principal et dont les diamétres
extérieurs, correspondant aux diamétres des bandes de
roulement des roues principales, soient relativement
grands par rapport aux dimensions extérieures du corps
principal. De tels diamétres de roues principales permet-
tent de faciliter le franchissement d’obstacles tels que
des seuils de portes ou bordures de tapis.

[0005] Chacune des roues principales décrites dans
le document JP3283503 est annulaire et tourne autour
d’'un moyeu de roue fixe respectif qui est solidaire du
corps principal de I'appareil de nettoyage. Les deux
moyeux de roue fixes s’étendent plus particulierement
depuis le corps principal et respectivement au-dela des
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deux roues principales.

[0006] Ainsi, les moyeux de roue fixes constituent des
parties en saillie par rapport au corps principal de I'ap-
pareil de nettoyage qui sont susceptibles de s’opposer
a 'avancement de I'appareil de nettoyage par exemple
lorsque 'un des moyeux de roue fixes vient heurter un
obstacle, tel qu’un angle de mur ou un pied de table, et
donc nuire a la maniabilité de I'appareil de nettoyage.

Résumé de l'invention

[0007] La présente invention vise a remédier a cet in-
convénient.
[0008] Le probleme technique a la base de l'invention

consiste notamment a fournir un appareil de nettoyage
des sols présentantune maniabilité accrue, et permettant
en particulier de pouvoir aisément esquiver des obsta-
cles que peut rencontrer I'appareil de nettoyage.
[0009] A cet effet, I'invention a pour objet un appareil
de nettoyage pour le nettoyage de sols, comprenant un
corps principal comportant :

un boitier délimité au moins partiellement par une
paroi extérieure,

une entrée de fluide servant a recevoir un écoule-
ment de fluide depuis I'extérieur du boitier,

au moins un moyen, disposé dans le boitier, servant
a agir sur I'’écoulement de fluide regu a travers I'en-
trée de fluide.

[0010] L’appareil de nettoyage comprend en outre un
premier moyeu de roue fixe et un deuxieme moyeu de
roue fixe qui sont solidaires du corps principal et qui sont
disposés de part et d’autre du corps principal, le corps
principal et les premier et deuxieme moyeux de roue fixes
définissant un ensemble de forme globalement
sphérique ; et une premiere roue principale et une
deuxiéme roue principale qui sont annulaires et qui tour-
nent respectivement autours des premier et deuxiéme
moyeux de roue fixes, les premier et deuxi€me moyeux
de roue fixes s’étendant depuis le corps principal respec-
tivement au-dela des premiére et deuxiéme roues prin-
cipales et les premiére et deuxieme roues principales
étant de type omnidirectionnel, la premiére roue princi-
pale comprenant une pluralité de premiers galets tour-
nants répartis sur la périphérie de la premiére roue prin-
cipale et formant une premiére bande de roulement de
la premiére roue principale, et la deuxiéme roue princi-
pale comprenant une pluralité de deuxiémes galets tour-
nants répartis sur la périphérie de la deuxiéme roue prin-
cipale et formant une deuxieme bande de roulement de
la deuxieme roue principale, les premiers galets tour-
nants de la premiére roue principale pouvant tourner li-
brement et ayant des axes de rotation non paralléles, de
préférence perpendiculaires, a I'axe de rotation de la pre-
miére roue principale, et les deuxiemes galets tournants
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de ladeuxiéme roue principale pouvanttourner librement
et ayant des axes de rotation non paralléles, de préfé-
rence perpendiculaires, a I'axe de rotation de la deuxie-
me roue principale.

[0011] La présence de roues principales de type om-
nidirectionnel, également connues sous le nom de roues
holonomes, permet au corps principal de se déplacer en
roulant longitudinalement, mais également latéralement,
lorsqu’un obstacle vient au contact de I'appareil de net-
toyage lors d’'un déplacement vers I'avant de I'appareil
de nettoyage. Un tel mouvement latéral par roulement
de I'appareil de nettoyage permet a ce dernier de mieux
esquiver I'obstacle et donc de conférer a I'appareil de
nettoyage une maniabilité accrue.

[0012] En particulier, lorsque la partie en saillie de I'un
des premier et deuxieme moyeux de roue fixes heurte,
suite a un mouvement vers I'avant de I'appareil de net-
toyage, un angle de mur ou un pied de table (ou tout
autre obstacle), I'appareil de nettoyage va se déplacer
latéralement en roulant pour permettre a I'obstacle de
glisser sur ladite partie en saillie jusqu’a s’en dégager
pour libérer 'appareil de nettoyage.

[0013] L’appareil de nettoyage peuten outre présenter
une ou plusieurs des caractéristiques suivantes, prises
seules ou en combinaison.

[0014] Selon une caractéristique avantageuse de l'in-
vention, le corps principal, les premiére et deuxieme
roues annulaires et les premier et deuxiéeme moyeux de
roue fixes définissent 'ensemble de forme globalement
sphérique.

[0015] De fagon avantageuse, les premiere et deuxie-
me roues principales ont respectivement une premiere
bande de roulement et une deuxiéme bande de roule-
ment, pour que 'appareil de nettoyage puisse reposer
et rouler sur le sol a nettoyer. L'expression « bande de
roulement » se référe a une surface circulaire ou a un
ensemble de surfaces formant une périphérie externe
globalement circulaire de chacune des premiére et
deuxiéme roues principales et qui est amenée a rouler
sur le sol a nettoyer lors des déplacements de I'appareil
de nettoyage.

[0016] Selon une caractéristique avantageuse de l'in-
vention, les axes de rotation des premiers et deuxiémes
galets tournants sont sensiblement tangents a la forme
globalement sphérique ou tangents a une sphére théo-
rique disposée radialement a l'intérieur de la forme glo-
balement sphérique.

[0017] Selon un mode de réalisation de linvention,
chacune des premiere et deuxiéme roues principales
comporte une premiéere partie de roue et une deuxieéme
partie de roue qui sontannulaires et coaxiales et qui sont
fixées 'une a l'autre par exemple par encliquetage, les
premiers et deuxiémes galets tournants étant interposés
respectivement entre les premiére et deuxieme parties
de roue respectives.

[0018] Selon un mode de réalisation de l'invention, les
premiére et deuxiéme parties de roue de chacune des
premiére et deuxiéme roues principales comportent res-
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pectivement des premiers et deuxiémes organes de sup-
port configurés pour maintenir en position les galets tour-
nants respectifs parmi les premiers et deuxiémes galets
tournants. De fagon avantageuse, les premiers et deuxie-
mes organes de support de chacune des premiere et
deuxiéme roues principales sont configurés pour guider
en rotation les galets tournants respectifs parmi les pre-
miers et deuxiemes galets tournants.

[0019] Selon une caractéristique avantageuse de l'in-
vention, les premiére et deuxiéme roues principales ont
des axes de rotation qui sont inclinés I'un par rapport a
l'autre.

[0020] Selon un mode de réalisation de 'invention, les
axes de rotation des premiére et deuxiéme roues princi-
pales convergent vers le haut du corps principal.
[0021] Selon une caractéristique avantageuse de l'in-
vention, les premier et deuxiéme moyeux de roue fixes
ont respectivement une premiére surface extérieure et
une deuxieme surface extérieure qui sont chacune en
forme de calotte sphérique. Les premiére et deuxiéme
surfaces extérieures en forme de calotte sphérique des
premier et deuxieme moyeux de roue fixes permettent
aux obstacles frontaux venant au contact de I'appareil
de nettoyage de glisser sur'une des calottes sphériques
des premier et deuxieme moyeux de roue fixes. L’appa-
reil de nettoyage est alors dévié de sa trajectoire évitant
ainsi que I'obstacle ne vienne heurter la roue principale
attachée au moyeu de roue fixe comprenantladite calotte
sphérique. Une forme de/en calotte sphérique est éga-
lement connue comme forme de/en déme.

[0022] Par ailleurs, la forme de calotte sphérique de
chaque moyeu de roue fixe associée a une roue princi-
pale annulaire de type omnidirectionnel permet, lors-
qu’un obstacle rencontre la forme de calotte sphérique,
un déplacement latéral par roulement de I'appareil de
nettoyage qui est continu et progressif au fur et a mesure
du mouvement vers I'avant de I'appareil de nettoyage,
ce qui permet finalement a I'appareil de nettoyage de se
dégager plus facilement de I'obstacle rencontré.

[0023] Selon une caractéristique avantageuse de l'in-
vention, les calottes sphériques définissant les premiére
et deuxieme surfaces extérieures ont des centres qui
sont sensiblement confondus.

[0024] Selon une caractéristique avantageuse de l'in-
vention, les centres des calottes sphériques définissant
les premiére et deuxieéme surfaces extérieures sont sen-
siblement confondus avec le centre de la forme globale-
ment sphérique.

[0025] Selon une caractéristique avantageuse de l'in-
vention, les calottes sphériques définissant les premiére
etdeuxiéme surfaces extérieures ontdes rayons de cour-
bure sensiblement identiques.

[0026] Selon une caractéristique avantageuse de l'in-
vention, la premiére roue principale a une premiéere sur-
face externe annulaire qui est affleurante avec la premié-
re surface extérieure du premier moyeu de roue fixe, et
la deuxieme roue principale a une deuxiéme surface ex-
terne annulaire qui est affleurante avec la deuxiéme sur-
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face extérieure du deuxieme moyeu de roue fixe.
[0027] Selon une caractéristique avantageuse de l'in-
vention, chacune des premiére et deuxiéme surfaces ex-
ternes annulaires est une portion de surface sphérique
annulaire, les premiére et deuxieme surfaces externes
annulaires contribuant a former, avec les premiére et
deuxiéme surfaces extérieures des premier et deuxieme
moyeux de roue fixes et la paroi extérieure du corps prin-
cipal, 'ensemble de forme globalement sphérique.
[0028] Selon une caractéristique avantageuse de I'in-
vention, la premiére roue principale est guidée en rotation
autour du premier moyeu de roue fixe a I'aide d’au moins
trois patins de guidage primaires, et la deuxiéme roue
principale est guidée en rotation autour du deuxieme
moyeu de roue fixe a I'aide d’au moins trois patins de
guidage secondaires.

[0029] Selon une caractéristique avantageuse de l'in-
vention, chacun des patins de guidage primaires est so-
lidaire en rotation du premier moyeu de roue fixe et pos-
séde une premiere rainure de guidage, la premiere roue
principale comprenant une premiére nervure de guidage
annulaire configurée pour glisser dans les premiéres rai-
nures de guidage, et en ce que chacun des patins de
guidage secondaires est solidaire en rotation du deuxie-
me moyeu de roue fixe et posséde une deuxiéme rainure
de guidage, la deuxieme roue principale comprenant une
deuxieme nervure de guidage annulaire configurée pour
glisser dans les deuxiemes rainures de guidage.
[0030] Selon une caractéristique avantageuse de l'in-
vention, chacun des patins de guidage primaires et se-
condaires comprend un chanfrein pour 'assemblage par
emboitement irréversible de chacune des premiere et
deuxiéeme roues principales sur le moyeu de roue fixe
respectif parmiles premier et deuxieme moyeux de roue
fixes.

[0031] Selon une caractéristique avantageuse de l'in-
vention, chacun des premier et deuxieme moyeux de
roue fixes est creux, 'appareil de nettoyage comprenant
une conduite fluidique ou un sous-systéme qui est au
moins partiellement disposé(e) dans au moins I'un des
premier et deuxieme moyeux de roue fixes.

[0032] Selon une caractéristique avantageuse de l'in-
vention, le premier moyeu de roue fixe comporte une
premiere partie structurelle de moyeu et un premier capot
de moyeu qui est rapporté sur la premiére partie struc-
turelle de moyeu et qui définit la premiéere surface exté-
rieure du premier moyeu de roue fixe, et en ce que le
deuxieme moyeu de roue fixe comporte une deuxiéme
partie structurelle de moyeu et un deuxiéme capot de
moyeu qui estrapporté surla deuxiéme partie structurelle
de moyeu et qui définit la deuxiéme surface extérieure
du deuxieme moyeu de roue fixe.

[0033] Selon une caractéristique avantageuse de l'in-
vention, les premiére et deuxiéme roues principales ont
un diametre extérieur qui est supérieur aux 2/3 de la hau-
teur du corps principal mesuré depuis une surface hori-
zontale sur laquelle les premiére et deuxiéme roues prin-
cipales sont posées. Le diamétre extérieur correspond
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me bandes de roulement. De telles roues principales de
grands diametres permettent de franchir plus facilement
des obstacles de faibles hauteurs tels que des seuils de
portes ou des bordures de tapis.

[0034] Selon une caractéristique avantageuse de l'in-
vention, les premiere et deuxiéme roues principales sont
des roues latérales de I'appareil de nettoyage.

[0035] Selon un mode de réalisation de l'invention,
I'appareil de nettoyage comprend une structure de pro-
tection de roues configurée pour protéger les premiére
et deuxieme roues principales, la structure de protection
de roues étant disposée a I'extérieur du boitier et s’éten-
dant a distance de la paroi extérieure, la structure de
protection de roues couvrant une portion de chacune des
premiére et deuxieme bandes de roulement des premie-
re et deuxiéme roues principales.

[0036] En couvrant une portion de chacune des pre-
miére et deuxiéme bandes de roulement, la structure de
protection de roues permet de protéger en tout ou partie
chacune des premiére et deuxi€éme roues principales en
s’interposant entre 'une des premiére et deuxiéme roues
principales et un éventuel obstacle rencontré par I'appa-
reil de nettoyage lors de ses déplacements sur le sol a
nettoyer.

[0037] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
structure de protection de roues forme un ensemble de
poignée qui peut étre saisi par I'utilisateur. Ainsi, la struc-
ture de protection de roues permet a la fois de protéger
toutou partie des premiére et deuxiéme roues principales
et d’offrir au moins une surface de poignée saisissable
par l'utilisateur.

[0038] Selon une caractéristique avantageuse de l'in-
vention, 'appareil de nettoyage est un ensemble d’aspi-
ration de type traineau, le corps principal comprenant un
circuit aéraulique qui s’étend entre I'entrée de fluide et
une sortie de fluide de I'appareil de nettoyage, ledit au
moins un moyen servant a agir sur I'écoulement com-
prenant un dispositif de séparation des déchets, telqu'un
séparateur cyclonique ou un filtre disposé sur le circuit
aéraulique, et un groupe moto-ventilateur disposé sur le
circuit aéraulique et comprenant un moteur électrique et
un ventilateur couplé au moteur électrique pour générer
un flux d’air dans le circuit aéraulique lorsque I'ensemble
d’aspiration est en fonctionnement.

Bréve description des figures

[0039] On comprendra mieux les buts, aspects et
avantages de la présente invention, d’apres la descrip-
tion donnée ci-aprés d’'un mode particulier de réalisation
de l'invention présenté a titre d’exemple non limitatif, en
se référant aux dessins annexés dans lesquels :

La figure 1 est une vue trois-quarts avant d’'un ap-
pareil de nettoyage selon la présente invention ;

La figure 2 est une vue de coté de I'appareil de net-
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toyage de la figure 1

La figure 3 est une vue en coupe longitudinale de
I'appareil de nettoyage de la figure 1

La figure 4 est une vue de face de I'appareil de net-
toyage de la figure 1 ;

La figure 5 est une vue de dessus de I'appareil de
nettoyage de la figure 1 ;

La figure 6 est une vue arriere de I'appareil de net-
toyage de la figure 1 ;

La figure 7a est une vue de dessus de I'appareil de
nettoyage de la figure 1 montrant un évitement
d’obstacle selon une premiere étape ;

La figure 7b est une vue de dessus de I'appareil de
nettoyage de la figure 1 montrant un évitement
d’obstacle selon une deuxieme étape ;

La figure 7c est une vue de dessus de I'appareil de
nettoyage de la figure 1 montrant un évitement
d’obstacle selon une troisiéme étape ;

La figure 7d est une vue de dessus de I'appareil de
nettoyage de la figure 1 montrant un évitement
d’obstacle selon une quatriéme étape ;

La figure 8 est une vue en perspective d’'un moyeu
deroue fixe de 'appareil de nettoyage de la figure 1 ;

La figure 9 est une vue éclatée d’'un ensemble de
roulement comprenant un moyeu de roue fixe et une
roue principale de I'appareil de nettoyage de la figure
15

La figure 10 est une vue partielle en perspective, a
I'échelle agrandie, d’uneroue principale de I'appareil
de nettoyage de la figure 1.

La figure 11 est une vue partielle en coupe transver-
sale d’'une roue principale et d’'un moyeu de roue fixe

de l'appareil de nettoyage de la figure 1.

Description détaillée

[0040] Seuls les éléments nécessaires a la compré-
hension de I'invention sont représentés. Pour faciliter la
lecture des dessins, les mémes éléments portent les mé-
mes références d’une figure a l'autre.

[0041] On notera que dans ce document, les termes
"horizontal", "vertical”, "inférieur", "supérieur”, "hauteur”,
"haut", "dessus" employés pour décrire I'appareil de net-
toyage ou I'ensemble d’aspiration ou le corps principal
font références a I'appareil de nettoyage ou I'ensemble
d’aspiration en situation d’'usage lorsqu’il repose par ses
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roues sur un sol a nettoyer qui est plat et horizontal.
[0042] Les figures 1 a 11 représentent un appareil de
nettoyage 1 pour le nettoyage des sols. L’appareil de
nettoyage 1 représentés aux figures 1 a 11 est plus pré-
cisément un ensemble d’aspiration de type traineau.
[0043] L’appareil de nettoyage 1 comprend un corps
principal 2 comportant :

e un boitier 3 délimité au moins partiellement par une
paroi extérieure 4,

e une entrée de fluide 5 servant a recevoir un écoule-
ment de fluide depuis I'extérieur du boitier 3,

¢ une sortie de fluide 6,

e au moins un moyen, disposé dans le boitier 3, ser-
vant a agir sur I'écoulement de fluide regu a travers
I'entrée de fluide 5.

[0044] L’entrée de fluide 5 est avantageusement ar-
rangée a une extrémité du corps principal 2 qui corres-
pond a l'avant du corps principal 2.

[0045] Le corps principal 2 comprend en outre un cir-
cuit aéraulique 7 qui s’étend entre I'entrée de fluide 5 et
la sortie de fluide 6. Dans un ensemble d’aspiration de
type traineau, I'entrée de fluide 5 est également connue
sous le nom d’embout de connexion ou embout d’entrée
d’air et la sortie de fluide 6 est également connue sous
le nom de sortie a I'échappement et peut comprendre un
ou plusieurs orifices.

[0046] Le corps principal 2 comprend généralement
plusieurs moyens servant a agir sur I'écoulement de flui-
de. Ces moyens comprennent notamment (voir figure 3)
un dispositif de séparation des déchets 8, tel qu’'un sé-
parateur cyclonique ou un filtre, et un groupe moto-ven-
tilateur 9 comprenant un moteur électrique et un ventila-
teur couplé au moteur électrique pour générer un flux
d’'air dans le circuit aéraulique 7 lorsque I'appareil de net-
toyage 1 est en fonctionnement. Le dispositif de sépara-
tion des déchets 8 et le groupe moto-ventilateur 9 sont
disposés sur le circuit aéraulique 7, c’est-a-dire qu’ils
sont traversés par le flux d’air aspiré lorsque I'appareil
de nettoyage 1 est en fonctionnement. Le dispositif de
séparation des déchets 8 est généralement disposé sur
le circuit aéraulique 7 en amont du groupe moto-ventila-
teur 9.

[0047] Dans le mode de réalisation des figures 1 a 11,
le dispositif de séparation des déchets 8 est placé dans
un bol de collecte des déchets 10. Le bol de collecte des
déchets 10 est amovible pour étre retiré du corps princi-
pal 2, pour pouvoir évacuer plus facilement les déchets
accumulés dans le bol de collecte des déchets 10 et pour
nettoyer le dispositif de séparation des déchets 8. De
maniere a pouvoir étre retiré plus facilement, le bol de
collecte des déchets 10 comprend une poignée centrale
11.

[0048] L’appareil de nettoyage 1 comprend en outre
des premiere et deuxieme roues principales 12, 13 mon-
tées mobiles en rotation sur le corps principal 2. Les pre-
miere et deuxiéme roues principales 13, 14 comprennent
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respectivement des premiére et deuxiéme bandes de
roulement 15, 16 pour que le corps principal 2 puisse
reposer et rouler sur le sol a nettoyer. Les premiére et
deuxiéme roues principales 13, 14 sont disposées de
part et d’autre du corps principal 2. Plus précisément, les
premiére et deuxiéme roues principales 13, 14 sont des
roues latérales par rapport au corps principal 2. Les pre-
miére et deuxiéme roue principales 13, 14 ont respecti-
vement des axes de rotations A13, A14.

[0049] Comme représenté en figure 4, les roues prin-
cipales 13, 14 ont avantageusement des axes de rotation
A13, A14 inclinés I'un par rapport a I'autre. Les axes de
rotation A13, A14 convergent de préférence vers le haut
du corps principal 2 pour former au sommet un angle o
inférieur a 180°.

[0050] En état de fonctionnement, un suceur d’aspira-
tion (non représenté), également connu sous le nom de
téte d’aspiration, est normalement connecté a 'entrée
de fluide 5 par un tube d’aspiration (non représenté) com-
prenant une partie rigide et une partie flexible. L'appareil
de nettoyage 1, le suceur d’aspiration et le tube d’aspi-
ration forment un aspirateur traineau. Lors d’'une opéra-
tion de nettoyage, l'utilisateur d’'un aspirateur traineau
tient le suceur d’aspiration via une poignée ménagée sur
la partie rigide du tube d’aspiration ou solidaire du tube
d’aspiration. Lorsque les premiére et deuxiéme roues
principales 13, 14 ne sont pas motorisées, la poignée et
le tube d’aspiration permettent a I'utilisateur de tirer I'ap-
pareil de nettoyage 1 qui, grace aux premiere et deuxie-
me roues principales 13, 14, roule sur le sol a aspirer.
[0051] Le suceur d’aspiration et le tube d’aspiration
sont des parties d’un l'aspirateur traineau qui sont con-
nues de 'homme du métier. C’est pourquoi le suceur
d’aspiration et le tube d’aspiration ne sont pas représen-
tés sur les figures et ne sont pas décrits plus en détails
dans la présente description.

[0052] Lespremiere etdeuxiéme roues principales 13,
14 sontavantageusement annulaires et tournent respec-
tivement autour d’'un premier moyeu de roue fixe 18 et
d’'un deuxieme moyeu de roue fixe 19 qui sont solidaires
du corps principal 2 et qui sont disposés de partet d’autre
du corps principal 2. Les premier et deuxieme moyeux
de roue fixes 18, 19 s’étendent depuis le corps principal
2 respectivement au-dela des premiere et deuxieme
roues principales 13, 14.

[0053] Dansle mode de réalisation présenté aux figu-
res, les premier et deuxieme moyeux de roue fixes 18,
19 ont respectivement une premiere surface extérieure
18a et une deuxiéme surface extérieure 19a qui sont
chacune en forme de calotte sphérique, autrement dit en
forme de déme. De fagon avantageuse, les calottes
sphériques définissant les premiére et deuxieéme surfa-
ces extérieures 18a, 19a ont des centres qui sont sensi-
blement confondus avec le centre de la forme globale-
ment sphérique, et ont des rayons de courbure identi-
ques ou sensiblement identiques.

[0054] Comme montré plus particulierement sur la fi-
gure 4, la premiére roue principale 13 a une premiére

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

surface externe annulaire 13a qui est affleurante avec la
premiéere surface extérieure 18a du premier moyeu de
roue fixe 18, et la deuxiéme roue principale 14 a une
deuxiéme surface externe annulaire 14a qui est affleu-
rante avecla deuxieme surface extérieure 19a du deuxie-
me moyeu de roue fixe 19. De fagon avantageuse, cha-
cune des premiére et deuxiéme surfaces externes an-
nulaires 13a, 14a est une portion de surface sphérique
annulaire.

[0055] Les premiére et deuxiéme surfaces externes
annulaires 13a, 14a forment, avec les premiére et
deuxiéme surfaces extérieures 18a, 19a des premier et
deuxiéme moyeux de roue fixes 18, 19 et la paroi exté-
rieure 4 du corps principal 2, un ensemble de forme glo-
balement sphérique. Cette configuration permet a I'ap-
pareil de nettoyage 1 de plus facilement esquiver des
obstacles rencontrés.

[0056] Comme représentées sur les figures, les pre-
miére et deuxieme roues principales 13, 14 sont de type
omnidirectionnel. Ce type de roue permet a I'appareil de
nettoyage 1 de se déplacerlatéralementL parroulement,
autrementdit en roulant, pour mieux esquiverun obstacle
30 venant au contact d’une structure de protection de
roues 22, qui sera décrite plus en détails ci-aprés, et/ou
de l'une des premiére et deuxiéme surfaces extérieures
18a, 19a des premier et deuxi€me moyeux de roue fixes
18, 19 (voir figures 7a a 7b). Ce type de roues est éga-
lement connu sous le nom de roues holonomes.

[0057] Ainsi, la premiére roue principale 13 comprend
une pluralité de premiers galets tournants 13b répartis
sur la périphérie de la premiére roue principale 13 et for-
mant la premiére bande de roulement 15 de la premiére
roue principale 13, et la deuxiéme roue principale 14
comprend une pluralité de deuxiémes galets tournants
14b répartis sur la périphérie de la deuxiéme roue prin-
cipale 14 et formant la deuxiéme bande de roulement 16
de la deuxiéme roue principale 14.

[0058] Les premiers galets tournants 13b de la premie-
re roue principale 13 peuvent tourner librement et ont
des axes de rotation non paralleéles a I'axe de rotation
A13 de la premiere roue principale 13, et les deuxiémes
galets tournants 14b de la deuxiéme roue principale 14
peuvent tourner librement et ont des axes de rotation non
paralléles a I'axe de rotation A14 de la deuxiéme roue
principale 14. Avantageusement et comme représentés
sur les figures, les axes de rotation des premiers et
deuxiémes galets tournants 13b, 14b sont respective-
ment perpendiculaires aux axes de rotation A13, A14
des premiere et deuxiéme roues principales 13, 14.
[0059] Selon le mode de réalisation représenté surles
figures, les axes de rotation des premiers et deuxiemes
galets tournants 13b, 14b sont sensiblement tangents a
la forme globalement sphérique ou tangents a une sphée-
re théorique disposée radialement a l'intérieur de la for-
me globalement sphérique.

[0060] Comme montré sur les figures 8 a 11, chacune
des premiére et deuxieme roues principales 13, 14 com-
porte une premiére partie de roue 110 et une deuxiéme
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partie de roue 120 qui sont annulaires et coaxiales et qui
sont fixées 'une a I'autre par exemple par encliquetage.
Les premiers et deuxiémes galets tournants 13b, 14b
sont respectivement interposés entre et maintenus en
position par des premiers et deuxiemes organes de sup-
port 111, 121 prévus respectivement sur les premiére et
deuxiéme parties de roue 110, 120 respectives. Les pre-
miers et deuxiémes organes de support 111, 121 prévus
sur les premiére et deuxieme parties de roue 110, 120
de chacune des premiére et deuxieéme roues principales
13, 14 sont plus particulierement configurés pour guider
en rotation les galets tournants respectifs. Selon le mode
de réalisation représenté sur les figures, les premiéres
parties de roue 110 des premiére et deuxieme roues prin-
cipales 13, 14 comportent respectivement les premiere
et deuxiéme surfaces externes annulaires 13a, 13b.
[0061] Defaconavantageuse, chacune des premiéres
parties de roue 110 comporte une pluralité d’éléments
d’encliquetage 112, tels que des éléments d’encliqueta-
ge male ou femelle, qui sont répartis autour de I'axe de
rotation de la roue principale respective, et chacune des
deuxiémes parties de roue 120 comporte une pluralité
d'organes d’encliquetage 122, tels que des organes d’en-
cliqguetage femelle ou méle, qui sont répartis autour de
'axe de rotation de la roue principale respective et qui
sont configurés pour coopérer avec les éléments d’en-
cliguetage 112 respectifs. Des moyens d’encliquetage
additionnels pourraient également étre prévus sur les
premiers et deuxiémes organes de support 111, 121 de
chacune des premiére et deuxiéme roues principales 13,
14.

[0062] Avantageusement, la premiére roue principale
13 est guidée en rotation autour du premier moyeu de
roue fixe 18 a I'aide d’au moins trois patins de guidage
primaires 20, et par exemple quatre, qui sont décalés
angulairement par rapport a 'axe de rotation A13 de la
premiére roue principale 13, et la deuxiéme roue princi-
pale 14 est guidée enrotation autour du deuxieme moyeu
deroue fixe 19 al’aide d’au moins trois patins de guidage
secondaires 21, et par exemple quatre, qui sont décalés
angulairement par rapport a 'axe de rotation A14 de la
deuxiéme roue principale 14.

[0063] Chacun des patins de guidage primaires 20 est
solidaire en rotation du premier moyeu de roue fixe 18
et possede une premiére rainure de guidage 20a, et la
premiére roue principale 13 comprend une premiere ner-
vure de guidage annulaire 13c configurée pour glisser
dans les premieres rainures de guidage 20a des patins
de guidage primaires 20. De fagon similaire, chacun des
patins de guidage secondaires 21 est solidaire en rota-
tion du deuxiéme moyeu de roue fixe 19 et posséde une
deuxieme rainure de guidage 21a, et la deuxieme roue
principale 14 comprend une deuxiéme nervure de gui-
dage annulaire 14c configurée pour glisser dans les
deuxiemes rainures de guidage 21a des patins de gui-
dage secondaires 21.

[0064] De fagon avantageuse, chacun des patins de
guidage primaires et secondaires 20, 21 comprend un
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chanfrein pour I'assemblage par emboitement irréversi-
ble de chacune des premiére et deuxiéme roues princi-
pales 13, 14 sur le moyeu de roue fixe respectif parmi
les premier et deuxieme moyeux de roue fixes 18, 19.
[0065] Avantageusement et comme montré sur la fi-
gure 11, chacun des premier et deuxieme moyeux de
roue fixes 18, 19 est creux et délimite un espace interne
qui peut étre utilisé pour disposer par exemple des or-
ganes fonctionnels de I'appareil de nettoyage 1, comme
par un exemple unfiltre (non représenté) ou une conduite
fluidique.

[0066] Selon le mode de réalisation non représenté
sur les figures, le premier moyeu de roue fixe 18 pourrait
comporter une premiére partie structurelle de moyeu et
un premier capot de moyeu qui est rapporté sur la pre-
miére partie structurelle de moyeu et qui définit la pre-
miére surface extérieure 18a du premier moyeu de roue
fixe 18. De fagon similaire, le deuxieme moyeu de roue
fixe 19 pourrait comporter une deuxiéme partie structu-
relle de moyeu et un deuxieme capot de moyeu qui est
rapporté sur la deuxieéme partie structurelle de moyeu et
qui définit la deuxiéme surface extérieure 19a du deuxié-
me moyeu de roue fixe 18.

[0067] L’appareil de nettoyage 1 comprend en outre
une structure de protection de roues 22 qui est configurée
pour protéger les premiére et deuxi€éme roues principales
13, 14 et qui est disposée a I'extérieur du boitier 3 du
corps principal 2. La structure de protection de roues 22
s’étend a distance de la paroi extérieure 4 du corps prin-
cipal 2, et couvre une portion de chacune des premiére
et deuxiéme bandes de roulement 15, 16 des premiére
et deuxiéme roues principales 13, 14, et plus particulié-
rement plusieurs des premiers galets tournants 13b et
plusieurs des deuxiemes galets tournants 14b.

[0068] De préférence, la structure de protection de
roues 22 couvre un secteur angulaire S1 de chacune des
premiére et deuxiéme bandes de roulement 15, 16 qui
est supérieur a 90° et avantageusement compris entre
90° et 130°. Dans I'exemple de la figure 2, le secteur
angulaire S1 couvert est d’environ 115°. La structure de
protection de roues 22 permet donc de protéger les pre-
miere et deuxiéme roues principales 13, 14 d’une partie
des chocs qu’elles pourraient subir lorsque I'appareil de
nettoyage 1 se déplagant sur un sol a nettoyer rencontre
des obstacles. La structure de protection de roues 22
permet ainsi d’augmenter la longévité des premiere et
deuxiéme roues principales 13, 14. La structure de pro-
tection de roues 22 est particulierement utile lorsque les
premiére et deuxiéme roues principales 13, 14 sont des
roues de grands diametres comme représentées sur les
figures. En effet, parleur diameétre imposant, les premiére
et deuxiéme roues principales 13, 14 sont plus exposées
aux chocs lors des déplacements de I'appareil de net-
toyage 1 sur un sol a nettoyer. Par ailleurs, en étant dis-
posée al’extérieur du boitier 3 eten s’étendant a distance
de la paroi extérieure 4, la structure de protection de
roues 22 permet de protéger au moins partiellement des
roues principales de grands diamétres sans avoir a surdi-
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mensionner le boitier 3 du corps principal 2 pour essayer
de protéger de telles roues principales.

[0069] Dans le cadre de la présente invention, les pre-
miére et deuxiéme roues principales 13, 14 sont consi-
dérées comme étant de grands diameétres lorsque leur
diamétre extérieur, correspondant au diameétre des pre-
miére et deuxiéme bandes de roulement 15, 16 des pre-
miére etdeuxiéme roues principales 13, 14, est supérieur
aux 2/3 de la hauteur H du corps principal 2 mesurée
depuis une surface horizontale sur laquelle reposent les
premiére et deuxiéme roues principales 13, 14. La hau-
teur H du corps principal 2 est mesurée sans compter le
surcroit de hauteur que peut représenter la structure de
protection de roues 22.

[0070] Avantageusement, la structure de protectionde
roues 22 forme un ensemble de poignée qui peut étre
saisi par l'utilisateur. La structure de protection de roues
22 prend donc la forme d’'un ensemble de poignée sai-
sissable par I'utilisateur pour soulever et déplacer I'ap-
pareil de nettoyage 1. Ainsi, la structure de protection de
roues 22 permet a la fois de protéger tout ou partie des
premiére et deuxiéme roues principales 13, 14 et d’offrir
au moins une surface de préhension pour l'utilisateur.
[0071] Les figures 7a a 7d illustrent, selon quatre éta-
pes, une esquive d'un obstacle frontal, tel qu’un pied de
table se présentant frontalement a I'appareil de nettoya-
ge 1. Un obstacle frontal est un obstacle venant a la ren-
contre et au contact de I'appareil de nettoyage 1 lorsque
I'appareil de nettoyage 1 se déplace vers I'avant AV.
[0072] Selon une premiére étape représentée en figu-
re 7a, 'appareil de nettoyage 1 se déplace vers I'avant
AV. Un obstacle 30 se dresse sur la trajectoire de I'ap-
pareil de nettoyage 1 et au-devant de la premiére roue
principale 13.

[0073] Selon une deuxieme étape représentée en fi-
gure 7b, I'appareil de nettoyage 1 continue son déplace-
ment vers I'avant AV et vient au contact de I'obstacle 30.
Plus précisément, une surface extérieure inclinée 23 de
la structure de protection de roues 22 vient au contact
de I'obstacle 30 en s’interposant entre I'obstacle 30 et la
premiére roue principale 13 évitant ainsi que I'obstacle
30 ne vienne heurter le devant de la premiére roue prin-
cipale 13.

[0074] Selon une troisieme étape représentée en figu-
re 7c, 'appareil de nettoyage 1 continue son déplace-
ment vers I'avant AV, la surface extérieure inclinée 23
glisse surl'obstacle 30. Grace al’inclinaison de la surface
extérieure inclinée 23, en méme temps que 'appareil de
nettoyage 1 se déplace vers'avant AV, I'appareil de net-
toyage 1 se déplace latéralement L.

[0075] Selon une quatrieme étape représentée en fi-
gure 7d, I'appareil de nettoyage 1 continue son déplace-
ment vers I'avant AV, la surface extérieure inclinée 23
est dégagée de I'obstacle 30. L’appareil de nettoyage 1
continue a glisser sur I'obstacle 30 par un contact entre
I'obstacle 30 et la premiere surface extérieure 18a du
premier moyeu de roue fixe 18. La premiere surface ex-
térieure 18a du premier moyeu de roue fixe 18 se trouve
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en vue de dessus de I'appareil de nettoyage 1 sensible-
ment dans le prolongement de la surface extérieure in-
clinée 23. Parce que la premiére surface extérieure 18a
du premier moyeu de roue fixe 18 se trouve en saillie par
rapport a la premiére roue principale 13 et par rapport
aureste du corps principal 2, le glissement relatif de 'obs-
tacle 30 sur la premiére surface extérieure 18a a pour
effetd’'une partde continuer a déplacer latéralement|'ap-
pareil de nettoyage 1 au fur et a mesure de son dépla-
cementversl'avant AV et d’autre part a écarter 'obstacle
30 de la premiére roue principale 13 pour éviter que I'obs-
tacle 30 ne vienne heurter la premiére roue principale 13
notamment une partie arriére de la premiéere roue prin-
cipale 13.

[0076] L’esquive d’obstacle selon les quatre étapes ci-
dessus est obtenue par un effet combiné de la structure
de protection de roues 22 et des premiére et deuxiéme
surfaces extérieures 18a, 19a des premier et deuxiéme
moyeux de roue fixes 18, 19 en formes de calottes sphé-
riques.

[0077] Il convient d’étre noté que la structure de pro-
tection de roues 22 comporte également une surface ex-
térieure inclinée 24 qui est située du cb6té de la deuxiéme
roue principale 14 et qui est configurée pour venir au
contact d’un obstacle 30 situé du cbété de la deuxieme
roue principale 14, de maniere a éviter que I'obstacle ne
vienne heurter le devant de la deuxiéme roue principale
14.

[0078] Selon une esquive d’obstacle non représentée
sur les figures, la premiére surface extérieure 18a du
premier moyeu de roue fixe 18 pourrait directement venir
au contact de I'obstacle 30, c’est-a-dire sans que ce der-
nier ne vienne préalablement au contact de la structure
de protection de roues 22. Selon une telle esquive d’obs-
tacle, la forme en calotte sphérique de la premiére sur-
face extérieure 18a, associée a des premiére et deuxié-
me roues principales 13, 14 de type omnidirectionnel,
permet, lorsque I'obstacle 30 rencontre la premiére sur-
face extérieure 18a, un déplacement latéral par roule-
ment de I'appareil de nettoyage 1 qui est continu et pro-
gressif au fur et a mesure du mouvement vers 'avant AV
de I'appareil de nettoyage 1, ce qui permet finalement a
I'appareil de nettoyage 1 de se dégager plus facilement
de l'obstacle rencontré.

[0079] Bienentendu,l'invention n’estnullementlimitée
au mode de réalisation décrit et illustré qui n'a été donné
qu’atitre d’exemple. Des modifications restent possibles,
notamment du point de vue de la constitution des divers
éléments ou par substitution d’équivalents techniques,
sans sortir pour autant du domaine de protection de I'in-
vention.

[0080] Ainsi, dans une variante de réalisation non re-
présentée, au lieu d’étre un aspirateur, 'appareil de net-
toyage est un appareil lavant capable de mouiller et frot-
terdes sols a laver ou est un appareil vaporisant capable
d’envoyer de la vapeur sur des sols a nettoyer.
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Revendications

1.

Appareil de nettoyage (1) pour le nettoyage de sols,
comprenant un corps principal (2) comportant :

* un boitier (3) délimité au moins partiellement
par une paroi extérieure (4),

« une entrée de fluide (5) servant a recevoir un
écoulement de fluide depuis I'extérieur du boitier
3),

* au moins un moyen, disposé dans le boitier
(3), servanta agir sur’écoulement de fluide recu
a travers I'entrée de fluide (5) ;

l'appareil de nettoyage (1) comprenant en
outre :

* un premier moyeu de roue fixe (18) et un
deuxiéme moyeu de roue fixe (19) qui sont so-
lidaires du corps principal (2) et qui sont dispo-
sés de part et d’autre du corps principal (2), le
corps principal (2) et les premier et deuxieme
moyeux de roue fixes (18, 19) définissant un en-
semble de forme globalement sphérique, et

* une premiere roue principale (13) et une
deuxiéme roue principale (14) qui sont annulai-
res et qui tournent respectivement autours des
premier et deuxieme moyeux de roue fixes (18,
19), les premier et deuxieme moyeux de roue
fixes (18, 19) s’étendant depuis le corps princi-
pal (2) respectivement au-dela des premiére et
deuxiéme roues principales (13, 14),

caractérisé en ce que les premiére et deuxieme
roues principales (13, 14) sont de type omnidirec-
tionnel, la premiére roue principale (13) comprenant
une pluralité de premiers galets tournants (13b) ré-
partis surla périphérie de la premiére roue principale
(13) et formant une premiére bande de roulement
(15) de la premiére roue principale (13), les premiers
galets tournants (13b) de la premiére roue principale
(13) pouvant tourner librement et ayant des axes de
rotation non paralléles a I'axe de rotation (A13) de
la premiere roue principale (13), et la deuxieme roue
principale (14) comprenant une pluralité de deuxie-
mes galets tournants (14b) répartis sur la périphérie
de la deuxiéme roue principale (14) et formant une
deuxiéme bande de roulement (16) de la deuxieme
roue principale (14), les deuxiemes galets tournants
(14b) de la deuxiéme roue principale (14) pouvant
tourner librement et ayant des axes de rotation non
paralleles a I'axe de rotation (A14) de la deuxiéme
roue principale (14).

Appareil de nettoyage (1) selon la revendication pré-
cédente, caractérisé en ce que les axes de rotation
des premiers et deuxiemes galets tournants (13b,
14b) sont sensiblement tangents a la forme globa-
lement sphérique ou tangents a une sphére théori-
que disposée radialement a l'intérieur de la forme
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globalement sphérique.

Appareil de nettoyage (1) selon I'une quelconque
des revendications précédentes, caractérisé en ce
que les premiere et deuxieme roues principales (13,
11) ont des axes de rotation (A13, A11) qui sontin-
clinés I'un par rapport a l'autre.

Appareil de nettoyage (1) selon I'une quelconque
des revendications précédentes, caractérisé en ce
que les premier et deuxieme moyeux de roue fixes
(18, 19) ont respectivement une premiére surface
extérieure (18a) et une deuxieme surface extérieure
(19a) qui sont chacune en forme de calotte sphéri-
que.

Appareil de nettoyage (1) selon la revendication pré-
cédente, caractérisé en ce que les calottes sphé-
riqgues définissantles premiére et deuxiéme surfaces
extérieures (18a, 19a) ont des centres qui sont sen-
siblement confondus.

Appareil de nettoyage (1) selon la revendication pré-
cédente, caractérisé en ce que les centres des ca-
lottes sphériques définissant les premiére et deuxie-
me surfaces extérieures (18a, 19a) sont confondus
avec le centre de la forme globalement sphérique.

Appareil de nettoyage (1) selon I'une quelconque
des revendications 4 a 6, caractérisé en ce que la
premiere roue principale (13) a une premiére surface
externe annulaire (13a) qui est affleurante avec la
premiere surface extérieure (18a) du premier moyeu
de roue fixe (18), et la deuxieme roue principale (14)
a une deuxieme surface externe annulaire (14a) qui
est affleurante avec la deuxiéme surface extérieure
(19a) du deuxieme moyeu de roue fixe (19).

Appareil de nettoyage (1) selon la revendication pré-
cédente, caractérisé en ce que chacune des pre-
miere et deuxieme surfaces externes annulaires
(13a, 14a) est une portion de surface sphérique an-
nulaire, les premiére et deuxiéme surfaces externes
annulaires (13a, 14a) contribuant a former, avec les
premiere et deuxieme surfaces extérieures (18a,
19a) des premier et deuxieme moyeux de roue fixes
(18, 19) et la paroi extérieure (4) du corps principal
(2), 'ensemble de forme globalement sphérique.

Appareil de nettoyage (1) selon I'une quelconque
des revendications précédentes, caractérisé en ce
que la premiéere roue principale (13) est guidée en
rotation autour du premier moyeu de roue fixe (18)
al'aide d’au moins trois patins de guidage primaires
(20), et la deuxiéme roue principale (14) est guidée
en rotation autour du deuxiéme moyeu de roue fixe
(19) a l'aide d’au moins trois patins de guidage se-
condaires (21).
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Appareil de nettoyage (1) selon la revendication pré-
cédente, caractérisé en ce que chacun des patins
de guidage primaires (20) est solidaire en rotation
du premier moyeu de roue fixe (18) et posséde une
premiére rainure de guidage (20a), la premiere roue
principale (13) comprenant une premiére nervure de
guidage annulaire (13c) configurée pour glisser dans
les premieres rainures de guidage (20a), et en ce
que chacun des patins de guidage secondaires (21)
est solidaire en rotation du deuxiéme moyeu de roue
fixe (19) et posséde une deuxiéme rainure de gui-
dage (21a), la deuxieme roue principale (14) com-
prenant une deuxieme nervure de guidage annulaire
(14c) configurée pour glisser dans les deuxiemes
rainures de guidage (21a).

Appareil de nettoyage (1) selon la revendication pré-
cédente, caractérisé en ce que chacun des patins
de guidage primaires et secondaires (20, 21) com-
prend un chanfrein pour 'assemblage par emboite-
ment irréversible de chacune des premiére et
deuxiéme roues principales (13, 14) sur le moyeu
de roue fixe respectif parmiles premier et deuxieéme
moyeux de roue fixes (18, 19).

Appareil de nettoyage (1) selon I'une quelconque
des revendications précédentes, caractérisé en ce
que chacun des premier et deuxieme moyeux de
roue fixes (18, 19) est creux, I'appareil de nettoyage
(1) comprenant une conduite fluidique ou un sous-
systéme qui est au moins partiellement disposé(e)
dans au moins I'un des premier et deuxieme moyeux
de roue fixes (18, 19).

Appareil de nettoyage (1) selon I'une quelconque
des revendications précédentes, caractérisé en ce
que les premiére et deuxieme roues principales (13,
14) ont un diamétre extérieur qui est supérieur aux
2/3 de la hauteur (H) du corps principal (2) mesuré
depuis une surface horizontale sur laquelle les pre-
miére et deuxieme roues principales (13, 11) sont
posées.

Appareil de nettoyage (1) selon I'une quelconque
des revendications précédentes, caractérisé en ce
que l'appareil de nettoyage (1) est un ensemble
d’aspiration de type traineau, le corps principal (2)
comprenant un circuit aéraulique (7) qui s’étend en-
tre ’entrée de fluide (5) et une sortie de fluide (6) de
I'appareil de nettoyage (1), ledit au moins un moyen
servant a agir sur I'’écoulement comprenant :

a. un dispositif de séparation des déchets (8),
tel qu’un séparateur cyclonique ou un filtre dis-
posé sur le circuit aéraulique (7), et

b. un groupe moto-ventilateur (9) disposé sur le
circuit aéraulique (7) et comprenant un moteur
électrique et un ventilateur couplé au moteur
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électrique pour générer un flux d’air dans le cir-
cuit aéraulique (7) lorsque I'ensemble d’aspira-
tion est en fonctionnement.
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