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DISPOSITIF D’OUVERTURE ET DE FERMETURE, DU TYPE DE FERMETURE A GLISSIERE,

POUR ARTICLE NOTAMMENT DE MAROQUINERIE

(57) L'invention concerne une fermeture a glissiére,
comportant une glissiére (4) ayant une pluralité de dents
(12) présentant chacune un premier organe de fixation
(25) ménagé sur une premiére face (23) de la dent et un
deuxieme organe de fixation (26) ménagé sur une
deuxieme face (24) de la dent, et un curseur (7) pourvu
d'une premiére ouverture (15) et de deux deuxiémes
ouvertures (17) superposées, d’'une rampe supérieure
(18) s’étendant depuis la premiére ouverture jusqu’'a
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'une des deux deuxiémes ouvertures et d’'une rampe
inférieure (19) s’étendant depuis la premiére ouverture
jusqu’a l'autre des deux deuxiemes ouvertures, avec le
curseur qui est configuré pour ouvrir/fermer la glissiére,
et chaque dent est pourvue d’au moins une premiére
portion en arrondi (30) sur sa premiere face et distincte
du premier organe de fixation et/ou d’au moins une
deuxiéme portion en arrondie (31) sur sa deuxiéme face
et distincte du deuxiéme organe de fixation.
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Description

Domaine technique de l'invention

[0001] La présente invention concerne un dispositif
d’ouverture etde fermeture, du type fermeture a glissiére.
[0002] Elle concerne aussi un article, notamment de
maroquinerie, pourvu d’un tel dispositif d'ouverture et de
fermeture.

Etat de la technique

[0003] On connaitdes dispositifs d’ouverture et de fer-
meture, du type fermeture a glissiére, qui permettent
classiquement la jonction et la séparation d’une glissiére
formée de deux bandes de liaison grace a l'action d’'un
curseur.

[0004] Le brevet européen EP 2 700 327 décrit une
fermeture a glissiére dite a ouverture verticale, ou le cur-
seur sépare les bandes de liaison dans une direction
perpendiculaire au plan créé par celles-ci.

[0005] En particulier, le curseur est pourvu d’'une pre-
miére ouverture située a une premiere extrémité, de deux
deuxiémes ouvertures superposeées et situées a une se-
conde extrémité opposée a la premiere extrémité, d'une
rampe supérieure rejoignant la premiére ouverture a
'une des deuxiémes ouvertures et d’'une rampe inférieu-
re rejoignant la premiere ouverture a I'autre des deuxie-
mes ouvertures.

[0006] Les bandes de liaison sont quant a elles pour-
vues d’une pluralité de dents ayant chacune une protu-
bérance ménagée en saillie sur une premiere face et un
logement ménagé en renfoncement sur une deuxieme
face opposée alapremiere face. Chaque dentd’une ban-
de de liaison est configurée pour coopérer avec au moins
une dent de I'autre bande de liaison de sorte a former
des maillons.

Exposé de I'invention

[0007] L’invention vise a fournir un dispositif d’'ouver-
ture et de fermeture, du type fermeture a glissiére, qui
soit particulierement simple et commode d’utilisation.
[0008] L’invention a ainsi pour objet, sous un premier
aspect, un dispositif d'ouverture et de fermeture, du type
fermeture a glissiére, comportant :

une glissiere ayant deux bandes de liaison pourvues
chacune d’une pluralité de dents, chaque dent pré-
sentant un premier organe de fixation ménagé sur
une premiére face de la dent et un deuxiéme organe
de fixation ménagé sur une deuxiéme face de la dent
opposée a la premiére face, et chaque dent d’une
des bandes de liaison est configurée pour coopérer
avec au moins une dent de l'autre des bandes de
liaison, via les premier et deuxiéme organes de fixa-
tion, de sorte a former des maillons ; et

un curseur pourvu d’une premiére ouverture située
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aune premiére extrémité, de deux deuxiémes ouver-
tures superposées et situées a une seconde extré-
mité opposée a la premiére extrémité, d’'une rampe
supérieure s’étendant depuis la premiére ouverture
jusqu'a l'une des deux deuxiémes ouvertures et
d’une rampe inférieure s’étendant depuis la premie-
re ouverture jusqu’a l'autre des deux deuxiemes
ouvertures ;

avec le dispositif d’ouverture et de fermeture qui est
configuré de sorte que, sous une action de déplace-
ment du curseur dans un sens prédéterminé dit
d’ouverture, les dents qui coopérent entrent dans le
curseur par sa premiére ouverture, se séparent et
cheminent respectivement le long de ses rampes
supérieure etinférieure jusqu’a sortir du curseur res-
pectivement et individuellement par ses deux
deuxiémes ouvertures superposees ;

avec le dispositif d’ouverture et de fermeture qui est
configuré de sorte que, sous une action de déplace-
ment du curseur dans un sens inverse dit de ferme-
ture au sens prédéterminé dit d’ouverture, les dents
des bandes de liaison entrentindividuellement et sé-
parément par les deux deuxiémes ouvertures res-
pectives et superposées du curseur, cheminent res-
pectivement le long des rampes supérieure et infé-
rieure jusqu’a entrer en coopération au niveau de la
premiére ouverture du curseur ;

et avec le dispositif d’'ouverture et de fermeture qui
est caractérisé en ce que chaque dent est pourvue
d’au moins une premiére portion en arrondi sur sa
premiere face et distincte du premier organe de fixa-
tion et/ou d’au moins une deuxiéme portion en ar-
rondie sur sadeuxieme face et distincte du deuxiéme
organe de fixation.

[0009] Le dispositif d’ouverture et de fermeture selon
linvention permet la jonction et la séparation des deux
bandes de liaison grace a I'action du curseur dans une
direction perpendiculaire au plan créé par celles-ci. Il
s’agit donc d’'une fermeture a glissiére dite a ouverture
verticale.

[0010] Du c6té du curseur ou se trouvent les deux
deuxiémes ouvertures, les rampes sont étagées, elles
recoivent les dents individuellement et permettent une
ouverture verticale. Du c6té du curseur ou se trouve la
premiére ouverture, les rampes se rejoignent et forment
une rampe commune qui accueille les dents en coopé-
ration sous forme de maillons.

[0011] A lintérieur du curseur, selon le sens d’ouver-
ture, les organes de fixation des dents se désaccouplent
de sorte que les dents qui forment les maillons se sépa-
rent en passant de la rampe commune vers les rampes
supérieure et inférieure, chacune étant dédiée respecti-
vement aux dents d’une bande de liaison respective. A
inverse, selon le sens de fermeture, a 'intérieur du cur-
seur, les dents se rejoignent en passant des rampes su-
périeur et inférieure vers la rampe commune ou les or-
ganes de fixation des dents s’accouplent de sorte que
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les dents individuelles forment les maillons.

[0012] La ou les portions arrondies ménagées sur les
faces des dents permettent de faciliter 'accouplement et
le désaccouplement des organes de fixation pour assem-
bler et séparer les dents et ainsi former ou scinder les
maillons.

[0013] Le guidage des dents dans le curseur en est
donc facilité.
[0014] Des caractéristiques préférées particuliere-

ment simples, commodes et économiques du dispositif
d’ouverture etde fermeture, du type fermeture a glissiére,
selon l'invention sont présentées ci-dessous.

[0015] Le premier organe de fixation peut étre formé
par une protubérance, de forme hémisphérique, ména-
gée en saillie sur la premiére face de la dent et le deuxie-
me organe de fixation peut étre formé par un logement,
de forme hémisphérique, ménagé en renfoncement sur
la deuxieme face de la dent.

[0016] Ceci permet de créer une liaison rotule qui, en
combinaison avec les portions en arrondi, facilite encore
le guidage des dents dans le curseur ainsi que I'ouverture
et la fermeture de la glissiére dans la direction perpen-
diculaire au plan créé par les bandes de liaison.

[0017] Chaque dent peut présenter un contour au
moins partiellement cylindrique, chacune des premiere
et deuxiéme faces rejoignant le contour, et ladite au
moins une premiere portion en arrondi s’étend depuis la
premiere face jusqu’au contour et/ou ladite au moins une
deuxiéme portion en arrondie s’étend depuis la deuxieme
face jusqu’au contour.

[0018] Chaque dent peut présenter deux premiéres
portions en arrondi ménagées de part et d’autre du pre-
mier organe de fixation et/ou deux deuxiémes portions
en arrondi ménageées de part et d’autre du deuxiéme or-
gane de fixation.

[0019] Chaque dent peut présenter une extension en
saillie sur un c6té du contour et le curseur peut étre pour-
vu d’ouvertures latérales le long des rampes supérieure
et inférieure pour le passage des extensions des dents.
[0020] Chaque bande de liaison peut comporter un
jonc de fixation et les extensions des dents peuvent pré-
senter un orifice dans lequel est introduit le jonc de fixa-
tion respectif pour I'assujettissement des dents les unes
aux autres.

[0021] Chaque bande de liaison peut comporter une
pluralité d’entretoises chacune interposée entre deux
dents successives.

[0022] La premiere ouverture et/ou les deuxiemes
ouvertures du curseur peuvent présenter un contour mu-
ni d’'un rayon.

[0023] Le dispositif d’'ouverture et de fermeture peut
comporter deux butées d’arrét situées de part et d’autre
de la glissiére et un ou plusieurs curseurs mobiles entre
les deux butées d’arrét.

[0024] L’invention a aussi pour objet, sous un second
aspect, un article notamment de maroquinerie compor-
tant une ouverture d’acceés et un dispositif d’'ouverture et
de fermeture, du type fermeture a glissiére, tel que décrit
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ci-dessus et qui est assujetti mécaniquement autour de
ladite ouverture d’accés ménagée dans ledit article.
[0025] Ledit article peut par exemple étre un sac en
cuir ou un portefeuille en cuir, ou bien en variante un
article textile.

[0026] Ladite ouverture d’acces peut étre délimitée par
un bord interne auquel sont assujetties mécaniquement
les bandes de liaison dudit dispositif d’ouverture et de
fermeture.

Bréve description des figures

[0027] On va maintenant poursuivre I'exposé de l'in-
vention par la description d’exemples de réalisation, don-
née ci-apres a titre illustratif et non limitatif, en référence
aux dessins annexeés.

La figure 1 représente partiellement un article no-
tamment de maroquinerie muni d’'un dispositif
d’ouverture et de fermeture, du type fermeture a glis-
siére, dans une configuration fermée.

La figure 2 représente partiellement I'article muni de
fermeture a glissiére dans une configuration d'ouver-
ture.

La figure 3 est une vue éclatée de la fermeture a
glissiére visible sur les figures 1 et 2.

La figure 4 montre partiellement en perspective et
de maniere isolée la fermeture a glissiere dans sa
configuration fermée.

La figure 5 montre partiellement en perspective et
de maniere isolée la fermeture a glissiere dans sa
configuration d’ouverture.

La figure 6 montre partiellement en perspective et
de maniere isolée la fermeture a glissiére dans une
configuration ouverte.

La figure 7 montre partiellement en coupe médiane
longitudinale etde maniére isolée la fermeture a glis-
siére et en particulier certaines dents qu’elle com-
porte avant d’entrer dans un curseur de la fermeture
a glissiére, respectivement du coté d’'une premiéere
ouverture du curseur et du c6té de deux deuxiémes
ouvertures du curseur.

La figure 8 est une vue similaire a celle de la figure
7 et montre les mémes dents une fois entrées dans
le curseur, respectivement en vue d’'un désaccou-
plement et en vue d’'un accouplement.

La figure 9 est une vue similaire a celle des figures
7 et8 etmontre les mémes dents en sortie du curseur
et qui sont respectivement désaccouplées et accou-
plées.

La figure 10 est une vue en perspective d’'une partie
seulement de la fermeture a glissiére, prise selon un
angle de vue du cété des deux deuxiémes ouvertu-
res du curseur.

La figure 11 est une vue similaire a celle de la figure
10 mais prise selon un autre angle de vue du cbté
de la premiére ouverture du curseur.

La figure 12 est une vue de dessus d’'une partie seu-
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lement de la fermeture a glissiere.

La figure 13 est une vue de face du cbté des deux
deuxiémes ouvertures du curseur.

La figure 14 est une vue de face du cé6té de la pre-
miére ouverture du curseur.

La figure 15 est une vue en perspective isolée d’une
dent de la fermeture a glissiere prise selon un angle
de vue.

La figure 16 est une vue similaire a celle de la figure
10 mais prise selon un autre angle de vue.

La figure 17 est une vue en coupe médiane longitu-
dinale d’'une partie seulement de la fermeture a glis-
siére, montrant plus précisément la coopération en-
tre les dents pour leur accouplement et leur désac-
couplement.

Description détaillée

[0028] Lesfigures 1 et2 représentent partiellement un
article 1, notamment de maroquinerie et par exemple un
sac, muni d’un dispositif d’'ouverture et de fermeture 2,
du type fermeture a glissiére, respectivement dans une
configuration fermée et dans une configuration d’ouver-
ture.

[0029] L’article 1 comporte une ouverture d’accés 3
autour de laquelle est assujettie mécaniquement la fer-
meture a glissiere 2.

[0030] En particulier, la fermeture a glissiere 2 com-
porte une glissiére 4 ayant deux bandes de liaison 5 qui
sont chacune assujetties mécaniquement a un bord in-
terne 6 délimitant 'ouverture d’acces de l'article 1.
[0031] Lafermeture a glissiere 2 comporte en outre un
curseur 7 mobile le long de la glissiére 4 entre deux bu-
tées d’arrét 8 et 9, dont I'une est dite basse et I'autre est
dite haute (voir ci-aprées plus en détail).

[0032] La fermeture a glissiére 2 est dite a ouverture
verticale car elle permet la jonction et la séparation des
deux bandes de liaison 5 grace a I'action du curseur 7,
dans une direction perpendiculaire au plan créé par cel-
les-ci.

[0033] Comme visible en particulier sur la figure 2 ou
le curseur 6 a été déplacé, lorsque la glissiere 4 s’ouvre,
les bandes de liaison 5 s’écartent selon une direction
verticale (ou perpendiculaire au plan formé par celles-ci
lorsque la glissiere 4 est fermée).

[0034] La figure 3 montre la fermeture a glissiére 2
prise isolément et en vue éclatée.

[0035] Chaquebandedeliaison5delaglissiere 4 com-
porte un jonc de fixation 10 qui s’étend longitudinalement
entre les butées d’arrét 8 et 9 et qui est prévu pour étre
assujetti sur l'article.

[0036] Par exemple, le jonc de fixation 10 peut étre
cousu avec l'article.

[0037] Chaquebandedeliaison5comporteicienoutre
une pluralité d’entretoises 11 chacune configurée pour
étre montée sur le jonc de fixation 10 respectif.

[0038] Chaque bande de liaison 5 comporte une plu-
ralité de dents 12 chacune configurée pour étre montée
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aussi sur le jonc de fixation 10 respectif, avec ici entre
deux dents 12 successives une entretoises 11 qui est
interposée.

[0039] Les figures 4 a 6 montrent plus en détail une
partie de la fermeture a glissiere 2 qui est assemblée,
dans une configuration fermée, puis dans une configu-
ration d’ouverture et enfin dans une configuration ouver-
te.

[0040] Entre ces différentes configurations, le curseur
7 a été déplacé depuis une position ou il se trouve en
butée contre la butée d’arrét 9 dite haute (figure 4), en
passant par une position intermédiaire (figure 5), vers
une position ou il se trouve al'opposée et en butée contre
la butée d’arrét 8 dite basse (figure 6), et ceci selon un
sens prédéterminé de déplacement dit de fermeture.
[0041] Le curseur 7 est pourvue d’'un pontet 13 auquel
peut étre attachée une tirette (non représentée) pour fa-
ciliter la mise en mouvement du curseur 7.

[0042] Dans la configuration fermée (figure 4), le cur-
seur 7 est contre la butée d’arrét 9 et les dents 12 des
bandes de liaison 5 sont accouplées pour former des
maillons, de sorte que la glissiere 4 est fermée.

[0043] Dans la configuration d’ouverture (figure 5), le
curseur 7 est a distance des butées d’arrét 8 et 9 et les
dents 12 des bandes de liaison 5 qui se trouvent entre
le curseur 7 et la butée d’arrét 8 sont accouplées pour
former des maillons, de sorte que la glissiére 4 estfermée
sur cette zone, tandis que les dents 12 des bande de
liaison 5 qui se trouvent entre le curseur 7 et la butée
d’'arrét 9 sont désaccouplées, ou séparées, de sorte que
la glissiére 4 est ouverte sur cette autre zone.

[0044] Dans la configuration ouverte (figure 6), le cur-
seur 7 est contre la butée d’arrét 8 et les dents 12 des
bandes de liaison 5 sont désaccouplées, de sorte que la
glissiere 4 est ouverte.

[0045] Lorsque les dents 12 sont désaccouplées, les
dents 12 d’'une des bandes de liaison 5 se trouvent dé-
calées par rapport aux dents 12 de l'autre des bandes
de liaison 5 selon un axe perpendiculaire au plan que
forment les bandes de liaison 5 lorsque les dents 12 sont
accouplées et la glissiére 4 fermée.

[0046] On notera que les figures 4 a 6 montrent que
les butées d’arréts 8 et 9 sont chacune en prise sur les
joncs de fixation 10 des bandes de liaison 5.

[0047] On va maintenant décrire plus en détail les
dents 12, le curseur 7 et la coopération des dents 12
sous l'action du curseur 7 pour s’accoupler et former des
maillons de la glissiére 4 lorsque ce dernier est déplacé
dans le sens de fermeture, et pour se désaccoupler lors-
que le curseur 7 est déplacé dans un sens inverse dit
d’ouverture.

[0048] Le curseur 7 comporte un corps pourvu d’'une
premiére ouverture 15 située a une premiére extrémité
14 du curseur 7, de deux deuxiémes ouvertures 17 su-
perposées et situées a une seconde extrémité 16 oppo-
sée a la premiére extrémité 14.

[0049] Le corps du curseur 7 est ainsi plus grand du
cb6té de sa deuxieme extrémité 16 que du coté de sa
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premiére extrémité 14, et donc plus petit du c6té de sa
premiére extrémité 14 que du cbté de sa deuxiéme ex-
trémité 16. C’est pour cela que la butée d’arrét 9 qui se
trouve du cbté de la deuxieme extrémité 16 du curseur
7 est ici dite haute, tandis que la butée d’arrét 8 qui se
trouve du coté de la premiére extrémité 14 du curseur 7
estici dite basse.

[0050] Le curseur 7 est en outre pourvu d’'une rampe
supérieure 18 ménagée dans le corps et s’étendant de-
puis la premiére ouverture 15 jusqu’a I'une des deuxié-
mes ouvertures 17, et d’'une rampe inférieure 19 ména-
géedansle corps ets’étendantdepuis la premiere ouver-
ture 15 jusqu’a l'autre des deuxiémes ouvertures 17.
[0051] Ainsi, du cb6té du curseur 7 ou se trouvent les
deuxiémes ouvertures 17, les rampes 18 et 19 sont éta-
gées, tandis que du c6té du curseur 7 ou se trouve la
premiere ouverture 15, les rampes 18 et 19 se rejoignent
et forment une rampe commune.

[0052] Le curseur 7 est en outre pourvu d’ouvertures
latérales 20 ménagées de part et d’autre du corps, le
long des rampes supérieure 18 et inférieure 19 (visibles
en particulier sur les figures 10 et 11).

[0053] La premiére ouverture 15 et les deux deuxié-
mes ouvertures 17 ménagées dans le corps du curseur
7 présentent ici respectivement un contour muni d’'un
rayon 21, 22 (visibles en particulier sur les figures 10,
11, 13 et 14).

[0054] Chaque dent 12 des bandes de liaison 5 pré-
sente ici une premiere face 23 et une deuxieme face 24
opposée a la premiére face 23.

[0055] Chaque dent 12 des bandes de liaison 5 pré-
sente un premier organe de fixation formé ici par une
protubérance 25, ici de forme hémisphérique etménagée
en saillie de sa premiere face 23, et un deuxiéme organe
de fixation formé ici par un logement 26, ici de forme
hémisphérique et ménagé en renfoncement sur sa
deuxieme face 24.

[0056] Chaque dent 12 d’'une des bandes de liaison 5
est configurée pour coopérer avec une ou deux dents de
'autre des bandes de liaison 5, via la réception des pro-
tubérances 25 dans les logements 26, de sorte a former
des maillons.

[0057] La fermeture a glissiére 2 est ainsi configurée
de sorte que, sous une action de déplacementdu curseur
7 dans le sens d’ouverture, les dents 12 qui coopérent
entrent dans le curseur 7 par sa premiére ouverture 15,
se séparent et cheminent respectivement le long de ses
rampes supérieure et inférieure 18 et 19 jusqu’a sortir du
curseur 7 respectivement et individuellement par ses
deuxiémes deux ouvertures superposées 17.

[0058] Au contraire, sous une action de déplacement
du curseur 7 dans le sens de fermeture (sens inverse au
sens d’ouverture), la fermeture a glissiére 2 est configu-
rée de sorte que les dents 12 entrent individuellement et
séparément par les deux deuxiemes ouvertures 17 res-
pectives et superposées du curseur 7, cheminent res-
pectivement le long des rampes supérieure et inférieure
18 et 19 jusqu’a entrer en coopération au niveau de la
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premiére ouverture 15 du curseur 7.

[0059] En d’autres termes, a l'intérieur du curseur 7,
selon le sens d’ouverture, les protubérances 25 sortent
des logements 26 de sorte que les dents 12 qui forment
les maillons se séparent en passant de la rampe com-
mune vers les rampes supérieure et inférieure 18 et 19,
chacune étantdédiée respectivementauxdents 12d’une
bande de liaison 5 respective. A I'inverse, selon le sens
de fermeture, a l'intérieur du curseur 7, les dents 12 se
rejoignent en passant des rampes supérieure et inférieu-
re 18 et 19 vers larampe commune ou les protubérances
25 rentrent dans les logements 26 de sorte que les dents
12 s’accouplent et forment les maillons.

[0060] Surlesfigures7 a9sontreprésentéesdes pha-
ses d’accouplement de trois dents notées 12A, 12B et
12C pour former un maillon lorsque le curseur 7 est dé-
placé selon le sens de fermeture ; etle désaccouplement
de trois autres dents notées 12D, 12E et 12F lorsque le
curseur 7 est déplacé selon le sens d’ouverture. Sur la
figure 8, les dents 12A et 12E sont confondues et les
dents 12B et 12F sont confondues.

[0061] Comme visible en particulier sur les figures 10
a 15, chaque dent 12 des bandes de liaison 5 présente
un contour 27 au moins partiellement cylindrique, avec
chacune des premiére et deuxiéme faces 23, 24 qui re-
joint le contour 27.

[0062] Comme visible en particulier sur les figures 10
a 16, chaque dent 12 présente en outre une extension
28 ménageée sur un c6té du contour 27 et qui est confi-
gurée pour passer au travers d’'une ouverture latérale 20
respective du curseur 7.

[0063] Les extensions 28 sont ici sensiblement en for-
me de C et sont configurées pour recevoir un des joncs
de fixation respectifs.

[0064] Les extensions 28 ont globalement ici une for-
me similaire a celle des entretoises 11.

[0065] Comme visible en particulier sur les figures 15
et 16, chaque dent 12 est en outre pourvue, sur sa pre-
miere face 23, de deux premiéres portions en arrondi 30
meénageées de part et d’autre de la protubérance 25 et,
sur sa deuxieme face 24, de deux deuxiémes portions
en arrondi ménagées 31 de part et d’autre du logement
26.

[0066] Les deux premiéres portions en arrondi 30
s’étendent depuis la premiére face 23 jusqu’au contour
27, etles deux deuxiémes portions en arrondie 31 s’éten-
dent depuis la deuxieme face 24 jusqu’au contour 27.
[0067] Les premiéres portions en arrondi 30 et les
deuxiémes portions en arrondie 31 permettent de faciliter
'accouplement et le désaccouplement des protubéran-
ces 23 avec les logements 25 pour assembler et séparer
les dents 12 et ainsi former ou scinder les maillons, dont
les dents 12 s’écartent ou se rapprochent selon une di-
rection verticale. Le guidage des dents 12 dans les ram-
pes supérieure et inférieure 18 et 19 du curseur 7 en est
donc facilité. Ceci est bien visible sur la figure 17.
[0068] Enoutre,les protubérances 25 etles logements
26 permettent de créer des liaisons rotules qui, en com-
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binaison avec les premiéres et deuxiémes portions en
arrondi 30 et 31, facilitent encore le guidage des dents
12 dans le curseur 7 ainsi que I'ouverture et la fermeture
de la glissiere 4 dans la direction perpendiculaire au plan
créé par les bandes de liaison 5.

[0069] On noteraque les premiéres portions en arrondi
30 et les deuxiemes portions en arrondie 31, en combi-
naison avec les rayons 21 et 22 respectivement de la
premiére ouverture 15 etdes deux deuxiémes ouvertures
17, facilitent aussi I'entrée et la sortie des dents 12 dans
le curseur 7.

[0070] On notera également que la position des pre-
miéres portions en arrondi 30 et des deuxiemes portions
en arrondie 31 sur les dents est prévue de sorte qu’'une
premiére portion en arrondi 30 et une deuxieéme portion
en arrondie 31 sont globalement tournées vers la rampe
supérieure 18 du curseur 7 en fonction du sens de dé-
placement de ce dernier, tandis qu’une autre premiéere
portion en arrondi 30 et une autre deuxiéme portion en
arrondie 31 sont globalement tournées vers la rampe in-
férieure 19 du curseur 7 en fonction du sens de dépla-
cement de ce dernier.

[0071] Ausurplus,ici,les premiéeres portions enarrondi
30 et les deuxiemes portions en arrondie 31 se prolon-
gent du coté des extensions 28 des dents 12.

[0072] Des variantes nonillustrées sont présentées ci-
dessous.
[0073] Le premier organe de fixation des dents et/ou

le deuxiéme organe de fixation des dents peuvent étre
formés par des crochets ou avoir des formes prismati-
ques plutét qu’hémisphériques, ou encore toute autre
forme appropriée.

[0074] La fermeture a glissiere peut comporter plu-
sieurs curseurs mobiles entre les butées d’arrét. Le cas
échéant, il peut s’agitde deux butées basse plutét qu'une
butée basse et une butée haute.

[0075] Les bandes de liaison peuvent ne pas étre rap-
portées et plutdt venir de matiére avec l'article.

[0076] Les entretoises peuvent étre formées de ma-
nieére monobloc avec les dents ou la fermeture peut ne
pas comporter d’entretoise.

[0077] L’article peut étre en textile plutét qu’en cuir ;
et/ou l'article peut étre un portefeuille plutét qu’un sac,
ou tout autre article du domaine de la maroquinerie.
[0078] On rappelle plus généralement que l'invention
ne se limite pas aux exemples décrits et représentés.

Revendications

1. Dispositif d’ouverture et de fermeture, du type fer-
meture a glissiere (2), comportant :

- une glissiere (4) ayant deux bandes de liaison
(5) pourvues chacune d’une pluralité de dents
(12), chaque dent présentant un premier organe
de fixation (25) ménagé sur une premiére face
(23)deladentetundeuxiéme organe de fixation
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(26) ménagé sur une deuxiéme face (24) de la
dent opposée a la premiére face, et chaque dent
d'une des bandes de liaison étant configurée
pour coopérer avec au moins une dent de I'autre
des bandes de liaison, viales premier et deuxie-
me organes de fixation, de sorte a former des
maillons ; et

-uncurseur (7) pourvu d’'une premiere ouverture
(15) située a une premiere extrémité (14), de
deux deuxiémes ouvertures (17) superposées
et situées a une seconde extrémité (16) oppo-
sée a la premiére extrémité, d’'une rampe supé-
rieure (18) s’étendant depuis la premiére ouver-
ture jusqu’a I'une des deuxieémes ouvertures et
d’'une rampe inférieure (19) s’étendant depuis
lapremiére ouverture jusqu’al’autre des deuxie-
mes ouvertures ;

avec le dispositif d’ouverture et de fermeture qui est
configuré de sorte que, sous une action de déplace-
ment du curseur dans un sens prédéterminé dit
d’ouverture, les dents qui coopérent entrent dans le
curseur par sa premiére ouverture, se séparent et
cheminent respectivement le long de ses rampes
supérieure etinférieure jusqu’a sortir du curseur res-
pectivement et individuellement par ses deux
deuxiémes ouvertures superposeées ;

avec le dispositif d’'ouverture et de fermeture qui
est configuré de sorte que, sous une action de
déplacement du curseur dans un sens inverse
dit de fermeture au sens prédéterminé d’ouver-
ture, les dents des bandes de liaison entrent in-
dividuellement et séparément par les deux
deuxiémes ouvertures respectives et superpo-
sées du curseur, cheminent respectivement le
long des rampes supérieure etinférieure jusqu’a
entrer en coopération au niveau de la premiére
ouverture du curseur ;

et avec le dispositif d’'ouverture et de fermeture
qui est caractérisé en ce que chaque dent (12)
est pourvue d’au moins une premiéere portion en
arrondi (30) sur sa premiere face (23) et distincte
du premier organe de fixation (25) et/ou d’au
moins une deuxiéme portion en arrondie (31)
sursa deuxieme face (24) et distincte du deuxie-
me organe de fixation (26).

2. Dispositifd’'ouverture et de fermeture selon lareven-
dication 1, caractérisé en ce que le premier organe
de fixation est formé par une protubérance (25), de
forme hémisphérique, ménagée en saillie sur la pre-
miere face (23) de ladent(12) etle deuxieme organe
de fixation est formé par un logement (26), de forme
hémisphérique, ménagé en renfoncement sur la
deuxieme face (24) de la dent.

3. Dispositifd’ouverture etde fermeture selon I'une des
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revendications 1 et 2, caractérisé en ce que chaque
dent (12) présente un contour (27) au moins partiel-
lement cylindrique, chacune des premiére et deuxie-
me faces (23, 24) rejoignant le contour, et ladite au
moins une premiere portion en arrondi (30) s’étend
depuis la premiere face jusqu’au contour et/ou ladite
au moins une deuxieme portion en arrondie (31)
s’étend depuis la deuxiéme face jusqu’au contour.

Dispositif d’ouverture et de fermeture selon l'une
quelconque des revendications 1 a 3, caractérisé
en ce que chaque dent (12) présente deux premié-
res portions en arrondi (30) ménagées de part et
d’autre du premier organe de fixation (25) et/ou deux
deuxiémes portions en arrondi (31) ménagées de
part et d’autre du deuxiéme organe de fixation (26).

Dispositif d’ouverture et de fermeture selon l'une
quelconque des revendications 1 a 4, caractérisé
en ce que chaque dent (12) présente une extension
(28) ménagée sur un cbté du contour (27) et le cur-
seur (7) est pourvu d’ouvertures latérales (20) le long
des rampes supérieure et inférieure (18, 19) pour le
passage des extensions des dents.

Dispositif d’ouverture et de fermeture selon lareven-
dication 5, caractérisé en ce que chaque bande de
liaison (5) comporte un jonc de fixation (10) et les
extensions (28) des dents (12) présentent un orifice
dans lequel est introduit le jonc de fixation respectif
pour I'assujettissement des dents avec la bande de
liaison (5).

Dispositif d’ouverture et de fermeture selon l'une
quelconque des revendications 1 a 6, caractérisé
en ce que chaque bande de liaison (5) comporte
une pluralité d’entretoises (11) chacune interposée
entre deux dents successives (12).

Dispositif d’ouverture et de fermeture selon l'une
quelconque des revendications 1 a 7, caractérisé
en ce que la premiére ouverture (15) et/ou les deux
deuxiemes ouvertures (17) du curseur (7) présente
un contour muni d’un rayon (21, 22).

Dispositif d’ouverture et de fermeture selon l'une
quelconque des revendications 1 a 8, caractérisé
en ce qu’il comporte deux butées d’arrét (8, 9) si-
tuées de part et d’autre de la glissiére (4) et un ou
plusieurs curseurs (7) mobiles entre les deux butées
d’'arrét.

10. Article notamment de maroquinerie comportant une

ouverture d’acces (3) et un dispositif d’ouverture et
de fermeture, du type fermeture a glissiere (2), selon
'une quelconque des revendications 1 a 9, qui est
assujetti mécaniquement autour de ladite ouverture
d’accés ménagée dans ledit article (1).
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11. Article selon la revendication 10, caractérisé en ce

que son ouverture d’accés (3) est délimitée par un
bord interne (6) auquel sont assujetties mécanique-
ment des bandes de liaison (5) dudit dispositif
d’ouverture et de fermeture.
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