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Description

Domaine technique

[0001] La présente invention se rapporte plus particu-
lièrement aux aspirateurs domestiques de type traineaux
permettant d’aspirer des poussières et des déchets pré-
sents sur une surface à nettoyer, qui peut par exemple
être du carrelage, du parquet, du stratifié, de la moquette
ou un tapis.
[0002] Dans la présente description, par aspirateur de
type traineau, il est fait référence à un aspirateur pouvant
se déplacer en roulant sur le sol par exemple à l’aide de
roues ou roulettes lorsque l’aspirateur est en situation
d’usage. Dans un aspirateur traineau, un suceur d’aspi-
ration est généralement connecté à un boîtier d’aspira-
teur via un accessoire comportant un tube d’aspiration
qui est rigide et un tuyau d’aspiration qui est flexible. Lors
d’une opération de nettoyage, l’utilisateur d’un aspirateur
traineau tient le suceur d’aspiration via un manche de
préhension fixé au tube d’aspiration. Un boîtier d’aspira-
teur d’un aspirateur traineau est généralement tiré par
l’utilisateur via le manche de préhension et le tuyau d’as-
piration, ce mode de déplacement est à l’origine de l’ap-
pellation « aspirateur traineau ». L’appellation aspirateur
traineau couvre aussi des aspirateurs à roues ou roulet-
tes motorisés et capables de suivre les déplacements du
suceur d’aspiration, du manche de préhension ou de l’uti-
lisateur.

Etat de la technique

[0003] Le document EP2928351 divulgue un acces-
soire pour aspirateur de type traineau, comprenant :

- un tube d’aspiration comprenant une première por-
tion d’extrémité à laquelle est destinée à être fixée
un élément de nettoyage de sol, et une deuxième
portion d’extrémité opposée à la première portion
d’extrémité et destinée à être reliée fluidiquement à
un embout d’aspiration prévu sur un boîtier d’aspi-
rateur, et

- un manche de préhension comprenant une partie
principale de manche qui est allongée, le manche
de préhension étant monté articulé sur le tube d’as-
piration par l’intermédiaire d’une liaison pivot défi-
nissant un axe d’articulation et une zone d’articula-
tion, le manche de préhension étant monté mobile
par rapport au tube d’aspiration entre une première
position de manche dans laquelle la partie principale
de manche s’étend sensiblement parallèlement au
tube d’aspiration et une deuxième position de man-
che dans laquelle la partie principale de manche est
repliée contre le tube d’aspiration.

[0004] Le manche de préhension a plus particulière-
ment la forme d’une fourche comprenant deux bras pa-

rallèles qui sont espacés l’un de l’autre et qui s’étendent
à partir de deux côtés de la liaison pivot. Ainsi, la zone
d’articulation définie par la liaison pivot comporte un es-
pace d’articulation dans lequel est déplaçable la deuxiè-
me portion d’extrémité du tube d’aspiration lors des dé-
placements du manche de préhension entre les première
et deuxième positions de manche.
[0005] La présence d’un tel espace d’articulation est
propice à des coincements d’objets entre les deux bras
parallèles qui peuvent limiter l’amplitude de la rotation
entre les première et deuxième positions de manche voi-
re bloquer cette rotation. Par ailleurs, un tel espace d’ar-
ticulation est susceptible d’induire des coincements de
doigts ou d’une main entre les deux bras parallèles voire
de favoriser des pincements des doigts d’un utilisateur
lors des déplacements du manche de préhension entre
les première et deuxième positions de manche. De plus,
un tel espace d’articulation a un impact négatif sur l’as-
pect esthétique de l’accessoire lorsque le manche de
préhension occupe la première position de manche.

Résumé de l’invention

[0006] La présente invention vise à remédier à ces in-
convénients.
[0007] Le problème technique à la base de l’invention
consiste notamment à fournir un accessoire pour aspi-
rateur de type traineau qui soit plus fiable et qui limite les
risques de blessures pour l’utilisateur.
[0008] A cet effet, l’invention a pour objet un accessoire
pour aspirateur de type traineau, comprenant :

- un tube d’aspiration comprenant une première por-
tion d’extrémité à laquelle est destinée à être fixée
un élément de nettoyage de sol, et une deuxième
portion d’extrémité opposée à la première portion
d’extrémité et destinée à être reliée fluidiquement à
un embout d’aspiration prévu sur un boîtier d’aspi-
rateur,

- un manche de préhension comprenant une partie
principale de manche qui est allongée, le manche
de préhension étant monté articulé sur le tube d’as-
piration par l’intermédiaire d’une liaison pivot défi-
nissant un axe d’articulation et une zone d’articula-
tion, le manche de préhension étant monté mobile
par rapport au tube d’aspiration entre une première
position de manche et une deuxième position de
manche.

[0009] L’accessoire comporte en outre un cache mon-
té mobile, par exemple sur le tube d’aspiration, entre une
position de recouvrement dans laquelle le cache recou-
vre au moins partiellement la zone d’articulation et une
position de dégagement dans laquelle le cache libère au
moins partiellement la zone d’articulation et autorise un
pivotement du manche de préhension dans la deuxième
position de manche, l’accessoire étant configuré de telle
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sorte que le cache occupe la position de recouvrement
lorsque le manche de préhension occupe la première
position de manche et de telle sorte qu’un déplacement
du manche de préhension de la première position de
manche à la deuxième position de manche entraîne un
déplacement du cache de la position de recouvrement à
la position de dégagement.
[0010] Etant donné que la zone d’articulation de l’ac-
cessoire selon la présente invention est au moins par-
tiellement recouverte par un cache, les interactions entre
la zone d’articulation et un corps extérieur sont limitées.
Ainsi, les risques de voir un objet interagir avec l’articu-
lation de sorte à bloquer ou gêner l’articulation, notam-
ment en limitant son amplitude de rotation, sont sensi-
blement réduits. Par ailleurs, grâce à ce cache, les ris-
ques de coincement ou pincement des doigts d’un utili-
sateur, lors notamment des pivotements du manche de
préhension par rapport au tube d’aspirateur, sont sensi-
blement réduits. Ainsi, la présence du cache précité con-
fère une fiabilité et une sécurité d’utilisation accrue à l’ac-
cessoire selon la présente invention.
[0011] De plus, la présence du cache précité confère
à l’accessoire selon la présente invention un aspect es-
thétique amélioré lorsque le manche de préhension oc-
cupe la première position de manche.
[0012] L’accessoire peut en outre présenter une ou
plusieurs des caractéristiques suivantes, prises seules
ou en combinaison.
[0013] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
position de recouvrement du cache correspond à une
position relevée du cache, et la position de dégagement
correspond à une position abaissée du cache. Avanta-
geusement, la position de dégagement du cache corres-
pond à une position abaissée du cache à l’intérieur du
tube d’aspiration. Plus précisément, dans cette position
de dégagement, le cache est abaissé dans un logement
formé à l’intérieur de la deuxième portion d’extrémité du
tube d’aspiration.
[0014] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
deuxième position de manche correspond à une position
de rangement du manche de préhension dans laquelle
la partie principale de manche est repliée, par exemple
à environ 175°, le long du tube d’aspiration ou contre le
tube d’aspiration. La configuration spécifique du cache
permet au manche de préhension d’être situé au plus
proche du tube d’aspiration lorsque le manche de pré-
hension occupe la position de rangement, et donc d’amé-
liorer la compacité de l’accessoire lorsque le manche de
préhension occupe la position de rangement.
[0015] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
première position de manche correspond à une position
dépliée du manche de préhension dans laquelle la partie
principale de manche s’étend sensiblement parallèle-
ment au tube d’aspiration.
[0016] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
manche de préhension est configuré pour occuper une
pluralité de positions intermédiaires situées entre la pre-
mière position de manche et la deuxième position de

manche et dans chacune desquelles la partie principale
de manche est inclinée par rapport à un axe longitudinal
du tube d’aspiration.
[0017] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
cache comporte une surface extérieure de cache qui est
configurée pour être affleurante avec au moins une sur-
face extérieure adjacente de la partie principale de man-
che lorsque le cache occupe la position de recouvrement
et que le manche de préhension occupe la première po-
sition de manche. Ces dispositions améliorent encore
l’aspect esthétique de l’accessoire lorsque le manche de
préhension occupe la première position de manche, et
augmentent encore la sécurité d’utilisation de l’accessoi-
re.
[0018] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
surface extérieure de cache est configurée pour être af-
fleurante avec au moins une surface extérieure adjacen-
te de tube d’aspiration lorsque le cache occupe la position
de recouvrement et que le manche de préhension occu-
pe la première position de manche.
[0019] De façon avantageuse, la surface extérieure de
cache comporte deux portions de surface latérales qui
sont configurées pour être affleurantes respectivement
avec deux surfaces extérieures adjacentes du tube d’as-
piration lorsque le cache occupe la position de recouvre-
ment.
[0020] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
surface extérieure de cache est configurée pour être en
retrait d’au moins une surface extérieure adjacente du
tube d’aspiration lorsque le cache occupe la position de
dégagement et que le manche de préhension occupe la
deuxième position de manche.
[0021] De façon avantageuse, les deux portions de
surface latérales de la surface extérieure de cache sont
configurées pour être en retrait respectivement par rap-
port à deux surfaces extérieures adjacentes du tube d’as-
piration lorsque le cache occupe la position de dégage-
ment.
[0022] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
cache est configuré pour être déplacé dans la position
de dégagement par une surface d’actionnement prévue
sur la partie principale de manche. Ces dispositions per-
mettent de simplifier la conception de l’accessoire, et
donc de limiter l’impact de la présence du cache sur les
coûts de fabrication de l’accessoire.
[0023] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
cache et le manche de préhension sont configurés de
telle sorte qu’un déplacement du manche de préhension
de la première position de manche à la deuxième position
de manche comporte une première phase de déplace-
ment durant laquelle le cache est maintenu dans la po-
sition de recouvrement et une deuxième phase de dé-
placement durant laquelle le cache est déplacé, par
exemple par le manche de préhension, de la position de
recouvrement à la position de dégagement. Ces dispo-
sitions permettent d’augmenter encore la sécurité d’uti-
lisation de l’accessoire selon la présente invention.
[0024] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
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cache et le manche de préhension sont configurés de
telle sorte qu’un déplacement du cache de la position de
recouvrement vers la position de dégagement débute
lorsque le manche de préhension atteint une position in-
termédiaire dans laquelle la partie principale de manche
est inclinée par rapport à l’axe longitudinal du tube d’as-
piration d’un angle compris entre 100° et 150°, et par
exemple d’environ 135°.
[0025] Selon un mode de réalisation de l’invention,
l’accessoire comporte un organe de sollicitation configu-
ré pour solliciter le cache dans la position de recouvre-
ment. Ces dispositions permettent d’assurer un dépla-
cement automatique du cache vers la position de recou-
vrement lorsque le manche de préhension est pivoté vers
la première position de manche.
[0026] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
cache est monté pivotant sur le tube d’aspiration autour
d’un axe de pivotement. De façon avantageuse, l’axe de
pivotement est sensiblement parallèle à l’axe d’articula-
tion.
[0027] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
liaison pivot est située au voisinage d’une extrémité de
la partie principale de manche.
[0028] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
zone d’articulation comporte un espace d’articulation
dans lequel est déplaçable une portion d’extrémité de la
partie principale de manche, le cache recouvrant au
moins partiellement l’espace d’articulation lorsque le ca-
che occupe la position de recouvrement.
[0029] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
manche de préhension est configuré pour recouvrir au
moins en partie le cache lorsque le manche de préhen-
sion occupe la deuxième position de manche.
[0030] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
partie principale de manche est montée articulée sur la
deuxième portion d’extrémité du tube d’aspiration par l’in-
termédiaire de la liaison pivot.
[0031] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
deuxième portion d’extrémité du tube d’aspiration com-
porte deux bras de montage latéraux, la partie principale
de manche étant montée articulée sur les deux bras de
montage latéraux par l’intermédiaire de la liaison pivot.
[0032] Selon un mode de réalisation de l’invention,
l’axe d’articulation est sensiblement perpendiculaire à un
axe longitudinal du tube d’aspiration.
[0033] Selon un mode de réalisation de l’invention,
l’accessoire comprend un mécanisme de verrouillage
configuré pour verrouiller le manche de préhension dans
la première position de manche, le mécanisme de ver-
rouillage comportant un verrou monté mobile sur le man-
che de préhension entre une position de verrouillage
dans laquelle le verrou est configuré pour coopérer avec
un élément de verrouillage prévu sur le tube d’aspiration
de manière à verrouiller le manche de préhension dans
la première position de manche, et une position de libé-
ration dans laquelle le verrou est configuré pour libérer
l’élément de verrouillage de manière à autoriser un pivo-
tement du manche de préhension entre les première et

deuxième positions de manche.
[0034] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
mécanisme de verrouillage comporte en outre un organe
de déverrouillage qui est configuré pour être actionné
par un utilisateur, par exemple par un doigt d’un utilisa-
teur, et qui est monté mobile sur le manche de préhension
entre une première position et une deuxième position, le
mécanisme de verrouillage étant configuré de telle sorte
qu’un déplacement de l’organe de déverrouillage de la
première position à la deuxième position entraîne un dé-
placement du verrou de la position de verrouillage à la
position de libération et de telle sorte qu’un déplacement
de l’organe de déverrouillage de la deuxième position à
la première position entraîne un déplacement du verrou
de la position de libération à la position de verrouillage.
[0035] Selon un mode de réalisation de l’invention, la
première position de l’organe de déverrouillage corres-
pond à une position de repos de l’organe de déverrouilla-
ge, et la deuxième position de l’organe de déverrouillage
correspond à une position de déverrouillage.
[0036] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
mécanisme de verrouillage comporte un élément de sol-
licitation, tel qu’un ressort de compression, configuré
pour solliciter l’organe de déverrouillage dans la première
position.
[0037] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
manche de préhension comprend une poignée de pré-
hension qui est fixée à la partie principale de manche et
qui est configurée pour être saisie par un utilisateur.
[0038] Selon un mode de réalisation de l’invention,
l’accessoire comporte en outre un tuyau d’aspiration qui
est flexible et qui est raccordé fluidiquement à la deuxiè-
me portion d’extrémité du tube d’aspiration, le tuyau d’as-
piration étant destiné à être raccordé à un embout d’as-
piration prévu sur un boîtier d’aspirateur.
[0039] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
tuyau d’aspiration est raccordé de manière amovible à
la deuxième portion d’extrémité du tube d’aspiration.
[0040] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
tube d’aspiration est rigide, et peut par exemple être té-
lescopique.
[0041] Selon un mode de réalisation de l’invention, le
manche de préhension est télescopique.
[0042] La présente invention concerne en outre un as-
pirateur de type traineau comprenant :

- un boîtier d’aspirateur,

- un embout d’aspiration disposé sur le boîtier d’aspi-
rateur et par lequel de l’air transportant des déchets
peut être aspiré dans le boîtier d’aspirateur,

- un moteur d’aspiration qui est disposé dans le boîtier
d’aspirateur et qui est configuré pour générer un flux
d’air au travers de l’embout d’aspiration, et

- un accessoire selon la présente invention dont la
deuxième portion d’extrémité du tube d’aspiration
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est reliée fluidiquement à l’embout d’aspiration.

[0043] Selon un mode de réalisation de l’invention,
l’aspirateur comporte en outre un élément de nettoyage
de sol, tel qu’un suceur d’aspiration, qui est fixé, par
exemple de manière amovible, à la première portion d’ex-
trémité du tube d’aspiration.

Brève description des figures

[0044] On comprendra mieux les buts, aspects et
avantages de la présente invention, d’après la descrip-
tion donnée ci-après d’un mode particulier de réalisation
de l’invention présenté à titre d’exemple non limitatif, en
se référant aux dessins annexés dans lesquels :

La figure 1 est une vue en perspective d’un aspira-
teur selon la présente invention ;

La figure 2 est une vue en coupe longitudinale d’un
ensemble d’aspiration de l’aspirateur de la figure 1 ;

La figure 3 est une vue de dessus d’un accessoire
appartenant à l’aspirateur de la figure 1 ;

La figure 4 est une vue partielle de côté de l’acces-
soire de la figure 3 montrant un manche de préhen-
sion en position dépliée ;

La figure 5 est une vue partielle de côté de l’acces-
soire de la figure 3 montrant le manche de préhen-
sion en position de rangement ;

La figure 6 est une vue partielle de côté de l’acces-
soire de la figure 3 montrant le manche de préhen-
sion en position intermédiaire ;

La figure 7 est une vue partielle en coupe longitudi-
nale de l’accessoire de la figure 3 montrant le man-
che de préhension en position dépliée ;

La figure 8 est une vue partielle en coupe longitudi-
nale de l’accessoire de la figure 3 montrant le man-
che de préhension en position intermédiaire ;

La figure 9 est une vue partielle en coupe longitudi-
nale de l’accessoire de la figure 3 montrant le man-
che de préhension en position de rangement ;

La figure 10 est une vue partielle en perspective en
coupe de l’accessoire de la figure 3 ;

La figure 11 est une vue partielle en perspective
avant de l’accessoire de la figure 3 montrant le man-
che de préhension en position dépliée ;

La figure 12 est une vue partielle en perspective
avant de l’accessoire de la figure 3 montrant le man-

che de préhension dans une position intermédiaire ;

La figure 13 est une vue partielle en perspective
avant de l’accessoire de la figure 3 montrant le man-
che de préhension dans une position intermédiaire ;

La figure 14 est une vue partielle en perspective ar-
rière d’un accessoire selon une variante de réalisa-
tion de l’invention ;

La figure 15 est une vue en coupe longitudinale de
l’accessoire de la figure 14.

Description détaillée

[0045] Seuls les éléments nécessaires à la compré-
hension de l’invention sont représentés. Pour faciliter la
lecture des dessins, les mêmes éléments portent les mê-
mes références d’une figure à l’autre.
[0046] Les figures 1 à 15 représentent un aspirateur 1
de type traineau selon la présente invention.
[0047] L’aspirateur 1 comprend notamment un boîtier
d’aspirateur 2, et un embout d’aspiration 3 disposé sur
le boîtier d’aspirateur 2 et par lequel de l’air transportant
des déchets peut être aspiré dans le boîtier d’aspirateur
2.
[0048] L’aspirateur 1 comprend en outre un moteur
d’aspiration 4 qui est disposé dans le boîtier d’aspirateur
2. Le moteur d’aspiration 4 comporte un moteur électri-
que et un ventilateur qui est couplé au moteur électrique
et qui est configuré pour générer un flux d’air au travers
de l’embout d’aspiration 3.
[0049] L’aspirateur 1 comprend également un élément
de nettoyage de sol 5, tel qu’un suceur d’aspiration, éga-
lement connu sous le nom de tête d’aspiration.
[0050] L’aspirateur 1 comprend de plus un accessoire
6 comprenant un tube d’aspiration 7 comprenant une pre-
mière portion d’extrémité 7.1 à laquelle est fixée, par
exemple de manière amovible, l’élément de nettoyage
de sol 5, et une deuxième portion d’extrémité 7.2 oppo-
sée à la première portion d’extrémité 7.1. De façon avan-
tageuse, le tube d’aspiration 7 est rigide, et peut par
exemple être télescopique.
[0051] L’accessoire 6 comprend de plus un tuyau d’as-
piration 8 qui est flexible. Le tuyau d’aspiration 8 com-
porte une première extrémité qui est raccordée, par
exemple de manière amovible, à l’embout d’aspiration
3, et une deuxième extrémité qui est raccordée, par
exemple de manière amovible, à la deuxième portion
d’extrémité 7.2 du tube d’aspiration 7. La deuxième por-
tion d’extrémité 7.2 du tube d’aspiration 7 comporte de
façon avantageuse un embout de raccordement 9 qui
est tubulaire et auquel est destinée à être raccordée la
deuxième extrémité du tuyau d’aspiration 8. Le tuyau
d’aspiration 8 peut par exemple être pourvu d’une brosse
de nettoyage 10 située à proximité de la deuxième ex-
trémité du tuyau d’aspiration 8.
[0052] L’accessoire 6 comprend également un man-
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che de préhension 11 comprenant une partie principale
de manche 12 qui est allongée et une poignée de pré-
hension 13 qui est prévue à une extrémité supérieure de
la partie principale de manche 12. La poignée de pré-
hension 13 est configurée pour être saisie par un utilisa-
teur de manière à permettre à ce dernier de manipuler
le manche de préhension 11 et donc le tube d’aspiration
7.
[0053] La partie principale de manche 12 est montée
articulée sur la deuxième portion d’extrémité 7.2 du tube
d’aspiration 7 par l’intermédiaire d’une liaison pivot P qui
définit un axe d’articulation A et une zone d’articulation
14. La zone d’articulation 14 comporte plus particulière-
ment un espace d’articulation 14.1 dans lequel est dé-
plaçable une portion d’extrémité de la partie principale
de manche 12. De façon avantageuse, la liaison pivot P
est située au voisinage d’une extrémité de la partie prin-
cipale de manche 12, et l’axe d’articulation A est sensi-
blement perpendiculaire à un axe longitudinal du tube
d’aspiration 7.
[0054] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, la deuxième portion d’extrémité 7.2 du tube d’as-
piration 7 comporte deux bras de montage latéraux 15,
et la partie principale de manche 12 est montée articulée
sur les deux bras de montage latéraux 15 par l’intermé-
diaire de la liaison pivot P. De façon avantageuse, les
bras de montage latéraux 15 délimitent en partie la zone
d’articulation 14.
[0055] La liaison pivot P peut par exemple comporter
une broche d’articulation 16 comprenant une portion cen-
trale s’étendant à travers un passage traversant prévu
sur la partie principale de manche 12, et des portions
d’extrémité reçues respectivement dans des logements
de réception prévus sur les bras de montage latéraux 15.
[0056] Le manche de préhension 11 est monté mobile
par rapport au tube d’aspiration 7 entre une première
position de manche (voir les figures 1 et 7), également
nommée position dépliée, dans laquelle la partie princi-
pale de manche 12 s’étend sensiblement parallèlement
au tube d’aspiration 7, et une deuxième position de man-
che (voir les figures 5 et 9), également nommée position
de rangement, dans laquelle la partie principale de man-
che 12 est repliée, par exemple à environ 175°, le long
du tube d’aspiration 7 ou contre le tube d’aspiration 7.
[0057] Le manche de préhension 11 est également
configuré pour occuper une pluralité de positions inter-
médiaires (voir les figures 6 et 8) situées entre la première
position de manche et la deuxième position de manche
et dans chacune desquelles la partie principale de man-
che 12 est inclinée par rapport à l’axe longitudinal du
tube d’aspiration 7, par exemple d’un angle d’inclinaison
compris entre 90 et 150°. Un utilisateur peut par exemple
déplacer le manche de préhension dans l’une des posi-
tions intermédiaires afin de pouvoir aspirer aisément des
déchets situés sous un meuble bas ou un lit.
[0058] L’accessoire 6 comporte en outre un cache 17
monté pivotant sur le tube d’aspiration 7 autour d’un axe
de pivotement B et entre une position de recouvrement,

qui correspond à une position relevée du cache 17, dans
laquelle le cache 17 recouvre au moins partiellement l’es-
pace d’articulation 14.1, et une position de dégagement,
qui correspond à une position abaissée du cache 17,
dans laquelle le cache 17 libère au moins partiellement
l’espace d’articulation 14.1 et autorise un pivotement du
manche de préhension 11 dans la deuxième position de
manche. De façon avantageuse, l’axe de pivotement B
est sensiblement parallèle à l’axe d’articulation A.
[0059] Le cache 17 est plus particulièrement configuré
pour occuper la position de recouvrement lorsque le
manche de préhension 11 occupe la première position
de manche, et pour occuper la position de dégagement
lorsque le manche de préhension 11 occupe la deuxième
position de manche. En outre, l’accessoire 6 est confi-
guré de telle sorte qu’un déplacement du manche de
préhension 11 de la première position de manche à la
deuxième position de manche entraîne un déplacement
du cache 17 de la position de recouvrement à la position
de dégagement.
[0060] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, le cache 17 et le manche de préhension 11 sont
configurés de telle sorte qu’un déplacement du manche
de préhension 11 de la première position de manche à
la deuxième position de manche comporte une première
phase de déplacement durant laquelle le cache 17 est
maintenu dans la position de recouvrement et une
deuxième phase de déplacement durant laquelle le ca-
che 17 est déplacé par la partie principale de manche
12, et plus particulièrement par une surface d’actionne-
ment 18 prévue sur la partie principale de manche 12,
de la position de recouvrement à la position de dégage-
ment.
[0061] De façon avantageuse, le cache 17 et le man-
che de préhension 11 sont configurés de telle sorte qu’un
déplacement du cache 17 de la position de recouvrement
vers la position de dégagement débute uniquement lors-
que le manche de préhension 11 atteint une position in-
termédiaire (voir la figure 13) dans laquelle la partie prin-
cipale de manche 12 est inclinée par rapport à l’axe lon-
gitudinal du tube d’aspiration 7 d’un angle d’environ 135°.
Ainsi, la deuxième phase de déplacement précitée dé-
bute lorsque le manche de préhension 11, partant de la
première position de manche, atteint ladite position in-
termédiaire.
[0062] Comme montré plus particulièrement sur les fi-
gures 7 et 11, le cache 17 comporte une surface exté-
rieure de cache 19 qui est configurée pour être affleu-
rante avec au moins une surface extérieure 20 adjacente
de la partie principale de manche 12 lorsque le cache 17
occupe la position de recouvrement et que le manche de
préhension 11 occupe la première position de manche.
De façon avantageuse, la surface extérieure de cache
19 comporte deux portions de surface latérales 19.1 qui
sont configurées pour être affleurantes respectivement
avec deux surfaces extérieures adjacentes du tube d’as-
piration 7 lorsque le cache 17 occupe la position de re-
couvrement.
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[0063] Selon le mode de réalisation représentée sur
les figures, les deux portions de surface latérales 19.1
de la surface extérieure de cache 19 sont configurées
pour être en retrait respectivement par rapport aux deux
surfaces extérieures adjacentes précitées du tube d’as-
piration 7 lorsque le cache 17 occupe la position de dé-
gagement et que le manche de préhension 11 occupe la
deuxième position de manche. De façon avantageuse,
lorsque le cache 17 occupe la position de dégagement,
le cache 17 est abaissé dans un logement 30 formé à
l’intérieur de la deuxième portion d’extrémité 7.2 du tube
d’aspiration 7.
[0064] L’accessoire 6 comporte de plus un organe de
sollicitation 21, tel qu’un ressort de compression, qui est
interposé entre le tube d’aspiration 7 et le cache 17 et
qui est configuré pour solliciter le cache 17 dans la po-
sition de recouvrement. Ainsi, lorsque le manche de pré-
hension 11 est déplacé dans la première position de man-
che, le cache 17 est sollicité par organe de sollicitation
21 vers la position de recouvrement.
[0065] L’accessoire 6 comprend en outre un mécanis-
me de verrouillage 22 configuré pour verrouiller le man-
che de préhension 11 dans la première position de man-
che.
[0066] Le mécanisme de verrouillage 22 comporte un
verrou 23 monté coulissant sur la partie principale de
manche 12 entre une position de verrouillage dans la-
quelle le verrou 23 est configuré pour coopérer avec un
élément de verrouillage 24 prévu sur le tube d’aspiration
7 de manière à verrouiller le manche de préhension 11
dans la première position de manche, et une position de
libération dans laquelle le verrou 23 est configuré pour
libérer l’élément de verrouillage 24 de manière à autori-
ser un pivotement du manche de préhension 11 entre
les première et deuxième positions de manche.
[0067] Le verrou 23 comporte plus particulièrement
deux organes de verrouillage latéraux 25, tels que des
ergots de verrouillage, disposés respectivement à proxi-
mité de deux bords latéraux de la partie principale de
manche 12, et l’élément de verrouillage 24 comporte plus
particulièrement deux logements de verrouillage latéraux
26, tels que des évidements de verrouillage ou des en-
coches de verrouillage, configurés pour coopérer res-
pectivement avec les deux organes de verrouillage laté-
raux 25 lorsque le manche de préhension 11 occupe la
première position de manche et que le verrou 23 occupe
la position de verrouillage. De façon avantageuse, les
organes de verrouillage latéraux 25 sont montés coulis-
sants selon une direction de déplacement D qui est sen-
siblement parallèle à l’axe longitudinal de la partie prin-
cipale de manche 12.
[0068] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, chaque logement de verrouillage latéral 26 est
prévu sur un bras de montage latéral 15 respectif et plus
particulièrement sur une face d’extrémité d’une extrémité
libre du bras de montage latéral 15 respectif.
[0069] De façon avantageuse, la partie principale de
manche 12 comporte deux échancrures latérales 27 con-

figurées pour recevoir respectivement les deux bras de
montage latéraux 15 lorsque le manche de préhension
11 occupe la première position de manche. Comme mon-
tré sur les figures 10 et 12, chaque organe de verrouillage
latéral 25 est configuré pour faire saillie dans une échan-
crure latérale 27 respective lorsque le verrou 23 occupe
la position de verrouillage.
[0070] Le mécanisme de verrouillage 22 comporte en
outre un organe de déverrouillage 28, tel qu’un bouton
de déverrouillage, qui est configuré pour être actionné
par un utilisateur, par exemple par un doigt d’un utilisa-
teur.
[0071] L’organe de déverrouillage 28 est monté cou-
lissant sur la partie principale de manche 12 entre une
première position, dite position de repos, et une deuxiè-
me position, dite position de déverrouillage. De façon
avantageuse, l’organe de déverrouillage 28 est monté
coulissant selon une direction de coulissement qui est
sensiblement parallèle à la direction de déplacement D.
[0072] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, le verrou 23 est fixé à l’organe de déverrouillage
28. De façon avantageuse, le verrou 23 et l’organe de
déverrouillage 28 sont réalisés en une seule pièce, et
peuvent par exemple venir de moulage.
[0073] Le mécanisme de verrouillage 22 est configuré
de telle sorte qu’un déplacement de l’organe de déver-
rouillage 28 de la première position à la deuxième posi-
tion entraîne un déplacement du verrou 23 de la position
de verrouillage à la position de libération, et de telle sorte
qu’un déplacement de l’organe de déverrouillage 28 de
la deuxième position à la première position entraîne un
déplacement du verrou 23 de la position de libération à
la position de verrouillage.
[0074] Le mécanisme de verrouillage 22 comporte en
outre un élément de sollicitation 29, tel qu’un ressort de
compression, configuré pour solliciter l’organe de déver-
rouillage 28 dans la première position.
[0075] Lorsqu’un utilisateur souhaite pivoter le man-
che de préhension 11 dans la position de rangement ou
dans une position intermédiaire dans laquelle la partie
principale de manche 12 est inclinée par rapport au tube
d’aspiration 7, l’utilisateur déverrouille le manche de pré-
hension 11 en déplaçant l’organe de déverrouillage 28
dans la deuxième position à l’encontre de la force de
rappel exercée par l’élément de sollicitation 29. Un tel
déplacement de l’organe de déverrouillage 28 entraîne
un déplacement du verrou 23 dans la position de libéra-
tion, et donc un déplacement des deux organes de ver-
rouillage latéraux 25 hors des logements de verrouillage
latéraux 26. L’utilisateur peut alors librement pivoter le
manche de préhension 11 par rapport au tube d’aspira-
tion 7 de telle sorte que la partie principale de manche
12 soit inclinée par rapport au tube d’aspiration 7 ou soit
repliée le long du tube d’aspiration ou contre le tube d’as-
piration 7.
[0076] Afin qu’un utilisateur puisse aisément ver-
rouiller le manche de préhension 11 dans la première
position de manche, c’est-à-dire sans devoir nécessai-
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rement actionner l’organe de déverrouillage 28 pour le
déplacer dans la deuxième position, chaque organe de
verrouillage latéral 25 comporte avantageusement une
rampe d’actionnement. Chaque rampe d’actionnement
est plus particulièrement configurée pour coopérer avec
le bras de montage latéral 15 respectif, lors d’un pivote-
ment du manche de préhension 11 vers la première po-
sition de manche, de manière à solliciter le verrou 23
vers la position de libération, et permettre ainsi un dé-
placement du manche de préhension 11 dans la premiè-
re position de manche. Lorsque les deux organes de ver-
rouillage latéraux 25 sont situés en regard des logements
de verrouillage latéraux 26, l’élément de sollicitation 29
sollicite le verrou 23 dans la position de verrouillage et
les organes de verrouillage latéraux 25 sont alors auto-
matiquement déplacés dans les logements de verrouilla-
ge latéraux 26.
[0077] Les figures 14 et 15 représentent un accessoire
6 selon un mode de réalisation de l’invention qui diffère
de celui représenté sur les figures 1 à 13 essentiellement
en ce que l’accessoire 6 comporte un organe d’action-
nement, par exemple souple ou flexible, disposé dans la
zone d’articulation 14 et comportant une première portion
d’extrémité fixée une face intérieure du cache 17 et une
deuxième portion d’extrémité configurée pour être saisie
par la partie principale de manche 12 lors d’un déplace-
ment du manche de préhension 11 de la première posi-
tion de manche à la deuxième position de manche, et
par exemple au début de la deuxième phase de dépla-
cement du cache. L’organe d’actionnement 31 est plus
particulièrement configuré pour déplacer le cache 17 de
la position de recouvrement à la position de dégagement
lorsque le manche de préhension 11 est déplacé de la
première position de manche à la deuxième position de
manche. L’organe d’actionnement 31 peut par exemple
être une languette d’actionnement.
[0078] Selon un autre mode de réalisation de l’inven-
tion non représenté sur les figures, la partie principale
de manche 12 pourrait comporter un organe d’appui fai-
sant saillie de la surface extérieure 20 de la partie prin-
cipale de manche 12 et configuré pour coopérer avec le
bord d’extrémité du cache 17 qui est situé à l’opposé de
l’axe de pivotement B, l’organe d’appui étant configuré
pour déplacer le cache 17 de la position de recouvrement
à la position de dégagement lorsque le manche de pré-
hension 11 est déplacé de la première position de man-
che à la deuxième position de manche.
[0079] Bien entendu, l’invention n’est nullement limitée
au mode de réalisation décrit et illustré qui n’a été donné
qu’à titre d’exemple. Des modifications restent possibles,
notamment du point de vue de la constitution des divers
éléments ou par substitution d’équivalents techniques,
sans sortir pour autant du domaine de protection de l’in-
vention.

Revendications

1. Accessoire (6) pour aspirateur de type traineau,
comprenant :

- un tube d’aspiration (7) comprenant une pre-
mière portion d’extrémité (7.1) à laquelle est
destinée à être fixée un élément de nettoyage
de sol (5), et une deuxième portion d’extrémité
(7.2) opposée à la première portion d’extrémité
(7.1) et destinée à être reliée fluidiquement à un
embout d’aspiration (3) prévu sur un boîtier d’as-
pirateur (2),
- un manche de préhension (11) comprenant
une partie principale de manche (12) qui est al-
longée, le manche de préhension (11) étant
monté articulé sur le tube d’aspiration (7) par
l’intermédiaire d’une liaison pivot (P) définissant
un axe d’articulation (A) et une zone d’articula-
tion (14), le manche de préhension (11) étant
monté mobile par rapport au tube d’aspiration
(7) entre une première position de manche et
une deuxième position de manche,

caractérisé en ce que l’accessoire (6) comporte en
outre un cache (17) monté mobile entre une position
de recouvrement dans laquelle le cache (17) recou-
vre au moins partiellement la zone d’articulation (14)
et une position de dégagement dans laquelle le ca-
che (17) libère au moins partiellement la zone d’ar-
ticulation (14) et autorise un pivotement du manche
de préhension (11) dans la deuxième position de
manche, l’accessoire (6) étant configuré de telle sor-
te que le cache (17) occupe la position de recouvre-
ment lorsque le manche de préhension (11) occupe
la première position de manche et de telle sorte qu’un
déplacement du manche de préhension (11) de la
première position de manche à la deuxième position
de manche entraîne un déplacement du cache (17)
de la position de recouvrement à la position de dé-
gagement.

2. Accessoire (6) selon la revendication 1, dans lequel
la deuxième position de manche correspond à une
position de rangement du manche de préhension
(11) dans laquelle la partie principale de manche (12)
est repliée le long du tube d’aspiration (7).

3. Accessoire (6) selon la revendication 1 ou 2, dans
lequel la première position de manche correspond
à une position dépliée du manche de préhension (11)
dans laquelle la partie principale de manche (12)
s’étend sensiblement parallèlement au tube d’aspi-
ration (7).

4. Accessoire (6) selon l’une quelconque des revendi-
cations 1 à 3, dans lequel le manche de préhension
(11) est configuré pour occuper une pluralité de po-
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sitions intermédiaires situées entre la première po-
sition de manche et la deuxième position de manche
et dans chacune desquelles la partie principale de
manche (12) est inclinée par rapport à un axe longi-
tudinal du tube d’aspiration (7).

5. Accessoire (6) selon l’une quelconque des revendi-
cations 1 à 4, dans lequel le cache (17) comporte
une surface extérieure de cache (19) qui est confi-
gurée pour être affleurante avec au moins une sur-
face extérieure adjacente de la partie principale de
manche (12) lorsque le cache (17) occupe la position
de recouvrement et que le manche de préhension
(11) occupe la première position de manche.

6. Accessoire (6) selon l’une quelconque des revendi-
cations 1 à 5, dans lequel le cache (17) est configuré
pour être déplacé dans la position de dégagement
par une surface d’actionnement (18) prévue sur la
partie principale de manche (12).

7. Accessoire (6) selon l’une quelconque des revendi-
cations 1 à 6, dans lequel le cache (17) et le manche
de préhension (11) sont configurés de telle sorte
qu’un déplacement du manche de préhension (11)
de la première position de manche à la deuxième
position de manche comporte une première phase
de déplacement durant laquelle le cache (17) est
maintenu dans la position de recouvrement et une
deuxième phase de déplacement durant laquelle le
cache (17) est déplacé de la position de recouvre-
ment à la position de dégagement.

8. Accessoire (6) selon la revendication 7, dans lequel
le cache (17) et le manche de préhension (11) sont
configurés de telle sorte qu’un déplacement du ca-
che (17) de la position de recouvrement vers la po-
sition de dégagement débute lorsque le manche de
préhension (11) atteint une position intermédiaire
dans laquelle la partie principale de manche (12) est
inclinée par rapport à l’axe longitudinal du tube d’as-
piration (7) d’un angle compris entre 100° et 150°,
et par exemple d’environ 135°.

9. Accessoire (6) selon l’une quelconque des revendi-
cations 1 à 8, lequel comporte un organe de sollici-
tation (21) configuré pour solliciter le cache (17) dans
la position de recouvrement.

10. Accessoire (6) selon l’une quelconque des revendi-
cations 1 à 9, dans lequel le cache (17) est monté
pivotant sur le tube d’aspiration (7) autour d’un axe
de pivotement (B).

11. Accessoire (6) selon la revendication 10, dans lequel
l’axe de pivotement (B) est sensiblement parallèle à
l’axe d’articulation (A).

12. Accessoire (6) selon l’une quelconque des revendi-
cations 1 à 11, dans lequel la zone d’articulation (14)
comporte un espace d’articulation (14.1) dans lequel
est déplaçable une portion d’extrémité de la partie
principale de manche (12), le cache (17) recouvrant
au moins partiellement l’espace d’articulation (14.1)
lorsque le cache (17) occupe la position de recou-
vrement.

13. Accessoire (6) selon l’une quelconque des revendi-
cations 1 à 12, lequel comprend un mécanisme de
verrouillage (22) configuré pour verrouiller le man-
che de préhension (11) dans la première position de
manche, le mécanisme de verrouillage (22) compor-
tant un verrou (23) monté mobile sur le manche de
préhension (11) entre une position de verrouillage
dans laquelle le verrou (23) est configuré pour coo-
pérer avec un élément de verrouillage (24) prévu sur
le tube d’aspiration (7) de manière à verrouiller le
manche de préhension (11) dans la première posi-
tion de manche, et une position de libération dans
laquelle le verrou (23) est configuré pour libérer l’élé-
ment de verrouillage (24) de manière à autoriser un
pivotement du manche de préhension (11) entre les
première et deuxième positions de manche.

14. Accessoire (6) selon l’une quelconque des revendi-
cations 1 à 13, lequel comporte en outre un tuyau
d’aspiration (8) qui est flexible et qui est raccordé
fluidiquement à la deuxième portion d’extrémité (7.2)
du tube d’aspiration (7), le tuyau d’aspiration (8)
étant destiné à être raccordé à un embout d’aspira-
tion (3) prévu sur un boîtier d’aspirateur (2).

15. Aspirateur (1) de type traineau comprenant :

- un boîtier d’aspirateur (2),
- un embout d’aspiration (3) disposé sur le boîtier
d’aspirateur (2) et par lequel de l’air transportant
des déchets peut être aspiré dans le boîtier d’as-
pirateur (2),
- un moteur d’aspiration (4) qui est disposé dans
le boîtier d’aspirateur (2) et qui est configuré
pour générer un flux d’air au travers de l’embout
d’aspiration (3), et
- un accessoire (6) selon l’une quelconque des
revendications 1 à 14 dont la deuxième portion
d’extrémité (7.2) du tube d’aspiration (7) est re-
liée fluidiquement à l’embout d’aspiration (3).

Patentansprüche

1. Zubehör (6) für einen Staubsauger vom Schlittentyp,
umfassend:

- ein Saugrohr (7), das einen ersten En-
dabschnitt (7.1), der dazu bestimmt ist, dass an
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ihm ein Bodenreinigungselement (5) befestigt
wird, und einen zweiten Endabschnitt (7.2) um-
fasst, der dem ersten Endabschnitt (7.1) gegen-
überliegt und dazu bestimmt ist, strömungstech-
nisch mit einem Saugmundstück (3), das an ei-
nem Staubsaugergehäuse (2) vorgesehen ist,
verbunden zu werden,
- einen Handgriff (11), der einen Hauptgriffteil
(12) umfasst, der länglich ist, wobei der Hand-
griff (11) mittels einer Schwenkverbindung (P),
die eine Gelenkachse (A) und einen Gelenkbe-
reich (14) definiert, gelenkig am Saugrohr (7)
angebracht ist, wobei der Handgriff (11) in Be-
zug auf das Saugrohr (7) zwischen einer ersten
Griffstellung und einer zweiten Griffstellung be-
weglich angebracht ist,

dadurch gekennzeichnet, dass das Zubehör (6)
weiter eine Abdeckung (17) umfasst, die zwischen
einer Abdeckstellung, in der die Abdeckung (17) den
Gelenkbereich (14) mindestens teilweise abdeckt,
und einer Freigabestellung, in der die Abdeckung
(17) den Gelenkbereich (14) mindestens teilweise
freigibt und ein Schwenken des Handgriffs (11) in
die zweite Griffstellung gestattet, beweglich ange-
bracht ist, wobei das Zubehör (6) derart konfiguriert
ist, dass die Abdeckung (17) die Abdeckstellung ein-
nimmt, wenn der Handgriff (11) die erste Griffstellung
einnimmt, und derart, dass eine Bewegung des
Handgriffs (11) von der ersten Griffstellung in die
zweite Griffstellung eine Bewegung der Abdeckung
(17) von der Abdeckstellung in die Freigabestellung
nach sich zieht.

2. Zubehör (6) nach Anspruch 1, wobei die zweite
Griffstellung einer Aufbewahrungsstellung des
Handgriffs (11) entspricht, in der der Hauptgriffteil
(12) entlang des Saugrohrs (7) umgeklappt ist.

3. Zubehör (6) nach Anspruch 1 oder 2, wobei die erste
Griffstellung einer aufgeklappten Stellung des Hand-
griffs (11) entspricht, in der sich der Hauptgriffteil (12)
im Wesentlichen parallel zum Saugrohr (7) erstreckt.

4. Zubehör (6) nach einem der Ansprüche 1 bis 3, wo-
bei der Handgriff (11) so konfiguriert ist, dass er eine
Vielzahl von Zwischenstellungen einnimmt, die sich
zwischen der ersten Griffstellung und der zweiten
Griffstellung befinden und in denen der Hauptgriffteil
(12) jeweils in Bezug auf eine Längsachse des Saug-
rohrs (7) geneigt ist.

5. Zubehör (6) nach einem der Ansprüche 1 bis 4, wo-
bei die Abdeckung (17) eine Abdeckungsaußenflä-
che (19) umfasst, die so konfiguriert ist, dass sie mit
mindestens einer angrenzenden Außenfläche des
Hauptgriffteils (12) bündig ist, wenn die Abdeckung
(17) die Abdeckstellung einnimmt und der Handgriff

(11) die erste Griffstellung einnimmt.

6. Zubehör (6) nach einem der Ansprüche 1 bis 5, wo-
bei die Abdeckung (17) so konfiguriert ist, dass sie
durch eine Betätigungsfläche (18), die am Haupt-
griffteil (12) vorgesehen ist, in die Freigabestellung
bewegt werden kann.

7. Zubehör (6) nach einem der Ansprüche 1 bis 6, wo-
bei die Abdeckung (17) und der Handgriff (11) derart
konfiguriert sind, dass eine Bewegung des Hand-
griffs (11) von der ersten Griffstellung in die zweite
Griffstellung eine erste Bewegungsphase, während
der die Abdeckung (17) in der Abdeckstellung ge-
halten wird, und eine zweite Bewegungsphase um-
fasst, während der die Abdeckung (17) von der Ab-
deckstellung in die Freigabestellung bewegt wird.

8. Zubehör (6) nach Anspruch 7, wobei die Abdeckung
(17) und der Handgriff (11) derart konfiguriert sind,
dass eine Bewegung der Abdeckung (17) von der
Abdeckstellung in die Freigabestellung beginnt,
wenn der Handgriff (11) eine Zwischenstellung er-
reicht, in der der Hauptgriffteil (12) in Bezug auf die
Längsachse des Saugrohrs (7) um einen Winkel im
Bereich zwischen 100° und 150°, und zum Beispiel
von etwa 135°, geneigt ist.

9. Zubehör (6) nach einem der Ansprüche 1 bis 8, das
ein Vorspannorgan (21) umfasst, das so konfiguriert
ist, dass es die Abdeckung (17) in die Abdeckstel-
lung vorspannt.

10. Zubehör (6) nach einem der Ansprüche 1 bis 9, wo-
bei die Abdeckung (17) um eine Schwenkachse (B)
schwenkbar am Saugrohr (7) angebracht ist.

11. Zubehör (6) nach Anspruch 10, wobei die Schwenk-
achse (B) im Wesentlichen parallel zur Gelenkachse
(A) ist.

12. Zubehör (6) nach einem der Ansprüche 1 bis 11,
wobei der Gelenkbereich (14) einen Gelenkraum
(14.1) umfasst, in dem ein Endabschnitt des Haupt-
griffteils (12) bewegt werden kann, wobei die Abde-
ckung (17) den Gelenkraum (14.1) mindestens teil-
weise abdeckt, wenn die Abdeckung (17) die Ab-
deckstellung einnimmt.

13. Zubehör (6) nach einem der Ansprüche 1 bis 12, das
einen Verriegelungsmechanismus (22) umfasst, der
so konfiguriert ist, dass er den Handgriff (11) in der
ersten Griffstellung verriegelt, wobei der Verriege-
lungsmechanismus (22) einen Riegel (23) umfasst,
der zwischen einer Verriegelungsstellung, in der der
Riegel (23) so konfiguriert ist, dass er mit einem Ver-
riegelungselement (24), das am Saugrohr (7) vorge-
sehen ist, zusammenwirkt, um den Handgriff (11) in
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der ersten Griffstellung zu verriegeln, und einer Lö-
sestellung, in der der Riegel (23) so konfiguriert ist,
dass er das Verriegelungselement (24) freigibt, um
ein Schwenken des Handgriffs (11) zwischen der
ersten und der zweiten Griffstellung zu gestatten,
beweglich am Handgriff (11) angebracht ist.

14. Zubehör (6) nach einem der Ansprüche 1 bis 13, das
weiter einen Saugschlauch (8) umfasst, der biegsam
ist und der strömungstechnisch an den zweiten En-
dabschnitt (7.2) des Saugrohrs (7) angeschlossen
ist, wobei der Saugschlauch (8) dazu bestimmt ist,
an ein Saugmundstück (3), das an einem Staubsau-
gergehäuse (2) vorgesehen ist, angeschlossen zu
werden.

15. Staubsauger (1) vom Schlittentyp, umfassend:

- ein Staubsaugergehäuse (2),
- ein Saugmundstück (3), das am Staubsauger-
gehäuse (2) angeordnet ist und durch das Luft,
die Abfälle mit sich führt, in das Staubsauger-
gehäuse (2) gesaugt werden kann,
- einen Saugmotor (4), der im Staubsaugerge-
häuse (2) angeordnet ist und der so konfiguriert
ist, dass er einen Luftstrom durch das Saug-
mundstück (3) erzeugt, und
- ein Zubehör (6) nach einem der Ansprüche 1
bis 14, dessen zweiter Endabschnitt (7.2) des
Saugrohrs (7) strömungstechnisch mit dem
Saugmundstück (3) verbunden ist.

Claims

1. An accessory (6) for a canister type vacuum cleaner,
comprising:

- a suction tube (7) comprising a first end portion
(7.1) to which a floor cleaning element (5) is in-
tended to be fastened, and a second end portion
(7.2) opposite to the first end portion (7.1) and
intended to be fluidly connected to a suction tip
(3) provided on a vacuum cleaner housing (2),
- a gripping handle (11) comprising a handle
main part (12) which is elongated, the gripping
handle (11) being hingedly mounted on the suc-
tion tube (7) through a pivot link (P) defining a
hinge axis (A) and a hinge area (14), the gripping
handle (11) being movably mounted relative to
the suction tube (7) between a first handle po-
sition and a second handle position,

characterized in that the accessory (6) further in-
cludes a cover (17) movably mounted between a
covering position in which the cover (17) at least par-
tially covers the hinge area (14) and a clearance po-
sition in which the cover (17) at least partially releas-

es the hinge area (14) and allows a pivoting of the
gripping handle (11) in the second handle position,
the accessory (6) being configured such that the cov-
er (17) occupies the covering position when the grip-
ping handle (11) occupies the first handle position
and such that a movement of the gripping handle
(11) from the first handle position to the second han-
dle position causes a movement of the cover (17)
from the covering position to the clearance position.

2. The accessory (6) according to claim 1, wherein the
second handle position corresponds to a storage po-
sition of the gripping handle (11) in which the handle
main part (12) is folded along the suction tube (7).

3. The accessory (6) according to claim 1 or 2, wherein
the first handle position corresponds to an unfolded
position of the gripping handle (11) in which the han-
dle main part (12) extends substantially parallel to
the suction tube (7).

4. The accessory (6) according to any one of claims 1
to 3, wherein the gripping handle (11) is configured
to occupy a plurality of intermediate positions located
between the first handle position and the second
handle position and in each of which the handle main
part (12) is inclined relative to a longitudinal axis of
the suction tube (7).

5. The accessory (6) according to any one of claims 1
to 4, wherein the cover (17) includes a cover exterior
surface (19) which is configured to be flush with at
least an adjacent exterior surface of the handle main
part (12) when the cover (17) occupies the covering
position and the gripping handle (11) occupies the
first handle position.

6. The accessory (6) according to any one of claims 1
to 5, wherein the cover (17) is configured to be moved
into the clearance position by an actuation surface
(18) provided on the handle main part (12).

7. The accessory (6) according to any one of claims 1
to 6, wherein the cover (17) and the gripping handle
(11) are configured such that a movement of the grip-
ping handle (11) from the first handle position to the
second handle position includes a first movement
phase during which the cover (17) is held in the cov-
ering position and a second movement phase during
which the cover (17) is moved from the covering po-
sition to the clearance position.

8. The accessory (6) according to claim 7, wherein the
cover (17) and the gripping handle (11) are config-
ured such that a movement of the cover (17) from
the covering position to the clearance position begins
when the gripping handle (11) reaches an interme-
diate position in which the handle main part (12) is
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inclined relative to the longitudinal axis of the suction
tube (7) at an angle comprised between 100° and
150°, and for example around 135°.

9. The accessory (6) according to any one of claims 1
to 8, which includes a biasing member (21) config-
ured to bias the cover (17) in the covering position.

10. The accessory (6) according to any one of claims 1
to 9, wherein the cover (17) is pivotally mounted on
the suction tube (7) about a pivot axis (B).

11. The accessory (6) according to claim 10, wherein
the pivot axis (B) is substantially parallel to the hinge
axis (A).

12. The accessory (6) according to any one of claims 1
to 11, wherein the hinge area (14) includes a hinge
space (14.1) in which an end portion of the handle
main part (12) is movable, the cover (17) at least
partially covering the hinge space (14.1) when the
cover (17) occupies the covering position.

13. The accessory (6) according to any one of claims 1
to 12, which comprises a locking mechanism (22)
configured to lock the gripping handle (11) in the first
handle position, the locking mechanism (22) includ-
ing a lock (23) movably mounted on the gripping han-
dle (11) between a locking position in which the lock
(23) is configured to cooperate with a locking ele-
ment (24) provided on the suction tube (7) so as to
lock the gripping handle (11) in the first handle po-
sition, and a release position in which the lock (23)
is configured to release the locking element (24) so
as to allow a pivoting of the gripping handle (11) be-
tween the first and second handle positions.

14. The accessory (6) according to any one of claims 1
to 13, which further includes a suction pipe (8) which
is flexible and which is fluidly connected to the sec-
ond end portion (7.2) of the suction tube (7), the suc-
tion pipe (8) being intended to be connected to a
suction tip (3) provided on a vacuum cleaner housing
(2).

15. A canister type vacuum cleaner (1) comprising:

- a vacuum cleaner housing (2),
- a suction tip (3) disposed on the vacuum clean-
er housing (2) and through which waste-carrying
air may be sucked into the vacuum cleaner
housing (2),
- a suction motor (4) which is disposed in the
vacuum cleaner housing (2) and which is con-
figured to generate an air flow through the suc-
tion tip (3), and
- an accessory (6) according to any one of claims
1 to 14 whose second end portion (7.2) of the

suction tube (7) is fluidly connected to the suc-
tion tip (3).
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