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(54) TETE DE NETTOYAGE EQUIPEE D’UN DISPOSITIF DE NETTOYAGE HUMIDE

(57)  Latéte de nettoyage (2) comprend un corps prin-
cipal (4) comportant une semelle (6) munie d’une face
inférieure (7) qui est configurée pour étre orientée vers
une surface a nettoyer; et un dispositif de nettoyage hu-
mide (10) comportant un support de serpillere (11) etune
serpillere (12), la serpillere (12) comportant une partie
centrale (12.1) qui est fixée de maniére amovible au sup-
port de serpillére (11) et une partie périphérique (12.2)
qui dépasse d’un bord périphérique du support de ser-

pillere (11) et qui s’étend sur au moins une partie du
pourtour de la partie centrale (12.1). La serpillere (12)
dépasse d’un bord externe du corps principal (4) d'une
distance de dépassement (Dd) supérieure a 10 mm, et
le support de serpillére (11) est situé en retrait dudit bord
externe du corps principal (4) ou dépasse dudit bord ex-
terne du corps principal (4) d’une distance de saillie in-
férieure ou égale a 5 mm.

Processed by Luminess, 75001 PARIS (FR)



1 EP 4 108 149 A1 2

Description

Domaine technique

[0001] Laprésenteinvention concerne le domaine des
appareils de nettoyage domestiques comprenant une té-
te de nettoyage équipée d’'un dispositif de nettoyage hu-
mide permettant de réaliser un nettoyage humide d’une
surface a nettoyer.

[0002] La présente invention se rapporte plus particu-
lierement aux aspirateurs domestiques, par exemple du
type balai ou traineau, permettant d’aspirer des poussie-
res et des déchets de faible granulométrie présents sur
une surface a nettoyer, qui peut par exemple étre du
carrelage, du parquet, du stratifié, de la moquette ou un
tapis, et de réaliser simultanément un nettoyage humide
de la surface a nettoyer lorsque cette derniére est un sol
lisse.

Etat de la technique

[0003] Le document US7640626 divulgue une téte de
nettoyage pour appareil de nettoyage domestique,
comprenant :

- un corps principal comportant une semelle munie
d'une face inférieure qui est configurée pour étre
orientée vers une surface a nettoyer,

- un dispositif de nettoyage humide comportant un
support de serpillere qui est fixé de maniere amovi-
ble au corps principal et une serpillere qui est confi-
gurée pour étre en contactavec la surface a nettoyer,
la serpillere comportant une partie centrale qui est
fixée de maniére amovible au support de serpillere
et une partie périphérique qui est annulaire et qui
dépasse d’'un bord périphérique du support de ser-
pillere.

[0004] Le support de serpillere dépasse d’un bord ar-
riere du corps principal de maniere a former une zone
d’appui configurée pour permettre a un utilisateur d’exer-
cer une force d’appui sur ladite zone d’appui avec son
pied de maniere a permettre un démontage du support
de serpillere lorsque simultanément ['utilisateur exerce
une force d’appui sur la zone d’appui et souléve la téte
de nettoyage.

[0005] Un tel démontage du support de serpillére per-
met de pouvoir ensuite retirer la serpillere du support de
serpillere en vue du nettoyage ou du remplacement de
la serpillére, et ce sans nécessiter d’'une part un retour-
nement de la téte de nettoyage pour avoir acces a la
serpillere (qui serait susceptible d’'une part d’entrainer
une chute ultérieure de la téte de nettoyage et donc une
dégradation de cette derniére, et d’autre part d’entrainer
une fuite d’eau sale résiduelle contenue dans la téte de
nettoyage et ainsi une salissure du sol venant d’étre net-
toyé) et d’autre part une manipulation difficile de la téte
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de nettoyage (a savoir une retenue du corps principal
avec une main et un retrait de la serpillere avec 'autre
main).

[0006] Cependant, une telle configuration du support
de serpillere requiert, lorsque ce dernier est rotatif,
d’équiper le support de serpillere de moyens d’accouple-
ment spécifiques afin de permettre un accouplement
amovible entre le support de serpillére et le mécanisme
d’entrainement en rotation équipant le corps principal,
ce qui augmente les colts de fabrication de la téte de
nettoyage.

[0007] En outre, un démontage répété du support de
serpillere est susceptible d’entrainer une usure des
moyens d’accouplement précités et/ou une casse du
support de serpillere qui sont susceptibles de nuire au
fonctionnement de la téte de nettoyage.

Résumé de l'invention

[0008] La présente invention vise a remédier a tout ou
partie de ces inconvénients.

[0009] Le probléme technique a la base de l'invention
consiste notamment a fournir une téte de nettoyage qui
permette un retrait aisé, sécurisé et rapide d’'une serpille-
re en vue de son nettoyage ou son remplacement, tout
en limitantles colts de fabrication de la téte de nettoyage.
[0010] A cet effet, la présente invention concerne une
téte de nettoyage pour appareil de nettoyage domesti-
que, comprenant :

- un corps principal comportant une semelle munie
d'une face inférieure qui est configurée pour étre
orientée vers une surface a nettoyer,

- un dispositif de nettoyage humide comportant un
support de serpillere qui s’étend au moins en partie
sous la semelle et une serpillere qui est configurée
pour étre en contact avec la surface a nettoyer, la
serpillere comportant une partie centrale qui est fixée
de maniére amovible au support de serpillere et une
partie périphérique qui dépasse d’un bord périphé-
riqgue du support de serpillere et qui s’étend sur au
moins une partie du pourtour de la partie centrale.

[0011] La serpillere dépasse d'un bord externe du
corps principal d’'une distance de dépassement supé-
rieure a 10 mm, de préférence comprise entre 10 et 30
mm, et le support de serpillere est situé en retrait dudit
bord externe du corps principal ou dépasse dudit bord
externe du corps principal d’'une distance de saillie infé-
rieure ou égale a 5 mm. En outre, la face inférieure de
la semelle comporte une surface d’appui configurée pour
exercer une force d’appui sur au moins une portion de
la partie périphérique de la serpillere qui est située en
regard de la face inférieure de la semelle lorsque la ser-
pillére repose sur une surface a nettoyer.

[0012] End’autrestermes,laserpilleres’étend au-dela
d’'un bord externe du corps principal d’'une distance de
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dépassement comprise entre 15 et 30 mm, et le support
de serpillere est situé en retrait dudit bord externe du
corps principal ou s’étend au-dela dudit bord externe du
corps principal d’'une distance de saillie inférieure ou éga-
le a 5 mm.

[0013] La portion de la serpillere qui dépasse du bord
externe du corps principal forme plus particulierement
une zone d’appui configurée pour permettre a un utilisa-
teur d’exercer une force d’appui sur ladite zone d’appui
avec son pied.

[0014] Une telle configuration de la téte de nettoyage
selon la présente invention permet a un utilisateur de
pouvoir exercer aisément une force d’appui sur la portion
de la partie périphérique de la serpillere qui s’étend au-
dela du bord externe du corps principal, et donc de pou-
voir aisément retirer la serpillere du support de serpillere
en soulevant la téte de nettoyage tout en maintenant la
force d’appui exercée sur la serpillére. En particulier, la
distance de dépassement et la disposition du support de
serpillere par rapport au corps principal sont définis pour
empécher ou du moins pour réduire sensiblement les
risques qu’un utilisateur puisse exercer une force d’appui
sur le support de serpillére lors d’'une opération de retrait
de cette derniere avec I'un de ses pieds.

[0015] La portion de la partie périphérique de la ser-
pillere faisant saillie du corps principal n’est pas plaquée
contre la surface a nettoyer par le support de serpillére
et présente donc des performances de nettoyage limi-
tées. La distance de dépassement est plus particuliére-
ment définie pour assurer un retrait aisé de la serpillere
du support de serpillere et pour conférer a la serpillere
des performances de nettoyage satisfaisantes.

[0016] Ainsi, la téte de nettoyage selon la présente in-
vention permet un retrait aisé, rapide et sécurisé de la
serpillere du support de serpillére sans nécessiter en par-
ticulier un retournement de la téte de nettoyage et une
manipulation complexe de cette derniére et tout en limi-
tant les colts de fabrication de la téte de nettoyage.
[0017] De plus, la présence de la surface d’appui, pré-
vue sur laface inférieure de la semelle, permet d’assurer,
lors d’'une opération de nettoyage d’'une surface a net-
toyer, un plaguage d’au moins une portion de la partie
périphérique de la serpillere qui est située en regard de
la face inférieure de la semelle contre la surface a net-
toyer. Un tel plaquage confére des performances de net-
toyage accrues a la téte de nettoyage selon la présente
invention bien qu’une partie importante de la serpillere
ne soit pas recouverte par le support de serpillére.
[0018] La téte de nettoyage peut en outre présenter
une ou plusieurs des caractéristiques suivantes, prises
seules ou en combinaison.

[0019] De fagon avantageuse, la zone d’appui s’étend
sensiblement horizontalement lorsque la serpillére repo-
se sur une surface horizontale. Une telle configuration
de la zone d’appui facilite encore le retrait de la serpillere
du support de serpillére.

[0020] Selon un mode de réalisation de l'invention, la
distance de dépassement est mesurée selon une direc-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

tion radiale par rapport a un axe central du support de
serpillere etlorsque la serpillere et le support de serpillere
sont centrés I'un par rapport a I'autre. De fagon avanta-
geuse, la distance de dépassement est mesurée lorsque
la serpillere est neuve et séche.

[0021] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
distance de saillie est mesurée selon une direction ra-
diale par rapport a I'axe central du support de serpillere.
[0022] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
distance de dépassement est comprise entre 10 et 20
mm, et par exemple entre 12 et 17 mm. Une telle valeur
de distance permet d’assurer un retrait aisé de la ser-
pillere du support de serpillere avec un pied, tout en con-
férant a la téte de nettoyage des performances de net-
toyage accrues.

[0023] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
serpillere et le support de serpillere s’étendent sensible-
ment parallélement I'un par rapport a l'autre.

[0024] Selon un mode de réalisation de I'invention, le
bord externe du corps principal est un bord latéral du
corps principal, la serpillere faisant saillie latéralement
par rapport audit bord latéral de ladite distance de dé-
passement. Une telle disposition de la serpillére permet
de faciliter encore un retrait de la serpillere du support
de serpillére.

[0025] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
surface d’appui est configurée pour exercer une force
d’appui sur sensiblement toute la portion de la partie pé-
riphérique de la serpillére qui est située en regard de face
inférieure de la semelle lorsque la serpillere repose sur
une surface a nettoyer. Ces dispositions conférent a la
téte de nettoyage selon la présente invention des perfor-
mances de nettoyage encore accrues.

[0026] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
face inférieure de la semelle est sensiblement affleurante
avec la surface inférieure du support de serpillére.
[0027] Selon un mode de réalisation de I'invention, le
support de serpillere comporte une surface inférieure qui
est décalée par rapport a la face inférieure de la semelle
selon une direction de décalage, qui est sensiblement
verticale lorsque la serpillére repose sur une surface ho-
rizontale, et d’une distance de décalage inférieure ou
égale a 2 mm, et par exemple d’environ 1 mm. Une telle
configuration de la téte de nettoyage selon la présente
invention permet également d’assurer, lors d’'une opéra-
tion de nettoyage d’une surface a nettoyer, un plaquage
d’au moins une portion de la partie périphérique de la
serpillere qui est située en regard de la face inférieure
de la semelle contre la surface a nettoyer.

[0028] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
distance de décalage est inférieure a I'épaisseur de la
serpillere.

[0029] Selon un mode de réalisation de I'invention, le
support de serpillere est monté mobile par rapport au
corps principal. Ces dispositions permettent d’améliorer
encore les performances de nettoyage de la téte de net-
toyage selon la présente invention.

[0030] Selon un mode de réalisation de I'invention, le
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support de serpillere est monté mobile en rotation par
rapport au corps principal autour d’'un axe de rotation.
[0031] Selon un mode de réalisation de l'invention, la
téte de nettoyage comporte un mécanisme d’entraine-
ment en rotation configuré pour entrainer en rotation le
support de serpillere.

[0032] Selon un mode de réalisation de l'invention, la
partie périphérique de la serpillere est annulaire et
s'étend sur tout le pourtour de la partie centrale de la
serpillere.

[0033] Selon un mode de réalisation de l'invention, le
supportde serpillére est circulaire et présente un premier
diamétre externe, etla serpillere est circulaire et présente
un deuxieme diameétre externe qui est supérieur au pre-
mier diameétre externe.

[0034] Selon un mode de réalisation de l'invention, la
serpillére et le support de serpillere sont configurés pour
étre disposés de maniére coaxiale.

[0035] Selon un mode de réalisation de l'invention, la
serpillére est fixée au support de serpillére par un syste-
me de fixation auto-agrippante, par exemple un systeme
de fixation a boucles et crochets. Une telle fixation de la
serpillere au support de serpillere assure un retrait aisé
de la serpillere.

[0036] Selon un mode de réalisation de l'invention, la
semelle comporte une cavité de réception débouchant
dans la face inférieure de la semelle et comprenant une
paroi de fond située en retrait de la face inférieure de la
semelle, le support de serpillere étant regu au moins par-
tiellement dans la cavité de réception. Ces dispositions
limitent 'encombrement vertical de la téte de nettoyage
et réduisent les risques de collision du support de ser-
pillere avec un obstacle lors des opérations de nettoya-
ges.

[0037] Selon un mode de réalisation de l'invention, la
cavité de réception débouche dans un bord latéral res-
pectif du corps principal.

[0038] Selon un mode de réalisation de l'invention, la
cavité de réception comporte une paroi circonférentielle
s’étendant au moins en partie autour du support de ser-
pillere.

[0039] Selon un mode de réalisation de l'invention, la
paroicirconférentielle est circulaire et s’étend autour d’au
moins la moitié de la circonférence du support de ser-
pillere, et par exemple autour d’au moins les trois quarts
de la circonférence du support de serpillére.

[0040] Selon un mode de réalisation de l'invention, la
distance entre une paroi de fond de la cavité de réception
et la surface d’appui est supérieure a la distance entre
la paroi de fond et une face supérieure de la serpillere.
[0041] Selon un mode de réalisation de l'invention, la
cavité de réception présente une forme globalement cir-
culaire.

[0042] Selon un mode de réalisation de l'invention, le
support de serpillere a une forme générale de plaque.
[0043] Selon un mode de réalisation de l'invention, le
dispositif de nettoyage humide comporte un réservoir de
liquide de nettoyage qui est configuré pour alimenter en
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liquide de nettoyage la serpillere fixée au support de ser-
pillere.

[0044] Selon un mode de réalisation de I'invention, le
dispositif de nettoyage humide comporte un support de
serpillere additionnel et une serpillére additionnelle qui
est montée de maniére amovible sur le support de ser-
pillére additionnel et qui est configurée pour étre en con-
tact avec la surface a nettoyer.

[0045] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
serpillere s’étend au-dela du bord périphérique du sup-
portde serpillere d’'une distance radiale de dépassement,
et la distance radiale entre le support de serpillére et le
support de serpillere additionnel est sensiblement égale
ou supérieure au double de la distance radiale de dépas-
sement. De fagon avantageuse, la distance radiale de
dépassement est comprise entre 10 et 70 mm, et préfé-
rentiellement entre 20 et 60 mm. Autrement dit, 'entraxe
entre les axes de rotations du support de serpillére et du
support de serpillere additionnel est égal au premier dia-
meétre externe du support de serpillere majoré de 10 a
70 mm, de préférence de 20 a 60 mm.

[0046] Selon un mode de réalisation de I'invention, le
support de serpillere et le support de serpillere addition-
nel sont disposés l'un a c6té de l'autre.

[0047] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
surface d’appui prévue surlaface inférieure de lasemelle
s’étend au moins en partie entre le support de serpillére
et le support de serpillere additionnel.

[0048] Selon un mode de réalisation de I'invention, le
corps principal comporte des éléments de roulement, tels
que des roulettes et/ou des galets de roulement, faisant
saillie de la face inférieure de la semelle et configurés
pour rouler sur la surface a nettoyer. De fagon avanta-
geuse, les éléments de roulement sont montés libres en
rotation par rapport au corps principal.

[0049] Selon un mode de réalisation de I'invention, le
corps principal présente une forme globalement qua-
drangulaire, et par exemple globalement rectangulaire.
[0050] Selon un mode de réalisation de I'invention, le
corps principal comporte au moins un canal d’aspiration
débouchant dans la face inférieure de la semelle. Ainsi,
la téte de nettoyage selon la présente invention permet
d’aspirer des poussiéres et des déchets de faible granu-
lométrie présents sur une surface a nettoyer, et de réa-
liser simultanément un nettoyage humide de la surface
a nettoyer lorsque cette derniére est un sol lisse.
[0051] Selon un mode de réalisation de I'invention, le
corps principal comporte par exemple un canal d’aspira-
tion avant situé a proximité d’'un bord avant du corps prin-
cipal et/ou un canal d’aspiration arriére situé a proximité
d’un bord arriere du corps principal.

[0052] Selon un mode de réalisation de I'invention, le
dispositif de nettoyage humide comporte un circuit de
distribution de fluide relié fluidiquement au réservoir de
liquide de nettoyage et configuré pour alimenter la ser-
pillére en liquide de nettoyage.

[0053] Laprésenteinvention concerne en outre un ap-
pareil de nettoyage domestique comprenant une téte de
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nettoyage selon la présente invention.

[0054] Selon un mode de réalisation de linvention,
I'appareil de nettoyage domestique est un aspirateur do-
mestique.

Bréve description des figures

[0055] L’invention sera mieux comprise a l'aide de la
description qui suit en référence aux dessins schémati-
ques annexés représentant, a titre d’exemple non limi-
tatif, une forme d’exécution de cette téte de nettoyage.

Figure 1 estune vue en perspective de dessus d’une
téte de nettoyage selon la présente invention.

Figure 2 est une vue de dessus de la téte de net-
toyage de la figure 1.

Figure 3 est une vue partielle de dessous de la téte
de nettoyage de la figure 1.

Figure 4 est une vue partielle de dessous de la téte
de nettoyage de la figure 1.

Figure 5 est une vue en coupe longitudinale de la
téte de nettoyage de la figure 1.

Figure 6 est une vue en perspective de dessus de
la téte de nettoyage de la figure 1 montrant une pre-
miere étape d’'un procédé de retrait d’'une serpilléere
appartenant a la téte de nettoyage.

Figure 7 est une vue en perspective de dessus de
la téte de nettoyage de la figure 1 montrant une
deuxiéme étape du procédé de retrait.

Figure 8 est une vue en perspective de dessus de
la téte de nettoyage de la figure 1 montrant une troi-

siéme étape du procédé de retrait.

Description détaillée

[0056] Les figures 1 a 8 représentent une téte de net-
toyage 2 pour un appareil de nettoyage domestique, et
plus particulierement pour un aspirateur domestique, tel
qu’un aspirateur traineau ou un aspirateur balai.

[0057] La téte de nettoyage 2 comprend un manchon
de raccordement 3 auquel est destiné a étre raccordé un
embout de raccordement d’un tube d’aspiration rigide,
lui-méme raccordé a un systéeme d’aspiration d’un aspi-
rateur (non illustré). Diverses variantes d’aspirateurs
existent déja sur le marché et pourront étre utilisées avec
la téte de nettoyage 2 selon l'invention ; ces variantes
étant connues de 'homme du métier, elles ne sont pas
détaillées dans la présente demande de brevet.

[0058] La téte de nettoyage 2 comprend en outre un
corps principal 4 configuré pour étre déplacé sur une
surface a nettoyer. Selon le mode de réalisation repré-
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senté sur les figures, le corps principal 4 présente une
forme globalement rectangulaire.

[0059] Le corps principal 4 comporte un capot supé-
rieur 5 vis-a-vis duquel le manchon de raccordement 3
est avantageusement monté en liaison pivot de maniére
a permettre un pivotement du corps principal 4 vers
l'avant et vers l'arriére lors d’'un déplacement de la téte
de nettoyage 2 selon une direction de déplacement D1.
[0060] Le corps principal 4 comprend également une
semelle 6, par exemple en matiére plastique, qui est fixée
au capot supérieur 5. La semelle 6 comporte une face
inférieure 7 configurée pour étre orientée vers la surface
a nettoyer, et un canal d’aspiration 8 débouchant dans
la face inférieure 7 de la semelle 6. Le canal d’aspiration
8 communique avec le manchon de raccordement 3 par
le biais notamment d’un passage de liaison qui peut étre
formé par un conduit flexible. De fagon avantageuse, le
canal d’aspiration 8 s’étend selon une direction d’exten-
sion D2 qui s’étend transversalement a la direction de
déplacement D1 de la téte de nettoyage 2.

[0061] Selon le mode de réalisation représenté surles
figures, le canal d’aspiration 8 est situé a proximité d’un
bord avant 4.1 du corps principal 4. Toutefois, selon une
variante de réalisation de I'invention non représentée sur
les figures, le canal d’aspiration 8 pourrait étre situé a
proximité d’'un bord arriére 4.2 du corps principal 4. Selon
une autre variante de réalisation de l'invention non re-
présentée sur les figures, la semelle 6 pourrait étre pour-
vue d'un canal d’aspiration 8 situé a proximité du bord
avant 4.1 du corps principal 4 et d’'un canal d’aspiration
8 situé a proximité du bord arriére 4.2 du corps principal 4.
[0062] Le corps principal 4 comporte des éléments de
roulement 9, tels que des roulettes et/ou des galets de
roulement, faisant saillie de la face inférieure 7 de la se-
melle 6 et configurés pour rouler surla surface a nettoyer.
De fagon avantageuse, les éléments de roulement 9 sont
montés libres en rotation par rapport au corps principal 4.
[0063] Les éléments de roulement 9 peuvent par
exemple comporter deux roulettes disposées sur une
partie avant de la semelle 6 et par exemple entre le bord
avant 4.1 du corps principal 4 et un bord avant du canal
d’aspiration 8, et un galet de roulement situé a proximité
du bord arriére 4.2 du corps principal 4.

[0064] La téte de nettoyage 2 comprend de plus un
dispositif de nettoyage humide 10 fixé au corps principal
4, et plus particulierement a la semelle 6.

[0065] Le dispositif de nettoyage humide 10 comporte
un support de serpillere 11 qui s’étend majoritairement
ou intégralement sous la semelle 6, et une serpillere 12
qui est configurée pour étre en contact avec la surface
a nettoyer et qui est fixée de maniére amovible a une
surface inférieure 11.1 du support de serpillere 11.
[0066] Selon le mode de réalisation représenté surles
figures, le dispositif de nettoyage humide 10 comporte
en outre un support de serpillere additionnel 11’ qui
s’étend majoritairement ou intégralement sous la semel-
le 6, et une serpillere additionnelle 12’ qui est configurée
pour étre en contact avec la surface a nettoyer et qui est
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fixée de maniere amovible a une surface inférieure 11.1°
du support de serpillere additionnel 11°. De fagon avan-
tageuse, le support de serpillére 11 et le support de ser-
pillere additionnel 11’ sont disposés I'un a coété de l'autre.
[0067] Cependant, selon une variante de réalisation
del'invention nonreprésentée surles figures, le dispositif
de nettoyage humide 10 pourrait étre dépourvu du sup-
port de serpillere additionnel 11’ et de la serpillére addi-
tionnelle 12’

[0068] Lesupportde serpillere additionnel 11’ etla ser-
pillere additionnelle 12’ ne seront pas décrits en détails
ci-apres puisque le support de serpillére additionnel 11’
et la serpillere additionnelle 12’ sont respectivement
identiques au support de serpillere 11 et a la serpillere
12. Dans les dessins annexés, les éléments relatifs au
support de serpillere additionnel 11’ auront les mémes
références numériques que les éléments correspon-
dants relatifs au support de serpillere 11 mais seront sui-
vis par une apostrophe. Il en est de méme pour les élé-
ments relatifs a la serpillere additionnelle 12'.

[0069] Comme montré sur les figures 3 et 5, le support
de serpillere 11 est situé entre le canal d’aspiration 8 et
le bord arriére 4.2 du corps principal 4, et présente une
forme générale de plaque. De fagon avantageuse, la ser-
pillere 12 et le support de serpillere 11 s’étendent sensi-
blement parallélement I'un par rapport a I'autre, et sen-
siblement horizontalement lorsque la serpillere 12 repo-
se sur une surface horizontale.

[0070] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, le support de serpillére 11 etla serpillere 12 sont
chacun circulaires et sont configurés pour étre disposés
de maniere coaxiale. De fagon avantageuse, la serpillére
12 présente un diameétre externe qui est supérieur au
diamétre externe du support de serpillere 11. Toutefois,
selon une variante de réalisation de 'invention non re-
présentée sur les figures, le support de serpillere 11 et
la serpillere 12 pourraient avoir une toute autre forme,
par exemple carré, ovale ou rectangulaire)

[0071] Laserpillere 12 comporte plus particulierement
une partie centrale 12.1 qui est fixée de maniére amovible
au support de serpillere 11 par exemple par l'intermé-
diaire d’un systéme de fixation a boucles et crochets, et
une partie périphérique 12.2 qui est annulaire et qui
s’étend sur tout le pourtour de la partie centrale 12.1. De
fagon avantageuse, la partie périphérique 12.2 dépasse
d’'un bord périphérique du support de serpillere 11. En
d’autres termes, la partie périphérique 12.2 s’étend au-
dela du bord périphérique du support de serpillere 11.
[0072] Comme montré plus particulierement sur les fi-
gures 2 et 4, la serpillere 12 fait saillie latéralement par
rapport a un bord latéral 4.3 du corps principal 4 d’'une
distance de dépassement Dd comprise entre 10 et 30
mm, et par exemple comprise entre 10 et 20 mm. En
outre, le support de serpillére 11 est situé en retrait du
bord latéral 4.3 du corps principal 4 ou dépasse du bord
latéral 4.3 d’'une distance de saillie inférieure ou égale a
5 mm. Il convient d’étre noté que la distance de dépas-
sement Dd est mesurée selon une direction radiale par

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

rapport a un axe central A du support de serpilléere 11,
et la distance de saillie est mesurée selon une direction
radiale par rapport a I'axe central A du support de ser-
pillere 11.

[0073] En particulier, la portion de la serpillere 12 qui
dépasse du bord latéral 4.3 du corps principal 4 forme
une zone d’appui 13 qui s’étend sensiblement horizon-
talement lorsque la serpillére 12 repose sur une surface
horizontale et qui est configurée pour permettre a un uti-
lisateur d’exercer une force d’appui sur ladite zone d’ap-
pui 13 avec son pied.

[0074] De fagon similaire, la serpillere additionnelle 12’
fait saillie latéralement par rapport a un bord latéral 4.4
du corps principal 4 d’'une distance de dépassement Dd’
comprise entre 10 et 30 mm, et par exemple comprise
entre 10 et 20 mm. En outre, le support de serpillere
additionnel 11’ est situé en retrait du bord latéral 4.4 du
corps principal 4 ou dépasse du bord latéral 4.4 d’une
distance de saillie inférieure ou égale a 5 mm.

[0075] Selon un mode de réalisation de I'invention, la
serpillere 12 s’étend au-dela du bord périphérique du
supportde serpillére 11 d’'une distance radiale de dépas-
sement, et la distance radiale entre le support de ser-
pillere 11 et le support de serpillére additionnel 11’ est
sensiblement égale ou supérieure au double de la dis-
tance radiale de dépassement. De fagon avantageuse,
la distance radiale de dépassement est comprise entre
10 et 70 mm, et préférentiellement entre 20 et 60 mm.
Autrement dit, I'entraxe entre les axes de rotations du
support de serpillére et du support de serpillere addition-
nel est égal au premier diameétre externe du support de
serpillere majoré de 10 a 70 mm, de préférence de 20 a
60 mm.

[0076] Selon le mode de réalisation représenté surles
figures, la semelle 6 comporte une cavité de réception
14 débouchant dans la face inférieure 7 de la semelle 6,
et le support de serpillere 11 est regu au moins partiel-
lement dans la cavité de réception 14. La cavité de ré-
ception 14 comprend plus particulierement une paroi de
fond 14.1 qui est sensiblement plane et qui est située en
retrait de la face inférieure 7 de la semelle 6, et une paroi
circonférentielle 14.2 s’étendant au moins en partie
autour du support de serpillere 11. De fagon avantageu-
se, la cavité de réception 14 présente une forme globa-
lement circulaire et débouche dans le bord latéral 4.3 du
corps principal 4.

[0077] Comme montré plus particulierement sur la fi-
gure 5, la surface inférieure 11.1 du support de serpillére
11 est décalée par rapport a la face inférieure 7 de la
semelle 6 selon une direction de décalage, qui est sen-
siblement verticale lorsque la serpillere 12 repose sur
une surface horizontale, et d’'une distance de décalage
inférieure ou égale a 2 mm, et par exemple d’environ 1
mm. De fagon avantageuse, la distance de décalage est
inférieure a I'épaisseur de la serpillére 12.

[0078] Selon le mode de réalisation représenté surles
figures, la face inférieure 7 de la semelle 6 est située
lIégérement enretraitde la surface inférieure 11.1 du sup-
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port de serpillere 11. Toutefois, selon une variante de
réalisation de l'invention, la surface inférieure 11.1 du
support de serpillere 11 pourrait étre située légerement
en retrait de la face inférieure 7 de la semelle 6.

[0079] Comme montré plus particulierement sur les fi-
gures 3 et 5, la face inférieure 7 de la semelle 6 comporte
une surface d’appui 15 configurée pour exercer une force
d’appui sur sensiblement toute la portion de la partie pé-
riphérique 12.2 de la serpillére 12 qui est située en regard
delafaceinférieure 7 de la semelle 6 lorsque la serpillere
12 repose sur une surface a nettoyer. De fagon avanta-
geuse, la surface d’appui 15 s’étend au moins en partie
entre le support de serpillére 11 etle support de serpillere
additionnel 11°. La surface inférieure 11.1 du support de
serpillere 11 est plus particulierement décalée par rap-
port ala surface d’appui 15 selon la direction de décalage
et d’une distance correspondant a la distance de déca-
lage.

[0080] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, la surface d’appui 15 est sensiblement paralléle
ala paroi de fond 14.1, et la paroi de fond 14.1 est située
en retrait de la surface d’appui 15. Comme montré sur
la figure 4, la paroi circonférentielle 14.2 est circulaire et
s’étend autour d’au moins la moitié de la circonférence
du support de serpillere 11 qui est circulaire, c’est-a-dire
présente une forme en arc de cercle ayantun angle d’'au
moins d’au moins 180°, et par exemple autour d’au moins
les trois quarts de la circonférence du support de ser-
pillere 11, c’est-a-dire présente une forme en arc de cer-
cle ayant un angle d’au moins d’au moins 270°.

[0081] Selon le mode de réalisation représenté sur les
figures, le support de serpillere 11 est monté mobile en
rotation par rapport au corps principal 4 autour d’'un axe
de rotation qui est confondu avec I'axe central A du sup-
port de serpillere 11, et la téte de nettoyage 2 comporte
un mécanisme d’entrainement en rotation 16 configuré
pour entrainer en rotation le support de serpillére 11. Un
tel mécanisme d’entrainement en rotation 16 est bien
connu de I’'hnomme du métier et n’est donc pas décrit plus
en détails ci-aprées.

[0082] Le dispositif de nettoyage humide 10 comporte
en outre un réservoir de liquide de nettoyage 17 qui est
situé dans une partie supérieure du corps principal 4, et
un circuit de distribution de fluide (non représenté sur les
figures) relié fluidiquement au réservoir de liquide de net-
toyage 17 et configuré pour alimenter la serpillére 12 et
la serpillére additionnelle 12’ en liquide de nettoyage. Le
réservoir de liquide de nettoyage 17 peut par exemple
étre monté de maniére amovible sur le corps principal 4.
[0083] Le dispositif de nettoyage humide 10 peut com-
porter également un organe d’actionnement, tel qu’'une
pédale d’actionnement, qui est configuré pour étre ac-
tionné par un utilisateur, par exemple avec un pied de
I'utilisateur, et qui est monté mobile sur une partie supé-
rieure du corps principal 4 entre au moins une premiere
position d’actionnement dans laquelle I'organe d’action-
nement est configuré pour actionner un arrétde I'alimen-
tation de la serpillere 12 et de la serpillere additionnelle
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12’ en liquide de nettoyage et une deuxiéme position
d’actionnement dans laquelle I'organe d’actionnement
est configuré pour actionner une alimentation de la ser-
pillere 12 et de la serpillere additionnelle 12’ en liquide
de nettoyage. Toutefois, selon une variante de réalisation
de l'invention, I'organe d’actionnement pourrait étre pré-
vu sur une poignée de préhension de I'appareil de net-
toyage domestique.

[0084] Un procédé de retraitde la serpillére 12 du sup-
port de serpillere 11 afin de procéder a un nettoyage de
la serpillere 12 ou a un remplacement de cette derniere
est représenté sur les figures 6 a 8.

[0085] Un tel procédé comprend une premiére étape
(voir la figure 6) consistant a exercer une force d’appui
sur la zone d’appui 13 a I'aide d’un pied, une deuxiéme
étape (voir lafigure 7) consistant a soulever le corps prin-
cipal 4, par exemple a I'aide d’'un tube d’aspiration relié
au manchon de raccordement 3, tout en maintenant le
pied sur la zone d’appui 13, et une troisieme étape (voir
la figure 8) consistant a reposer le corps principal 4 sur
le sol.

[0086] Ainsi, la zone d’appui 13, qui est formée par la
portion de la serpillere 12 qui dépasse du bord latéral 4.3
du corps principal 4, permet un retrait aisé et rapide de
la serpillére 12 du support de serpillere 11 sans néces-
siter en particulier un retournement de la téte de nettoya-
ge 2 qui serait susceptible d’entrainer d’'une part une chu-
te de la téte de nettoyage 2 et donc une dégradation de
cette derniére, et d’autre part d’entrainer une fuite d’eau
sale résiduelle contenue dans la téte de nettoyage 2 et
ainsi une salissure du sol venant d’étre nettoyé.

[0087] De plus, compte tenu du fait que la serpilléere
12 peut étre aisément retirée du support de serpillere 11,
les risques qu’un utilisateur laisse, aprés une opération
de nettoyage, la serpillére 12 etla serpillere additionnelle
12’, sales et humides, sur la téte de nettoyage 2 sont
fortement réduits.

[0088] Selon un mode de réalisation de I'invention non
représenté sur les figures, la serpilliere 12 pourrait dé-
passer du bord avantou du bord arriere du corps principal
4 de ladite distance de dépassement Dd.

[0089] Selon un autre mode de réalisation de I'inven-
tion non représenté sur les figures, la téte de nettoyage
2 pourrait étre raccordée a un manche de préhension
d’'un appareil de nettoyage domestique, et étre dépour-
vue de canal d’aspiration.

[0090] Selon encore un autre mode de réalisation de
l'invention non représenté sur les figures, la serpillere 12
pourrait étre montée vibrante par rapport au corps prin-
cipal 4 ou encore étre passive.

[0091] Bien entendu, la présente invention n’est nulle-
ment limitée au mode de réalisation décrit et illustré qui
n’aété donné qu’atitre d’exemple. Des modifications res-
tent possibles, notamment du point de vue de la consti-
tution des divers éléments ou par substitution d’équiva-
lents techniques, sans sortir pour autant du domaine de
protection de l'invention.
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Revendications

Téte de nettoyage (2) pour appareil de nettoyage
domestique, comprenant :

- un corps principal (4) comportant une semelle
(6) munie d’une face inférieure (7) qui est con-
figurée pour étre orientée vers une surface a
nettoyer,

- un dispositif de nettoyage humide (10) com-
portant un support de serpillere (11) qui s’étend
au moins en partie sous la semelle (6) et une
serpillere (12) qui est configurée pour étre en
contact avec la surface a nettoyer, la serpillere
(12) comportant une partie centrale (12.1) qui
estfixée de maniere amovible au supportde ser-
pillere (11) et une partie périphérique (12.2) qui
dépasse d’'un bord périphérique du support de
serpillere (11) et qui s’étend sur au moins une
partie du pourtour de la partie centrale (12.1),

caractérisée en ce que la serpillere (12) dépasse
d’un bord externe du corps principal (4) d’'une dis-
tance de dépassement (Dd) supérieure a 10 mm, de
préférence comprise entre 10 et 30 mm, en ce que
le support de serpillére (11) est situé en retrait dudit
bord externe du corps principal (4) ou dépasse dudit
bord externe du corps principal (4) d’'une distance
de saillie inférieure ou égale a 5 mm, et en ce que
la face inférieure (7) de la semelle (6) comporte une
surface d’appui (15) configurée pour exercer une for-
ce d’appui sur au moins une portion de la partie pé-
riphérique (12.2) de la serpillere (12) qui est située
en regard de la face inférieure (7) de la semelle (6)
lorsque la serpillere (12) repose sur une surface a
nettoyer.

Téte de nettoyage (2) selon la revendication 1, dans
laquelle le bord externe du corps principal (4) est un
bord latéral du corps principal (4), la serpillere (12)
faisant saillie latéralement par rapport audit bord la-
téral de ladite distance de dépassement (Dd).

Téte de nettoyage (2) selon la revendication 1 ou 2,
dans laquelle le support de serpillére (11) comporte
une surface inférieure (11.1) qui est décalée par rap-
port a la face inférieure (7) de la semelle (6) selon
une direction de décalage, qui est sensiblement ver-
ticale lorsque la serpillere (12) repose sur une sur-
face horizontale, et d’'une distance de décalage in-
férieure ou égale a 2 mm.

Téte de nettoyage (2) selon la revendication 3, dans
laquelle la distance de décalage est inférieure a
I'épaisseur de la serpillére (12).

Téte de nettoyage (2) selon I'une quelconque des
revendications 1 a 4, dans laquelle le support de
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10.

1.

12.

13.

serpillere (11) est monté mobile par rapport au corps
principal (4).

Téte de nettoyage (2) selon I'une quelconque des
revendications 1 a 5, dans laquelle le support de
serpillere (11) est monté mobile en rotation par rap-
portau corps principal (4) autour d’'un axe de rotation.

Téte de nettoyage (2) selon I'une quelconque des
revendications 1 a 6, dans laquelle la partie périphé-
rique (12.2) de la serpillere (12) est annulaire et
s'étend sur tout le pourtour de la partie centrale
(12.1) de la serpillere (12).

Téte de nettoyage (2) selon I'une quelconque des
revendications 1 a 7, dans laquelle le support de
serpillere (11) est circulaire et présente un premier
diametre externe, et la serpillére (12) est circulaire
et présente un deuxiéme diamétre externe qui est
supérieur au premier diametre externe.

Téte de nettoyage (2) selon I'une quelconque des
revendications 1 a 8, dans laquelle la serpillere (12)
estfixée au supportde serpillere (11) par un systeme
de fixation auto-agrippante.

Téte de nettoyage (2) selon I'une quelconque des
revendications 1 a 9, dans laquelle la semelle (6)
comporte une cavité de réception (14) débouchant
dans la face inférieure (7) de la semelle (6) et com-
prenant une paroi de fond située en retrait de la face
inférieure (7) de la semelle (6), le support de ser-
pillere (11) étant regu au moins partiellement dans
la cavité de réception (14).

Téte de nettoyage (2) selon I'une quelconque des
revendications 1 a 10, dans laquelle le dispositif de
nettoyage humide (10) comporte un réservoir de li-
quide de nettoyage (17) qui est configuré pour ali-
menter en liquide de nettoyage la serpillere (12) fixée
au support de serpillére (11).

Téte de nettoyage (2) selon I'une quelconque des
revendications 1 a 11, dans laquelle le dispositif de
nettoyage humide (10) comporte un support de ser-
pillere additionnel (11’) etune serpillére additionnelle
(12’) qui est montée de maniére amovible sur le sup-
port de serpillere additionnel (11’) et qui est configu-
rée pour étre en contact avec la surface a nettoyer.

Téte de nettoyage (2) selon I'une quelconque des
revendications 1 a 12, danslaquelle la serpillere (12)
s’étend au-dela du bord périphérique du support de
serpillere (11) d’'une distance radiale de dépasse-
ment, et la distance radiale entre le support de ser-
pillere (11) etle supportde serpillere additionnel (11°)
est sensiblement égale ou supérieure au double de
la distance radiale de dépassement.



14.

15.

15 EP 4 108 149 A1

Téte de nettoyage (2) selon I'une quelconque des
revendications 1 a 13, dans laquelle le corps princi-
pal (4) comporte au moins un canal d’aspiration (8)
débouchant dans la face inférieure (7) de la semelle

(6).

Appareil de nettoyage domestique comprenant une
téte de nettoyage (2) selon I'une quelconque des
revendications précédentes.
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