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(54) CERCLE DE PROTECTION POUR MOUVEMENT HORLOGER ET MOUVEMENT HORLOGER
COMPORTANT LEDIT CERCLE DE PROTECTION

(67)  Linvention concerne un cercle (10) de protec-
tion antimagnétique et antichoc pour mouvement horlo-
ger (20), destiné a étre fixé a un mouvement horloger
(20), ledit cercle (10) comprenant un corps de forme tu-
bulaire s’étendant entre une premiére et une seconde
extrémité axiale (11, 12) et étant caractérisé en ce qu’il

Fig. 1

est réalisé dans un matériau présentant des propriétés
ferromagnétiques et en ce qu’il est adapté a constituer,
par la premiére extrémité axiale (11), une butée limitant
le déplacement angulaire autour d’un axe radial d’'une
masse oscillante (23) reli€e au mouvement horloger (20).

15

13 10
_‘\ 1 /
\\LR
150
151 1

15

Processed by Luminess, 75001 PARIS (FR)



1 EP 4 160 321 A1 2

Description

Domaine technique de l'invention

[0001] L’invention reléve du domaine de I'horlogerie et
concerne plus particulierement un cercle de protection
d’'un mouvement horloger contre les champs magnéti-
ques et contre les impacts éventuels d'une masse os-
cillante. La présente invention concerne également un
mouvement horloger comportant ledit cercle de protec-
tion.

[0002] La présenteinvention s’applique a tout mouve-
ment horloger mécanique ou électronique comprenant
une masse oscillante destinée a fournir une puissance
mécanique afin d’alimenter en énergie un organe moteur
d’une montre, plus particulierement pour remonter un
mouvement horloger mécanique ou pour alimenter en
électricité un circuit électronique via une génératrice.

Arriére-plan technologique

[0003] Afin de protéger le mouvement horloger d’'une
montre des perturbations engendrées par I'exposition a
des champs magnétiques, il existe un grand nombre de
solutions.

[0004] Les plus efficaces de ces solutions consistent
notamment a insérer un mouvement horloger dans un
caisson réalisé dans un matériau ferromagnétique.
[0005] Toutefois, cette solution a pour inconvénient
notamment d’étre relativement encombrante et d’impac-
ter de maniére considérable la masse de la montre, en
plus de complexifier la fabrication de cette derniére.
[0006] Par ailleurs, afin de protéger les mouvements
horlogers contre les chocs mécaniques, des supports
présentantune certaine élasticité permettant’absorption
de contraintes mécaniques ont été développés. Ces sup-
ports sont interposés entre le mouvement horloger et la
carrure des montres, de sorte qu’ils présentent les mé-
mes inconvénients que ceux précités.

[0007] En outre, ces solutions ne protegent pas les
mouvements horlogers d’'impacts éventuels de la masse
oscillante dus a un déplacement angulaire généré lors
d’un choc sur la montre.

[0008] On comprend ici qu’il n’existe pas de solution
convenable permettant de protéger un mouvement hor-
loger des effets des champs magnétiques ainsi que des
chocs mécaniques.

Résumé de l'invention

[0009] La présente invention a pour objectif de fournir
une solution pour protéger le mouvement horloger d’'une
montre a la fois des effets des champs magnétiques et
des impacts éventuels de la masse oscillante provoqués
par des chocs sur la montre en résolvant les inconvé-
nients précités.

[0010] A cet effet, I'invention concerne un cercle de
protection antimagnétique et antichoc pour mouvement
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horloger, destiné a étre fixé a un mouvement horloger.
Le cercle comprend un corps de forme tubulaire s’éten-
dant entre une premiére et une seconde extrémité axiale
et est réalisé dans un matériau présentant des propriétés
ferromagnétiques. Il est adapté a constituer, par la pre-
miere extrémité axiale, une butée limitant le déplacement
angulaire autour d’un axe radial d’'une masse oscillante
reliée au mouvement horloger. Les termes « axe radial »
désignent un axe perpendiculaire a I'axe de rotation de
la masse oscillante.

[0011] Grace a ces caractéristiques, le cercle permet
de protéger le mouvement horloger, a la fois contre
d’éventuels impacts de la masse oscillante lorsqu’elle
est soumise, suite a un choc sur la montre, a un dépla-
cement angulaire autour d’un axe perpendiculaire a son
axe de rotation, et contre des effets des champs magné-
tiques.

[0012] Le cercle a également pour effet de soutenir la
masse oscillante, lors d’'un choc sur la montre, afin de
préserver d’une éventuelle déformation ou d’'une éven-
tuelle casse, les éléments permettant sa fixation au mou-
vement horloger.

[0013] En outre, la solution de l'invention étant consti-
tuée par un cercle de forme tubulaire, celle-ci présente
un encombrement trés faible au sein du mouvement hor-
loger. Un autre avantage résultant de I'utilisation d’'un
cercle de forme tubulaire réside dans le fait que les im-
pacts éventuels de la masse oscillante sur le champ du
cercle ne sont pas ou sont peu visibles a I'ceil nu du fait
de la faible dimension transversale dudit champ. La di-
mension transversale dudit champ constitue I'épaisseur
du corps du cercle.

[0014] Par ailleurs, le cercle est monobloc, de sorte
qu’il peut étre facilement fabriqué et de fagon peu oné-
reuse. Par exemple, le cercle peut étre réalisé par des
opérations d’étampage suivies d'opérations de pliage.
[0015] Dans des modes particuliers de réalisation, I'in-
vention peut comporter en outre I'une ou plusieurs des
caractéristiques suivantes, prises isolément ou selon
toutes les combinaisons techniquement possibles.
[0016] Dans des modes particuliers de réalisation, le
cercle comporte une saignée axiale s'étendant entre la
premiére et la seconde extrémité axiale dudit cercle, la-
dite saignée axiale séparant deux extrémités longitudi-
nales dudit cercle.

[0017] Dans des modes particuliers de réalisation, la
saignée axiale s’étend depuis la premiere ou la seconde
extrémité axiale jusqu’a I'autre.

[0018] Dans des modes particuliers de réalisation, la
saignée axiale s’étend depuis la premiere ou la seconde
extrémité axiale vers l'autre.

[0019] Dans des modes particuliers de réalisation, la
saignée axiale s’étend depuis la seconde extrémité axia-
le vers la premiére extrémité axiale, un pont de matiere
reliant I'une a l'autre les deux extrémités longitudinales
du cercle au niveau de la premiére extrémité axiale.
[0020] Dans des modes particuliers de réalisation, le
cercle comporte des organes de fixation s’étendant de-
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puis sa seconde extrémité axiale, destinés a étre enga-
gés dans des logements réalisés dans le mouvement
horloger, de sorte a fixer le cercle avec ledit mouvement
horloger.

[0021] Dans des modes particuliers de réalisation, le
cercle présente des propriétés élastiques et est configuré
de sorte a étre dans un état mécaniquement contraint
lorsque les organes de fixation sont engagés dans les
logements, afin que lesdits organes de fixation exercent
respectivement des efforts de serrage contre lesdits lo-
gements.

[0022] Dans des modes particuliers de réalisation,
chaque organe de fixation présente une forme de lan-
guette dont une premiére portion, dite « portion
proximale », est orientée selon une direction axiale dans
un sens opposé a la premiere extrémité du cercle et dont
une seconde portion dite « portion distale », reliée a la
portion proximale, s’étend dans un plan radial du cercle
et vers 'extérieur de ce dernier.

[0023] Dans des modes particuliers de réalisation, un
organe de fixation est agencé de fagon diamétralement
opposée a la saignée axiale.

[0024] Dans des modes particuliers de réalisation, un
organe de fixation est agencé a chacune des extrémités
longitudinales du cercle.

[0025] Dans des modes particuliers de réalisation, le
cercle comprend un chanfrein a la jonction entre sa pre-
miére extrémité axiale et chacune de ses extrémités lon-
gitudinales.

[0026] Dans des modes particuliers de réalisation, le
cercle comporte un organe de fixation sous la forme
d’une collerette radiale s’étendant depuis la seconde ex-
trémité, destinée a étre agencée en appui contre le mou-
vement horloger.

[0027] Selon un autre objet, la présente invention con-
cerne un mouvement horloger comprenant une cage for-
mée par une platine sur laquelle est fixé un ensemble de
ponts, et une masse oscillante mobile en rotation par
rapport a ladite cage et s’étendant radialement au-dela
de I'ensemble de ponts.

[0028] Le mouvement horloger comporte en outre un
cercle tel que décrit précédemment, configuré de sorte
a encercler 'ensemble de ponts et a s’étendre axiale-
ment vers la masse oscillante.

[0029] La présente invention permet avantageuse-
ment de pouvoir assembler 'ensemble du mouvement
horloger avant l'introduction dudit mouvement horloger
dans une carrure d’'une montre, grace a la conception du
cercle qui autorise des dimensions contenues de ce der-
nier.

[0030] Dans des modes particuliers de réalisation, la
platine forme, par une surface dite « face inférieure », un
épaulement radial par rapport a 'ensemble de ponts, des
logements recevant les organes de fixation étantréalisés
sur ladite face inférieure.

[0031] Dans des modes particuliers de réalisation, les
organes de fixation sont soudés aux logements, par
exemple par laser.
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[0032] Dans des modes particuliers de réalisation, les
organes de fixation sont collés aux logements.

[0033] Dans des modes particuliers de réalisation, les
organes de fixation coopérent avec les logements par
emboitage élastique.

Breve description des figures

[0034] D’autres caractéristiques et avantages de l'in-
vention apparaitront a la lecture de la description dé-
taillée suivante donnée a titre d’exemple nullement limi-
tatif, en référence aux dessins annexés dans lesquels :

- lafigure 1 représente une vue en perspective d’'un
exemple préféré de réalisation d’'un cercle selon la
présente invention ;

- lafigure 2 représente une vue en perspective d’'un
mouvement horloger comportant le cercle de la fi-

gure 1;

- lafigure 3 représente une vue de c6té du mouvement
horloger de la figure 2.

Description détaillée de 'invention

[0035] La figure 1 représente un cercle 10 de protec-
tion antimagnétique et antichoc pour mouvement horlo-
ger 20, selon un premier aspect de la présente invention.
[0036] Le cercle 10 est destiné a étre fixé contre un
mouvement horloger 20, comme le montrent les figures
2 et 3, lui-méme destiné a étre logé dans un volume in-
terne d’une carrure d’'une boite de montre (non représen-
tée).

[0037] Le mouvement horloger 20 comporte une mas-
se oscillante 23 mobile en rotation et adaptée a alimenter
en énergie un organe du mouvement horloger 20, tel
qu’un barillet ou une génératrice selon que le mouvement
horloger est du type mécanique ou du type électronique,
de fagon connue par ’'homme du métier.

[0038] Le cercle 10 comprend un corps de forme tu-
bulaire, s’étendant axialement entre deux extrémités,
respectivement appelées « premiere et seconde extré-
mités axiales » 11 et 12 dans la suite du texte. Le corps
du cercle 10 présente une face interne 13 destinée a étre
agenceée en regard d’'une cage du mouvement horloger
20. Dans I'exemple préféré de réalisation de I'invention
représenté sur les figures, le corps du cercle 10 présente
une section droite sensiblement circulaire.

[0039] Plus précisément, la cage du mouvement hor-
loger 20 comporte, de fagon connue en soi par 'homme
du métier, une platine 21 sur laquelle est fixé un ensem-
ble de ponts 22. Le cercle 10 est, comme le montrent en
particulier les figures 2 et 3, configuré de sorte a encercler
'ensemble de ponts 22 du mouvement horloger 20.
Autrement dit, le cercle 10 est configuré de sorte que la
face interne 13 du corps du cercle 10 est agencée en
vis-a-vis du pourtour de I'ensemble de ponts 22.
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[0040] Ilyalieu de noter que les composants du mou-
vement horloger 20 autres que la cage et la masse os-
cillante 23 ne sont pas décrits dans le présent texte dans
la mesure ou ils sont bien connus de 'homme du métier
et ne concernent pas en tant que tels la présente inven-
tion.

[0041] Le cercle 10 est avantageusement réalisé dans
un matériau présentant des propriétés ferromagnéti-
ques, de sorte a présenter une perméabilité élevée aux
champs magnétiques. Un tel matériau peut étre constitué
par du fer doux. Ainsi, le cercle 10 permet de canaliser
les lignes de champs magnétiques environnant le mou-
vementhorloger 20, et donc de lui conférer une protection
contre les effets desdits champs magnétiques.

[0042] Comme visible sur les figures 1 et 2, le cercle
10 peut comporter avantageusement, dans I'exemple
préféré de réalisation de l'invention, une saignée axiale
14, par exemple traversante radialement, s’étendant en-
tre les premiére et seconde extrémités axiales 11 et 12
dudit cercle 10. La saignée axiale 14 sépare deux extré-
mités longitudinales dudit cercle 10 agencées en vis-a-
vis I'une de l'autre.

[0043] Unavantage delasaignée axiale 14, lorsqu’elle
est traversante, comme représenté sur les figures, est
d’autoriser le passage d’une tige 24 de réglage ou de
remontoir, ou d’un bouton poussoir ou plus généralement
de tout autre organe de commande relié au mouvement
horloger 20.

[0044] Dans l'exemple préféré représenté sur les figu-
res 1 a 3, la saignée axiale 14 s’étend depuis I'une des
premiere et seconde extrémités axiales 11 et 12 jusqu’a
l'autre. La saignée axiale 14 peut donc étre traversante
axialement.

[0045] La saignée axiale 14, traversante ou non, par-
ticipe a conférer des propriétés élastiques au cercle 10.
Plus particuliérement, le cercle 10 peut avantageuse-
ment étre déformé élastiquement de sorte a faire varier
la distance séparant les deux extrémités longitudinales
du cercle 10. En effet, méme si elle n’est pas traversante,
la saignée axiale 14 constitue une zone de faiblesse con-
férant au cercle 10 une certaine mobilité.

[0046] Une telle caractéristique participe notamment
a faciliter la fixation du cercle 10 sur le mouvement hor-
loger 20 comme décrit plus en détail ci-apres.

[0047] Dansunexemple de réalisation non représenté
sur les figures, la saignée axiale 14 peut seulement
s’étendre depuis la seconde extrémité axiale 12 vers la
premiére extrémité axiale 11, un pont de matiére reliant
'une a l'autre les deux extrémités longitudinales du cer-
cle 10 au niveau de la premiére extrémité axiale 11.
[0048] Dans cet exemple de réalisation également, la
saignée axiale 14 participe a conférer des propriétés
élastiques au cercle 10.

[0049] Dans d’autres exemples de réalisation de l'in-
vention, le cercle 10 peut comporter plusieurs saignées
axiales 14 réparties a distance I'une de l'autre ou a dis-
tance les unes des autres.

[0050] Lorsque lecercle 10 estfixé aumouvement hor-
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loger 20, sa premiére extrémité axiale 11 est destinée a
reposer en regard de la masse oscillante 23 et sa secon-
de extrémité axiale 12 est destinée a reposer en regard
de la platine 21, tel qu'illustré sur les figures 2 et 3.
[0051] Plus particulierement, lorsqu'’il est fixé au mou-
vement horloger 20, le cercle 10 est adapté a constituer,
par sa premiere extrémité axiale 11, une butée limitant
le déplacement angulaire de la masse oscillante 23
autour d’'un axe perpendiculaire a son axe de rotation,
de sorte que ladite masse oscillante 23 ne puisse pas
entrer en contact avec un pont de I'ensemble de ponts
22 du mouvement horloger 20 et de sorte a préserver
d’une éventuelle déformation ou d’'une éventuelle casse,
les éléments permettant la fixation de ladite masse os-
cillante 23 au mouvement horloger 20.

[0052] Autrement dit, la masse oscillante 23 est sus-
ceptible d'impacter le champ du cercle 10.

[0053] Un tel déplacement peut étre généré lorsque le
mouvement horloger 20, et plus particulierement la mon-
tre qui le comprend, est soumis a un choc, notamment
un choc avec une composante selon une direction axiale.
[0054] Avantageusement, les impacts éventuels de la
masse oscillante 23 étantréalisés surle champ du cercle,
s’ils générent des marques ou rayures, celles-ci ne sont
pas ou sont trés peu visibles a I'ceil nu, dans la mesure
ou ledit champ présente une dimension transversale re-
lativement faible, typiquement de I'ordre de quelques
dixiemes de millimetres.

[0055] L’invention est adaptée aux mouvements hor-
logers comportant une masse oscillante 23 s’étendant
radialement au-dela de 'ensemble de ponts 22, tel qu'il-
lustré sur les figures 1 et 2. En effet, comme le montre
la vue de coté de la figure 2, la masse oscillante 23 se
trouve alors en porte-a-faux en regard du cercle 10, qui
peut de ce fait jouer un réle de butée.

[0056] A cet effet, le cercle 10 peut étre configuré de
sorte a s’étendre axialement au-dela de I'ensemble de
ponts 22, vers la masse oscillante 23, comme le montrent
les figures 2 et 3.

[0057] Le cercle 10 comporte des organes de fixation
15 permettant de le lier mécaniquement sans degré de
liberté avec le mouvement horloger 20.

[0058] Comme représenté sur la figure 1 dans un
exemple préféré de réalisation de I'invention, les organes
de fixation 15 du cercle 10 peuvent s’étendre depuis la
seconde extrémité axiale 12. Ces organes de fixation 15
sont destinés a étre engagés dans des logements 25
réalisés dans le mouvement horloger 20, et en particulier
danslaplatine 21 de ce dernier, de sorte a fixer ensemble
le cercle 10 et le mouvement horloger 20.

[0059] En particulier, dans I'exemple préféré de réali-
sation de I'invention représenté sur les figures 1 a 3, cha-
que organe de fixation 15 présente une forme de lan-
guette dont une premiére portion, dite « portion
proximale » 150, est orientée selon une direction axiale
dansun sensopposé ala premiére extrémité 11 du cercle
10 et dont une seconde portion dite « portion distale »
151, reliée a la portion proximale 150, s’étend dans un
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plan radial du cercle 10 et vers I'extérieur de ce dernier.
[0060] Avantageusement, le cercle 10 est préférentiel-
lement configuré de sorte a étre dans un état contraint
lorsqu’il est disposé autour du mouvement horloger 20
et que chaque organe de fixation 15 est engagé dans un
logement 25. Ainsi, lorsqu’il est disposé dans cette po-
sition, ledit cercle 10 exerce des efforts de serrage sur
le mouvement horloger 20, ce qui permet d’assurer un
maintien en position dudit cercle 10 relativementau mou-
vementhorloger 20, et ainside faciliter considérablement
la fixation du cercle 10 sur le mouvement horloger 20.
Cet effet technique est permis grace a la propriété élas-
tique du cercle 10.

[0061] En particulier, dans I'exemple préféré de réali-
sation de I'invention, au moins certaines des portions dis-
tales 151 sont adaptées a exercer des efforts de serrage
sur le logement 25 dans lequel elle sont destinées a étre
engageées.

[0062] Comme le montre la figure 1, dans I'exemple
préféré de réalisation de l'invention, le cercle 10 compor-
te trois organes de fixation 15, dont un est agencé a cha-
cune des extrémités longitudinales du cercle 10, de part
et d’autre de la saignée axiale 14, et dont un est agencé
de fagon diamétralement opposée aladite saignée axiale
14.

[0063] Ainsi, les points de fixation du cercle 10 sont
répartis de maniere équilibrée autour du mouvementhor-
loger 20.

[0064] Avantageusement, comme le montre la figure
2 en particulier, les organes de fixation 15 sont dimen-
sionnés de sorte que la seconde extrémité 12 du cercle
10 soit agencée a distance de la platine 21, afin que les
portions distales 151 des organes de fixation 15 soient
assurées d’étre en appui contre les logements 25.
[0065] Cette disposition permet de faciliter la fixation
du cercle 10 sur le mouvement horloger 20.

[0066] La platine 21 comporte une face dite «face in-
férieure» 210 orientée vers 'ensemble de ponts 22, op-
posée a une face dite « face supérieure ».

[0067] Dans I'exemple préféré de réalisation de I'in-
vention, comme le montrent les figures 2 et 3, la platine
21 du mouvement horloger 20 s’étend radialement au-
dela de 'ensemble de ponts 22 et forme, par une portion
périphérique de sa face inférieure 210, un épaulement
radial par rapport a I'ensemble de ponts 22.

[0068] Leslogements 25 sontréalisés sur cette portion
périphérique de la face inférieure 210 de la platine 21.
[0069] Les portions distales 151 des organes de fixa-
tion 15 sont préférentiellement soudées, par exemple
avec une méthode de soudage laser, aux logements 25
dans lesquelles elles sont engagées.

[0070] Alternativement, les portions distales 151 peu-
vent étre collées aux logements 25 ou sont assemblées
par ajustement serré auxdits logements 25.

[0071] Dans d’autres exemples de réalisation de l'in-
vention, les portions distales 151 peuvent étre fixées aux
logements 25 par emboitage élastique.

[0072] Dans encore d’autres exemples de réalisation
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de I'invention, les portions distales 151 peuvent compor-
ter un trou traversant permettant 'engagement d’une vis
destinée a coopéreravec un trou taraudé que comportent
les logements 25 de la platine 21. Dans une variante de
réalisation dans laquelle elle ne comporte pas de loge-
ments 25, les vis cooperent avec des trous taraudés réa-
lisés a méme la face inférieure 210 de la platine 21 ou
au fond de lamages destinés a noyer les tétes de vis.
[0073] Alternativement, il est également envisageable
que les portions distales 151 comportent un trou traver-
sant permettant 'engagement d’un clou destiné a étre
chassé dans la platine 21.

[0074] Par ailleurs, tel que visible sur les figures 1 a 3,
le cercle 10 comprend un chanfrein 16 a la jonction entre
la premiére extrémité axiale 11 et chacune de ses extré-
mités longitudinales. Autrement dit, les chanfreins 16
sont chacun agencés de fagon opposée a un organe de
fixation 15.

[0075] Cette caractéristique permetd’évitertout risque
que la masse oscillante 23 ne percute un angle vif ou
une arréte du cercle 10, ce qui serait susceptible de nuire
au bon fonctionnement du mouvement horloger 20.
[0076] Ilya lieu de noter que, bien que dans 'exemple
de réalisation représenté sur les figures 1 a 3, le cercle
10 présente une forme tubulaire d’'un cylindre de révolu-
tion, dans d’autres exemples de réalisation non repré-
sentés sur les figures, il peut présenter d’autres formes
tubulaire. Par exemple, il peut comporter une section
droite de forme elliptique, de forme polygonale ou de
toute autre forme appropriée correspondant a la forme
de la circonférence de la section droite d’'un ensemble
de ponts 22 d’'un mouvement horloger 20 a protéger.
[0077] Enoutre,dans d’autres exemplesde réalisation
non représentés sur les figures, les organes de fixation
15 peuvent étre conformes a ceux décrits précédem-
ment, ala différence prés qu'ils s’étendent vers l'intérieur
du cercle 10 et non vers I'extérieur. Par ailleurs, dans cet
exemple de réalisation, les organes de fixation 15 peu-
vent coopérer avec des logements 25 de forme corres-
pondante pratiqués dans des ponts 22 ou dans la platine
21.

[0078] Dans encore un autre exemple de réalisation
de l'invention, les organes de fixation 15 peuvent étre de
la forme d’un relief, par exemple constitué par un bossa-
ge annulaire orienté vers I'intérieur du cercle 10 et s’éten-
dant entre les extrémités longitudinales du cercle 10. Le
relief est alors prévu pour coopérer avec une gorge réa-
lisée sur le pourtour de 'ensemble de ponts 22.

[0079] Dans encore un autre exemple de réalisation
del’invention, les organes de fixation 15 peuvent prendre
la forme d’une collerette radiale s’étendant depuis la se-
conde extrémité axiale 12 du corps du cercle 10, vers
I'extérieur du cercle 10, lesdits organes de fixation 15
ainsi que le corps du cercle 10 étant destinés a étre fixés
par ajustement serré entre le mouvement horloger 20 et
la carrure.

[0080] Alternativement, la collerette est fixée par col-
lage a la platine 21.
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[0081] Quels que soient les exemples de réalisation
des organes de fixation 15, la platine 21 peut comporter
des taraudages sur sa face inférieure 210 prévus pour
recevoir des vis de fixation destinées a fixer le cercle 10
contre le mouvement horloger 20. Alternativement, des
brides de fixations sont aussi envisageables.

[0082] Dans d’autres exemples de réalisation de I'in-
vention, les organes de fixation 15 du cercle 10 peuvent
étre formés par des pattes s’étendant axialement depuis
la seconde extrémité axiale 12 du corps de cercle 10,
lesdites pattes étant destinées a étre engagées dans des
trous traversants réalisés dans la platine 21 de sorte que
leur extrémité libre débouche au-dela desdits trous afin
d’étre rabattue contre la face supérieure de la platine 21.
[0083] Dans d’autres exemples de réalisation de I'in-
vention, le corps du cercle 10 comporte des trous traver-
sants respectivement prévus pour recevoir des tétons ou
des goupilles s’étendant radialement depuis I'ensemble
de ponts 22 du mouvement horloger 20.

Revendications

1. Cercle (10) de protection antimagnétique et antichoc
pour mouvement horloger (20), destiné a étre fixé a
un mouvement horloger (20), ledit cercle (10) com-
prenant un corps de forme tubulaire s’étendant entre
une premiere et une seconde extrémité axiale (11,
12) et étant caractérisé en ce qu’il est réalisé dans
un matériau présentant des propriétés ferromagné-
tiques et en ce qu’il est adapté a constituer, par la
premiere extrémité axiale (11), une butée limitant le
déplacement angulaire autour d’'un axe radial d’'une
masse oscillante (23) reliée au mouvement horloger
(20).

2. Cercle (10)selonlarevendication 1, comportant une
saignée axiale (14) s’étendant entre la premiére et
la seconde extrémité axiale (11, 12) dudit cercle (10),
ladite saignée axiale (14) séparant deux extrémités
longitudinales dudit cercle (10).

3. Cercle (10) selon la revendication 2, dans lequel la
saignée axiale (14) s’étend depuis 'une des premiée-
re ou seconde extrémités axiales (11, 12) jusqu’a
l'autre.

4. Cercle (10) selon la revendication 2, dans lequel
dans lequel la saignée axiale (14) s’étend depuis
I'une des premiére ou seconde extrémités axiales
(11, 12) vers l'autre.

5. Cercle (10) selon la revendication 4, dans lequel la
saignée axiale (14) s’étend depuis la seconde extré-
mité axiale (12) vers la premiére extrémité axiale
(11), un pont de matiére reliant I'une a l'autre les
deux extrémités longitudinales du cercle (10) au ni-
veau de la premiére extrémité axiale (11).
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6. Cercle (10) selon la revendication 1 a 5, comportant
des organes de fixation (15) s’étendant depuis sa
seconde extrémité axiale (12), destinés a étre enga-
gés dans des logements (25) réalisés dans le mou-
vement horloger (20), de sorte a fixer le cercle (10)
avec ledit mouvement horloger (20).

7. Cercle (10) selon la revendication 6, présentant des
propriétés élastiques, ledit cercle (10) étant configu-
ré de sorte a étre dans un état mécaniquement con-
traint lorsque les organes de fixation (15) sont en-
gageés dans les logements (25), afin que lesdits or-
ganes de fixation (15) exercent respectivement des
efforts de serrage contre lesdits logements (25).

8. Cercle (10)selonlarevendication6 ou 7, dans lequel

chaque organe de fixation (15) présente une forme
de languette dont une premiére portion, dite
« portion proximale » (150), est orientée selon une
direction axiale dans un sens opposé a la premiére
extrémité (11) du cercle (10) et dont une seconde
portion dite « portion distale » (151), reliée a la por-
tion proximale (150), s’étend dans un plan radial du
cercle (10) et vers I'extérieur de ce dernier.

9. Cercle (10) selon 'une des revendications 2 a 5 et

'unedesrevendications 5 a7, danslequelunorgane
de fixation (15) est agencé de fagon diamétralement
opposée a la saignée axiale (14).

10. Cercle (10) selon I'une des revendications 6 a 9,
dans lequel un organe de fixation (15) est agencé a
chacune des extrémités longitudinales du cercle
(10).

11. Cercle (10) selon la revendication 3, comprenant un
chanfrein (16) a la jonction entre sa premiére extré-
mité axiale (11) et chacune de ses extrémités longi-
tudinales.

12. Cercle (10) selon I'une des revendications 1 a 5 ou
11, comportant un organe de fixation (15) sous la
forme d’une collerette radiale s’étendant depuis la
seconde extrémité axiale (12), destinée a étre agen-
cée en appui contre le mouvement horloger (20).

13. Mouvement horloger (20) comprenant une cage for-
mée par une platine (21) sur laquelle est fixé un en-
semble de ponts (22), et une masse oscillante (23)
mobile en rotation par rapport a ladite cage et s’éten-
dant radialement au-dela de I'ensemble de ponts
(22), ledit mouvement horloger (20) étant caracté-
risé en ce qu’il comporte un cercle selon 'une des
revendications 1 a 12, configuré de sorte a encercler
I’ensemble de ponts (22) et a s’étendre axialement
vers la masse oscillante (23).

14. Mouvement horloger (20) selon la revendication 13,



15.

16.

17.
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dans lequel la platine (21) forme, par une face dite
«face inférieure» (210), un épaulement radial par
rapport a I'ensemble de ponts (22), des logements
(25) recevant les organes de fixation (15) étant réa-
lisés sur ladite face inférieure (210).

Mouvement horloger (20) selon la revendication 14,
dans laquelle les organes de fixation (15) sont sou-
dés aux logements (25).

Mouvement horloger (20) selon la revendication 14,
dans laquelle les organes de fixation (15) sont collés
aux logements (25).

Mouvement horloger (20) selon la revendication 14,
dans laquelle les organes de fixation (15) coopérent
avec les logements (25) par emboitage élastique.
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