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(54) MITNEHMERSYSTEM

(57)  Die vorliegende Erfindung betrifft gemaR einer
ersten Ausfiihrungsform ein Mitnehmersystem (10) fir
das gemeinsame Offnen und SchlieRen einer Aufzugka-
binentiir und einer Aufzugschachttiir, welche der Aufzug-
kabine zugeordnet ist, umfassend: ein Paar von Eingriff-
selementen (12, 14), welche zwischen einer gedffneten
Position und einer geschlossenen Position verlagerbar
sind, wenigstens ein erstes und ein zweites Gelenkele-
ment (16), welche das Paar von Eingriffselementen (12,
14)in einer Parallelogramm-Konfiguration tragen und zur
Verlagerung der Eingriffselemente (12, 14) zwischen der
offenen Position und der geschlossenen Position rotier-
bar sind, wobei das erste Gelenkelement (16) eine orts-
feste erste Gelenkhalfte (16b) und eine verschwenkbare
zweite Gelenkhalfte (16c) umfasst, welche durch ein
elastisches Element (22) zu einem Verschwenken von
einer eingeschwenkten Orientierung zu einer ausge-
schwenkten Orientierung mit einer vorbestimmten Vor-
belastkraft voneinander weg vorbelastet sind, wobei der
zweiten Gelenkhalfte (16c¢) ferner ein Fiihrungsabschnitt
(16e) zugeordnet ist, eine Fihrungskurve (24), an wel-
cher der Fuhrungsabschnitt (16e) der zweiten Gelenk-
halfte (16c) des ersten Gelenkelements (16) in der ge-
schlossenen Position der Eingriffselemente (12, 14) an-
liegt, ein Riegelelement (28), welches zwischen einer ge-
schlossenen Stellung und in einer offenen Stellung, ver-
schwenkbar ist, wobei der zweiten Gelenkhalfte (16c)
oder dem zweiten Eingriffselement (14) ferner ein Aus-
lI6seelement (32) zugeordnet ist, welches derart mit dem
Riegelelement (28) ausgerichtet ist, dass in der gedffne-
ten Position der Eingriffselemente (12, 14) bei einem Vor-
liegen der eingeschwenkten Orientierung der Gelenk-
halften (16b, 16¢c) das Riegelelement (28) in die offene
Stellung verschwenkt, wahrend es in der ausgeschwenk-

ten Orientierung der Gelenkhalften (16b, 16c) das Rie-
gelelement (28) in der geschlossenen Stellung belasst.

Fig. 1
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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft Mitnehmer-
systeme fiir das gemeinsame Offnen und SchlieRen ei-
ner Aufzugkabinentir und einer Aufzugschachttir, wel-
che der Aufzugkabine zugeordnet ist, umfassend ein
Paar von einem ersten und einem zweiten Eingriffsele-
ment, welche sich im Wesentlichen parallel und vertikal
erstrecken und welche zwischen einer gedffneten Posi-
tion, in welcher sie einen ersten horizontalen Abstand
aufweisen, und einer geschlossenen Position, in welcher
sie einen zweiten horizontalen Abstand voneinander auf-
weisen, verlagerbar sind, wobei der erste horizontale Ab-
stand groRer als der zweite horizontale Abstand ist, so-
wie ferner wenigstens ein erstes und ein zweites Gelenk-
element, welche das Paar von Eingriffselementen in ei-
ner Parallelogramm-Konfiguration tragen und zur Verla-
gerung der Eingriffselemente zwischen der offenen Po-
sition und der geschlossenen Position rotierbar sind.
[0002] Derartige Mithnehmersysteme werden gemaf
dem Stand der Technik dazu eingesetzt, zwischen der
geschlossenen Position, in welcher die auch als
"Schwerter" bezeichneten Eingriffselemente aneinander
angenahert sind, sodass die Aufzugtiire gemeinsam mit
der Aufzugkabine im Aufzugschacht bewegbar sein
kann, und der gedffneten Position tUberfihrt zu werden.
In dieser gedffneten Position werden in einem vorgese-
henen Betriebsablauf in einem Zustand, in welchem die
Aufzugskabine einer Aufzugschachttir in vorbestimmter
Ausrichtung gegentiber stillsteht, die Schwerter vonein-
ander in der Ebene parallel zu den Ebenen der beiden
Turen entfernt, um schlieflich mit Gegenmitnehmern zu-
sammenzuwirken, die an der Aufzugschachttir vorgese-
hen sind, um so ein gemeinsames Offnen und SchlieRen
der Aufzugkabinentiir und der Aufzugschachttiir zu ge-
statten. Zum Antreiben dieses Bewegungsablaufs istder
Aufzugkabine eine Antriebsvorrichtung zugeordnet, wel-
che derart mit dem Mitnehmersystem gekoppelt ist und
zusammenwirkt, dass beieinem Offnen der beiden Tiiren
in einem ersten Schritt zunachst die Eingriffselemente
von ihrer geschlossenen Position in ihre offene Position
Uberfiihrt werden und anschlieend eine gemeinsame
Verlagerung der derart gekoppelten Tlren bewirkt wird,
wahrend bei einem SchlieRen der Turen ein umgekehrter
Bewegungsablauf erfolgt.

[0003] In diesem Zusammenhang entspricht die ge-
schlossene Position dem Zustand, in welchem die Auf-
zugkabine in dem Aufzugschacht vertikal bewegbar ist,
wahrend die gedffnete Position dem Zustand entspricht,
in welchem die Aufzugkabinentir und die Aufzug-
schachttiir gemeinsam gedéffnet und geschlossen wer-
den koénnen, sodass hierbei die Aufzugkabine der Auf-
zugschachttir vertikal unbeweglich gegeniiberstehen
muss. Zu diesem Zweck bisher eingesetzte Mitnehmer-
systeme sind jedoch relativ komplett aufgebaut, da ne-
ben den beiden Eingriffselementen zuséatzlich aus Si-
cherheitsgriinden auch noch ein Verriegelungsmecha-
nismus vorzusehen ist, welcher in einem stromlosen Zu-
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stand der Antriebsvorrichtung zum Antreiben des ge-
meinsamen Offnens und SchlieRens der Aufzugkabinen-
tiir und der Aufzugschachttiir sowie zum Uberfiihren der
Eingriffselemente zwischen ihrer gedffneten und ihrer
geschlossenen Position die Aufzugkabinentiir gegen ein
manuelles Offnen blockiert. In einem derartigen strom-
losen Zustand gehen namlich bauartbedingt die Eingriff-
selemente in die gedffnete Position Gber und somit ware
ein manuelles Offnen der Aufzugkabinentiir méglich,
was jedoch in einem derartigen Betriebszustandin jedem
Fall zu verhindern ist. Demzufolge werden in bisher ver-
wendeten Mitnehmersystemen insgesamt drei Schienen
sowie drei mit diesen zusammenwirkende Rollen bzw.
Gegenelemente bendétigt, was eine Vielzahl von Bautei-
len zum Ansteuern des jeweiligen Betriebs dieser Kom-
ponenten erfordert.

[0004] Esistdemzufolge die Aufgabe dervorliegenden
Erfindung, Mitnehmersysteme der oben beschriebenen
Art bereitzustellen, welche sich durch eine vereinfachte
Bauweise bei gleichbleibend sicherem Betrieb auszeich-
nen und demzufolge Einsparpotential sowohl hinsichtlich
ihrer Herstellung als auch seiner Wartung und seines
Betriebs bieten.

[0005] Zu diesem Zweck und zur Losung dieser Auf-
gabe umfasst in einem erfindungsgemafen Mitnehmer-
system einer ersten Variante das erste Gelenkelement
eine ortsfeste erste Gelenkhalfte zum Tragen des ersten
Eingriffselements und eine verschwenkbare zweite Ge-
lenkhalfte zum Tragen des zweiten Eingriffselements,
welche durch ein elastisches Element zu einem Ver-
schwenken von einer eingeschwenkten Orientierung zu
einer ausgeschwenkten Orientierung mit einer vorbe-
stimmten Vorbelastkraft voneinander weg vorbelastet
sind, wobei die Vorbelastkraft des elastischen Elements
derart gewabhlt ist, dass sie groRer als eine Summe der
Gewichtskrafte der Gelenkelemente und des zweiten
Eingriffselements in der offenen Position ist. Weiterhin
istin dieser Variante zumindest der zweiten Gelenkhalfte
ferner ein Fiihrungsabschnitt an einer der ersten Gelenk-
héalfte abgewandten Seite zugeordnet und das Mitneh-
mersystem umfasst eine Flihrungskurve, an welcher der
Fuhrungsabschnitt der zweiten Gelenkhalfte des ersten
Gelenkelements in der geschlossenen Position der Ein-
griffselemente und zu Beginn eines Ubergangs in die ge-
offnete Position anliegt, um der Vorbelastkraft des elas-
tischen Elements entgegenzuwirken, sowie ein Riegel-
element, welches zwischen einer geschlossenen Stel-
lung, in welcher es ein Offnen der Aufzugkabinentiir ver-
hindert, und einer offenen Stellung, in welcher es ein Off-
nen der Aufzugkabinentiir erlaubt, verschwenkbar ist,
wobei es in einem unbetatigten Zustand in der geschlos-
senen Stellung vorliegt, wobei der zweiten Gelenkhalfte
des ersten Gelenkelements oder dem zweiten Eingriff-
selement ferner ein Ausldseelement zugeordnet ist, wel-
ches derart mitdem Riegelelement ausgerichtetist, dass
es in der gedffneten Position der Eingriffselemente bei
einem Vorliegen der eingeschwenkten Orientierung der
Gelenkhalften das Riegelelement in die offene Stellung
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verschwenkt, wahrend es in der ausgeschwenkten Ori-
entierung der Gelenkhalften das Riegelelement in der
geschlossenen Stellung belasst.

[0006] Somit wird erfindungsgeman durch das Vorse-
hen der beiden Gelenkhalften des ersten Gelenkele-
ments ein weiterer Freiheitsgrad hinsichtlich der relativen
Orientierung der beiden Eingriffselemente und damit des
Ausloseelements geschaffen, sodass lediglich in einem
Zustand, in welchem bei einem Vorliegen der Eingriffse-
lemente inihrer gedffneten Position diese gegen entspre-
chende Gegenelemente der Aufzugschachttiir anwirken
und demzufolge das elastische Element komprimiert
wird, ein Verschwenken des Riegelelements in die offene
Stellung maéglich ist. Demzufolge ist andererseits in ei-
nem Zustand, in welchem, beispielsweise durch einen
Ausfall der Antriebsvorrichtung, die Eingriffselemente in
die gedffnete Position ibergehen, jedoch nichtgegen die
Gegenelemente der Aufzugschachttir anwirken mis-
sen, aufgrund der Wirkung des elastischen Elements und
der damit verbundenen relativen Bewegung der beiden
Gelenkhalften das Ausloseelement in einer Position, in
welcher es das Riegelelement nichtin die offene Stellung
verschwenken kann, sodass dieses in der geschlosse-
nen Stellung bleibt und ein manuelles Offnen der Auf-
zugkabinentiir in einem solchen Zustand verhindert wird.
[0007] Aufdiese Weise wird mit einer verringerten An-
zahl an notwendigen Bauteilen und einem vereinfachten
Mechanismus ein Mitnehmersystem geschaffen, wel-
ches dennoch ein gleiches Mall an Betriebssicherheit
sicherstellen kann.

[0008] Hierbei sind die Ortsfestigkeit der ersten Ge-
lenkhélfte und die relativ hierzu verschwenkbare zweite
Gelenkhalfte derart zu verstehen, dass der ersten Ge-
lenkhélfte eine Schwenkachse zugeordnet ist, um wel-
che herum die zweite Gelenkhalfte wiederum schwenk-
bar ist, so dass die angesprochene Ortsfestigkeit ledig-
lich auf diese Schwenkachse und eine Schwenkbewe-
gung relativ dazu bezogen ist. Selbstverstandlich ist die
erste Gelenkhalfte selbst namlich auch verschwenkbar,
um den Ubergang der Eingriffselemente zwischen ihren
geodffneten und geschlossenen Positionen zu ermdgli-
chen.

[0009] In einem erfindungsgemalRen Mitnehmersys-
tem gemaR einer alternativen zweiten Variante zur L6-
sung derselben oben genannten Aufgabe kann ferner
auf das Vorsehen des elastischen Elements verzichtet
werden. Hierbei umfasst in dieser zweiten Variante das
erste Gelenkelement ebenfalls eine ortsfeste erste Ge-
lenkhalfte zum Tragen des ersten Eingriffselements und
eine verschwenkbare zweite Gelenkhalfte zum Tragen
des zweiten Eingriffselements, welche jedoch bereits
durch die Wirkung der Gewichtskraft der von der zweiten
Gelenkhalfte getragenen Komponenten zu einem Ver-
schwenken von einer eingeschwenkten Orientierung zu
einer ausgeschwenkten Orientierung voneinander weg
verschwenkbar sind, wobei der zweiten Gelenkhalfte fer-
ner ein Fiihrungsabschnitt an einem der ersten Gelenk-
halfte abgewandten Seite zugeordnet ist. Weiterhin um-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

fasst auch die zweite Variante eine Fihrungskurve, an
welcher der Fihrungsabschnitt der zweiten Gelenkhalfte
des ersten Gelenkelements in der geschlossenen Posi-
tion der Eingriffselemente und zu Beginn eines Uber-
gangs in die gedffnete Position anliegt, ein Riegelele-
ment, welches zwischen einer geschlossenen Stellung,
in welcher es ein Offnen der Aufzugkabinentiir verhin-
dert, und in einer offenen Stellung, in welcher es ein Off-
nen der Aufzugkabinentir erlaubt, verschwenkbar ist,
wobei es in einem unbetatigten Zustand in der geschlos-
senen Stellung vorliegt. Hierbei ist der zweiten Gelenk-
halfte des ersten Gelenkelements oder dem zweiten Ein-
grifiselement ferner ein Ausldseelement zugeordnet,
welches derart mit dem Riegelelement ausgerichtet ist,
dass in der gedffneten Position der Eingriffselemente bei
einem Vorliegen der eingeschwenkten Orientierung der
Gelenkhalften das Riegelelement in die offene Stellung
verschwenkt, wahrend es in der ausgeschwenkten Ori-
entierung der Gelenkhélften das Riegelelement in der
geschlossenen Stellung beldsst.

[0010] In dieser zweiten Variante kann das Ver-
schwenken der zweiten Gelenkhalfte gegenutiber der ers-
ten Gelenkhélfte beispielsweise durch eine geeignete
Wahl der relativen Lage der Schwenkachse zwischen
den beiden Gelenkhalften erzielt werden, so dass die
Gewichtskraft der der zweiten Gelenkhalfte zugeordne-
ten Komponenten des Mitnehmersystems dieses Ver-
schwenken in einem ansonsten kraftefreien Zustand an-
treibt. Somit wird in Fallen, in welchen keine entspre-
chende Gegenelemente der Aufzugschachttir auf die
Eingriffselemente des Mitnehmersystems in deren ge-
offneter Position wirken, von der zweiten Gelenkhalfte
die ausgeschwenkte Orientierung eingenommen und
das Riegelelement kann folglich nicht ausgeldst werden.
[0011] Inderartigen Ausfiihrungsformen kann das Mit-
nehmersystem ferner ein Anschlagselement umfassen,
welches dazu eingerichtet und angeordnet ist, das Ver-
schwenken der zweiten Gelenkhalfte beziiglich der ers-
ten Gelenkhalfte in Richtung der ausgeschwenkten Ori-
entierung zu begrenzen. Auf diese Weise kann sicher-
gestellt werden, dass die zweite Gelenkhalfte in der aus-
geschwenkten Orientierung lediglich bis zu einem vor-
bestimmten Winkel gegeniiber der ersten Gelenkhalfte
ausschwenkt.

[0012] Alternativ kann auch dem Riegelelement ein
elastisches Vorbelastelement zugeordnet sein, welches
das Riegelelement in seine geschlossene Stellung vor-
belastet, wobei die von dem Vorbelastelement ausgelib-
te Kraft groRer ist als die Wirkung der Gewichtskraft von
der zweiten Gelenkhélfte getragenen Komponenten. In
einer solchen Ausflihrungsform streben demzufolge die
erste und die zweite Gelenkhalfte noch nicht unmittelbar
durch die Wirkung der Gewichtskraft der von der zweiten
Gelenkhalfte getragenen Komponenten auseinander in
die ausgeschwenkte Orientierung. Stattdessen kommt
bei einem Ubergang der Eingriffselement in ihre geoff-
nete Position das Ausldseelement mit dem Riegelele-
ment in Kontakt, die ausgetibte Kraft istjedoch nicht aus-
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reichend, um das Riegelelement gegen die Wirkung des
elastischen Vorbelastelements auszulésen. Demzufolge
gleitet das Ausléseelement an dem Riegelelement durch
die Wirkung der Gewichtskraft der von der zweiten Ge-
lenkhalfte getragenen Komponenten ab und geht in die
ausgeschwenkte Orientierung tiber, wenn keine entspre-
chende Gegenelemente der Aufzugschachttir auf die
Eingriffselemente des Mitnehmersystems in deren ge-
offneter Position wirken. Dementsprechend kann auch
in solchen Ausfiihrungsformen das Riegelelement ledig-
lich dann ausgel6ést werden, wenn die Eingriffselemente
des Mitnehmers und die Gegenelemente der Aufzug-
schachttiir miteinander in Eingriff stehen. Ferner muss
in solchen Ausfiihrungsformen das Riegelelement mit ei-
ner entsprechenden Form gebildet sein, welche ein Ab-
gleiten und Verschwenken der zweiten Gelenkhalfte in
ihre ausgeschwenkte Orientierung bewirkt.

[0013] In beiden Varianten kann das zweite Gelenke-
lementin derselben Weise wie das erste Gelenkelement
ebenfalls eine ortsfeste erste Gelenkhalfte zum Tragen
des ersten Eingriffselements und eine verschwenkbare
zweite Gelenkhalfte zum Tragen des zweiten Eingriffse-
lements umfassen, um die bereits angesprochene Par-
allelogramm-Konfiguration in jedem der bereits beschrie-
benen Betriebszustande sicherstellen zu kénnen. Somit
kann zu jeder Zeit das gemeinsame Offnen und Schlie-
Ren der Aufzugkabinentir und der Aufzugschachttiir in
der vorgesehenen Weise sicher durchgefiihrt werden.
Es sei lediglich der Vollstandigkeit halber darauf hinge-
wiesen, dass im Bereich des zweiten Gelenkelements
auf das Vorsehen eines weiteren elastischen Elements
verzichtet werden kann, da die entsprechende oben be-
schriebene Funktionin dem erfindungsgemafRen Mitneh-
mersystem alleine durch das elastische Element des ers-
ten Gelenkelements bewerkstelligt werden kann.
[0014] Es ist hierbei ferner denkbar, dass die zweiten
Gelenkhalften des ersten und zweiten Gelenkelements
miteinander Uber ein Strebenelement fiir ein gemeinsa-
mes Verschwenken zwischen der eingeschwenkten und
der ausgeschwenkten Orientierung gekoppelt sein kén-
nen, um die korrekte Funktionsweise des relativen Ver-
schwenkens der jeweiligen Gelenkhalften der beiden
Gelenkelemente sicherzustellen.

[0015] Beider Ausgestaltung des ersten und gegebe-
nenfalls zweiten Gelenkelements kann dieses beispiels-
weise einen Gelenkkorper umfassen, welcher schwenk-
bar auf einer Grundplatte des Mithnehmersystems mon-
tiert ist und welchem die erste Gelenkhalfte fest zuge-
ordnet oder integral mit ihm gebildet ist, wahrend die
zweite Gelenkhalfte erneut Gber eine Schwenkachse an
diesem Gelenkkorper montiert sein kann, um das erfin-
dungsgemalie Verschwenken davon zu ermdglichen.
[0016] Wahrend die konkreten Ausgestaltungen der
Eingriffselemente und Gelenkelemente von verschiede-
nen Faktoren abhangen kdnnen, wie beispielsweise den
Abmessungen der damit auszuriistenden Aufzugkabine
sowie Aufzugkabinentiren und Schachttiiren, so kann
erfindungsgeman beispielsweise vorgesehen sein, dass
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eine Verlagerung der Eingriffselemente zwischen der ge-
offneten und der geschlossenen Position einem Schwen-
ken der Gelenkelemente um etwa 55° bis 57° entspricht.
Hierbeiwird im Zusammenhang mitder angesprochenen
Parallelogramm-Konfiguration die gedffnete Position der
Eingriffselemente haufig auch als horizontale Position
der Gelenkelemente bezeichnet.

[0017] Weiterhin kann in beiden Varianten des erfin-
dungsgemalen Mitnehmersystem das Ausléseelement
an einem dem zweiten Eingriffselement zugeordneten
Winkelelement vorgesehen sein, es sind prinzipiell je-
doch auch andere Ausfiihrungsformen denkbar, solange
das Ausléseelement die entsprechende Bewegung des
zweiten Eingriffselements bzw. der zweiten Gelenkhalfte
des ersten Gelenkelements relativ zu dem ersten Ein-
grifiselement bzw. der ersten Gelenkhalfte des ersten
Gelenkelements ausfiihren wird.

[0018] Alternativ oder zuséatzlich kann das Ausldsee-
lement in einem gebogenen Langloch gefiihrt sein, wo-
durch der entsprechende Mechanismus des Mitnehmer-
systems zusatzliche Stabilitdt erhalt. Hierbei ist darauf
zu achten, dass die Breite dieses Langlochs ausreichend
groR gewahlt ist, um die vorgesehene Verlagerung des
Ausldseelements gegeniiber dem Riegelelement in der
eingeschwenkten und ausgeschwenkten Orientierung
der beiden Gelenkhalften in der gedffneten Position der
beiden Eingriffselemente zu ermdglichen.

[0019] Weiterhin kann der Fihrungsabschnitt der
zweiten Gelenkhalfte des ersten Gelenkelements eine
Rolle umfassen, welche zu einem Abrollen an der Flih-
rungskurve eingerichtetist. Auf diese Weise wird ein sau-
berer Bewegungsablauf zwischen diesen beiden Kom-
ponenten sichergestellt.

[0020] GemaR einem weiteren Aspekt betrifft die vor-
liegende Erfindung eine Aufzugkabinentir, umfassend
ein erfindungsgemales Mithehmersystem der eben be-
schriebenen Weise sowie eine Antriebsvorrichtung, wel-
che dazu eingerichtet ist, ein Schwenken der Gelenke-
lemente sowie das gemeinsame Offnen der Aufzugka-
binentur und der Aufzugschachttiir auszulésen.

[0021] Weitere Merkmale und Vorteile der vorliegen-
den Erfindung werden aus der nachfolgenden Beschrei-
bung einer Ausflihrungsform davon noch deutlicher,
wenn diese zusammen mit den beiliegenden Figuren be-
trachtet wird.

[0022] Diese zeigen im Einzelnen:

Fig. 1 eine Ansicht eines Teils einer ersten Ausfiih-
rungsform eines erfindungsgemafen Mitnehmer-
systems mit seinen Eingriffselementen in geschlos-
sener Position;

Fig. 2 eine dhnliche Ansicht des Systems aus Fig. 1
bei einem Ubergang der Eingriffselemente in ihre
geoffnete Position;

Fig. 3 eine ahnliche Ansicht wie die Fig. 1 und 2 mit
den Eingriffselementen in ihrer gedffneten Position;
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Fig. 4 eine Gesamtansicht des erfindungsgemaRen
Mitnehmersystems aus Fig. 1 wahrend eines ge-
meinsamen Offnens der Aufzugkabinentiir und der
Aufzugschachttir;

Fig. 5 eine Hinteransicht des Mitnehmersystems in
dem Zustand aus Fig. 4;

Fig. 6 eine Hinteransicht des erfindungsgemaRen
Mitnehmersystems in dem Zustand aus Fig. 3;

Fig. 7 eine Gesamtansicht einer zweiten Ausfiih-
rungsform eines erfindungsgema-fen Mitnehmer-
systems analog zu der Ansicht aus Fig. 3;

Fig. 8 eine Detailansicht der Ausflihrungsform aus
Fig. 7 im Bereich des ersten Gelenkelements;

Fig. 9 eine Gesamtansicht einer dritten Ausfiih-
rungsform eines erfindungsgema-en Mitnehmer-
systems analog zu der Ansicht aus Fig. 3 und 7; und

Fig. 10 eine Hinteransicht des Mithehmersystems
aus Fig. 9 im Bereich des Riegelelements.

[0023] InFig.1istzunachstein Teil einer Ausfiihrungs-
form eines erfindungsgemafen Mithehmersystems in ei-
ner Vorderansicht gezeigt, welches ganz allgemein mit
dem Bezugszeichen 10 bezeichnet ist. Das Mithehmer-
system 10 ist einer nicht weiter dargestellten Aufzugska-
bine eines Aufzugs zugeordnet, welcher sich zwischen
mehreren Stockwerken eines Gebaudes vertikal bewe-
genkannundinjedem Stockwerk derartgegeniiber einer
Aufzugschachttir zu halten kommen kann, dass ein ge-
meinsames Offnen der Aufzugkabinentiir und der jewei-
ligen Aufzugschachttiir durch das Mitnehmersystem 10
und eine nicht weiter gezeigte Antriebsvorrichtung in an
sich bekannter Weise ermdglicht wird.

[0024] Das Mitnehmersystem 10 besitzt zu diesem
Zweck ein Paar von ersten und zweiten Eingriffselemen-
ten, welche aus Griinden der Ubersichtlichkeit in Fig. 1
nicht dargestellt sind, jedoch beispielsweise in den Fig.
2 bis 4 mit den Bezugszeichen 12 und 14 bezeichnet
sind. Die beiden Eingriffselemente 12 und 14 erstrecken
sich im Wesentlichen parallel und vertikal und bilden mit
einem ersten Gelenkelement 16 und einem ebenfalls
zum ersten Mal in Fig. 4 gezeigten zweiten Gelenkele-
ment 18 eine Parallelogramm-Konfiguration, in welcher
durch ein Schwenken der beiden Gelenkelemente 16
und 18 eine Einstellung eines horizontalen Abstands zwi-
schen den beiden Eingriffselementen 12 und 14 ermég-
licht wird, welche zu diesem Zweck schwenkbar mit den
beiden Gelenkelementen 16 und 18 gekoppelt sind.
[0025] Dementsprechend istin Fig. 1 zundchst einmal
eine Konfiguration gezeigt, in welcher sich die beiden
Eingriffselemente 12 und 14 in einer geschlossenen Po-
sition befinden, d.h. dass ihr horizontaler Abstand zuein-
ander einen minimalen Wert annimmt. Um nun eine
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Uberfilhrung der ersten und zweiten Eingriffselemente
12 und 14 in eine gedffnete Position zu ermdglichen, in
welcher sie einen maximalen horizontalen Abstand zu-
einander aufweisen, wird durch die nicht gezeigte An-
triebseinrichtung ein Schwenken des ersten Gelenkele-
ments 16 um seine fest an einer Grundplatte 20 des Mit-
nehmersystems angekoppelte Schwenkachse 16a aus-
gelost.

[0026] Ein Beginn einer derartigen Uberfilhrung von
der geschlossenen in die gedffnete Position der Eingriff-
selemente 12 und 14 ist beispielsweise in Fig. 2 ange-
deutet, in welcher das erste Gelenkelement 16 bereits
einen bestimmten Betrag dieser Schwenkbewegung
ausgefiihrthat. Indiesem Zusammenhang sei darauf hin-
gewiesen, dass das erste Gelenkelement 16 wiederum
aus einer ersten Gelenkhalfte 16b und einer zweiten Ge-
lenkhalfte 16¢ besteht, wobei die erste Gelenkhalfte 16b
beziiglich der Schwenkachse 16a des Gelenkelements
16 fest angeordnet ist, wahrend die zweite Gelenkhalfte
16¢ wiederum um eine weitere Schwenkachse 16d be-
zliglich der ersten Gelenkhalfte 16b schwenkbar ist. Hier-
bei lasst sich in Fig. 2 bereits erahnen, dass bei der dort
gezeigten Schwenkbewegung des ersten Gelenkele-
ments 16 ebenfalls eine Schwenkbewegung der beiden
Gelenkhalften 16b und 16c¢ relativ zueinander von der in
Fig. 1 dargestellten eingeschwenkten Orientierung zu ei-
ner in Fig. 3 noch besser zu erkennenden ausge-
schwenkten Orientierung ausgelost wird.

[0027] In diesem Zusammenhang sei ferner auf das
elastische Element 22 hingewiesen, welches in der ge-
zeigten Ausfiihrungsform durch eine Spiralfeder gebildet
ist und welches die ersten und zweiten Gelenkhalften
16b und 16¢ zu einem Schwenken um die Schwenkach-
se 16d voneinander weg vorbelastet. Ferner soll darauf
hingewiesen sein, dass der zweiten Gelenkhalfte 16¢ ein
durch eine Rolle 16e gebildeter Fiihrungsabschnitt an
der der ersten Gelenkhalfte 16b abgewandten Seite zu-
geordnetist, welcherin denin den Fig. 1 und 2 gezeigten
Konfigurationen jeweils an einer an der Grundplatte 20
angebrachten, bogenférmigen Fihrungskurve 24 an-
liegt, wobei durch dieses Anliegen der Vorbelastkraft des
elastischen Elements 22 in diesen Konfigurationen ent-
gegengewirkt wird.

[0028] Durch die spezifische Formgebung dieser Fiih-
rungskurve 24 kann ferner bei Ubergang (iber die in Fig.
2 gezeigte Konfiguration zu letztlich der in Fig. 3 gezeig-
ten Konfiguration im Rahmen eines Abldsens der Rolle
16e von der Fuhrungskurve 24 und durch die Wirkung
des elastischen Elements 22 das Auseinanderschwen-
ken der Gelenkhalften 16b und 16c¢ in der dort gezeigten
Weise ausgelOst werden, da die Vorbelastkraft des elas-
tischen Elements 22 derart gewahlt ist, dass sie grofRer
ist als eine Summe der Gewichtskrafte der Gelenkele-
mente 16, 18 und des zweiten Eingriffselements 14 in
der gedffneten Position.

[0029] Wahrend demzufolge die Fig. 3 zur Veran-
schaulichung einem Zustand entspricht, in welchem die
beiden Eingriffselemente 12 und 14 zunachst einmal frei
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von seitlich auf sie wirkenden Kraften sind, ist in Fig. 4
in einer Gesamtansicht ein Zustand dargestellt, in wel-
chem die beiden Eingriffselemente 12 und 14 mitan einer
entsprechenden Aufzugschachttiir angeordneten Ge-
genelementen 26 in Form von Rollen zusammenwirken
und eine Kraft auf diese derart austiben, so dass ein ge-
meinsames Offnen und SchlieRen der Aufzugkabinentiir
und der Aufzugschachttir in diesem Zustand ermdglicht
ist. Hierbei ist zu erkennen, dass durch das Anliegen der
Eingriffselemente 12 und 14 an den Gegenelementen
26, welche sich in einem geeigneten horizontalen Ab-
stand zueinander befinden, der Vorbelastkraft des elas-
tischen Elements 22 entgegengewirkt wird, so dass sich
die beiden Eingriffselemente 12 und 14 in einem hori-
zontalen Abstand zueinander befinden, welcher gerade
der eingeschwenkten Orientierung der beiden Gelenk-
héalften 16b und 16c¢ des ersten Gelenkelements 16 ent-
spricht.

[0030] In diesem Zusammenhang sei drauf hingewie-
sen, dass in der hier gezeigten Ausfihrungsform eines
Mitnehmersystems die Eingriffselemente 12 und 14 mit
einem Lochmuster versehen sind, welches beiihrer Mon-
tage an den Gelenkelementen 16 und 18 eine feine Jus-
tierung ihrer relativen Positionen zu den Gegenelemen-
ten 26 erlaubt, um den in Fig. 4 gezeigten Zustand ak-
kurat sicherstellen zu kdnnen und auch eine Anpassung
an unterschiedliche Typen von Schachttiiren mit gerin-
gem Aufwand ermdglichen zu kénnen. In weiteren Vari-
anten der vorliegenden Erfindung kénnten auch alterna-
tive oder zusatzliche Einstellmdglichkeiten fiir die relative
Lage der Eingriffselemente 12 und 14 zu den Gegene-
lementen 26 vorgesehen sein, beispielsweise im Bereich
der Gelenkelemente 16 und 18. Weiterhin kann auch das
weiter unten beschriebene Ausléseelement 32 fiir diesen
Zweck in einer rdumlich anpassbaren Weise ausgefihrt
sein, beispielsweise als einstellbarer Exzenterbolzen mit
einem gewissen Einstellbereich.

[0031] Somit wird lediglich durch das Zusammenwir-
ken der Eingriffselemente 12 und 14 mit den einer ent-
sprechenden Schachttir zugeordneten Gegenelemen-
ten 26 der in Fig. 4 gezeigte Zustand mit geé6ffneter Po-
sition der Eingriffselemente 12 und 14 jedoch einge-
schwenkter Orientierung der Gelenkhalften 16b und 16¢
erzielt, wahrend andererseits in einer Konstellation, in
welcher die Eingriffselemente 12 und 14 in ihre gedffnete
Position verschwenkt worden sind, jedoch nicht mit den
Gegenelementen 26 zusammenwirken, der in Fig. 3 be-
reits diskutierte ausgeschwenkte Zustand der Gelenk-
halften 16b und 16c¢ eintreten wird.

[0032] Ein derartiger Zustand kénnte beispielsweise
dann vorliegen, wenn sich die Aufzugkabine zwischen
zwei Stockwerken wahrend ihrer Fahrt befindet und
gleichzeitig die Antriebseinheit der Fahrzeugkabine
stromlos wird, was einem Zustand entspricht, in welchem
aus Sicherheitsgriinden in keinem Fall ein manuelles Off-
nen der Aufzugkabinentir méglich sein darf. Demzufolge
wird die unterschiedliche Lage der zweiten Gelenkhélfte
16¢ bzw. des zweiten Eingriffselements 14 zwischen den
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Zustanden der Fig. 3 und 4 im Rahmen eines Sicher-
heitsmechanismus ausgenutzt, der im Folgenden an-
hand der Hinteransichten aus den Fig. 5 und 6 erlautert
werden wird.

[0033] Hierbei zeigt die Fig. 5 das Mitnehmersystem
10 in einer Hinteransicht in dem Zustand aus Fig. 4, wah-
rend die Fig. 6 eine vergréRerte Ansicht eines Teils des
Mitnehmersystems 10 in Hinteransicht in dem Zustand
aus Fig. 3 zeigt.

[0034] Inbeiden Figuren 5 und 6 ist jeweils ein Riegel-
element 28 zu erkennen, welches zwischen der in Fig. 6
gezeigten geschlossenen Stellung und der in Fig. 5 ge-
zeigten offenen Stellung verschwenkbar ist. Das Riegel-
element 28 ist durch ein weiteres elastisches Element
30, in der gezeigten Ausfiihrungsform ebenfalls durch
eine Schraubenfeder gebildet, in Richtung der geschlos-
senen Stellung aus Fig. 6 vorbelastet, in welcher es zu-
sammen mit einem nicht dargestellten Gegenelement
ein Offnen der Aufzugtiir, beispielsweise hervorgerufen
durch manuelle Krafteinwirkung, verhindert, wahrend in
der in Fig. 5 gezeigten gedffneten Stellung ein Offnen
der Aufzugkabinentiir erlaubtist, uminsbesondere inden
in Fig. 4 gezeigten Zustand des Mitnehmersystems 10
das oben bereits beschriebene reguldre gemeinsame
Offnen und SchlieRen der Aufzugkabinentiir und Aufzug-
schachttiir zu erméglichen.

[0035] Um nunein Schwenken des Riegelelements 28
in die in Fig. 5 gezeigte offene Stellung auslésen zu kon-
nen, ist dem zweiten Eingriffselement 14 in einer geeig-
neten Position ein in einem gebogenen Langloch 34 ge-
fuhrten Ausléseelement 32 zugeordnet, welches in dem
in Fig. 4 und 5 gezeigten Zustand des Mitnehmersystems
10 an einem Ende auf das Riegelelement 28 derart ein-
wirkt, dass es gegen die Wirkung des elastischen Ele-
ments 30 in seine offene Stellung geschwenkt wird. Dies
wird dadurch erreicht, dass sich gleichzeitig die zweite
Gelenkhalfte 16¢ des ersten Gelenkelements 16 in ihrer
eingeschwenkten Orientierung befindet, so dass das
Ausléseelement 32 an das Riegelelement 28 angenahert
ist und mit diesem in Kontakt kommen kann.

[0036] Demhingegenistinderin Fig. 3 gezeigten Kon-
figuration, in welcher aus den oben genannten Griinden
die zweite Gelenkhélfte 16c des ersten Gelenkelements
16 in ihrer ausgeschwenkten Position ist, das zweite Ein-
griffselement 14 ebenfalls weiter von dem ersten Eingriff-
selement 12 in horizontaler Richtung verlagert, d.h. in
der Hinteransicht aus Fig. 6 weiter nach links, so dass
das an dem zweiten Gelenkelement 14 vorgesehene
Ausléseelement 32 nicht mit dem Riegelelement 28 in
Kontakt kommen und dieses folglich auch nicht aus sei-
ner geschlossenen Stellung in seine offene Stellung aus-
lenken kann.

[0037] Folglichwird lediglich inden im Fig. 4 gezeigten
Zustand, in welchem die Eingriffselemente 12 und 14 mit
den Gegenelementen 26 in Kontakt stehen, ein Uberfiih-
ren des Riegelelements 28 in seine offene Position und
damit ein Offnen der Aufzugkabinentiir erlaubt. Auf diese
Weise wird mit verringertem konstruktiven Aufwand ein
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Sicherheitssystem geschaffen, welches es ermdglicht,
die Aufzugkabinentir im Falle eines Stromloswerdens
der Antriebseinrichtung sicher verriegelt zu halten.
[0038] Zuletzt sei noch darauf hingewiesen, dass das
zweite Gelenkelement 18 im Wesentlichen dem ersten
Gelenkelement 16 entspricht und ebenfalls zwei Gelenk-
halften 18b und 18c aufweist, jedoch auf das Vorsehen
eines elastischen Elements verzichtet ist, da das elasti-
sche Element 22 des ersten Gelenkelements 16 bereits
ausreicht, um die gewlinschte Wirkung und Funktions-
weise erzielen zu kdnnen.

[0039] In den Figuren 7 und 8 sowie 9 und 10 sind
jeweils eine zweite und eine dritte Ausfliihrungsform ei-
nes erfindungsgemafen Mithehmersystems in verschie-
denen Ansichten dargestellt. Hierbei ist das Mithehmer-
system aus Fig. 7 und 8 allgemein mit dem Bezugszei-
chen 100 bezeichnet und das Mitnehmersystem aus Fig.
9 und 10 mit dem Bezugszeichen 200. Komponenten der
Mitnehmersysteme 100 und 200, die jeweils analogen
Komponenten der ersten Ausfiihrungsform eines Mit-
nehmersystems 10 entsprechen, sind mit gleichen Be-
zugszeichen, jeweils erhdht um 100 bzw. 200, bezeich-
net und auf eine detaillierte Beschreibung davon wird
teilweise unter Bezugnahme auf die Beschreibung der
ersten Ausflihrungsform verzichtet werden.

[0040] Inder Ausfiihrungsform eines erfindungsgema-
Ren Mitnehmersystems aus Fig. 7 und 8 wird auf das
elastische Element 22 verzichtet und das Verschwenken
der beiden Gelenkhalften 116b und 116¢c wird alleine
durch die Wirkung der Gewichtskraft der von der zweiten
Gelenkhalfte 116c getragenen Komponenten bewirkt, al-
so unter anderem des zweiten Eingriffselements 114.
Hierzu ist die Schwenkachse 116d bezlglich des
Schwerpunkts der zweiten Gelenkhalfte 116¢ und der
von ihr getragenen Komponenten derart angeordnet,
dass in einem ansonsten kraftefreien Zustand ab einem
bestimmten Winkel gegenilber der Horizontalen wah-
rend eines Ubergangs in die geéffnete Position der Ein-
grifiselemente 112 und 114 die durch einen Pfeil Fy an-
gedeutete Gewichtskraft bei der zweiten Gelenkhalfte
116¢ ein Drehmoment um die Schwenkachse 116d im
Uhrzeigersinn hervorruft, welches die beiden Gelenk-
halften 116b und 116c¢ in ihre ausgeschwenkte Orientie-
rung zieht.

[0041] Da das Mitnehmersystem 100 aus den Fig. 7
und 8 ansonsten hinsichtlich seiner Funktionsweise dem
Mitnehmersystem 10 aus den Fig. 1 bis 6 entspricht, kann
auch hier lediglich dann eine Betatigung des Riegelele-
ments 128 erfolgen, wenn die in Fig. 7 und 8 nicht dar-
gestellten Gegenelemente einer Aufzugschachttir mit
den beiden Eingriffselementen 112 und 114 bei einem
Offnen davon in Kontakt kommen und demzufolge die
beiden Gelenkhalften 116b und 116c in ihrer einge-
schwenkten Orientierung halten, woraufhin das Ausl6-
seelement 132 mit dem Riegelelement 128 in Kontakt
kommt und es betéatigt.

[0042] Hierbei sei ferner darauf hingewiesen, dass in
der Ausfiihrungsform aus den Fig. 7 und 8 ein Streben-
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element 136 vorgesehen ist, welches die beiden zweiten
Gelenkhalften 116¢c und 118c des ersten Gelenkele-
ments 116 und des zweiten Gelenkelements 118 mitein-
ander fur ein gemeinsames Schwenken mechanisch
koppelt. Ferner ist im Schwenkbereich der zweiten Ge-
lenkhalfte 118c des zweiten Gelenkelements 118 ein An-
schlagselement 138 vorgesehen, welches den mdgli-
chen Schwenkwinkel der zweiten Gelenkhalften 116¢
und 118c im Uhrzeigersinn begrenzt.

[0043] Zuletztist in den Fig. 9 und 10 eine dritte Aus-
fuhrungsform eines erfindungsgemafen Mitnehmersys-
tems 200 gezeigt. Auch in dieser Variante wird das Ver-
schwenken der entsprechenden zweiten Gelenkhalfte
216c¢ des ersten Gelenkelements 216 durch die Wirkung
der Gewichtskraft der davon getragenen Komponenten
bewirkt. Im Gegensatz zu der Ausfilhrungsform aus den
Fig. 7 und 8 beginnt die entsprechende Schwenkbewe-
gung aufgrund der Platzierung der entsprechenden
Schwenkachse 216d jedoch nicht unmittelbar bei einem
Ubergang der Eingriffselemente 212 und 214 in ihre ge-
offnete Stellung, sondern erst, wenn im Laufe dieses
Ubergangs das Ausléseelement 232 mit dem Riegelele-
ment 228 in Kontakt kommt. Hierbei ist ndmlich aufgrund
der Formgebung des Riegelelements 228 die von dem
auf das Riegelelement 228 wirkenden elastischen Ele-
ment 230 ausgetibte Kraft Fg4e, grofier als die tiber das
Ausloseelement 232 auf das Riegelelement 228 wirken-
de Vektorkomponente Fg der Gewichtskraft der von der
zweiten Gelenkhalfte 216¢ getragenen Komponenten.
[0044] Dementsprechend wird in einem ansonsten
kraftefreien Zustand das Ausléseelement 232 an der
Kontur des Riegelelements 228 in Fig. 10 ganz links ab-
gleiten und hierdurch das relative Verschwenken der bei-
den Gelenkhalften 216b und 216 hervorrufen, so dass
das Riegelelement 228 zunachst einmal nicht ausgelost
wird. Erneut ist hierzu folglich ein Kontakt der Eingriffse-
lemente 212 und 214 mit in Fig. 9 und 10 nicht darge-
stellten Gegenelementen der Aufzugschachttiir notwen-
dig, wodurch das relative Verschwenken der Gelenkhalf-
ten216bund 216¢ verhindertwird und dementsprechend
eine ausreichend grofl3e Kraft zum Auslésen des Riegel-
elements 228 auf dieses ausgelibt wird.

[0045] Samtliche der drei dargestellten Ausfihrungs-
formen 10, 100 und 200 I6sen dementsprechend in ahn-
licher Weise die Aufgabe, ein Auslésen der entsprechen-
den Riegelelemente nur in Zustanden zu erlauben, in
welchen der Aufzugkabinentir in gewtinschter Ausrich-
tung eine Kabinenschachttiir gegeniiberliegt.

Patentanspriiche

1. Mitnehmersystem (10) fiir das gemeinsame Offnen
und SchlieBen einer Aufzugkabinentiir und einer
Aufzugschachttir, welche der Aufzugkabine zuge-

ordnet ist, umfassend:

- ein Paar von einem ersten und einem zweiten
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Eingriffselement (12, 14), welche sich im We-
sentlichen parallel und vertikal erstrecken und
welche zwischen einer gedffneten Position, in
welcher sie einen ersten horizontalen Abstand
aufweisen, und einer geschlossenen Position,
in welcher sie einen zweiten horizontalen Ab-
stand voneinander aufweisen, verlagerbar sind;

wobei der erste horizontale Abstand grofRer als der
zweite horizontale Abstand ist;

- wenigstens ein erstes und ein zweites Gelenk-
element (16, 18), welche das Paar von Eingriff-
selementen (12, 14) in einer Parallelogramm-
Konfiguration tragen und zur Verlagerung der
Eingriffselemente (12, 14) zwischen der offenen
Position und der geschlossenen Position rotier-
bar sind;

wobei das erste Gelenkelement (16) eine orts-
feste erste Gelenkhalfte (16b) zum Tragen des
ersten Eingriffselements (12) und eine ver-
schwenkbare zweite Gelenkhalfte (16¢) zum
Tragen des zweiten Eingriffselements (14) um-
fasst, welche durch ein elastisches Element (22)
zu einem Verschwenken von einer einge-
schwenkten Orientierung zu einer ausge-
schwenkten Orientierung mit einer vorbestimm-
ten Vorbelastkraft voneinander weg vorbelastet
sind;

wobei die Vorbelastkraft des elastischen Ele-
ments (22) derart gewahlt ist, dass sie grofRer
ist als eine Summe der Gewichtskréafte der Ge-
lenkelemente (16, 18) und des zweiten Eingriff-
selements (14) in der gedffneten Position ist;
wobei der zweiten Gelenkhalfte (16¢) ferner ein
Fihrungsabschnitt (16e) an einem der ersten
Gelenkhalfte (16b) abgewandten Seite zuge-
ordnet ist;

- eine FUhrungskurve (24), an welcher der Fih-
rungsabschnitt (16e) der zweiten Gelenkhalfte
(16c) des ersten Gelenkelements (16) in der ge-
schlossenen Position der Eingriffselemente (12,
14) und zu Beginn eines Ubergangs in die ge-
offnete Position anliegt, um der Vorbelastkraft
des elastischen Elements (22) entgegenzuwir-
ken;

- ein Riegelelement (28), welches zwischen ei-
ner geschlossenen Stellung, in welcher es ein
Offnen der Aufzugkabinentiir verhindert, und in
einer offenen Stellung, in welcher es ein Offnen
der Aufzugkabinentir erlaubt, verschwenkbar
ist, wobei es in einem unbetatigten Zustand in
der geschlossenen Stellung vorliegt;

wobei der zweiten Gelenkhalfte (16c) des ersten Ge-
lenkelements (16) oder dem zweiten Eingriffsele-
ment (14) ferner ein Ausléseelement (32) zugeord-
net ist, welches derart mit dem Riegelelement (28)
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ausgerichtet ist, dass in der gedffneten Position der
Eingriffselemente (12, 14) bei einem Vorliegen der
eingeschwenkten Orientierung der Gelenkhalften
(16b, 16c) das Riegelelement (28) in die offene Stel-
lung verschwenkt, wahrend es in der ausge-
schwenkten Orientierung der Gelenkhalften (16b,
16c) das Riegelelement (28) in der geschlossenen
Stellung belasst.

Mitnehmersystem (100, 200) fir das gemeinsame
Offnen und SchlieRen einer Aufzugkabinentiir und
einer Aufzugschachttir, welche der Aufzugkabine
zugeordnet ist, umfassend:

- ein Paar von einem ersten und einem zweiten
Eingriffselement (112, 114, 212, 214), welche
sichim Wesentlichen parallel und vertikal erstre-
cken und welche zwischen einer gedffneten Po-
sition, in welcher sie einen ersten horizontalen
Abstand aufweisen, und einer geschlossenen
Position, in welcher sie einen zweiten horizon-
talen Abstand voneinander aufweisen, verlager-
bar sind;

wobei der erste horizontale Abstand gréRer als der
zweite horizontale Abstand ist;

- wenigstens ein erstes und ein zweites Gelenk-
element (116, 118, 216, 218), welche das Paar
von Eingriffselementen (112, 114, 212, 214) in
einer Parallelogramm-Konfiguration tragen und
zur Verlagerung der Eingriffselemente (112,
114, 212, 214) zwischen der offenen Position
und der geschlossenen Position rotierbar sind;
wobei das erste Gelenkelement (116, 216) eine
ortsfeste erste Gelenkhalfte (116b, 216b) zum
Tragen des ersten Eingriffselements (112, 212)
und eine verschwenkbare zweite Gelenkhalfte
(116¢c, 216¢) zum Tragen des zweiten Eingriff-
selements (114, 214) umfasst, welche durch die
Wirkung der Gewichtskraft der von der zweiten
Gelenkhalfte (116¢, 216c¢) getragenen Kompo-
nenten zu einem Verschwenken von einer ein-
geschwenkten Orientierung zu einer ausge-
schwenkten Orientierung weg verschwenkbar
sind;

wobei der zweiten Gelenkhalfte (116¢, 216c)
ferner ein Fuhrungsabschnitt (116e, 216e) an
einem der ersten Gelenkhalfte abgewandten
Seite zugeordnet ist;

- eine Fuhrungskurve (124,224), an welcher der
Fihrungsabschnitt (116e, 216e) der zweiten
Gelenkhalfte (116¢, 216¢) des ersten Gelenke-
lements (116, 216) in der geschlossenen Posi-
tion der Eingriffselemente (112, 114, 212, 214)
und zu Beginn eines Ubergangs in die gedffnete
Position anliegt;

- ein Riegelelement (128, 228), welches zwi-
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schen einer geschlossenen Stellung, in welcher
es ein Offnen der Aufzugkabinentiir verhindert,
und in einer offenen Stellung, in welcher es ein
Offnen der Aufzugkabinentiir erlaubt, ver-
schwenkbar ist, wobei es in einem unbetatigten
Zustand in der geschlossenen Stellung vorliegt;

wobei der zweiten Gelenkhalfte (116c, 216c) des
ersten Gelenkelements (116, 216) oder dem zweiten
Eingriffselement (114, 214) ferner ein Ausldseele-
ment (132, 232) zugeordnet ist, welches derart mit
dem Riegelelement (128, 228) ausgerichtet ist, dass
in der gedffneten Position der Eingriffselemente
(112, 114, 212, 214) bei einem Vorliegen der einge-
schwenkten Orientierung der Gelenkhalften (116b,
116, 216b, 216c) das Riegelelement (128, 228) in
die offene Stellung verschwenkt, wahrend es in der
ausgeschwenkten Orientierung der Gelenkhalften
(116b, 116; 216b, 216¢c) das Riegelelement (128,
228) in der geschlossenen Stellung belasst.

Mitnehmersystem (100) nach Anspruch 2,

ferner umfassend ein Anschlagselement (138), wel-
ches dazu eingerichtet und angeordnet ist, das Ver-
schwenken der zweiten Gelenkhalfte (116c¢) bezlg-
lich der ersten Gelenkhalfte (116b) in Richtung der
ausgeschwenkten Orientierung zu begrenzen.

Mitnehmersystem (200) nach Anspruch 2,

wobei dem Riegelelement (228) ein elastisches Vor-
belastelement (230) zugeordnet ist, welches das
Riegelelement (228) in seine geschlossene Stellung
vorbelastet, wobei die von dem Vorbelastelement
(230) ausgelibte Kraft groRer ist als die Wirkung der
Gewichtskraft der von der zweiten Gelenkhélfte
(216¢) getragenen Komponenten.

Mitnehmersystem (10, 100, 200) nach einem der
vorhergehenden Anspriiche,

wobei das zweite Gelenkelement (18, 118, 218)
ebenfalls eine ortsfeste erste Gelenkhalfte (18b,
118b, 218b) zum Tragen des ersten Eingriffsele-
ments (12, 112,212)und eine verschwenkbare zwei-
te Gelenkhalfte (18c, 118c, 218c) zum Tragen des
zweiten Eingriffselements (14, 114, 214) umfasst.

Mitnehmersystem (100) nach Anspruch 5,

wobei die zweiten Gelenkhalften (116¢, 118c) des
ersten und zweiten Gelenkelements (116, 118) mit-
einander Uber ein Strebenelement (136) fir ein ge-
meinsames Verschwenken zwischen der einge-
schwenkten und der ausgeschwenkten Orientierung
gekoppelt sind.

Mitnehmersystem (10, 100, 200) nach einem der
vorhergehenden Anspriiche,

wobei eine Verlagerung der Eingriffselemente (12,
14,112,114, 212, 214) zwischen der gedffneten und
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10.

1.

der geschlossenen Position einem Schwenken der
Gelenkelemente (16, 18, 116, 118, 216, 218) um et-
wa 55° bis 57° entspricht.

Mitnehmersystem (10, 100, 200) nach einem der
vorhergehenden Anspriiche,

wobei das Ausléseelement (32, 132, 232) an einem
dem zweiten Eingriffselement (14, 114, 214) zuge-
ordneten Winkelelement vorgesehen ist.

Mitnehmersystem (10, 100, 200) nach einem der
vorhergehenden Anspriiche,

wobei das Ausléseelement (32, 132, 232) in einem
gebogenen Langloch (34, 134, 234) gefiihrt ist.

Mitnehmersystem (10, 100, 200) nach einem der
vorhergehenden Anspriiche,

wobei der Fiihrungsabschnitt (16e, 116e, 216e) der
zweiten Gelenkhélfte (16c, 116¢c, 216¢) des ersten
Gelenkelements (16, 116, 216) eine Rolle umfasst,
welche zu einem Abrollen an der Fiihrungskurve (24,
124, 224) eingerichtet ist.

Aufzugkabinentlr, umfassend ein Mitnehmersys-
tem (10, 100, 200) nach einem der vorhergehenden
Anspriiche und eine Antriebsvorrichtung, welche da-
zu eingerichtet ist, ein Schwenken der Gelenkele-
mente auszulosen.
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