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(107), mit einer Saugmundoéffnung, die im Betrieb der
Saugdise einer zu reinigenden Oberflache zugewandt
ist, wobei die Saugmundéffnung eine Gesamtflache auf-
weist, durch die im Betrieb der Saugdiise ein Saugluft-
strom zum Absaugen der zu reinigenden Oberflache
stromt. Ferner umfasst die Saugdiise ein Abdeckele-
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ment, das ausgebildet ist, aus einer Basisstellung in eine
Abdeckstellung tberfiihrt zu werden, in der das Abdeck-
element einen ersten Teilbereich (208) der Saugmund-
6ffnung bedeckt, sodass der Saugluftstrom im Betrieb
der Saugdiise durch einen nicht-bedeckten zweiten Teil-
bereich (207) der Saugmundéffnung stromt, der eine ge-
genuber der Gesamtflache der Saugmundéffnung redu-
zierte Flache aufweist.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Saugdise fir eine Saugvorrichtung, insbesondere fiir einen Saugroboter.

[0002] Eine Saugvorrichtung weist typischerweise eine Saugdiise mit einem Saugmund auf, Uber den mittels eines
Luftstroms Verunreinigungen bzw. Schmutz, insbesondere Staubpartikel, von einem zu reinigenden Boden, aufgesaugt
werden. Der Luftstrom kann durch ein Geblase bewirkt werden. Durch den Luftstrom wird der Schmutz von dem Saug-
mund in einen Schmutzsammelbehalter der Saugvorrichtung gefordert.

[0003] Die Saugleistung einer Saugvorrichtung, insbesondere eines Saugroboters, kann beispielsweise in der Ecke
eines Raumes beeintrachtigt sein, da der Saugmund nicht unmittelbar an der Ecke des Raumes platziert werden kann
und/oder da der Saugmund einer Saugvorrichtung typischerweise dafir vorgesehen ist, relativ groRe, freie, Flachen
abzusaugen, und somit nicht in der Ecke oder an dem Rand eines Raumes fokussiert werden kann.

[0004] Das vorliegende Dokument befasst sich mit der technischen Aufgabe, eine Saugduse fiir eine Saugvorrichtung,
insbesondere fiir einen Saugroboter, bereitzustellen, die auch in schlecht zuganglichen Bereichen, wie z. B. einer Raum-
ecke, eine zuverlassige und griindliche Reinigung ermdglicht.

[0005] Die Aufgabe wird jeweils durch die Gegenstéande der einzelnen unabhangigen Patentanspriiche geldst. Vor-
teilhafte Ausfiihrungsformen sind insbesondere in den abhangigen Patentanspriichen definiert, in nachfolgender Be-
schreibung beschrieben oder in der beigefligten Zeichnung dargestellt.

[0006] GemafR einem Aspekt der Erfindung wird eine Saugdiise fir eine Saugvorrichtung beschrieben. Die Saugdiise
kann dabei fest in die Saugvorrichtung, insbesondere in das Gehause der Saugvorrichtung, integriert sein (wie z. B. bei
einem Saugroboter). Alternativ kann die Saugdiise abnehmbar ausgebildet sein (wie z. B. bei einem (handgefihrten)
Staubsauger).

[0007] Die Saugdise umfasst einen Saugmund, mit einer Saugmundoéffnung, wobei die Saugmundéffnung im Betrieb
der Saugdise der zu reinigenden Oberflache (z. B. einem Boden) zugewandt ist. Die Saugmundéffnung kann eine
Gesamtflache aufweisen, durch die im Betrieb der Saugdiise ein Saugluftstrom zum Absaugen der zu reinigenden
Oberflache stromt (wenn die Saugmundéffnung nicht bedeckt wird). In einem Standardbetrieb kann die Saugdise
ausgebildet sein, einen Saugluftstrom durch die Gesamt- (Querschnitts-) Flache der Saugmundoéffnung zu bewirken,
um einen moglichst groen Bereich der zu reinigenden Oberfliche abzusaugen.

[0008] Die Saugmunddéffnung kann rechteckférmig ausgebildet sein. Ferner kann die Saugmundéffnung eine Langs-
achse und eine (senkrecht zu der Langsachse angeordnete) Querachse aufweisen. Die Saugmundéffnung kann entlang
der Langsachse eine bestimmte Gesamtlange und entlang der Querachse eine bestimmte Gesamtbreite aufweisen.
Dabei kann die Gesamtlange groRer sein als die Gesamtbreite, z. B. um einen Faktor 2 oder mehr, oder um einen Faktor
3 oder mehr. Die Gesamtflache der Saugmundéffnung kann dem Produkt aus Gesamtlange und Gesamtbreite entspre-
chen. Die Querachse kann in der tblichen Bewegungsrichtung der Saugdiise angeordnet sein (vor bzw. zurlick). Die
Langsachse kann quer zu der Ublichen Bewegungsrichtung angeordnet sein.

[0009] Indem Saugmund der Saugdiise kann eine Biirstenwalze angeordnet sein, wobei die Biirstenwalze ausgebildet
ist, sich um eine Rotationsachse zu drehen, wobei die Rotationsachse typischerweise parallel zu der Langsachse der
Saugmundéffnung verlduft. Die Birstenwalze kann derart in dem Saugmund angeordnet sein, dass die Birstenwalze
durch die Saugmundéffnung auf die zu reinigende Oberflache einwirken kann.

[0010] Die Saugdise umfasst ein Abdeckelement, das ausgebildet ist, aus einer Basisstellung in eine Abdeckstellung
Uberfuihrt zu werden. Dabei kann das Abdeckelement ausgebildet sein, in der Abdeckstellung einen ersten Teilbereich
der Saugmundoéffnung zu bedecken, sodass der Saugluftstrom im Betrieb der Saugdiise durch einen nicht-bedeckten
zweiten Teilbereich der Saugmundéffnung stromt, der eine gegeniliber der Gesamtflache der Saugmundé6ffnung redu-
zierte Flache aufweist. Durch die Reduzierung der effektiven Querschnittsflache, durch die der Saugluftstrom flief3t, wird
typischerweise die Stromungsgeschwindigkeit des Saugluftstroms erhéht (wenn der Volumenstrom des Saugluftstroms
insgesamt unverandert bleibt).

[0011] Ferner kann das Abdeckelement derart ausgebildet sein, dass das Abdeckelement die Saugmundé6ffnung in
der Basisstellung nicht bedeckt, und/oder dass bei Betrieb der Saugdiise mit dem Abdeckelement in der Basisstellung
der Saugluftstrom durch den ersten Teilbereich und durch den zweiten Teilbereich der Saugmundéffnung stréomt.
[0012] Wie bereits oben dargelegt, kann der Saugmund bzw. die Saugmundéffnung eine Langsachse aufweisen, die
ggf. senkrecht zu der (Ublichen) Bewegungsrichtung der Saugdiise bei Betrieb der Saugduse verlauft. Der erste Teil-
bereich und der zweite Teilbereich der Saugmundéffnung kdnnen entlang der Langsachse des Saugmunds bzw. der
Saugmundéffnung benachbart und/oder hintereinander angeordnet sein. Insbesondere kann der zweite Teilbereich
entlang der Langsachse des Saugmunds auf den ersten Teilbereich folgen. Ferner kdnnen sich der erste Teilbereich
und der zweite Teilbereich der Saugmundéffnung entlang der Langsachse Uiber die Gesamtlange der Saugmundéffnung
erstrecken. Mit anderen Worten, der erste Teilbereich und der zweite Teilbereich kdnnen zusammen die Gesamtlange
der Saugmundéffnung aufweisen. Mit noch anderen Worten, die Gesamtlange der Saugmundéffnung entlang der Langs-
achse kann sich aus der ersten Lange des ersten Teilbereichs und der zweiten Lange des zweiten Teilbereichs der
Saugmundéffnung zusammensetzten. Des Weiteren kdnnen sich der erste Teilbereich und der zweite Teilbereich entlang
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der Querachse, die senkrecht zu der Langsachse verlauft, jeweils Giber die Gesamtbreite der Saugmundoéffnung erstre-
cken.

[0013] Es wird somit eine Saugdiise mit einer Saugmundoéffnung beschrieben, die durch ein Abdeckelement teilweise
bedecktwerden kann, um die Querschnittsflache des nicht-bedeckten Teilbereichs der Saugmunddéffnung zu verkleinern,
wodurch die Strémungsgeschwindigkeit des Saugluftstroms durch diesen Teilbereich erhéht wird. Als Folge darauf kann
die Reinigungsgute an einer fokussierten Stelle der zu reinigenden Oberflache (z. B. an der Wand eines Raums oder
in der Ecke eines Raums) in effizienter und zuverlassiger Weise erhdht werden.

[0014] Die Saugdise kann ferner zumindest einen Aktor umfassen, der eingerichtet ist, das Abdeckelement von der
Basisstellung in die zumindest eine Abdeckstellung zu tberflihren. Der Aktor kann ausgebildet sein, manuell durch einen
Nutzer der Saugdiise betatigt zu werden (z. B. mit dem Ful3). Alternativ oder ergédnzend kann der Aktor zumindest einen
elektrischen Motor umfassen, um eine automatische Ansteuerung des Abdeckelements zu bewirken. So kann eine
besonders komfortable und zuverlassige Abdeckung eines Teilbereichs der Saugmundéffnung ermdglicht werden.
[0015] Das Abdeckelement kann eine Abdeckflache aufweisen (z. B. in Form eines flachigen Materials), die durch
den Aktor aus dem ersten Teilbereich der Saugmundéffnung herausbewegt werden kann, um das Abdeckelement von
der Abdeckstellung in die Basisstellung zu Uberfiihren. Alternativ oder erganzend kann die Abdeckflache durch den
Aktor in den ersten Teilbereich der Saugmundéffnung hineinbewegt werden, um das Abdeckelement von der Basisstel-
lung in die Abdeckstellung zu tberflihren. Dabei kann die Abdeckflache ggf. anhand von ein oder mehreren Fihrungs-
elementen (etwa einer Filhrungsschiene oder einem Stitzring) in den ersten Teilbereich hinein oder aus dem ersten
Teilbereich herausbewegt werden. So kann eine besonders zuverlassige Abdeckung eines Teilbereichs der Saugmund-
6ffnung ermdglicht werden.

[0016] Das Abdeckelement kann mehrere Stitzringe umfassen, die entlang der Langsachse des Abdeckelements
(die typischerweise der Langsachse des Saugmunds entspricht) benachbart und/oder hintereinander angeordnet sind.
Insbesondere kbnnen mehrere Stiitzringe an unterschiedlichen Stellen der Langsachse des Abdeckelements angeordnet
sein (z. B. an den gegenuberliegenden Enden des Saugmunds und an ein oder mehreren dazwischenliegenden Stellen).
Die Abdeckflache kann dann an den Stiitzringen befestigt sein. Die Abdeckflache kann dabei ein Segment der Mantel-
flache eines Kreiszylinders bilden. Mit anderen Worten, das Abdeckelement kann rohrférmig ausgebildet sein, wobei
nur ein Teil der Mantelflache des Rohrs durch eine Abdeckflache bedeckt ist.

[0017] Das (rohrférmige) Abdeckelement kann in dem Saugmund angeordnet sein. Dabei kdnnen die Stiitzringe eine
in dem Saugmund angeordnete Birstenwalze umschlieBen. Das Abdeckelement kann ausgebildet sein, durch den Aktor
innerhalb des Saugmunds um die Langsachse gedreht zu werden, sodass die Abdeckflache in einer Basiswinkellage
(die der Basisstellung des Abdeckelements entspricht) den ersten Teilbereich der Saugmundéffnung nicht bedeckt (die
Abdeckflache kanndanninnerhalb des Saugmunds angeordnet sein, z. B. an einer Wand des Saugmunds). Des Weiteren
kann das Abdeckelement ausgebildet sein, durch den Aktor innerhalb des Saugmunds um die Langsachse gedreht zu
werden, sodass die Abdeckflache in einer Abdeckwinkellage (die der Abdeckstellung des Abdeckelements entspricht)
den ersten Teilbereich der Saugmundéffnung (genau) bedeckt.

[0018] Der erste Teilbereich der Saugmundéffnung kann entlang der Langsachse durch einen ersten Rand und einen
gegenuberliegenden zweiten Rand begrenzt sein. Die Abdeckflache kann sich dann axial entlang der Langsachse von
dem ersten Rand bis zu dem zweiten Rand des ersten Teilbereichs der Saugmunddéffnung erstrecken. Ferner kann der
erste Teilbereich der Saugmundoéffnung entlang der Querachse durch eine Vorderkante und eine gegenuberliegende
Hinterkante begrenzt sein. Die Abdeckflache kann sich dann Gber einen derart breiten Winkelbereich tangential und/oder
in Umfangsrichtung um die Langsachse erstrecken, dass die Abdeckflache in der Abdeckwinkellage die Saugmundoff-
nung entlang der Querachse von der Hinterkante bis zu der Vorderkante bedeckt.

[0019] Es kann somit ein rohrférmiges Abdeckelement bereitgestellt werden, das um die Langsachse gedreht werden
kann, um selektiv den ersten Teilbereich der Saugmunddéffnung frei zu geben oder zu bedecken. So kann eine selektive
ortliche Fokussierung der Saugmundoffnung in besonders effizienter und zuverlassiger Weise bewirkt werden.

[0020] Das Abdeckelement kann derart ausgebildet sein, dass sich die Abdeckflache an dem zweiten Rand des ersten
Teilbereichs (der von dem zweiten Teilbereich abgewandt ist) iiber einen breiteren Winkelbereich erstreckt als an dem
ersten Rand des ersten Teilbereichs (der dem zweiten Teilbereich zugewandt ist), sodass durch Drehen des Abdeck-
elements um die Langsachse der Anteil des ersten Teilbereichs der Saugmundéffnung verandert wird, insbesondere
stufenweise oder flieRend veréandert wird, der von der Abdeckflache bedeckt wird. Die Breite der Abdeckflache kann
somit entlang der Langsachse verandert werden, um in effizienter Weise die Querschnittsflache des nicht-bedeckten
Teils der Saugmundoéffnung verandern zu kdnnen.

[0021] Alternativ oder erganzend kann das Abdeckelement eine schildférmige Abdeckflache umfassen. Die schildfor-
mige Abdeckflache kann in der Basisstellung des Abdeckelements in einem Hohlraum (der Saugdise und/oder der
Saugvorrichtung) angeordnet sein, der entlang der Querachse der Saugmundoéffnung vor oder hinter der Saugmund-
6ffnung (insbesondere vor der Vorderkante der Saugmunddéffnung oder hinter der Hinterkante der Saugmundoéffnung)
angeordnet ist. Ferner kann die schildférmige Abdeckflache in der Abdeckstellung des Abdeckelements den ersten
Teilbereich der Saugmundéffnung bedecken. Die schildférmige Abdeckflache kann durch den Aktor bewegt werden.
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Durch die Verwendung einer schildférmigen Abdeckflaiche kann die Saugmunddéffnung in besonders effizienter und
zuverlassiger Weise teilweise bedeckt werden.

[0022] Die schildférmige Abdeckflache kann an dem zweiten Rand des ersten Teilbereichs (der von dem zweiten
Teilbereich abgewandt ist) eine groRere Breite (entlang der Querachse) aufweisen als an dem ersten Rand des ersten
Teilbereichs (der dem zweiten Teilbereich zugewandt ist). So kann es ermdglicht werden, den Anteil des ersten Teilbe-
reichs der Saugmundéffnung zu verandern, der von der Abdeckflache bedeckt wird.

[0023] Alternativ oder ergdnzend kann das Abdeckelement eine (ab- und/oder aufrollbare) Abdeckflache aufweisen,
die in der Basisstellung des Abdeckelements auf einer Rolle aufgerolltist, und die zur Uberfiihrung des Abdeckelements
in die Abdeckstellung von der Rolle abgewickelt werden kann, sodass die Abdeckflaiche den ersten Teilbereich der
Saugmundéffnung zumindest teilweise oder vollstandig bedeckt. Die Abdeckflache kann eine Vielzahl von Lamellen
umfassen, die parallel zu der Rotationsachse der Rolle angeordnet sind. Alternativ oder erganzend kann die Abdeckflache
ein flexibles, insbesondere textil- oder gummibasiertes, Material umfassen.

[0024] Die Rolle kann entlang der Langsachse der Saugmundéffnung vor oder hinter der Saugmundéffnung ange-
ordnet sein, so dass die Abdeckflache entlang der Langsachse Uber den ersten Teilbereich der Saugmundéffnung
bewegt wird. So kénnen in effizienter Weise unterschiedliche Anteile des ersten Teilbereichs bedeckt werden. Alternativ
kann die Rolle entlang der Querachse der Saugmundéffnung vor oder hinter der Saugmundéffnung angeordnet sein (z.
B. vor der Vorderkante oder hinter der Hinterkante der Saugmundéffnung), so dass die Abdeckflache entlang der Quer-
achse Uber den ersten Teilbereich der Saugmundéffnung bewegt wird.

[0025] Durchdie Verwendungeiner(ab-und/oderaufrollbaren) Abdeckflache kann die Saugmundoéffnung in besonders
effizienter und zuverlassiger Weise teilweise bedeckt werden.

[0026] Das Abdeckelement kann eine erste Rolle an einer ersten Seite der Saugmundéffnung und eine zweite Rolle
an einer gegeniberliegenden zweiten Seite der Saugmundéffnung aufweisen. Die erste Seite kann (entlang der Quer-
achse) vor und die zweite Seite kann hinter der Saugmundéffnung angeordnet sein. Alternativ kann die erste Seite
(entlang der Langsachse) rechts und die zweite Seite links neben der Saugmundéffnung angeordnet sein.

[0027] Das Abdeckelement kann dann derart ausgebildet sein, dass die Abdeckflache in komplementarer Weise von
der ersten Rolle abgewickelt und von der zweiten Rolle aufgewickelt wird, oder umgekehrt (um das Abdeckelement von
der Basisstellung in die Abdeckstellung zu tiberfiihren). Durch die Verwendung von zwei Rollen kann die Zuverlassigkeit
der Abdeckung der Saugmundoffnung weiter erhdht werden.

[0028] Die Abdeckflache kann ein Abdeck-Raster mit einer Vielzahl von Rasterzellen (insbesondere mit einer flachigen
Matrix von Rasterzellen) umfassen. Dabei kann ein erster Teil der Vielzahl von Rasterzellen Abdeckmaterial zum Ab-
decken von jeweils einer entsprechenden Zelle des ersten Teilbereichs der Saugmunddéffnung aufweisen. Ferner kann
ein zweiter Teil der Vielzahl von Rasterzellen kein Abdeckmaterial aufweisen, sodass die entsprechende Zelle des
ersten Teilbereichs der Saugmundéffnung nicht abgedeckt wird. Durch die Verwendung einer Abdeckflache, bei der
Rasterzellen teilweise bedeckt und teilweise nicht-bedeckt sind, kann eine besonders flexible ortliche Fokussierung des
Saugluftstroms bewirkt werden.

[0029] Die Saugdiise kann an dem Rand des zweiten Teilbereichs der Saugmundéffnung, der von dem ersten Teil-
bereich der Saugmundéffnung abgewandt ist, ein Dichtelement (z. B. eine Dichtlippe oder eine Birstenleiste) umfassen,
das zwischen einer Dichtstellung und einer Durchlassstellung bewegt werden kann. Dabei kann das Dichtelement
ausgebildet sein, den Saugluftstrom in der Dichtstellung starker zu blockieren als in der Durchlassstellung. Der Rand
des zweiten Teilbereichs kann an der Seitenwand der Saugdiise und/oder der Saugvorrichtung angeordnet sein.
[0030] Die Saugdiise kann ausgebildet sein, das Dichtelement in der Dichtstellung zu betreiben, wenn sich das Ab-
deckelement in der Basisstellung befindet. So kann der Saugluftstrom in zuverlassiger Weise auf den Bereich unterhalb
der (vollstandig geoffneten) Saugmunddéffnung fokussiert werden. Des Weiteren kann die Saugdiise ausgebildet sein,
das Dichtelement in der Durchlassstellung zu betreiben, wenn sich das Abdeckelement in der Abdeckstellung befindet.
So kann der Saugluftstrom zu dem Rand der Saugdise hin orientiert werden, um die Reinigungsgiite an dem Rand
weiter zu erhéhen.

[0031] Die Saugdiise kann ein Dichtelement (z. B. eine Dichtlippe oder eine Biirstenleiste) umfassen, das ausgebildet
ist, bei Betrieb der Saugdiise mit dem Abdeckelementin der Abdeckstellung den Rand zwischen dem zweiten Teilbereich
der Saugmundéffnung und dem ersten Teilbereich der Saugmundéffnung abzudichten. Zu diesem Zweck kann sich das
Dichtelement an dem Rand zwischen dem zweiten Teilbereich der Saugmundéffnung und dem ersten Teilbereich der
Saugmundéffnung von der Saugmundéffnung zu der zu reinigenden Oberflache hin erstrecken. So kann der Saugluft-
strom in besonders effektiver Weise auf den Bereich unterhalb des zweiten Teilbereichs der Saugmundéffnung fokussiert
werden, um die Reinigungsgite weiter zu verbessern.

[0032] Das Abdeckelement kann mehrere Teil-Abdeckelemente aufweisen, die entlang der Léangsachse des Saug-
munds hintereinander und/oder benachbart angeordnet sind. Die einzelnen Teil-Abdeckelemente kdnnen ausgebildet
sein, jeweils selektiv einen Teil des ersten Teilbereichs der Saugmunddéffnung zu bedecken, insbesondere in komple-
mentarer Weise, sodass durch die mehreren Teil-Abdeckelemente zusammen der gesamte erste Teilbereich der Saug-
mundoéffnung abgedeckt wird. Die einzelnen Teil-Abdeckelemente kénnen dabei ggf. jeweils durch einen dedizierten
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Aktor zwischen der jeweiligen Basisstellung und der jeweiligen Abdeckstellung bewegt werden. Durch die Verwendung
von mehreren Teil-Abdeckelementen kann eine besonders flexible Teilabdeckung der Saugmundéffnung ermdglicht
werden.

[0033] GemalR einem weiteren Aspekt wird eine Saugvorrichtung zur Reinigung einer Oberflache (insbesondere eines
Bodens) beschrieben. Die Saugvorrichtung kann als Staubsauger, als Saugroboter, oder als (ggf. Multi-Use) Handgerat
ausgebildet sein. Die Saugvorrichtung umfasst die in diesem Dokument beschriebene Saugdiise. Des Weiteren umfasst
die Saugvorrichtung typischerweise ein Geblase, das ausgebildet ist, einen Saugluftstrom durch die Saugdiise zu be-
wirken.

[0034] Die Saugvorrichtung kann ein Steuermodul umfassen, wobei das Steuermodul eingerichtet ist, (z. B. auf Basis
der Sensordaten von ein oder mehreren Sensoren der Saugvorrichtung) zu bestimmen, dass eine Fokussierungssituation
vorliegt, bei der der Saugluftstrom ortlich fokussiert werden sollte. Das Steuermodul kann ferner eingerichtet sein, in
Reaktion darauf zu bewirken, dass das Abdeckelement der Saugdiise von der Basisstellung in die Abdeckstellung
Uberfiihrt wird, um den Saugluftstrom ortlich zu fokussieren (z. B. auf einen Randbereich der Saugmundéffnung).
[0035] GemalR einem weiteren Aspekt wird ein Verfahren zum Betrieb einer Saugvorrichtung beschrieben, die einen
Saugmund mit einer Saugmundéffnung aufweist, welche im Betrieb der zu reinigenden Oberflache zugewandt ist. Die
Saugmundéffnung weist eine Gesamtflache auf, durch dieim Betrieb ein Saugluftstrom zum Absaugen der zu reinigenden
Oberflache stromt. Die Saugvorrichtung umfasst ferner ein Abdeckelement, das ausgebildet ist, selektiv einen ersten
Teilbereich der Saugmundéffnung zumindest teilweise oder vollstandig zu bedecken, sodass der Saugluftstrom (nur)
durch den (komplementaren) nicht-bedeckten zweiten Teilbereich der Saugmundéffnung strémt, der eine gegentiber
der Gesamtflache der Saugmundéffnung reduzierte Flache aufweist.

[0036] Das Verfahren umfasst das Bestimmen, dass eine Fokussierungssituation vorliegt, bei der der Saugluftstrom
ortlich fokussiert werden sollte oder fokussiert werden soll. Des Weiteren umfasst das Verfahren, in Reaktion darauf,
das Bewirken, dass das Abdeckelement den ersten Teilbereich der Saugmundé6ffnung zumindest teilweise oder voll-
sténdig bedeckt.

[0037] Es istzu beachten, dass jegliche Aspekte der in diesem Dokument beschriebenen Saugdiise und/oder der in
diesem Dokument beschriebenen Saugvorrichtung und/oder des in diesem Dokument beschriebenen Verfahrens in
vielfaltiger Weise miteinander kombiniert werden kdnnen. Insbesondere kénnen die Merkmale der Patentanspriiche in
vielfaltiger Weise miteinander kombiniert werden.

[0038] Im Weiteren wird die Erfindung anhand von in der beigefligten Zeichnung dargestellten Ausfiihrungsbeispielen
naher beschrieben.

[0039] Dabei zeigen:

Figur 1a einen beispielhaften Saugroboter als Beispiel fir eine Saugvorrichtung in einer perspektivischen
Ansicht;

Figur 1b die Unterseite eines beispielhaften Saugroboters;

Figur 1c eine beispielhafte Fokussierungssituation;

Figuren 2a bis 2g  unterschiedliche Ansichten eines Saugroboters mit einem Abdeckelement;

Figuren 3a bis 3e  unterschiedliche Ansichten eines Saugroboters mit einem Abdeckelement;

Figuren 4a bis 4e  unterschiedliche Ansichten eines Saugroboters mit einem Abdeckelement;

Figuren 5a bis 5g  unterschiedliche Ansichten eines Saugroboters mit einem Abdeckelement;

Figuren 6a bis 6h  unterschiedliche Ansichten eines Saugroboters mit einem Abdeckelement;

Figuren 7a bis 7b  unterschiedliche Ansichten einer Saugmundéffnung; und

Figur 8 ein Ablaufdiagramm eines beispielhaften Verfahrens zum Betrieb einer Saugvorrichtung.

[0040] Wie eingangs dargelegt, befasst sich das vorliegende Dokument mit der Erhdhung der Reinigungsgte einer
Saugvorrichtung an einer Wand oder in einer Ecke eines Raumes. In diesem Zusammenhang zeigt Fig. 1a die Unterseite
122 eines Saugroboters 100 als Beispiel fiir eine Saugvorrichtung. Die Unterseite 122 ist im Saugbetrieb des Saugro-
boters 100 dem zu reinigenden Boden bzw. der zu reinigenden Flache eines Reinigungsbereichs, etwa eines Raumes,
zugewandt. Die Unterseite 122 des Saugroboters 100 weist typischerweise ein oder mehrere Antriebseinheiten 101 (mit
ein oder mehreren Antriebsradern) auf, durch die der Saugroboter 100 bewegt werden kann, um unterschiedliche Be-
reiche eines Bodens zu reinigen. Des Weiteren kann der Saugroboter 100 ein oder mehrere Fiihrungs- und/oder Stiit-
zelemente 104 (z. B. nicht angetriebene Rader) aufweisen, die eine stabile Bewegung des Saugroboters 100 iber den
zu reinigenden Boden ermdglichen. AuRerdem umfasst ein Saugroboter 100 typischerweise ein oder mehrere Reini-
gungseinheiten 106 (insbesondere Saugdiisen), die eingerichtet sind, den Boden unter dem Saugroboter 100 zu reinigen.
Die ein oder mehreren Reinigungseinheiten 106 kdnnen durch ein oder mehrere tonnenférmige Abschirmungen 103 in
Bewegungsrichtung 120 des Saugroboters 100 abgeschirmt sein. Durch die ein oder mehreren Abschirmungen 103
kénnen auf dem Boden liegende gréRere Gegenstande zur Seite geschoben werden, um zu vermeiden, dass gréRere
Gegenstande in eine Reinigungseinheit 106 gelangen und die Reinigungseinheit 106 schadigen und/oder verstopfen.
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[0041] Eine Reinigungseinheit 106 (insbesondere eine Saugdiise) kann eine Biirstenwalze 102 aufweisen, die aus-
gebildet ist, sich um eine Rotationsachse zu drehen, wobei die Rotationsachse typischerweise parallel zu der Unterseite
122 des Saugroboters 100 angeordnet ist. Die Birstenwalze 102 kann dazu verwendet werden, Staub und/oder Ver-
unreinigungen auf dem zu reinigenden Boden mechanisch von dem Boden zu I6sen, so dass der Staub und/oder die
Verunreinigungen mit erhéhter Zuverlassigkeit in den Saugmund 107 der Reinigungseinheit 106 gesogen werden kon-
nen.

[0042] An der Oberseite 121 des Saugroboters 100 kann eine Benutzerschnittstelle angeordnet sein, die es einem
Nutzer des Saugroboters 100 ermdglicht, Steuereingaben zu tatigen. Aulerdem kann der Saugroboter 100 an einer
Seitenwand 123 (z. B. an einer Seitenwand 123 im Frontbereich des Saugroboters 100) einen Sto3sensor 105 umfassen,
der eingerichtet ist, Sensordaten zu erfassen, die anzeigen, ob der Saugroboter 100 in Bewegungsrichtung 120 gegen
ein Hindernis gestoRen ist. Das Auslésen des StoRsensors 105 durch ein Hindernis kann bewirken, dass sich der
Saugroboter 100 um seine, senkrecht auf dem Boden stehende, Vertikal- bzw. Hochachse dreht, und dadurch die
Bewegungsrichtung 120 andert, um dem Hindernis auszuweichen.

[0043] Des Weiteren weist ein Saugroboter 100 typischerweise ein oder mehrere Umfeldsensoren 110 auf, die ein-
gerichtet sind, Umfeld- bzw. Sensordaten in Bezug auf das Umfeld des Saugroboters 100 zu erfassen (siehe Fig. 1b).
Die ein oder mehreren Umfeldsensoren 110 kébnnen umfassen: eine oder mehrere Bildkameras, ein oder mehrere
Ultraschallsensoren, ein oder mehrere taktile und/oder optische Abstandssensoren, ein oder mehrere akustische Sen-
soren, ein oder mehrere Temperatursensoren, ein oder mehrere Lidar- und/oder Radarsensoren, etc. Ein Steuermodul
130 des Saugroboters 100 kann eingerichtet sein, auf Basis der Umfelddaten digitale Karteninformation in Bezug auf
den zu reinigenden Reinigungsbereich zu ermitteln und ggf. auf einer Speichereinheit 111 des Saugroboters 100 zu
speichern. Der Saugroboter 100 kann die digitale Karteninformation nutzen, um sich innerhalb des Reinigungsbereichs
(z. B. innerhalb eines Raums) zu orientieren und/oder um eine Fahrroute zur Reinigung des Reinigungsbereichs fest-
zulegen.

[0044] Fig. 1c zeigt denin einer Ecke 150 eines Raumes angeordneten Saugroboter 100. Insbesondere veranschau-
licht Fig. 1c die Anordnung des Saugmunds 107 des Saugroboters 100 relativ zu einer Ecke 150. Wie aus Fig. 1c
ersichtlich wird, kann der Saugmund 107 nur in einem relativ breiten Bereich an der Ecke 150 angeordnet werden.
Insbesondere kann die Ecke 150 nicht mit dem Saugmund 107 uberstrichen werden. Als Folge daraus kann die Reini-
gungswirkung des Saugroboters 100 in Ecken 150 beeintrachtigt sein.

[0045] In diesem Dokument wird eine Saugvorrichtung 100, insbesondere ein Saugroboter, beschrieben, die einen
Saugmund 107 aufweist, der zumindest teilweise durch ein Abdeckelement bedeckt werden kann, sodass die effektive
Querschnittsflache des Saugmunds 107 verkleinert wird. Als Folge daraus kann die Strémungsgeschwindigkeit der
Saugluft durch den nicht abgedeckten Teil des Saugmunds 107 erhdht werden, wodurch wiederum die Saugleistung
im direkten Umfeld des nicht abgedeckten Teils des Saugmunds 107 erhéht werden kann.

[0046] Zur Reinigung einer Ecke 150 kann ein von der Ecke 150 abgewandter Teil des Saugmunds 107 abgedeckt
werden, wodurch die Saugleistung durch den nicht abgedeckten Teil des Saugmunds 107, der der Ecke 150 zugewandt
ist, erhéht wird. Dies ermdglicht es, die Reinigungsgiite der Saugvorrichtung 100 in einer Ecke 150 in effizienter Weise
zu erhohen.

[0047] Fig. 2a zeigt eine Saugvorrichtung 100, insbesondere einen Saugroboter, in einer perspektivischen Ansicht.
Die Saugvorrichtung 100 weist an und/oder in dem Saugmund 107 ein Abdeckelement 200 auf, das ausgebildet ist,
einen Teil des Saugmunds 107, insbesondere einen Teil der Saugmundéffnung, abzudecken. Fig. 2b zeigt ein beispiel-
haftes Abdeckelement 200, das als Rohrstiick ausgebildet ist, welches innerhalb des Saugmunds 107, um die Birsten-
walze 102, d. h. um die Rotationsachse der Birstenwalze 102, drehbar angeordnet ist. Das Abdeckelement 200 weist
eine Rotationsachse auf, die der Rotationsachse der Birstenwalze 102 entsprechen kann. Ferner weist das Abdecke-
lement 200 mehrere Stiitzringe 202 auf, die entlang der Rotationsachse verteilt angeordnet sind.

[0048] An den Stiitzringen 202 ist eine Abdeckflache 201 angeordnet, die ausgebildet ist, einen Teil des Saugmunds
107 abzudecken. In dem in Fig. 2b dargestellten Beispiel weist die Abdeckflache 201 ein Mantelflachen-Segment auf,
das sich in axialer Richtung des rohrférmigen Abdeckelements 200 von einem Rand bis zu einem gegenuberliegenden
Rand des abdeckbaren Teils des Saugmunds 107 erstreckt. Ferner erstreckt sich die Abdeckflache 201 in tangentialer
Richtung und/oder in Umfangsrichtung des rohrférmigen Abdeckelements 200 derart, dass der Saugmund 107 quer zu
der axialen Richtung (im Wesentlichen) vollstandig bedeckt wird.

[0049] Die Saugvorrichtung 100 kann einen Aktor (nicht dargestellt), z. B. einen elektrischen Motor, umfassen, der
eingerichtet ist, das Abdeckelement 200 zu bewegen, insbesondere um die Rotationsachse zu drehen. Dabei kann die
Abdeckflache 201 in selektiver Weise vor dem Saugmund 107 platziert werden, um die Querschnittsflaiche des Saug-
munds 107 zu reduzieren. Andererseits kann die Abdeckflache 201 durch Drehung des rohrférmigen Abdeckelements
200 an eine (in der Saugvorrichtung 100 liegende) Wand des Saugmunds 107 gedreht werden, um den Saugmund 107
vollstandig zu 6ffnen.

[0050] Fig. 2c zeigt die Unterseite 122 der Saugvorrichtung 100 in einer Situation, bei der ein (erster) Teil 208 des
Saugmunds 107 von der Abdeckflache 201 des Abdeckelements 200 bedeckt wird, sodass die Saugluft im Wesentlichen
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nur noch durch einen nicht-bedeckten (zweiten) Teil 207 des Saugmunds 107 auf die zu reinigenden Oberflache einwirkt.
In dem in Fig. 2c dargestellten Beispiel ist der nicht-bedeckte Teil 207 des Saugmunds 107 an einer Seitenwand 123
der Saugvorrichtung 100 angeordnet, sodass die Saugleistung der Saugvorrichtung 100 an dieser Seitenwand 123 (z.
B. zur Reinigung einer Ecke 150) erh6ht werden kann.

[0051] Die Saugvorrichtung 100 kann, wie in Fig. 2d dargestellt, ein Dichtelement 210 aufweisen, das zwischen dem
nicht-abgedeckten bzw. nicht-abdeckbaren (zweiten) Teil 207 des Saugmunds 107 und dem abdeckbaren (ersten) Teil
208 des Saugmunds 107 angeordnet ist. Das Dichtelement 210 kann sich quer zu der Langsachse des Saugmunds
107 erstrecken (wobei die Langsachse des Saugmunds 107 parallel zu der Rotationsachse der Biirstenwalze 102
verlauft). Das Dichtelement 210 kann sich von dem Saugmund 107 bis zu der zu reinigenden Oberflache erstrecken,
sodass durch das Dichtelement 210 eine seitliche Barriere fiir die Saugluft gebildet wird, die durch den nicht-abgedeckten
Teil 207 des Saugmunds 107 gesogen wird. Durch das Dichtelement 210 kann somit die Saugluft verstarkt auf die
Seitenwand 123 der Saugvorrichtung 100 und somit ggf. auf eine zu reinigende Ecke 150 fokussiert werden.

[0052] Fig. 2e zeigt den Saugmund 107 aus Fig. 2d (in einer Ansicht auf die Unterseite 122 der Saugvorrichtung 100),
bei dem der abdeckbare Teil 208 des Saugmunds 107 durch die Abdeckflache 201 bedeckt wird.

[0053] Figuren 2f und 2g zeigen jeweils einen Schnitt durch die Saugvorrichtung 100, bei dem die Langsachse des
Saugmunds 107 senkrecht auf der Bildebene steht. Fig. 2f veranschaulicht, wie die Abdeckflache 201 des Abdeckele-
ments 200 (in einer Basisstellung) an einer Innenwand des Saugmunds 107 platziert werden kann, um den abdeckbaren
Teil 208 des Saugmunds 107 zu 6ffnen. Fig. 2g zeigt das Abdeckelement 200 in einer Abdeckstellung, bei der der
abdeckbare Teil 208 des Saugmunds 107 durch die Abdeckflache 201 bedeckt und damit fiir Saugluft verschlossen ist.
[0054] Das Abdeckelement 200 kann ausgebildet sein, die effektive Querschnittsflache des Saugmunds 107 stufen-
weise oder flieend zu verandern. Fig. 3a zeigt ein rohrférmiges Abdeckelement 200 mit einer Abdeckflache 201, die
zwei Segmente 301, 302 aufweist, die entlang der Langsachse des Saugmunds 107 neben- bzw. hintereinander ange-
ordnetsind. Das erste Segment 301 weist eine grolRere Ausbreitung in tangentialer Richtung und/oder in Umfangsrichtung
auf als das zweite Segment 302. So kann erreicht werden, dass durch Drehung des Abdeckelements 200 um die
Rotationsachse des Abdeckelements 200,

* das Abdeckelement 200 in einer ersten (Abdeck-)Stellung platziert werden kann, bei der der abdeckbare Teil 208
des Saugmunds 107 nur durch das erste Segment 301 der Abdeckflache 201 bedeckt wird (wie beispielhaft in Fig.
3b dargestellt); und

* das Abdeckelement 200 in einer zweiten (Abdeck-)Stellung platziert werden kann, bei dem der abdeckbare Teil
208 des Saugmunds 107 vollstéandig durch das erste Segment 301 und durch das zweite Segment 302 der Abdeck-
flache 207 bedeckt wird (wie beispielhaft in Fig. 2c dargestellt).

[0055] So kann in effizienter Weise durch Drehung des Abdeckelements 200 die effektive Querschnittsflache des
Saugmunds 107 bzw. der Saugmundéffnung verandert werden.

[0056] In einem weiteren (nicht dargestellten) Beispiel kann die Abdeckflache 201 des rohrférmigen Abdeckelements
200 derart ausgebildet sein, dass sich die Ausbreitung der Abdeckflache 201 entlang der Ladngsachse ausgehend von
einem ersten Rand des Abdeckelements 200 bis zu dem gegentuberliegenden zweiten Rand des Abdeckelements 200
flieBend intangentialer Richtung bzw. in Umfangsrichtung vergroRert. Der erste Rand kann dabei dem nicht-abdeckbaren
Teil 207 des Saugmunds 107 zugewandt sein, und der zweite Rand kann von dem nicht-abdeckbaren Teil 207 des
Saugmunds 107 abgewandt sein. So kann es ermdglicht werden, den abdeckbaren Teil 208 des Saugmunds 107 durch
Drehung des rohrférmigen Abdeckelements 200 nach-und-nach (in flieRender Weise) abzudecken.

[0057] Fig. 3c zeigt ein Abdeckelement 200, das ein erstes Teil-Abdeckelement 310 und ein zweites Teil-Abdeckele-
ment 320 aufweist, die entlang der Langsachse des Saugmunds 107 hintereinander und/oder benachbart angeordnet
sind, und die jeweils eine Abdeckflache 201 aufweisen, mit der jeweils ein Teil des Saugmunds 107 abgedeckt werden
kann. Die Teil-Abdeckelemente 310, 320 kdnnen ausgebildet sein, unabhangig voneinander bewegt zu werden (durch
jeweils einen nicht dargestellten Aktor). Fig. 3d zeigt eine Situation, bei der der Saugmund 107 nur mit der Abdeckflache
201 des ersten Teil-Abdeckelements 310 bedeckt wird, und Fig. 3e zeigt eine Situation, bei der der Saugmund 107
durch die Abdeckflachen 201 des ersten und des zweiten Teil-Abdeckelements 310, 320 bedeckt wird.

[0058] Fig.4a zeigt ein bogen- und/oder schildférmiges Abdeckelement 200 mit einer bogen- und/oder schildférmigen
Abdeckflache 201, die durch einen Aktor (nicht dargestellt) vor den abdeckbaren Teil 208 des Saugmunds 107 geschoben
werden kann, um die effektive Querschnittsflaiche des Saugmunds 107 zu reduzieren. Wie in den Schnittzeichnungen
von Fig. 4b und 4c dargestellt, kann die bogen- und/oder schildférmige Abdeckflache 201 aus dem Bereich 208 der
Saugmundéffnung herausgeschoben werden (z. B. in einen Bereich der Saugvorrichtung 100, der in Bewegungsrichtung
120 vordem Saugmund 107 angeordnetist). Fig. 4c veranschaulicht, wie die Abdeckflache 201 vor der Saugmundéffnung
platziert werden kann, um den Saugmund 107 zu bedecken.

[0059] Die Abdeckflache 201 kann unterschiedliche Segmente 301, 302 aufweisen, um ein schrittweises Abdecken
des abdeckbaren Teils 208 des Saugmunds 107 zu ermdglichen (siehe Fig. 4d). Alternativ oder erganzend kann das
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bogen- und/oder schildférmige Abdeckelement 200 aus mehreren bogen- und/oder schildférmigen Teil-Abdeckelemen-
ten 310, 320 zusammengesetzt sein, mit denen selektiv unterschiedliche Abschnitte des abdeckbaren Teils 208 des
Saugmunds 107 bedeckt werden kdnnen.

[0060] In den Figuren 5a bis 5c wird ein Abdeckelement 200 mit einer Abdeckflache 201 beschrieben, die auf eine
Rolle 502 aufgerollt bzw. von einer Rolle 502 abgerollt werden kann. Die Abdeckflache 201 kann dann in Langsrichtung
des Saugmunds 107 (d. h. entlang der in Fig. 5¢c dargestellten Abdeckrichtung 505) von der Rolle 502 abgerollt und
Uiber den abdeckbaren Teil 208 des Saugmunds 107 bewegt werden. Fig. 5a zeigt das Abdeckelement 200 in einem
aufgerollten Zustand, bei dem die Abdeckflache 201 auf der Rolle 502 aufgerollt ist, sodass der abdeckbare Teil 208
des Saugmunds 107 nicht bedeckt wird. Fig. 5b zeigt das Abdeckelement 200 in einem abgerollten Zustand, bei dem
die Abdeckflache 201 von der Rolle 502 abgewickelt ist und den abdeckbaren Teil 208 des Saugmunds 107 bedeckt.
Fig. 5¢c veranschaulicht, wie durch Abrollen der Abdeckflache 201 von der Rolle 502 der Saugmund 107 nach-und-nach
mitder Abdeckflache 201 bedeckt werden kann. Die Rolle 502 des Abdeckelements 200 ist dabei entlang der Langsachse
des Saugmunds 107 hinter oder vor dem Saugmund 107 angeordnet.

[0061] Figuren 5d und 5e zeigen jeweils einen Schnitt durch eine Saugvorrichtung 100, wobei die Bewegungsrichtung
120 der Saugvorrichtung 100 senkrecht auf der Bildflache steht. Fig. 5d zeigt die Rolle 502 des Abdeckelements 200
mit der aufgerollten Abdeckflache 201. Fig. 5e veranschaulicht, wie durch Abwickeln der Abdeckflache 201 von der
Rolle 502 der Saugmund 107 nach-und-nach mit der Abdeckflache 201 bedeckt werden kann, um die effektive Quer-
schnittsflache des Saugmunds 107 zu reduzieren.

[0062] Figur5fzeigt, wie der abdeckbare Teil 208 des Saugmunds 107 ca. zu 50 % von der abgewickelten Abdeckflache
201 bedeckt wird, und Fig. 5g zeigt, wie der abdeckbare Teil 208 des Saugmunds 107 vollstandig von der Abdeckflache
201 bedeckt wird. Ferner veranschaulichen Figuren 5f und 5g ein Dichtelement 503, das am Ende der Abdeckflache
201 angeordnet ist, und das ausgebildet ist, den nicht-abgedeckten Teil 207 des Saugmunds 107 von dem abgedeckten
Teil 208 des Saugmunds 107 abzuschirmen, um den Saugluftstrom zu fokussieren.

[0063] Die Figuren 6a bis 6h veranschaulichen Abdeckelemente 200, die quer zu der Langsachse des Saugmunds
107 tUber den Saugmund 107 gezogen werden kénnen. Dabei kann die Abdeckflache 201 von einer Rolle 502 abrollbar
sein, um die Abdeckflache 201 Uber zumindest einem Teil des Saugmunds 107 zu platzieren. Die Rolle 502 kann, wie
in den Figuren 6b und 6¢ dargestellt, entlang der Bewegungsrichtung 120 vor dem Saugmund 107 angeordnet sein.
Ebenfalls méglich ist die Anordnung der Rolle 502 hinter dem Saugmund 107 (bezogen auf die Bewegungsrichtung 120).
[0064] Fig.6d veranschaulicht, dass das Abdeckelement 200 mehrere Teil-Abdeckelemente 310, 320 aufweisen kann,
die entlang der Langsachse hintereinander und/oder benachbart angeordnet sind.

[0065] Figuren 6e und 6f veranschaulichen die Verwendung eines Abdeckelements 200 mit einer Abdeckflache 201,
die sich aus Lamellen 601 zusammensetzt, die dhnlich einem Rollladen von einer Rolle 502 aufgerollt oder abgerollt
werden kdnnen. Fig. 6f veranschaulicht, wie der abdeckbare Teil 208 des Saugmunds 107 durch die Lamellen 601 der
Abdeckflache 201 bedeckt wird. Die einzelnen Lamellen 601 kdnnen dabei eine Langsachse aufweisen, die der Langs-
richtung des Saugmunds 107 entspricht.

[0066] Fig. 6g zeigt ein Abdeckelement 200 mit einem Abdeck-Raster 641, das eine Vielzahl von Rasterzellen 642
aufweist, wobei eine Rasterzelle 642 leer oder ausgefillt sein kann. Die Abdeckflaiche 201 setzt sich dann aus den
ausgefiillten Rasterzellen 642 des Abdeck-Rasters 641 zusammen. So kann die Form der Abdeckflache 201 in flexibler
Weise angepasst werden, um unterschiedliche Bereiche des Saugmunds 107 abzudecken oder zu 6ffnen.

[0067] Die Abdeckflache 201 kann ggf. an zwei Rollen 502 befestigt werden. Dabei kann eine Rolle 502 auf einer
Seite und die zweite Rolle 502 auf der gegentiberliegenden Seite des Saugmunds 107 angeordnet sein (wie beispielhaft
in Fig. 6h dargestellt). Die Abdeckflache 201 kann dann von der ersten Rolle 502 abgerollt und auf der zweiten Rolle
502 aufgerollt werden, um unterschiedliche Rasterzellen 642 und/oder Segmente 301, 302 der Abdeckflache 201 vor
dem Saugmund 107 zu platzieren. So kann die effektive Querschnittsflaiche des Saugmunds 107 in besonders zuver-
lassiger und flexibler Weise angepasst werden.

[0068] Figuren 7aund 7b zeigen eine beispielhafte Dichtlippe 700, die an einer Seite des Saugmunds 107 angeordnet
sein kann, insbesondere an der Seite des nicht-abdeckbaren Teils 207 des Saugmunds 107, die von dem abdeckbaren
Teil 208 des Saugmunds 107 abgewandtist. Die Dichtlippe 700 kann schwenkbar ausgebildet sein, sodass die Dichtlippe
700 in einer ersten Position (siehe Fig. 7a) den Saugmund 107 an der Seite, an der die Dichtlippe 700 angeordnet ist,
abdichtet. Die erste Position kann z. B. verwendet werden, wenn der Saugmund 107 nicht bedeckt wird.

[0069] Des Weiteren kann die Dichtlippe 700 in eine zweite Position (siehe Fig. 7b), von dem Saugmund 107 weg,
geschwenkt werden. So kann bewirkt werden, dass Saugluft von der Seite her angesaugt werden kann, an der die
Dichtlippe 700 angeordnet ist, z. B. um die Saugwirkung in einer Ecke 150 zu erhéhen. Die zweite Position der Dichtlippe
700 kann verwendet werden, wenn der Saugmund 107 teilweise durch die Abdeckflache 201 des Abdeckelements 200
bedeckt wird.

[0070] Es wird somitein Saugroboter 100 beschrieben, bei dem der Saugmund 107 teilweise abgedeckt werden kann.
Im verbleibenden offenen Bereich 207 des Saugmundes 107 steht auf diese Weise durch den konzentrierteren Luftstrom
eine erhdhte Saugleistung zur Verfiigung. Fir eine verbesserte Randreinigung kann der Bereich 207 des Saugmundes
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107 offengelassen werden, welcher von dem Saugroboter 100 relativ nah an einer Wand entlanggefiihrt wird.

[0071] Wie in Zusammenhang mit den Figuren 2a bis 2g beschrieben, kann eine drehbare, réhrenférmige Abdeckung
200 in dem Saugmund 107 (um die Birstenwalze 102 herum) angeordnet werden, und kann dort drehbar gelagert
werden. Je nach Stellung der Abdeckungsrohre 200 in Bezug auf die Saugmundéffnung deckt die Abdeckflache 201
der Abdeckungsréhre 200 die Saugmundoffnung bereichsweise ab oder Iasst Luft in den Saugmund 107. Die Abde-
ckungsréhre 200 ist bevorzugt derart ausgebildet, dass die Abdeckungsréhre 200 den Luftstrom in dem gedffneten
Zustand moglichst ungehindert von der Saugmundoéffnung bis zu dem Staubbehélter der Saugvorrichtung 100 stromen
lasst. Der Saugmund 107 kann z. B. von einer Gesamtlange (z. B. ca. 200 mm) durch die Abdeckflache 201 auf eine
reduzierte Lange (z. B. ca. 25 mm) reduziert werden. Durch das Abdeckelement 200 kann somit die effektive Quer-
schnittsflaiche der Saugmundéffnung um 50 % oder mehr, oder um 70 % oder mehr reduziert werden. Der Luftstrom
wird dann in dem verbliebenen Bereich 207 auf ein Vielfaches verstarkt (im Vergleich zu der Situation, bei der der
Saugmund 107 die Gesamtlange aufweist). Zur Ansteuerung des Abdeckelements 200 (insbesondere der Abdeckungs-
réhre) kann ein (insbesondere ein einziger) Aktor verwendet werden, der ausgebildet ist, die Winkellage der Abde-
ckungsréhre 200 zu verandern (um den Saugmund 107 zwischen dem gedffneten Zustand (d. h. der Basisstellung) und
dem teilweise geschlossenen Zustand (d. h. der Abdeckstellung) zu wechseln).

[0072] Um Zwischenstufen der Saugmundabdeckung zu erreichen, kann die rohrenférmige Abdeckung 200 mit einer
mehrstufigen Abdeckungswand 201 (d. h. Abdeckflache) ausgefiihrt werden (wie beispielhaft in Fig. 3a dargestellt). Je
nach Stellung der Abdeckungsréhre 200 im Saugmund 107 kann mehr oder weniger Flache der Saugmundéffnung
abgedeckt werden. Dies kann z. B. fur Randreinigungsprogramme verwendet werden, die zeitweise intensiver und/oder
zeitweise schneller durchgefiihrt werden sollen. Dabei kann ggf. ein einziger Aktor verwendet werden, um (sequentiell)
mehrere unterschiedliche Abdeckungsgrade zu bewirken.

[0073] Um mehrere Zwischenstufen der Saugmundabdeckung zu erreichen, ohne im teilabgedeckten oder offenen
Zustand den Luftfluss im Saugmund 107 zu beeintrachtigen, kdnnen (statt einer relativ langen Abdeckungsrohre 200)
mehrere verkirzte Teil-Abdeckréhren 310, 320 verwendet werden (wie beispielhaft in Fig. 3¢ dargestellt). Jede Teil-
Réhre 310, 320 kann einzeln gesteuert werden (ggf. durch jeweils einen dedizierten Aktor und/oder durch einen An-
steuermechanismus) und ermdglicht so eine selektive Abdeckung des Saugmundes 107. Dies kann fir Randreinigungs-
programme verwendet werden, die in flexibler Weise intensiver und/oder schneller ausgefiihrt werden sollen.

[0074] In den Figuren 4a bis 4c wird ein Abdeckelement 200 beschrieben, dass eine verschiebbare, schildférmige
Abdeckflache 201 aufweist, die vor dem Saugmund 107 angeordnet werden kann und die zu dem Saugmund hinge-
schoben werden kann, um die Saugmundéffnung zumindest bereichsweise zu bedecken. Je nach Stellung des Abdeck-
schildes 201 in Bezug auf die Saugmundoéffnung deckt das Abdeckschild 201 einen Teilbereich 208 der Saugmundoff-
nung ab oder lasst Luft in den Saugmund 107. Wie in den Figuren dargestellt, kann das Schild 201 vor dem Saugmund
107 angeordnet sein, und kann "nach hinten" geschoben werden, um den Saugmund 107 teilweise abzudecken. Alter-
nativ kann das Schild 201 hinter dem Saugmund 107 angeordnet sein, und kann ggf. zur Abdeckung der Saugmund-
6ffnung "nach vorn" geschoben werden, um den Saugmund 107 abzudecken. Die Ansteuerung des Abdeckschildes
201 kann mit einem (ggf. einzigen) Aktor bewirkt werden, der ausgebildet ist, die Lage des Abdeckschildes 201 zu
verandern.

[0075] Um Zwischenstufen der Saugmundabdeckung zu erreichen, kann die schildférmige Abdeckung 200 mit einer
mehrstufigen Form ausgebildet sein (wie beispielhaft in Fig. 4d dargestellt). Je nach Stellung des Abdeckschildes 201
im Saugmund 107 kann mehr oder weniger Flache des Saugmunds 107 abgedeckt werden. Dies kann z. B. fir Rand-
reinigungsprogramme verwendet werden, die zeitweise intensiver und/oder zeitweise schneller durchgefiihrt werden
sollen. Dabei kann ggf. ein einziger Aktor verwendet werden, um mehrere unterschiedliche Abdeckungsgrade zu be-
wirken.

[0076] Um mehrere Zwischenstufen der Saugmundabdeckung zu erreichen, kénnen alternativ oder ergédnzend (statt
eines relativ langen Abdeckschildes 201) mehrere relativ kurze Teil-Abdeckschilder 310, 320 verwendet werden (wie
beispielhaft in Fig. 4e dargestellt). Jedes Teil-Abdeckschild 310, 320 kann einzeln gesteuert werden (ggf. durch jeweils
einen dedizierten Aktor und/oder durch einen Ansteuermechanismus), was eine selektive Abdeckung des Saugmundes
107 ermdglicht. Dies kann fir Randreinigungsprogramme verwendet werden, die in flexibler Weise intensiver und/oder
schneller ausgeflihrt werden sollen.

[0077] Figuren 5a bis 5g zeigen eine beispielhafte abrollbare Abdeckung 200, die neben dem Saugmund 107 (in
Verlangerung zu der Langsachse des Saugmunds 107) angeordnet werden kann. Die Abdeckung 200 weist eine flexible,
aufrollbare Abdeckflache 201 auf. Die Abdeckflache 201 kann bei Bedarf vor den Saugmund 107 geschoben werden.
Je nach Stellung des Abdeckrollos 200 in Bezug auf die Saugmundoéffnung deckt die Abdeckflache 201 die Saugmund-
6ffnung mehr oder weniger ab. Neben den in den Figuren 5a bis 5g dargestellten Varianten, bei denen das Abdeckrollo
200 neben dem Saugmund 107 angeordnet ist, kann das Abdeckrollo 200 in ein oder mehreren anderen Varianten
hinter oder vor dem Saugmund 107 angeordnet sein (wie in den Figuren 6a bis 6d dargestellt). Ferner kann eine
Abdeckflache 201 segmentiert, d. h. jalousieartig, ausgebildet sein (wie in den Figuren 6e bis 6f dargestellt). Zur An-
steuerung kann ein einzelner Aktor verwendet werden, der die Abrolllange der Abdeckrollos 200 steuert.
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[0078] Die zur seitlichen Abdichtung des Saugmundes 107 gegen Druckverluste verwendete Gummilippe und/oder
Burstenleiste 210 kann direkt an der rolloartigen Abdeckflache 201 angebracht sein (wie die in Fig. 5f dargestellte
Dichtlippe 503). So kann in jeder Stellung der Abdeckflache 201 eine passende Abdichtung bereitgestellt werden.
[0079] Bei Verwendung einer rolloartigen Abdeckflache 201 kénnen beliebige Zwischenstufen der Saugmundabde-
ckung erreicht werden, indem die rolloartige Abdeckflache 201 nur teilweise ausgefahren wird. Dies kann fiir Randrei-
nigungsprogramme verwendet werden, die in flexibler Weise zwischen einer intensiven und/oder einer schnellen Rei-
nigung wechseln.

[0080] Eine abrollbare Abdeckflache 201 kann vor (wie in den Figuren 6b und 6¢ dargestellt) oder hinter dem Saugmund
107 angeordnet sein, und kann Gber den Saugmund 107 geschoben werden. Je nach Stellung des Abdeckrollos 200
in Bezug auf die Saugmundoéffnung deckt die Abdeckflache 201 die Saugmunddéffnung ab oder nicht. Zur Ansteuerung
kann ein einzelner Aktor verwendet werden, der die Abrolllange des Abdeckrollos 200 steuert.

[0081] Um mehrere Zwischenstufen der Saugmundabdeckung zu erreichen, ist es moglich, statt eines relativ langen
Abdeckrollos 200 mehrere kiirzere Teil-Abdeckrollos 310, 320 zu verwenden (wie beispielhaft in Fig. 6d dargestellt).
Jedes Teil-Abdeckrollo 310, 320 kann einzeln gesteuert werden (ggf. durch einen dedizierten Aktor und/oder durch eine
entsprechende Mechanik), was eine selektive Abdeckung des Saugmundes 107 ermdglicht. Dies kann fiir Randreini-
gungsprogramme verwendet werden, die in flexibler Weise zwischen einerintensiven und/oder einer schnellen Reinigung
wechseln.

[0082] Die abrollbare Abdeckflache 201 kann durch eine segmentierte, jalousieartige, Konstruktion realisiert werden
(wie beispielhaft in den Figuren 6e und 6f dargestellt). Die Verwendung festerer Materialien bei den Jalousie-Segmenten
601 ermdglicht eine erhdhte Widerstandsfahigkeit (gegenuber einer flexiblen, evtl. textil- oder gummibasierten, rolloar-
tigen Abdeckflache 201). Zur Ansteuerung kann ein einzelner Aktor verwendet werden, der die Abrolllange der Abdeck-
jalousie 201 steuert.

[0083] Um mehrere Zwischenstufen der Saugmundabdeckung zu erreichen, ist es mdglich, eine einzelne abrollbare
Abdeckung 200 zu verwenden, die mit einem einzigen Aktor angesteuert wird. Die Abdeckung kann mit Aussparungen
mit mehreren Stufen versehen werden (wie beispielhaft in Fig. 6g dargestellt). Je nach Stellung der Abdeckung 200 im
Saugmund 107 kann mehr oder weniger Flache des Saugmunds 107 abgedeckt werden. Zur Integration einer derartigen
Abdeckung 200 kénnen Hohlrdume vor und/oder hinter dem Saugmund 107 verwendet werden. Bereiche der Abdeckung
200, die nicht Giber dem Saugmund 107 angeordnet sind, kdnnen auf diese Weise platzsparend in dem Saugroboter
100 aufgerollt werden (siehe Fig. 6h).

[0084] Es kann somit ein Abdeckelement 200 bereitgestellt werden, mit dem teilweise oder vollstandig ein Teilbereich
208 des Saugmunds 107 abgedeckt werden kann, um einen fokussierten, verstarkten, Saugluftstrom in dem nicht
abgedeckten Teilbereich 207 des Saugmunds 107 bereitzustellen. Das Steuermodul 130 der Saugvorrichtung 100 kann
eingerichtet sein, zu erkennen, dass eine Fokussierungssituation vorliegt, bei der der Saugluftstrom 6rtlich fokussiert
werden sollte. Dies kann z. B. auf Basis der Sensordaten von ein oder mehreren Sensoren 110 (z. B. einer Kamera,
eines Distanzsensors, etc.) der Saugvorrichtung 100 erkannt werden. Eine Fokussierungssituation kann vorliegen,

* bei Reinigung eines begrenzten Bereichs (etwa einer Ecke 150) eines Hartbodens; und/oder
* bei Reinigung einer Fuge in dem Boden.

[0085] Das Steuermodul 130 kann ferner eingerichtet sein, (auf Basis der Sensordaten) die Stelle zu identifizieren,
an der eine fokussierte Reinigung bewirkt werden soll. Das Abdeckelement 200 kann dann angesteuert werden, um
den Saugmund 107 passend zu der identifizierten Stelle zumindest bereichsweise abzudecken. Es kann somit eine
automatische Anpassung des Saugmundes 107 an den jeweils vorliegenden Boden und/oder an die jeweils vorliegende
Reinigungssituation bewirkt werden.

[0086] Der Saugmund 107 kann seitlich auBen gegen unerwiinschte Druckverluste durch eine Gummilippe oder Biirs-
tenleiste 700 abgedichtet werden. Fir die Reinigung von Flachen ist es typischerweise vorteilhaft, dass keine Nebenluft
in den Saugmund 107 gezogen wird, und die Abdichtung 700 ist daher bevorzugt biindig am seitlichen Rand des
Saugmunds 107 angeordnet. Fir eine Randreinigung (etwa in einer Ecke 150) kann eine seitliche Nebenluft vorteilhaft
sein, um Wande besser absaugen zu kdnnen. Die duf3ere seitliche Gummilippe und/oder Birstenleiste 700 kann daher
an den Zustand der Saugmundabdeckung 200 gekoppelt sein. Wenn der Saugmund 107 nicht abgedeckt ist, kann die
Abdichtung 700 dicht am Saugmund 107 angeordnet sein (wie beispielhaft in Fig. 7a dargestellt). Wenn der Saugmund
107 fur eine Randreinigung abgedeckt wird, so kann die Seitenabdichtung 700 nach aufen gekippt, nach aulRen gefahren,
weggeklappt oder eingefahren werden, um den Wirkbereich der Randreinigung zu erhdhen (wie beispielhaft in Fig. 7b
dargestellt). So kann u.a. die Reinigung von Sockelleisten verbessert werden.

[0087] Wie bereits oben dargelegt, kann die "innere" seitliche Abdichtung 210, 503 (die zwischen dem nicht-abge-
deckten Teilbereich 207 und dem abgedeckten Teilbereich 208 des Saugmunds 107 angeordnet ist) am Abdeckelement
200, insbesondere an der Abdeckflache 201, angeordnet sein. Ggf. kann eine flexible, dehn-, knick- oder faltbare Ab-
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dichtung 210, 503 verwendet werden.

[0088] Fig. 8 zeigt ein Ablaufdiagramm eines (ggf. Computer-implementierten) Verfahrens 800 zum Betrieb einer
Saugvorrichtung 100, die einen Saugmund 107 mit einer Saugmundéffnung aufweist, welche im Betrieb der Saugvor-
richtung 100 einer zu reinigenden Oberflaiche zugewandt ist. Die Saugmundéffnung weist eine Gesamtflache (insbe-
sondere eine Gesamt-Querschnittsflache) auf, durch die im (Normal- oder Standard-) Betrieb ein Saugluftstrom zum
Absaugen der zu reinigenden Oberflache stromt.

[0089] Die Saugvorrichtung 100 umfasst ferner ein Abdeckelement 200, das ausgebildet ist, selektiv einen ersten
Teilbereich 208 der Saugmundéffnung zu bedecken, sodass der Saugluftstrom durch einen nicht-bedeckten zweiten
Teilbereich 207 der Saugmundéffnung stromt, der eine gegentiber der Gesamtflache der Saugmundéffnung reduzierte
(Querschnitts-)Flache aufweist. Der zweite Teilbereich 207 kann komplementér zu dem ersten Teilbereich 208 sein,
sodass die beiden Teilbereiche 207, 208 zusammen die gesamte Saugmundéffnung bilden. Die reduzierte Flache kann
50 % oder weniger, oder 70 % oder weniger, oder 90 % oder weniger der Gesamtflache sein. Mit anderen Worten, die
offene Flache der Saugmundéffnung kann um 50 % oder mehr, oder um 70 % oder mehr, oder um 90 % oder mehr (im
Vergleich zu der Gesamtflache der Saugmundéffnung) reduziert werden.

[0090] Das Verfahren 800 umfasst das Bestimmen 801, dass eine Fokussierungssituation vorliegt, bei der der Saug-
luftstrom ortlich fokussiert werden sollte. Dies kann auf Basis der Sensordaten von ein oder mehreren Sensoren 110
der Saugvorrichtung 100 erkannt werden. Beispielsweise kann erkannt werden, dass die zu reinigende Oberflache ein
Hartboden ist (und kein Teppichboden). Ferner kann erkannt werden, dass die Saugvorrichtung 100 (insbesondere die
Saugdise 106 der Saugvorrichtung 100) an einer Wand entlanggefiihrt wird. Basierend darauf kann dann bestimmt
werden, dass eine Fokussierungssituation vorliegt.

[0091] Das Verfahren 800 umfasst ferner, in Reaktion auf die erkannte Fokussierungssituation, das Bewirken 802,
dass das Abdeckelement 200 von der Basisstellung in die Abdeckstellung lberfiihrt wird. Mit anderen Worten, es kann
(in Schritt 802) bewirkt werden, dass das Abdeckelement 200 den ersten Teilbereich 208 der Saugmundoéffnung bedeckt.
Die (offene) Querschnittsflache der Saugmundéffnung wird dadurch reduziert, wodurch die Stromungsgeschwindigkeit
des Saugluftstroms erhéht wird (wenn der Volumenstrom des Saugluftstroms unverandert bleibt), wodurch wiederum
die Reinigungsgute in Randbereichen erhéht werden kann.

[0092] Durch die in diesem Dokument beschriebenen MaRRnahmen kann die Randreinigung einer Saugvorrichtung
100, insbesondere eines Saugroboters, verbessert werden, da der Luftstrom in der Nahe von Wanden konzentriert und
somit intensiviert werden kann. So kann auch die Eckenreinigung verbessert werden. Ferner kann auch eine verbesserte
Randreinigung von Sockelleisten bewirkt werden, insbesondere wenn die Stellung der duf3eren seitlichen Abdichtung
700 an die Saugmundabdeckung gekoppelt wird.

[0093] Die selektive Teilabdeckung des Saugmundes 107 kann fiir unterschiedliche Reinigungsprogramme verwendet
werden. Ggf. kann eine manuelle Umschaltung der Saugmundabdeckung ermdglicht werden (z. B. durch eine Ful3-
Umschaltung). Ggf. kann das Abdeckelement 200 mit einem Kabelschutzgitter vor dem Saugmund 107 kombiniert
werden. Mit anderen Worten, das Abdeckelement 200 kann ferner die Funktion eines Kabelschutzgitters vor der Saug-
mundéffnung aufweisen. Dabei kénnen die Streben des Gitters dazu verwendet werden, die Abdeckflaiche 201 des
Abdeckelement 200 zu tragen.

[0094] Ferner kann durch die in diesem Dokument beschriebenen Aspekte die Saugleistung einer Saugvorrichtung
100 in Ecken 150 in effizienter und zuverlassiger Weise erhéht werden.

[0095] Die vorliegende Erfindung ist nicht auf die gezeigten Ausfiihrungsbeispiele beschrankt. Insbesondere ist zu
beachten, dass die Beschreibung und die Figuren nur das Prinzip der derin diesem Dokument beschriebenen Saugdise
und/oder der in diesem Dokument beschriebenen Saugvorrichtung und/oder des in diesem Dokument beschriebenen
Verfahrens veranschaulichen sollen.

Bezugszeichenliste

[0096]

100 Saugvorrichtung

101 Antriebseinheit

102 Birstenwalze

103 Abschirmung

104 Fihrungs- und/oder Stitzelement
105 StoRsensor

106 Reinigungseinheit / Saugdiise
107 Saugmund

110 Umfeldsensor

111 Speichereinheit
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120
121
122
123
130
150
200
201
202
207
208
210
301, 301
310,310
502
503
505
601
641
642
700
800
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Bewegungsrichtung

Oberseite

Unterseite

Seitenwand

Steuermodul

Ecke

Abdeckelement

Abdeckflache

Stitzring

offener (zweiter) Teilbereich des Saugmunds bzw. der Saugmundéffnung
abdeckbarer (erster) Teilbereich des Saugmunds bzw. der Saugmundéffnung
Dichtelement (zwischen den Teilbereichen des Saugmunds)
Segmente der Abdeckflache

Teil-Abdeckelemente

Rolle

Dichtelement (an der Abdeckflache)

Abdeckrichtung

Abdeck-Lamelle

Abdeck-Raster

Rasterzelle

Dichtelement

Verfahren zum Betrieb einer Saugvorrichtung

801,802 Verfahrensschritte

Patentanspriiche

1. Saugdise (106) fir eine Saugvorrichtung (100); wobei die Saugdiise (106) umfasst,

- einen Saugmund (107), mit einer Saugmundéffnung, die im Betrieb der Saugdiise (106) einer zu reinigenden
Oberflache zugewandt ist; wobei die Saugmundéffnung eine Gesamtflache aufweist, durch die im Betrieb der
Saugdise (106) ein Saugluftstrom zum Absaugen der zu reinigenden Oberflache stromt;

- ein Abdeckelement (200), das ausgebildet ist, aus einer Basisstellung in eine Abdeckstellung Uberfihrt zu
werden, in der das Abdeckelement (200) einen ersten Teilbereich (208) der Saugmundéffnung bedeckt, sodass
der Saugluftstrom im Betrieb der Saugdiise (106) durch einen nicht-bedeckten zweiten Teilbereich (207) der
Saugmundéffnung strémt, der eine gegentber der Gesamtflache der Saugmundéffnung reduzierte Flache auf-
weist; und

- einen Aktor, der eingerichtet ist, das Abdeckelement (200) von der Basisstellung in die zumindest eine Ab-
deckstellung zu Uberfihren.

2. Saugdise (106) gemaR Anspruch 1, wobei das Abdeckelement (200) derart ausgebildet ist, dass

- das Abdeckelement (200) die Saugmundéffnung in der Basisstellung nicht bedeckt; und/oder
- bei Betrieb der Saugduse (106) mit dem Abdeckelement (200) in der Basisstellung der Saugluftstrom durch
den ersten Teilbereich (208) und durch den zweiten Teilbereich (207) der Saugmunddéffnung stromt.

3. Saugdise (106) gemaR einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei

- der Saugmund (107) eine Langsachse aufweist, die insbesondere senkrecht zu einer Bewegungsrichtung
(120) der Saugduse (106) bei Betrieb der Saugdiise (106) verlauft;

- der erste Teilbereich (208) und der zweite Teilbereich (207) der Saugmunddffnung entlang der Langsachse
des Saugmunds (107) benachbart und/oder hintereinander angeordnet sind;

- sich eine Gesamtlange der Saugmunddéffnung entlang der Léangsachse aus einer ersten Lange des ersten
Teilbereichs (208) und einer zweiten Lange des zweiten Teilbereichs (207) der Saugmunddéffnung zusammen-
setzt; und

- sich der erste Teilbereich (208) und der zweite Teilbereich (207) entlang einer Querachse, die senkrecht zu
der Langsachse verlauft, Uber eine Gesamtbreite der Saugmundéffnung erstrecken.
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4. Saugdise (106) gemal einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei das Abdeckelement (200) eine Abdeckflache

5.

6.

7.

(201) aufweist,

- die durch den Aktor aus dem ersten Teilbereich (208) der Saugmunddéffnung herausbewegt werden kann, um
das Abdeckelement (200) von der Abdeckstellung in die Basisstellung zu Uberfiihren; und/oder

- die durch den Aktor in den ersten Teilbereich (208) der Saugmunddéffnung hineinbewegt werden kann, um
das Abdeckelement (200) von der Basisstellung in die Abdeckstellung zu Gberfiihren.

Saugdise (106) gemaB einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei

- das Abdeckelement (200) mehrere Stiitzringe (202) umfasst, die entlang einer Langsachse des Abdeckele-
ments (200) hintereinander und/oder benachbart angeordnet sind;

- das Abdeckelement (200) eine an den Stitzringen (202) befestigte Abdeckflache (201) umfasst, die insbe-
sondere ein Segment der Mantelflache eines Kreiszylinders bildet;

- das Abdeckelement (200) in dem Saugmund (107) angeordnet ist; und

- das Abdeckelement (200) ausgebildet ist, durch den Aktor innerhalb des Saugmunds (107) um die Langsachse
gedreht zu werden, sodass

- die Abdeckflache (201) in einer Basiswinkellage den ersten Teilbereich (208) der Saugmunddéffnung nicht
bedeckt; und/oder

- die Abdeckflache (201) in einer Abdeckwinkellage den ersten Teilbereich (208) der Saugmundéffnung zumin-
dest teilweise oder vollstandig bedeckt.

Saugdise (106) gemal Anspruch 5, wobei

- der erste Teilbereich (208) der Saugmundéffnung entlang der Langsachse durch einen ersten Rand und einen
gegenuberliegenden zweiten Rand begrenzt ist;

- sich die Abdeckflache (201) axial entlang der Langsachse von dem ersten Rand bis zu dem zweiten Rand
des ersten Teilbereichs (208) der Saugmundéffnung erstreckt;

- der erste Teilbereich (208) der Saugmunddéffnung entlang einer quer zu der Langsachse verlaufenden Quer-
achse durch eine Vorderkante und eine gegentuberliegende Hinterkante begrenzt ist; und

- sich die Abdeckflache (201) Uber einen derart breiten Winkelbereich tangential um die Langsachse erstreckt,
dass die Abdeckflache (201) in der Abdeckwinkellage die Saugmundé6ffnung entlang der Querachse von der
Hinterkante bis zu der Vorderkante bedeckt.

Saugdiise (106) gemal Anspruch 6, wobei sich die Abdeckflache (201) an dem zweiten Rand des ersten Teilbereichs
(208) uber einen breiteren Winkelbereich erstreckt als an dem ersten Rand des ersten Teilbereichs (208), sodass
durch Drehen des Abdeckelements (200) um die Langsachse der Anteil des ersten Teilbereichs (208) der Saug-
mundéffnung verandert wird, insbesondere stufenweise oder flieRend, der von der Abdeckflache (201) bedeckt wird.

Saugdise (106) gemaf einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei das Abdeckelement (200) eine schildférmige
Abdeckflache (201) umfasst, die

-in der Basisstellung des Abdeckelements (200) in einem Hohlraum angeordnetist, der entlang einer Querachse
der Saugmundoéffnung vor oder hinter der Saugmundéffnung angeordnet ist; und
-in der Abdeckstellung des Abdeckelements (200) den ersten Teilbereich (208) der Saugmundoffnung bedeckt.

Saugdise (106) gemaf einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei das Abdeckelement (200) eine Abdeckflache
(201) aufweist, die

- in der Basisstellung des Abdeckelements (200) auf einer Rolle (502) aufgerollt ist; und

- zur Uberfilhrung des Abdeckelements (200) in die Abdeckstellung von der Rolle (502) abgewickelt wird, sodass
die Abdeckflache (201) den ersten Teilbereich (208) der Saugmundéffnung zumindest teilweise oder vollstandig
bedeckt.

10. Saugdiise (106) gemal Anspruch 9, wobei

- die Rolle (502) entlang einer Langsachse der Saugmundoéffnung vor oder hinter der Saugmundéffnung ange-
ordnet ist, so dass die Abdeckflache (201) entlang der Langsachse Uber den ersten Teilbereich (208) der
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Saugmundéffnung bewegt wird; oder

- die Rolle (502) entlang einer Querachse der Saugmundoéffnung vor oder hinter der Saugmundéffnung ange-
ordnet ist, so dass die Abdeckflache (201) entlang der Querachse uber den ersten Teilbereich (208) der Saug-
mundoffnung bewegt wird.

11. Saugdiise (106) gemal einem der Anspriiche 9 bis 10, wobei

- die Abdeckflache (201) eine Vielzahl von Lamellen (601) umfasst, die parallel zu einer Rotationsachse der
Rolle (502) angeordnet sind; und/oder
- die Abdeckflache (201) ein flexibles, insbesondere textil- oder gummibasiertes, Material umfasst.

12. Saugdiise (106) gemal einem der Anspriiche 9 bis 11, wobei

- das Abdeckelement (200) eine erste Rolle (502) an einer ersten Seite der Saugmundéffnung und eine zweite
Rolle (502) an einer gegeniiberliegenden zweiten Seite der Saugmundéffnung aufweist; und

- die Abdeckflache (201) in komplementarer Weise von der ersten Rolle (502) abgewickelt und von der zweiten
Rolle (502) aufgewickelt wird, oder umgekehrt.

13. Saugdiise (106) gemafl Anspruch 12, wobei

- die Abdeckflache (201) ein Abdeck-Raster (64 1) mit einer Vielzahl von Rasterzellen (642) umfasst;

- ein erster Teil der Vielzahl von Rasterzellen (642) Abdeckmaterial zum Abdecken von jeweils einer entspre-
chenden Zelle des ersten Teilbereichs (208) der Saugmundéffnung aufweist; und

- ein zweiter Teil der Vielzahl von Rasterzellen (642) kein Abdeckmaterial aufweist, sodass die entsprechende
Zelle des ersten Teilbereichs (208) der Saugmundéffnung nicht abgedeckt wird.

14. Saugdise (106) gemal einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei

- die Saugduse (106) an einem Rand des zweiten Teilbereichs (207) der Saugmundéffnung, der von dem ersten
Teilbereich (208) der Saugmundéffnung abgewandt ist, ein Dichtelement (700) umfasst, das zwischen einer
Dichtstellung und einer Durchlassstellung bewegt werden kann;

- das Dichtelement (700) ausgebildet ist, den Saugluftstrom in der Dichtstellung starker zu blockieren als in der
Durchlassstellung; und

- die Saugdiise (106) ausgebildet ist,

- das Dichtelement (700) in der Dichtstellung zu betreiben, wenn sich das Abdeckelement (200) in der Basisstel-
lung befindet; und/oder

- das Dichtelement (700) in der Durchlassstellung zu betreiben, wenn sich das Abdeckelement (200) in der
Abdeckstellung befindet.

15. Saugdiise (106) gemal einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei

- die Saugduse (106) ein Dichtelement (210, 503) umfasst, das ausgebildet ist, bei Betrieb der Saugdiise (106)
mit dem Abdeckelement (200) in der Abdeckstellung einen Rand zwischen dem zweiten Teilbereich (207) der
Saugmundéffnung und dem ersten Teilbereich (208) der Saugmunddéffnung abzudichten; und

- sich das Dichtelement (210, 503) an dem Rand zwischen dem zweiten Teilbereich (207) der Saugmundéffnung
und dem ersten Teilbereich (208) der Saugmundoéffnung von der Saugmundéffnung zu der zu reinigenden
Oberflache hin erstreckt.

16. Saugdiise (106) gemal einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei

- das Abdeckelement (200) mehrere Teil-Abdeckelemente (310, 320) aufweist, die entlang einer Langsachse
des Saugmunds (107) benachbart und/oder hintereinander angeordnet sind; und

- die einzelnen Teil-Abdeckelemente (310, 320) ausgebildet sind, jeweils selektiv einen Teil des ersten Teilbe-
reichs (208) der Saugmundéffnung zu bedecken, insbesondere in komplementarer Weise, sodass durch die
mehreren Teil-Abdeckelemente (310, 320) zusammen der gesamte erste Teilbereich (208) der Saugmundoff-
nung abgedeckt wird.

17. Saugvorrichtung (100) zur Reinigung einer Oberflache; wobei die Saugvorrichtung (100) umfasst,
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- eine Saugdise (106) gemaR einem der vorgehenden Anspriiche; und
- ein Geblase, das ausgebildet ist, den Saugluftstrom zu bewirken.

18. Saugvorrichtung (100) gemaR Anspruch 17, wobei

- die Saugvorrichtung (100) ein Steuermodul (130) umfasst; und

- das Steuermodul (130) eingerichtet ist,

- zu bestimmen, dass eine Fokussierungssituation vorliegt, bei der der Saugluftstrom ortlich fokussiert werden
sollte; und

- in Reaktion darauf zu bewirken, dass das Abdeckelement (200) der Saugdiise (106) von der Basisstellung in
die Abdeckstellung tberfiihrt wird.

19. Verfahren (800) zum Betrieb einer Saugvorrichtung (100), die einen Saugmund (107) mit einer Saugmundoéffnung
aufweist, welche im Betrieb einer zu reinigenden Oberflache zugewandt ist; wobei die Saugmundéffnung eine
Gesamtflache aufweist, durch die im Betrieb ein Saugluftstrom zum Absaugen der zu reinigenden Oberflache stromt;
wobei die Saugvorrichtung (100) ferner ein Abdeckelement (200) umfasst, das ausgebildet ist, selektiv einen ersten
Teilbereich (208) der Saugmundéffnung zu bedecken, sodass der Saugluftstrom durch einen nicht-bedeckten zwei-
ten Teilbereich (207) der Saugmundéffnung strdmt, der eine gegeniiber der Gesamtflache der Saugmundéffnung
reduzierte Flache aufweist; wobei das Verfahren (800) umfasst,

-Bestimmen (801), dass eine Fokussierungssituation vorliegt, beider der Saugluftstrom értlich fokussiert werden
sollte; und

- in Reaktion darauf, Bewirken (802), dass das Abdeckelement (200) den ersten Teilbereich (208) der Saug-
mundo6ffnung bedeckt.
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