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(54) SENSOREINRICHTUNG ZUR TURSTEUERUNG

(57)  Sensoreinrichtung, fur einen Aufzug mit einer
Kabine mit einer Aufzugstiire welche im Durchgang ei-
nen Tur-Bewegungsraum aufweist und welcher ein Vor-
raum-Bereich auf dem Stockwerk vor dem Tur-Bewe-
gungsraum vorgelagert ist, mit einer Detektionseinrich-
tung, ausgebildet zur getrennten Detektion von Objekten
im Tar-Bewegungsraum und im Vorraum-Bereich und
zur Durchfiihrung von aufeinander folgenden Detekti-
onsdurchlaufen mit einer Auswerteeinrichtung, wobei die
Auswerteeinrichtung einen Speicher aufweist und dazu

Neue
Detektion

3la~
T T e
i
H 41a
H Starte / Offnung
40— Timer Tare
1
i

Vorraum?

ausgebildet ist, mindestens temporéar die Information, ob
bei einem Detektionsdurchlauf ein Objekt detektiert wor-
den ist, in dem Speicher zu speichern und ein
Frih-Schliesssignal zur Schliessung der Aufzugstiiren
auszugeben, wenn bei einem Detektionsdurchlauf kein
Objekt detektiert ist und im Speicher fiir einen vorherge-
henden, insbesondere fiir einen bestimmten vorherge-
henden, insbesondere flir den unmittelbar vorhergehen-
den Detektionsdurchlauf die Information gespeichert ist,
dass ein Objekt detektiert worden ist.

Objekt
in

vorhergehend
Objekt  YES
detektiert?

NO

Ren
el
3“\" Gffnungs- ‘A‘ 33

Frih
Schliess-
signal

. Schliess-

Schiiessung

424

Zeit YES
abgelaufen?

signal Tore

Processed by Luminess, 75001 PARIS (FR)



1 EP 4 257 530 A1 2

Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Sensoreinrichtung
zur Steuerung der Aufzugstiire eines Aufzugs in Abhan-
gigkeit von der Detektion des Durchgangs zur Aufzugs-
kabine und eines Vorraums vor der Aufzugskabine.
[0002] Ausdem Stand der Technik sind Sensoreinrich-
tungen der genannten Art bekannt.

[0003] Es ist Aufgabe der Erfindung, eine Sensorein-
richtung mit komfortableren Benutzungseigenschaften
bereit zu stellen.

[0004] Diese Aufgabe wird, ausgehend von einer Sen-
soreinrichtung der eingangs genannten Art, durch eine
Sensoreinrichtung nach Anspruch 1 und ein Steuerungs-
system nach Anspruch 7 geldst. Vorteilhafte Ausgestal-
tungen sind in den weiteren abhangigen Anspriichen an-
gegeben.

[0005] Die erfindungsgemasse Sensoreinrichtung ist
eine Sensoreinrichtung fur einen Aufzug mit einer Kabine
mit einer Aufzugstire, welche im Durchgang einen Tir-
Bewegungsraum aufweist und welcher ein Vorraum-Be-
reich auf dem Stockwerk vor dem Tir-Bewegungsraum
vorgelagert ist. Die Sensoreinrichtung weist eine Detek-
tionseinrichtung auf, welche ausgebildet ist zur getrenn-
ten Detektion von Objekten im Tir-Bewegungsraum und
im Vorraum-Bereich und zur Durchfiihrung von aufein-
ander folgenden Detektionsdurchlaufen. Die Sensorein-
richtung weist eine Auswerteeinrichtung auf, welche ei-
nen Speicher aufweist. Die Sensoreinrichtung ist dazu
ausgebildet, mindestens temporar die Information, ob bei
einem Detektionsdurchlauf ein Objekt detektiert worden
ist, in dem Speicher zu speichern. Dabei ist es unerheb-
lich, ob das Objekt im Tir-Bewegungsraum oder im Vor-
raum-Bereich detektiert wurde. Die Sensoreinrichtung ist
dazu ausgebildet, ein Friih-Schliesssignal zur Schlies-
sung der Aufzugstiiren auszugeben, wenn bei einem De-
tektionsdurchlauf kein Objekt detektiert ist und im Spei-
cher fiir einen vorhergehenden, insbesondere fir einen
bestimmten vorhergehenden, insbesondere fiir den un-
mittelbar vorhergehenden Detektionsdurchlauf die Infor-
mation gespeichert ist, dass ein Objekt detektiert worden
ist.

[0006] Diese Sensoreinrichtung kann den Vorteil aus-
bilden, dass mit dem Friih-Schliesssignal die Aufzugsti-
ren schneller geschlossen werden kénnen. Somit kon-
nen Wartezeiten verkiirzt und der Aufzug effektiver be-
trieben werden.

[0007] Dadurch, dass das Friih-Schlie3signal jedoch
nur unter bestimmten Bedingungen auftritt, ndmlich
wenn sichergestelltist, dass sich in einem hinreichenden
Zeitabschnitt zuvor keine Person im direkten Bereich der
Aufzugtiire, also im Tir-Bewegungsraum zusammen mit
dem Vorraum-Bereich, befunden hat, kann verhindert
werden, dass Personen durch einen Uberraschenden
SchlieBvorgang erschreckt werden. Der Bedienkomfort
kann demzufolge erhdht werden.

[0008] Eine Aufzugstire ist im Allgemeinen eine
Schiebetiire. Eine Aufzugstiire kann eine einfliiglige oder
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eine zweiflliglige Schiebetiire sein. Die Schiebetiire kann
massiv oder nach Art eines Teleskops sein.

[0009] Der Tur-Bewegungsraum istder Raum, den die
Vorderkante der Aufzugstiire oder der Aufzugstiiren
beim Schliessvorgang lberstreicht.

[0010] Getrennte Detektion meint, dass die Detektion
eines Objekts dem Tur-Bewegungsraum oder dem Vor-
raum-Bereich zugeordnet werden kann.

[0011] Ein Speicher bedeutet im Sinne der Erfindung
jegliche Moéglichkeit, um auf eine Information aus der Ver-
gangenheit zuzugreifen, wobei hier im Allgemeinen nur
eintemporarer Speicher ausreicht, um einen bestimmten
Zeitabschnitt zuvor zu berwachen. Dies kann elektro-
nisch in jeglicher Form umgesetzt werden, z.B. Uber ei-
nen Arbeitsspeicher, RAM, ein Register, aber auch bei-
spielsweise eine Flip-Flop-Schaltung oder eine andere
Schaltung, mit der voriibergehend eine Information ge-
speichert werden kann.

[0012] Vorzugsweise istdie Auswerteeinrichtung dazu
ausgebildet, ein Offnungssignal zur Offnung der Auf-
zugstliren auszugeben, wenn ein Objekt im Tir-Bewe-
gungsraum detektiert wird.

[0013] Dies kann den Vorteil ausbilden, dass die Auf-
zugstliren beim Schliessvorgang nicht unnétig wieder
geodffnet werden. Dies kann Verschleiss vermindern.
[0014] Vorzugsweise istdie Auswerteeinrichtung dazu
ausgebildet, ein bedingtes Schliesssignal zur bedingten
Schliessung der Aufzugstiiren auszugeben, wenn kein
Objekt im Tir-Bewegungsraum detektiert ist. Bedingte
Schliessung bedeutet, dass die Aufzugstiren geschlos-
sen werden sollen, wenn gleichzeitig seit einem Off-
nungssignal zur Offnung der Tiiren eine bestimmte Zeit-
dauer abgelaufen ist.

[0015] Dies kann den Vorteil ausbilden, dass die Auf-
zugstiren nicht zu friih geschlossen werden. Dies kann
Verschleiss vermindern. Die Verzdgerung kann auch ein
unangenehmes Erschrecken des Fahrgastes lber die
sofort nach Eintreten schliessende Tire verhindern.
[0016] Vorzugsweise weist die Auswerteeinrichtung
eine Zeitschaltuhr auf und ist dazu ausgebildet, die Zeit-
schaltuhr bei Detektion eines Objekts im Tir-Bewe-
gungsraumzu starten und ein Schliesssignal zur Schlies-
sung der Aufzugstiiren auszugeben, wenn kein Objekt
im Tur-Bewegungsraum detektiert ist und gleichzeitig ei-
ne bestimmte Zeitdauer der Zeitschaltuhr abgelaufen ist.
[0017] Dies kann den Vorteil ausbilden, dass die Auf-
zugstiren zuverlassig geschlossen werden.

[0018] Vorzugsweise ist das bedingte Schliesssignal
und das Offnungssignal zueinander invers, und insbe-
sondere ist das eine der beiden Signale durch das Aus-
bleiben des anderen Signals gegeben und insbesondere
istdas bedingte Schliesssignal durch das Ausbleiben des
Offnungssignals, oder umgekehrt, definiert und insbe-
sondere ist das Offnungssignal der high Zustand und das
bedingte Schliesssignal der low Zustand auf derselben
Signalleitung.

[0019] Dies kann den Vorteil ausbilden, dass nur eine
Signalleitung bendtigt wird. Dies kann die Komplexitat
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und Kosten senken.

[0020] Vorzugsweise ist das bedingte Schliesssignal
und das Fruh-Schliesssignal zueinander verschieden
und insbesondere weder gleich und/oder invers zuein-
ander gegeben und insbesondere iber unterschiedliche
Signalleitungen Ubertragen.

[0021] Dies kann den Vorteil ausbilden, dass die Si-
cherheit erhdéht wird.

[0022] Das erfindungsgemasse Steuerungssystem ist
ein Steuerungssystem flr einen Aufzug mit einer Kabine
mit einer Aufzugstire, welche im Durchgang einen Tir-
Bewegungsraum aufweist und welcher ein Vorraum-Be-
reich auf dem Stockwerk vor dem Tir-Bewegungsraum
vorgelagert ist. Das Steuerungssystem weist eine De-
tektionseinrichtung auf, welche zur Detektion, insbeson-
dere zur getrennten Detektion, von Objekten im Tir-Be-
wegungsraum und im Vorraum-Bereich und zur Durch-
fihrung von aufeinander folgenden Detektionsdurchlau-
fen ausgebildet ist. Das Steuerungssystem weist eine
Systemsteuerung auf, welche dazu ausgebildet ist, die
Aufzugstiren zu 6ffnen, wenn ein Objekt im Tir-Bewe-
gungsraum detektiert wird und eine Zeitschaltuhr bei der
Offnung der Aufzugstiiren zu starten und die Aufzugstii-
ren zu schliessen, wenn kein Objekt im Tir-Bewegungs-
raum detektiert ist und gleichzeitig eine bestimmte Zeit-
dauer der Zeitschaltuhr abgelaufen ist. Die Systemsteu-
erung weist einen Speicher auf und ist dazu ausgebildet,
mindestens temporar die Information zu speichern, ob
bei einem Detektionsdurchlauf ein Objekt detektiert wur-
de und die Aufzugstiiren zu schliessen, wenn bei einem
Detektionsdurchlauf kein Objekt detektiert ist und gleich-
zeitig im Speicher fir einen vorhergehenden, insbeson-
dere fir den unmittelbar vorhergehenden Detektions-
durchlauf die Information gespeichert ist, dass ein Objekt
detektiert worden ist.

[0023] Das erfindungsgemasse Steuerungssystem
kann die erfindungsgemasse Sensoreinrichtung enthal-
ten.
[0024]
ren.
[0025] Vorzugsweise entspricht der Tur-Bewegungs-
raum im Wesentlichen der Ebene zwischen den Kabi-
nentiren und den Schachttiiren und insbesondere der
Detektionsebene eines herkémmlichen Lichtgitters.
[0026] Dies kann den Vorteil ausbilden, dass ein Licht-
gitter eingespart werden kann. Dies kann Kosten redu-
Zieren.

[0027] Vorzugsweise betragt die Zeitdauer der Zeit-
schaltuhr 5 Sekunden.

[0028] Dies kann den Vorteil ausbilden, dass sowohl
die Wartezeit als auch der Komfort durch die Vermeidung
von Erschrecken vom Fahrgast als optimal empfunden
werden.

[0029] Vorzugsweise ist das Objekt eine Person.
[0030] Vorzugsweise ist die Detektionseinrichtung am
Kampfer des Durchgangs angeordnet und/oder von ei-
nem Gehause umgeben, insbesondere zusammen mit
der Auswerteeinrichtung. Vorzugsweise umfasst die De-

Dies kann die vorstehenden Vorteile realisie-
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tektionseinrichtung einen 3D-Sensor, insbesondere ei-
nen TOF 3D Sensor und weist insbesondere eine Sen-
sormatrix auf, wobei ein Bereich der Sensormatrix der
Detektion im Tur-Bewegungsraumes und ein anderer
Bereich der Sensormatrix der Detektion im Vorraum-Be-
reich zugeordnet ist.

[0031] Dies kann den Vorteil ausbilden, dass die ge-
nannte Wirkungsweise kostenglinstig und zuverlassig
erreicht werden kann.

[0032] Weitere Merkmale der Erfindung sind in den
Zeichnungen angegeben.

[0033] Die jeweils genannten Vorteile kénnen sich
auch fur Merkmalskombinationen realisieren in deren
Zusammenhang sie nicht genannt sind.

Uberblick liber die Zeichnungen:

[0034] Ausflihrungsbeispiele der Erfindung sind in den
Zeichnungen dargestellt und werden im Folgenden na-
her erlautert. Gleiche Bezugszeichen in den einzelnen
Figuren bezeichnen dabei einander entsprechende Ele-
mente. Es zeigen:

Fig. 1 Erfindungsgemasses Steuerungssystems mit
Sensoreinrichtung

Detaillierte Beschreibung der Zeichnungen:

[0035] Fig. 1 zeigt ein erfindungsgemasses Steue-
rungssystem 10 mit einer Sensoreinrichtung 10 und einer
Tursteuerung 40 fiir einen Aufzug.

[0036] Der Aufzug weist eine Kabine mit einer oder
zwei Aufzugstiren auf. Die Aufzugstiiren bewegen sich
im Durchgang in einem Tur-Bewegungsraum. Der Tur-
Bewegungsraum istim Wesentlichen der Zwischenraum
des geoffneten Durchgangs vom Stockwerk zum Innen-
raum der Aufzugskabine, welcher von den Tirkanten
beim Schliessen Uberstrichen wird. Vor dem Tir-Bewe-
gungsraum ist ein Vorraum-Bereich auf dem Stockwerk.
Der Vorraum-Bereich ist im Wesentlichen ein Raumbe-
reich vor dem Tir-Bewegungsraum ausserhalb der Ka-
bine, welcher von der Detektionseinrichtung definiert
wird und welcher sich beispielsweise auf 2 Meter vordem
Turbewegungsraum erstreckt. Die Sensoreinrichtung 20
ist an der Aufzugskabine im Bereich des K&dmpfers an-
geordnet. Der Kdmpferistder obere, waagrechte Bereich
des Turdurchgangs. Die Tursteuerung 40 istim Schacht
oder Maschinenraum angeordnet und mit der Sensor-
einrichtung uber ein Hangekabel von der Aufzugskabine
her verbunden.

[0037] Die Sensoreinrichtung 20 sendet entweder ein
Offnungssignal 31 oder ein bedingtes Schliesssignal 32
an die Tursteuerung 40. Das bedingte Schliesssignal 32
ist durch das Ausbleiben des Offnungssignals 31 gege-
ben. Zusatzlich kann die Sensoreinrichtung 20 ein Friih-
Schliesssignal 33 an die Tursteuerung 40 senden.
[0038] Die Sensoreinrichtung 20 weist eine Detekti-
onseinrichtung 21 auf. Diese ist ein 3D TOF Sensor und
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besteht aus einer Sensormatrix, einer Optik und einer
IR-Beleuchtung. Die Detektionseinrichtung ist so gestal-
tet, dass sie zwei Bereiche liberwacht. Der erste Bereich
ist der Tur-Bewegungsraum. Der zweite Bereich ist der
Vorraum-Bereich.

[0039] Die Sensoreinrichtung 20 umfassteine Auswer-
teeinrichtung mit einem ersten Unterscheider 22, einem
Speicher 23, einem zweiten Unterscheider 24 und einem
dritten Unterscheider 25.

[0040] Wenn die Aufzugskabine in einer Halteposition
angekommen ist und die Tiren mindestens teilweise ge-
offnet sind, dann durchlauft die Sensoreinrichtung 20 wie
eine Filmkamera periodisch Detektionsdurchlaufe in wel-
chem sie die beiden Raume detektiert und die Detektion
jeweils auswertet. In jedem Detektionsdurchlauf macht
die Detektionseinrichtung 21 ein Bild vom Tur-Bewe-
gungsraum und vom Vorraum-Bereich. Der erste Unter-
scheider 22 Gibernimmt die Daten von der Detektionsein-
richtung 21 Uber die Datenverbindung 21a, wertet diese
aus und wenn ein Objektim Tir-Zwischenraum detektiert
wurde, dann gibt er ein Offnungssignal 31 aus und
schreibt die Detektion eines Objekts in den Speicher 23.
Falls kein Objekt im Tur-Zwischenraum detektiert wurde,
wertet der zweite Unterscheider 24 die Daten der Detek-
tionseinrichtung 21 aus und falls ein Objekt im Vorraum-
Bereich detektiert wurde, dann gibt er ein bedingtes
Schliesssignal 32 aus und schreibt die Detektion eines
Objekts in den Speicher 23. Das bedingte Schliesssignal
32istdas Ausbleiben des Offnungssignals. Der Speicher
speichertdie Tatsache, obim aktuellen Detektionsdurch-
lauf ein Objekt detektiert wurde bis zum nachsten Detek-
tionsdurchlauf. Falls auch kein Objekt im Vorraumbe-
reich detektiert wurde, wertet der dritte Unterscheider 25
den Speicher 23 aus und sendet ebenfalls das bedingtes
Schliesssignal 32, falls der Speicher nicht die Information
enthalt, dass im vorhergehenden Detektionsdurchlauf
ein Objekt detektiert wurde, oder sendet ein Frih-
Schliesssignal aus, falls der Speicher die Information ent-
halt, dass im vorhergehenden Detektionsdurchlauf ein
Objekt detektiert wurde.

[0041] Die Tirsteuerung 40 empfangt von der Senso-
reinrichtung 20 entweder das Offnungssignal 31, das be-
dingte Schliesssignal 32 oder das Friih-Schliesssignal
33.

[0042] Falls die Tirsteuerung 40 das Offnungssignal
31 Uber die Verbindung 31a empfangt, dann veranlasst
die Tiirsteuerung die Offnung der Aufzugstiire und startet
eine Zeitschaltuhr 42.

[0043] Falls die Tirsteuerung 40 tber die Verbindung
32adas bedingte Schliesssignal 32 empfangt, dann wer-
tet ein Unterscheider 43 aus, ob seit dem Start der Zeit-
schaltuhr 42 eine bestimmte Zeitdauer vergangen ist,
und gibt ein Schliesssignal 44 aus und schliesst die Auf-
zugsturen, wenn seit dem Start der Zeitschaltuhr 42 die
bestimmte Zeitdauer vergangen ist. Die bestimmte Zeit-
dauer ist 5 Sekunden, kann aber auch langer oder kirzer
sein. Die Verbindung 31a fiir das Offnungssignal 31 und
die Verbindung 32a fir das bedingte Schliesssignal 32
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ist dieselbe Signalleitung. Das bedingte Schliesssignal
ist das Ausbleiben des Offnungssignals auf derselben
Signalleitung.

[0044] Falls die Tirsteuerung 40 tber die Verbindung
33a das Fruh-Schliesssignal 33 empfangt, dann
schliesst die Tursteuerung 40 die Aufzugstiiren sofort.
Das Friih-Schliesssignal 33 wird uber eine andere Sig-
nalleitung Gbermittelt als das Offnungssignal 31und das
bedingte Schliesssignal 32.

Bezugszeichenliste:
[0045]
10  Steuerungssystem

20  Sensoreinrichtung

21 Detektionseinrichtung

22  Auswertung des Tur-Zwischenraums
23  Speicher

24 Auswertung des Vorraum-Bereichs
25  Auswertung des Speichers

31  Offnungssignal
32  Bedingtes Schliesssignal
33 Frih-Schliesssignal

40  Tursteuerung

41  Tuardffnungsprozess

42  Zeitmesser Start

43  Zeitmesser Auswertung
44  Schliesssignal

45  Turschliessungsprozess

Patentanspriiche
1. Sensoreinrichtung

- fir einen Aufzug mit einer Kabine mit einer Auf-
zugsture, welche im Durchgang einen Tir-Be-
wegungsraum aufweist und welcher ein Vor-
raum-Bereich auf dem Stockwerk vor dem Tir-
Bewegungsraum vorgelagert ist,

- mit einer Detektionseinrichtung, ausgebildet

- zur getrennten Detektion von Objekten im
Tur-Bewegungsraum und im Vorraum-Be-
reich und
- zur Durchfiihrung von aufeinander folgen-
den Detektionsdurchlaufen, und

- mit einer Auswerteeinrichtung

dadurch gekennzeichnet, dass

- die Auswerteeinrichtung
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- einen Speicher aufweist und dazu ausge-
bildet ist,

- mindestens temporar die Information, ob 5. Sensoreinrichtung nach einem der vorhergehenden
bei einem Detektionsdurchlauf ein Objekt Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass
detektiert worden ist, in dem Speicher zu 5

speichern und - das bedingte Schliesssignal und das Offnungs-
- ein Friuh-Schliesssignal zur Schliessung signal

der Aufzugstliren auszugeben,

der Zeitschaltuhr abgelaufen ist.

- zueinander invers sind, und

- insbesondere das eine der beiden Signale
durch das Ausbleiben des anderen Signals
gegeben ist und

-insbesondere das bedingte Schliesssignal
durch das Ausbleiben des Offnungssignals,
oder umgekehrt, definiert ist, und
-insbesondere das Offnungssignal der high
Zustand und das bedingte Schliesssignal
derlow Zustand derselben Signalleitung ist.

- wenn bei einem Detektionsdurchlauf 70
kein Objekt detektiert ist und

- im Speicher firr einen vorhergehen-
den, insbesondere flir einen bestimm-

ten vorhergehenden, insbesondere fir

den unmittelbar vorhergehenden De- 75
tektionsdurchlauf die Information ge-
speichert ist, dass ein Objekt detektiert
worden ist.

2. Sensoreinrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 20 6. Sensoreinrichtung nach einem der vorhergehenden
kennzeichnet, dass Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass
- die Auswerteeinrichtung dazu ausgebildet ist, - das bedingte Schliesssignal und das Frih-
Schliesssignal
- ein Offnungssignal zur Offnung der Auf- 25
zugstliren auszugeben, wenn ein Objekt im
Tiur-Bewegungsraum detektiert wird.

- zueinander verschieden sind und

- insbesondere weder gleich und/oder in-
vers zueinander gegeben sind und

- insbesondere Uber unterschiedliche Sig-
nalleitungen Ubertragen werden.

3. Sensoreinrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass 30

- die Auswerteeinrichtung dazu ausgebildet ist, 7. Steuerungssystem

- ein bedingtes Schliesssignal zur beding-

ten Schliessung der Aufzugstiren auszu- 35
geben, wenn kein Objekt im Tir-Bewe-
gungsraum detektiert ist,

- wobei bedingte Schliessung bedeutet,
dass die Aufzugstiiren geschlossen werden
sollen, wenn gleichzeitig seit einem Off- 40
nungssignal zur Offnung der Tiiren eine be-
stimmte Zeitdauer abgelaufen ist.

- fir einen Aufzug mit einer Kabine mit einer Auf-
zugsture, welche im Durchgang einen Tir-Be-
wegungsraum aufweist und welcher ein Vor-
raum-Bereich auf dem Stockwerk vor dem Tir-
Bewegungsraum vorgelagert ist,

- mit einer Detektionseinrichtung, ausgebildet

- zur getrennten Detektion von Objekten im
Tur-Bewegungsraum und im Vorraum-Be-
reich und

- zur Durchfiihrung von aufeinander folgen-
den Detektionsdurchlaufen, und

4. Sensoreinrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass 45
- die Auswerteeinrichtung - mit einer Systemsteuerung, ausgebildet
- eine Zeitschaltuhr aufweist und dazu aus- - die Aufzugstiren zu 6ffnen, wenn ein Ob-

gebildet ist, 50 jektim Tur-Bewegungsraum detektiert wird
- bei Detektion eines Objekts im Tir-Bewe- und

gungsraum die Zeitschaltuhr zu starten und
- ein Schliesssignal zur Schliessung der
Aufzugstiiren auszugeben,

-wenn kein Objekt im Tir-Bewegungs-
raum detektiert ist und
- gleichzeitig eine bestimmte Zeitdauer

55

- eine Zeitschaltuhr bei der Offnung der Auf-
zugsturen zu starten und
- die Aufzugstiren zu schliessen,

-wenn kein Objektim Tur-Bewegungs-
raum detektiert ist und
- gleichzeitig eine bestimmte Zeitdauer
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der Zeitschaltuhr abgelaufen ist, da-
durch gekennzeichnet, dass

- die Systemsteuerung

- einen Speicher aufweist, und dazu ausge-
bildet ist,

- mindestens temporar die Information, ob
bei einem Detektionsdurchlauf ein Objekt
detektiert worden ist, in dem Speicher zu
speichern und

- die Aufzugstiren zu schliessen,

- wenn bei einem Detektionsdurchlauf
kein Objekt detektiert ist und

- gleichzeitig im Speicher fiir einen vor-
hergehenden, insbesondere fir den
unmittelbar vorhergehenden Detekti-
onsdurchlauf die Information gespei-
chertist, dass ein Objekt detektiert wor-
den ist.

Sensoreinrichtung oder Steuerungssystem nach ei-
nem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass

- der Tur-Bewegungsraum im Wesentlichen der
Ebene zwischen den Kabinentiren und den
Schachttiiren entspricht und insbesondere der
Detektionsebene eines herkdmmlichen Lichtgit-
ters entspricht.

Sensoreinrichtung oder Steuerungssystem nach ei-
nem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass

-die Zeitdauer der Zeitschaltuhr 5 Sekunden be-
tragt.

Sensoreinrichtung oder Steuerungssystem nach ei-
nem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass

- das Objekt eine Person ist.

Sensoreinrichtung oder Steuerungssystem nach ei-
nem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch ge-
kennzeichnet, dass

- die Detektionseinrichtung

- am Kampfer des Durchgangs angeordnet
ist, und/oder

- von einem Gehduse umgeben ist, insbe-
sondere zusammen mit der Auswerteein-
richtung von einem Gehause umfasst ist,
und/oder

- einen 3D-Sensor, insbesondere einen
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10

TOF 3D Sensor umfasst, und/oder

- eine Sensormatrix aufweist, wobei ein Be-
reich der Sensormatrix der Detektion im
Tur-Bewegungsraumes und ein anderer
Bereich der Sensormatrix der Detektion im
Vorraum-Bereich zugeordnet ist.
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