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(54) SICHERHEITSSYSTEM

(57) Die Erfindung betrifft ein Sicherheitssystem (1)
für eine stationäre Einrichtung (2), aufweisend:
- wenigstens eine Funkeinheit (10) für die stationäre Ein-
richtung (2) zum Aussenden (301) eines Kommunikati-
onssignals (210),
- wenigstens ein tragbares Gerät (100) für eine Person
(3) der stationären Einrichtung (2), umfassend eine Or-
tungskomponente (110) zur geografischen Positionsbe-
stimmung (305) des Geräts (100) und eine Empfangs-
komponente (120) zum Empfangen (302) des Kommu-
nikationssignals (210) sowie eine elektronische Verar-

beitungskomponente (140), um in Abhängigkeit von dem
Empfangen (302) des Kommunikationssignals (210) die
Positionsbestimmung (305) zu aktivieren,
- wenigstens eine Überwachungsanordnung (20) zum
Definieren (311) einer geografischen Begrenzung (200)
und zum Detektieren (312) eines Überschreitens der Be-
grenzung (200) durch das tragbare Gerät (100) anhand
der Positionsbestimmung (305), um in Abhängigkeit von
dem Detektieren (312) eine Alarmfunktion zu aktivieren,
welche zumindest die Ortung des tragbaren Geräts (100)
mittels der Positionsbestimmung (305) umfasst.
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