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(54) ORGANE DE COMMANDE D’AU MOINS UNE FONCTION D’UN MOUVEMENT HORLOGER

(57) La présente invention concerne un organe de
commande (1) d’au moins une fonction d’'un mouvement
horloger, ledit organe de commande (1) comprenant un
tube de guidage (2) d’axe longitudinal A, une couronne
(6) et un systeme d’assemblage de la couronne (6) au
tube de guidage (2) agenceé pour permettre ala couronne
(6) d’étre mobile entre une position verrouillée dans la-
quelle elle est solidaire du tube de guidage (2) etau moins
une position déverrouillée dans laquelle la couronne (6)
est libre par rapport au tube de guidage (2) pour pouvoir
actionner ladite fonction. La couronne (6) comprend une
téte (8), une jupe (10) axiale, un manchon (12) solidaire
de la téte (8) et monté mobile dans le tube de guidage
(2), un piston (14) destiné a étre relié cinématiquement
au mouvement et agencé pour pouvoir étre lié cinéma-
tiquement au manchon (12) lorsque la couronne est en
position déverrouillée au moyen d’un dispositif de cou-
plage, etunressort(18)agencé pour étre comprimé entre
la téte (8) et le piston (14) lorsque la couronne (6) est en
position verrouillée. Le systeme dassemblage com-
prend des moyens de verrouillage agencés pour permet-
tre a la couronne (6) d’étre maintenue dans sa position
verrouillée et pour étre déplacée entre sa position ver-
rouillée et une premiere position déverrouillée intermé-
diaire par un mouvement de rotation axiale donné a la
couronne (6), et des moyens de guidage agencés pour
donner a la couronne (6) au moins un mouvement de
translation axiale au cours de son déplacement entre sa
premiére position déverrouillée intermédiaire et sa posi-
tion déverrouillée, le dispositif de couplage étant agencé
pour embrayer et débrayer le manchon (12) et le piston
(14) lors de ladite translation axiale de la couronne (6).

La présente invention concerne également une pié-
ce d’horlogerie comprenant au moins un tel organe de

commande (1).
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Description
Domaine technique

[0001] La présente invention concerne un organe de
commande d’au moins une fonction d’'un mouvement
horloger, ledit organe de commande comprenant un tube
de guidage d’axe longitudinal A, une couronne et un sys-
téeme d’assemblage de la couronne au tube de guidage
agenceé pour permettre a la couronne d’étre mobile entre
une position verrouillée dans laquelle elle est solidaire
dutube de guidage et au moins une position déverrouillée
dans laquelle la couronne est libre par rapport au tube
de guidage pour pouvoir actionner ladite fonction, ladite
couronne comprenant une téte, une jupe axiale, un man-
chon solidaire de la téte et monté mobile dans le tube de
guidage, un piston destiné a étre relié cinématiquement
au mouvement et agencé pour pouvoir étre lié cinéma-
tiguement au manchon lorsque la couronne est en posi-
tion déverrouillée au moyen d'un dispositif de couplage,
et un ressort agencé pour étre comprimé entre la téte et
le piston lorsque la couronne est en position verrouillée.
[0002] La présenteinvention concerne égalementune
piece d’horlogerie comprenant au moins un tel organe
de commande.

Etat de la technique

[0003] Un tel organe de commande est traditionnelle-
ment utilisé dans le domaine de I'horlogerie pour cons-
tituer par exemple une couronne de mise a I'heure, le
piston étant destiné a étre relié cinématiquement ala tige
de mise a I'heure du mouvement. La couronne dépasse
de la carrure pour pouvoir étre saisie par un utilisateur
afin de pouvoir par exemple mettre la montre a I'heure
par une rotation de la couronne et pour pouvoir étre tirée
axialement dans au moins une autre position pour sélec-
tionner d’autres fonctions, telles qu’'une correction, la
fonction étant réalisée par une rotation de la couronne.
[0004] Afin de pouvoir sécuriser la couronne et éviter
tout actionnement ou déplacement intempestif qui dére-
glerait la montre, il est possible de prévoir pour la cou-
ronne, une position axiale supplémentaire, enfoncée
dans la carrure, dont la couronne est extraite lorsque
I'utilisateur exerce volontairement une pression sur la
couronne, sans donner de mouvement de rotation a la
couronne, donc sans risque d’actionner un quelconque
mécanisme du mouvement par rotation de la couronne,
et donc de la tige de commande. Toutefois, cela néces-
site d’'augmenter les positions axiales de la couronne, et
donc de latige de commande, ce qui complexifie la cons-
truction du mouvement horloger.

[0005] Il est aussi possible d’utiliser une couronne a
vis qui dépasse de la carrure, en prévoyant un pas de
vis sur le tube de guidage et un filetage a l'intérieur de
lajupe. La couronne estverrouillée surle tube de guidage
en la vissant sur le tube. Toutefois, une fois la couronne
dévissée pour la déverrouiller, il y a un risque a effectuer
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une rotation supplémentaire de la couronne et donc de
la tige de commande solidaire du piston qui actionnerait
de maniére intempestive le mécanisme du mouvement
auquel la couronne est liée cinématiquement.

[0006] La présente invention vise a remédier a ces in-
convénients en proposant un organe de commande per-
mettant d’avoir une couronne qui dépasse de la carrure,
sécurisée dans une position verrouillée et qui peut étre
déverrouillée sans risque d’actionner involontairement
un mécanisme du mouvement auquel la couronne est
liée cinématiquement, et notamment sans risque de dé-
régler un tel mécanisme.

Divulgation de l'invention

[0007] A cet effet, 'invention concerne un organe de
commande d’au moins une fonction d’'un mouvement
horloger, leditorgane de commande comprenantun tube
de guidage d’axe longitudinal A, une couronne etun sys-
teme d’assemblage de la couronne au tube de guidage
agenceé pour permettre a la couronne d’étre mobile entre
une position verrouillée dans laquelle elle est solidaire
dutube de guidage etau moins une position déverrouillée
dans laquelle la couronne est libre par rapport au tube
de guidage pour pouvoir actionner ladite fonction, ladite
couronne comprenant une téte, une jupe axiale, un man-
chon solidaire de la téte et monté mobile dans le tube de
guidage, un piston destiné a étre relié cinématiquement
au mouvement et agencé pour pouvoir étre lié cinéma-
tiquement au manchon lorsque la couronne est en posi-
tion déverrouillée au moyen d’'un dispositif de couplage,
et un ressort agencé pour étre comprimé entre la téte et
le piston lorsque la couronne est en position verrouillée.
[0008] Selon linvention, ledit systéme d’assemblage
comprend des moyens de verrouillage agencés pour per-
mettre a la couronne d’étre maintenue dans sa position
verrouillée et pour étre déplacée entre sa position ver-
rouillée et une premiere position déverrouillée intermé-
diaire par un mouvement de rotation axiale donné a la
couronne et des moyens de guidage agencés pour don-
ner ala couronne au moins un mouvement de translation
axiale au cours de son déplacement entre sa premiére
position déverrouillée intermédiaire et sa position déver-
rouillée, le dispositif de couplage étant agencé pour em-
brayer et débrayer le manchon et le piston lors de ladite
translation axiale de la couronne.

[0009] Ainsi, 'invention permet de déverrouiller et de
verrouiller la couronne sur son tube de guidage par un
mouvement volontaire de rotation de la couronne, com-
me pour une couronne avis, mais en évitanttoute rotation
intempestive de la tige de commande solidaire du piston,
le manchon et le piston étant suffisamment éloignés I'un
de 'autre pour étre débrayés de maniére certaine au mo-
ment ou I'utilisateur tourne la couronne pour la verrouiller
ou la déverrouiller.

[0010] Dans un mode de réalisation particulierement
préféré, le systéme d’assemblage de la couronne au tube
de guidage est a baionnette et le dispositif de couplage
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du manchon et du pignon est agencé pour embrayer le
manchon et le pignon juste avant que la couronne attei-
gne sa position déverrouillée et pour débrayer le man-
chon et le pignon juste aprés que la couronne a quitté
sa position déverrouillée.

[0011] Ainsi, il n’y a aucun risque de dérégler le mou-
vement lors des mouvements de rotation de la couronne
nécessaires a son verrouillage et a son déverrouillage.
[0012] La présenteinvention concerne égalementune
piece d’horlogerie comprenant au moins un organe de
commande tel que décrit ci-dessus.

Breve description des dessins

[0013] D’autres caractéristiques et avantages de la
présente invention apparaitront a la lecture de la des-
cription détaillée suivante de plusieurs modes de réali-
sation de l'invention, donnés a titre d’exemples non limi-
tatifs, et faite en référence aux dessins annexés dans
lesquels :

- la figure 1 est une vue en coupe d’'un organe de
commande selon une premiére variante de l'inven-
tion, monté sur une carrure d’une piéce d’horlogerie,
la couronne étant en position verrouillée ;

- la figure 2 est une vue isométrique de I'organe de
commande selon I'invention, la couronne étant en
position déverrouillée ;

- la figure 3 est une vue de dessus de l'organe de
commande selon I'invention ;

- lafigure 4 est une vue isométrique en coupe de I'or-
gane de commande selon l'invention, la couronne
étant en fin de guidage, entre sa deuxiéme position
déverrouillée intermédiaire et sa position
déverrovuillée ;

- la figure 5 est une vue en coupe d’'un organe de
commande selon une deuxiéme variante de l'inven-
tion, monté sur une carrure d’une piéce d’horlogerie,
la couronne étant en position déverrouillée ;

- lafigure 6 est une vue isométrique en coupe de la
couronne ;

- la figure 7 est une vue isométrique du tube de
guidage ;

- la figure 8 est une vue isométrique partielle du
piston ; et

- lafigure 9 est une vue isométrique partielle du man-
chon.
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Modes de réalisation de 'invention

[0014] En référence aux figures 1 a 5, la présente in-
vention concerne un organe de commande 1 d’au moins
une fonction d’'un mouvement horloger, ledit organe de
commande comprenant un tube de guidage 2 d’axe lon-
gitudinal A monté solidaire dans une carrure 4 d’'une boite
de montre destinée arecevoir ledit mouvement horloger,
une couronne 6, et un systéme d’assemblage de la cou-
ronne 6 au tube de guidage 2 agencé pour permettre a
lacouronne 6 d’étre mobile entre une position verrouillée,
représentée surlafigure 1, danslaquelle elle est solidaire
du tube de guidage 2 et au moins une position déver-
rouillée, représentée sur la figure 5, dans laquelle la cou-
ronne est libre par rapport au tube de guidage 2 pour
pouvoir actionner ladite fonction. Il peut s’agir de la fonc-
tion de mise a I'heure a laquelle peuvent également
s’ajouter d’autres fonctions comme la mise a la date ou
d’autres corrections, la fonction étant sélectionnée en
déplacantla couronne 6 axialement jusqu’a une certaine
distance du mouvement. La fonction sélectionnée peut
ensuite étre modifiée en entrainant en rotation la cou-
ronne 6. L’organe de commande 1 est monté sur la car-
rure 4 de sorte que la couronne 6 dépasse de la carrure
4, y compris lorsque la couronne 6 est en position ver-
rouillée.

[0015] Le tube de guidage 2 est destiné a étre fixé par
vissage ou chassage dans la carrure 4. |l présente une
symétrie de révolution par rapport a un axe longitudinal
A constituant I'axe de translation et de rotation de la cou-
ronne 6.

[0016] En référence également a la figure 6, la cou-
ronne 6 comprend, de maniere classique, une téte 8, une
jupe axiale 10 formant les parois latérales cylindriques
de la couronne 6, un manchon 12 solidaire de la téte 8
et monté mobile dans le tube de guidage 2, et un piston
14 destiné a étre relié cinématiquement au mouvement
par une tige de commande 16, telle qu’une tige de mise
a I'heure, I'ensemble présentant une symétrie de révo-
lution autour de I'axe A. Le piston 14 est monté coulissant
dans le manchon 12. Le piston 14 est agencé pour pou-
voir étre lié cinématiquement au manchon 12, et donc a
la téte 8, lorsque la couronne 6 est dans sa position dé-
verrouillée, au moyen d’un dispositif de couplage quisera
décrit plus en détails ci-apres. Il est également prévu un
ressort 18, tel qu’un ressort boudin, disposé a l'intérieur
du manchon 12, et agencé pour étre comprimé entre la
téte 8 et un épaulement 19 du piston 14 lorsque la cou-
ronne 6 est en position verrouillée, de maniére a exercer
une force de rappel tendant a éloigner la téte 8 de la
carrure 4 lorsque la couronne 6 n'est plus en position
verrouillée.

[0017] Afinde garantirI’étanchéité du mouvement hor-
loger, une gorge 20 est agencée sur une circonférence
de la paroi intérieure du tube de guidage 2. Un joint to-
rique 22 y est disposé de telle sorte qu’il est au contact
du manchon 12 coulissant dans le tube de guidage 2.
[0018] Conformément a I'invention, le systeme d’as-
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semblage comprend des moyens de verrouillage agen-
cés pour permettre a la couronne 6 d’étre maintenue
dans sa position verrouillée, comme représentée sur la
figure 1, et pour pouvoir étre déplacée entre sa position
verrouillée et une premiére position déverrouillée inter-
médiaire par un mouvement de rotation axiale donné a
la couronne 6. Le systéme d’assemblage comprend éga-
lement des moyens de guidage en translation axiale
agenceés pour guider la couronne 6 de sorte qu’elle peut
se déplacer au moins selon un mouvementde translation
axiale au cours de son déplacement entre sa premiere
position déverrouillée intermédiaire et sa position déver-
rouillée, comme représentée sur la figure 5, le dispositif
de couplage étant agencé pour embrayer et débrayer le
manchon 12 et le piston 14 uniquement lors de ladite
translation axiale de la couronne 6.

[0019] D’une maniére particulierement avantageuse,
le systéeme d’assemblage de la couronne 6 au tube de
guidage 2 est a baionnette.

[0020] A ceteffet, lajupe 10 de la couronne 6 présente
au moins un organe proéminent 24 faisant saillie en di-
rection du tube de guidage 2. De préférence, le nombre
d’organes proéminent 24 est d’au moins deux, avanta-
geusement égal a 3 ou 4, les organes proéminents 24
étant répartis uniformément sur la paroi axiale périphé-
rique de la jupe 10. De préférence, 'organe proéminent
24 estune goupille faisant saillie de la paroi périphérique
intérieure de la jupe 10 en direction du tube de guidage 2.
[0021] En référence plus particulierement aux figures
2 et 6, la jupe 10 comprend avantageusement une pre-
miére bague intérieure 26 montée solidaire autour de la
paroi axiale périphérique intérieure 10a de la jupe 10, de
maniére a I'épouser. L'organe proéminent 24 fait saillie
de la face périphérique intérieure de ladite premiére ba-
gue 26, en direction du tube de guidage 2.

[0022] En référence plus particulierement aux figures
2et7,letube de guidage 2 présente sur sa paroi circulaire
périphérique extérieure 2a, en regard de la jupe 10, au
moins une rainure 28 dans laquelle 'organe proéminent
24 peut s’engager lorsque la couronne 6 est entre sa
position verrouillée et une seconde position déverrouillée
intermédiaire, la couronne 6 étant libre d’étre déplacée
en rotation et en translation axiales par rapport au tube
de guidage 2 entre sa seconde position intermédiaire et
sa position déverrouillée, c’est-a-dire juste apres avoir
quitté sa seconde position intermédiaire ou juste avant
de retrouver sa seconde position intermédiaire. Les pre-
miére et seconde positions déverrouillées intermédiaires
sont des positions par lesquelles passe la couronne 6 de
maniéere instantanée entre ses positions verrouillée et
déverrouillée. Il y a autant de rainures 28 que d’organes
proéminents 24.

[0023] Dans le cas ou le tube de guidage 2 est monté
vissé sur la carrure 4, il peut comprendre, dans sa partie
supérieure, une ouverture centrale 29 crantée permet-
tant le vissage du tube 2 au moyen d’un outil approprié.
[0024] D’une maniere avantageuse, le tube de guida-
ge 2 comprend une deuxiéme bague extérieure 30 agen-
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cée solidairement autour de la paroi circulaire périphéri-
que extérieure 2a du tube de guidage 2, de maniére a
I'épouser. La deuxiéme bague 30 présente sur sa paroi
périphérique ladite rainure 28. Selon une premiére va-
riante, ladeuxieme bague 30 peutétre réalisée par exem-
ple par découpe laser et peut étre montée solidaire sur
le tube de guidage 2 par brasage, comme représenté sur
la figure 5.

[0025] Selon une autre variante représentée sur les
figures 1 et 4, la deuxiéme bague 30 peut étre monobloc
avec le tube de guidage 2 pour former une seule et méme
piece.

[0026] Larainure 28 comprend au moins une premiére
portion 28a présentant une forme courbe allongée en
s’étendant sensiblement perpendiculairement a l'axe
longitudinal A. Aumoins un bord 32 de la premiére portion
28a suivant une circonférence de la deuxieme bague 30
etsitué du c6té de latéte 8 de la couronne 6 peut coopérer
avec I'organe proéminent 24 pour former les moyens de
verrouillage lorsque la couronne 6 se déplace entre sa
position verrouillée et sa premiére position déverrouillée
intermédiaire lors d’'un mouvement de rotation axiale
donné volontairement a la couronne 6 par un utilisateur.
Le bord 32 de la premiére portion 28a de la rainure 28
empéche tout déplacement en translation axiale de I'or-
gane proéminent 24 vers I'extérieur du tube de guidage
2. La longueur de la premiéere portion 28a peut corres-
pondre par exemple a une rotation d’'un angle de 45° de
'organe proéminent 24 dans le sens anti-horaire.
[0027] La rainure 28 comprend une deuxiéme portion
28b communiquant avec la premiéere portion 28a, s'éten-
dant sensiblement selon I'axe longitudinal A et débou-
chant a I'extrémité du tube de guidage 2 en direction de
la téte 8 de la couronne 6 pour constituer I'entrée de
I'organe proéminent 24 dans la rainure 28 et la sortie de
I'organe proéminent 24 de ladite rainure 28. La deuxieme
portion 28b est configurée de sorte que I'organe proémi-
nent 24 se déplace dans ladite deuxiéme portion 28b
sensiblement en translation axiale au cours lorsque la
couronne 6 se déplace entre sa premiére position déver-
rouillée intermédiaire et sa position seconde position dé-
verrouillée intermédiaire, ladite deuxieme portion 28b
constituant lesdits moyens de guidage. La deuxiéme por-
tion 28b de la rainure 28 empéche tout déplacement en
rotation axiale de I'organe proéminent 24 et donc de la
couronne 6 lors de ses déplacements entre sa premiére
position déverrouillée intermédiaire et sa seconde posi-
tion déverrouillée intermédiaire. Une fois I'organe proé-
minent 24 sorti de la rainure 28, la couronne 6 sous l'effet
du ressort poursuit sa course selon une translation axia-
le, sans rotation, jusqu'a atteindre sa position déver-
rouillée dans laquelle elle est libre d’étre déplacée en
rotation et en translation axiales pour actionner les diffé-
rentes fonctions.

[0028] De préférence, larainure 28 comprend une troi-
siéme portion 28c communiquant avec la premiére por-
tion 28a, et a 'opposé de la deuxieéme portion 28b, ladite
troisieme portion 28c¢ constituant un dispositif de sécurité



7 EP 4 279 997 A1 8

pour garantir le maintien de la couronne 6 dans sa posi-
tion verrouillée. Ladite troisieme portion 28c peut présen-
ter une forme d’encoche agencée pour sécuriser la po-
sition verrouillée de la couronne, 'organe proéminent 24
étantbloqué dans I’encoche en rotation axiale et autorisé
en déplacement en translation axiale par pression sur la
couronne 6 pour sortir de I'encoche et pouvoir entrer dans
la premiére portion 28a.

[0029] Il estbien évident que la rainure 28 pourrait étre
prévue directement sur le tube de guidage 2.

[0030] Les dimensions de la rainure 28 sont adaptées
aux dimensions de I'organe proéminent 24, et notam-
ment de la goupille. Il est bien évident que la goupille
peut étre remplacée par un organe proéminent plus large
par exemple formant une oreille. Dans ce cas, les dimen-
sions et la forme de la rainure 28, et en particulier la
largeur etlaforme de la deuxiéme portion 28b, sont adap-
tées en conséquence, pour permettre la circulation en
rotation et en translation axiales de I'organe proéminent
24 dans la rainure 28.

[0031] En référence aux figures 8 et 9, d’'une maniére
avantageuse, le manchon 12, qui coulisse sur le piston
14, comporte une premiere denture 34 intérieure, et le
piston 14 comporte une deuxieme denture 36 extérieure,
lesdites premiere et deuxiéme dentures 34, 36 formant
le dispositif de couplage.

[0032] Les dentures 34, 36 permettent avantageuse-
ment un indexage du dispositif de couplage, assurant un
positionnement précis du manchon 12 par rapport au pis-
ton 14 lorsqu’ils s’accouplent pour coopérer lorsque la
couronne 6 atteint sa position déverrouillée.

[0033] Les dentures 34 et 36 sont positionnées res-
pectivement sur le manchon 12 et le piston 14 de sorte
que le manchon 12 et le piston 14 ne puissent pas coo-
pérer lorsque la couronne 2 se déplace en rotation axiale
entre sa position verrouillée et sa premiére position dé-
verrouillée intermédiaire, et que le manchon 12 et le pis-
ton 14 puissent embrayer et débrayer uniquement lors-
que la couronne 2 se déplace en translation axiale, de
préférence entre sa seconde position déverrouillée inter-
médiaire et sa position déverrouillée.

[0034] De préférence, le dispositif de couplage du
manchon 12 et du pignon 14 est agencé pour embrayer
le manchon 12 etle pignon 14 juste avantque la couronne
6 atteigne sa position déverrouillée et pour débrayer le
manchon 12 et le pignon 14 juste apres que la couronne
6 a quitté sa position déverrouillée.

[0035] A ceteffet, la premiére denture 34 est disposée
a I'extrémité libre 12a du manchon 12 et la deuxiéme
denture 36 est disposée autour du piston 14 sous I'épau-
lement 19 de maniére a engrener avec la premiére den-
ture 34 lorsque la couronne 6 atteint sa position déver-
rouillée. Dans cette position déverrouillée, I'extrémité li-
bre 12a du manchon vient en butée contre I'épaulement
19 du piston 14 de maniére a pouvoir entrainerledit piston
14 et donc la tige de commande 16 lorsque la couronne
6 est tirée axialement dans une autre position axiale plus
éloignée de la carrure 4 pour actionner une autre fonc-
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tion.

[0036] Le fonctionnement de I'organe de commande
1 selon l'invention est le suivant :

Lorsque la couronne 6 est maintenue sécurisée dans sa
position verrouillée sur le tube de guidage 2, comme re-
présenté surla figure 1, les goupilles 24 sontlogées dans
leurs encoches respectives 28c¢ des rainures 28 de sorte
que la couronne 6 est bloquée en rotation axiale et en
translation axiale en cas de traction de la téte 8. Toute
manceuvre intempestive de la couronne 6 est donc im-
possible. La jupe 10 de la couronne 6 est a proximité de
la carrure 4, la téte 8 dépassant de ladite carrure 4. Un
jeu est toutefois prévu pour pouvoir presser sur la téte 8
en direction de la carrure 4 afin de dégager les goupilles
24 des encoches 28c de la rainure 28. La tige de com-
mande 16 pousse le piston 14, le manchon 12 et le piston
14 étant débrayés.

[0037] Une fois les goupilles 24 dégagées des enco-
ches 28c, lacouronne 6 est déverrouillée en rotation axia-
le, chaque goupille 24 pouvant circuler en rotation axiale
dans la premiére portion 28a de la rainure 28 correspon-
dante. L’utilisateur tourne alors la couronne 6 de 45° dans
le sens anti-horaire de sorte que chaque goupille 24 at-
teint la deuxiéme portion 28b de la rainure 28 correspon-
dante, la couronne 6 atteignant alors sa premiére position
déverrouillée intermédiaire. Le manchon 12 et le piston
14 sont positionnés I'un par rapport a I'autre de sorte que
les premiere et deuxieme denture 34, 36 sont suffisam-
ment éloignées I'une de I'autre empéchant tout embraya-
ge au cours de ce mouvement de rotation axiale. ll n’y a
donc pas de risque d’entrainer la tige de commande 16,
donc pas de risque de dérégler un mécanisme, lors du
déverrouillage par rotation de la couronne 6.

[0038] Les goupilles 24 arrivant dans la deuxiéme por-
tion 28b n’étant plus retenues par le bord 32 des rainures
28, la couronne 6 s’éjecte, sous l'effet du ressort 18, la
téte 8 s’éloignant de la carrure 4. L’éjection de la cou-
ronne 6 entre ses premiére et seconde positions déver-
rouillées intermédiaires se fait selon un mouvement de
translation axiale grace au guidage de chaque goupille
24 par la deuxiéme portion 28b de la rainure 28 corres-
pondante. Chaque goupille 24 se déplace, guidée en
translation axiale dans la deuxiéme portion 28b entre les
premiére et seconde positions déverrouillées intermé-
diaires, jusqu’a sortir de sa rainure 28, en fin de guidage,
comme représenté sur la figure 4. Lors de ce déplace-
ment en translation axiale de la couronne 6 et donc du
manchon 12 entre les premiére et seconde positions dé-
verrouillées intermédiaires, la premiére denture 34 s’est
rapprochée de la deuxiéme denture 36, mais pas suffi-
samment pour embrayer le manchon et le pignon.
[0039] Puis, toujours éjectée par I'effet du ressort 18,
la couronne 6 poursuit son déplacement en translation
axiale, la téte 8 s’éloignant de la carrure 4, sans rotation,
jusqu’a atteindre sa position déverrouillée, représentée
surlafigure 5, dans laquelle I'extrémité libre 12a du man-
chon 12 vient en butée contre I'épaulement 19 du piston
14, les premiére et deuxieme dentures 34, 36 du man-
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chon 12 et du piston 14 pouvant engrener pour embrayer
le manchon 12 et le piston 14.

[0040] Les goupilles 24 étant suffisamment éloignées
du tube de guidage 2, la couronne 6 est désormais libre
d’étre déplacée en rotation pour actionner une premiere
fonction. La couronne 6 est également libre d’étre tirée
en translation axiale et tournée pour sélectionner et ac-
tionner une deuxieme fonction.

[0041] Le verrouillage de la couronne 6 se déroule de
la méme fagon en sens inverse. Pour cela, I'utilisateur
presse sur la téte 8 pour repousser la couronne 6, et
donc les goupilles 24, en direction du tube de guidage
2, de sa position déverrouillée a sa deuxieme position
déverrouillée intermédiaire. Dés que la couronne 6 quitte
sa position déverrouillée, le manchon 12 s’éloigne du
piston 14 de sorte qu'’ils débrayentimmeédiatement. Ainsi,
il 'y a aucun risque d’entrainer la tige de commande 16,
et donc de dérégler une fonction, lorsque la couronne 6
est ensuite tournée pour son verrouillage. En pressant
sur la téte, I'utilisateur peut tourner légérement la cou-
ronne 6 pour venir chercher en rotation I'entrée de la
deuxiéme portion 28b des rainures 28, comme représen-
té sur la figure 4, et faire passer la couronne 6 par sa
deuxiéme position déverrouillée intermédiaire. Du fait de
la pression que l'utilisateur continue a appliquer sur la
téte, les goupilles 24 coulissent, guidées en translation
axiale dans les deuxiémes portions 28b des rainures,
jusqu’a ce que la couronne 6 regagne sa premiere posi-
tion déverrouillée intermédiaire. Puis I'utilisateur tourne
la couronne 6 de 45° dans le sens horaire, chaque gou-
pille 24 suivant la premiére portion 28a de la rainure cor-
respondante 28 jusqu’a atteindre la position verrouillée
de la figure 1. La couronne 6 est de nouveau maintenue
de maniere sécurisée en position verrouillée sur le tube
de guidage 2, chaque goupille 24 étant bloquée dans
'encoche de la troisiéme portion 28c de chaque rainure
28.

[0042] L’organe de commande selon l'invention per-
met avantageusement d’embrayer et de débrayer le
manchon 12 et le piston 14 uniquement lors de déplace-
ments en translation axiale de la couronne, ce qui permet
d’éviter d’entrainer la tige de commande, et donc d’ac-
tionner malencontreusement une fonction de la montre,
lors d’une rotation de la couronne 6 pour son verrouillage
et son déverrouillage.

[0043] De plus, I'organe de commande selon l'inven-
tion permet d’éviter une tige a trois positions axiales, ce
qui simplifie la construction du mouvement. Il permet
également d’avoir une action directe sur le mouvement.

Revendications

1. Organe de commande (1) d’au moins une fonction
d’'un mouvement horloger, ledit organe de comman-
de (1) comprenant un tube de guidage (2) d’axe lon-
gitudinal A, une couronne (6) et un systeme d’as-
semblage de la couronne (6) au tube de guidage (2)
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agenceé pour permettre a la couronne (6) d’étre mo-
bile entre une position verrouillée dans laquelle elle
est solidaire du tube de guidage (2) et au moins une
position déverrouillée dans laquelle la couronne (6)
estlibre par rapport au tube de guidage (2) pour pou-
voir actionner ladite fonction, ladite couronne (6)
comprenant une téte (8), une jupe (10) axiale, un
manchon (12) solidaire de la téte (8) et monté mobile
dans le tube de guidage (2), un piston (14) destiné
a étrerelié cinématiquementau mouvement etagen-
cé pour pouvoir étre lié cinématiquement au man-
chon (12) lorsque la couronne est en position déver-
rouillée au moyen d’un dispositif de couplage, et un
ressort (18) agencé pour étre comprimé entre la téte
(8) et le piston (14) lorsque la couronne (6) est en
position verrouillée, caractérisé en ce que ledit sys-
teme d’assemblage comprend des moyens de ver-
rouillage agencés pour permettre a la couronne (6)
d’étre maintenue dans sa position verrouillée et pour
étre déplacée entre sa position verrouillée et une
premiére position déverrouillée intermédiaire par un
mouvement de rotation axiale donné a la couronne
(6) et des moyens de guidage agencés pour donner
a la couronne (6) au moins un mouvement de trans-
lation axiale au cours de son déplacement entre sa
premiére position déverrouillée intermédiaire et sa
position déverrouillée, le dispositif de couplage étant
agenceé pour embrayer et débrayer le manchon (12)
et le piston (14) lors de ladite translation axiale de la
couronne (6).

Organe de commande selon la revendication 1, ca-
ractérisé en ce que le systéme d’assemblage de la
couronne (6) au tube de guidage (2) est a baionnette,
la jupe (10) présentant au moins un organe proémi-
nent (24) faisant saillie en direction du tube de gui-
dage (2), ledit tube de guidage (2) présentant sur sa
paroi en regard de la jupe (10) au moins une rainure
(28) dans laquelle 'organe proéminent (24) peut
s’engager lorsque la couronne (6) est entre sa posi-
tion verrouillée et une seconde position déverrouillée
intermédiaire, ladite rainure (28) comprenant au
moins une premiére portion (28a) s’étendant sensi-
blement perpendiculairement a I'axe longitudinal et
dont au moins un bord (32) situé du coté de la téte
(8) de la couronne (6) peut coopérer avec I'organe
proéminent (24) pour former les moyens de ver-
rouillage lorsque la couronne (6) est entre sa position
déverrouillée et sa premiere position déverrouillée
intermédiaire, et une deuxieme portion (28b) com-
muniquant avec la premiére portion (28a), s’éten-
dant sensiblement selon I'axe longitudinal et débou-
chant a I'extrémité du tube de guidage (2) en direc-
tion de la téte (8) et dans laquelle 'organe proémi-
nent (24) peut se déplacer sensiblement en transla-
tion axiale lorsque la couronne (6) est entre sa pre-
miére position déverrouillée intermédiaire et sa se-
conde position déverrouillée intermédiaire, consti-
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tuant lesdits moyens de guidage.

Organe de commande selon la revendication 2, ca-
ractérisé en ce que la rainure (28) comprend une
troisieme portion (28c) communiquant avec la pre-
miére portion (28a), ladite troisieme portion (28c)
étant en forme d’encoche agencée pour sécuriser la
position verrouillée de la couronne (6), I'organe pro-
éminent (24) étant bloqué en rotation axiale et auto-
risé en déplacement en translation axiale par pres-
sion sur la couronne (6) pour pouvoir entrer dans la
premiere portion (28a).

Organe de commande selon les revendications 2 et
3, caractérisé en ce que la jupe (10) comprend une
premiere bague (26) intérieure, de la face intérieure
de laquelle I'organe proéminent (24) fait saillie.

Organe de commande selon les revendications 2 a
4, caractérisé en ce que le tube de guidage (2) com-
prend une deuxiéme bague (30) extérieure qui pré-
sente sur sa paroi périphérique, ladite rainure (28).

Organe de commande selon I'une des revendica-
tions 2 a 5, caractérisé en ce que I'organe proémi-
nent (24) est une goupille.

Organe de commande selon I'une des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que le dispo-
sitif de couplage du manchon (12) et du pignon (14)
est agencé pour embrayer le manchon (12) et le pi-
gnon (14) juste avant que la couronne (6) atteigne
sa position déverrouillée et pour débrayer le man-
chon (12) et le pignon (14) juste aprés que la cou-
ronne (6) a quitté sa position déverrouillée.

Organe de commande selon I'une des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que, le man-
chon (12), coulissant sur le piston (14), comporte
une premiere denture (34) intérieure, et en ce que
le piston (14) comporte une deuxiéme denture (36)
extérieure, lesdites premiere et deuxieme dentures
(34, 36) formant le dispositif de couplage.

Organe de commande selon la revendication 8, ca-
ractérisé en ce que la premiére denture (34) est
disposée a I'extrémité libre (12a) du manchon (12),
la deuxieme denture (36) étant disposée autour du
piston (14) de maniére a engrener avec la premiére
denture (34) lorsque la couronne (6) atteint sa posi-
tion déverrouillée.

Piece d’horlogerie comprenant au moins un organe
de commande (1) selon 'une des revendications 1
ao9.
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