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(54) VERFAHREN UND SYSTEM ZUR ZIELGRÖSSENOPTIMIERTEN APPLIKATION DER 
STEUEREINHEIT EINER FAHRZEUGKOMPONENTE

(57) System zur zielgrößenoptimierten Applikation
der Steuereinheit (5) einer Fahrzeugkomponente (3),
umfassend eine Vermessungseinrichtung (2), die einge-
richtet ist, um wenigstens einen Messpunkt eines aus-
gewählten Betriebspunktes einer Fahrzeugkomponente
(3) zu vermessen, um wenigstens einen Messwert mittels
einer Messeinrichtung (7) aufzunehmen und an eine Ap-
plikationseinrichtung (8) zu übertragen, sowie eine Ap-
plikationseinrichtung (8), umfassend wenigstens je eine
Recheneinheit (11), einen elektronischen Speicher (12),
eine Eingangs- (9) und Ausgangsschnittstelle (10), die
eingerichtet ist, um mittels Recheneinheit (11) wenigs-
tens einen Messpunkt mittels Auswahlmodell (14) aus-
zuwählen, wenigstens einen Zielgrößenwert in Abhän-
gigkeit wenigstens eines vermessenen Messpunktes zu
berechnen, wenigstens einen weiteren Zielgrößenwert
in Abhängigkeit der bereits vermessenen Messpunkte
mittels eines Vorhersagemodells (13) zu modellieren,
das Vorhersagemodell (13) in Abhängigkeit der berech-
neten Zielgrößenwerte zu trainieren, ein Abbruchkriteri-
um, in Abhängigkeit der berechneten Zielgrößenwerte
und einer Anzahl der bereits vermessenen Messpunkte,
zu überprüfen, eine zielgrößenoptimale Betriebspunkt-
kombination, in Abhängigkeit der vermessenen Mess-
punkte, der für jeden Messpunkt berechneten Zielgrö-
ßenwerte sowie von einer oder mehreren Nebenbedin-
gungen, zu bestimmen, sowie wenigstens einen Steuer-

parameter durch Interpolieren der Kalibrierungswerte auf
Stützstellen jenes Steuerparameters, in Abhängigkeit
der zielgrößenoptimalen Betriebspunktkombination, zu
bedaten.
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