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(57) Die Erfindung betrifft eine Antennenanordnung
(1), aufweisend eine oder mehrere Antennen (2, 3, 4, 5),
eine elektrische Leiterplatte (8) mit einer Seitenfläche (7),
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bunden sind, und eine Dämpfungsanordnung (37), die
auf der Seitenfläche (7) angeordnet ist, wobei die Dämp-

fungsanordnung (37) zumindest eine erste Dämpfungs-
einheit (38) mit einer Zugangsöffnung (39) aufweist, in-
nerhalb der die Antennen (2, 3, 4, 5) gemeinsam ange-
ordnet sind, und wobei eine Mittelachse (MD) der Zu-
gangsöffnung (39) entlang einer Hauptabstrahlrichtung
(40) der Antennenanordnung (1) verläuft.
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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Anmeldung nimmt die Priorität
der europäischen Patentanmeldung Nr. 21 180 140.2 in
Anspruch, deren Inhalt durch Verweis hierin vollständig
mit aufgenommen wird.
[0002] Die Erfindung betrifft eine Antennenanordnung
für eine Transceiveranordnung, insbesondere für eine
Hochfrequenz-Transceiveranordnung, vorzugsweise
zur Verwendung innerhalb eines Vollduplex-Kommuni-
kationskanals, aufweisend eine Dämpfungsanordnung.
[0003] Die Erfindung betrifft ferner ein Kommunikati-
onssystem, aufweisend eine erste Transceiveranord-
nung und eine zweite Transceiveranordnung, zur Bereit-
stellung einer drahtlosen Signalübertragung.
[0004] Zur kontaktlosen bzw. drahtlosen Energie-
und/oder Datenübertragung werden Antennenanord-
nungen aus einer Antenne oder mehreren Antennen ver-
wendet. Zum gleichzeitigen Senden und Empfangen
elektromagnetischer Wellen (sogenannter Vollduplex-
Betrieb), also zur Verwendung der Antennenanordnung
innerhalb eines Kommunikationskanals, der das Senden
und Empfangen der Signale simultan bei gleicher Fre-
quenz vorsieht ("Inband-Vollduplex"), ist eine hohe elek-
tromagnetische Dämpfung bzw. Isolation zwischen Sen-
der und Empfänger innerhalb desselben Transceivers
wesentlich, um das Übersprechen bzw. um Interferenzen
zwischen Sender und Empfänger zu vermeiden.
[0005] Daneben ist es in Radar-Anwendungen oft er-
forderlich, dass der Radar-Empfänger empfangsbereit
ist, während der Radar-Sender Radar-Signale sendet.
Da das Senden und Empfangen des Radarsignals meist
auf der gleichen Frequenz erfolgt, ist eine hohe elektro-
magnetische Dämpfung bzw. Isolation zwischen den
Sendeantennen und den Empfangsantennen eines Ra-
darsystems erforderlich.
[0006] Um eine ausreichende elektromagnetische Iso-
lierung zwischen Sender und Empfänger innerhalb eines
Inband-Vollduplex-Kommunikationskanals bereitzustel-
len, sind bereits verschiedene technische Ansätze
bekannt. Eine Möglichkeit ist die Übertragung mit ver-
schiedenen Polarisationen (Polarisationsmultiplex / Po-
larisationsduplex), wobei die beiden Kommunikation-
spartner (nachfolgend mitunter als "Transceiveranord-
nungen" bezeichnet) die elektromagnetischen Wellen
beispielsweise mit zirkularer Polarisation übertragen, bei
jeweils unterschiedlicher Drehrichtung. Gemäß einer
weiteren Technik werden die elektromagnetischen
Wellen ausgehend von den beiden Kommunikationspar-
tnern mit speziellen Abstrahlcharakteristika übertragen,
um eine Interferenz zwischen Sender und Empfänger
weitestgehend zu vermeiden. Als weiteres Beispiel sei
eine metallische Schirmung zwischen Sende- und Emp-
fangsantennen einer gemeinsamen Antennenanord-
nung genannt, wie in der Veröffentlichung "Circularly Po-
larized PIFA Array For Simultaneous Transmit And Re-
ceive Applications", A. Kee, M. Elmansouri, D. S.
Filipovic, 2017 IEEE International Symposium on Anten-

nas and Propagation, pp. 2303-2304, vorgeschlagen.
[0007] Das Isolationsverhalten der bekannten Anten-
nenanordnungen ist mitunter allerdings nach wie vor
nicht ausreichend oder kann nur durch außerordentlich
komplexe Antennen- und Schaltungsanordnungen und
damit hohem Herstellungs- und Kostenaufwand erreicht
werden.
[0008] Zum weiteren technischen Hintergrund sei
noch auf die US 2012/299789 A1 verwiesen, die eine
Antennenanordnung zum wahlweisen Senden oder
Empfangen elektromagnetischer Wellen betrifft. Die ein-
zelnen Antennen sind als planare Leiter mit L-förmigem
Schlitz ausgebildet, die parallel zu einer Masseebene an-
geordnet sind.
[0009] In Anbetracht des bekannten Stands der Tech-
nik besteht die Aufgabe der vorliegenden Erfindung da-
rin, eine gegenüber dem Stand der Technik verbesserte
Antennenanordnung bereitzustellen.
[0010] Schließlich ist es auch Aufgabe der Erfindung,
ein verbessertes Kommunikationssystem bereitzustel-
len, mit einer gegenüber dem Stand der Technik verbes-
serten Antennenanordnung.
[0011] Die Aufgabe wird für die Antennenanordnung
mit den in Anspruch 1 aufgeführten Merkmalen gelöst.
Bezüglich des Kommunikationssystems wird die Aufga-
be durch Anspruch 11 gelöst.
[0012] Die abhängigen Ansprüche und die nachfol-
gend beschriebenen Merkmale betreffen vorteilhafte
Ausführungsformen und Varianten der Erfindung.
[0013] Es ist eine Antennenanordnung gemäß An-
spruch 1 vorgesehen, insbesondere zur Verwendung in-
nerhalb eines Vollduplex-Kommunikationskanals. Die
Antennenanordnung eignet sich vorteilhaft zur Verwen-
dung in einer Transceiveranordnung, insbesondere einer
Hochfrequenz-Transceiveranordnung, beispielsweise
gemäß den nachfolgenden Ausführungen.
[0014] Die Antennenanordnung weist vorzugsweise
eine Sendeantennengruppe mit einer ersten Sendean-
tenne und einer zweiten Sendeantenne auf. Bei der ers-
ten Sendeantenne und der zweiten Sendeantenne, die
nachfolgend mitunter vereinfacht als "Sendeantennen"
bezeichnet werden, handelt es sich vorzugsweise um
planare Sendeantennen; gegebenenfalls können aber
auch andere Antennenbauarten vorgesehen sein, insbe-
sondere jedoch Richtantennen.
[0015] Unter einer "planaren" Antenne ist vorstehend
und nachfolgend eine Antenne mit vornehmlich flacher
und vorzugsweise ebener Ausprägung zu verstehen, die
insbesondere zwei voneinander abgewandte, vorzugs-
weise parallel verlaufende Hauptflächen aufweist, also
beispielsweise in der Art einer Scheibe, einer Beschich-
tung oder eines Plättchens. Insbesondere kann es sich
bei einer planaren Antenne um eine Patchantenne oder
um eine Schlitzantenne handeln, wie dies nachfolgend
noch vorgeschlagen wird.
[0016] Vorzugsweise weist die Antennenanordnung
außerdem eine Empfangsantennengruppe mit einer ers-
ten Empfangsantenne und einer zweiten Empfangsan-
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tenne auf. Bei der ersten Empfangsantenne und der
zweiten Empfangsantenne, die nachfolgend mitunter
vereinfacht als " Empfangsantennen" bezeichnet wer-
den, handelt es sich vorzugsweise um planare Emp-
fangsantennen; gegebenenfalls können aber auch an-
dere Antennenbauarten vorgesehen sein, insbesondere
jedoch Richtantennen.
[0017] Die Sendeantennen und Empfangsantennen
werden nachfolgend zur Vereinfachung mitunter auch
ohne (optionale) Spezifizierungen wie "planar" genannt
und teilweise außerdem unter dem Begriff "Antennen"
zusammengefasst.
[0018] Bei den genannten Antennengruppen (Sende-
antennengruppe und Empfangsantennengruppe) han-
delt es sich um jeweilige Antennenarrays, insbesondere
um so genannte "Gruppenstrahler". So kann die Sende-
antennengruppe ein Sendeantennenarray beschreiben,
während die Empfangsantennengruppe ein Empfangs-
antennenarray beschreiben kann.
[0019] Vorzugsweise weist die Sendeantennengruppe
einen ersten Balun (auch unter dem
Begriff" Symmetrierglied bekannt") auf, wobei die erste
Sendeantenne und die zweite Sendeantenne jeweils an
einem symmetrischen Anschluss (differentieller An-
schluss) des ersten Balun angeschlossen bzw. mit be-
sagten symmetrischen Anschlüssen verbunden sind.
Außerdem weist die Empfangsantennengruppe vor-
zugsweise einen zweiten Balun auf, wobei die erste Emp-
fangsantenne und die zweite Empfangsantenne jeweils
an einem symmetrischen Anschluss des zweiten Balun
angeschlossen bzw. mit besagten symmetrischen An-
schlüssen verbunden sind. Ferner ist vorzugsweise ein
asymmetrischer Anschluss (Single-Ended-Anschluss)
des ersten Balun mit einem Sendesignalpfad der Tran-
sceiveranordnung und ein asymmetrischer Anschluss
des zweiten Balun mit einem von dem Sendesignalpfad
unabhängigen Empfangssignalpfad der Transceiveran-
ordnung verbindbar.
[0020] Mit anderen Worten bezeichnet ein symmetri-
scher Anschluss einen Anschluss einer symmetrischen
Signalübertragung, während ein asymmetrischer An-
schluss einen Anschluss einer asymmetrischen Signal-
übertragung bezeichnet.
[0021] Die Sendeantennen können daher vorteilhaft
differenziell miteinander verschaltet sein und vermögen
ein über den Sendesignalpfad eingespeistes Sendesig-
nal mit einem ersten Trägerfrequenzband zu senden. Die
Empfangsantennen können ebenfalls differentiell mitein-
ander verschaltet sein und vermögen ein Empfangssig-
nal mit einem zweiten Trägerfrequenzband über den
Empfangssignalpfad weiterzuleiten.
[0022] Vorzugsweise ist vorgesehen, dass die Anten-
nen eine relative räumliche Lage zueinander aufweisen,
so dass ein Übersprechen zwischen der Sendeanten-
nengruppe und der Empfangsantennengruppe durch die
differenzielle Verschaltung deren jeweiliger Antennen
zumindest reduziert wird. Diesbezüglich werden nach-
folgend verschiedene Möglichkeiten, die sich auch in

Kombination umsetzen lassen, beispielhaft dargelegt.
[0023] Es kann im Rahmen der vorliegenden Erfin-
dung vorzugsweise eine Antennenanordnung vorgese-
hen sein, die das Übersprechen zwischen Sendeanten-
nen und Empfangsantennen trotz deren räumlicher Nähe
weitestgehend unterdrückt. Dies kann insbesondere da-
durch gelöst werden, dass die beiden gemeinsam trans-
mittierenden Sendeantennen derart zu den Empfangs-
antennen angeordnet werden, dass das Übersprechen
der beiden Sendeantennen in die Empfangsantennen
betragsmäßig gleichgroß, vom Vorzeichen jedoch um-
gekehrt ist. Das vorzeichenumgekehrte Übersprechen
kann durch eine um 180° in der Phase verschobene An-
regung der beiden Sendeantennen erreicht werden, wo-
zu das vorstehend genannte Symmetrierglied bzw. der
Balun, verwendet werden kann.
[0024] Es kann vorgesehen sein, betragsmäßig gleich-
großes Übersprechen von den Sendeantennen zu den
Empfangsantennen zu erreichen, indem die beiden Sen-
deantennen gegenüber der Empfangsantenne geomet-
risch gleich beabstandet angeordnet sind. Vorzugsweise
können die Antennen so ausgebildet sein, dass sich au-
ßerdem gleich große Wirkflächen bzw. Wirkkanten der
Sende- und Empfangsantennen entsprechend gegenü-
berliegen. Nachfolgend werden einige Möglichkeiten
weiter ausgeführt.
[0025] In einer Weiterbildung der Erfindung kann vor-
gesehen sein, dass die Sendeantennen und die Emp-
fangsantennen um einen gemeinsamen Mittelpunkt he-
rum angeordnet sind.
[0026] Der gemeinsame Mittelpunkt der Antennen wird
nachfolgend mitunter auch als "Drehzentrum" bezeich-
net, was jedoch nicht bedeuten soll, dass die Antennen
sich tatsächlich um das Drehzentrum bzw. den Mittel-
punkt drehen bzw. drehbar sind (optional ist dies im Rah-
men einer nachfolgend noch beschriebenen besonders
vorteilhaften Verwendung der Erfindung allerdings
durchaus möglich).
[0027] Es kann vorgesehen sein, dass die beiden Sen-
deantennen und die beiden Empfangsantennen so ori-
entiert sind, dass deren Antennenhauptkeulen in diesel-
be Richtung weisen, vorzugsweise parallel verlaufen.
Insbesondere kann vorgesehen sein, dass das Phasen-
zentrum der Sendeantennengruppe mit dem Phasen-
zentrum der Empfangsantennengruppe zusammenfällt,
und vorzugsweise außerdem mit dem gemeinsamen Mit-
telpunkt zusammenfällt.
[0028] Die Richtwirkung einer Antenne wird über deren
Antennengewinn beschrieben. Dieser wird oft in einem
Richtdiagramm in Kugelkoordinaten in Abhängigkeit des
Elevationswinkels und Azimuthwinkels dargestellt. In ei-
nem Richtdiagramm ergeben sich dann durch die Ab-
wechslung von Maxima und Minima des Antennenge-
winns die sogenannten "Antennenkeulen", wobei die An-
tennenkeule, welche das globale Maximum des Anten-
nengewinns umfasst, als "Antennenhauptkeule" be-
zeichnet wird.
[0029] Insofern die Sendeantennen und die Emp-
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fangsantennen als planare Antennen ausgebildet sind
kann vorgesehen sein, dass die Antennen mit ihren je-
weiligen Hauptflächen parallel zu einer gemeinsamen
Basisfläche um das gemeinsame Drehzentrum bzw. den
gemeinsamen Mittelpunkt herum angeordnet sind.
[0030] Die Antennen können auf der Basisfläche auf-
liegen und/oder an der Basisfläche befestigt sein. Die
Antennen können auch von der Basisfläche beabstandet
sein oder in der die Basisfläche aufweisenden elektri-
schen Baugruppe, beispielsweise einer Leiterplatte, auf-
genommen sein. Bei der Basisfläche kann es sich bei-
spielsweise um eine Massefläche einer mehrlagigen Lei-
terplatte ("GND-Plane") oder um die oberste Schicht
("Top-Layer") einer mehrlagigen Leiterplatte handeln.
[0031] Vorzugsweise sind die beiden Sendeantennen
auf derselben Höhenlage bzw. in derselben Beabstan-
dung zu der Basisfläche angeordnet und/oder sind die
beiden Empfangsantennen auf derselben Höhenlage
bzw. in derselben Beabstandung zu der Basisfläche an-
geordnet. Besonders bevorzugt sind alle Antennen (Sen-
deantennen und Empfangsantennen) auf derselben Hö-
henlage bzw. in derselben Beabstandung zu der Basis-
fläche angeordnet.
[0032] Das gemeinsame Drehzentrum bzw. der ge-
meinsame Mittelpunkt ist vorzugsweise als Mittelpunkt
einer gedachten Verbindungslinie zwischen den beiden
Mittelpunkten bzw. geometrischen Schwerpunkten der
beiden Sendeantennen ausgebildet. Das Drehzentrum
befindet sich somit vorzugsweise mittig zwischen den
beiden Sendeantennen.
[0033] Es kann vorgesehen sein, dass die Sendean-
tennen und/oder die Empfangsantennen um das Dreh-
zentrum bzw. den gemeinsamen Mittelpunkt um 180° zu-
einander verdreht angeordnet sind. Besagte Verdrehung
der Antennen kann sich unter anderem auf die geomet-
rische Form der Antenne an sich (z. B. die nachfolgend
noch genannte relative Ausrichtung der Symmetrie- oder
sonstigen Achsen der Hauptflächen planarer Antennen)
und/oder auf den Einspeisepunkt bzw. den Verlauf der
Speiseleitung, die zu der jeweiligen Antenne führt, be-
ziehen.
[0034] Vorzugsweise ist vorgesehen, dass jede der
Empfangsantennen zu beiden Sendeantennen densel-
ben Mitte-zu-Mitte-Abstand aufweist.
[0035] Unter der "Mitte" bzw. dem "Mittelpunkt" einer
Antenne, ausgehend von der bzw. von dem sich bei-
spielsweise der Mitte-zu-Mitte-Abstand bestimmt, ist vor-
liegend insbesondere der geometrische Schwerpunkt
der jeweiligen Antenne zu verstehen.
[0036] Die Antennenanordnung eignet sich insbeson-
dere vorteilhaft, wenn die beiden Sendeantennen gegen-
phasig angeregt werden.
[0037] Die Erfinder haben erkannt, dass sich durch ei-
ne paarweise differenzielle Anregung der Sendeanten-
nen in der beschriebenen Anordnung sehr gute Isolati-
onseigenschaften zwischen Sender und Empfänger
bzw. zwischen den Sendeantennen und den Empfangs-
antennen desselben Transceivers erzielen lassen.

[0038] Aufgrund der vorgeschlagenen Anordnung der
Sendeantennen kommt es bei einem um 180° phasen-
verschobenen Übersprechen des Sendesignals in die
Empfangsantennen zu einer Kompensation der von den
Sendeantennen übersprechenden elektromagnetischen
Wellen.
[0039] Die vorgeschlagenen Merkmale können es er-
möglichen, Daten im Vollduplex-Betrieb auch bei einem
Versatz zwischen den Kommunikationspartner zuverläs-
sig zu übertragen. Insbesondere kann vorgesehen sein,
dass die beiden Kommunikationspartner

- einen rotatorischen Versatz zueinander aufweisen,
also um eine gemeinsame Drehachse zueinander
verdreht sind, so dass die Sendeantennen des einen
Kommunikationspartners nicht in einer Flucht mit
den Empfangsantennen des anderen Kommunika-
tionspartners ausgerichtet sind; und/oder

- einen translatorischen Versatz zueinander aufwei-
sen, also ausgehend von einem Sollabstand zwi-
schen den beiden Mittelpunkten der jeweiligen An-
tennenanordnungen weiter voneinander entfernt
oder näher aneinander angenähert sind; und/oder

- einen axialen Versatz zueinander aufweisen, also
einen Versatz zwischen den jeweiligen, durch die
Mittelpunkte der Antennenanordnungen verlaufen-
den Mittelachsen aufweisen, so dass die Mittelach-
sen der Antennenanordnungen von einer koaxialen
Ausrichtung abweichen; und/oder

- einen radialen Versatz zueinander aufweisen, also
zueinander ausgehend von einer parallelen Ausrich-
tung der Antennenanordnungen verkippt sind.

[0040] Ein entsprechender Versatz kann toleranzbe-
dingt auftreten oder anwendungsbedingt explizit vorge-
sehen sein. Insbesondere kann auch vorgesehen sein,
dass sich ein Versatz erst im Laufe der Datenübertra-
gung ergibt oder bewusst eingebracht wird, beispielswei-
se durch gezielte Verdrehung der Kommunikationspart-
ner.
[0041] Gleichzeitig ist die Komplexität der vorgeschla-
genen Antennenanordnung gering und lässt sich daher
technisch einfach und kostengünstig umsetzen. Die Er-
findung ermöglicht damit ein kostenoptimiertes Design
einer Vollduplexkommunikation-Antennenanordnung
oder einer Radar-Antennenanordnung, beispielsweise
durch Heranziehen von Standard-Leiterplattenprozes-
sen. Die vorgeschlagene Antennenanordnung ist einfach
in beliebige Elektronikbaugruppen integrierbar.
[0042] In einer besonders bevorzugten Weiterbildung
der Erfindung liegt den beiden Sendeantennen dieselbe
geometrische Grundform zugrunde. Insbesondere kann
vorgesehen sein, dass planaren Sendeantennen diesel-
be geometrische Grundform deren Hauptflächen zugrun-
de liegt. Vorzugsweise weisen die beiden Sendeanten-
nen einen identischen Aufbau auf, insbesondere hin-
sichtlich Geometrie, Material und/oder Position des Ein-
speisepunktes auf der Hauptfläche.
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[0043] Grundsätzlich können die beiden Sendeanten-
nen aber auch einen unterschiedlichen Aufbau aufwei-
sen, vorzugsweise aber zumindest einen ähnlichen Auf-
bau - insbesondere soweit dies technisch realisierbar ist.
Durch einen identischen oder zumindest im Wesentli-
chen identischen Aufbau der Sendeantennen kann die
Dämpfung gegenüber den Empfangsantennen weiter
verbessert sein.
[0044] Vorzugsweise, aber nicht notwendigerweise,
liegt auch den beiden Empfangsantennen dieselbe ge-
ometrische Grundform zugrunde, insbesondere dieselbe
Grundform wie die der Sendeantennen (vorzugsweise
wiederum bezogen auf die Hauptflächen einer planaren
Antenne). Vorzugsweise weisen die Empfangsantennen
einen identischen oder zumindest einen im Wesentlich
identischen Aufbau, besonders bevorzugt einen identi-
schen oder zumindest im Wesentlichen identischen Auf-
bau wie die Sendeantennen, insbesondere hinsichtlich
Geometrie, Material und/oder Position des Einspeise-
punktes auf der jeweiligen Hauptfläche der Antenne.
[0045] Grundsätzlich kann sich die Erfindung zur Über-
tragung beliebiger elektromagnetischer Wellen mit be-
liebigen Wellenlängen bzw. Frequenzen eignen. Beson-
ders vorteilhaft eignet sich die Erfindung allerdings zur
Übertragung von elektromagnetischen Wellen im Fre-
quenzbereich zwischen 40 GHz und 80 GHz, vorzugwei-
se zwischen 50 GHz und 70 GHz, besonders bevorzugt
zwischen 55 GHz und 65 GHz. Aufgrund der hohen Trä-
gerfrequenzen kann sich eine sehr hohe Datenrate bei
der Signalübertragung bei kurzer Reichweite ergeben,
was eine besonders vorteilhafte Eignung der vorgeschla-
genen Antennenanordnung für kontaktlose elektrische
Verbinder ermöglicht, um eine herkömmliche Steckver-
bindung zu ersetzen. Auf diese vorteilhafte Anwendung
der Erfindung wird nachfolgend noch näher eingegan-
gen.
[0046] Die Übertragung bei entsprechend hohen Fre-
quenzen bietet außerdem den Vorteil, dass mit steigen-
der Frequenz die Freiraumdämpfung zunimmt (die Frei-
raumdämpfung steigt proportional mit dem Quadrat der
Trägerfrequenz). Somit klingen die Signale der vorge-
schlagenen Antennenanordnung, die in deren Umge-
bung entweichen, vergleichsweise schnell ab. Ferner er-
reichen innerhalb der Bandbreite liegende Störsignale
die Antennenanordnung nur mit einer geringen Amplitu-
de. Die Eigenschaft der schnell an Leistungsdichte ver-
lierenden Signale bei hohen Frequenzen wird daher im
Rahmen der Erfindung vorteilhaft ausgenutzt.
[0047] Die Bandbreite der Übertragung kann beispiels-
weise 3 GHz bis 20 GHz betragen, insbesondere unge-
fähr 10 GHz betragen.
[0048] Es kann vorgesehen sein, dass die erste Sen-
deantenne im Nahfeld der zweiten Sendeantenne ange-
ordnet ist, vorzugsweise maximal eine halbe Freiraum-
wellenlänge einer zu übertragenden elektromagneti-
schen Welle von der zweiten Sendeantenne beabstan-
det ist. Auf diese Weise kann vermieden werden, dass
sich Antennennebenkeulen ausbilden.

[0049] In einer vorteilhaften Weiterbildung der Erfin-
dung kann vorgesehen sein, dass die Empfangsanten-
nen und die Sendeantennen derart zueinander angeord-
net sind, dass der Mitte-zu-Mitte-Abstand zwischen jeder
Sende- und Empfangsantenne jeweils kleiner ist als die
halbe Wellenlänge der zu übertragenden elektromagne-
tischen Welle.
[0050] Vorzugsweise ist die erste Empfangsantenne
(und optional auch die zweite Empfangsantenne) um das
gemeinsame Drehzentrum bzw. den gemeinsamen Mit-
telpunkt um 90° zu den Sendeantennen verdreht ange-
ordnet.
[0051] Es kann vorgesehen sein, dass um das gemein-
same Drehzentrum bzw. den gemeinsamen Mittelpunkt
umlaufend jeweils abwechselnd eine Sendeantenne und
eine Empfangsantenne angeordnet ist, wobei jede An-
tenne zu der ihr vorgeordneten Antenne um 90° gedreht
ist. Vorzugsweise sind dabei alle Antennen entlang des
Umfangs in derselben Drehrichtung gedreht.
[0052] Vorzugsweise sind die Mittelpunkte aller Anten-
nen auf einem gemeinsamen, gedachten Kreisumfang
angeordnet, dessen Mittelpunkt mit dem Drehzentrum
bzw. dem gemeinsamen Mittelpunkt der Antennen zu-
sammenfällt. Die Antennenmittelpunkte können somit
vorzugsweise denselben radialen Abstand zum gemein-
samen Mittelpunkt aufweisen.
[0053] In einer vorteilhaften Weiterbildung der Erfin-
dung kann vorgesehen sein, dass die Antennen, insbe-
sondere die nachfolgend noch genannten planaren An-
tennen, co-polarisiert sind. Unter einer Co-Polarisation
ist zu verstehen, dass beispielsweise alle Antennen ent-
weder rechtszirkular polarisiert, linkszirkular polarisiert,
linear vertikal polarisiert oder linear horizontal polarisiert
sind.
[0054] Die Erfinder haben im Rahmen der vorgeschla-
genen Antennenanordnung überraschend erkannt, dass
eine Co-Polarisation gegenüber einer ansonsten übli-
chen Kreuzpolarisation vorteilhaft sein kann. In der Regel
wird eine Kreuzpolarisation gewählt, um das Überspre-
chen von Sende- zu Empfangsantennen zu reduzieren.
Wenn nun allerdings die Empfangsantennen den Sen-
deantennen vergleichsweise dicht benachbart sind
(wenn der Abstand beispielsweise kleiner oder gleich
groß ist wie eine halbe Freiraumwellenlänge), liegen die
Empfangsantennen im Nahfeld der Sendeantennen. Im
Nahfeld ist die elektromagnetische Welle noch nicht
transversal elektromagnetisch, so dass im Nahfeld auch
noch keine ausgebildete zirkulare Polarisation vorliegen
kann. Insofern würde die Kreuzpolarisation nicht zu einer
Verbesserung der Isolation der Antennen führen. Jedoch
kann die Co-Polarisation zu einer verbesserten Isolation
gegenüber Reflexionskomponenten führen. Bei einer
einfachen Reflexion, z. B. an einer elektrisch leitfähigen
Oberfläche, ändert sich für eine zirkular polarisierte elek-
tromagnetische Welle deren Drehrichtung. Sind nun
Sende- und Empfangsantennen zueinander co-polari-
siert, so ist eine an den Empfangsantennen eintreffende
einfache Reflexionskomponente (zum Beispiel durch ei-
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ne einfache Reflexion am gegenüberliegenden Kommu-
nikationspartner) in Bezug auf die Empfangsantennen
kreuzpolarisiert, was den unerwünschten Empfang der
Reflexionskomponente erheblich reduziert und damit die
Empfangsantennen gegenüber den Sendeantennen
besser isoliert in Bezug auf Ausbreitungspfade mit einer
einfachen oder ungeraden Anzahl von Reflexionsstellen.
[0055] Insbesondere kann die Unterdrückung des
Empfangs solcher Reflexionskomponenten bei einem
kontaktlosen Datenstecker bzw. bei einem kontaktlosen
Verbinder relevant sein. Ein solcher kontaktloser Verbin-
der kann zwei der hier beanspruchten Transceiveranord-
nungen umfassen, welche sich dicht gegenüberliegen
und z. B. weniger als 10 cm (oder auch weniger als 5
cm) beabstandet sind. Zum Beispiel können die Reflexi-
onskomponenten aufgrund der kurzen Entfernung und
der zur Entfernung relativ großen lateralen Ausdehnung
von Leiterplatten der Transceiveranordnungen, auf wel-
che die Sende- und Empfangsantennen aufgebracht
sind, bei einem kontaktlosen Verbinder amplitudenstark
sein, so dass es vorteilhaft ist, deren unerwünschten
Empfang zu unterdrücken.
[0056] Es kann vorgesehen sein, dass die Sendean-
tennen und/oder Empfangsantennen als Richtantennen
ausgebildet sind, deren Hauptabstrahlrichtungen in die-
selbe Raumrichtung ausgerichtet sind, vorzugsweise pa-
rallel ausgerichtet sind. In einer Weiterbildung der Erfin-
dung kann insbesondere vorgesehen sein, dass die An-
tennen als planare Antennen ausgebildet sind, deren
Hauptflächen parallel zu der bereits genannten Basisflä-
che ausgerichtet sind, vorzugsweise parallel zu einer
Seitenfläche einer elektrischen Leiterplatte, mit denen
sie elektrisch und mechanisch verbunden sind.
[0057] In einer vorteilhaften Weiterbildung kann vor-
gesehen sein, dass die Hauptflächen der planaren An-
tennen eine längliche Geometrie aufweisen, vorzugswei-
se eine rechteckige oder elliptische Geometrie.
[0058] Auch eine dreieckige Geometrie (selbst ein
gleichseitiges, also nicht längliches Dreieck) kann vor-
gesehen sein. Außerdem können auch Geometrien mit
gezielt eingebrachten Asymmetrien vorgesehen sein,
wie abgeschrägte Ecken, Ausnehmungen oder Schlitze,
wobei derartige Asymmetrien auch in geometrischen
Grundformen vorgesehen sein können, die keine längli-
che Gestaltung aufweisen.
[0059] In einer Weiterbildung der Erfindung kann vor-
gesehen sein, dass jede der planaren Antennen genau
einen Einspeisepunkt aufweist.
[0060] Vorzugsweise können die Antennen zirkular
polarisiert sein, insbesondere wenn die Antennen als pla-
nare Antennen ausgebildet sind, und ganz besonders
dann, wenn die planaren Antennen jeweils nur genau
einen Einspeisepunkt aufweisen. Die geometrische
Form der Antenne und etwaige in die geometrische Form
eingebrachte Asymmetrien können dementsprechend
gestaltet sein.
[0061] Durch die zirkulare Polarisation, was bedeutet,
dass sich die Vektoren von elektrischer und magneti-

scher Feldstärke der zu übertragenden elektromagneti-
schen Welle kontinuierlich drehen, kann eine Unabhän-
gigkeit der Signalübertragungsstärke vom Rotationswin-
kel der Kommunikationspartner, z. B. zweier Transcei-
veranordnungen, in einem Abstand von beispielsweise
weniger als 10 cm eines kontaktlosen elektrischen Ver-
binderss, zueinander erreicht werden.
[0062] Gemäß einer Weiterbildung der Erfindung kann
vorgesehen sein, dass jede der planaren Antennen so
gestaltet ist, dass deren Hauptfläche eine endliche, von
Null verschiedene Anzahl von Symmetrieachsen auf-
weist, vorzugsweise genau zwei Symmetrieachsen oder
genau drei Symmetrieachsen.
[0063] Insbesondere kann vorgesehen sein, dass die
Antenne eine von einem Kreis verschiedene Geometrie
aufweist.
[0064] Gemäß einer Weiterbildung der Erfindung kann
vorgesehen sein, dass die planaren Antennen jeweils
einen Orientierungswinkel zwischen einer Hauptsymme-
trieachse, bei der es sich um die Längste der Symmet-
rieachsen der entsprechenden planaren Antenne han-
delt (insbesondere eine in Längsrichtung der Hauptflä-
che ausgerichtete oder diagonal auf der Hauptfläche
ausgerichtete Symmetrieachse), und einer Geraden, die
zwischen dem geometrischen Schwerpunkt der entspre-
chenden planaren Antenne und dem gemeinsamen Mit-
telpunkt der Antennen verläuft, ausbilden, und wobei die
planaren Antennen derart zueinander ausgerichtet sind,
dass die Orientierungswinkel aller planaren Antennen
zumindest im Wesentlich identisch sind, vorzugsweise
identisch sind.
[0065] Der Orientierungswinkel aller Antennen kann
beispielsweise 40° bis 50° betragen, , vorzugsweise 43°
bis 47°, besonders bevorzugt im Wesentlichen 45° oder
genau 45°.
[0066] An dieser Stelle sei erwähnt, dass sich zwi-
schen der Hauptsymmetrieachse und der vorstehend de-
finierten Geraden einer jeweiligen Antenne im Grunde
zwei voneinander verschiedene Winkel ausbilden, wenn
der Orientierungswinkel nicht exakt 45° beträgt (ein
stumpfer Winkel, also größer als 90°, und ein spitzer Win-
kel, also kleiner als 90°). In diesem Fall ist bei der Be-
stimmung des "Orientierungswinkels" für alle Antennen
stets dasselbe Auswahlkriterium zu verwenden, also bei-
spielsweise dahingehend, dass es sich bei dem Orien-
tierungswinkel bei allen Antennen um denjenigen Winkel
handelt, der entlang dem Uhrzeigersinn (oder alternativ
entgegen dem Uhrzeigersinn), ausgehend von der Ge-
raden zwischen der Geraden und der Hauptsymmetrie-
achse eingeschlossen wird. Ausgangspunkt (also z. B.
die Gerade oder die Hauptsymmetrieachse) und Dreh-
richtung (also z. B. im Uhrzeigersinn oder entgegen dem
Uhrzeigersinn) sollten bei allen Antennen gleich gewählt
werden, um deren jeweiligen Orientierungswinkel fest-
zulegen. Eben dieser Orientierungswinkel ist dann vor-
zugsweise bei allen Antennen identisch oder zumindest
im Wesentlichen identisch. Der "Uhrzeigersinn" ist dabei
in Bezug auf den gemeinsamen Mittelpunkt der Anten-
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nen zu verstehen.
[0067] Es kann vorgesehen sein, dass die Hauptsym-
metrieachsen der Sendeantennen und der Empfangsan-
tennen orthogonal zueinander verlaufen. Vorzugsweise
sind die einzelnen Antennen derart angeordnet, dass
sich die Sendeantennen und die Empfangsantennen mit
jeweils einer schmalen Seite und einer langen Seite ge-
genüberliegen.
[0068] In einer Ausgestaltung der Erfindung kann vor-
gesehen sein, dass die Antennen einen jeweiligen au-
ßermittig versetzten Einspeisepunkt aufweisen, wobei
der jeweilige außermittige Versatz (Abstand zum Mittel-
punkt und/oder Position auf der Hauptfläche) bei allen
Antennen identisch ist.
[0069] Durch den außermittig versetzten Einspeise-
punkt kann eine Impedanzanpassung ermöglicht wer-
den. Vorzugsweise ist der Einspeisepunkt derart ge-
wählt, dass die Eingangsimpedanz 50 Ohm beträgt.
[0070] Der Einspeisepunkt einer jeweiligen Antenne
kann vorzugsweise auf deren Hauptsymmetrieachse an-
geordnet sein. Grundsätzlich kann allerdings eine belie-
bige Anordnung des Einspeisepunktes auf der Hauptflä-
che der jeweiligen Antenne vorgesehen sein, insbeson-
dere auch eine Position des Einspeisepunktes auf einer
Geraden, die auf der Hauptfläche und durch den Mittel-
punkt bzw. Schwerpunkt der Hauptfläche verläuft, und
die einen Winkel von 45° zu der Hauptsymmetrieachse
ausbildet.
[0071] In einer Weiterbildung der Erfindung kann vor-
gesehen sein, dass mit jeder der planaren Antennen eine
jeweilige Speiseleitung kapazitiv gekoppelt ist. Die elek-
tromagnetische Welle kann also von einer jeweiligen
Speiseleitung in Nahfeldkopplung (vorzugsweise vor-
nehmlich kapazitiv) in die Sendeantennen eingekoppelt
und in Nahfeldkopplung (vorzugsweise vornehmlich ka-
pazitiv) aus den Empfangsantennen ausgekoppelt wer-
den. Die Speiseleitung kann insbesondere innerhalb der
die Basisfläche ausbildenden elektrische Baugruppe,
insbesondere einer Leiterplatte, aufgenommen sein.
[0072] Zur Ausbildung einer optionalen zirkularen Po-
larisation jeder einzelnen Sende- und/oder Empfangs-
antenne, kann die der jeweiligen Antenne zugeordnete
Speiseleitung unter einem Winkel von im Wesentlichen
45° zur Hauptsymmetrieachse der Hauptfläche der je-
weiligen Antenne angeordnet sein und kapazitiv mit der
jeweiligen Antenne gekoppelt sein.
[0073] Eine auf elektromagnetischer Nahfeldkopplung
basierende, vorzugsweise vornehmlich kapazitive Ein-
und Ausspeisung der elektromagnetischen Welle ist ins-
besondere vorteilhaft, um den Einspeisepunkt beson-
ders flexibel vorzugeben.
[0074] Grundsätzlich kann eine Ein- und Auskopplung
allerdings auch auf andere Weise erfolgen.
[0075] Beispielsweise kann vorgesehen sein, dass die
elektromagnetische Welle von einer unmittelbar in die
Antenne (insbesondere in deren Hauptfläche) münden-
den Speiseleitung eingekoppelt wird (z. B. eine Mikrost-
reifenleitung einer Leiterplatte). Es kann also eine direkte

galvanische Ein- und Ausspeisung auf gleicher Ebene
zur jeweiligen Antenne vorgesehen sein.
[0076] Es kann auch vorgesehen sein, dass die elek-
tromagnetische Welle von einer unmittelbar in die Anten-
ne (insbesondere in deren Hauptfläche) mündenden
Durchkontaktierung ("Via") eingekoppelt wird, die mittel-
bar oder unmittelbar mit einer auf einer anderen Höhen-
lage verlaufenden Speiseleitung verbunden ist. Ein Vor-
teil der oben beschriebenen kapazitiven Kopplung ge-
genüber der Kopplung über eine Durchkontaktierung
kann jedoch gerade das Entfallen der Notwendigkeit die-
ser Durchkontaktierung sein. Allgemein ist der Ätzpro-
zess bei der Leiterplattenherstellung genauer als die Po-
sitionierung der Durchkontaktierungen. Über die kapazi-
tive Kopplung kann daher das Problem der Platzierungs-
toleranz der Durchkontierung umgangen werden. Bei ei-
nem fertigungsbedingten Versatz der Durchkontaktie-
rungen kann die Drehsymmetrie der Antennenanord-
nung gestört werden, die allerdings maßgeblich dafür
sein kann, dass das Übersprechen der ersten Sendean-
tenne zu den Empfangsantennen betragsmäßig dem
Übersprechen der zweiten Sendeantenne zu den Emp-
fangsanrennen entspricht. Entfällt also das Problem der
Durchkontaktierung, so kann die Drehsymmetrie der An-
tennenanordnung besser gewahrt werden. Letztlich
kann dies die Isolation zwischen den Sende- und Emp-
fangsantennen verbessern.
[0077] Außerdem kann vorgesehen sein, dass die
elektromagnetische Welle mittels zumindest einer Zwi-
schenantenne eingekoppelt wird, die parallel zu der
Hauptfläche und der Speiseleitung angeordnet ist und
die sich in einer Ebene zwischen der Hauptfläche und
der Speiseleitung befindet. Es kann damit eine gestapel-
te Anordnung mit einer oder mehreren Zwischenanten-
nen vorgesehen sein, beispielsweise eine gestapelte An-
ordnung mehrerer als Patchantennen und/oder Schlitz-
antennen ausgebildeten Zwischenantennen in einer ge-
meinsamen Leiterplatte. Durch die gestapelte Antennen-
anordnung kann die Übertragungsbandbreite optional
weiter erhöht werden.
[0078] Grundsätzlich kann jede Antennenstruktur ver-
wendbar sein, die zirkular polarisierte elektromagneti-
sche Wellen zu erzeugen oder zu empfangen vermag.
Auch eine lineare Polarisation ist aber grundsätzlich
möglich, insbesondere wenn von einer gegenseitigen
Verdrehung der Kommunikationspartner nicht auszuge-
hen ist.
[0079] Die Speiseleitung kann sich in Richtung auf den
Einspeisepunkt verbreitern, um eine Impedanzanpas-
sung zu ermöglichen.
[0080] Zur Realisierung einer noch vorteilhafteren Ab-
strahlcharakteristik, insbesondere einer gerichteten Ab-
strahlung der elektromagnetischen Welle entlang einer
Hauptabstrahlrichtung kann vorgesehen sein, dass auf
der von der gewünschten Hauptabstrahlrichtung abge-
wandten Seite der Antenne, also "unterhalb" der Antenne
eine metallische bzw. elektrisch leitfähige Referenzelek-
trodenstruktur bzw. Masseplatte ausgebildet ist. Die

11 12 



EP 4 304 015 A2

8

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

Masseplatte kann beispielsweise als metallisierte Unter-
seite einer Leiterplatte ausgebildet sein, auf deren Ober-
seite die Hauptflächen der Antennen gebildet sind.
[0081] In einer vorteilhaften Weiterbildung der Erfin-
dung kann vorgesehen sein, dass die Antennen als
Patchantennen oder als Schlitzantennen ausgebildet
sind.
[0082] Vorzugsweise sind die Antennen als Patchan-
tennen ausgebildet. Die Patchantennen können insbe-
sondere als metallisierte Flächen auf oder in einer Lei-
terplatte ausgebildet sein. Die Schlitzantennen können
hingegen in komplementärer Weise als entsprechende
Ausnehmungen metallisierter Bereiche einer Leiterplatte
ausgebildet sein.
[0083] Die Verwendung von Patchantennen oder
Schlitzantennen ist lediglich eine vorteilhafte Möglichkeit
zur Realisierung der erfindungsgemäßen Antennenan-
ordnung. Auch die Verwendung von beispielsweise
Hornantennen ist möglich.
[0084] Vorzugsweise werden die Patchantennen oder
Schlitzantennen durch Leiterplattenfertigungsprozesse
in einer additiven und/oder subtraktiven Schichttechno-
logie hergestellt. Die einzelnen Antennen können aber
beispielsweise auch durch Tiefzieh- oder Stanzbiegepro-
zesse separat gefertigt werden.
[0085] In einer Weiterbildung der Erfindung kann vor-
gesehen sein, dass die jeweiligen Hauptflächen der An-
tennen eine elliptische Geometrie aufweisen. Ebenfalls
kann eine rechteckige Geometrie (mit unterschiedlichen
Seitenlängen oder quadratisch) vorgesehen sein, bei-
spielsweise mit genau einem Paar von sich diagonal ge-
genüberliegenden, abgeschrägten Ecken, insbesondere
bei einer quadratischen Geometrie.
[0086] Grundsätzlich können auch noch weitere Geo-
metrien vorgesehen sein, beispielsweise eine dreieckige
Geometrie, eine kreisförmige Geometrie (insbesondere
mit ausgestanzten bzw. ausgesparten Randbereichen,
beispielsweise quadratisch ausgestanzten Randberei-
chen) oder sonstige Geometrien.
[0087] Bevorzugt ist allerdings die elliptische Geome-
trie, da hierdurch eine besonders vorteilhafte Ab-
strahlcharakteristik erreichbar sein kann. Insbesondere
kann durch die elliptische Geometrie eine vorzugsweise
vollständig zirkular polarisierte elektromagnetische Wel-
le abgestrahlt werden mit einer Axial Ratio von idealer-
weise 1,0. Dabei ist ein besonderer Vorteil der ellipti-
schen Geometrie einerseits der - verglichen mit anderen
Geometrien - geringe Flächenbedarf und die Möglichkeit,
mit nur einem einzigen Einspeisepunkt eine zirkulare Po-
larisation zu erzeugen. Linear polarisierte Anteile können
durch die elliptische Geometrie bestmöglich vermieden
werden, weshalb die elliptische Geometrie auch die en-
ergieeffizienteste Antennenanordnung ermöglichen
kann.
[0088] Im Falle einer Patchantenne können die metal-
lisierten Flächen die entsprechende Geometrie aufwei-
sen (elliptisch, rechteckig, etc.). Im Falle einer Schlitzan-
tenne kann die entsprechende Ausnehmung in der me-

tallisierten Fläche die genannten Geometrien aufweisen.
[0089] In einer Weiterbildung kann auch vorgesehen
sein, dass die Antennenanordnung eine Schirmungsan-
ordnung aufweist, die um die Sendeantennen und die
Empfangsantennen herum angeordnet ist.
[0090] Vorzugsweise bildet die Schirmungsanordnung
einen die Antennen im Wesentlichen hülsenförmig ein-
hüllenden, orthogonal zu der Basisfläche verlaufenden
Schirmungsmantel aus. Die Schirmungsanordnung
kann insbesondere aus einzelnen Durchkontaktierungen
ausgebildet sein, die sich durch eine die Basisfläche aus-
bildende elektrische Baugruppe (z. B. eine Leiterplatte)
hindurch erstrecken, vorzugsweise in gleichmäßiger An-
ordnung, besonders bevorzugt in zwei oder mehr Reihen
und ganz besonders bevorzugt mit denselben Abstän-
den zueinander.
[0091] Vorzugsweise ist die Schirmungsanordnung zu
allen Antennen gleichermaßen symmetrisch angeord-
net.
[0092] Dadurch, dass die Antennenanordnung die ge-
nannte Schirmungsanordnung aufweist, kann die Anten-
nenanordnung gegenüber der Umgebung abgeschirmt
und außerdem die elektromagnetische Isolierung zu-
sätzlich erhöht werden. Es kann mittels der Schirmungs-
anordnung vorzugsweise eine quasi-koaxiale Struktur
für die Ein- bzw. Ausspeisepfade realisierbar sein.
[0093] Vorzugsweise ist die Antennenanordnung auf
einer elektrischen Leiterplatte angeordnet. Das Subst-
ratmaterial der Leiterplatte kann beispielsweise der Ver-
bundwerkstoff FR-4 sein (Verbundwerkstoff aus Glasfa-
sern in Epoxidharz), um eine besonders kostengünstige
Antennenanordnung bereitzustellen. Alternativ kann das
Substratmaterial auch als Verbund aus Keramikpartikeln
(Teflon) und Glasfasern in Epoxidharz ausgebildet sein,
um dielektrische Verluste zu minimieren.
[0094] Anwendungsbedingt kann es vorkommen,
dass der zwischen zwei Transceiveranordnungen etab-
lierte Übertragungskanal von Verzerrungen betroffen ist,
die durch Reflexionen der das Datensignal transportie-
renden elektromagnetischen Welle verursacht werden.
Reflexionen können an allen Objekten vorkommen, auf
welche die elektromagnetische Welle bei ihrer Übertra-
gung trifft. Die Reflexionen führen dazu, dass das Nutz-
signal von der einen zur anderen Transceiveranordnung
nicht nur auf direktem Wege über die sogenannte Sicht-
verbindungskomponente ("Line-Of-Sight") übertragen
wird, sondern über eine Mehrzahl an Ausbreitungswe-
gen, welche von den Reflexionskomponenten der Über-
tragung gebildet werden. Man spricht dann von Mehrwe-
geausbreitung bzw. von einem Mehrwegekanal. Infolge
der Mehrwegeausbreitung interferiert die Sichtverbin-
dungskomponente an den Empfangsantennen der ge-
genüberliegenden Transceiveranordnung mit den Refle-
xionskomponenten, so dass das Empfangssignal in Be-
trag und Phase verzerrt sein kann. Dadurch wird es für
den Empfänger schwieriger, das Empfangssignal fehler-
frei zu detektieren. Neben den Verzerrungen wirft die
Mehrwegeausbreitung auch das Problem der destrukti-
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ven Interferenz am Empfänger auf, denn die Sichtver-
bindungskomponente kann sich mit einer ihr gegenüber
um 180° verschobenen Reflexionskomponente auslö-
schen und somit beträchtlich an Leistung verlieren.
[0095] Insbesondere wenn sich die Transceiveranord-
nungen, wie beispielsweise bei dem nachfolgend noch
erläuterten kontaktlosen elektrischen Verbinder der Fall,
dicht gegenüberstehen (z.B. weniger als 10 cm beab-
standet sind), kann es vorkommen, dass die Reflexion
an den Basisflächen der elektrischen Baugruppe (z. B.
Leiterplatten) erfolgt, auf denen die Antennen befestigt
sind, denn derartige Baugruppen stellen mitunter gute
Reflektoren dar. Bei der Übertragung von der ersten zur
zweiten Transceiveranordnung kann das Signal daher
über die Sichtverbindungskomponente zur zweiten Tran-
sceiveranordnung gelangen, wo es in Richtung der ers-
ten Transceiveranordnung reflektiert wird. Wieder zurück
an der ersten Transceiveranordnung, kann das Signal
dort abermals reflektiert und zu den Empfangsantennen
der zweiten Transceiveranordnung zurückgeworfen wer-
den, wo es schließlich mit der Sichtverbindungskompo-
nente interferiert.
[0096] Optional kann vorgesehen sein, die Effekte der
Mehrwegeausbreitung weitestgehend zu minimieren,
um die Signalübertragungsqualität zu verbessern. Dies-
bezüglich kann eine Signalverarbeitungskomponente
der Transceiveranordnung vorgesehen sein, insbeson-
dere eine digitale Signalverarbeitungskomponente, zur
Entzerrung oder Vorverzerrung.
[0097] In einer vorteilhaften Weiterbildung der Erfin-
dung kann allerdings insbesondere vorgesehen sein,
dass die Antennenanordnung eine um die Antennen he-
rum angeordnete Dämpfungsanordnung aufweist. Vor-
zugsweise umgibt die Dämpfungsanordnung die Anten-
nen in radialer Richtung, beispielsweise in symmetri-
scher Anordnung um die Antennen.
[0098] Es hat sich gezeigt, dass sich mittels der Dämp-
fungsanordnung auf vorteilhafte Weise Kanalverzerrun-
gen reduzieren lassen, ohne dass der Einsatz der vor-
stehend genannten Signalverarbeitungskomponente
unbedingt erforderlich ist. Somit kann bei der Signalü-
bertragung zusätzlich erheblich Energie eingespart wer-
den, welche andernfalls zur Versorgung der digitalen Si-
gnalverarbeitungskomponente erforderlich wäre. Ener-
giesparsamkeit kann vor allem bei einem kontaktlosen
Datenstecker bzw. einem kontaktlosen Verbinder vorteil-
haft sein, da dieser in Konkurrenz zu kontaktmachenden
Datensteckern steht, welche oft passiv sind und somit
oft keinen Energiebedarf haben. Außerdem kann Ener-
giesparsamkeit die Entwärmung eines kontaktlosen Ver-
binderss und damit dessen Integration in Datenübertra-
gungssysteme erheblich erleichtern.
[0099] Es kommen vorzugsweise Hochfrequenz-
Dämpfungsmaterialien (auch "RF-Absorber" genannt)
zum Einsatz. Dieses Dämpfungsmaterial, von dem in der
Regel in Form von Dämpfungsmatten Gebrauch ge-
macht wird, wird auf zumindest einem, vorzugsweise bei-
den Kommunikationspartnern, insbesondere um deren

Antennen herum, montiert. Die Dämpfungsanordnung
kann sicherstellen, dass nur wenig bis keine Strahlung
an der Oberfläche der elektrischen Baugruppe bzw. Lei-
terplatte reflektiert wird.
[0100] Die Dämpfungsanordnung kann zumindest ei-
ne erste Dämpfungseinheit mit einer Zugangsöffnung
aufweisen, wobei die Antennen gemeinsam innerhalb
der Zugangsöffnung angeordnet sind. Die Mittelachse
der Zugangsöffnung kann vorzugsweise entlang einer
Hauptabstrahlrichtung der Antennenanordnung
und/oder durch den gemeinsamen Mittelpunkt der An-
tennen verlaufen.
[0101] Vorzugsweise erstreckt sich die Dämpfungsa-
nordnung bzw. die Dämpfungseinheit nicht zwischen die
Antennen der Antennenanordnung. Zwischen den An-
tennen ist vorzugsweise kein Dämpfungsmaterial vorge-
sehen.
[0102] Vorzugsweise ist die Dämpfungsanordnung auf
der Basisfläche angeordnet, insbesondere auf einer Sei-
tenfläche einer Leiterplatte, auf der auch die Antennen
ausgebildet sind. Die Dämpfungsanordnung oder deren
Komponenten (z. B. die Dämpfungseinheiten) können
beispielsweise auf der Basisfläche stoffschlüssig befes-
tigt sein, insbesondere aufgeklebt sein, wobei ergänzend
oder alternativ auch eine kraftschlüssige und/oder form-
schlüssige Befestigung vorgesehen sein kann.
[0103] Die Dämpfungsanordnung kann auch von der
Basisfläche axial beabstandet oder zumindest ab-
schnittsweise in der Basisfläche eingebettet sein, also
beispielsweise innerhalb einer Leiterplatte ausgebildet
sein.
[0104] An dieser Stelle sei erwähnt, dass die Definition,
wonach die Dämpfungsanordnung um die Antennen he-
rum angeordnet ist, vorzugsweise auf eine Draufsicht auf
die Basisfläche bzw. auf die Antennen zu verstehen ist,
so dass die Dämpfungsanordnung die Antennen in der
Draufsicht radial bzw. ringförmig umgibt. Es ist dabei
nicht unbedingt erforderlich, dass die Dämpfungsanord-
nung die Antennen auch in axialer Richtung bzw. seitlich
verdeckt.
[0105] In einer Weiterbildung kann vorgesehen sein,
dass die Dämpfungsanordnung eine zweite Dämpfungs-
einheit mit einer Zugangsöffnung aufweist, innerhalb der
die besagten Antennen gemeinsam angeordnet sind.
Insbesondere kann vorgesehen sein, dass die erste
Dämpfungseinheit und die zweite Dämpfungseinheit
konzentrisch angeordnet sind.
[0106] Vorzugsweise unterscheiden sich die erste
Dämpfungseinheit und die zweite Dämpfungseinheit ge-
ometrisch und/oder durch deren jeweilige Materialzu-
sammensetzung / strukturelle Zusammensetzung.
[0107] Die Dämpfungsanordnung oder Komponenten
der Dämpfungsanordnung, wie beispielsweise die erste
Dämpfungseinheit und/oder die zweite Dämpfungsein-
heit, können eine vornehmlich flache Geometrie aufwei-
sen, vorzugsweise plattenförmig, insbesondere als so
genannte "Dämpfungsmatten" ("Absorber Sheets") aus-
gebildet sein. Es kann im Grunde aber eine beliebige
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Ausgestaltung vorgesehen sein, so beispielsweise auch
eine pyramidenförmige Anordnung bzw. Ausgestaltung
der Dämpfungsanordnung oder deren Komponenten.
[0108] Es kann vorgesehen sein, dass die Zugangs-
öffnung der ersten Dämpfungseinheit und/oder der zwei-
ten Dämpfungseinheit kreisförmig oder quadratisch aus-
gebildet ist. Grundsätzlich kann aber eine beliebige po-
lygonale oder sonstige geometrische Form für die Zu-
gangsöffnung vorgesehen sein. Eine kreisförmige Zu-
gangsöffnung ist in der Regel zu bevorzugen, da durch
die Rotationssymmetrie ein womöglich störender Ein-
fluss auf eine optionale zirkulare Polarisation gemindert
werden kann.
[0109] Es kann vorgesehen sein, dass der Umfang der
Zugangsöffnung der ersten Dämpfungseinheit und/oder
der zweiten Dämpfungseinheit sowie eine Erstreckung
der ersten Dämpfungseinheit und/oder der zweiten
Dämpfungseinheit entlang der Mittelachse so ausgebil-
det sind, dass eine Antennenhauptkeule einer der An-
tennen in Hauptabstrahlrichtung von der Dämpfungsan-
ordnung (in einer Draufsicht auf die Antennen bzw. die
Basisfläche / Leiterplatte) nicht verdeckt wird.
[0110] Die Zugangsöffnung(en) zu den Antennen
ist/sind vorzugsweise kleinstmöglich ausgebildet, ohne
die Antennenhauptkeule zu schneiden. Eine kleine Öff-
nung im Dämpfungsmaterial hat den Vorteil, dass Refle-
xionen an der Leiterplatte, auf der die Antennen vorzugs-
weise angeordnet sind, gut unterdrückt werden.
[0111] In einer Weiterbildung der Erfindung kann vor-
gesehen sein, dass eine Quererstreckung der Zugangs-
öffnung (z. B. ein Radius einer kreisförmigen Zugangs-
öffnung oder eine Diagonale einer quadratischen Zu-
gangsöffnung) der ersten Dämpfungseinheit und/oder
der zweiten Dämpfungseinheit höchstens 2,0 Freiraum-
wellenlängen einer mit der Antennenanordnung zu über-
tragenden elektromagnetischen Welle beträgt.
[0112] In einer vorteilhaften Weiterbildung kann vor-
gesehen sein, dass die erste Dämpfungseinheit inner-
halb der Zugangsöffnung der zweiten Dämpfungseinheit
angeordnet ist.
[0113] Die erste Dämpfungseinheit kann dabei vor-
zugsweise im Wesentlichen passgenau, besonders be-
vorzugt passgenau, innerhalb der zweiten Dämpfungs-
anordnung angeordnet sein. Vorzugsweise verbleibt da-
her kein Luft- oder sonstiger Spalt zwischen den beiden
Dämpfungseinheiten.
[0114] Auf diese Weise können grundsätzlich beliebig
viele ineinander angeordnete Dämpfungseinheiten vor-
gesehen sein, also beispielsweise eine dritte Dämp-
fungseinheit, in der die zweite Dämpfungseinheit zusam-
men mit der ersten Dämpfungseinheit angeordnet ist,
und so weiter.
[0115] In einer Weiterbildung der Erfindung kann vor-
gesehen sein, dass die zweite Dämpfungseinheit eine
größere Erstreckung entlang der Mittelachse aufweist als
die erste Dämpfungseinheit. Die zweite Dämpfungsein-
heit ist also vorzugsweise höher als die erste Dämp-
fungseinheit. Dies ist insbesondere dann vorteilhaft,

wenn die erste Dämpfungseinheit innerhalb der zweiten
Dämpfungseinheit angeordnet ist, da hierdurch eine Ge-
samtstruktur bereitgestellt werden kann, die den Anten-
nenkeulen der Sendeantennengruppe und der Emp-
fangsantennengruppe ausreichend Spielraum für eine
Aufweitung in Hauptstrahlrichtung bietet, ohne dass die
Antennenkeulen eine der Dämpfungseinheiten in der
Draufsicht schneiden, wobei die Dämpfungseinheiten
gleichzeitig eine gute Abdeckung und damit Dämpfung
bereitzustellen vermögen.
[0116] Es kann vorgesehen sein, dass die erste Dämp-
fungseinheit und/oder die zweite Dämpfungseinheit ei-
nen verlustbasierenden Absorber (auch als "breitbandi-
ger Absorber" bezeichnet) und/oder einen resonanzba-
sierenden Absorber (auch als "schmalbandiger Absor-
ber" bezeichnet) aufweist.
[0117] Bei verlustbasierten Materialien kann die Refle-
xionsdämpfung durch dielektrische und/oder magneti-
sche Verluste innerhalb des Dämpfungsmaterials er-
reicht werden. Solche Dämpfungsmaterialien sind bei-
spielsweise Schaumstoffe, wie aus Polyurethan, oder
Elastomere, wie Silikon oder Nitril-Polymere, die mit ver-
lustbehafteten Materialien, wie zum Beispiel Kohlenstoff-
pulver oder Ferritpulver, versehen sein können.
[0118] Der verlustbasierende Absorber kann somit ein
dielektrisches Trägermaterial aufweisen, insbesondere
aus einem Schaumstoff oder einem Elastomer, das mit
einem granularen, elektrisch leitfähigen Fremdmaterial
versehen ist, insbesondere einem Kohlenstoffpulver
oder Ferritpulver.
[0119] Optional kann der verlustbasierende Absorber
einen in axialer Richtung verlaufenden, schichtweisen
oder kontinuierlichen Impedanzgradienten ausbilden.
Durch einen mehrlagigen Aufbau oder durch Änderung
der dielektrischen und/oder magnetischen Eigenschaf-
ten des Materials in die Tiefe des Materials hinein, kann
ein Impedanzgradient eingestellt werden, welcher den
Freiraumwellenwiderstand (von ca. 377 Ohm) kontinu-
ierlich verringert. Aufgrund dieser Impedanzanpassung
wird eine auf das Material einfallende elektromagneti-
sche Welle nicht am Übergang Luft-zu-Absorber reflek-
tiert. Stattdessen wird sie in den Absorber hineingeführt
und mit fortschreitendem Eindringen immer stärker infol-
ge dielektrischer oder magnetischer Verluste des Absor-
bers bedämpft.
[0120] Auf dem Konzept der graduellen Änderung des
Feldwellenwiderstands beruhen auch pyramidenförmi-
gen RF-Absorber, die grundsätzlich auch vorgesehen
sein können.
[0121] Der resonanzbasierende Absorber kann ein di-
elektrisches Trägermaterial aufweisen, insbesondere
aus einem Schaumstoff oder einem Elastomer, auf des-
sen von der Hauptabstrahlrichtung der Antennen abge-
wandten Seite eine elektrisch leitfähige Reflexionsfläche
ausgebildet sein kann, insbesondere eine metallische
Beschichtung oder eine Metallfolie.
[0122] Bei resonanzbasierten Dämpfungsmaterialien,
die ebenfalls beispielsweise auf Silikonen, Nitrilen oder
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Polyurethanen basieren, kann an einer unter dem Dämp-
fungsmaterial angeordneten Metallisierungsfläche eine
zweite Reflexionskomponente erzeugt werden, welche
einer ersten Reflexionskomponente, die an der Grenz-
fläche Luft-zu-Dämpfungsmaterial entsteht, um 180° in
der Phase verschoben ist. Die erste Reflexionskompo-
nente kann sich dann mit der zweiten Reflexionskomp-
onente gegenseitig auslöschen.
[0123] In einer besonders vorteilhaften Weiterbildung
der Erfindung kann vorgesehen sein, dass die zweite
Dämpfungseinheit einen verlustbasierenden Absorber
und die erste Dämpfungseinheit einen resonanzbasie-
renden Absorber aufweist. Diese Kombination ist insbe-
sondere dann vorteilhaft, wenn die erste Dämpfungsein-
heit innerhalb der zweiten Dämpfungseinheit angeordnet
ist, und insbesondere, wenn die zweite Dämpfungsein-
heit eine größere axiale Erstreckung aufweist als die ers-
te Dämpfungseinheit. Gerade bei einer Trägerfrequenz
von mehr als 20 GHz, insbesondere von mehr als 50
GHz, können sehr dünne resonanzbasierte Dämpfungs-
materialien realisiert werden. Die sich daraus ergebende
geringe axiale Erstreckung einer mit einem resonanzba-
sierten Dämpfungsmaterial realisierten ersten Dämp-
fungseinheit kann sich wiederum günstig auf eine optio-
nale zirkulare Polarisation der Antennen auswirken, da
dann die erste Dämpfungseinheit wenig ins das Strah-
lungsfeld der Antennen eingreift.
[0124] Zum Beispiel kann in unmittelbarer Nähe in ei-
nem ersten Ring um die Antennen herum ein dünnes
Dämpfungsmaterial bzw. eine dünne erste Dämpfungs-
einheit (z. B. 0.5 mm bis 2 mm stark) angeordnet sein,
welches aufgrund ihrer dünnen Ausführung nur wenig
die Antennencharakteristik (wie den Antennengewinn
und die Polarisation der Antennen) beeinflusst. Dies
kann beispielsweise durch ein resonanzbasiertes Dämp-
fungsmaterial oder ein dünnes elastomerbasiertes, breit-
bandiges Dämpfungsmaterial ermöglicht werden. Das
resonanzbasierte Dämpfungsmaterial hat den Vorteil
kostengünstiger und dünn zu sein. Das breitbandige Ma-
terial hat neben seiner größeren Absorptionsbandbreite
den Vorteil auch nicht orthogonal einfallende elektroma-
gnetische Strahlung gut absorbieren zu können. In einem
zweiten Ring um die Antennen herum kann ein zweites
Dämpfungsmaterial bzw. die zweite Dämpfungseinheit
angeordnet sein, welche dicker (z. B. > 2 mm) und kos-
tengünstig ist und auch nicht orthogonal einfallende elek-
tromagnetische Strahlung gut absorbiert, wie beispiels-
weise bei einem breitbandigen Schaumstoffabsorber der
Fall.
[0125] Es kann vorgesehen sein, dass ein Durchmes-
ser oder eine Seitenlänge der Dämpfungsanordnung
höchstens 6 Freiraumwellenlängen und mindestens 3
Freiraumwellenlängen einer mit der Antennenanord-
nung zu übertragenden elektromagnetischen Welle be-
trägt.
[0126] Die Erfindung betrifft auch eine Transceiveran-
ordnung, aufweisend eine Antennenanordnung gemäß
den vorstehenden und nachfolgenden Ausführungen so-

wie den Sendesignalpfad und den Empfangssignalpfad,
wobei der asymmetrische Anschluss des ersten Balun
mit dem Sendesignalpfad und der asymmetrische An-
schluss des zweiten Balun mit dem Empfangssignalpfad
verbunden ist. Der Sendesignalpfad weist eine Sende-
einheit und der Empfangssignalpfad eine Empfangsein-
heit auf, die Komponenten einer gemeinsamen Schal-
tungsanordnung sein können. Die Sendeeinheit ist mit
den beiden Sendeantennen über den ersten Balun ver-
bunden, um eine elektromagnetische Welle durch diffe-
renzielle Anregung der beiden Sendeantennen abzu-
strahlen. Die Empfangseinheit ist über den zweiten Balun
mit den Empfangsantennen verbunden, um eine elektro-
magnetische Welle über die Empfangsantennen zu emp-
fangen.
[0127] Vorzugsweise ist also der Single-Ended-An-
schluss (also der Anschluss für die asymmetrische Sig-
nalübertragung) des ersten Balun an den HF-Ausgang
der Sendeinheit bzw. des Senders und jeweils ein diffe-
rentieller Anschluss (also ein Anschluss für die symme-
trische Signalübertragung) des ersten Balun an die Sen-
deantennen angeschlossen. Vorzugsweise ist außer-
dem der Single-Ended-Anschluss des zweiten Balun an
den HF-Eingang der Empfangseinheit bzw. des Empfän-
gers und jeweils ein differentieller Anschluss des zweiten
Balun an die Empfangsantennen angeschlossen.
[0128] Auf vorteilhafte Weise kann eine Transceiver-
anordnung mit einer Antennenanordnung bereitgestellt
werden, die sich für die gleichzeitige bidirektionale Über-
tragung von Daten (Vollduplex) im gleichen Frequenz-
band ("Inband Full-Duplex") und unabhängig von der ge-
genseitigen Rotation bzw. Ausrichtung der Kommunika-
tionspartner zueinander eignet. Beispielsweise eine Ro-
tation bzw. Verdrehung der beiden Kommunikationspart-
ner um den gemeinsamen Mittelpunkt der Antennen
kann im Rahmen der Übertragung möglich sein, insbe-
sondere wenn die beiden Kommunikationspartner zuein-
ander konzentrisch angeordnet sind, so dass die Dreh-
achsen mit dem gemeinsamen Mittelpunkt der Antennen
und der Drehachse des jeweils anderen Kommunikati-
onspartners zu einem gemeinsamen Drehsymmetrie-
zentrum zusammenfallen. Dabei umfasst je ein Kommu-
nikationspartner eine Transceiveranordnung gemäß der
vorstehenden und nachstehenden Ausführungen.
[0129] Mittels der vorgeschlagenen Transceiveran-
ordnung können Daten unabhängig von der Orientierung
oder Ausrichtung zweier Kommunikationspartner bzw.
einer ersten und einer zweiten Transceiveranordnung
übertragen werden, bei gleichzeitig einfachem techni-
schem Aufbau der Antennenanordnung. Die Erfindung
kann vorteilhaft mit konventioneller Leiterplattentechnik
umgesetzt werden, wobei grundsätzlich allerdings auch
andere Techniken zur Herstellung möglich sind, bei-
spielsweise unter Verwendung eines Hohlleiters.
[0130] Der Balun bzw. das Symmetrierglied kann vor-
zugsweise als 180° Hybridkoppler (auch als "Rat-Race"-
Koppler oder Ringkoppler bekannt) ausgebildet sein. Al-
ternativ kann aber auch eine andere Struktur vorgesehen
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sein, insbesondere ein Marchand-Balun. Auch andere
Realisierungsformen sind allerdings möglich. Beispiels-
weise kann ein 90°-Hybridkoppler vorgesehen sein, an
dessen zweitem Ausgangstor, welches gegenüber dem
ersten Ausgangstor um 90° in der Phase verzögert ist,
eine Leitung mit einer elektrischen Länge von 90° (also
1/4 der Freiraumwellenlänge der zu übertragenden elek-
tromagnetischen Welle) angeschlossen ist. Ferner kann
ein Wilkinson-Teiler vorgesehen sein, an dessen ersten
Ausgang eine erste Antennenspeiseleitung angeschlos-
sen ist, deren elektrische Länge um 180° länger ist als
die elektrische Länge einer zweiten Antennenspeiselei-
tung, welche an einen zweiten Ausgang des Wilkinson-
Teilers angeschlossen ist. Auch ein so genanntes "Ma-
gisches T" / "Magic Tee" kann vorgesehen sein.
[0131] In einer besonders vorteilhaften Weiterbildung
der Erfindung kann vorgesehen sein, dass die Sende-
einheit und die Empfangseinheit ausgebildet sind, eine
Inband-Vollduplex-Kommunikation zu ermöglichen. In
einer anderen Ausbildung der vorliegenden Offenbarung
kann es sich bei der Sendeeinheit und der Empfangs-
einheit um Komponenten eines Radar-Systems handeln.
[0132] Vorzugsweise ist die Sendeeinheit ausgebildet,
ein Sendesignal mit einem ersten Trägerfrequenzband
zu senden, wobei die Empfangseinheit ausgebildet ist,
ein Empfangssignal mit einem zweiten Trägerfrequenz-
band zu empfangen, wobei sich das erste Trägerfre-
quenzband und das zweite Trägerfrequenzband zumin-
dest teilweise spektral überlagern, vorzugsweise voll-
ständig spektral überlagern, und wobei die Empfangs-
einheit ausgebildet ist, das Empfangssignal zu empfan-
gen, während die Sendeeinheit das Sendesignal sendet.
[0133] In einer Ausgestaltung der Erfindung kann vor-
gesehen sein, dass die Empfangseinheit ausgebildet ist,
eine inkohärente Demodulation durchzuführen. Die
Empfangseinheit kann vorzugsweise einen Hüllkurven-
demodulator zur Durchführung der inkohärenten Demo-
dulation aufweisen.
[0134] Insbesondere wenn das Ziel verfolgt wird, eine
hohe Datenrate bei der Signalübertragung zu erreichen,
ist in der Regel ein kohärentes Übertragungsverfahren
bevorzugt. Die Erfinder haben allerdings erkannt, dass
sich vorliegend ein inkohärentes Demodulationsverfah-
ren aufgrund eines deutlich verringerten Stromver-
brauchs besser eignen kann. Um gleichzeitig eine hohe
Datenrate beizubehalten, kann die vorstehend vorge-
schlagene, aufgrund der hohen Dämpfungseigenschaf-
ten der erfindungsgemäßen Antennenanordnung vorteil-
haft einsetzbare Inband-Vollduplex-Übertragung zum
Einsatz kommen. Die hohen Dämpfungseigenschaften
können dabei durch die erste und optional zusätzlich die
zweite Dämpfungseinheit erreicht werden.
[0135] In einer Ausgestaltung der Erfindung kann au-
ßerdem vorgesehen sein, dass die Sendeeinheit einen
freilaufenden, spannungsgesteuerten Oszillator zur Er-
zeugung einer Trägerfrequenz für die Signalübertragung
aufweist.
[0136] Die Verwendung eines freilaufenden Oszilla-

tors kann zu einem einfachen, stromsparenden Aufbau
der Transceiveranordnung führen. Insbesondere eine
aufwändige, Bauraum und elektrische Leistung fordern-
de Phasenregelschleife kann entfallen. Entsprechend
kann der Empfangssignalpfad der Transceiveranord-
nung ohne Oszillator auskommen, was abermals Strom
und Bauraum einspart, insbesondere wenn der Emp-
fangssignalpfad eine inkohärente Demodulation durch-
führt und über einen entsprechenden Einhüllenden-De-
modulator verfügt.
[0137] Es kann vorgesehen sein, zur weiteren Verein-
fachung der Transceiveranordnung eine nur zweistufige
Zweiseitenband-Amplitudenmodulation zu verwenden.
Insbesondere kann auf ein komplexes Modulationsver-
fahren, wie eine Quadratur-Amplituden-Modulation, ver-
zichtet werden.
[0138] Vorzugsweise ist die maximale Sendeleistung
der Sendeeinheit kleiner als 30 dBm, vorzugsweise klei-
ner als 27 dBm, besonders bevorzugt kleiner als 20 dBm,
ganz besonders bevorzugt kleiner als 10 dBm, weiter
bevorzugt kleiner als 2 dBm.
[0139] Eine Einstellung der Sendeleistung kann z. B.
über eine Arbeitspunkteinstellung eines Sendesigna-
lendstufenverstärkers des Sendesignalpfads vorgenom-
men werden.
[0140] Die Sendeeinheit der Transceiveranordnung
kann eine erste Signalverarbeitungskomponente (ge-
nauer eine Sendesignalverarbeitungskomponente) um-
fassen. Diese Sendesignalverarbeitungskomponente
kann Aufwärtsmischer umfassen, welcher eine Sende-
basisbandsignal in einen Trägerfrequenzbereich um-
setzt. Dabei kann ein Lokaloszillatorsignal für den Auf-
wärtsmischer durch eine Oszillatorschaltung der Sende-
signalverarbeitungskomponente bereitgestellt werden.
Ferner kann die Sendesignalverarbeitungskomponente
einen Sendesignalendstufenverstärker umfassen, wel-
cher an den Hochfrequenz-Ausgang (kurz HF-Ausgang)
der Sendesignalverarbeitungskomponente angeschlos-
sen ist. Optional kann die Sendesignalverarbeitungs-
komponente einen Sendefilter, z. B. einen Bandpassfilter
umfassen, welcher zwischen den Ausgang des Sende-
signalendstufenverstärkers und des HF-Ausgangs der
Sendesignalverarbeitungskomponente geschaltet ist.
[0141] Die Empfangseinheit kann eine zweite Signal-
verarbeitungskomponente (genauer eine Empfangssig-
nalverarbeitungskomponente) umfassen. Diese
Empfangssignalverarbeitungskomponente kann an ih-
rem Hochfrequenz-Eingang (kurz HF-Eingang) ein Emp-
fangsfilter umfassen, welches als Bandpassfilter reali-
siert sein kann. Ferner kann die Empfangssignalverar-
beitungskomponente einen rauscharmen Vorstärker
umfassen, welcher an den Hochfrequenz-Eingang der
Empfangssignalverarbeitungskomponente angeschlos-
sen sein kann. Z. B. ist der rauscharme Vorverstärker an
den Ausgang des Empfangsfilters angeschlossen. Au-
ßerdem kann die Empfangssignalverarbeitungskompo-
nente einen Abwärtsmischer umfassen, welcher das
Empfangssignal von einem Trägerfrequenzbereich in
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das Basisband oder auf eine Zwischenfrequenz umset-
zen kann. Dieser Abwärtsmischer kann z. B. als Einhül-
lenden-Demodulator realisiert sein oder kann von einer
optionalen Lokaloszillatorschaltung der Empfangssig-
nalverarbeitungskomponente mit einem Lokaloszillator-
signal versorgt werden.
[0142] In einem Ausführungsbeispiel umfasst weder
die Sendesignalverarbeitungskomponente noch die
Empfangssignalverarbeitungskomponente Vorrichtun-
gen für eine digitale Signalverarbeitung, insbesondere
keine Vorrichtungen zur Funkkanalschätzung, zur digi-
tale Vorverzerrung des Sendesignals oder zur Entzer-
rung des Empfangssignals. Dies kann zu einer Stromein-
sparung der Transceiveranordnung führen.
[0143] Insbesondere kann für die Datenübertragung
eine Trägerfrequenz von 10 GHz oder mehr vorgesehen
sein, vorzugsweise von 30 GHz oder mehr, besonders
bevorzugt von 60 GHz oder mehr. Vorzugsweise kann
der spannungsgesteuerte Oszillator der Sendeeinheit
ausgebildet sein, eine Trägerschwingung bei den vorste-
hend genannten Trägerfrequenzen zu erzeugen.
[0144] In einem Ausführungsbeispiel eines kontaktlo-
sen elektrischen Verbinders, in welchem eine erste und
eine zweite Transceiver-Anordnung einander gegenüber
angeordnet sind, ein Abstand zwischen diesen geringer
ist als 10 cm, und eine Trägerfrequenz von mehr als 50
GHz vorgesehen ist, ist die maximale Sendeleistung vor-
zugsweise kleiner als 0 dBm. Dabei stehen die erste und
die zweite Transceiveranordnung vorzugsweise über ei-
ne Inband-VollduplexKommunikation in Verbindung.
[0145] Die Größe von Antennen skaliert allgemein mit
der verwendeten Betriebswellenlänge. Ein besonderer
Vorteil der vorstehend genannten, vergleichsweise ho-
hen Trägerfrequenzen, ist neben der damit einhergehen-
den hohen Datenrate der Signalübertragung daher auch
in den kleinen Wellenlängen der elektromagnetischen
Wellen zu sehen, was es ermöglicht, die Antennen und
die beteiligten Strukturen entsprechend klein auszuge-
stalten, so dass sich die Erfindung besonders vorteilhaft
zur Realisierung eines kontaktlosen Verbinders mit ge-
ringen Raumanforderungen eignen kann, wie nachfol-
gend noch vorgeschlagen.
[0146] Insbesondere wenn eine entsprechend hohe
Trägerfrequenz gewählt wird, kann die Datenrate bei der
Signalübertragung größer sein als 0,2 Gbit/s, vorzugs-
weise größer sein als 0,5 Gbit/s, besonders bevorzugt
größer sein als 1,0 Gbit/s.
[0147] Die Erfindung betrifft auch ein Kommunikati-
onssystem, aufweisend eine erste Transceiveranord-
nung und eine zweite Transceiveranordnung, jeweils ge-
mäß den vorstehenden und nachfolgenden Ausführun-
gen, zur Bereitstellung einer drahtlosen Signalübertra-
gung zwischen den jeweiligen Schaltungsanordnungen
der Transceiveranordnungen, insbesondere zur Bereit-
stellung eines Inband-Vollduplex-Kommunikationska-
nals zwischen den Transceiveranordnungen.
[0148] Auf vorteilhafte Weise kann ein kompaktes, en-
ergieeffizientes Inband-Vollduplex Kommunikationssys-

tem mit voneinander isolierten Sende- und Empfangs-
antennen eines jeweiligen Kommunikationspartners be-
reitgestellt werden, welches eine sehr schnelle Datenü-
bertragung unter mechanischer Rotation über sehr kurze
Entfernungen bei engen Einbaubedingungen ermög-
licht.
[0149] Das erfindungsgemäße Kommunikationssys-
tem kann besonders vorteilhaft zur drahtlosen Übertra-
gung zwischen zueinander beweglich angeordneten
elektrischen Einrichtungen verwendbar sein, vorzugs-
weise als Ersatz von Schleifkontakten. Das vorgeschla-
gene Kommunikationssystem kann vorteilhaft sein,
wenn die beiden Kommunikationspartner, also die erste
Transceiveranordnung und die zweite Transceiveran-
ordnung, im Betrieb einen veränderbaren oder unbe-
kannten Drehwinkel relativ zueinander aufweisen, so
dass die Sendeantennen und Empfangsantennen nicht
immer definiert aufeinander ausrichtbar sind.
[0150] Das erfindungsgemäße Kommunikationssys-
tem kann sich insbesondere zur Verwendung mit Moto-
ren bzw. rotierenden Maschinen oder Linearaktoren eig-
nen. Mögliche Einsatzgebiete betreffen die Energietech-
nik (beispielsweise Windräder und Generatoren) und die
Fahrzeugtechnik (insbesondere Elektromotoren, Gene-
ratoren, verstellbare Ausstattungsgegenstände wie Sit-
ze, Außenspiegel oder sogar Autotüren). Die Erfindung
eignet sich auch besonders vorteilhaft zur Verwendung
in der Robotik im Bereich von Gelenkverbindungen, in
der Medizintechnik oder allgemein in der Industrie, ins-
besondere auch wenn hermetisch abgeschlossene Sys-
teme vorgesehen sind.
[0151] In einer vorteilhaften Weiterbildung kann vor-
gesehen sein, dass die beiden Transceiveranordnungen
für die drahtlose Signalübertragung maximal 10 Zenti-
meter voneinander beabstandet angeordnet sind, vor-
zugsweise maximal 5 Zentimeter voneinander beabstan-
det angeordnet sind, besonders bevorzugt maximal 2
Zentimeter voneinander beabstandet angeordnet sind,
ganz besonders bevorzugt maximal 1 Zentimeter von-
einander beabstandet angeordnet sind, und noch weiter
bevorzugt maximal 0,5 Zentimeter voneinander beab-
standet angeordnet sind, beispielsweise zwischen 1,0
Millimeter bis 3,0 Zentimeter voneinander beabstandet.
[0152] Der Abstand zwischen den Transceiveranord-
nungen kann dabei als der kürzeste Abstand zwischen
dem gemeinsamen Mittelpunkt der Sendeantennen-
gruppe der ersten Transceiveranordnung und dem ge-
meinsamen Mittelpunkt der Empfangsantennengruppe
der zweiten Transceiveranordnung definiert sein.
[0153] Somit wird vorgeschlagen, für die Übertragung
über vergleichsweise kurze Entfernungen Antennen zu
verwenden. Dies ist bekannten Ansätzen der Technik
gegenläufig, bei denen für kurze Übertragungsentfer-
nungen in der Regel Systeme verwendet werden, welche
auf die Überkopplung zwischen benachbarten Leitern
setzen, beispielsweise durch den Einsatz von Hohllei-
tern. Antennen sind hingegen Wellenformwandler, wel-
che leitungsgeführte elektromagnetische Wellen in Frei-
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raumwellen umwandeln - und umgekehrt. Somit sind sie
zur kontaktlosen Datenübertragung über sehr kurze Ent-
fernungen in der Regel ungeeignet. Durch die vorge-
schlagene Antennenanordnung können die Nachteile al-
lerdings überwunden werden, wodurch sich ein kosten-
günstiges, kleines System realisieren lässt, mit geringer
Leistungsaufnahme und hoher elektromagnetischer Ver-
träglichkeit. Aufgrund der inhärenten Dämpfungseigen-
schaften der Antennenanordnung und der damit einher-
gehenden Möglichkeit eines Inband-Vollduplex-Betrie-
bes können außerdem hohe Datenraten bei der Signal-
übertragung erreicht werden.
[0154] Grundsätzlich eignet sich die Erfindung beson-
ders vorteilhaft zur Verwendung im Nahfeld bzw. zur
drahtlosen Übertragung über kurze Wegstrecken. Die
Erfindung kann sich generell aber auch zur Fernfeldü-
bertragung bzw. zur Übertragung über weitere als die
vorstehend genannten Strecken eignen. Grundsätzlich
kann der Abstand zwischen den beiden Transceiveran-
ordnungen daher beliebig sein, beispielweise auch grö-
ßer sein als 10 Zentimeter, beispielsweise 20 bis 100
Zentimeter oder mehr betragen.
[0155] In einer vorteilhaften Weiterbildung der Erfin-
dung kann vorgesehen sein, dass die beiden Transcei-
veranordnungen relativ zueinander um eine gemeinsa-
me Drehachse drehbar sind.
[0156] Die Mittelpunkte der jeweiligen Antennenan-
ordnungen bzw. die gemeinsamen Mittelpunkte der An-
tennen der jeweiligen Antennenanordnung sind dabei
vorzugsweise koaxial zueinander angeordnet und fallen
mit der gemeinsamen Drehachse zusammen.
[0157] Es kann auch vorgesehen sein, dass die beiden
Transceiveranordnungen relativ zueinander translato-
risch bewegbar sind, beispielsweise entlang einer Füh-
rung, insbesondere in oder entgegen der Hauptstrahl-
richtung der Antennen.
[0158] In einer vorteilhaften Weiterbildung kann vor-
gesehen sein, dass das Kommunikationssystem einen
kontaktlosen elektrischen Verbinder aufweist, in dem die
erste Transceiveranordnung angeordnet ist und einen
mit dem Verbinder mechanisch verbindbaren kontaktlo-
sen elektrischen Gegenverbinder, in dem die zweite
Transceiveranordnung angeordnet ist.
[0159] Es kann somit ein kontaktloser (insbesondere
bezogen auf elektrische Kontakte) Verbinder bzw. ein
drahtloser Verbinder, also ein Verbinder mit einer Funk-
schnittstelle bereitgestellt werden. Die jeweilige Trans-
ceiveranordnung kann in dem Verbinder bzw. Gegenver-
binder optional hermetisch abgeschlossen aufgenom-
men sein.
[0160] Vorzugsweise können der Verbinder und der
Gegenverbinder vollständig kontaktlos ausgebildet sein,
also mechanisch und elektrisch kontaktlos, so dass sich
der Verbinder und der Gegenverbinder nicht berühren.
Verbinder und Gegenverbinder können daher galvanisch
und/oder mechanisch voneinander getrennt ausgebildet
sein.
[0161] Ein elektrisch und optional auch mechanisch

kontaktloser Verbinder weist gegenüber einem her-
kömmlichen, kontaktmachenden Verbinder den Vorteil
des geringeren Verschleißes auf, da keine Steckvorgän-
ge erforderlich sind, die mit der Zeit zu mechanischem
Abrieb der Leiterkontakte führen. Ein weiterer Vorteil ei-
nes kontaktlosen Datensteckers bzw. Verbinders ist da-
rin zu sehen, dass sich Verbinder und Gegenverbinder
im Betrieb (soweit es im Rahmen der Anwendung vor-
gesehen ist) relativ zueinander bewegen können. Damit
kann beispielsweise der besonders verschleißbehaftete
Einsatz von Schleifkontakten oder von sich mitbewegen-
den und damit mechanischer Belastung ausgesetzten
Kabeln vermieden werden.
[0162] Der Verbinder und der Gegenverbinderverbin-
der können miteinander verrastbar sein. Der Verbinder
kann zumindest ein erstes Rastmittel und der Gegenver-
binder ein mit dem ersten Rastmittel korrespondieren-
des, zweites Rastmittel aufweisen. Die Rastmittel kön-
nen beispielsweise als Rastnase, Schnapphaken, Fe-
derlasche, Rastausnehmung, Rücksprung oder sonstige
Verrastmöglichkeit ausgebildet sein. Auch ein Rasthebel
oder eine sonstige Sicherung der geschlossenen Steck-
verbindung kann vorgesehen sein. Die Verrastung ist
vorzugsweise derart ausgebildet, dass der Verbinder
und der Gegenverbinder auch nach der Verrastung noch
in zumindest einem Freiheitsgrad - optional innerhalb de-
finierter Grenzen - relativ zueinander bewegbar sind, bei-
spielsweise translatorisch in Steckrichtung bzw. entlang
der Hauptstrahlrichtung der Antennen oder rotatorisch
um die vorstehend bereits genannte Drehachse. Vor-
zugsweise ist der Verbinder relativ zu dem Gegenver-
binder verdrehbar und/oder zumindest bereichsweise
verschiebbar (insbesondere auch im verbundenen Zu-
stand).
[0163] Die Erfindung betrifft auch eine Aktuatoreinrich-
tung, insbesondere ein Industrierobotersystem, aufwei-
send ein erstes Aktuatorglied, ein zweites Aktuatorglied
und ein Kommunikationssystem gemäß den vorstehen-
den und nachfolgenden Ausführungen, wobei die erste
Transceiveranordnung an dem ersten Aktuatorglied und
die zweite Transceiveranordnung an dem zweiten Aktu-
atorglied angeordnet ist, um eine drahtlose Signalüber-
tragung zwischen den beiden Aktuatorgliedern zu er-
möglichen.
[0164] Auf vorteilhafte Weise kann im Rahmen der Ak-
tuatoreinrichtung, insbesondere im Rahmen eines mehr-
achsigen Industrierobotersystems, eine kontaktlose, bi-
direktionale Datenübertragung (Vollduplex) im gleichen
oder zumindest in einem überlappenden Frequenzband
(Inband-Vollduplex) bereitgestellt werden, wobei besag-
te Kommunikation unabhängig von der gegenseitigen
Rotation der Kommunikationspartner ermöglicht werden
kann.
[0165] Schließlich betrifft die Erfindung außerdem ein
Verfahren zum Betreiben einer Antennenanordnung ei-
ner Transceiveranordnung, insbesondere einer Hochfre-
quenz-Transceiveranordnung, aufweisend zumindest
die folgenden Verfahrensschritte:
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- Bereitstellen einer Sendeantennengruppe aus einer
ersten Sendeantenne und einer zweiten Sendean-
tenne, die jeweils an einem symmetrischen An-
schluss eines ersten Balun angeschlossen sind;

- Bereitstellen einer Empfangsantennengruppe aus
einer ersten Empfangsantenne und einer zweiten
Empfangsantenne, die jeweils an einem symmetri-
schen Anschluss eines zweiten Balun angeschlos-
sen sind;

- Betreiben der Sendeantennengruppe über einen
Sendesignalpfad der Transceiveranordnung, der mit
dem ersten Balun über dessen asymmetrischen An-
schluss verbunden ist;

- Betreiben der Empfangsantennengruppe über einen
von dem Sendesignalpfad unabhängigen Emp-
fangssignalpfad der Transceiveranordnung, der mit
dem zweiten Balun über dessen asymmetrischen
Anschluss verbunden ist; wobei

die erste Sendeantenne, die zweite Sendeantenne, die
erste Empfangsantenne und die zweite Empfangsanten-
ne in einer relativen räumlichen Lage zueinander ange-
ordnet sind, so dass Übersprechen zwischen der Sen-
deantennengruppe und der Empfangsantennengruppe
aufgrund der differenziellen Verschaltung deren jeweili-
ger Antennen zumindest reduziert wird, wobei jede der
Empfangsantennen zu beiden Sendeantennen densel-
ben Mitte-zu-Mitte-Abstand aufweist.
[0166] Durch den differentiellen Betrieb der Sendean-
tennen und der Empfangsantennen ergibt sich der Vor-
teil, dass die Anpassung am asymmetrischen Anschluss
des Balun erheblich verbessert ist als die Anpassung der
einzelnen Antennen. Die verbesserte Anpassung führt
wiederum zu einem ebeneren Frequenzgang des Über-
tragungskanals von Kommunikationspartner zu Kommu-
nikationspartner und damit zu geringeren Kanalverzer-
rungen. Geringere Kanalverzerrungen führen schließlich
zu reduzierter Intersymbolinterferenz, was wiederum ei-
ne höhere Datenrate ermöglicht.
[0167] Merkmale, die im Zusammenhang mit einem
der Gegenstände der Erfindung, namentlich gegeben
durch die Antennenanordnung, die Transceiveranord-
nung, das Kommunikationssystem, die Aktuatoreinrich-
tung oder das Verfahren beschrieben wurden, sind auch
für die anderen Gegenstände der Erfindung vorteilhaft
umsetzbar. Ebenso können Vorteile, die im Zusammen-
hang mit einem der Gegenstände der Erfindung genannt
wurden, auch auf die anderen Gegenstände der Erfin-
dung bezogen verstanden werden.
[0168] Ergänzend sei darauf hingewiesen, dass Be-
griffe wie "umfassend", "aufweisend" oder "mit" keine an-
deren Merkmale oder Schritte ausschließen. Ferner
schließen Begriffe wie "ein" oder "das", die auf eine Ein-
zahl von Schritten oder Merkmalen hinweisen, keine
Mehrzahl von Merkmalen oder Schritten aus - und um-
gekehrt.
[0169] In einer puristischen Ausführungsform der Er-
findung kann allerdings auch vorgesehen sein, dass die

in der Erfindung mit den Begriffen "umfassend", "aufwei-
send" oder "mit" eingeführten Merkmale abschließend
aufgezählt sind. Dementsprechend kann eine oder kön-
nen mehrere Aufzählungen von Merkmalen im Rahmen
der Erfindung als abgeschlossen betrachtet werden, bei-
spielsweise jeweils für jeden Anspruch betrachtet. Die
Erfindung kann beispielsweise ausschließlich aus den in
Anspruch 1 genannten Merkmalen bestehen.
[0170] Es sei erwähnt, dass Bezeichnungen wie "ers-
tes" oder "zweites" etc. vornehmlich aus Gründen der
Unterscheidbarkeit von jeweiligen Vorrichtungs- oder
Verfahrensmerkmalen verwendet werden und nicht un-
bedingt andeuten sollen, dass sich Merkmale gegensei-
tig bedingen oder miteinander in Beziehung stehen.
[0171] Ferner sei betont, dass die vorliegend beschrie-
benen Werte und Parameter Abweichungen oder
Schwankungen von 610% oder weniger, vorzugsweise
65% oder weniger, weiter bevorzugt 61% oder weniger,
und ganz besonders bevorzugt 60,1% oder weniger des
jeweils benannten Wertes bzw. Parameters mit ein-
schließen, sofern diese Abweichungen bei der Umset-
zung der Erfindung in der Praxis nicht ausgeschlossen
sind. Die Angabe von Bereichen durch Anfangs- und
Endwerte umfasst auch all diejenigen Werte und Bruch-
teile, die von dem jeweils benannten Bereich einge-
schlossen sind, insbesondere die Anfangs- und Endwer-
te und einen jeweiligen Mittelwert.
[0172] Nachfolgend soll im Rahmen des erfinderi-
schen Gesamtkonzepts noch eine separate Erfindung
beschrieben werden, deren Aufgabe insbesondere in ei-
ner gegenüber dem Stand der Technik verbesserten An-
tennenanordnung zu sehen ist, mit vorzugsweise hohen
Isolationseigenschaften zwischen Sender und Empfän-
ger innerhalb desselben Transceivers bei vorzugsweise
geringer Komplexität. Die Anmelderin behält sich explizit
vor, die nachfolgend beschriebenen Gegenstände 1 bis
27 separat und/oder in Kombination mit den in der vor-
liegenden Beschreibung vorstehend und nachfolgenden
Merkmalen zu beanspruchen:

1. Antennenanordnung (1) für eine Transceiveran-
ordnung (17), insbesondere für eine Hochfrequenz-
Transceiveranordnung, aufweisend eine Sendean-
tennengruppe mit einer ersten Sendeantenne (2),
einer zweiten Sendeantenne (3) und einem ersten
Balun (22), und eine Empfangsantennengruppe mit
einer ersten Empfangsantenne (4), einer zweiten
Empfangsantenne (5) und einem zweiten Balun
(23), wobei die erste Sendeantenne (2) und die zwei-
te Sendeantenne (3) jeweils an einem symmetri-
schen Anschluss (AS) des ersten Balun (22) und die
erste Empfangsantenne (4) und die zweite Emp-
fangsantenne (5) jeweils an einem symmetrischen
Anschluss (AS) des zweiten Balun (23) angeschlos-
sen sind, wobei ein asymmetrischer Anschluss (AA)
des ersten Balun (22) mit einem Sendesignalpfad
(S) der Transceiveranordnung (17) und ein asym-
metrischer Anschluss (AA) des zweiten Balun (23)
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mit einem von dem Sendesignalpfad (S) unabhän-
gigen Empfangssignalpfad (E) der Transceiveran-
ordnung (17) verbindbar ist, und wobei die erste Sen-
deantenne (2), die zweite Sendeantenne (3), die ers-
te Empfangsantenne (4) und die zweite Empfangs-
antenne (5) eine relative räumliche Lage zueinander
aufweisen, so dass ein Übersprechen zwischen der
Sendeantennengruppe und der Empfangsanten-
nengruppe durch die differenzielle Verschaltung de-
ren jeweiliger Antennen (2, 3, 4, 5) zumindest redu-
ziert wird.

2. Antennenanordnung (1) nach Gegenstand 1,
dadurch gekennzeichnet, dass
die Sendeantennen (2, 3) und die Empfangsanten-
nen (4, 5) um einen gemeinsamen Mittelpunkt (Z)
herum angeordnet sind, vorzugsweise auf einem ge-
meinsamen, gedachten Kreisumfang (K).

3. Antennenanordnung (1) nach Gegenstand 2,
dadurch gekennzeichnet, dass
die Sendeantennen (2, 3) der Sendeantennengrup-
pe in Bezug auf den gemeinsamen Mittelpunkt (Z)
um 180° zueinander verdreht angeordnet sind
und/oder die Empfangsantennen (4, 5) der Emp-
fangsantennengruppe in Bezug auf den gemeinsa-
men Mittelpunkt (Z) um 180° zueinander verdreht
angeordnet sind.

4. Antennenanordnung (1) nach Gegenstand 2 oder
3,
dadurch gekennzeichnet, dass
die erste Empfangsantenne (4) in Bezug auf den ge-
meinsamen Mittelpunkt (Z) um 90° zu den Sende-
antennen (2, 3) verdreht angeordnet ist.

5. Antennenanordnung (1) nach einem der Gegen-
stände 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, dass
jede der Sendeantennen (2, 3) der Sendeantennen-
gruppe zu den beiden Empfangsantennen (4, 5) der
Empfangsantennengruppe jeweils denselben Mitte-
zu-Mitte-Abstand (D) aufweist.

6. Antennenanordnung (1) nach einem der Gegen-
stände 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, dass
jede der Empfangsantennen (4, 5) der Empfangs-
antennengruppe jeweils weniger als die halbe Frei-
raumwellenlänge (λ) einer zu übertragenden elek-
tromagnetischen Welle von den Sendeantennen (2,
3) der Sendeantennengruppe beanstandet ist.

7. Antennenanordnung (1) nach einem der Gegen-
stände 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet, dass
der ersten Sendeantenne (2) und der zweiten Sen-
deantenne (3) dieselbe geometrische Grundform zu-

grunde liegt, wobei die erste Sendeantenne (2) und
die zweite Sendeantenne (3) vorzugsweise einen
identischen Aufbau aufweisen.

8. Antennenanordnung (1) nach einem der Gegen-
stände 1 bis 7,
dadurch gekennzeichnet, dass
die die erste Sendeantenne (2), die zweite Sende-
antenne (3), die erste Empfangsantenne (4) und die
zweite Empfangsantenne (5) co-polarisiert sind.

9. Antennenanordnung (1) nach einem der Gegen-
stände 1 bis 8,
dadurch gekennzeichnet, dass
die erste Sendeantenne (2), die zweite Sendeanten-
ne (3), die erste Empfangsantenne (4) und die zweite
Empfangsantenne (5) als planare Antennen ausge-
bildet sind, deren Hauptflächen (6) parallel zu einer
gemeinsamen Basisfläche (7) ausgerichtet sind,
vorzugsweise parallel zu einer Seitenfläche einer
elektrischen Leiterplatte (8), mit denen sie elektrisch
und mechanisch verbunden sind.

10. Antennenanordnung (1) nach Gegenstand 9,
dadurch gekennzeichnet, dass
die Hauptflächen (6) der planaren Antennen (2, 3,
4, 5) eine längliche Geometrie aufweisen, vorzugs-
weise eine rechteckige oder elliptische Geometrie.

11. Antennenanordnung (1) nach Gegenstand 9
oder 10,
dadurch gekennzeichnet, dass
jede der planaren Antennen (2, 3, 4, 5) genau einen
Einspeisepunkt (9) aufweist und zirkular polarisiert
ist.

12. Antennenanordnung (1) nach einem der Gegen-
stände 9 bis 11,
dadurch gekennzeichnet, dass
jede der planaren Antennen (2, 3, 4, 5) so gestaltet
ist, dass deren Hauptfläche (6) eine endliche, von
Null verschiedene Anzahl von Symmetrieachsen
aufweist, vorzugsweise genau zwei Symmetrieach-
sen oder genau drei Symmetrieachsen.

13. Antennenanordnung (1) nach Gegenstand 12,
dadurch gekennzeichnet, dass
die planaren Antennen (2, 3, 4, 5) jeweils einen Ori-
entierungswinkel (α) zwischen einer Hauptsymme-
trieachse (H), bei der es sich um die Längste der
Symmetrieachsen der entsprechenden planaren
Antenne (2, 3, 4, 5) handelt, und einer Geraden, die
zwischen dem geometrischen Schwerpunkt der ent-
sprechenden planaren Antenne (2, 3, 4, 5) und dem
gemeinsamen Mittelpunkt (Z) der Antennen (2, 3, 4,
5) verläuft, ausbilden, und wobei die planaren An-
tennen (2, 3, 4, 5) derart zueinander ausgerichtet
sind, dass die Orientierungswinkel (α) aller planaren
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Antennen (2, 3, 4, 5) zumindest im Wesentlich iden-
tisch sind, vorzugsweise identisch sind.

14. Antennenanordnung (1) nach einem der Gegen-
stände 1 bis 13,
gekennzeichnet durch
eine um die erste Sendeantenne (2), die zweite Sen-
deantenne (3), die erste Empfangsantenne (4) und
die zweite Empfangsantenne (5) herum angeordne-
te Dämpfungsanordnung (37), die zumindest eine
erste Dämpfungseinheit (38) mit einer Zugangsöff-
nung (39) aufweist, innerhalb der die besagten An-
tennen (2, 3, 4, 5) gemeinsam angeordnet sind, wo-
bei die Mittelachse (MD) der Zugangsöffnung (39)
entlang einer Hauptabstrahlrichtung der Antennen-
anordnung (1) und/oder durch den gemeinsamen
Mittelpunkt (Z) besagter Antennen (2, 3, 4, 5) ver-
läuft.

15. Antennenanordnung (1) nach Gegenstand 14,
dadurch gekennzeichnet, dass
die Dämpfungsanordnung (37) eine zweite Dämp-
fungseinheit (41) mit einer Zugangsöffnung (39) auf-
weist, innerhalb der die besagten Antennen (2, 3, 4,
5) gemeinsam angeordnet sind, wobei die erste
Dämpfungseinheit (38) und die zweite Dämpfungs-
einheit (41) konzentrisch angeordnet sind, und wo-
bei sich die erste Dämpfungseinheit (38) und die
zweite Dämpfungseinheit (41) geometrisch
und/oder durch deren jeweilige Materialzusammen-
setzung unterscheiden.

16. Antennenanordnung (1) nach Gegenstand 14
oder 15,
dadurch gekennzeichnet, dass
eine Quererstreckung einer Zugangsöffnung (39)
der ersten Dämpfungseinheit (38) höchstens 2,0
Freiraumwellenlängen (λ) einer mit der Antennena-
nordnung (1) zu übertragenden elektromagneti-
schen Welle beträgt.

17. Antennenanordnung (1) nach Gegenstand 15
oder 16,
dadurch gekennzeichnet, dass
die erste Dämpfungseinheit (38) innerhalb der Zu-
gangsöffnung (39) der zweiten Dämpfungseinheit
(41) angeordnet ist, vorzugsweise passgenau.

18. Antennenanordnung (1) nach einem der Gegen-
stände 15 bis 17,
dadurch gekennzeichnet, dass
die zweite Dämpfungseinheit (41) eine größere Er-
streckung entlang der Mittelachse (MD) aufweist als
die erste Dämpfungseinheit (38).

19. Antennenanordnung (1) nach einem der Gegen-
stände 15 bis 18,
dadurch gekennzeichnet, dass

die zweite Dämpfungseinheit (41) einen verlustba-
sierenden Absorber und die erste Dämpfungseinheit
(38) einen resonanzbasierenden Absorber aufweist.

20. Transceiveranordnung (17), aufweisend eine
Antennenanordnung (1) gemäß einem der Gegen-
stände 1 bis 19, sowie den Sendesignalpfad (S) und
den Empfangssignalpfad (E), wobei der asymmetri-
sche Anschluss (AA) des ersten Balun (22) mit dem
Sendesignalpfad (S) und der asymmetrische An-
schluss (AA) des zweiten Balun (23) mit dem Emp-
fangssignalpfad (E) verbunden ist, und wobei der
Sendesignalpfad (S) eine Sendeeinheit (19) und der
Empfangssignalpfad (E) eine Empfangseinheit (20)
aufweist.

21. Transceiveranordnung (17) nach Gegenstand
20,
dadurch gekennzeichnet, dass
die Sendeeinheit (19) ausgebildet ist, ein Sendesi-
gnal mit einem ersten Trägerfrequenzband zu sen-
den, wobei die Empfangseinheit (20) ausgebildet ist,
ein Empfangssignal mit einem zweiten Trägerfre-
quenzband zu empfangen, wobei sich das erste Trä-
gerfrequenzband und das zweite Trägerfrequenz-
band zumindest teilweise spektral überlagern, vor-
zugsweise vollständig spektral überlagern, und wo-
bei die Empfangseinheit (20) ausgebildet ist, das
Empfangssignal zu empfangen, während die Sen-
deeinheit (19) das Sendesignal sendet.

22. Kommunikationssystem (25), aufweisend eine
erste Transceiveranordnung (17) und eine zweite
Transceiveranordnung (17), jeweils gemäß Gegen-
stand 20 oder 21, zur Bereitstellung einer drahtlosen
Signalübertragung zwischen den Transceiveranord-
nungen (17).

23. Kommunikationssystem (25) nach Gegenstand
22,
dadurch gekennzeichnet, dass
die beiden Transceiveranordnungen (17) für die
drahtlose Signalübertragung maximal 10 Zentimeter
voneinander beabstandet angeordnet sind, vor-
zugsweise maximal 5 Zentimeter voneinander be-
abstandet angeordnet sind, besonders bevorzugt
maximal 2 Zentimeter voneinander beabstandet an-
geordnet sind, ganz besonders bevorzugt maximal
1 Zentimeter voneinander beabstandet angeordnet
sind, beispielsweise maximal 0,5 Zentimeter vonein-
ander beabstandet angeordnet sind.

24. Kommunikationssystem (25) nach Gegenstand
22 oder 23,
dadurch gekennzeichnet, dass
die beiden Transceiveranordnungen (17) relativ zu-
einander um eine gemeinsame Drehachse drehbar
sind, wobei die Mittelpunkte (Z) der jeweiligen An-
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tennenanordnungen (1) vorzugsweise koaxial zu-
einander angeordnet sind und mit der gemeinsamen
Drehachse zusammenfallen.

25. Kommunikationssystem (25) nach einem der
Gegenstände 22 bis 24,
gekennzeichnet durch
einen kontaktlosen elektrischen Verbinder (26), in
dem die erste Transceiveranordnung (17) angeord-
net ist, und einen mit dem elektrischen Verbinder
(26) mechanisch verbindbaren, kontaktlosen elektri-
schen Gegenverbinder (27), in dem die zweite Tran-
sceiveranordnung (17) angeordnet ist, wobei der
elektrische Verbinder (26) und der elektrische Ge-
genverbinder (27) in ihrem miteinander verbunde-
nen Zustand vorzugsweise relativ zueinander ver-
drehbar sind.

26. Aktuatoreinrichtung (33), insbesondere Indus-
trierobotersystem, aufweisend ein erstes Aktuator-
glied (35), ein zweites Aktuatorglied (36) und ein
Kommunikationssystem (25) gemäß einem der Ge-
genstände 22 bis 25, wobei die erste Transceivera-
nordnung (17) an dem ersten Aktuatorglied (35) und
die zweite Transceiveranordnung (17) an dem zwei-
ten Aktuatorglied (36) angeordnet ist, um eine draht-
lose Signalübertragung zwischen den beiden Aktu-
atorgliedern (35, 36) zu ermöglichen.

27. Verfahren zum Betreiben einer Antennenanord-
nung (1) einer Transceiveranordnung (17), insbe-
sondere einer Hochfrequenz-Transceiveranord-
nung, aufweisend zumindest die folgenden Verfah-
rensschritte:

a) Bereitstellen einer Sendeantennengruppe
aus einer ersten Sendeantenne (2) und einer
zweiten Sendeantenne (3), die jeweils an einem
symmetrischen Anschluss (AS) eines ersten Ba-
lun (22) angeschlossen sind;
b) Bereitstellen einer Empfangsantennengrup-
pe aus einer ersten Empfangsantenne (4) und
einer zweiten Empfangsantenne (5), die jeweils
an einem symmetrischen Anschluss (As) eines
zweiten Balun (23) angeschlossen sind;
c) Betreiben der Sendeantennengruppe über ei-
nen Sendesignalpfad (S) der Transceiveranord-
nung (17), der mit dem ersten Balun (22) über
dessen asymmetrischen Anschluss (AA) ver-
bunden ist;
d) Betreiben der Empfangsantennengruppe
über einen von dem Sendesignalpfad (S) unab-
hängigen Empfangssignalpfad (E) der Trans-
ceiveranordnung (17), der mit dem

zweiten Balun (23) über dessen asymmetrischen
Anschluss (AA) verbunden ist; wobei die erste Sen-
deantenne (2), die zweite Sendeantenne (3), die ers-

te Empfangsantenne (4) und die zweite Empfangs-
antenne (5) in einer relativen räumlichen Lage zu-
einander angeordnet sind, so dass Übersprechen
zwischen der Sendeantennengruppe und der Emp-
fangsantennengruppe aufgrund der differenziellen
Verschaltung deren jeweiliger Antennen (2, 3, 4, 5)
zumindest reduziert wird.

[0173] Nachfolgend werden Ausführungsbeispiele der
Erfindung anhand der Zeichnungen näher beschrieben.
[0174] Die Figuren zeigen jeweils bevorzugte Ausfüh-
rungsbeispiele, in denen einzelne Merkmale der vorlie-
genden Erfindung in Kombination miteinander darge-
stellt sind. Merkmale eines Ausführungsbeispiels sind
auch losgelöst von den anderen Merkmalen des gleichen
Ausführungsbeispiels umsetzbar und können dement-
sprechend von einem Fachmann ohne Weiteres zu wei-
teren sinnvollen Kombinationen und Unterkombinatio-
nen mit Merkmalen anderer Ausführungsbeispiele ver-
bunden werden.
[0175] In den Figuren sind funktionsgleiche Elemente
mit denselben Bezugszeichen versehen.
[0176] Es zeigen schematisch:

Figur 1 eine Antennenanordnung mit elliptischen
Patchantennen in einer Draufsicht;

Figur 2 eine beispielhafte, weitere Patchantenne zur
Verwendung in der Antennenanordnung mit
quadratischer Geometrie und zwei diagonal
gegenüberliegenden, abgeschrägten
Ecken;

Figur 3 eine beispielhafte, weitere Patchantenne zur
Verwendung in der Antennenanordnung mit
quadratischer Geometrie und einer zentra-
len, schlitzförmigen Ausnehmung;

Figur 4 eine beispielhafte, weitere Patchantenne zur
Verwendung in der Antennenanordnung mit
runder Geometrie und zwei quadratisch aus-
gestanzten bzw. ausgesparten Randberei-
chen;

Figur 5 eine beispielhafte, weitere Patchantenne zur
Verwendung in der Antennenanordnung mit
dreieckiger Geometrie;

Figur 6 eine beispielhafte, weitere Patchantenne zur
Verwendung in der Antennenanordnung mit
rechteckiger, länglicher Geometrie;

Figur 7 eine Antennenanordnung mit Nahfeldkopp-
lung bzw. kapazitiver Kopplung in einer seit-
lichen Schnittdarstellung;

Figur 8 die Antennenanordnung der Figur 7 in einer
Draufsicht;
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Figur 9 eine Antennenanordnung mit direkter Kopp-
lung mittels Durchkontaktierungen in einer
seitlichen Schnittdarstellung;

Figur 10 eine Antennenanordnung mit direkter Kopp-
lung mittels einer Mikrostreifenleitung in ei-
ner Draufsicht;

Figur 11 eine Antennenanordnung mit Kopplung über
eine als Schlitzantenne ausgebildete Zwi-
schenantenne in einer seitlichen Schnittdar-
stellung;

Figur 12 eine Antennenanordnung mit einer umlau-
fenden Schirmungsanordnung aus Durch-
kontaktierungen in einer Draufsicht;

Figur 13 eine Transceiveranordnung;

Figur 14 ein Kommunikationssystem mit einem elek-
trischen Verbinder und einem elektrischen
Gegenverbinder;

Figur 15 ein weiteres Kommunikationssystem mit zu-
einander verdreht angeordneten Kommuni-
kationspartnern;

Figur 16 Simulationsergebnisse der Übertragungs-
und Isolationscharakteristik eines Kommuni-
kationssystems;

Figur 17 eine Aktuatoreinrichtung gemäß einem Aus-
führungsbeispiel der Erfindung;

Figur 18 ein erfindungsgemäßes Kommunikations-
system mit zwei Kommunikationspartnern,
mit einer jeweiligen Dämpfungsanordnung
gemäß einer ersten Variante;

Figur 19 eine weitere erfindungsgemäße Transcei-
veranordnung mit einer Dämpfungsanord-
nung gemäß einer zweiten Variante in einer
perspektivischen Darstellung; und

Figur 20 zwei der in Figur 19 gezeigten Transceiver-
anordnungen im Rahmen eines weiteren er-
findungsgemäßen Kommunikationssys-
tems.

[0177] Figur 1 zeigt schematisiert eine Antennenan-
ordnung 1 zur Verwendung innerhalb eines Vollduplex-
Kommunikationskanals. Die Antennenanordnung 1
weist eine aus einer ersten planaren Sendeantenne 2
und einer zweiten planaren Sendeantenne 3 gebildete
Sendeantennengruppe auf, sowie eine erste planare
Empfangsantenne 4 und eine zweite planare Empfangs-
antenne 5 mit identischem Aufbau, die zusammen mit
der ersten Empfangsantenne 4 eine Empfangsanten-

nengruppe bildet.
[0178] Alle Sendeantennen 2, 3 können in den Aus-
führungsbeispielen einen identischen Aufbau aufweisen.
Vorzugsweise können auch die Empfangsantennen 4, 5
einen identischen Aufbau mit den Sendeantennen 2, 3
aufweisen, d. h. insbesondere Geometrie, Material und
Einspeisepunkt der Antennen 2, 3, 4, 5 können jeweils
identisch sein.
[0179] Die Sendeantennen 2, 3 und die Empfangsan-
tennen 4, 5 sind mit ihren jeweiligen Hauptflächen 6 pa-
rallel zu einer gemeinsamen Basisfläche 7 um einen ge-
meinsamen Mittelpunkt bzw. um ein gemeinsames Dreh-
zentrum Z herum angeordnet. Die Basisfläche 7 ist vor-
zugsweise auf einer elektrischen Baugruppe ausgebil-
det, die die Antennen 2, 3, 4, 5 aufweist. Bei der Basis-
fläche 7 kann es sich insbesondere um eine Außenme-
tallisierungsfläche, z. B. das Top-Layer oder das Botom-
Layer, einer elektrischen Leiterplatte 8 handeln. Das
Drehzentrum Z ist vorzugsweise mittig zwischen den bei-
den Sendeantennen 2, 3 gebildet und im Ausführungs-
beispiel außerdem auch mittig zwischen den beiden
Empfangsantennen 4, 5 gebildet, was allerdings nicht
einschränkend zu verstehen ist. In dem Ausführungsbei-
spiel sind alle Antennen 2, 3, 4, 5 mit ihren Mittelpunkten
M auf einem gemeinsamen, gedachten Kreisumfang K
angeordnet, dessen Mittelpunkt mit dem Drehzentrum Z
zusammenfällt.
[0180] Die Sendeantennen 2, 3 sind um das Drehzen-
trum Z 180° zueinander verdreht angeordnet. Auch die
Empfangsantennen 4, 5 sind entsprechend um 180° zu-
einander verdreht angeordnet, wobei die Empfangsan-
tennen 4, 5 außerdem jeweils um 90° zu den entlang des
Kreisumfangs K benachbarten Sendeantennen 2, 3 ver-
dreht angeordnet sind. Die Drehung der Antennen 2, 3,
4, 5 erfolgt dabei um das Drehzentrum Z umlaufend je-
weils in dieselbe Richtung, im Ausführungsbeispiel
rechts umlaufend, und ist in Figur 1 insbesondere anhand
der Position der Einspeisepunkte 9 der Antennen 2, 3,
4, 5 gut erkennbar.
[0181] In anderen Ausführungsbeispielen kann die
Drehung der Antennen 2, 3, 4, 5 auch anhand der mit-
gedrehten Speiseleitungen der Antennen 2, 3, 4, 5 er-
kennbar sein, z. B. wie bei einer kapazitiv angekoppelten
Speiseleitung, siehe auch Figur 8.
[0182] Die erste Empfangsantenne 4 weist zu den bei-
den Sendeantennen 2, 3 denselben Mitte-zu-Mitte-Ab-
stand D auf. Im Ausführungsbeispiel weist auch die zwei-
te Empfangsantenne 5 zu beiden Sendeantennen 2, 3
denselben Mitte-zu-Mitte-Abstand D auf, wobei der Mit-
te-zu-Mitte-Abstand D der zweiten Empfangsantenne 5
mit dem der ersten Empfangsantenne 4 identisch ist.
Hieraus ergibt sich insgesamt die dargestellte geometri-
sche Anordnung der Figur 1.
[0183] Der Mitte-zu-Mitte-Abstand D der Empfangsan-
tennen 4, 5 zu den entlang des Kreisumfangs K benach-
barten Sendeantennen 2, 3 ist dabei vorzugsweise klei-
ner als die halbe Wellenlänge λ der zu übertragenden
elektromagnetischen Welle, wobei der Abstand zwi-
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schen den beiden Sendeantennen 2, 3 und der Abstand
zwischen den beiden Empfangsantennen 4, 5 vorzugs-
weise genau der halben Wellenlänge λ der zu übertra-
genden elektromagnetischen Welle entspricht, oder
ebenfalls kleiner ist als die halbe Wellenlänge λ.
[0184] Vorzugsweise sind außerdem die Empfangs-
antennen 4, 5 und die Sendeantennen 2, 3 derart zuein-
ander angeordnet, dass deren jeweilige Hauptsymmet-
rieachsen H einen Orientierungswinkel α von im Wesent-
lichen oder vorzugsweise genau 45° ausbilden. Dabei
sind die Hauptsymmetrieachsen H der entlang des Kreis-
umfangs K benachbarten Antennen 2, 3, 4, 5 orthogonal
zueinander ausgerichtet, wie dargestellt. Vornehmlich
kommt es allerdings nicht unbedingt auf den tatsächli-
chen Orientierungswinkel α an, sondern vielmehr darauf,
dass dieser bei allen Antennen 2, 3, 4, 5 identisch ist.
[0185] Durch einen identischen Orientierungswinkel α
an allen Antennen 2, 3, 4, 5 und/oder durch die Anord-
nung aller Antennen 2, 3, 4, 5 mit ihren Mittelpunkten M
auf dem gemeinsamen, gedachten Kreisumfang K kann
ein Übersprechen zwischen der Sendeantennengruppe
und der Empfangsantennengruppe durch die differenzi-
elle Verschaltung deren jeweiliger Antennen 2, 3, 4, 5
zumindest reduziert werden.
[0186] Die Antennen 2, 3, 4, 5 weisen einen jeweiligen
außermittig versetzten Einspeisepunkt 9 auf, wobei der
jeweilige außermittige Versatz d bei allen Antennen 2, 3,
4, 5 identisch ist. Vorzugsweise befindet sich der Ein-
speisepunkt 9 auf der Hauptsymmetrieachse H, dies ist
allerdings nicht unbedingt erforderlich. Der Einspeise-
punkt 9 wird in der Regel auf eine Eingangsimpedanz
von 50 Ohm angepasst; hierbei sei angemerkt, dass sich
auf der Hauptfläche 6 der jeweiligen Antenne 2, 3, 4, 5
dementsprechend auch mehrere mögliche Einspeise-
punkte 9 ergeben können, weshalb die in den Ausfüh-
rungsbeispielen angedeuteten Einspeisepunkte 9 nur
exemplarisch zu verstehen sind. Grundsätzlich kann so-
gar vorgesehen sein, mehrere Einspeisepunkte 9 gleich-
zeitig zu verwenden, in der Regel ist jedoch ein einzelner
Einspeisepunkt pro Antenne 2, 3, 4, 5 ausreichend.
[0187] Die dargestellte Antennenanordnung 1 ermög-
licht eine außerordentlich effektive Isolation zwischen
Sender und Empfänger, wenn die Sendeantennen 2, 3
der Sendeantennengruppe mit einem um 180° phasen-
verschobenen Signal angeregt werden und insbesonde-
re, aber nicht notwendigerweise, wenn die Auswertung
der empfangenen elektromagnetischen Welle durch die
Empfangsantennen 4, 5 der Empfangsantennengruppe
ebenfalls differenziell erfolgt. Gleichwohl ist der Aufbau
der Antennenanordnung 1 mit technisch einfachen Mit-
teln möglich, beispielsweise durch einfache Leiterplat-
tentechnik.
[0188] Die Antennen 2, 3, 4, 5 sind vorzugsweise als
Patchantennen ausgebildet, wie in den meisten Ausfüh-
rungsbeispielen dargestellt. Die Patchantenne kann ins-
besondere als elektrisch leitfähige Fläche bzw. metalli-
sierte Fläche auf oder in der Leiterplatte 8 ausgebildet
sein. Alternativ kann auch eine komplementäre Anord-

nung vorgesehen sein, wonach die Antennen 2, 3, 4, 5
als Schlitzantennen ausgebildet sind und entsprechende
Ausnehmungen 10 in metallisierten Flächen aufweisen,
beispielsweise in metallisierten Flächen der Leiterplatte
8 (vgl. beispielsweise Figur 3 und Figur 11).
[0189] Besonders bevorzugt weisen die jeweiligen
Hauptflächen 6 der Antennen 2, 3, 4, 5 eine elliptische
Geometrie auf, wie in Figur 1 und in einigen nachfolgen-
den Figuren dargestellt. Hierdurch kann eine besonders
reine zirkulare Polarisation der elektromagnetischen
Welle erzeugt werden, in der in Figur 1 dargestellten An-
tennenanordnung 1 beispielsweise eine rechtsdrehende
zirkulare Polarisation (alternativ kann bei entsprechend
um jeweils 90° verdrehter Anordnung der Antennen 2, 3,
4, 5 auch eine linksdrehende zirkulare Polarisation er-
zeugt werden). Alternativ können allerdings auch andere
Geometrien der Antennen 2, 3, 4, 5 vorgesehen sein,
von denen einige in den Figuren 2 bis 6 beispielhaft an-
gedeutet sind.
[0190] Wie in Figur 2 gezeigt, kann beispielsweise eine
quadratische Geometrie mit genau einem Paar von aus-
gestanzten bzw. ausgesparten, diagonal gegenüberlie-
genden Ecken vorgesehen sein. In diesem Fall befindet
sich der Einspeisepunkt 9 vorzugsweise nicht auf der
Hauptsymmetrieachse H, sondern auf einer zu der
Hauptsymmetrieachse H um 45° verdrehten, durch den
Mittelpunkt M der Antenne 2, 3, 4, 5 verlaufenden Gera-
den.
[0191] Eine weitere alternative Antenne 2, 3, 4, 5 ist in
Figur 3 gezeigt, die eine schlitzförmige, diagonal ange-
ordnete Ausnehmung 10 zentral innerhalb der elektrisch
leitfähigen Hauptfläche 6 aufweist. Wiederum ist der Ein-
speisepunkt 9 vorzugsweise auf der um 45° zu der Haupt-
symmetrieachse H ausgerichteten, durch den Mittel-
punkt M der Antenne 2, 3, 4, 5 verlaufenden Geraden
angeordnet.
[0192] Eine weitere alternative Antennengeometrie ist
in Figur 4 gezeigt. Die Antenne 2, 3, 4, 5 ist kreisförmig
ausgebildet und weist genau ein Paar von diagonal ge-
genüberliegenden, ausgestanzten bzw. ausgesparten
quadratischen Abschnitten auf. Wiederum ist der Ein-
speisepunkt 9 auf der um 45° zu der Hauptsymmetrie-
achse H gekippten, durch den Mittelpunkt M verlaufen-
den Geraden angeordnet.
[0193] In Figur 5 ist als weiteres Beispiel eine Antenne
2, 3, 4, 5 mit dreieckiger Geometrie dargestellt, wobei
der Einspeisepunkt 9 auf der Hauptsymmetrieachse H
außermittig versetzt ist.
[0194] Figur 6 zeigt schließlich einen länglich rechte-
ckigen Querschnitt einer Antenne 2, 3, 4, 5, wobei der
Einspeisepunkt 9 wiederum auf der Hauptsymmetrieach-
se H angeordnet ist.
[0195] Wie bereits erwähnt, können sich auch noch
weitere Einspeisepunkte 9 ergeben, beispielsweise in Fi-
gur 2 ein weiterer Einspeisepunkt 9 entlang der darge-
stellten Geraden über den Mittelpunkt der Antenne 2, 3,
4, 5 nach oben gespiegelt, oder in den Figuren 3, 4, 6
jeweils bis zu vier Einspeisepunkte 9.
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[0196] Jede der genannten Antennen 2, 3, 4, 5 kann
auch komplementär als jeweilige Schlitzantenne ausge-
bildet sein.
[0197] Zur Ein- und Auskopplung der elektromagneti-
schen Welle in die jeweilige Antenne 2, 3, 4, 5 sind ver-
schiedene Varianten möglich. Die bevorzugte Ein- und
Auskopplungstechnik ist in den Figuren 7 und 8 darge-
stellt. Vorzugsweise wird die elektromagnetische Welle
von einer jeweiligen Speiseleitung 11 vornehmlich kapa-
zitiv in die Sendeantennen 2, 3 eingekoppelt und vor-
nehmlich kapazitiv aus den Empfangsantennen 4, 5 aus-
gekoppelt, wie in der Schnittdarstellung in Figur 7 ge-
zeigt. Der Einspeisepunkt 9 ist daher in Figur 8 nur ein
gedachter Punkt. Im Falle der kapazitiven Einkopplung
lässt sich die Verdrehung der Antennen 2, 3, 4, 5 grund-
sätzlich gut anhand des Winkels der einlaufenden Spei-
seleitung 11 erkennen. Der Winkel der einlaufenden
Speiseleitung 11 beeinflusst schließlich wesentlich die
Polarisation der Antenne 2, 3, 4, 5. So ergibt sich bei-
spielsweise für die in Figur 8 gezeigte Antenne 2 ,3 ,4 ,5
eine rechtszirkulare Polarisation aufgrund der unter 45°
zur Hauptachse H einlaufenden Speiseleitung. Wäre die
Antennenhauptfläche 6 um 90° um eine gedachte, senk-
recht zur Hauptfläche 6 und durch den Mittelpunkt der
Hauptfläche verlaufende Achse gedreht, würde sich eine
linkszirkulare Polarisation der Antenne 2, 3, 4, 5 ergeben.
[0198] Für eine vorteilhafte Impedanzanpassung kann
die Speiseleitung 11 in Richtung des Mittelpunkts M der
jeweiligen Antenne 2, 3, 4, 5 eine kontinuierliche Verbrei-
terung erfahren (vgl. Figur 8).
[0199] Eine gestapelte Anordnung bei der Ein- und
Auskopplung in die jeweilige Antenne 2, 3, 4, 5 mittels
einer oder mehrerer Zwischenantennen 12 kann die
Bandbreite der Anordnung weiter erhöhen. Vorzugswei-
se ist die Hauptfläche 6 der Zwischenantenne 12 gegen-
über der Antenne 2, 3, 4, 5 vergrößert. Insofern mehrere
Zwischenantennen 12 vorgesehen sind, vergrößert sich
deren Hauptfläche 6 mit dem Abstand von der entspre-
chenden Antenne 2, 3, 4, 5.
[0200] Um eine gerichtete Abstrahlcharakteristik zu er-
halten, kann eine abschließende Masseplatte 13 rück-
seitig der entsprechenden Antenne 2, 3, 4, 5 vorgesehen
sein, wie in Figur 7 gut erkennbar. Dabei kann es sich
beispielsweise um eine metallische Beschichtung der
Leiterplatte 8 und/oder um ein Metallgehäuse handeln.
[0201] Als Alternative zu einer Nahfeldkopplung kann
auch eine direkte Anregung vorgesehen sein, beispiels-
weise mittels in Figur 9 dargestellter Durchkontaktierung
14 der Leiterplatte 8 oder durch Zuführung mittels einer
in die entsprechende Antenne 2, 3, 4, 5 mündenden Mi-
krostreifenleitung (vgl. Figur 10). Außerdem kann auch
eine Einkopplung mittels einer als Schlitzantenne aus-
gebildeten Zwischenantenne 12 vorgesehen sein, wie in
Figur 11 gezeigt.
[0202] Um die Isolationseigenschaften und die Ab-
schirmung der Antennenanordnung 1 zu erhöhen und
gegebenenfalls die Abstrahlcharakteristik weiter zu op-
timieren, kann eine Schirmungsanordnung 15 vorgese-

hen sein, wie in Figur 12 beispielhaft gezeigt.
[0203] Die Schirmungsanordnung 15 kann um die
Sendeantennen 2, 3 und die Empfangsantennen 4, 5 he-
rum angeordnet sein und die Antennen 2, 3, 4, 5 im We-
sentlichen hülsenförmig einhüllen. Dabei kann die Schir-
mungsanordnung 15 vorzugsweise einen orthogonal zu
der Basisfläche 7 verlaufenden Schirmungsmantel 16
ausbilden (in Figur 12 strichliniert angedeutet). Die Schir-
mungsanordnung 15 kann beispielsweise durch ein Me-
tallblech ausgebildet sein oder alternativ, wie in der Figur
12 gezeigt, aus einzelnen Durchkontaktierungen 14 aus-
gebildet sein, die sich durch die Leiterplatte 8 hindurch
erstrecken und vorzugsweise regelmäßig und ganz be-
sonders bevorzugt zumindest zweireihig angeordnet
sind.
[0204] Ein Vorteil der Schirmungsanordnung 15 in
Kombination mit der Antennenanordnung 1 ist in der Ab-
schirmung der um die Antennenanordnung 1 herum an-
geordneten Leiterstrukturen vom Strahlungsfeld der An-
tennen 2, 3, 4, 5 zu sehen. Insbesondere asymmetrisch
angeordnete Leiterstrukturen können die Strahlungsfel-
der der Sendeantennen 2, 3 und Empfangsantennen 4,
5 unterschiedlich beeinflussen und somit zu einem un-
gleichmäßigen Übersprechen zwischen den Sendean-
tennen 2, 3 zu den Empfangsantennen 4, 5 führen. Die
Folge kann sein, dass sich das Übersprechen der beiden
Sendeantennen 2, 3 zu den Empfangsantennen nicht
mehr bzw. nur noch teilweise auslöschen kann, was die
Antennenisolation vermindern kann.
[0205] In Figur 13 ist beispielhaft eine Transceiveran-
ordnung 17 dargestellt. Die Transceiveranordnung 17
weist eine Antennenanordnung 1 gemäß den vorstehen-
den Ausführungen auf sowie eine Schaltungsanordnung
18 mit einer Sendeeinheit (TX) 19 und einer Empfangs-
einheit (RX) 20.
[0206] Die Sendeeinheit 19 ist mit den beiden Sende-
antennen 2, 3 verbunden, um eine elektromagnetische
Welle durch differenzielle Anregung der beiden Sende-
antennen 2, 3 abzustrahlen. Hierfür weist die Sendeein-
heit 19 im Sendesignalpfad S eine erste Signalverarbei-
tungskomponente 21 und die Sendeantennengruppe ei-
nen ersten Balun bzw. ein erstes Symmetrierglied 22 auf,
um die Sendeantennen 2, 3 mit einem um 180° phasen-
verschobenen elektrischen Signal anzuregen. Das erste
Symmetrierglied 22 ist vorzugsweise als 180° Hybrid-
koppler ausgebildet. Die erste Sendeantenne 2 und die
zweite Sendeantenne 3 sind jeweils an einem symmet-
rischen Anschluss As des ersten Balun 22 angeschlos-
sen. Die Sendeeinheit 19 bzw. die Signalverarbeitungs-
komponente 21 der Sendeeinheit 19 ist an einem asym-
metrischen Anschluss AA des ersten Balun 22 ange-
schlossen.
[0207] Die Empfangseinheit 20 ist zum differenziellen
Empfang mit den beiden Empfangsantennen 4, 5 über
einen zweiten Balun der Empfangsantennengruppe bzw.
über ein zweites Symmetrierglied 23 verbunden, vor-
zugsweise ebenfalls ein 180° Hybridkoppler, um die elek-
tromagnetische Welle zu empfangen und an eine zweite
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Signalverarbeitungskomponente 24 im Empfangssignal-
pfad E weiterzuleiten. Die erste Empfangsantenne 3 und
die zweite Empfangsantenne 4 sind jeweils an einem
symmetrischen Anschluss AS des zweiten Balun 23 an-
geschlossen. Die Empfangseinheit 20 bzw. die Signal-
verarbeitungskomponente 24 der Empfangseinheit 20 ist
an einem asymmetrischen Anschluss AA des zweiten Ba-
lun 23 angeschlossen.
[0208] Unabhängigkeit zwischen dem Sendesignal-
pfad S und dem Empfangssignalpfad E innerhalb dersel-
ben Transceiveranordnung 17 besteht zum Beispiel da-
rin, dass diese der Führung unterschiedlicher, d. h. nicht
korrelierter, Signale dienen können. Der Sendesignal-
pfad S kann ein Sendesignal führen, welches über die
Sendeantennen 2, 3 abgestrahlt werden kann und zu
einer zweiten Transceiveranordnung 17 drahtlos über-
tragen werden kann. Der Empfangssignalpfad E kann
ein Empfangssignal führen, welches von der zweiten
Transceiveranordnung 17 gesendet und über die Emp-
fangsantennen 4, 5 empfangen wird.
[0209] Darüber hinaus und wie auch in Figur 13 dar-
gestellt können Sendesignalpfad S und Empfangssignal-
pfad E galvanisch voneinander getrennt sein.
[0210] Mittels zwei derartiger Transceiveranordnun-
gen 17 kann ein drahtloses Kommunikationssystem 25
ausgebildet werden. Ein solches Kommunikationssys-
tem 25 kann einen ersten und einen zweiten Kommuni-
kationspartner umfassen, wobei der erste Kommunika-
tionspartner eine erste Transceiveranordnung 17 und
der zweite Kommunikationspartner eine zweite Trans-
ceiveranordnung 17 der hier offenbarten Art umfassen
kann. Das Kommunikationssystem 25 eignet sich dabei
besonders vorteilhaft für eine kurzstreckige drahtlose Si-
gnalübertragung von beispielsweise maximal 5 Metern
und in der Regel sogar kürzeren Strecken von beispiels-
weise maximal 10 Zentimeter. Durch die vorgeschlagene
Antennenanordnung 1 kann eine drahtlose Kommunika-
tion selbst im Nahfeld nahezu unabhängig, vorzugsweise
vollständig unabhängig, von der Ausrichtung der beiden
Transceiveranordnungen 17 zueinander möglich sein,
zumindest dann, wenn die Mittelpunkte Z der Antennen-
anordnungen 1 auf einer gemeinsamen Rotationsachse
liegen, die senkrecht zu den Leiterplatten 7 ausgerichtet
ist. Die Signalübertragung kann dann insbesondere un-
abhängig von einer relativen Rotation der Antennenan-
ordnungen 1 zueinander sein.
[0211] Eine vorteilhafte Anwendung ist unter anderem
die Robotik als Ersatz für beispielsweise Schleifkontakte
im Bereich von Gelenkverbindungen oder auch Anwen-
dungen, bei denen eine Kommunikationsverbindung un-
ter besonders widrigen Umgebungsbedingungen und
daher vorzugsweise hermetisch abgeschirmt erfolgt.
[0212] Beispielhaft ist in Figur 14 ein Kommunikations-
system 25 gezeigt, das einen elektrischen Verbinder 26
aufweist, in dem eine erste Transceiveranordnung 17 an-
geordnet ist und das einen mit dem Verbinder 26 mecha-
nisch verbindbaren elektrischen Gegenverbinder 27 auf-
weist, in dem eine zweite Transceiveranordnung 17 an-

geordnet ist.
[0213] Der Verbinder 26 kann beispielsweise mit ei-
nem Gerätegehäuse 28 verbunden sein. Der Gegenver-
binder 27 kann beispielsweise ein Kabelverbinder sein,
in den ein elektrisches Kabel 29 mit einzelnen elektri-
schen Leitungen 30 mündet. Der Verbinder 26 und der
Gegenverbinder 27 können Rastmittel 31 aufweisen, um
im verbundenen Zustand miteinander zu verrasten. In
Figur 14 ist beispielhaft eine miteinander verrastete
Steckverbindung aus einem Verbinder 26 und einem Ge-
genverbinder 27 gezeigt, die ein Verdrehen der Partner
zueinander ermöglicht. Somit kann vorteilhaft eine kon-
taktlose bzw. drahtlose drehrichtungsunabhängige
Steckverbindung bereitgestellt werden, um elektrische
Signale zwischen dem Kabel 29 bzw. den elektrischen
Leitungen 30 des Kabels 29 und elektrischen Leitern 32
innerhalb des Gerätegehäuses 28 zu übertragen. Vor-
zugsweise können der Verbinder 26 und der Gegenver-
binder 27 vollständig kontaktlos ausgebildet sein, d. h.
elektrisch und mechanisch kontaktlos.
[0214] Grundsätzlich sind allerdings beliebige weitere
Anwendungen denkbar, beispielsweise Anwendungen
in der Energietechnik oder in der Fahrzeugtechnik.
[0215] Beispielhaft ist ein weiteres Kommunikations-
system 25 in vereinfachter Darstellung in Figur 15 ge-
zeigt, um den besonderen Vorteil der Erfindung bei der
Übertragung von zueinander verdreht angeordneten
Kommunikationspartnern nochmals zu verdeutlichen. In
Figur 15 sind die Antennenanordnungen 1 zueinander
koaxial, jedoch um das Drehzentrum herum verdreht an-
geordnet, wobei durch die vorgeschlagenen Antennen-
anordnungen 1 dennoch eine vorteilhafte Signalübertra-
gung stattfinden kann. Auch ein Verkippen der Anten-
nenanordnungen 1 zueinander kann dabei ausgeglichen
werden, sowie ein außermittiger Versatz der jeweiligen
Drehzentren.
[0216] In Figur 16 sind Simulationsergebnisse eines
Kommunikationssystems 25 gezeigt, um die vorteilhaf-
ten Übertragungs- und Isolationseigenschaften einer An-
tennenanordnung 1 zu verdeutlichen. Simuliert wurde ei-
ne Antennenanordnung 1 wie in Figur 1 und in den Fi-
guren 7 und 8 dargestellt, bei einer Übertragungsband-
breite von 10 GHz und einem Abstand zwischen den bei-
den Transceiveranordnungen 17 bzw. Antennenanord-
nungen 1 von 12 Millimetern. Die einzelnen Kurven der
beiden Kurvenscharen stellen die Simulationsergebnis-
se bei unterschiedlichen Orientierungen / Verdrehwin-
keln der beiden Kommunikationspartner zueinander dar.
Einerseits sind dabei die hohen Isolationseigenschaften
zwischen Sender und Empfänger desselben Transcei-
vers erkennbar (Isolation innerhalb des vorgesehenen
Frequenzbandes > 50 dB, vgl. untere Kurvenschar y1)
und andererseits ist die hohe Unabhängigkeit der Trans-
missionseigenschaften von der Ausrichtung bzw. Orien-
tierung der beiden Kommunikationspartner zueinander
ersichtlich (vgl. obere Kurvenschar y2).
[0217] Wie bereits erwähnt, kann die Verwendung der
vorgeschlagenen Antennenanordnung 1 im Rahmen ak-
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torisch relativ zueinander beweglicher Baugruppen
ebenfalls sehr vorteilhaft sein, um eine kabellose Signal-
übertragung auf kurze Distanzen und mit hohen Daten-
raten zu ermöglichen, bei hoher elektromagnetischer
Verträglichkeit. In Figur 17 ist zur Verdeutlichung eine
Aktuatoreinrichtung 33 angedeutet. Beispielhaft ist ein
Industrierobotersystem aus zwei separaten, mehrachsi-
gen Industrierobotern 34 gezeigt - dies soll aber nur als
Beispiel dienen. Die Aktuatoreinrichtung 33 weist ein ers-
tes Aktuatorglied 35, ein zweites Aktuatorglied 36 und
ein Kommunikationssystem 25 auf, wobei die erste Tran-
sceiveranordnung 17 an dem ersten Aktuatorglied 35
und die zweite Transceiveranordnung 17 an dem zweiten
Aktuatorglied 36 angeordnet sein kann, um eine draht-
lose Signalübertragung zwischen den beiden Aktuator-
gliedern 35, 36 zu ermöglichen. Bei den Aktuatorgliedern
35, 36 handelt es sich in dem in Figur 17 dargestellten
Ausführungsbeispiel jeweils um die Endeffektoren der
Industrieroboter 34 - grundsätzlich kann es sich aber um
beliebige bewegliche oder unbewegliche Glieder einer
allgemeinen Aktuatoreinrichtung 33 handeln. Beispiels-
weise können beide Aktuatorglieder 35, 36 auch Teil der-
selben Einrichtung, also beispielsweise desselben In-
dustrieroboters 34 sein, beispielsweise um eine Signal-
übertragung entlang der einzelnen Achsen des Indus-
trieroboters 34 zu ermöglichen, beispielsweise um Ge-
lenkverbindungen kabellos und ohne Verwendung von
Schleifkontakten etc. zu überbrücken.
[0218] Wie vorstehend bereits erwähnt, kann es im
Rahmen der Signalübertragung zwischen den Kommu-
nikationspartnern zu Reflexionen der elektromagneti-
schen Welle kommen, was zu einer unerwünschten
Mehrwegeausbreitung führen kann. Insbesondere wenn
sich die Kommunikationspartner, wie beispielsweise bei
den Anwendungsbeispielen der Figuren 14, 15 und 17
nah gegenüberliegen, kann es vorkommen, dass die Re-
flexion an den Leiterplatten 8 erfolgt, mit denen die An-
tennen 2, 3, 4, 5 verbunden sind. Wie in Figur 18 strich-
liniert anhand von Pfeilen angedeutet, kann das Signal
neben einer Übertragung über die Sichtverbindungs-
komponente auch zwischen den Kommunikationspart-
nern hin- und her reflektiert und somit über eine oder
mehrere Reflexionskomponenten übertragen werden,
was letztendlich zu einer Interferenz zwischen ge-
wünschter Sichtverbindungskomponente und uner-
wünschter Reflexionskomponente(n) führen kann. Um
diese Mehrwegeausbreitung weitestgehend zu minimie-
ren, ohne jedoch komplexe Signalverarbeitungskompo-
nenten, wie eine digitale Signalverarbeitung, zu verwen-
den, wird anhand der Figuren 18 bis 20 und den nach-
folgenden Erläuterungen eine vorteilhafte Dämpfungsa-
nordnung 37 für eine Antennenanordnung vorgeschla-
gen (insbesondere aber nicht ausschließlich für die vor-
stehende Antennenanordnung 1).
[0219] In Figur 18 ist ein Kommunikationssystem 25
aus einer ersten und einer zweiten Transceiveranord-
nung 17 gezeigt. Jede der Transceiveranordnungen 17
weist eine Leiterplatte 8 auf, auf der eine jeweilige An-

tennenanordnung 1 angeordnet ist. Um die Antennena-
nordnung 1 ist eine Dämpfungsanordnung 37 angeord-
net, die eine erste Dämpfungseinheit 38, in den Ausfüh-
rungsbeispielen eine Dämpfungsmatte, mit einer Zu-
gangsöffnung 39 aufweist, innerhalb der die Antennen
2, 3, 4, 5 der Antennenanordnung 1 gemeinsam ange-
ordnet sind. Die Mittelachse MD der Zugangsöffnung 39
verläuft entlang der Hauptabstrahlrichtung bzw. Anten-
nenhauptkeule 40 der Antennenanordnung 1 (vgl. Figur
20) und verläuft außerdem durch den gemeinsamen Mit-
telpunkt bzw. das Drehzentrum Z der Antennen 2, 3, 4, 5.
[0220] Es kann vorgesehen sein, dass die Quererstre-
ckung der Zugangsöffnung 39 der ersten Dämpfungs-
einheit 38 kleiner ist als 2,0 Freiraumwellenlängen der
zu übertragenden elektromagnetischen Welle, so dass
die Zugangsöffnung 39 möglichst schmal ist, jedoch so,
dass die Antennenhauptkeulen 40 der Antennen 2, 3, 4,
5 in einer Draufsicht nicht verdeckt werden. Die Zugangs-
öffnung 39 kann dabei grundsätzlich eine beliebige Ge-
ometrie aufweisen, beispielsweise kreisförmig (bevor-
zugt) oder quadratisch, wie in den Ausführungsbeispie-
len der Figuren 18 bis 20 beispielhaft gezeigt.
[0221] Durch die vorgeschlagene Dämpfungsanord-
nung 37 kann die Mehrwegeübertragung vorteilhaft eli-
miniert oder zumindest deutlich reduziert werden. Die
strichliniert in Figur 18 dargestellten Reflexionen können
nicht mehr oder nur noch stark vermindert auftreten.
[0222] Zur weiteren Optimierung kann die Dämpfungs-
anordnung 37 mit weiteren Dämpfungseinheiten erwei-
tert werden. Das Prinzip wird anhand der Figuren 19 und
20 verdeutlicht. Es kann beispielsweise vorgesehen
sein, dass die Dämpfungsanordnung 37 eine zweite
Dämpfungseinheit 41 aufweist, wiederum mit einer Zu-
gangsöffnung 39, innerhalb der die Antennenanordnung
1 angeordnet ist. Die erste Dämpfungseinheit 38 und die
zweite Dämpfungseinheit 41 sind konzentrisch angeord-
net und unterscheiden sich vorzugsweise (aber nicht
zwingend) geometrisch und/oder durch deren jeweilige
Materialzusammensetzung. Vorzugsweise weist bei-
spielsweise die zweite Dämpfungseinheit 41 einen ver-
lustbasierenden Absorber und die erste Dämpfungsein-
heit 38 einen resonanzbasierenden Absorber auf. Ge-
eignete Materialzusammensetzungen sind vorstehend
beschrieben.
[0223] Insbesondere kann vorgesehen sein, dass die
erste Dämpfungseinheit 38 innerhalb der Zugangsöff-
nung 39 der zweiten Dämpfungseinheit 41 angeordnet
ist, wie dargestellt. Dabei kann die äußere bzw. zweite
Dämpfungseinheit 41 vorzugsweise dicker bzw. höher
ausgebildet sein als die innere bzw. erste Dämpfungs-
einheit 38. Hierdurch kann den Antennenhauptkeulen 40
der Sendeantennengruppe und der Empfangsantennen-
gruppe ausreichend Spielraum für eine Aufweitung in
Strahlrichtung ermöglicht werden, ohne dass die Anten-
nenhauptkeulen 40 eine der Dämpfungseinheiten 38, 41
in der Draufsicht schneiden.
[0224] Anhand von Figur 20 soll nun noch ganz allge-
mein verdeutlicht werden, wie die Transceiveranordnun-
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gen 17 des Kommunikationssystems 25 ausgerichtet
werden können, um Übertragungsverluste gering zu hal-
ten. Vorzugsweise sind die Antennenhauptkeulen 40 der
Sendeantennen 2, 3 des ersten Kommunikationspart-
ners und die Empfangsantennen 4, 5 des zweiten Kom-
munikationspartners (und umgekehrt) aufeinander aus-
zurichten, z. B. entlang der Mittelachse MD der Dämp-
fungsanordnung bzw. derart, dass die jeweiligen ge-
meinsamen Mittelpunkte bzw. Drehzentren Z der Anten-
nenanordnungen 1 beider Kommunikationspartner
durch eine gemeinsame Dreh- bzw. Mittelachse verlau-
fen. Die Antennenhauptkeule 40 einer Patchantenne
weist beispielsweise senkrecht von der Patchantenne
weg, während sich in der entgegengesetzten Richtung,
das heißt in die Leiterplatte 8 hinein, ein Antennenge-
winn-Minimum befindet. Daher ist es vorteilhaft, die Lei-
terplatten 8 der beiden Kommunikationspartner parallel
oder zumindest im Wesentlichen parallel zueinander
auszurichten, so dass die Patchantennen einander zu-
gewandt sind, wie dargestellt. Die Transceiveranordnun-
gen 17 des Ausführungsbeispiels der Figur 20 können
beispielsweise an einem jeweiligen Aktuatorglied 35, 36
einer Aktuatoreinrichtung 33 angeordnet sein, die eine
relative Drehbewegung zueinander ausführen können.
[0225] Innerhalb der Antennenhauptkeule 40, die eine
gewisse Breite hat (beispielsweise ca. -20° bis +20° des
Elevationswinkels), kann ein paralleler, translatorischer
Offset möglich sein (vorstehend als "axialer Versatz" der
Kommunikationspartner bezeichnet, also als Versatz
zwischen den jeweiligen, durch die Mittelpunkte Z der
Antennenanordnungen 1 verlaufenden Mittelachsen der
Kommunikationspartner). Auch können sich die Kommu-
nikationspartner senkrecht aufeinander zu- oder vonein-
ander wegbewegen (vorstehend als "translatorischer
Versatz" bezeichnet). Auch ein Verkippen der Kommu-
nikationspartner ist möglich (vorstehend als "radialer
Versatz" bezeichnet).
[0226] Insbesondere kann allerdings eine vollständige
Rotation ("rotatorischer Versatz") der Kommunikations-
partner zueinander um die gedachte, senkrecht zu den
Leiterplatten 8 stehende Achse ermöglicht werden (in
Figur 20 die Mittelachse MD). Dies kann beispielsweise
in der Robotik ausgenutzt werden, wenn sich ein Robo-
tergelenk bzw. ein Aktuatorglied 35, 36 um 360° drehen
soll und dabei von einer Seite des Robotergelenks zur
anderen Seite kontaktlos und damit verschleißlos Daten
übertragen werden sollen. Um die Rotation zu ermögli-
chen, sind sowohl die Sendeantennen 2, 3 des ersten
Kommunikationspartners als auch die Empfangsanten-
nen 4, 5 des zweiten Kommunikationspartners vorzugs-
weise zirkular polarisiert und co-polarisiert. Denkbar für
eine Ermöglichung der Rotation wäre (unter der Inkauf-
nahme von Polarisationsverlusten) aber auch, dass ent-
weder nur die Sendeantennen 2, 3 oder nur die Emp-
fangsantennen 4, 5 zirkular polarisiert sind, wohingegen
die jeweils anderen Antennen nur linear polarisiert sind.
[0227] Bei dem anhand der Figur 20 beschriebenen
Ausführungsbeispiel ist die zweite Dämpfungseinheit 41

als optional zu betrachten.
[0228] Ein Abstand der ersten und der zweiten Trans-
ceiveranordnung 17 kann als kürzester Abstand zwi-
schen der Antennenanordnung 1 der ersten Transcei-
veranordnung 17 und der zweiten Transceiveranord-
nung 17 parallel zur Mittelachse MD definiert werden.
Zum Beispiel kann der Abstand der ersten und der zwei-
ten Transceiveranordnung 17 anhand des Abstands zwi-
schen dem gemeinsamen Mittelpunkt Z der Antennena-
nordnung 1 der ersten Transceiveranordnung 17 (links
in Figur 20) und dem gemeinsamen Mittelpunkt Z der
Antennenanordnung 1 der zweiten Transceiveranord-
nung 17 (rechts in Figur 20) definiert werden.
[0229] Bei dem in Figur 20 gezeigten Kommunikati-
onssystem 25 kann es sich um einen kontaktlosen Da-
tenstecker bzw. elektrischen Verbinder handeln, bei wel-
chem der Abstand zwischen der ersten und der zweiten
Transceiveranordnung 17 kleiner ist als 10 cm oder sogar
kleiner ist als 5 cm. Dieser kontaktlose Verbinder kann
zur Datenübertragung eine Trägerfrequenz von mehr als
50 GHz nutzen, z. B. ungefähr 60 GHz, was zu kleinen
Antennenabmessungen führen kann und damit eine gute
Integrierbarkeit des kontaktlosen Verbinders bewirken
kann. Ferner kann eine Trägerfrequenz von mehr als 50
GHz hohe Datenraten ermöglichen. Der kontaktlose Ver-
binder kann aufgrund der innerhalb derselben Transcei-
veranordnung gut voneinander isolierten Sendeantenne
2, 3 und Empfangsantennen 4, 5 eine Inband-Vollduplex-
kommunikation nutzen und auch somit hohe Datenraten
ermöglichen. Die Sendeeinheiten 19 der Transceivera-
nordnungen 17 können optional einen freilaufenden,
spannungsgesteuerten Oszillator zur Erzeugung einer
Trägerfrequenz für die Signalübertragung aufweisen.
Zusätzlich oder alternativ können die Empfangseinheiten
20 der Transceiveranordnungen 17 dazu ausgebildet
sein, eine inkohärente Demodulation durchzuführen. Die
Empfangseinheiten 20 können dazu einen Hüllkurven-
demodulator aufweisen. Durch den freilaufenden, span-
nungsgesteuerten Oszillator und/oder durch den Hüllkur-
vendemodulator kann der Stromverbrauch des kontakt-
losen Verbinders reduziert werden, was wiederum des-
sen Integration in z. B. Industriesysteme erleichtern
kann. Der reduzierte Stromverbrauch kann auch Anfor-
derungen an die Entwärmung des kontaktlosen Verbin-
derss deutlich lindern und dazu führen, dass Kühlkörper
nicht erforderlich sind. Zur weiteren oder alternativen
Stromeinsparung kann der hier beschriebene kontaktlo-
se Verbinder optional auf eine digitale Signalverarbei-
tung, insbesondere auf eine digitale Kanalschätzung, di-
gitale Signalvorverzerrung oder digitale Signalentzer-
rung, verzichten. Bedingt durch die Dämpfungsanord-
nungen 37 können gute Funkkanaleigenschaften, z. B.
dass die Signalübertragung vornehmlich nur über die
Sichtverbindungskomponente zwischen der ersten und
der zweiten Transceiveranordnung 17 stattfindet und
Mehrwegekomponente stark bedämpft werden, herge-
stellt werden. Dies kann den Verzicht auf die oben be-
schriebene digitale Signalverarbeitung und somit
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Stromeinsparung und vereinfachte Entwärmung ermög-
lichen. Eine Gleichleistungsaufnahme der ersten und der
zweiten Transceiveranordnung 17 kann zum Beispiel je-
weils geringer als 200 mW sein.

Patentansprüche

1. Antennenanordnung (1), aufweisend eine oder meh-
rere Antennen (2, 3, 4, 5), eine elektrische Leiter-
platte (8) mit einer Seitenfläche (7), wobei die An-
tennen (2, 3, 4, 5) mit der Seitenfläche (7) der Lei-
terplatte (8) verbunden sind, und eine Dämpfungs-
anordnung (37), die auf der Seitenfläche (7) ange-
ordnet ist, wobei die Dämpfungsanordnung (37) zu-
mindest eine erste Dämpfungseinheit (38) mit einer
Zugangsöffnung (39) aufweist, innerhalb der die An-
tennen (2, 3, 4, 5) gemeinsam angeordnet sind, und
wobei eine Mittelachse (MD) der Zugangsöffnung
(39) entlang einer Hauptabstrahlrichtung (40) der
Antennenanordnung (1) verläuft.

2. Antennenanordnung (1) nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dass
die Mittelachse (MD) der Zugangsöffnung (39) durch
einen gemeinsamen Mittelpunkt (M) der Antennen
(2, 3, 4, 5) verläuft.

3. Antennenanordnung (1) nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, dass
die Dämpfungsanordnung (37) eine zweite Dämp-
fungseinheit (41) mit einer Zugangsöffnung (39) auf-
weist, innerhalb der die Antennen (2, 3, 4, 5) gemein-
sam angeordnet sind, wobei sich die erste Dämp-
fungseinheit (38) und die zweite Dämpfungseinheit
(41) geometrisch und/oder durch deren jeweilige
Materialzusammensetzung unterscheiden.

4. Antennenanordnung (1) nach Anspruch 3,
dadurch gekennzeichnet, dass
die erste Dämpfungseinheit (38) und die zweite
Dämpfungseinheit (41) konzentrisch angeordnet
sind, wobei die erste Dämpfungseinheit (38) inner-
halb der Zugangsöffnung (39) der zweiten Dämp-
fungseinheit (41) angeordnet ist und wobei die zwei-
te Dämpfungseinheit (41) vorzugsweise eine größe-
re Erstreckung entlang der Mittelachse (MD) auf-
weist als die erste Dämpfungseinheit (38).

5. Antennenanordnung (1) nach einem der Ansprüche
1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, dass
die Zugangsöffnung (39) der ersten Dämpfungsein-
heit (38) kreisförmig ausgebildet ist.

6. Antennenanordnung (1) nach einem der Ansprüche
3 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, dass

die zweite Dämpfungseinheit (41) einen verlustba-
sierenden Absorber aufweist, wobei der verlustba-
sierende Absorber vorzugsweise einen in axialer
Richtung entlang der Mittelachse (MD) verlaufenden,
schichtweisen oder kontinuierlichen Impedanzgra-
dienten ausbildet.

7. Antennenanordnung (1) nach einem der Ansprüche
3 bis 6,
dadurch gekennzeichnet, dass
die erste Dämpfungseinheit (38) einen resonanzba-
sierenden Absorber aufweist.

8. Antennenanordnung (1) nach einem der Ansprüche
1 bis 7,
dadurch gekennzeichnet, dass
eine Quererstreckung zumindest der Zugangsöff-
nung (39) der ersten Dämpfungseinheit (38) höchs-
tens 2,0 Freiraumwellenlängen einer mit der Anten-
nenanordnung (1) zu übertragenden elektromagne-
tischen Welle beträgt.

9. Antennenanordnung (1) nach einem der Ansprüche
1 bis 8,
dadurch gekennzeichnet, dass
die gemeinsam innerhalb der Dämpfungsanordnung
(38) angeordneten Antennen eine erste Sendean-
tenne (2) und eine zweite Sendeantenne (3) einer
gemeinsamen Sendeantennengruppe und eine ers-
te Empfangsantenne (4) und eine zweite Empfangs-
antenne (5) einer gemeinsamen Empfangsanten-
nengruppe umfassen.

10. Antennenanordnung (1) nach Anspruch 9,
dadurch gekennzeichnet, dass
die Sendeantennengruppe einen ersten Balun (22)
und die Empfangsantennengruppe einen zweiten
Balun (23) aufweist, wobei die erste Sendeantenne
(2) und die zweite Sendeantenne (3) jeweils an ei-
nem symmetrischen Anschluss (AS) des ersten Ba-
lun (22) und die erste Empfangsantenne (4) und die
zweite Empfangsantenne (5) jeweils an einem sym-
metrischen Anschluss (AS) des zweiten Balun (23)
angeschlossen sind, wobei ein asymmetrischer An-
schluss (AA) des ersten Balun (22) mit einem Sen-
designalpfad (S) einer Transceiveranordnung (17)
und ein asymmetrischer Anschluss (AA) des zweiten
Balun (23) mit einem von dem Sendesignalpfad (S)
unabhängigen Empfangssignalpfad (E) der Trans-
ceiveranordnung (17) verbindbar ist.

11. Kommunikationssystem (25), aufweisend eine erste
Transceiveranordnung (17) und eine zweite Trans-
ceiveranordnung (17), wobei jede der Transceiver-
anordnungen (17) eine jeweilige Antennenanord-
nung (1) gemäß einem der Ansprüche 1 bis 10 zur
Bereitstellung einer drahtlosen Signalübertragung
zwischen den Transceiveranordnungen (17) auf-
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weist.

12. Kommunikationssystem (25) nach Anspruch 11, wo-
bei die Transceiveranordnungen (17) jeweils eine
Sendeeinheit (19) und eine Empfangseinheit (20)
aufweisen, die ausgebildet sind, eine Inband-Voll-
duplex-Kommunikation zu ermöglichen.

13. Kommunikationssystem (25) nach Anspruch 11 oder
12,
dadurch gekennzeichnet, dass
die beiden Transceiveranordnungen (17) für die
drahtlose Signalübertragung maximal 10 Zentimeter
voneinander beabstandet angeordnet sind, vor-
zugsweise maximal 5 Zentimeter voneinander be-
abstandet angeordnet sind, besonders bevorzugt
maximal 2 Zentimeter voneinander beabstandet an-
geordnet sind.

14. Kommunikationssystem (25) nach einem der An-
sprüche 11 bis 13,
dadurch gekennzeichnet, dass
die beiden Transceiveranordnungen (17) relativ zu-
einander um eine gemeinsame Drehachse drehbar
sind, wobei die jeweiligen, durch die Mittelpunkte (Z)
der jeweiligen Antennenanordnungen (1) verlaufen-
den Mittelachsen vorzugsweise koaxial zueinander
angeordnet sind und mit der gemeinsamen Dreh-
achse zusammenfallen.

15. Kommunikationssystem (25) nach einem der An-
sprüche 11 bis 14,
gekennzeichnet durch
einen kontaktlosen elektrischen Verbinder (26), in
dem die erste Transceiveranordnung (17) herme-
tisch abgeschlossen aufgenommen ist, und einen
mit dem Verbinder (26) mechanisch verbindbaren
kontaktlosen elektrischen Gegenverbinder (27), in
dem die zweite Transceiveranordnung (17) herme-
tisch abgeschlossen aufgenommen ist.
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