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(67)  Ein Halter zum Fixieren einer Funktionskompo-
nente eines Kaltemittelkreislaufs in einem Maschinen-
raum eines Kaltegerats umfasst einen sich in einer Hal-
ter-Langsrichtung erstreckenden Trager mit einem Tra-
gerhauptstiick, einer ersten Kopplungsstruktur zur Be-

festigung des Tragers an einer ersten Tragschiene, wel-

che an einem ersten Ende des Tragerhauptstiicks aus-
gebildet ist, und einer zweiten Kopplungsstruktur zur Be-

festigung des Tragers an einer zweiten Tragschiene, wel-

che an einem zweiten Ende des Tragerhauptstiicks
ausgebildet ist, und eine Schnittstellenanordnung zur Fi-
xierung der Funktionskomponente, die an dem Trager-
hauptstlick ausgebildet ist. Die Schnittstellenanordnung
umfasst zumindest eine Schnittstelle zur mechanischen
Fixierung einer Funktionskomponente. Die zweite Kopp-
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lungsstruktur umfasst ein Schwenkteil, das zum Eingriff
mit der zweiten Tragschiene ausgebildet und um eine
Drehachse schwenkbar mit dem Tragerhauptstlick ver-
bunden ist. Das Schwenkteil ist zwischen einer ersten
Position, in welcher es sich angewinkelt zum Trager-
hauptstiick erstreckt, so dass abgewandt voneinander
gelegene Enden des Schwenkteils und der ersten Kopp-
lungsstruktur in der Halter-Langsrichtung in einem ersten
Abstand zueinander positioniert sind, und einer zweiten
Position schwenkbar, in welcher der zweite Steg in der
Halter-Langsrichtung von dem zweiten Ende des Trager-
hauptstlicks vorsteht und die Enden des Schwenkteils
und der ersten Kopplungsstruktur in der Halter-Langs-
richtung in einem zweiten Abstand zueinander positio-
niert sind, der groRer als der erste Abstand ist.
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Beschreibung
TECHNISCHES GEBIET

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft ein Kaltege-
rat, insbesondere ein Haushaltskaltegerat wie einen
Kuhlschrank, einen Gefrierschrank bzw. eine Gefriertru-
he oder eine Kiihl-Gefrier-Kombination, einen Halter zum
Fixieren von Funktionskomponenten eines Kaltemittel-
kreislaufs in einem Maschinenraum eines Kaltegerats
und ein Verfahren zur Montage des Halters an einer Trag-
vorrichtung.

STAND DER TECHNIK

[0002] Kaltegerate, insbesondere Haushaltskaltege-
rate, verfligen typischerweise iber einen von einem La-
gerfach separaten Maschinenraum, in dem verschiede-
ne Komponenten, wie z.B. ein Kaltemittelverdichter, Ver-
dunstungsschalen zur Aufnahme von Kondenswasser,
Ventile, Kaltemittelleitungen und dergleichen, angeord-
netsind. Im Maschinenraum herrschenin der Regel recht
enge Platzverhaltnisse. Ventile werden daher ublicher-
weise an einer Wandung des Maschinenraums befestigt.
Beispielsweise wird in der DE 10 2012 209 478 A1 of-
fenbart, ein Drehscheibenventil an einem Kaltegerate-
gehause zu befestigen.

ZUSAMMENFASSUNG DER ERFINDUNG

[0003] Es ist eine der Aufgaben der vorliegenden Er-
findung, verbesserte Lésungen fir die Fixierung von
Funktionskomponenten eines Kaltemittelkreislaufs in ei-
nem Maschinenraum eines Kaltegerats bereitzustellen.
[0004] Diese Aufgabe wird erfindungsgemaf durch ei-
nen mitden Merkmalen des Anspruchs 1, durch ein Kal-
tegerat mit den Merkmalen des Anspruchs 12 sowie
durch ein Verfahren mit den Merkmalen des Anspruchs
14 gelost.

[0005] Nach einem ersten Aspekt der Erfindung um-
fasst ein Halter zum Fixieren einer Funktionskomponen-
te eines Kaltemittelkreislaufs in einem Maschinenraum
eines Kaltegerats einen sich in einer Halter-Langsrich-
tung erstreckenden Trager mit einem Tragerhauptstiick,
einer ersten Kopplungsstruktur zur Befestigung des Tra-
gers an einer ersten Tragschiene im Maschinenraum,
welche an einem ersten Ende des Tragerhauptstiicks
ausgebildet ist, und einer zweiten Kopplungsstruktur zur
Befestigung des Tragers an einer zweiten Tragschiene
im Maschinenraum, welche an einem zweiten Ende des
Tragerhauptstiicks ausgebildet ist, und eine Schnittstel-
lenanordnung zur Fixierung der Funktionskomponente,
die andem Tragerhauptstiick ausgebildetist. Die Schnitt-
stellenanordnung weist zumindest eine Schnittstelle zur
mechanischen Fixierung einer Funktionskomponente
auf.

[0006] Erfindungsgemal weist die zweite Kopplungs-
struktur des Tragers ein Schwenkteil auf, das zum Ein-
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griff mit der zweiten Tragschiene ausgebildet ist und um
eine sich in einer Halter-Tiefenrichtung erstreckende
Drehachse schwenkbar mit dem Tragerhauptstlick ver-
bunden ist. Das Schwenkteil ist zwischen einer ersten
Position, in welcher das Schwenkteil sich angewinkelt
zum Tragerhauptstiick erstreckt, so dass in Bezug auf
die Halter-Langsrichtung abgewandt voneinander gele-
gene Enden des Schwenkteils und der ersten Kopp-
lungsstruktur in der Halter-Langsrichtung in einem ersten
Abstand zueinander positioniert sind, und einer zweiten
Position schwenkbar, in welcher das Schwenkteil in der
Halter-Langsrichtung von dem zweiten Ende des Trager-
hauptstlicks vorsteht und die Enden des Schwenkteils
und der ersten Kopplungsstruktur in der Halter-Langs-
richtung in einem zweiten Abstand zueinander positio-
niert sind, der groRer als der erste Abstand ist.

[0007] Nach einem zweiten Aspekt der Erfindung ist
Kaltegerat, insbesondere Haushaltskaltegerat wie z.B.
ein Klhlschrank, ein Gefrierschrank bzw. eine Gefrier-
truhe oder eine Kiihl-Gefrier-Kombination vorgesehen.
Das Kaltegerat umfasst einen Maschinenraum, eine in
dem Maschinenraum positionierte Tragvorrichtung mit
einer ersten Tragschiene und einer in einem Querab-
stand zu der ersten Tragschiene angeordneten zweiten
Tragschiene, einen Halter nach dem ersten Aspekt der
Erfindung, wobei der Trager durch die erste Kopplungs-
struktur mit der ersten Tragschiene verbunden ist, wobei
der Trager durch die zweite Kopplungsstruktur mit der
zweiten Tragschiene dadurch verbunden ist, dass das
Schwenkteil in seiner zweiten Position angeordnet ist
und mit der zweiten Tragschiene in Eingriff steht, und
wobei das Tragerhauptstiick sich zwischen den Trag-
schienen erstreckt. Das Kaltegerat weist ferner einen
Kaltemittelkreislauf mit zumindest einer Funktionskom-
ponente auf, die an der ersten oder der zweiten Schnitt-
stelle der Schnittstellenanordnung des Halters fixiert ist.
[0008] Nach einem dritten Aspekt der Erfindung ist ein
Verfahren zur Montage eines Halters nach dem ersten
Aspekt der Erfindung an einer Tragvorrichtung vorgese-
hen, welche eine erste Tragschiene und eine zu der ers-
ten Tragschiene in einem Querabstand angeordnete
zweite Tragschiene aufweist. Das Verfahren umfasst ein
In-Eingriff-Bringen der ersten Kopplungsstruktur des
Halters mit der ersten Tragschiene, ein Positionieren der
zweiten Kopplungsstruktur des Halters an der zweiten
Tragschiene, in einem Zustand, in dem sich das
Schwenkteil der zweiten Kopplungsstruktur in der ersten
Position befindet, wobei der erste Abstand kleiner dem
Querabstand zwischen den Tragschienen ist, und ein
Verschwenken des Schwenkteils der zweiten Kopp-
lungsstruktur relativzum Tragerhauptstlick in seine zwei-
te Position, so dass das Schwenkteil mit der zweiten
Tragschiene in Eingriff gelangt.

[0009] Eine der Erfindung zugrundeliegende Idee be-
steht darin, den Halter Uber eine klapp- oder schwenk-
bare Kopplungsstruktur an den Tragschienen im Maschi-
nenraum zu fixieren, wobei die schwenkbare Kopplungs-
struktur, insbesondere ein schwenkbares Teil dieser
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Kopplungsstruktur, drehbar mit einem Tragerhauptstlick
oder Tragerbasisstlick verbunden ist.

[0010] Der Trager ist somit tiber die Kopplungsstruk-
turen an beabstandeten, vorzugsweise parallelen Trag-
schienen befestigbar ist, an denen optional auch ein Kal-
temittelverdichter im Maschinenraum befestigt sein
kann. Das heilt, der Trager des Halters erstreckt sich
quer zwischen den Tragschienen. Der Trager weist ein
Tragerhauptstiick auf, das z.B. als im Profiltrager, bei-
spielsweise als U-Profil ausgebildet sein kann. An dem
Tragerhauptstiick ist an einer Montageoberflache, die in
einem an den Tragerschienen montierten Zustand von
den Tragerschienen abgewandt orientiert ist, zumindest
eine mechanische Schnittstelle ausgebildet, um eine je-
weilige Funktionskomponente in einer Richtung parallel
und/oder quer zur Montageoberflache zu fixieren.
[0011] Zumindest eine zweite der an den Enden des
Tragerhauptstiicks vorgesehenen Kopplungsstrukturen
umfasst ein Schwenkteil, das relativ zum Tragerhaupt-
stlick um eine sich quer zur Halter-Langsrichtung erstre-
ckende Drehachse verschwenkbar ist. Der Halter wird
so relativ zu den Trageschienen positioniert, dass sich
die Halter-Langsrichtung quer zu den Tragschienen er-
streckt. In der ersten Position des Schwenkteils ist ein
Abstand zwischen einem angewandt vom Tragerhaupt-
stlick gelegenen Ende der ersten Kopplungsstruktur und
einem angewandt vom Tragerhauptstiick gelegenen En-
de des Schwenkteils kleiner als der Querabstand zwi-
schen den Tragschienen. Durch Schwenken des
Schwenkteils in seine zweite Position wird der Abstand
zwischen den Enden der ersten Kopplungsstruktur und
des Schwenkteils auf einen zweiten Abstand vergréRert,
der so groB ist, dass die erste Kopplungsstruktur mit der
ersten Tragschiene und das Schwenkteil der zweiten
Kopplungsstruktur mit der zweiten Tragschiene in Ein-
griff gelangen und dadurch z.B. formschllssig an den
Tragschienen fixiert werden. In der zweiten Position des
Schwenkteils wird der Querabstand zwischen den Trag-
schienen somit vollstandig tberbrickt.

[0012] Ein Vorteil der Erfindungliegtin der duf3erst ein-
fachen Montierbarkeit des Halters an den Tragschienen
durch das Schwenken des Schwenkteils in seine zweite
Position. Ein weiterer Vorteil liegt darin, dass durch die
Anordnung der Kopplungsstrukturen an den Enden des
Tragerhauptstiicks eine grolRe Montageoberflache zur
Anordnung von Funktionskomponenten bereitgestellt
wird, wahrend das Schwenkteil selbst relativ klein gestal-
tet sein kann.

[0013] Vorteilhafte Ausgestaltungen und Weiterbil-
dungen ergeben sich aus den auf die unabhangigen An-
spriiche riickbezogenen Unteranspriichen in Verbin-
dung mit der Beschreibung.

[0014] GemaR manchen Ausflihrungsformen kann
vorgesehen sein, dass das Schwenkteil mittels eines
Filmscharniers, welches die Drehachse definiert, mit
dem Tragerhauptstiick verbunden ist. Das Tragerhaupt-
stlick, das Schwenkteil und das Filmscharnier kbnnen
somit vorteilhaft einteilig oder einstiickig hergestellt sein,
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z.B. als Kunststoffteil, das in einem Kunststoffspritzguss-
verfahren hergestellt wird. Somit wird die Herstellbarkeit
des Halters weiter erleichtert.

[0015] GemaR manchen Ausfihrungsformen kann
vorgesehen sein, dass das Schwenkteil einen zum Ein-
griff in eine Nut der zweiten Tragschiene ausgebildeten
Steg aufweist, welcher sich in der ersten Position ange-
winkelt zu dem Tragerhauptstick erstreckt und in der
zweiten Position von dem zweiten Ende des Trager-
hauptstilicks vorsteht. Ein abgewandt vom Tragerhaupt-
stlick gelegenes Ende des Stegs bildet in Bezug auf die
Halter-Langsrichtung das Ende des Schenkteils. Die
Kombination aus Nut an der Tragschiene und Steg am
Schwenkteil bietet den Vorteil, dass eine konstruktiv ein-
fache bzw. einfach herstellbare Eingriffspaarung bereit-
gestellt wird, die zudem eine zuverlassige Fixierung er-
moglicht.

[0016] GemaR manchen Ausfiihrungsformen kann
vorgesehen sein, dass das Schwenkteil ein erstes Rast-
stlick aufweist, wobei die zweite Kopplungsstruktur fer-
ner ein mit dem Tragerhauptstiick verbundenes zweites
Raststiick aufweist, und wobei in der zweiten Position
des Schwenkteils das erste Raststiick mit dem zweiten
Raststlick verrastet ist. Das erste Raststlick kann z.B.
eine Rippe sein, welche sich gegebenenfalls quer zudem
Steg des Schwenkteils erstrecken kann. Allgemein ist
das erste Raststiick ortsfest relativ zu dem Steg ange-
ordnet. Beispielsweise kann das erste Raststiick mitdem
Steg des Schwenkteils verbunden sein, z.B. direkt oder
Uber eine sich quer zum Steg erstreckende Rippe. Das
zweite Raststlick kann z.B. ein Rasthaken sein, der mit
einem Ende der Rippe verrastbar ist. Alternativ kann
auch das erste Raststlick ein Haken und das zweite Rast-
stiick eine entsprechende Gegenkontur, z.B. eine Rippe
oder ein Rand einer Ausnehmung sein. Durch die Ver-
rastung des Schwenkteils mit dem Tragerhauptstiick
wird vorteilhaft einem ungewollten Lésen des Halters von
den Tragschienen zuverlassig vorgebeugt.

[0017] GemaR manchen Ausfihrungsformen kann
vorgesehen sein, dass das Schwenkteil eine sich auf-
weist, welche zum Eingriff in eine Kerbe der zweiten
Tragschiene ausgebildetist. Insbesondere in der zweiten
Position des Schwenkteils greift die Rippe in die Kerbe
ein. Die Kerbe offnet die Nut, insbesondere zu einer
Oberseite hinin Bezug auf eine Halter-Hochrichtung. So-
mit kann durch die Kerbe insbesondere eine Positionie-
rung und Fixierung des Halters in Bezug auf eine Langs-
richtung der Tragschiene erleichtert werden. Die Rippe
erstreckt sich insbesondere in einer Halter-Hochrich-
tung, die quer zur Halter-Langsrichtung und zur Halter-
Tiefenrichtung verlauft. Beispielsweise kann sich die Rip-
pe quer zu dem Steg des Schwenkteils erstrecken und
mit diesem verbunden bzw. einteilig ausgebildet sein.
Das erste Raststiick kann z.B. als Platte ausgebildet
sein, die mit der Rippe verbunden ist und sich quer zu
dieser erstreckt.

[0018] GemaR manchen Ausfihrungsformen kann
vorgesehen sein, dass an der Rippe an einer der Dreh-
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achse, z.B. dem Filmscharnier zugewandten Seite eine
Ausnehmung mit einem konkaven ersten bogenférmigen
Abschnitt ausgebildet ist, wobei an dem Tragerhaupt-
stlick unmittelbar benachbart zu der Drehachse, z.B.
dem Filmscharnier, ein Stabilisierungsvorsprung mit ei-
nem konvexen zweiten bogenférmigen Abschnitt ausge-
bildetist, und wobei in der zweiten Position des Schwenk-
teils der erste bogenférmige Abschnitt und der zweite
bogenférmige Abschnitt ineinander eingreifen. Die bo-
genformigen Abschnitte verlaufen als Kreisbogen mit
konstantem Radius, dessen Mittelpunkt durch die Dreh-
achse definiertist. In der zweiten Position liegen der erste
und der zweite bogenférmige Abschnitt somit aneinander
an. Eine Belastung entlang einer sich quer zur Halter-
Langsrichtung erstreckenden Halter-Hochrichtung, z.B.
senkrecht zur Montageoberflaiche des Halterhaupt-
stlicks, kann somit zumindest teilweise Uber die bogen-
férmigen Abschnitte vom Tragerhauptstiick auf das
Schwenkteil Ubertragen werden. Dadurch wird das die
Drehachse definierende Gelenk, z.B. das Filmscharnier,
vorteilhaft entlastet.

[0019] GemaR manchen Ausfiihrungsformen kann
vorgesehen sein, dass der Stabilisierungsvorsprung zu-
satzlich einen sich von einem Ende des zweiten bogen-
férmigen Abschnitts erstreckenden Stiitzabschnitt auf-
weist, an welchem in der zweiten Position des Schwenk-
teils ein Stutzabschnitt der Stabilisierungsrippe anliegt.
Der Stiitzabschnitt, welcher z.B. als sich linear erstre-
ckende, ebene Flache ausgebildet sein kann, kann sich
insbesondere quer zu einer Tangente des zweiten bo-
genférmigen Abschnitts erstrecken, die sich an dem En-
de desselben ergibt. Der Stiitzabschnitt und der zweite
bogenférmige Abschnitt definieren somit eine Vertiefung,
die durch zwei zumindest abschnittsweise quer zueinan-
der verlaufende Bereich begrenzt ist. Dadurch kann ein
aufdas Schwenkteil und das Tragerhauptstiick wirkende
Drehmoment um die Drehachse durch den Stitzab-
schnitt und den zweiten bogenférmigen Abschnitt noch
besser abgestitzt und das die Drehachse definierende
Gelenk, z.B. das Filmscharnier, weiter entlastet werden.
[0020] GemaR manchen Ausflihrungsformen kann
vorgesehen sein, dass die erste Kopplungsstruktur des
Tragers einen in der Halter-Langsrichtung vom Trager-
hauptstiick vorstehenden Steg aufweist, der zum Eingriff
in eine Nut der ersten Tragschiene ausgebildet ist. Die
Nut erstreckt sich vorzugsweise linear. Optional kann die
erste Tragschien ferner zumindest eine Kerbe aufwei-
sen, welche die Nut 6ffnet, wobei die erste Kopplungs-
struktur zusatzlich eine sich quer zum ersten Steg erstre-
ckende Rippe aufweist, welche zum Eingriff in die Kerbe
ausgebildet ist. Somit kann die erste Kopplungsstruktur
auf einfache Weise zuverlassig an der ersten Tragschie-
ne fixiert werden. Ein abgewandt vom Tragerhauptstiick
gelegenes Ende des Stegs bildetin Bezug auf die Halter-
Langsrichtung das Ende der ersten Kopplungsstruktur.
[0021] GemaR manchen Ausflihrungsformen kann
vorgesehen sein, dass die Schnittstellenanordnung eine
erste Schnittstelle zur mechanischen Fixierung einer ers-
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ten Funktionskomponente und eine zweite Schnittstelle
zur mechanischen Fixierung einer zweiten Funktions-
komponente aufweist. An dem Tragerhauptstiick sind an
der Montageoberflache, die in einem an den Trager-
schienen montierten Zustand von den Tragerschienen
abgewandt orientiert ist, somit mehrere mechanische
Schnittstellen ausgebildet. Die Schnittstellen bilden Un-
ebenheiten oder Spriinge in der Montageoberflache aus,
um die jeweilige Funktionskomponente in einer Richtung
parallel und/oder quer zur Montageoberflache zu fixie-
ren.

[0022] GemaR manchen Ausfihrungsformen kann
vorgesehen sein, dass die erste und die zweite Schnitt-
stelle voneinander verschieden ausgebildet sind, um un-
terschiedliche erste und zweite Funktionskomponenten
zu fixieren. Es kénnen zumindest zwei verschiedene
Schnittstellen vorgesehen sein, um zwei verschiedenar-
tige Funktionskomponenten, z.B. verschiedene Ventilty-
pen oder dhnliches, an dem Trager befestigen zu kon-
nen. Ein Vorteil liegt darin, dass durch die voneinander
verschiedenen Schnittstellen ein und derselbe Halter fir
verschiedene Funktionskomponenten verwendet wer-
den kann. Das heif3t, z.B. kann fir verschiedene Typen
von Kaltegeraten, die verschiedene Funktionskompo-
nenten im Maschinenraum benétigen, jeweils derselbe
Halter verwendet werden. Ein weiterer Vorteil liegt darin,
dass grundsatzlich auch die Befestigung mehrerer Funk-
tionskomponenten an demselben Halter erleichtert wird.
Die erste und die zweite Schnittstelle kénnen grundsatz-
lich denselben mechanischen Fixierungsmechanismus
aufweisen. Die zweite Schnittstelle kann gemal man-
chen Ausfiihrungsformen von der ersten Schnittstelle
verschieden ausgebildet sein, was z.B. auch durch eine
andere, insbesondere grofiere oder kleinere Dimensio-
nierung der zweiten Schnittstelle realisiert sein kann.
[0023] GemalR manchen Ausfihrungsformen kann
vorgesehen sein, dass die erste und die zweite Schnitt-
stelle derart relativ zueinander positioniert sind, dass die
erste und die zweite Funktionskomponente gemeinsam
an dem Tragerhauptstiick fixierbar sind. Somit kénnen
mehrere Funktionskomponenten, z.B. mehrere Ventile,
ein Ventil und ein Lufter oder ein Verflissiger und ein
Lifter, auf ein und demselben Halter montiert werden.
Dies erhdht vorteilhaft die funktionale Integration und ver-
ringert die Anzahl an Bauteilen im Maschinenraum.
[0024] GemaR manchen Ausfihrungsformen kann
vorgesehen sein, dass die zumindest eine Schnittstelle
zur formschlissigen Fixierung der jeweiligen Funktions-
komponente ausgebildet ist. Formschlissige Fixierun-
gen bieten den Vorteil, dass Sie sich in der Regel einfach
montieren lassen.

[0025] GemalR manchen Ausfihrungsformen kann
vorgesehen sein, dass die zumindest eine Schnittstelle
eine Raststruktur und/oder einen oder mehrere von dem
Tragerhauptstiick vorstehende Bolzen und/oder eine im
Tragerhauptstiick ausgebildete Ausnehmung aufweist.
Derartige Schnittstellen erleichtern die Montage weiter.
Insbesondere wird durch die Anordnung der einzelnen
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Raststrukturen, Ausnehmungen, Bolzen oder derglei-
chen an dem Tragerhauptstiick die Position der Funkti-
onskomponente exakt festgelegt, so dass einer Fehlpo-
sitionierung effizient vorgebeugt wird.

[0026] GemafR manchen Ausflihrungsformen kann
vorgesehen sein, dass die Funktionskomponente ein bis-
tabiles Magnetventil oder ein Rotationsventil ist.

[0027] GemaR manchen Ausflihrungsformen kann
vorgesehen sein, dass eine erste Funktionskomponente
an einer ersten Schnittstelle der Schnittstellenanordnung
und eine zweite Funktionskomponente an einer zweiten
Schnittstelle der Schnittstellenanordnung fixiert ist. Op-
tional kann dabei vorgesehen sein, dass die erste Funk-
tionskomponente ein bistabiles Magnetventil und die
zweite Funktionskomponente ein Rotationsventil ist.
[0028] GemafR manchen Ausflihrungsformen kann
vorgesehen sein, dass das Verschwenken des
Schwenkteils relativ zum Tragerhauptstiick ein Aufbrin-
gen einer Kraft auf das Tragerhauptstiick in Richtung ei-
nes Bodens der Tragvorrichtung umfasst, mit welchem
die Tragschienen verbunden sind. Dies erleichtert weiter
die Montage des Halters an der Tragvorrichtung.
[0029] Die hierinim Zusammenhang mit einem Aspekt
der Erfindung offenbarten Merkmale und Vorteile sind
auch fir den jeweils anderen Aspekt offenbart und um-
gekehrt.

KURZE BESCHREIBUNG DER ZEICHNUNGEN

[0030] Im Folgenden wird die Erfindung unter Bezug-
nahme auf die Figuren der Zeichnungen erlautert. Von
den Figuren zeigen:

Fig. 1 eine vereinfachte, schematische Schnittan-
sicht eines Kaltegerats gemaf einem Ausflh-
rungsbeispiel der Erfindung;

Fig. 2 eine perspektivische Ansicht eines Halters ge-
mafR einem Ausfihrungsbeispiel der Erfin-
dung;

Fig. 3 eine Teilansicht eines Maschinenraums eines
Kaltegerats gemal einem Ausfiihrungsbei-
spiel der Erfindung;

Fig. 4 eine Teilansicht eines Maschinenraums eines
Kaltegerats gemal einem weiteren Ausfiih-
rungsbeispiel der Erfindung;

Fig. 5 eine Teilansicht eines Maschinenraums eines
Kaltegerats gemal einem weiteren Ausfiih-
rungsbeispiel der Erfindung;

Fig. 6 eine Teilansicht des Halters aus Fig. 2 im Be-
reich einer zweiten Kopplungsstruktur, wobei
ein Schwenkteil der zweiten Kopplungsstruk-
tur in einer ersten Position angeordnet ist;
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eine Schnittansicht des Halters im Zustand
gemal Fig. 6;

Fig. 7

eine weitere Schnittansicht des Halters im Be-
reich der zweiten Kopplungsstruktur, wobei
sich das Schwenkteil zwischen der ersten und
einer zweiten Position befindet;

Fig. 8

eine weitere Schnittansicht des Halters im Be-
reich der zweiten Kopplungsstruktur, wobei
sich das Schwenkteil in der zweiten Position
befindet; und

Fig. 9

Fig. 10  ein Ablaufdiagramm eines Verfahrens zur
Montage eines Halters an einer Tragvorrich-
tung gemal einem Ausfiihrungsbeispiel der

Erfindung.

[0031] In den Figuren bezeichnen dieselben Bezugs-
zeichen gleiche oder funktionsgleiche Komponenten, so-
weit nichts Gegenteiliges angegeben ist.

AUSFUHRLICHE BESCHREIBUNG VON AUSFUH-
RUNGSBEISPIELEN

[0032] Fig. 1 zeigt beispielhaft und rein schematisch
ein Kaltegerat 200. Das Kaltegerat 200 kann, wie in Fig.
1 schematisch gezeigt, z.B. eine Kiihl-Gefrier-Kombina-
tion sein. Allgemein kann das Kaltegerat 200 ein Haus-
haltskaltegerat sein, wie z.B. ein Kihlschrank, ein Ge-
frierschrank bzw. eine Gefriertruhe oder eine Kihl-Gef-
rier-Kombination.

[0033] Wie in Fig. 1 schematisch gezeigt, weist das
Kaltegerat 200 zumindest ein Lagerfach 202, 204, einen
Maschinenraum 210, einen Kaltemittelkreislauf 230 und
einen Halter 100 auf.

[0034] In Fig. 1 ist beispielhaft ein Kaltegerat 200 mit
einem ersten Lagerfach 202, z.B. in Form eines Gefrier-
fachs, und ein zweites Lagerfach 204, z.B. in Form eines
Kuhlfachs vorgesehen. Die Lagerfacher 202, 204 dienen
zur Aufnahme von Kihl- bzw. Gefriergut wie z.B. Lebens-
mitteln, Getranken, Medikamenten oder dergleichen.
[0035] Der Maschinenraum 210 ist raumlich von den
Lagerfachern 202, 204 getrennt, z.B. durch eine Trenn-
wand 211. Die Trennwand 211 kann insbesondere eine
Decke des Maschinenraums 210 bilden. Weiterhin kann
der Maschinenraum 210 durch einen gegenuberliegend
der Decke angeordneten Boden 212 begrenzt sein, wel-
cher z.B. durch eine Tragvorrichtung 220 begrenzt sein
kann. Die Tragvorrichtung 220 ist allgemein im Maschi-
nenraum 220 angeordnet. Allgemein definiert der Ma-
schinenraum 210 ein Aufnahmevolumen zur Aufnahme
von Komponenten des Kaltemittelkreislaufs 230.
[0036] In den Fign. 3 bis 5 ist beispielhaft eine Trag-
vorrichtung 220 gezeigt. Die kann insbesondere einen
sich flachig erstreckenden, z.B. plattenférmigen Boden
225 und eine erste und eine zweite Tragschiene 221,
222 aufweisen. Die Tragschienen 221, 222 stehen von
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dem Boden 225 vor und erstrecken sich vorzugsweise
parallel zueinander. Wie in den Fign. 3 bis 5 schematisch
dargestellt, kdnnen die Tragschienen 221, 222 einsti-
ckig mitdem Boden 225 ausgebildet sein. Beispielsweise
kann die Tragvorrichtung 220 als ein wannenférmiges
Tiefziehblech oder ein Kunststoffformteil ausgebildet
sein, wobei gegeniberliegende Seitenwandungen die
Tragschienen 221, 222 bilden. Jede Tragschiene 221,
222 weist eine Verbindungsstruktur auf, z.B. in Form ei-
ner Nut 221A, 222A auf, wie dies insbesondere in Fig. 3
erkennbar ist. Die Nuten 221A, 222A kénnen z.B. da-
durch durch definiert sein, dass ein Ende der jeweiligen
Seitenwandung zu einem Umbug oder ein Falz geformt
ist, wie in den Fign. 3 bis 5 beispielhaft gezeigt. Die Nuten
221A, 222A konnen beispielsweise parallel zum Boden
225 verlaufen und Richtung der jeweils anderen Nut
221A, 222A offen sein. Die Tragschienen 221, 222 sind
in einem Querabstand d220 zueinander angeordnet. Der
Querabstand d220 kann z.B. durch eine kleinstmégliche
Distanz in einer Richtung quer zu den Tragschienen 221,
222 definiert sein.

[0037] DerKaltemittelkreislauf230istin Fig. 1 lediglich
schematisch dargestellt und umfasst einen Verdichter
231, einen Verflussiger 232, zumindest einen Verdamp-
fer 233, 234 und eine Drossel (nicht gezeigt). In Fig. 1
ist rein beispielhaft ein Kaltemittelkreislauf 230 gezeigt,
bei dem fir jedes Lagerfach 202, 204 ein eigener, ins-
gesamt also zwei Verdampfer 233, 234 vorgesehen sind.
Der jeweilige Verdampfer 233, 234 ist thermisch an das
jeweilige Lagerfach 202, 204 gekoppelt und nimmt unter
Verdampfung von Kaltemittel Warme aus dem Lagerfach
202, 204 auf. Wie in Fig. 1 beispielhaft gezeigt, kann ein
Ausgang des Verdampfers 234 mit dem Eingang des
Verdampfers 233 verbunden sein, wahrend der Ausgang
des Verdampfers 233 mit einem Saugeingang des Ver-
dichters 231 verbunden ist. Ein Druckausgang des Ver-
dichters 231 ist mit einem Eingang des Verflissigers 232
verbunden. Der Verdichter 231 komprimiert das aus den
Verdampfern 233, 234 kommende gasformige Kaltemit-
tel, welchesindem Verflissiger 232 unter Warmeabgabe
an die Umgebung kondensiert. Die Drossel (nicht ge-
zeigt), z.B. in Form eines Kapillarrohrs, ist zwischen ei-
nem Ausgang des Verflissigers 232 und den Eingéngen
der Verdampfer 233, 234 angeordnet.

[0038] Wie in Fig. 1 schematisch gezeigt, kann zwi-
schen dem Verflissiger 232 und den Verdampfern 233,
234 ein Ventil, z.B. in Form eines bistabilen Magnetven-
tils 235, angeordnet sein. Das Ventil 234 ist dazu aus-
gebildet, den Ausgang des Verfliussigers 232 wahlweise
miteinem der Verflissiger 233, 234 verbinden. Alternativ
zu einem bistabilen Magnetventil 234 kann auch ein Ro-
tationsventil 236 (Fig. 3) verwendet werden.

[0039] WieinFig.1schematischgezeigt, kannderVer-
dichter 231 an der Tragvorrichtung 220 befestigt sein.
Beispielsweise kann der Verdichter 231 an den Trag-
schienen 221, 222 fixiert sein.

[0040] Wiein Fig. 1 weiterhin schematisch gezeigt, ist
der Halter 100 an der Tragvorrichtung 220, insbesondere
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an den Tragschienen 221, 222 befestigt, und das Ventil
235 ist an dem Halter 100 fixiert. Das Ventil 235 bildet
eine Funktionskomponente F1 des Kaltemittelkreislaufs
230. Andem Halter 100 kénnen alternativ oder zusatzlich
auch andere Funktionskomponenten F1, F2 des Kalte-
mittelkreislaufs 230 befestigt sein. In Fig. 3 ist rein bei-
spielhaft gezeigt, dass ein Rotationsventil 236 als Funk-
tionskomponente F2 an dem Halter 100 fixiert ist. In Fig.
4 ist rein beispielhaft gezeigt, dass ein bistabiles Mag-
netventil 235 als Funktionskomponente F1 an dem Halter
100 fixiert ist. In Fig. 5 ist rein beispielhaft gezeigt, dass
ein bistabiles Magnetventil 235 als erste Funktionskom-
ponente F1 und ein Rotationsventil 236 als zweite Funk-
tionskomponente F2 an dem Halter 100 fixiert ist. Grund-
satzlich ist auch denkbar, dass z.B. ein Lufter (nicht ge-
zeigt) und/oder ein Kompaktverflissiger an dem Halter
100 fixiert sind.

[0041] Fig. 2 zeigt beispielhaft eine perspektivische
Ansicht des Halters 100. Wie in Fig. 2 gezeigt, weist der
Halter 100 einen Trager 1 und eine Schnittstellenanord-
nung 4 auf. Der Trager 1 weist ein Tragerhauptsttick 10,
eine erste Kopplungsstruktur 2 und eine zweite Kopp-
lungsstruktur 3 auf.

[0042] Wie in Fig. 2 gezeigt, erstreckt sich der Trager
1 insgesamt in einer Halter-Langsrichtung L100. Insbe-
sondere das Tragerhauptstiick 10 erstreckt sich in der
Halter-Langsrichtung L100 zwischen einem ersten Ende
11 und einem diesem gegentiberliegenden zweiten Ende
12. Das Tragerhauptstiick 10 kann beispielsweise bal-
kenférmig ausgebildet sein, wie in Fig. 2 beispielhaft ge-
zeigt. Allgemein kann das Tragerhauptsttick 10 als Pro-
filtrdger realisiert sein. Wie in Fig. 1 weiterhin gezeigt,
weist das Tragerhauptstiick 10 eine Montageoberflache
10a auf, welche in einer quer zur Halter-Langsrichtung
L100 verlaufenden Halter-Hochrichtung H100 orientiert
ist. Eine Halter-Tiefenrichtung T100 verlauft quer zur Hal-
ter-Langsrichtung L100 und quer zur Halter-Hochrich-
tung H 100.

[0043] Die erste Kopplungsstruktur 2 istan dem ersten
Ende 11 des Tragerhauptstiicks 10 vorgesehen und zur
Kopplung bzw. Befestigung des Tragers 1 an der ersten
Tragschiene 221 der Tragvorrichtung 220 ausgebildet.
Wie in Fig. 1 gezeigt, kann die erste Kopplungsstruktur
2 beispielsweise einen ersten Steg 21 und optional zu-
satzlich zumindest eine Rippe 22 aufweisen. In Fig. 2 ist
rein beispielhaft gezeigt, dass die erste Kopplungsstruk-
tur 2 zwei Rippen 22 aufweist. Der erste Steg 21 stehtin
der Halter-Langsrichtung L100 von dem ersten Ende 11
des Tragerhauptstiicks 10 vor und ist zum Eingriff in die
Nut 221A der ersten Tragschiene 221 ausgebildet, wie
dies nachfolgend noch im Detail erldutert wird. Wie in
Fig. 2 beispielhaft gezeigt, kann der erste Steg 21 sich
Uber die gesamte Erstreckung des Tragerhauptstiicks
10 in der Halter-Tiefenrichtung T100 erstrecken. In Be-
zug auf die Halter-Hochrichtung H100 kann der erste
Steg 21 insbesondere an einem abgewandtvon der Mon-
tageoberflache 10a gelegenen Endbereich des Trager-
hauptstiicks 10 gelegen sein. Die Rippen 22 erstrecken
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sich von dem ersten Steg 21 aus und quer zu dem ersten
Steg 21, insbesondere in der Halter-Hochrichtung H100.
Wie in Fig. 2 beispielhaft gezeigt, kdnnen die Rippen 22
in Bezug auf die Halter-Tiefenrichtung T100 im Bereich
der Mitte des Stegs 21 angeordnet sein.

[0044] Wie in Fig. 2 gezeigt, ist die zweite Kopplungs-
struktur 3 am zweiten Ende 12 des Tragerhauptstiicks
10 vorgesehen und zur Kopplung bzw. Befestigung des
Tragers 1 an der zweiten Tragschiene 221 der Tragvor-
richtung 220 ausgebildet. Die Fign. 6 bis 9 zeigen die
zweite Kopplungsstruktur 3 im Details. Wie in Fign. 2 und
6 gezeigt, weist die zweite Kopplungsstruktur 3 ein
Schwenkteil 30 und optional ein zweites Raststiick 33
auf.

[0045] Das Schwenkteil 30 kann z.B. einen zweiten
Steg 31 aufweisen, der zum Eingriff in die Nut 222A der
zweiten Tragschiene 222 ausgebildet ist, ein optionale
erstes Raststlick 32 und, ebenso optional, zumindest ei-
ne Rippe 34. Das Schwenkteil 30 istjedoch nicht auf dies
Konfiguration beschrankt und allgemein zum Eingriff mit
der zweiten Tragschiene 222 ausgebildet. In den Fign.
2 und 6 bis 9 rein beispielhaft gezeigt, kdnnen z.B. zwei
parallele Rippen 34 vorgesehen sein. Es kann jedoch
auch nur eine oder mehr als zwei Rippen 34 vorgesehen
sein.

[0046] Wie in den Fign. 2 und 6 bis 9 gezeigt, ist das
Schwenkteil 30 um eine sich in der Halter-Tiefenrichtung
erstreckende Drehachse R16 mit dem zweiten Ende 12
des Tragerhauptstiicks 10 verbunden, z.B. durch ein
Filmscharnier 16 wie in den Fign. 2 und 6 bis 9 rein bei-
spielhaft gezeigt. Insbesondere kann das Filmscharnier
16 ein Ende des zweiten Stegs 31 mit dem zweiten Ende
12 des Tragerhauptstiicks 10 verbinden. In Bezug auf
die Halter-Hochrichtung H100 kann das Filmscharnier
16 oder allgemein die Drehachse R16 insbesondere an
einem abgewandt von der Montageoberflache 10a gele-
genen Endbereich des Tragerhauptstiicks 10 gelegen
sein. Das optionale Filmscharnier 16 definiert die Dreh-
achse R16, um welche das Schwenkteil 30 drehbar ist.
Das Schwenkteil 30 kann somit einstiickig bzw. einteilig
mit dem Tragerhauptstiick 10 ausgebildet sein, z.B. als
ein Kunststoff-Spritzgussteil. Das Filmscharnier 16 ist
durch einen sich in der Halter-Tiefenrichtung T100 er-
streckenden bandférmigen Abschnitt mit im Vergleich
zum Tragerhauptstiick 10 und dem Schwenkteil 30 ver-
ringerter Materialstarke ausgebildet. Dadurch ist das
Filmscharnier 16 elastisch verformbar, um eine Drehung
von Tragerhauptstiick 10 und Schwenkteil 30 relativ zu-
einander um die Drehachse R16 zu erlauben. Das
Schwenkteil 30 ist zwischen einer ersten Position (Fign.
6 und 7) und einer zweiten Position (Fig. 9) schwenkbar.
[0047] Derzweite Steg 31 kann sich tber die gesamte
Erstreckung des Tragerhauptstiicks 10 in der Halter-Tie-
fenrichtung T100 erstrecken, wie in den Fign. 2 und 6
beispielhaft gezeigt. An einem abgewandt vom Trager-
hauptstiick 10 gelegenen Ende kann der zweite Steg 31
eine Aufweitung 31B aufweisen, welche z.B. durch einen
Umbug des Endes ausgebildet sein kann, wie in den
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Fign. 2 und 6 bis 9 beispielhaft gezeigt. Die Rippen 34
erstrecken sich von dem zweiten Steg 31 aus und quer
zu dem zweiten Steg 31, insbesondere in der Halter-
Hochrichtung H100. Wie in den Fign. 2 und 6 beispielhaft
gezeigt, kdnnen die Rippen 34 in Bezug auf die Halter-
Tiefenrichtung T100 im Bereich der Mitte des Stegs 31
angeordnet sein.

[0048] Das erste Raststiick 32 des Schwenkteils 30
kann z.B. als eine sich quer zum zweiten Steg 31 erstre-
ckende und vom Steg 31 vorstehende Platte oder Rippe
ausgebildet sein. Wie in Fig. 6 beispielhaft gezeigt, kann
das erste Raststlick 32 sich z.B. in der Halter-Tiefenrich-
tung T100 zwischen den Rippen 34 erstrecken und mit
diesenverbunden sein. Allgemein istdas erste Raststiick
32 ortsfestin Bezug aufden zweiten Steg 31 angeordnet.
[0049] Das zweite Raststiick 33 ist mit dem Trager-
hauptstiick 10 verbunden und kann, wie in den Fign. 2
und 6 bis 9 beispielhaft gezeigt, in Bezug auf die Halter-
Hochrichtung H100 in einem der Montageoberflache 10a
zugewandt gelegenen Endbereich des Tragerhaupt-
stlicks 10 angeordnet sein. Wie in den Fign. 2 und 6 bis
9 beispielhaft gezeigt, kann das zweite Raststiick 33 z.
B. als Rasthaken ausgebildet sein, welcher in der Halter-
Langsrichtung L100 am zweiten Ende 12 des Trager-
hauptstiicks 10 in eine Aussparung 14 des Tragerhaupt-
stiicks 10 hineinragt.

[0050] In den Fign. 2, 6 und 7 ist das Schwenkteil 30
in seiner ersten Position dargestellt. In der ersten Posi-
tion erstreckt sich der zweite Steg 31 angewinkelt zum
Tragerhauptstiick 10, insbesondere zur Montageoberfla-
che 10a. Wie in Fig. 7 gezeigt, kann der zweite Steg 31
in der ersten Position in Bezug auf die Halter-Hochrich-
tung H100 optional tber ein abgewandt von der Monta-
geoberflache 10a gelegenes Ende des Tragerhaupt-
stiicks 10 vorstehen. In der ersten Position sind ein ab-
gewandtvom Tragerhauptstiick 10 gelegenes Ende 21A
des ersten Stegs 21 oder allgemein der erste Kopplungs-
struktur 2 und ein abgewandt vom Tragerhauptstiick 10
gelegenes Ende 31A des zweiten Stegs 31 bzw. des
Schwenkstiicks 30 in Bezug auf die Halter-Langsrich-
tung L100 einem ersten Abstand angeordnet, der kleiner
als der Querabstand d220 zwischen den Tragschienen
221, 222 ist.

[0051] Die Fign. 7 bis 9 zeigen die Bewegung des
Schwenkteils 30 aus seiner ersten in seine zweite Posi-
tion, welche in Fig. 9 gezeigt ist. Hierzu wird das
Schwenkteil 30 um die Drehachse R16 derart ver-
schwenkt, dass der Abstand zwischen den Enden 21A,
31A der ersten Kopplungsstruktur 2 und dem Schwenk-
teil 30 groRer wird, beispielsweise derart, dass sich das
erste und das zweite Raststlick 32, 33 einander anna-
hern, wie dies in Fig. 8 gezeigtist. Sobald das erste Rast-
stlick 32, hier die Platte, das zweite Raststiick 33, hier
den Rasthaken, erreicht, bewirkt die Kraft, welche das
Schwenkteil 30 verschwenkt, eine elastische Verfor-
mung von zumindest einem der beiden Raststiicke 32,
33, hier des Rasthakens, so dass die Raststlicke 32, 33
miteinander verrasten. In der in Fig. 9 gezeigten zweiten
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Position steht der zweite Steg 31 in der Halter-Langs-
richtung L100 vom Tragerhauptstiick 10 vor und gege-
benenfalls sind das erste Raststiick 32 und das zweite
Raststiick 33 miteinander verrastet. Die Enden 31A, 21A
des Schwenkteils 30 und der ersten Kopplungsstruktur
2 sind in der zweiten Position des Schwenkteils 30 in der
Halter-Langsrichtung L100 in einem zweiten Abstand zu-
einander positioniert, der groRer als der erste Abstand ist.
[0052] Wie insbesondere in den Fing. 7 bis 9 erkenn-
bar, kann an der Rippe 34 oder, wenn wie in den Fign.
2 und 6 gezeigt mehrere Rippen 34 vorgesehen sind, an
zumindest einer der Rippen 34, an einer der Drehachse
R16 bzw. gegebenenfalls dem Filmscharnier 16 zuge-
wandten Seite eine Ausnehmung 34A ausgebildet sein.
Die Ausnehmung 34A bildet eine konkave Vertiefung in
der dem Filmscharnier 16 zugewandten Stirnflache der
Rippe 34. Wie in den Fign. 7 bis 9 gezeigt, weist die
Ausnehmung 34A einen ersten bogenférmigen Abschnitt
34B auf. In dem ersten bogenférmigen Abschnitt 34B
verlauft die Stirnflache der Rippe 34 als Kreisbogen, des-
sen Mittelpunkt durch die Drehachse R16 definiert ist.
Direkt anschliefend an den ersten bogenférmigen Ab-
schnitt 34B kann die Rippe 34 an der der Drehachse R16,
hier dem Filmscharnier 16, zugewandten Seite einen
Stitzabschnitt 34C aufweisen, welcher z.B. als ebener
Abschnitt der Stirnfliche ausgebildet sein kann, wie in
den Fign. 7 bis 9 rein beispielhaft gezeigt.

[0053] Wieinden Fign. 7 bis 9 weiterhin gezeigt, kann
an dem Tragerhauptstiick 10 in Bezug auf die Halter-
Langsrichtung L100 unmittelbar benachbart zu der Dreh-
achse R16, z.B. dem Filmscharnier 16, ein Stabilisie-
rungsvorsprung 35 mit einem konvexen zweiten bogen-
férmigen Abschnitt 35B ausgebildet sein. Der zweite bo-
genférmige Abschnitt 35 verlauft die Oberflache des Sta-
bilisierungsvorsprungs 35 als Kreisbogen, dessen Mit-
telpunkt durch die Drehachse R16 definiertist. Der erste
und der zweite bogenférmige Abschnitt 34B, 35B weisen
dieselbe Krimmung auf bzw. deren Kreisbogen haben
denselben Radius. Optional kann vorgesehen sein, dass
der Stabilisierungsvorsprung 35 zuséatzlich einen sich
von einem Ende des zweiten bogenférmigen Abschnitts
35B erstreckenden Stiitzabschnitt 35C aufweist. Wie in
den Fign. 7 bis 9 beispielhaft gezeigt, kann der Stiitzab-
schnitt 35C z.B. als sich linear erstreckende, ebene Fla-
che ausgebildet sein. Wie in den Fign. 7 bis 9 gezeigt,
kann sich der Stlitzabschnitt 35C insbesondere quer zu
einer Tangente des zweiten bogenférmigen Abschnitts
35C erstrecken, die sich an dem Ende desselben ergibt.
[0054] Wie in Fig. 9 gezeigt, liegen in der zweiten Po-
sition des Schwenkteils 30 der erste bogenférmige Ab-
schnitt 34B und der zweite bogenférmige Abschnitt 35B
aneinander an bzw. greifen ineinander ein. Weiterhin
liegt in der zweiten Position des Schwenkteils 30 der
Stiitzabschnitt 34C der Rippe 34 an dem Stiitzabschnitt
35C des Tragerhauptstlicks 10 an, wie in Fig. 9 gezeigt.
Dadurch kann ein auf das Schwenkteil 30 und das Tra-
gerhauptstiick 10 wirkende Drehmoment um die Dreh-
achse R16 bzw. eine in der Halter-Hochrichtung H100
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wirkende Kraft durch die Stitzabschnitte34C, 35C
und/oder die bogenférmigen Abschnitte 34B, 35B abge-
stlitzt und das die Drehachse R16 definierende Gelenk,
z.B. das Filmscharnier 16, entlastet werden.

[0055] Die Montage des Halters 100 an der Tragvor-
richtung 220 erfolgt gemafl dem in Fig. 10 schematisch
dargestellten Verfahren M.

[0056] Ineinem Schritt M1 erfolgt zunachst ein In-Ein-
griff-Bringen der ersten Kopplungsstruktur 2 des Halters
100 mitder ersten Tragschiene 222. Beispielsweise kann
hierzu der erste Steg 21 der ersten Kopplungsstruktur 2
in die Nut 221A der ersten Tragschiene 221 eingefiihrt
werden. Die optionalen Rippen 22 werden dabei in Ker-
ben 223 der ersten Tragschiene 221 eingefiihrt, die im
Abstand der Rippen 22 an der ersten Tragschiene 221
ausgebildet sind und eine Offnung der Nut 221A definie-
ren, wie dies in Fig. 4 beispielhaft gezeigt ist.

[0057] In Schritt M2 wird die zweite Kopplungsstruktur
3 des Halters 100 an der zweiten Tragschiene 222 posi-
tioniert. Dabei befindet sich das Schwenkteil 30 der zwei-
ten Kopplungsstruktur 3 in der ersten Position. Der erste
Abstand zwischen den Enden 21A, 31A der ersten Kopp-
lungsstruktur 2 und dem Schwenkteil 30, insbesondere
der Abstand zwischen den Enden 21A, 31A der Stege
21, 31, ist somit kleiner als der Querabstand d220 zwi-
schen den Tragschienen 221, 222. Beispielsweise kann
der zweite Steg 31 des Schwenkteils 30 der zweiten
Kopplungsstruktur 3 an bzw. vor der Nut 222A der zwei-
ten Tragschiene 222 positioniert werden. Die optionale
Rippen 34 kénnen an Kerben 224 positioniert werden,
die im Abstand der Rippen 34 an der zweiten Tragschie-
ne 222 ausgebildet sind und eine Offnung der Nut 222A
definieren, wie dies in Fig. 3 beispielhaft gezeigt ist.
[0058] In Schritt M3 erfolgt ein Verschwenken des
Schwenkteils 30 der zweiten Kopplungsstruktur 3 relativ
zum Tragerhauptstiick 10 in seine zweite Position, so
dass das Schwenkteil mit der zweiten Tragschiene 222
in Eingriff gelangt. Beispielsweise kann das Tragerhaupt-
stiick 10in Richtung des Bodens 225 der Tragvorrichtung
220 gedriickt werden. Dadurch wird das Schwenkteil 30
der zweiten Kopplungsstruktur 3 in seine zweite Position
verschwenkt, wodurch beispielsweise der zweite Steg
31 in die Nut 222A der zweiten Tragschiene 222 und die
Rippen 34 in die Kerben 224 eingefiihrt werden. Ferner
verrasten, wie oben beschrieben, gegebenenfalls das
erste und das zweite Raststlick 32, 33 miteinander. Wie
in den Fign. 3 bis 5 erkennbar ist, erstreckt sich das Tra-
gerhauptstiick 10 in dem an den Tragschienen 221, 222
montierten Zustand zwischen den Tragschienen 221,
222 bzw. die Tragschienen 221, 222 verlaufen quer zum
Halter bzw. zur Halter-Langsrichtung L100. Die Monta-
geoberflache 10a ist dabei abgewandt von dem Boden
225 der Tragvorrichtung 220 orientiert. In der zweiten
Position des Schwenkteils 30 ist der zweite Abstand zwi-
schen Enden 31A, 21A des Schwenkteils 30 und der ers-
ten Kopplungsstruktur 2 so grof3, dass diese in Eingriff
mit beiden Tragschienen 221, 222 stehen, z.B. dass die
Stege 21, 31 in die Nuten 221A, 222A hineinragen.
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[0059] Wiederunter Bezugnahme aufFig. 2 wird nach-
folgend die Schnittstellenanordnung 4 erldutert. Die
Schnittstellenanordnung 4 ist zur Fixierung zumindest ei-
ner Funktionskomponenten F1, F2 vorgesehen und an
dem Tragerhauptstiick 10 ausgebildet, insbesondere an
der Montageoberflache 10a des Tragerhauptstiicks 10.
Wie in Fig. 2 gezeigt, kann die Schnittstellenanordnung
4 eine erste Schnittstelle 41 und eine zweite Schnittstelle
42 aufweisen. Allgemein weist die Schnittstellenanord-
nung 4 zumindest eine Schnittstelle 41, 42 aufweisen.
Somit kann nur eine Schnittstelle vorgesehen sein, oder
es kann zusatzlich zu der ersten und der zweiten Schnitt-
stelle 41, 42 zumindest eine weitere Schnittstelle (nicht
gezeigt) vorgesehen sein. Nachfolgend wird unter Be-
zugnahme auf die Figuren eine Mehrzahl an Schnittstel-
len 41, 42 erlautert. Die Ausfiihrungen gelten jedoch
auch fir den Fall, dass nur eine Schnittstelle 41, 42 vor-
gesehen ist. Jede Schnittstellen 41, 42 ist allgemein zur
mechanischen Fixierung jeweils einer Funktionskompo-
nente F1, F2 ausgebildet. Die Schnittstellen 41, 42 sind
jeweils an die jeweilige Funktionskomponente F1, F2 an-
gepasst.

[0060] Wiein Fig.2 beispielhaft gezeigt, kann die erste
Schnittstelle 41 z.B. eine Raststruktur 43, insbesondere
in Form eines von der Montageoberflache 10a des Tra-
gerhauptstiicks 10 vorstehenden Rasthakens 43 aufwei-
sen. Ferner kann die erste Schnittstelle 41 mehrere von
der Montageoberflaiche 10a des Tragerhauptstiicks 10
vorstehende Begrenzungsstrukturen 45 aufweisen, die
gemeinsam einen Montagebereich auf der Montageo-
berflache 10a zumindest teilweise umgrenzen. Bei-
spielsweise kann die erste Schnittstelle 41 zur Fixierung
eines bistabilen Magnetventils 235 als erste Funktions-
komponente F1 ausgebildet bzw. angepasst sein. Wie
in Fig. 4 beispielhaft gezeigt, kann das Magnetventil 235
oder allgemein die Funktionskomponente F1 in den von
den Begrenzungsstrukturen 45 definierten Montagebe-
reich eingesetzt und durch die Raststruktur 43 mit dem
Tragerhauptstiick 10 verrastet sein. Die erste Schnitt-
stelle 41 kann z.B. im Bereich des zweiten Endes 12 des
Tragerhauptstiicks 10 angeordnet sein, wie in Fig. 2 bei-
spielhaft gezeigt.

[0061] Die zweite Schnittstelle 44 kann, wie in Fig. 2
rein beispielhaft gezeigt, zumindest einen von der Mon-
tageoberflache 10a vorstehenden Bolzen 44 aufweisen.
In Fig. 2 ist beispielhaft gezeigt, dass die zweite Schnitt-
stelle 44 drei von der Montageoberflache 10a vorstehen-
den Bolzen 44 aufweist, die gemeinsam zu einem Drei-
eck angeordnet sind. Beispielsweise kann die zweite
Schnittstelle 42 zur Fixierung eines Rotationsventil 236
als zweite Funktionskomponente F2 ausgebildet bzw.
angepasstsein. Wie in Fig. 3 beispielhaft gezeigt, kdnnen
die Bolzen 44 in entsprechende Ausnehmungen an ei-
nem Flansch des Rotationsventils 236 oder allgemein
der Funktionskomponente F2 eingefiihrt sein und dort
verrastet, verpresst oder in anderer Weise fixiert sein.
Die zweite Schnittstelle 42 kann z.B. im Bereich des ers-
ten Endes 11 des Tragerhauptstiicks 10 angeordnet
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sein, wie in Fig. 2 beispielhaft gezeigt.

[0062] In Fig. 2 ist beispielhaft gezeigt, dass die erste
Schnittstelle 41 mit Begrenzungsstrukturen 45 und ei-
nem Rasthaken 43 ausgebildet ist, wahrend die zweite
Schnittstelle 42 mit Bolzen 44 realisiert ist. Die Erfindung
ist jedoch nicht hierauf beschrankt. Es kann allgemein
vorgesehen sein, dass die erste und die zweite Schnitt-
stelle 41, 42 voneinander verschieden ausgebildet sind,
um unterschiedliche erste und zweite Funktionskompo-
nenten F1, F2 zu fixieren. Hierzu kann beispielsweise
auch vorgesehen sein, dass die Schnittstellen 42, 43 le-
diglich unterschiedlich groR dimensioniert sind, z.B. ver-
schieden hohe Bolzen oder verschieden hohe Rastha-
ken 43 umfassen. Generell, konnen die Schnittstellen
41, 42 eine Raststruktur 43 und/oder einen oder mehrere
von dem Tragerhauptstiick 10 vorstehende Bolzen 44
und/oder eine im Tragerhauptstiick 10 ausgebildete Aus-
nehmung aufweisen. Optional kann die erste und/oder
die zweite Schnittstelle 41, 42 zur formschlissigen Fixie-
rung der jeweiligen Funktionskomponente F1, F2 aus-
gebildet sein.

[0063] Wie in Fig. 2 beispielhaft gezeigt, kbnnen die
erste und die zweite Schnittstelle 41, 42 zueinander be-
abstandet positioniert sein, insbesondere in Bezug auf
die Halter-Langsrichtung L100. Wie in den Fign. 3 und 4
gezeigt, kann jeweils nur eine Funktionskomponente F1,
F2 an dem Halter 100 bzw. dem Trager 1, insbesondere
dem Tragerhauptstiick 10 fixiert sein. Grundséatzlich ist
aber auch denkbar, dass mehrere Funktionskomponen-
ten F1, F2 gemeinsam an dem Halter 100 fixiert sind,
wie dies in Fig. 5 rein beispielhaft gezeigt ist. Allgemein
konnen die erste und die zweite Schnittstelle 41,42 derart
relativ zueinander positioniert sind, dass die erste und
die zweite Funktionskomponente F1, F2 gemeinsam an
dem Tragerhauptstiick 10 fixierbar sind. Wenn die
Schnittstellenanordnung 4 mehr als zwei Schnittstellen
41, 42 aufweist, kann optional vorgesehen sein, dass die
zumindest eine weitere Schnittstelle derart zu der ersten
und der zweiten Schnittstelle 41, 42 beabstandetist, dass
die erste oder die zweite Funktionskomponente F1, F2
und zumindest eine weitere Funktionskomponente ge-
meinsam an dem Tragerhauptstlck 10 fixierbar sind.
[0064] Obwohl die vorliegende Erfindung vorstehend
anhand von Ausfiihrungsbeispielen exemplarisch erlau-
tert wurde, ist sie darauf nicht beschrankt, sondern auf
vielfaltige Weise modifizierbar. Insbesondere sind auch
Kombinationen der voranstehenden Ausfihrungsbei-
spiele denkbar.

BEZUGSZEICHEN

[0065]

1  Trager

2  erste Kopplungsstruktur
3  zweite Kopplungsstruktur
4  Schnittstellenanordnung
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Tragerhauptstiick
Montageoberflache

erstes Ende des Tragerhauptstiicks
zweites Ende des Tragerhauptstiicks
Aussparung

Filmscharnier

erster Steg der ersten Kopplungsstruktur

Ende des ersten Stegs

Rippen der ersten Kopplungsstruktur
Schwenkteil der zweiten Kopplungsstruktur
erster Steg des Schwenkteils

Ende des ersten Stegs

Aufweitung

erstes Raststlick des Schwenkteils

zweites Raststlick der zweiten Kopplungsstruk-
tur

Rippen des Schwenkteils

Ausnehmung des Schwenkteils

erster bogenférmiger Abschnitt des Schwenk-
teils

Stltzabschnitt des Schwenkteils
Stabilisierungsvorsprung

zweiter bogenformiger Abschnitt des Stabilisie-
rungsvorsprungs

Stltzabschnitt des Stabilisierungsvorsprungs

Halter

Kaltegerat

Lagerfach

Lagerfach

Maschinenraum

Trennwand / Decke des Maschinenraums
Boden des Maschinenraums
Tragvorrichtung

erste Tragschiene

Nut der ersten Tragschiene
zweite Tragschiene

Nut der zweiten Tragschiene
Kerben der ersten Tragschiene
Kerben der zweiten Tragschiene
Boden der Tragvorrichtung
Kaltemittelkreislauf

Verdichter

VerflUssiger

Verdampfer

Verdampfer

Magnetventil

Rotationsventil

Querabstand

erste Funktionskomponente
zweite Funktionskomponente
Halter-Hochrichtung
Halter-Langsrichtung
Halter-Tiefenrichtung
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Patentanspriiche

1.

Halter (100) zum Fixieren einer Funktionskompo-
nente (F1, F2) eines Kaltemittelkreislaufs (230) in
einem Maschinenraum (210) eines Kaltegerats
(200), aufweisend:

einen sich in einer Halter-Langsrichtung (L100)
erstreckenden Trager (1) mit einem Trager-
hauptsttick (10), einer ersten Kopplungsstruktur
(2) zur Befestigung des Tragers (1) an einer ers-
ten Tragschiene (221) im Maschinenraum
(210), welche an einem ersten Ende (11) des
Tragerhauptstiicks (10) ausgebildet ist, und ei-
ner zweiten Kopplungsstruktur (3) zur Befesti-
gung des Tragers (1) an einer zweiten Trag-
schiene (222) im Maschinenraum (210), welche
an einem zweiten Ende (12) des Tragerhaupt-
stlicks (10) ausgebildet ist; und

eine an dem Tragerhauptstlick (10) ausgebilde-
te Schnittstellenanordnung (4) mit zumindest ei-
ner Schnittstelle (41, 42) zur Fixierung der Funk-
tionskomponente (F1, F2);

dadurch gekennzeichnet, dass

die zweite Kopplungsstruktur (3) des Tragers (1)
ein Schwenkteil (30) aufweist, das zum Eingriff
mit der zweiten Tragschiene (222) ausgebildet
ist und um eine sich in einer Halter-Tiefenrich-
tung (T100) erstreckende Drehachse (R16)
schwenkbar mitdem Tragerhauptstiick (10) ver-
bunden ist, vorzugsweise mittels eines Film-
scharniers (16), und

das Schwenkteil (30) zwischen einer ersten Po-
sition, in welcher das Schwenkteil (30) sich an-
gewinkelt zum Tragerhauptstiick (10) erstreckt,
so dass in Bezug auf die Halter-Langsrichtung
(L100) abgewandt voneinander gelegene En-
den (31A, 21A) des Schwenkteils (30) und der
ersten Kopplungsstruktur (2) in der Halter-
Langsrichtung (L100) in einem ersten Abstand
zueinander positioniert sind, und einer zweiten
Position schwenkbar ist, in welcher das
Schwenkteil (30) in der Halter-Langsrichtung
(L100) von dem zweiten Ende (12) des Trager-
hauptstticks (10) vorsteht und die Enden (31A,
21A) des Schwenkteils (30) und der ersten
Kopplungsstruktur (2) in der Halter-Langsrich-
tung (L100) in einem zweiten Abstand zueinan-
der positioniert sind, der gréRer als der erste Ab-
stand ist.

Halter (100) nach Anspruch 1, wobei das Schwenk-
teil (30) einen zum Eingriff in eine Nut (222A) der
zweiten Tragschiene (222) ausgebildeten Steg (31)
aufweist, welcher sich in der ersten Position ange-
winkelt zu dem Tragerhauptstiick (10) erstreckt und
in der zweiten Position von dem zweiten Ende (12)
des Tragerhauptstiicks (10) vorsteht.



10.

19

Halter (100) nach Anspruch 1 oder 2, wobei das
Schwenkteil (30) ein erstes Raststlick (32) aufweist,
wobei die zweite Kopplungsstruktur (3) ferner ein mit
dem Tragerhauptstiick (10) verbundenes zweites
Raststlick (33) aufweist, und wobei in der zweiten
Position des Schwenkteils das erste Raststlick (32)
mit dem zweiten Raststiick (33) verrastet ist.

Halter (100) nach einem der voranstehenden An-
spriiche, wobeidas Schwenkteil (30) eine Rippe (34)
aufweist, welche zum Eingriffin eine Kerbe (224) der
zweiten Tragschiene (222) ausgebildet ist.

Halter (100) nach Anspruch 4, wobei an der Rippe
(34) an einer der Drehachse (R16) zugewandten
Seite eine Ausnehmung (34A) mit einem konkaven
ersten bogenférmigen Abschnitt (34B) ausgebildet
ist, wobei an dem Tragerhauptstlick (10) unmittelbar
benachbart zu der Drehachse (R16) ein Stabilisie-
rungsvorsprung (35) mit einem konvexen zweiten
bogenférmigen Abschnitt (35B) ausgebildet ist, und
wobei in der zweiten Position des Schwenkteils (30)
der erste bogenférmige Abschnitt (34B) und der
zweite bogenférmige Abschnitt (35B) ineinander ein-
greifen.

Halter (100) nach Anspruch 5, wobei der Stabilisie-
rungsvorsprung (35) zusatzlich einen sich von einem
Ende des zweiten bogenférmigen Abschnitts (35B)
erstreckenden Stitzabschnitt (35C) aufweist, an
welchem in der zweiten Position des Schwenkteils
(30) ein Stitzabschnitt (34C) der Rippe (34) anliegt.

Halter (100) nach einem der voranstehenden An-
spriiche, wobei die erste Kopplungsstruktur (2) des
Tragers (1) einen in der Halter-Langsrichtung (L100)
vom Tragerhauptstiick (10) vorstehenden Steg (21)
aufweist, der zum Eingriff in eine Nut (221A) der ers-
ten Tragschiene (221) ausgebildet ist.

Halter (100) nach einem der voranstehenden An-
spriiche, wobei die Schnittstellenanordnung (4) eine
erste Schnittstelle (41) zur mechanischen Fixierung
einer ersten Funktionskomponente (F1) und eine
zweite Schnittstelle (42) zur mechanischen Fixie-
rung einer zweiten Funktionskomponente (F2) auf-
weist.

Halter (100) nach Anspruch 8, wobei die erste und
die zweite Schnittstelle (41, 42) voneinander ver-
schieden ausgebildet sind, um unterschiedliche ers-
te und zweite Funktionskomponenten (F1, F2) zu
fixieren.

Halter (100) nach Anspruch 9, wobei die erste und
die zweite Schnittstelle (41, 42) derart relativ zuein-
ander positioniert sind, dass die erste und die zweite
Funktionskomponente (F1, F2) gemeinsam an dem
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12.

13.

14.

20
Tragerhauptstiick (10) fixierbar sind.

Halter (100) nach einem der voranstehenden An-
spriiche, wobei die zumindest eine Schnittstelle (41,
42) eine Raststruktur (43) und/oder einen oder meh-
rere von dem Tragerhauptstiick (10) vorstehende
Bolzen (44) und/oder eine im Tragerhauptstiick (10)
ausgebildete Ausnehmung aufweist.

Kaltegerat (200), insbesondere Haushaltskaltege-
rat, aufweisend:

einen Maschinenraum (210);

eine in dem Maschinenraum (210) positionierte
Tragvorrichtung (220) mit einer ersten Trag-
schiene (221)und einer zu der ersten Tragschie-
ne (221) in einem Querabstand (d220) angeord-
neten zweiten Tragschiene (222);

einen Halter (100) nach einem der voranstehen-
den Anspriiche, wobei der Trager (1) durch die
erste Kopplungsstruktur (2) mit der ersten Trag-
schiene (221) verbunden ist, wobei der Trager
(1) durch die zweite Kopplungsstruktur (3) mit
der zweiten Tragschiene (222) dadurch verbun-
den ist, dass das Schwenkteil (30) in seiner
zweiten Position angeordnet ist und mit der
zweiten Tragschiene (222) in Eingriff steht, und
wobei das Tragerhauptstiick (10) sich zwischen
den Tragschienen (221, 222) erstreckt; und
einen Kaltemittelkreislauf (230) mit zumindest
einer Funktionskomponente (F1, F2), die an der
Schnittstelle (41, 42) der Schnittstellenanord-
nung (4) des Halters (100) fixiert ist.

Kaltegerat (200) nach Anspruch 12, wobei die Funk-
tionskomponente (F1) ein bistabiles Magnetventil
(235) oder ein Rotationsventil (236) ist.

Verfahren (M) zur Montage eines Halters (100) nach
einem der Anspriche 1 bis 11 an einer Tragvorrich-
tung (220), welche eine erste Tragschiene (221) und
eine zu der ersten Tragschiene (221) in einem Quer-
abstand (d220) angeordnete zweite Tragschiene
(222) aufweist, umfassend:

In-Eingriff-Bringen (M1) der ersten Kopplungs-
struktur (2) des Halters (100) mit der ersten
Tragschiene (222);

Positionieren (M2) der zweiten Kopplungsstruk-
tur (3) des Halters (100) an der zweiten Trag-
schiene (222), in einem Zustand, in dem sich
das Schwenkteil (30) der zweiten Kopplungs-
struktur (3) in der ersten Position befindet, wobei
der erste Abstand kleiner dem Querabstand
(d220) zwischen den Tragschienen (221, 222)
ist; und

Verschwenken (M3) des Schwenkteils (30) der
zweiten Kopplungsstruktur (3) relativ zum Tra-
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gerhauptstiick (10) in seine zweite Position, so
dass das Schwenkteil mit der zweiten Trag-
schiene (222) in Eingriff gelangt.

15. Verfahren (M) nach Anspruch 14, wobei das Ver-
schwenken (M3) des Schwenkteils (30) relativ zum
Tragerhauptstiick (10) ein Aufbringen einer Kraft auf
das Tragerhauptstiick (10) in Richtung eines Bodens
(225) der Tragvorrichtung (220) umfasst, mit wel-
chem die Tragschienen (221, 222) verbunden sind.
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