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(54) DISPOSITIF DE RENVOI DE FOUILLOT POUR UN SYSTÈME DE VERROUILLAGE D’UNE 
MENUISERIE

(57) L’invention concerne un dispositif de renvoi de
fouillot (20) comportant un organe transmetteur (40) apte
à pivoter autour d’un premier axe de rotation (A1) et un
organe récepteur (50) apte à recevoir une première partie
d’un moyen de manoeuvre (12) de la menuiserie et apte
à pivoter autour d’un deuxième axe de rotation (A2), le
dispositif de renvoi de fouillot (20) comportant un ou plu-
sieurs engrenages (22) permettant de transformer le pi-
votement de l’organe récepteur (50) autour du deuxième

axe de rotation (A2) en un pivotement de l’organe trans-
metteur (40) autour du premier axe de rotation (A1). Ledit
dispositif (20) comporte un fourreau (60) apte à recevoir
une deuxième partie du moyen de manoeuvre (12) et
apte à pivoter autour du deuxième axe de rotation (A2)
et un moyen de limitation de course (70) apte à limiter la
course du pivotement autour du deuxième axe de rota-
tion (A2) du moyen de manoeuvre (12) et/ou du fourreau
(60).
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Description

[0001] L’invention concerne un dispositif de renvoi de
fouillot pour un système de verrouillage d’une menuise-
rie.
[0002] La présente invention trouvera son application
dans le domaine de la quincaillerie du bâtiment et a trait
aux systèmes de verrouillage d’une menuiserie coulis-
sante de type porte ou fenêtre. Elle concerne, plus par-
ticulièrement, un tel système de verrouillage est conçu
pour s’inscrire dans un dormant et/ou un battant de ladite
menuiserie, notamment sans nécessiter d’entaillage de
cette dernière.
[0003] Les menuiseries de type fenêtres ou portes fe-
nêtres disposent généralement, d’un dormant, d’au
moins un ouvrant ainsi que, pour assurer le verrouilla-
ge/déverrouillage de la menuiserie, d’un système de ver-
rouillage de l’ouvrant sur le dormant ou inversement, ac-
tionné le plus souvent au travers d’un moyen de manoeu-
vre manuel, tel une poignée.
[0004] Or, ces moyens de manoeuvre se trouvent gé-
néralement centrés sur un montant, ou encore une tra-
verse, formant le cadre de l’ouvrant ou du dormant. Dans
le cas d’une fenêtre ou porte-fenêtre à deux ouvrants, le
moyen de manoeuvre peut donc se trouver désaxé de
l’axe de symétrie de ces ouvrants, s’il est monté sur un
montant de l’ouvrant, puisque chaque ouvrant est res-
pectivement formé d’un cadre individuel.
[0005] Il existe d’ores et déjà des dispositifs permettant
de centrer la pose de ces moyens de manoeuvre sensi-
blement dans l’axe de symétrie la menuiserie à deux
ouvrants, par exemple sur un élément du cadre d’un pre-
mier ouvrant parmi les deux ouvrants faisant saillie du
montant ou de la traverse du premier ouvrant et venant
recouvrir en partie le montant ou la traverse du cadre
d’un deuxième ouvrant parmi les deux ouvrants. Ces dis-
positifs permettent de centrer la pose de ces moyens de
manoeuvre au travers d’un mécanisme intercalé entre le
système de verrouillage et le moyen de manoeuvre, com-
munément désigné par le terme de « renvoi de fouillot »
ou le terme dispositif de renvoi de fouillot.
[0006] Ces dispositifs de renvoi de fouillot sont géné-
ralement symétriques par conception, pour permettre in-
différemment leur montage sur des menuiseries dispo-
sant de ferrages de sens droit ou gauche. Dans leur for-
me la plus répandue, les dispositifs de renvoi de fouillot
sont pourvus d’un ou plusieurs engrenages permettant
de transmettre l’effort fourni par le moyen de manoeuvre
au système de verrouillage. Un premier axe de rotation
d’un organe de commande du système de verrouillage,
tel une roue dentée nommée en général « fouillot », et
un deuxième axe de rotation d’un moyen de manoeuvre
de la menuiserie sont ainsi décalés dans le plan principal
de la menuiserie. Or ces caractéristiques conduisent gé-
néralement à des positions mal définies de fin de course
du moyen de manoeuvre, par exemple ouverte ou fer-
mée, par la somme de jeux introduits par les engrenages
et la symétrie du dispositif de renvoi de fouillot, qui gé-

nèrent des jeux dans les deux sens de fonctionnement
possibles.
[0007] Or ces positions mal définies engendrent alors
un désalignement disgracieux du moyen de manoeuvre
par rapport aux traverses qu’il équipe. De plus, ces po-
sitions mal définies contrarient parfois l’indexage méca-
nique dont sont équipées certains moyens de manoeu-
vre, pour repérer des positions particulières, notamment,
à 90° ou 180°.
[0008] Dans le document FR 2 678 671, il est décrit un
système de verrouillage d’une menuiserie avec lequel
peut être amené à coopérer un tel dispositif de renvoi de
fouillot.
[0009] Dans une démarche inventive, on envisage
alors de réaliser un moyen de limitation de course du
moyen de manoeuvre, apte à équiper un tel renvoi de
fouillot, de manière à garantir un positionnement de fin
de course du moyen de manoeuvre, ouverte ou fermée,
parfaitement aligné avec la traverse qu’il équipe. Le
moyen de manoeuvre peut être intégré au renvoi de
fouillot, ou encore être amovible ou encore rapporté a
posteriori sans intervention sur le renvoi de fouillot ou le
moyen de manoeuvre ou le système de verrouillage.
[0010] Le dispositif de renvoi de fouillot conforme à
l’invention est destiné à équiper un système de verrouilla-
ge d’une menuiserie comportant un organe de comman-
de, un élément de verrouillage tel qu’une gâche et un
dispositif de verrouillage tel qu’un crochet de verrouillage
ou tel qu’un galet de verrouillage déplaçable en fonction
d’une rotation de l’organe de commande, le dispositif de
renvoi de fouillot comportant un boitier, un organe trans-
metteur logé dans ledit boitier et apte à pivoter autour
d’un premier axe de rotation et un organe récepteur logé
dans ledit boitier et apte à recevoir une première partie
d’un moyen de manoeuvre de la menuiserie, ledit organe
récepteur étant logé dans ledit boitier de sorte à être apte
à pivoter autour d’un deuxième axe de rotation, le dispo-
sitif de renvoi de fouillot comportant en outre un ou plu-
sieurs engrenages permettant de transformer le pivote-
ment de l’organe récepteur, en prise avec un élément de
manoeuvre du moyen de manoeuvre, autour du deuxiè-
me axe de rotation en un mouvement de rotation de sens
et d’amplitude similaire de l’organe transmetteur, conçu
pour être en prise avec l’organe de commande du sys-
tème de verrouillage, autour du premier axe de rotation.
Avantageusement, le dispositif de renvoi de fouillot con-
forme à l’invention comporte un fourreau apte à recevoir
une deuxième partie du moyen de manoeuvre et apte à
pivoter autour du deuxième axe de rotation et un moyen
de limitation de course du moyen de manoeuvre et/ou
du fourreau apte à limiter la course du pivotement autour
du deuxième axe de rotation du moyen de manoeuvre
et/ou du fourreau entre une première position d’extrémité
de la course du pivotement et une deuxième position
d’extrémité de la course du pivotement.
[0011] Un but visé par l’invention consiste à garantir
un positionnement de fin de course du moyen de ma-
noeuvre, ouverte ou fermée, parfaitement aligné avec la
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traverse qu’il équipe.
[0012] Selon une possibilité, le moyen de limitation de
course est fixé au boitier ou intégré dans le boitier.
[0013] Dans le cas où le moyen de limitation de course
est intégré dans le boitier, le moyen de limitation de cour-
se peut constituer une paroi du boitier.
[0014] Préférentiellement, le premier axe de rotation
est parallèle au deuxième axe de rotation et/ou non-ali-
gné au deuxième axe de rotation.
[0015] Selon une possibilité, le fourreau comporte une
excroissance faisant saillie dans une direction orthogo-
nale au deuxième axe de rotation pourvue d’une premiè-
re surface butoir. Selon une alternative, le fourreau com-
porte un évidement en forme d’arc de cercle délimité par
deux extrémités, une première surface butoir étant for-
mée à une première extrémité parmi les extrémités de
l’évidement.
[0016] Selon une caractéristique additionnelle possi-
ble, le moyen de limitation de course comporte une pre-
mière surface de butée, la première surface butoir venant
en appui contre la première surface de butée lorsque le
moyen de manoeuvre prend la première position de fin
de course.
[0017] Selon une variante, le moyen de limitation de
course comporte une deuxième surface de butée et l’ex-
croissance est pourvue d’une deuxième surface butoir.
Selon une alternative, une deuxième surface butoir est
formée à une deuxième extrémité opposée à la première
extrémité de l’évidement. La deuxième surface butoir
vient en appui contre la deuxième surface de butée lors-
que le moyen de manoeuvre prend la deuxième position
de fin de course.
[0018] Selon une possibilité, la deuxième surface bu-
toir peut être parallèle à la première surface butoir et/ou
la deuxième surface de butée peut être parallèle à la
première surface de butée.
[0019] Selon une caractéristique additionnelle possi-
ble, la deuxième surface butoir peut être orthogonale à
la première surface butoir et/ou la deuxième surface de
butée peut être orthogonale à la première surface de
butée.
[0020] Selon une variante préférentielle du dispositif
de renvoi de fouillot, le moyen de limitation de course
comporte des moyens de fixation au boitier et au moins
une surface de fixation, ledit boitier étant pourvu d’une
face avant contre laquelle est plaquée la surface de fixa-
tion.
[0021] De préférence, le moyen de limitation de course
comporte au moins deux surfaces de fixation agencées
sur des faces opposées du moyen de limitation de cour-
se.
[0022] Selon une variante préférentielle, la face avant
et/ou la ou les surface(s) de fixation s’étende(nt) essen-
tiellement dans un plan qui est orthogonal au premier
axe de rotation et/ou au deuxième axe de rotation.
[0023] Selon une caractéristique additionnelle possi-
ble, le moyen de limitation de course est apte à être fixé
au boitier dans au moins deux positions de fixation dis-

tinctes.
[0024] L’invention concerne encore une menuiserie de
type porte ou fenêtre comportant un dormant, deux
ouvrants dont au moins un est mobile en translation et/ou
en rotation par rapport au dormant, un moyen de ma-
noeuvre et un système de verrouillage comportant un
organe de commande, un élément de verrouillage tel
qu’une gâche et un dispositif de verrouillage tel qu’un
crochet de verrouillage ou tel qu’un galet de verrouillage
déplaçable en fonction d’une rotation de l’organe de com-
mande, ladite menuiserie comportant en outre un dispo-
sitif de renvoi de fouillot selon l’invention.
[0025] D’autres buts et avantages de la présente in-
vention apparaîtront au cours de la description qui va
suivre, se rapportant à trois exemples de réalisation.
[0026] La compréhension de cette description sera fa-
cilitée en se référant aux dessins ci-joints dans lesquels :

[Fig.1] est une représentation schématisée d’une
menuiserie sous forme d’une fenêtre équipée d’un
système de verrouillage pour une menuiserie cou-
lissante selon les exemples de réalisation ;

[Fig.2] est une représentation schématisée du dis-
positif de renvoi de fouillot selon un premier exemple
de réalisation ;

[Fig.3A] et [Fig.3B] sont des représentations sché-
matisées d’un moyen de limitation de course du
moyen de manoeuvre du dispositif de renvoi de
fouillot selon le premier exemple de réalisation ;

[Fig.3C] est une représentation schématisée du sys-
tème de verrouillage pourvu du moyen de limitation
de course du dispositif de renvoi de fouillot selon le
premier exemple de réalisation ;

[Fig.3D] est une représentation schématisée d’un
fourreau du dispositif de renvoi de fouillot selon le
premier exemple de réalisation ;

[Fig.4] est une représentation schématisée du dis-
positif de renvoi de fouillot selon un deuxième exem-
ple de réalisation ;

[Fig.5A] est une représentation schématisée du sys-
tème de verrouillage pourvu du moyen de limitation
de course du dispositif de renvoi de fouillot selon le
deuxième exemple de réalisation ;

[Fig.5B] est une représentation schématisée du four-
reau du dispositif de renvoi de fouillot selon le deuxiè-
me exemple de réalisation ;

[Fig.6] est une représentation schématisée du dis-
positif de renvoi de fouillot selon un troisième exem-
ple de réalisation ;
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[Fig.7A] est une représentation schématisée du sys-
tème de verrouillage pourvu du moyen de limitation
de course du dispositif de renvoi de fouillot selon le
troisième exemple de réalisation ;

[Fig.7B] est une représentation schématisée du four-
reau du dispositif de renvoi de fouillot selon le deuxiè-
me exemple de réalisation ; et

[Fig.7C] est une représentation schématisée du
moyen de limitation de course du dispositif de renvoi
de fouillot selon le troisième exemple de réalisation.

[0027] Telle que représentée dans les figures des des-
sins ci-joints, la présente invention concerne un dispositif
de renvoi de fouillot 20 pour un système de verrouillage
10 d’une menuiserie 0 de type porte ou fenêtre ainsi
qu’une menuiserie 0 de type porte ou fenêtre pourvu d’un
système de verrouillage 10 muni d’un tel dispositif de
renvoi de fouillot 20.
[0028] Le dispositif de renvoi de fouillot 20 selon la
présente demande est adapté pour un système de ver-
rouillage 10 comportant un organe de commande 11, un
élément de verrouillage 14 tel qu’une gâche et un dispo-
sitif de verrouillage 16 tel qu’un crochet de verrouillage
ou tel qu’un galet de verrouillage déplaçable en fonction
d’une rotation de l’organe de commande 11. Le dispositif
de renvoi de fouillot 20 comporte un boitier 30, un organe
transmetteur 40 logé dans ledit boitier 30 et apte à pivoter
autour d’un premier axe de rotation A1 et un organe ré-
cepteur 50 logé dans ledit boitier 30 et apte à recevoir
une première partie d’un moyen de manoeuvre 12 de la
menuiserie 0, ledit organe récepteur 50 étant logé dans
ledit boitier 30 de sorte à être apte à pivoter autour d’un
deuxième axe de rotation A2, le dispositif de renvoi de
fouillot 20 comportant en outre un ou plusieurs engrena-
ges 22 permettant de transformer le pivotement de l’or-
gane récepteur 50 autour du deuxième axe de rotation
A2 en un pivotement de l’organe transmetteur 40 autour
du premier axe de rotation A1. Le dispositif de renvoi de
fouillot 20 comporte en outre un fourreau 60 apte à re-
cevoir une deuxième partie du moyen de manoeuvre 12
et apte à pivoter autour du deuxième axe de rotation A2
et un moyen de limitation de course 70 du moyen de
manoeuvre et/ou du fourreau 60 apte à limiter la course
du pivotement autour du deuxième axe de rotation A2
du moyen de manoeuvre 12 et/ou du fourreau 60 entre
une première position d’extrémité de la course du pivo-
tement et une deuxième position d’extrémité de la course
du pivotement.
[0029] Le moyen de manoeuvre 12 peut comporter une
poignée de manoeuvre ainsi que d’un élément de ma-
noeuvre apte à coopérer avec organe récepteur 50 du
dispositif de renvoi de fouillot 20. La première partie du
moyen de manoeuvre 12 et/ou la deuxième partie du
moyen de manoeuvre 12 peuvent être agencés sur l’élé-
ment de manoeuvre. L’élément de manoeuvre peu pré-
senter une section de forme polygonale, de préférence

de section carrée. L’élément de manoeuvre est souvent
appelé carré de manoeuvre.
[0030] La menuiserie 0 selon la présente demande
comporte un dormant 2, deux ouvrants 1, 1’ dont au
moins un est mobile en translation et/ou en rotation par
rapport au dormant 2, un moyen de manoeuvre 12 et un
système de verrouillage 10 comportant un organe de
commande 11, un élément de verrouillage 14 tel qu’une
gâche, un dispositif de verrouillage 16 tel qu’un crochet
de verrouillage ou tel qu’un galet de verrouillage dépla-
çable en fonction d’une rotation de l’organe de comman-
de 11, ladite menuiserie 0 comportant en outre un dis-
positif de renvoi de fouillot 20 selon la présente demande.
[0031] Chacun des ouvrants 1, 1’ peut comporter un
cadre 3 composé de plusieurs éléments 4 tel qu’un mon-
tant ou qu’une traverse du cadre 3.
[0032] Un élément 4 du cadre 3 parmi les éléments 4
du cadre 3 d’un premier ouvrant 1 parmi les deux
ouvrants 1, 1’ comporte un élément de saillie 5 faisant
saillie de l’élément 4 du cadre 3 du premier ouvrant 1 et
venant recouvrir en partie un élément 4 du cadre 3 d’un
deuxième ouvrant 1’ parmi les deux ouvrants 1, 1’.
[0033] Le dispositif de renvoi de fouillot 20 permet de
centrer la pose du moyen de manoeuvre 12 en consti-
tuant un mécanisme intercalé entre le système de ver-
rouillage 10 et le moyen de manoeuvre 12.
[0034] Le ou les engrenage(s) 22 permettent de trans-
former la rotation de l’organe récepteur 50, en prise avec
l’élément de manoeuvre du moyen de manoeuvre 12,
autour du deuxième axe de rotation A2 en un mouvement
de rotation de sens et d’amplitude similaire de l’organe
transmetteur 40, en prise avec l’organe de commande
11 du système de verrouillage 10, autour du premier axe
de rotation A1. Le ou les engrenage(s) 22 peuvent être
agencés dans le boitier 30.
[0035] Le dispositif de renvoi de fouillot 20 peut être
de conception symétrique pour permettre indifféremment
son montage sur des menuiseries 0 disposant de ferra-
ges de sens droit ou gauche. Le dispositif de renvoi de
fouillot 20 permet de transmettre l’effort fourni par le
moyen de manoeuvre 12 au système de verrouillage 10.
[0036] La différence angulaire entre la première posi-
tion d’extrémité de la course du pivotement et la deuxiè-
me position d’extrémité de la course du pivotement, peut
correspondre à 90° ou 180°, par exemple.
[0037] Le moyen de limitation de course 70 peut être
pourvu d’une ouverture 71 dans laquelle est logée le four-
reau 60.
[0038] Conformément au premier exemple de réalisa-
tion et au deuxième exemple de réalisation, le moyen de
limitation de course 70 peut se présenter sous la forme
d’une bride.
[0039] Le moyen de limitation de course 70 peut être,
soit fixé au boitier 30, soit intégré dans le boitier 30. Dans
le cas où le moyen de limitation de course 70 est intégré
dans le boitier 30, le moyen de limitation de course 70
peut constituer une paroi du boitier 30 et/ou être intégré
au boîtier 30. Conformément au premier exemple de réa-
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lisation, le moyen de limitation de course 70 peut être
fixé au boitier 30. Conformément au deuxième exemple
de réalisation et au troisième exemple de réalisation, le
moyen de limitation de course 70 peut être intégré au
boitier 30.
[0040] Le premier axe de rotation A1 peut préférentiel-
lement être agencé en parallèle au deuxième axe de ro-
tation A2 et/ou être agencé de sorte à être non-aligné au
deuxième axe de rotation A2.
[0041] Le fourreau 60 peut, soit, conformément au pre-
mier exemple de réalisation et au deuxième exemple de
réalisation, comporter une excroissance 62 faisant saillie
dans une direction orthogonale au deuxième axe de ro-
tation A2 pourvue d’une première surface butoir 64, soit,
conformément au troisième exemple de réalisation, com-
porter un évidement 61 en forme d’arc de cercle délimité
par deux extrémités, une première surface butoir 64 étant
formée à une première extrémité parmi les extrémités de
l’évidement 61.
[0042] Le moyen de limitation de course 70 peut com-
porter une première surface de butée 72, la première
surface butoir 64 venant en appui contre la première sur-
face de butée 72 lorsque le moyen de manoeuvre 12
prend la première position de fin de course.
[0043] Le moyen de limitation de course 70 peut com-
porter une deuxième surface de butée 74 et l’excroissan-
ce 62 peut être soit pourvue d’une deuxième surface bu-
toir 66 soit une deuxième surface butoir 66 peut être for-
mée à une deuxième extrémité opposée à la première
extrémité de l’évidement 61, la deuxième surface butoir
66 venant en appui contre la deuxième surface de butée
74 lorsque le moyen de manoeuvre 12 prend la deuxième
position de fin de course.
[0044] La première surface de butée 72 peut s’étendre
dans un plan qui est parallèle au plan dans lequel s’étend
la deuxième surface de butée 74. De façon alternative,
la première surface de butée 72 peut s’étendre dans un
plan qui est orthogonal au plan dans lequel s’étend la
deuxième surface de butée 74.
[0045] La première surface butoir 64 peut s’étendre
dans un plan qui est parallèle au plan dans lequel s’étend
la deuxième surface butoir 66. De façon alternative, la
première surface butoir 64 peut s’étendre dans un plan
qui est orthogonal au plan dans lequel s’étend la deuxiè-
me surface butoir 66.
[0046] Le moyen de limitation de course 70 comporte
ainsi des reliefs, formés par la première surface de butée
72 et/ou la deuxième surface de butée 74 aptes à limiter
angulairement la rotation du fourreau 60, lui-même équi-
pé de reliefs correspondants, formé par la première sur-
face butoir 64 et/ou la deuxième surface butoir 66, limitant
la course du moyen de manoeuvre 12 et/ou de l’organe
récepteur 50 autour du deuxième axe de rotation.
[0047] Le fourreau 60 est lui-même entraîné par le
moyen de manoeuvre 12, par exemple, au travers de
reliefs 68 en creux interagissant avec l’élément de ma-
noeuvre équipant le moyen de manoeuvre 12.
[0048] Ainsi, le moyen de manoeuvre 12 se trouve en-

travé dans son mouvement de rotation autour du deuxiè-
me axe de rotation par l’entremise du fourreau 60 et du
moyen de limitation de course 70. Idéalement, la limita-
tion angulaire ainsi obtenue est de 90° ou de 180°, cor-
respondant aux positions habituelles de fin de course du
moyen de manoeuvre 12.
[0049] Le moyen de limitation de course 70 peut com-
porter des moyens de fixation au boitier 30 et au moins
une surface de fixation 76, 78, ledit boitier 30 étant pourvu
d’une face avant 32 contre laquelle est plaquée la surface
de fixation 76, 78. La surface de fixation 76, 78 est pla-
quée contre la face avant 32 du boitier 30 dans le premier
exemple de réalisation et le deuxième exemple de réa-
lisation.
[0050] Les moyens de fixation du moyen de limitation
de course 70 au boitier 30 peut être réalisé sous la forme
de perçages 73 alignés avec des perçages 33 corres-
pondants aménagés dans le boitier 30, de préférence
dans la face avant 32 du boitier 30.
[0051] Conformément au troisième exemple de réali-
sation, le moyen de limitation de course 70 prend la forme
d’une cale pourvue d’une butée rapportée sur le boîtier
30, en saillie sur le renvoi de fouillot 10, interagissant
avec le fourreau 60 au travers de reliefs formés par la
première surface butoir 64 et/ou la deuxième surface bu-
toir 66. Cette butée peut encore être intégrée dans une
cale rapportée sur le boîtier 30. Selon les trois modes de
réalisation, le moyen de limitation de course 70 et le four-
reau 60 peuvent être intégrés sur ou rapportés au dis-
positif de renvoi de fouillot 10.
[0052] Le moyen de limitation de course 70 peut être
apte à être fixé au boitier 30 dans au moins deux positions
de fixation distinctes. Conformément aux trois exemples
de réalisation, le moyen de limitation de course 70 peut
être transféré d’une première position de fixation parmi
les positions de fixation distinctes a une deuxième posi-
tion de fixation parmi les positions de fixation distinctes
par le biais d’une rotation autour d’un axe qui est parallèle
au premier axe de rotation A1 et/ou au deuxième axe de
rotation A2, par exemple une rotation de 180°.
[0053] Le moyen de limitation de course 70 peut com-
porter au moins deux surfaces de fixation 76, 78 agen-
cées sur des faces opposées du moyen de limitation de
course 70. Le moyen de limitation de course 70 conforme
au premier exemple de réalisation comporte deux surfa-
ces de fixation 76, 78. Le moyen de limitation de course
70 conforme au deuxième exemple de réalisation et au
troisième exemple de réalisation comporte une seule sur-
face de fixation 76.
[0054] Le moyen de limitation de course 70 comportant
deux surfaces de fixation 76, 78 peut être transféré d’une
position de fixation, dans laquelle le moyen de limitation
de course 70 est fixé au boitier 30 par le biais d’une pre-
mière surface de fixation parmi les deux surfaces de fixa-
tion 76, 78, à une position de fixation, dans laquelle le
moyen de limitation de course 70 est fixé au boitier 30
par le biais d’une deuxième surface de fixation parmi les
deux surfaces de fixation 76, 78, par une rotation du
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moyen de limitation de course 70 autour d’un axe qui est
perpendiculaire eu premier axe de rotation A1 et/ou au
deuxième axe de rotation A2 et/ou qui est horizontal par
rapport à la position de la menuiserie 0, rotation par
exemple de 180°.
[0055] Le moyen de limitation de course 70 conforme
au premier mode de réalisation peut en outre comporter
une troisième surface de butée 75 et/ou une quatrième
surface de butée 77. La première surface de butée 72
et/ou la deuxième surface de butée 74 peuvent être agen-
cé pour interagir avec la première surface butoir 64 et/ou
la deuxième surface butoir 66 pour limiter la course du
moyen de manoeuvre 12 lorsque le moyen de limitation
de course 70 est fixé au boitier par le biais de la première
surface de fixation 76. La troisième surface de butée 75
et/ou la quatrième surface de butée 77 peuvent être
agencé pour interagir avec la première surface butoir 64
et/ou la deuxième surface butoir 66 pour limiter la course
du moyen de manoeuvre 12 lorsque le moyen de limita-
tion de course 70 est fixé au boitier par le biais de la
deuxième surface de fixation 78.
[0056] Le moyen de limitation de course 70 conforme
au premier mode de réalisation peut ainsi comporter un
total de quatre positions de fixation distinctes : deux po-
sitions de fixation faisant usage de la première surface
de fixation 76 parmi les deux surfaces de fixation 76, 78
ainsi que deux positions de fixation faisant usage de la
deuxième surface de fixation 78 parmi les deux surfaces
de fixation 76, 78.
[0057] Les deux positions de fixation distinctes faisant
usage de la même surface de fixation 76, 78 du moyen
de limitation de course 70 peuvent différer par leur posi-
tion angulaire par rapport une rotation autour d’un axe
qui est parallèle au premier axe de rotation A1 et/ou au
deuxième axe de rotation A2 , par exemple une rotation
de 180°.
[0058] Ainsi, le moyen de limitation de course 70 peut
interagir avec les surfaces butoirs 64, 66 du fourreau 60
par le biais de la première surface de butée 72 et/ou la
deuxième surface de butée 74, lorsque le moyen de li-
mitation de course 70 est fixé au boitier 30 par le biais
de la première surface de fixation 76 et interagir avec les
surfaces butoirs 64, 66 du fourreau 60 par le biais de la
troisième surface de butée 75 et/ou la quatrième surface
de butée 77, lorsque le moyen de limitation de course 70
est fixé au boitier 30 par le biais de la deuxième surface
de fixation 78.
[0059] Ainsi, la première surface de butée 72 peut
s’étendre dans un plan qui est parallèle au plan dans
lequel s’étend la deuxième surface de butée 74 pour per-
mettre une différence angulaire de 180° entre les la pre-
mière position d’extrémité et la deuxième position d’ex-
trémité lorsque le moyen de limitation de course 70 est
fixé au boitier 30 par le biais de la première surface de
fixation 76. En outre, la troisième surface de butée 75
peut s’étendre dans un plan qui est orthogonal au plan
dans lequel s’étend la quatrième surface de butée 77
pour permettre une différence angulaire de 90° entre les

la première position d’extrémité et la deuxième position
d’extrémité lorsque le moyen de limitation de course 70
est fixé au boitier 30 par le biais de la deuxième surface
de fixation 78.
[0060] Les avantages découlant de la présente inven-
tion sont substantiels. En particulier le dispositif de renvoi
de fouillot 20 conforme à la présente demande permet
de garantir un positionnement de fin de course du moyen
de manoeuvre 12, en position ouverte ou fermée du sys-
tème de verrouillage 10, parfaitement aligné avec la tra-
verse de la menuiserie 0 qu’il équipe.

Revendications

1. Dispositif de renvoi de fouillot pour un système de
verrouillage (10) d’une menuiserie (0), ledit système
de verrouillage (10) comportant un organe de com-
mande (11), un élément de verrouillage (14) tel
qu’une gâche et un dispositif de verrouillage (16) tel
qu’un crochet de verrouillage ou tel qu’un galet de
verrouillage déplaçable en fonction d’une rotation de
l’organe de commande (11), le dispositif de renvoi
de fouillot (20) comportant un boitier (30), un organe
transmetteur (40) logé dans ledit boîtier (30) et apte
à pivoter autour d’un premier axe de rotation (A1) et
un organe récepteur (50) logé dans ledit boitier (30)
et apte à recevoir une première partie d’un moyen
de manoeuvre (12) de la menuiserie, ledit organe
récepteur (50) étant logé dans ledit boitier (30) de
sorte à être apte à pivoter autour d’un deuxième axe
de rotation (A2), le dispositif de renvoi de fouillot (20)
comportant en outre un ou plusieurs engrenages
(22) permettant de transformer le pivotement de l’or-
gane récepteur (50) en prise avec un élément de
manoeuvre du moyen de manoeuvre (12) autour du
deuxième axe de rotation (A2) en un mouvement de
rotation de sens et d’amplitude similaire de l’organe
transmetteur (40), conçu pour être en prise avec l’or-
gane de commande (11) du système de verrouillage
(10), autour du premier axe de rotation (A1), carac-
térisé en ce que le dispositif de renvoi de fouillot
(20) comporte un fourreau (60) apte à recevoir une
deuxième partie du moyen de manoeuvre (12) et
apte à pivoter autour du deuxième axe de rotation
(A2) et un moyen de limitation de course (70) du
moyen de manoeuvre et/ou du fourreau (60) apte à
limiter la course du pivotement autour du deuxième
axe de rotation (A2) du moyen de manoeuvre (12)
et/ou du fourreau (60) entre une première position
d’extrémité de la course du pivotement et une
deuxième position d’extrémité de la course du pivo-
tement.

2. Dispositif de renvoi de fouillot selon la revendication
1, caractérisé en ce que le moyen de limitation de
course (70) est fixé au boitier (30) ou intégré dans
le boitier (30).
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3. Dispositif de renvoi de fouillot selon l’une quelconque
des revendications 1 ou 2, caractérisé en ce que
le premier axe de rotation (A1) est parallèle au
deuxième axe de rotation (A2) et/ou non-aligné au
deuxième axe de rotation (A2).

4. Dispositif de renvoi de fouillot selon l’une quelconque
des revendications 1 à 3, caractérisé en ce que le
fourreau (60) comporte une excroissance (62) fai-
sant saillie dans une direction orthogonale au
deuxième axe de rotation (A2) pourvue d’une pre-
mière surface butoir (64) ou en ce que le fourreau
(60) comporte un évidement (61) en forme d’arc de
cercle délimité par deux extrémités, une première
surface butoir (64) étant formée à une première ex-
trémité parmi les extrémités de l’évidement (61).

5. Dispositif de renvoi de fouillot selon la revendication
4, caractérisé en ce que le moyen de limitation de
course (70) comporte une première surface de butée
(72), la première surface butoir (64) venant en appui
contre la première surface de butée (72) lorsque le
moyen de manoeuvre (12) prend la première posi-
tion.

6. Dispositif de renvoi de fouillot selon la revendication
5, caractérisé en ce que le moyen de limitation de
course (70) comporte une deuxième surface de bu-
tée (74) et en ce que l’excroissance (62) est pourvue
d’une deuxième surface butoir (66) ou une deuxième
surface butoir (66) est formée à une deuxième ex-
trémité opposée à la première extrémité de l’évide-
ment (61), la deuxième surface butoir (66) venant
en appui contre la deuxième surface de butée (74)
lorsque le moyen de manoeuvre (12) prend la
deuxième position.

7. Dispositif de renvoi de fouillot selon l’une quelconque
des revendications 1 à 6, caractérisé en ce que le
moyen de limitation de course (70) comporte des
moyens de fixation au boitier (30) et au moins une
surface de fixation (76, 78), ledit boitier (30) étant
pourvu d’une face avant (32) contre laquelle est pla-
quée la surface de fixation (76, 78).

8. Dispositif de renvoi de fouillot selon la revendication
7, caractérisé en ce que le moyen de limitation de
course (70) comporte au moins deux surfaces de
fixation (76, 78) agencées sur des faces opposées
du moyen de limitation de course (70).

9. Dispositif de renvoi de fouillot selon l’une quelconque
des revendications 7 ou 8, caractérisé en ce que
la face avant (32) et/ou la ou les surface(s) de fixation
(76, 78) s’étende(nt) dans un plan qui est orthogonal
au premier axe de rotation (A1) et/ou au deuxième
axe de rotation (A2).

10. Dispositif de renvoi de fouillot selon l’une quelconque
des revendications 1 à 9, caractérisé en ce que le
moyen de limitation de course (70) est apte à être
fixé au boitier (30) dans au moins deux positions de
fixation distinctes.

11. Menuiserie de type porte ou fenêtre comportant un
dormant (2), deux ouvrants (1, 1’) dont au moins un
est mobile en translation et/ou en rotation par rapport
au dormant (2), un moyen de manoeuvre et un sys-
tème de verrouillage (10) comportant un organe de
commande (11), un élément de verrouillage (14) tel
qu’une gâche, un dispositif de verrouillage (16) tel
qu’un crochet de verrouillage ou tel qu’un galet de
verrouillage déplaçable en fonction d’une rotation de
l’organe de commande (11), ladite menuiserie (0)
comportant en outre un dispositif de renvoi de fouillot
(20) selon l’une quelconque des revendications 1 à
10.
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