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(54) DISPOSITIF DE ROULEMENT POUR OUVRANT COULISSANT

(57)  Linvention concerne un dispositif de roulement
(10) pour ouvrant coulissant (4) d’'une menuiserie (0) dé-
placable le long d’'une direction de coulissement (C), ledit
dispositif de roulement (10) comprenant au moins un
chariot (20) comprenant une embase (22) pourvue d’au
moins deux éléments d’appui (26), et au moins deux uni-
tés de roulement (28, 29) chacune reliée a 'embase (22)
et pourvue d’un galet de roulement (30) ainsi que d’'une
zone d’appui (32) venant en appui contre I'un parmi les

[Fig.2A]

éléments d’appui (26), une premiere unité de roulement
(28) parmi les au moins deux unités de roulement (28,
29) étant accouplée a une deuxiéme unité de roulement
(29) parmi les au moins deux unités de roulement (28,
29) de sorte a former une premiere liaison mécanique
(34) reliant la premiére unité de roulement (28) a la
deuxiéme unité de roulement (29) et présentantau moins
un degré de liberté.
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Description

[0001] L’invention concerne un dispositif de roulement
pour ouvrant coulissant d’'une menuiserie, de préférence
pour un ouvrant coulissant de type porte, fenétre ou ana-
logue, ainsi qu’'une menuiserie comprenant un ouvrant
coulissant pourvu d’un tel dispositif de roulement.
[0002] La présente invention trouvera son application
dans le domaine de la quincaillerie du batiment et a trait
aux menuiseries pourvues d’'un ouvrant coulissant. Elle
concerne, plus particulierement, un tel dispositif de rou-
lement congu pour partiellement s’inscrire dans un profilé
dudit ouvrant définissant la traverse inférieure dudit
ouvrant.

[0003] Les menuiseries présentant un ouvrant coulis-
sant nécessitent habituellement, pour assurer la mobilité
de I'ouvrant par rapport a un dormant de la menuiserie,
un dispositif de roulement présentant en général au
moins deux systémes de translation, communément ap-
pelé chariots, et un au moins systéme de verrouillage
réversible permettant de relier 'un au moins des mon-
tants verticaux de I'ouvrant et du dormant. Chaque cha-
riot comprend, en général, au moins un galet roulant sur
un rail lié au cadre inférieur du chassis, mais peut com-
porter davantage de galets, selon le poids de I'ouvrant a
déplacer. Chaque chariot est également immobilisé au
contact du profil inférieur de I'ouvrant.

[0004] Le plus souvent, I'un au moins des chariots
équipant I'ouvrant est réglable en hauteur, pour assurer
un bon accostage des profils verticaux de I'ouvrant et du
dormant et garantir ainsi le verrouillage a I'aide du sys-
teme de verrouillage. De maniére classique, ce réglage
en hauteur se fait au travers d’une vis intégrée au chariot
ou encore d'une tringlerie, accessible depuis la ou les
extrémités de la traverse inférieure de 'ouvrant.

[0005] Or, dans le cas d’'un chariot a deux galets, une
articulation est rendue nécessaire par linclinaison du
vantail occasionnée par le réglage en hauteur de 'un au
moins des chariots. Cette articulation est, en général,
réalisée au travers d’une unité de roulement portant deux
galets, articulée sensiblement en son centre par rapport
au bottier du chariot. Or, cette disposition limite automa-
tiquement a deux le nombre de galets par chariot, puis-
qu’au-dela de deux galets, il y aura toujours un galet au
moins qui ne portera pas de charge, sachant qu’une ligne
ne peut passer que par deux points (principe du boggie
de wagon de chemin de fer).

[0006] Il est par ailleurs connu par le document EP 4
039 929 au nom du déposant, un dispositif de roulement
pour ouvrant coulissant comportant un boitier accueillant
au moins deux unité de roulements disposées en appui
'une derriere l'autre. Dans chacune des unités de rou-
lement est monté en rotation autour d’un axe horizontal
un galet de roulement. Par ailleurs, lesdits unité de rou-
lements sont montées dans le boitier mobile en transla-
tion dans au moins une direction verticale et une direction
horizontale. Ce boitier comporte des rampes d’appui in-
clinées aveclesquelles viennenten applique une surface
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d’appui d’inclinaison sensiblement identique que com-
portent lesdits unités de roulement. Au travers de
moyens de réglage et par interaction des rampes d’appui
du boitier aves les surface d’appui d’inclinaison identi-
que, il en résulte un ajustement en hauteur des unités
de roulement dans ledit boitier. En cas de défaut de pa-
rallélisme entre I'ouvrant et le rail support le long duquel
sont amenés a évoluer les galets, le boitier est amené a
basculer au-dessus des unités de roulement entrainant
un déplacement relatif par glissement de ces unités de
roulement 'une par rapport a l'autre.

[0007] Le document WO 2011/100788 décrit un état
de la technique similaire, a savoir un dispositif de roule-
ment pour ouvrant coulissant comportant un boitier ac-
cueillant deux unités de roulement disposées en appui
'une derriere I'autre. Toutefois, les rampes d’appui incli-
nées du boitier comportent, chacune, un rail en T sur
lequel s’engage une glissiere ménagée au niveau de la
surface d’appui inclinée que comporte chacune des uni-
tés de roulement. Celle-ci sont par ailleurs emboitées
'une dans l'autre a hauteur de leur zone d’appui I'une
contre l'autre, emboitement préservant la possibilité a
ces surfaces en appui de se déplacer par glissement
l'une sur l'autre.

[0008] Ce glissement des surfaces d’appui des unités
de roulement le long des rampes, conjointement au glis-
sement des unités de roulement entre elles peut entrai-
ner des situations de blocage et un réglage difficile.
[0009] Dans une démarche inventive, le demandeur
est allé a I'encontre de I'enseignement résultant de I'état
de la technique en imaginant que les unités de roulement
ne doivent pas nécessairement étre libre en translation
a hauteur de leur zone d’appui réciproque.

[0010] Ainsi, I'invention concerne un dispositif de rou-
lement pour ouvrant coulissant d’'une menuiserie, de pré-
férence pour un ouvrant coulissant de type porte, fenétre
ou analogue, ledit ouvrant coulissant étant apte a étre
déplacé le long d’'une direction de coulissement, ledit dis-
positif de roulement comprenant au moins un chariot
comprenant une embase pourvue de moyens de fixation
permettant la fixation du chariot a un profilé dudit ouvrant
définissant la traverse inférieure dudit ouvrant et pourvue
d’au moins deux éléments d’appui, et au moins deux uni-
tés de roulement chacune reliée a 'embase et pourvue
d’'un galet de roulement monté libre en rotation autour
d’un axe de rotation ainsi que d’'une zone d’appui venant
en appui contre I'un parmi les éléments d’appui, une pre-
miere unité de roulement parmiles au moins deux unités
de roulement étant accouplée a une deuxiéme unité de
roulement parmi les au moins deux unités de roulement
de sorte a former une premiére liaison mécanique reliant
la premiére unité de roulement a la deuxiéme unité de
roulement. Avantageusement, la premiére liaison méca-
nique présente un degré de liberté permettant un bascu-
lement de la premiére unité de roulement par rapport a
la deuxiéme unité de roulement autour d’'un axe de pivo-
tement, 'axe de pivotement s’étendant préférentielle-
ment dans une direction qui est parallele a I'axe de rota-
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tion et/ou orthogonale a la direction de coulissement.
[0011] Ledispositifde roulementselonl’invention peut
étre aisément adapté pour soutenir des différents
ouvrants de dimension et/ou poids différent(s).

[0012] Préférentiellement, les unités de roulement
sont alignées les unes derriére les autres le long d’'une
direction qui est essentiellement paralléle a la direction
de coulissement et/ou orthogonale a I'axe de rotation
et/ou orthogonale a I'axe de pivotement.

[0013] Selon une possibilité, la zone d’appui vient en
appui contre I'un parmi les éléments d’appui pour former
une deuxiéme liaison mécanique présentant au moins
un degré de liberté.

[0014] Selon une caractéristique additionnelle possi-
ble, le chariot comporte un élément de réglage permet-
tant d’ajuster I'écart entre 'embase et les unités de rou-
lement dans une premiére direction d’ajustement qui est
paralléle a la direction de coulissement et/ou une deuxié-
me direction d’ajustement qui est orthogonale a la direc-
tion de coulissement et/ou orthogonale a I'axe de rota-
tion.

[0015] Selon une variante, I'élément de réglage com-
porte une vis de réglage s’étendant essentiellementdans
une direction qui est paralléle a la direction de coulisse-
ment.

[0016] Selon une variante préférentielle du dispositif
de roulement, la zone d’appui vient en appui contre 'un
parmi les éléments d’appui indépendamment d’une in-
clinaison de I'unité de roulement pourvue de cette méme
zone d’appui.

[0017] De préférence, la zone d’appui et/ou les élé-
ments d’appui présentent au moins une surface voutée.
[0018] Selon une variante préférentielle, chaque dis-
positif de roulement est pourvu d’un seul galet de roule-
ment.

[0019] Selon une caractéristique additionnelle possi-
ble, 'embase comporte une pluralité de trongons reliés
les uns aux autres, au moins deux des trongons parmi
la pluralité de trongons étant chacun pourvu d’un parmi
les éléments d’appui.

[0020] la présente conception permet de s’affranchir
de la limitation a deux galets par chariot.

[0021] L’invention concerne encore une menuiserie
comprenant un ouvrant coulissant, de préférence un
ouvrant coulissant de type porte, fenétre ou analogue,
comportant au moins un profilé définissant la traverse
inférieure dudit ouvrant et un dispositif de roulement se-
lon l'invention, le moyen de fixation de 'embase du dis-
positif de roulement étant fixé au profilé.

[0022] D’autres buts et avantages de la présente in-
vention apparaitront au cours de la description qui va
suivre, se rapportant a trois exemples de réalisation.
[0023] Lacompréhension de cette description sera fa-
cilitée en se référant aux dessins ci-joints dans lesquels :

[Fig.1] est une représentation schématisée d'une
menuiserie sous forme d’une fenétre équipée d'un
systéeme de verrouillage pour une menuiserie cou-
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lissante selon les exemples de réalisation ;

[Fig.2A] est une représentation schématisée en
perspective du dispositif de roulement selon un pre-
mier exemple de réalisation ;

[Fig.2B] est une représentation schématisée d'une
coupe du dispositif de roulement selon le premier
exemple de réalisation ;

[Fig.3A] est une représentation schématisée en
perspective du dispositif de roulement selon un
deuxiéme exemple de réalisation ;

[Fig.3B] est une représentation schématisée latérale
du dispositif de roulement selon le deuxiéme exem-
ple de réalisation ;

[Fig.3C] est une représentation schématisée vue du
dessus du dispositif de roulement selon le deuxiéme
exemple de réalisation ;

[Fig.4A] est une représentation schématisée en
perspective du dispositif de roulement selon un troi-
siéme exemple de réalisation ;

[Fig.4B] est une représentation schématisée latérale
dudispositifde roulement selon le troisieme exemple
de réalisation ; et

[Fig.4C] est une représentation schématisée vue du
dessus du dispositif de roulement selon le troisieme
exemple de réalisation.

[0024] Telle que représentée dans les figures des des-
sins ci-joints, la présente demande concerne un dispositif
de roulement 10 pour ouvrant coulissant 4 d’'une menui-
serie 0, de préférence pour un ouvrant coulissant de type
porte, fenétre ou analogue. Ledit ouvrant coulissant 4 est
apte a étre déplace le long d’une direction de coulisse-
ment C. Ledit dispositif de roulement 10 comprend au
moins un chariot 20 comprenant une embase 22 pourvue
de moyens de fixation 24 permettant la fixation du chariot
20 a un profilé 6 dudit ouvrant 4 définissant la traverse
inférieure dudit ouvrant 4 et pourvue d’au moins deux
éléments d’appui 26, et au moins deux unités de roule-
ment 28, 29 chacune relié a 'embase 22 et pourvue d’'un
galet de roulement 30 monté libre en rotation autour d’un
axe de rotation R ainsi que d’'une zone d’appui 32 venant
en appui contre I'un parmi les éléments d’appui 26. Une
premiére unité de roulement 28 parmiles au moins deux
unités de roulement28, 29 estaccouplée a une deuxiéme
unité de roulement 29 parmi les au moins deux unités de
roulement 28, 29 de sorte a former une premiére liaison
mécanique 34 reliant la premiére unité de roulement 28
a la deuxiéme unité de roulement 29 et présentant au
moins un degré de liberté.

[0025] Laprésente demande concerne égalementune
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menuiserie 0 comprenant un ouvrant coulissant 5, de
préférence un ouvrant coulissant de type porte, fenétre
ou analogue, comportant au moins un profilé 6 définis-
sant la traverse inférieure dudit ouvrant 5 et un dispositif
de roulement 10 selon la présente demande. Le moyen
de fixation 24 de 'embase 22 du chariot 20 du dispositif
de roulement 10 est fixé au profilé 6.

[0026] Tel que représenté dans la figure 1 de la pré-
sente demande, la menuiserie 0 peut étre équipée de
moyens de verrouillage 1 et d’au moins un moyen de
manoeuvre, tel une motorisation ou une poignée de ma-
noeuvre 4. La direction de coulissement C correspond a
un mouvement d’ouverture horizontal du vantail 5. La
direction de coulissement C est assurée au travers du
ou des chariots 20 faisant partie du dispositif de roule-
ment 10 roulant sur un ou des rails 12 intégrés ou rap-
portés sur une traverse 8 d'undormant 7 de la menuiserie
0.

[0027] Les moyens de verrouillage 1 peuvent encore
étre prévus pour collaborer avec au moins un chariot 20
du dispositif de roulement 10 de maniere a assurer le
réglage et/ou le levage et la dépose du vantail 5 sous
I'action du moyen de manoeuvre 4 et selon une direction
verticale Y, principalement orientée selon la direction du
poids du vantail 5.

[0028] Lapremiere liaison mécanique 34 peut présen-
ter un degré de liberté permettant un basculement de la
premiére unité de roulement 28 par rapport ala deuxieme
unité de roulement 29 autour d’'un axe de pivotement P,
I'axe de pivotement P s’étendant préférentiellementdans
une direction qui est paralléle a I'axe de rotation R et/ou
orthogonale a la direction de coulissement C.

[0029] Les unités de roulement 28, 29 peuvent étre
alignées les unes derriére les autres le long d’'une direc-
tion qui est essentiellement paralléle a la direction de
coulissement C et/ou orthogonale a I'axe de rotation R
et/ou orthogonale a I'axe de pivotement P.

[0030] La zone d’appui 32 peut venir en appui contre
P'un parmi les éléments d’appui 26 pour former une
deuxiéme liaison mécanique 36 présentant au moins un
degré de liberté.

[0031] Le chariot 20 peut comporter un élément de ré-
glage 38 permettant d’ajuster I'écart entre 'embase 22
et les unités de roulement 28, 29 dans une premiére di-
rection d’ajustement qui est parallele a la direction de
coulissement C et/ou une deuxieme direction d’'ajuste-
ment qui est orthogonale a la direction de coulissement
C et/ou orthogonale a I'axe de rotation R.

[0032] La zone d’appui 32 peut venir en appui contre
I'un parmi les éléments d’appui 26 indépendamment
d’une inclinaison de l'unité de roulement 28, 29 pourvue
de cette zone d’appui 32.

[0033] La zone d’appui 32 et/ou les éléments d’appui
26 peuvent présenter au moins une surface voutée 27.
[0034] Chaque unité de roulement 28, 29 peut étre
pourvue d’un seul galet de roulement 30.

[0035] La premiére unité de roulement 28 parmi les
unités de roulement 28, 29 peut étre désignée unité de
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roulement principale et la deuxiéme unité de roulement
29 parmi les unités de roulement 28, 29 ainsi que toutes
les éventuelles unités de roulement additionnelles peu-
vent étre désignées unités de roulement auxiliaires.
[0036] L’unité de roulement principale 28 peut étre at-
telée a une ou plusieurs unités de roulement auxiliaires
29, placés en série entre eux ou a la suite de 'unité de
roulement principale. Les unités de roulement auxiliaires
29 peuvent présenter au moins deux zones de contact
40, 42 avec le boitier principal : une premiére zone de
contact 40 permet de positionner le ou les boitiers auxi-
liaires par rapport au boitier principal et/ou a 'embase
22 dans la direction de coulissement C ; la deuxiéme
zone de contact 42 est matérialisée par la zone d’appui
32 et/ou les éléments d’appui 26 et permet a 'embase
22 et/ou a 'unité de roulement principale de transférer
une commande de réglage de hauteur aux unités de rou-
lement auxiliaires. En particulier, ces deux zones de con-
tact40, 42 sontindépendantes de l'inclinaison de chaque
unité de roulement 28, 29 par rapport au rail 12 et/ou au
profilé inférieur 6 de I'ouvrant 0. Chaque unité de roule-
ment aucxiliaire étant muni d’'un seul galet 30, il est donc
apte a s’incliner et apte a transférer indépendamment la
commande de réglage en hauteur aux potentiels unités
de roulement suivants. L'avantage immédiat d’une telle
conception estde rationaliser lafabrication des systémes
de verrouillage pour en diminuer les colts, et de permet-
tre une combinaison plus importante d’unités de roule-
ment placées en série, donc une meilleure adaptation du
nombre de galets 30 a la charge.

[0037] Dans un premier exemple de réalisation repré-
senté dans les figures 2A et 2B, 'embase 22 du chariot
10 recoit I'élément de réglage 38. L’élément de réglage
38 peut comporter une vis de réglage 39, en prise avec
une biellette 41, elle-méme articulée sur la premiéere unité
de roulement 28 correspondant a l'unité de roulement
principale. Cette premiére unité de roulement 28 corres-
pondant a l'unité de roulement principale présente au
moins une réserve oblongue 44, inclinée par rapport a
la direction de coulissement C et accueillant une excrois-
sance 46 liée a 'embase 22. La deuxiéme unité de rou-
lement 29 et/ou la ou les unités de roulement auxiliaires
peuvent également présenter au moins une telle réserve
oblongue 44, inclinée par rapport a la direction de cou-
lissement C et accueillant une excroissance additionnel-
le 46 liée a I'embase 22. L’unité de roulement principale
et/ou la premiéere unité de roulement 28 est relié a au
moins une unité de roulement auxiliaire et/ou a la deuxie-
me unité de roulement 29 au travers de la premiéere
liaison mécanique 34, apte a I'entrainer 'unité de roule-
ment auxiliaire et/ou la deuxiéme unité de roulement 29
selon la direction de coulissement C. Chacune des unités
de roulement 28, 29 posséde encore la zone d’appui 32
matérialisant conjointementavec 'un des éléments d’ap-
pui 26 la deuxiéme zone de contact, autorisant un mou-
vement angulaire de chaque unité de roulement 28, 29
sensiblement selon I'axe de pivotement P, perpendicu-
laire a la direction de coulissement C et au plan principal
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de l'ouvrant 5. Enfin, chaque unité de roulement 28, 29
accueille un seul galet de roulement 30.

[0038] Dans le deuxiéme exemple de réalisation re-
présenté dans les figures 3A a 3C, un jeu de pentes in-
clinées 48 remplace la réserve oblongue 44 et des lan-
guettes 50 remplacent les excroissances 46 prévues
dans le premier exemple de réalisation représenté dans
les figures 2A et 2B. Par ailleurs, 'embase 22 unique est
subdivisée en au moins deux trongons 23. En particulier,
les unités de roulement 28, 29 sont prévues clipsables
sur 'embase 22 et/ou les trongons 23, par exemple par
clipsage du jeu de pentes inclinées 48 sur les languettes
50, et les liaisons formées au niveau de la deuxiéme
zone de contact 44 peuvent étre engagées ou escamo-
tées sans outillage ni axe traversant, ce quirend le chariot
20 particulierement simple a assembler et a poser.
[0039] Dans le troisieme exemple de réalisation, les
unités de roulement 28, 29 et 'embase 22 sont prévues
pour étre réalisées a partir de flasques 52 reliées par des
entretoises 54. Parailleurs, d’'une part, les éléments d’ap-
pui 26 sont réalisés par des biellettes 56 articulées sur
'embase 22 et, d’autre part, les zones d’appui 32 sur les
unités de roulement 28, 29 sont formées par un pergage
58.

[0040] Ensomme, quel que soitle mode de réalisation
choisi, il est possible de faire varier le nombre d’unités
de roulement 28, 29 entre une unité et au moins trois
unités, tout en conservant un point de réglage unique en
hauteur pour I'ensemble des unités de roulement 28, 29,
et une adaptation angulaire de chaque unités de roule-
ment 28, 29 a I'inclinaison entre 'ouvrant et le rail 12.

Revendications

1. Dispositif de roulement pour ouvrant coulissant (4)
d’'une menuiserie (0), de préférence pour un ouvrant
coulissant de type porte, fenétre ou analogue, ledit
ouvrant coulissant (4) étant apte a étre déplacé le
long d’une direction de coulissement (C), ledit dis-
positif de roulement (10) comprenant au moins un
chariot (20) comprenant une embase (22) pourvue
de moyens de fixation (24) permettant la fixation du
chariot (20) a un profilé (6) dudit ouvrant (4) définis-
sant la traverse inférieure dudit ouvrant (4) et pour-
vue d’au moins deux éléments d’appui (26), et au
moins deux unités de roulement (28, 29) chacune
reliée a 'embase (22) et pourvue d’un galet de rou-
lement (30) monté libre en rotation autour d’'un axe
de rotation (R) ainsi que d’une zone d’appui (32) ve-
nant en appui contre I'un parmiles éléments d’appui
(26), une premiere unité de roulement (28) parmiles
au moins deux unités de roulement (28, 29) étant
accouplée a une deuxiéme unité de roulement (29)
parmi les au moins deux unités de roulement (28,
29) de sorte a former une premiére liaison mécani-
que (34) reliant la premiere unité de roulement (28)
a la deuxiéme unité de roulement (29), caractérisé
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en ce que la premiére liaison mécanique (34) pré-
sente un degré de liberté permettant un basculement
de la premiére unité de roulement (28) par rapport
a la deuxieme unité de roulement (29) autour d’'un
axe de pivotement (P), 'axe de pivotement (P)
s'étendant préférentiellement dans une direction qui
est paralléle a I'axe de rotation (R) et/ou orthogonale
a la direction de coulissement (C).

Dispositif de roulement selon la revendication 1, ca-
ractérisé en ce que les unités de roulement (28, 29)
sont alignées les unes derriére les autres le long
d’une direction qui est essentiellement paralléle a la
direction de coulissement (C) et/ou orthogonale a
I'axe de rotation (R) et/ou orthogonale a I'axe de pi-
votement (P).

Dispositif de roulement selon I'une quelconque des
revendications 1 a 2, caractérisé en ce que la zone
d’appui (32) vient en appui contre I'un parmi les élé-
ments d’appui (26) pour former une deuxieéme liaison
mécanique (36) présentant au moins un degré de
liberté.

Dispositif de roulement selon I'une quelconque des
revendications 1 a 3, caractérisé en ce que le cha-
riot (20) comporte un élément de réglage (38) per-
mettant d’ajuster I'écart entre 'embase (22) et les
unités de roulement (28, 29) dans une premiere di-
rection d’ajustement qui est paralléle a la direction
de coulissement (C) et/ou une deuxiéme direction
d’ajustement qui est orthogonale a la direction de
coulissement (C) et/ou orthogonale a I'axe de rota-
tion (R).

Dispositif de roulement selon I'une quelconque des
revendications 1 a 4, caractérisé en ce que la zone
d’appui (32) vient en appui contre I'un parmi les élé-
ments d’appui (26) indépendamment d’une inclinai-
son de 'unité de roulement (28, 29) pourvue de cette
zone d’appui (32).

Dispositif de roulement selon I'une quelconque des
revendications 1 a 5, caractérisé en ce que la zone
d’appui (32) et/ou les éléments d’appui (26) présen-
tent au moins une surface voutée (27).

Dispositif de roulement selon I'une quelconque des
revendications 1 a 6, caractérisé en ce que chaque
unité de roulement (28, 29) est pourvue d’'un seul
galet de roulement (30).

Dispositif de roulement selon I'une quelconque des
revendications 1 a 7, caractérisé en ce que I'em-
base (22) comporte une pluralité de trongons (23)
reliés les uns aux autres, au moins deux des tron-
cons (23) parmi la pluralité de trongons (23) étant
chacun pourvu d’un parmiles éléments d’appui (26).
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Menuiserie comprenant un ouvrant coulissant (5),
de préférence un ouvrant coulissant de type porte,
fenétre ou analogue, comportant au moins un profilé
(6) définissant la traverse inférieure dudit ouvrant (5)
et un dispositif de roulement (10) selon I'une quel-
conque des revendications 1 a 8, le moyen de fixa-
tion (24)de 'embase (22) du chariot (20) du dispositif
de roulement (10) étant fixé au profilé (6). 1
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