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(54) HANDWERKZEUGMASCHINE

(57) Es wird ein Verfahren zur Ortung einer Hand-
werkzeugmaschine (100) mit einer Kommunikationsein-
heit (140) offenbart, wobei ein Aktivierungssignal (180)
durch die Kommunikationseinheit (140) empfangen wird.

Es wird vorgeschlagen, dass beim Empfang des Ak-
tivierungssignals (180) ein Ortungssignal (190) ausge-
löst wird.



EP 4 385 669 A3

2

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55



EP 4 385 669 A3

3

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55


	Bibliographie
	Zusammenfasung
	Recherchenbericht

