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CARRURE PAR EMBOITEMENT

(67)  Linvention concerne un dispositif (10) pour
ouvrir une boite de montre comportant un fond fixé a une
carrure par emboitement caractérisé en ce qu’il com-
prend un posage (11) fixé a un bati (12) et destiné a
maintenir en position une boite d’'une montre, au moins
un chariot (13 ; 14) mobile en translation par rapport au
bati (12) selon une direction X, le chariot (13 ; 14) com-
portant un porte-outil (130 ; 140) auquel est fixé un cou-

teau, le dispositif (10) comporte en outre un élément de
commande (16) destiné a étre sollicité par un utilisateur,
relié cinématiquement au chariot (13 ; 14) par I'intermé-
diaire d’'un organe de transmission configuré de sorte
que lorsque I'élément de commande (16) est sollicité, le
chariot (13 ; 14)estentrainé entranslation versle posage
(11) ou dans un sens opposé au posage (11).
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Description

Domaine technique de l'invention

[0001] L’invention reléeve du domaine de l'outillage
dans le secteur de la microtechnique, en particulier dans
le secteur horloger.

[0002] Plus particulierement, I'invention concerne un
dispositif pour ouvrir une boite de montre comportant un
fond fixé a une carrure par emboitement.

Arriére-plan technologique

[0003] Il existe un grand nombre de situations dans
lesquellesil est nécessaire d’ouvrir la boite d’'une montre,
par exemple, durant le processus d’assemblage de la
montre, notamment afin de régler le mouvement horloger
ou afin de nettoyer l'intérieur de la boite, ou alors aprés
la réalisation de tests d’étanchéité. Naturellement, il est
également nécessaire d’ouvrir la boite d’'une montre du-
rant la réalisation d’opérations de service aprés-vente.
[0004] Cette ouverture est réalisée en retirant le fond
de la carrure. |l existe plusieurs types de fixation d’un
fond a une carrure, tel que les fonds vissés, les fonds
fixés par une liaison baionnette, les fonds emboités, etc.
[0005] Dans le cas de fonds fixés a la carrure par em-
boitement, le fond comporte une cavité sur sa périphérie
destinée a recevoir la pointe d’un outil pour retirer le fond
de la carrure. En particulier, apres avoir engagé la pointe
de l'outil dans la cavité, I'horloger fait levier en prenant
appui sur la carrure avec 'outil pour séparer progressi-
vement le fond de la carrure.

[0006] Cette intervention est relativement délicate a
réaliser et demande une grande attention a I'’horloger
chargé d’effectuer une telle opération. En particulier,
I'outil risque d’'endommager, ou au moins de marquer, le
fond ou la carrure s’il est entrainé, par accident, dans un
mouvement incontrdlé.

[0007] Lorsquils sont marqués ou endommagés, le
fond ou la carrure sont soit polis, soit remplacés, ce qui
engendre des frais qui ne peuvent évidemment pas étre
pris en charge par le propriétaire de la montre.

[0008] Laprésenteinvention vise a fournir un outil pour
ouvrir une boite de montre, en particulier pour séparer
un fond d’'une carrure d’'une montre, de maniere simple
et rapide, sans risquer de dégrader le fond ou la carrure.

Résumé de l'invention

[0009] L’invention résout les inconvénients précités et
concerne, a cet effet, concerne un dispositif pour ouvrir
une boite de montre comportant un fond fixé a une car-
rure par emboitement. Le dispositif comprend un posage
fixé a un bati et destiné a maintenir en position une boite
d’'une montre et au moins un chariot mobile en translation
par rapport au bati selon une direction X. Le chariot com-
porte un porte-outil auquel est fixé un couteau. Le dis-
positif comporte en outre un élément de commande des-
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tiné a étre sollicité par un utilisateur, relié cinématique-
ment au chariot par I'intermédiaire d’un organe de trans-
mission configuré de sorte que lorsque I'élément de com-
mande est sollicité, le chariot est entrainé en translation
vers le posage ou dans un sens opposé au posage.
[0010] Dansdes modes particuliers de réalisation, I'in-
vention peut comporter en outre I'une ou plusieurs des
caractéristiques suivantes, prises isolément ou selon
toutes les combinaisons techniquement possibles.
[0011] Dans des modes particuliers de réalisation, le
dispositif comprend deux chariots mobiles en translation
par rapport au bati selon la direction X, de part et d’autre
du posage, I'organe de transmission étant configuré de
sorte que lorsque I'élément de commande est sollicité,
les chariots sont entrainés en translation dans des sens
opposés.

[0012] Dans des modes particuliers de réalisation, le
dispositif comprend un module de réglage de I'écarte-
ment minimal entre les deux porte-outils, configuré de
sorte a pouvoir modifier 'amplitude de la course de cha-
cun des chariots.

[0013] Dans des modes particuliers de réalisation, le
module de réglage de I'écartement minimal entre les
deux porte-outils comporte deux butées agencées cha-
cune entre I'un des porte-outils et le posage, et un arbre
de positionnement auquel est fixé un organe de manoeu-
vre, ledit arbre de positionnement coopérant par liaison
hélicoidale avec chacune des butées par I'intermédiaire
de portions filetées de sens opposés.

[0014] Dans des modes particuliers de réalisation, le
posage comprend un module de réglage de sa position
linéaire configuré pour entrainer en translation le posage
selon une direction Z orthogonale a la direction X.
[0015] Dans des modes particuliers de réalisation, le
module de réglage de la position linéaire du posage est
formé par un corps de posage agencé de maniére mobile
en translation dans une structure du posage, le corps de
posage comportant une portion filetée coopérant avec
un organe de manoeuvre selon une liaison hélicoidale.
[0016] Dans des modes particuliers de réalisation, le
posage est mobile en rotation autour d’'une direction Z
orthogonale a la direction X et comprend un module de
réglage de sa position angulaire configuré de sorte a li-
bérer le posage en rotation autour de la direction Z ou a
immobiliser le posage en rotation.

[0017] Dans des modes particuliers de réalisation, le
module de réglage de la position angulaire du posage
comporte un organe d’indexation adapté a bloquer le po-
sage dans une position angulaire de référence.

[0018] Dans des modes particuliers de réalisation, le
module de réglage de la position angulaire du posage
comporte une bague logée dans une cavité du posage,
ladite bague étant destinée a maintenir en position la
boite de montre et étant mobile en translation autour de
la direction Z et étant immobilisé en translation par un
élément de blocage.

[0019] Dans des modes particuliers de réalisation, le
module de réglage de la position angulaire du posage
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comporte un organe élastique de positionnement fixé au
posage, destiné a travailler en compression et destiné a
coopérer avec une cavité de la bague lorsque la bague
atteint la position angulaire de référence.

[0020] Dans des modes particuliers de réalisation, au
moins le chariot comporte un module d’ajustement de la
position du couteau qu’il porte, ledit module d’ajustement
étant configuré pour déplacer le couteau par rapport au
chariot selon au moins une direction paralléle a la direc-
tion X.

[0021] Dansdes modes particuliers de réalisation, I'or-
gane de transmission comporte une came solidaire en
rotation avec I'élément de commande, ladite came com-
prenant deux chemins de came avec chacun desquels
coopeére un suiveur, lesdits suiveurs étant respective-
ment fixés a I'un et 'autre des chariots.

[0022] Dans des modes particuliers de réalisation, les
deux chemins de came sont symétriques I'un de I'autre
selon une symétrie dont le centre est aligné sur I'axe de
rotation de la came.

[0023] Dans des modes particuliers de réalisation, le
dispositif comprend un module de réglage de la position
angulaire de I'élément de commande par rapport au bati
autour d’une direction Y orthogonale a la direction X.
[0024] Dans des modes particuliers de réalisation, la
came est reliée cinématiquement a I'élément de com-
mande par l'intermédiaire du module de réglage de la
position angulaire de I'élément de commande.

[0025] Dans des modes particuliers de réalisation, le
module de réglage de la position angulaire de I'élément
de commande comporte une roue d’'indexation solidaire
enrotation aveclacame etun élémentd’indexation adap-
té a coopérer avec la roue d’indexation dans une parmi
plusieurs positions angulaires de sorte a solidariser en
rotation I'élément de commande et la roue d’indexation.
[0026] Dans des modes particuliers de réalisation, le
bati comporte deux flasques agencés de part et d’autre
du posage, lesdits flasque comportant des ouvertures a
travers lesquelles s’étendent des tiges de guidage en
translation que comporte I'un des chariots dit « premier
chariot », le porte-outil du premier chariot étant solidaire
en translation avec les tiges de guidage.

[0027] Dans des modes particuliers de réalisation, 'un
des chariots, dit « second chariot » est configuré pour
étre guidé en coulissement par les tiges de guidage.

Breve description des figures

[0028] D’autres caractéristiques et avantages de I'in-
vention apparaitront a la lecture de la description dé-
taillée suivante donnée a titre d’exemple nullement limi-
tatif, en référence aux dessins annexés dans lesquels :

- lafigure 1 représente une vue en perspective d’'un
dispositif pour ouvrir une boite de montre selon un

exemple préféré de réalisation de I'invention ;

- lafigure 2 représente une autre vue en perspectif du
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dispositif de la figure 1 ;

- lafigure 3 représente une vue en coupe du dispositif
de la figure 1 selon le plan de coupe A ;

- lafigure 4 représente une vue de c6té du dispositif
de la figure 1 ;

- lafigure 5 représente une vue en coupe du dispositif
de la figure 1 selon le plan de coupe B.

Description détaillée de 'invention

[0029] La présente invention concerne un dispositif 10
pour ouvrir une boite de montre, en particulier une boite
comprenant un fond assemblé a une carrure par emboi-
tement. Ce fond comporte, de fagon connue de ’homme
du métier, une cavité sur sa périphérie destinée a rece-
voir la pointe d’un outil, en particulier d’'un couteau.
[0030] Comme visible sur les figures 1 a 5 dans un
exemple préféré de réalisation de I'invention, le dispositif
10 comporte un posage 11 destiné a maintenir en posi-
tion la bofite afin de pouvaoir I'ouvrir par séparation du fond
et de la carrure, tel que décrit en détail ci-apreés.

[0031] Le dispositif 10 comporte un bati 12 auquel est
fixé le posage 11 et au moins un chariot 13 ou 14 mobile
en translation par rapport au bati 12 selon une direction
X sur laquelle est agenceé le posage 11. Le chariot 13 ou
14 comporte un porte-outil 130 ou 140 auquel est fixé un
couteau dont I'extrémité libre est destinée a s’introduire
dans la cavité du fond de la montre immobilisée par le
posage 11 afin d’ouvrir la boite de montre.

[0032] Le dispositif 10 comporte en outre un élément
de commande 16 destiné a étre sollicité par un utilisateur.
Tel que décrit plus en détail dans la suite du texte, I'élé-
ment de commande 16 estrelié cinématiquement au cha-
riot 13 ou 14 par l'intermédiaire d’'un organe de transmis-
sion configuré de sorte que lorsque I'élément de com-
mande 16 est sollicité, le chariot 13 ou 14 est entrainé
en translation vers le posage 11 ou dans un sens opposé
au posage 11 selon le sens dans lequel I'élément de
commande 16 est sollicité.

[0033] Il va de soi que la forme de réalisation de l'in-
vention dans laquelle le dispositif 10 comporte un unique
chariot 13 ou 14 est particulierement adaptée aux fonds
de montre comportant une unique cavité destinée a re-
cevoir le couteau.

[0034] Dans la forme de réalisation de I'invention dé-
crite dans la suite du texte et illustrée sur les figures, le
dispositif 10 comporte deux chariots 13 et 14. Il est donc
destiné en particulier a ouvrir des boites dont le fond
comporte deux cavités sur sa périphérie. Naturellement,
les éléments décrits ci-aprés, excepté ceux relatifs au
second chariot 13 ou 14 ou en connexion avec ce dernier,
sont communs aux deux formes de réalisation de I'inven-
tion.

[0035] Comme visible surles figures, les deux chariots
13 et 14 sont mobiles en translation par rapport au bati
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12 selon la direction X, de part et d’autre du posage 11.
Autrement dit, dans un référentiel li¢ au posage 11, les
chariots 13 et 14 sont diamétralement opposés 'un de
l'autre. Il va de soi que, dans cet exemple de réalisation
de l'invention, les cavités du fond sont également diamé-
tralement opposées 'une de 'autre. L'organe de trans-
mission est configuré de sorte que lorsque I'élément de
commande 16 est sollicité, les chariots 13 et 14 sont en-
trainés en translation dans des sens opposés. Ainsi, les
couteaux portés par les porte-outils 130 et 140 sont in-
troduits concomitamment dans les cavités qui leurs sont
propres, et exercent sur la boite des forces antagonistes
de méme intensité.

[0036] Dans I'exemple préféré de réalisation de I'in-
vention, I'élément de commande 16 est formé par un
levier destiné a étre pivoté par un utilisateur de sorte a
rapprocher ou a éloigner les porte-outils 130 et 140 I'un
de l'autre.

[0037] Alternativement, il peut étre envisagé que I'élé-
ment de commande 16 soit formé par tout organe de
préhension apte a étre animé d’'un mouvement de rota-
tion et/ou de translation par un utilisateur.

[0038] L’organe de transmission comporte préféren-
tiellement une came 17 solidaire en rotation avec I'élé-
ment de commande 16. Préférentiellement, 'axe de ro-
tation de I'élément de commande 16 et celui de la came
17 sont confondus. Ces axes sont désignés sur la figure
1 par la direction Y, cette direction étant orthogonale a
la direction X. Comme visible sur la vue en coupe de la
figure 3, la came 17 estfixée sur un arbre de transmission
18 avec lequel elle est solidaire en rotation, ici grace a
une section carrée de I'arbre de transmission 18 et d’une
ouverture de la came 17 dans laquelle il est engagé. Na-
turellement, le blocage en rotation de I'arbre de trans-
mission 18 et de la came 17 peut étre réalisé par tout
moyen approprié, tel qu’'une goupille, une clavette, une
section de I'arbre de transmission 18 et de I'ouverture de
lacame 17 de formes polygonales complémentaires, etc.
[0039] La came 17 comprend deux chemins de came
170 avec chacun desquels coopére un suiveur 131 ou
141, lesdits suiveurs 131 et 141 étant respectivement
fixés al'unetl'autre des chariots 13 et 14. Dans I'exemple
préféré de réalisation, chaque chemin de came 17 est
formé par une ouverture traversante s’étendant selon
une direction curviligne, ici selon une direction conforme
a un arc d’'un demi-cercle, tel que le montre la figure 3.
[0040] Afin que les chariots 13 et 14 se déplacent a
des vitesses identiques, les chemins de la came 17 sont
symétriques I'un de l'autre selon une symétrie dont le
centre est aligné sur I'axe de rotation de la came 17.
Cette symétrie est visible sur la figure 3.

[0041] Lessuiveurs 131 et 141 sont préférentiellement
sous la forme de doigts, tels qu'illustrés sur la figure 3,
respectivement engagés a travers les chemins de came
170. Dans I'exemple de réalisation représenté sur les
figures, chaque chariot 13, 14 comporte une chape 132,
142 de fixation comprenant deux parois paralleles en vis-
a-vis, entre lesquelles s’étend un suiveur 131, 141, cha-
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que suiveur 131 et 141 étant fixé par chacune de ses
extrémités a I'une des parois. Ainsi, la came 17 est tou-
jours disposée dans I'espace formé entre les parois de
chaque chape 132, 142, comme visible sur les figures 1
et 2.

[0042] L’arbre de transmission 18 est monté pivotant
dans un premier flasque 120 du bati 12 décrit plus en
détail dans la suite du texte, de part et d’autre duquel
sont agencés les chapes 132, 142.

[0043] Avantageusement, ledispositif 10 peutcompor-
ter un module de réglage de la position angulaire de I'élé-
ment de commande 16 par rapport au bati 12 autour de
la direction Y. Un tel module de réglage est représenté
surlesfigures 1, 2 et4 et relie cinématiquement I'élément
de commande 16 a la came 17 afin de transmettre aux
chariots 13 et 14 les efforts générés par la sollicitation
de I'élément de commande 16 pour provoquer leurs dé-
placements respectifs.

[0044] En particulier, le module de réglage de la posi-
tion angulaire de I'élément de commande 16 comporte
une roue d’indexation 160 solidaire en rotation avec la
came 17 par le biais de I'arbre de transmission 18, ce
dernier étant solidaire en rotation avec la roue d’indexa-
tion 160. Le blocage en rotation de I'arbre de transmis-
sion 18 et de la roue d’indexation 160 peut étre réalisé
par tout moyen approprié, tel qu’'une goupille, une cla-
vette, des sections de formes polygonales complémen-
taires entre I'arbre de transmission 18 et une ouverture
de la roue d’indexation 160 par laquelle il est engageé.
[0045] Le module de réglage de la position angulaire
de I'élément de commande 16 comporte également un
élément d’indexation 161 adapté a coopérer avec la roue
d’'indexation 160 dans une parmi plusieurs positions an-
gulaires de cette derniere de sorte a solidariser en rota-
tion I'élément de commande 16 et la roue d’indexation
160.

[0046] Comme le montrentles figures 1 et 4, I'élément
d’'indexation 161 est fixé a I'’élément de commande 16 et
est adapté a étre engagé de maniére amovible dans un
parmi plusieurs trous périphériques de la roue d’'indexa-
tion 160, les trous étant régulierement répartis autour de
'axe de rotation de ladite roue d’indexation 160, c’est-a-
dire autour de la direction Y. On comprend ici que plus
le nombre de trous est élevé, plus I'élément de comman-
de 16 peut occuper un nombre de positions angulaires
différentes. L’élément d’'indexation 161 est formé dans
le présent exemple de réalisation par un doigt d’indexa-
tion porté par un bras fixé sur I'élément de commande
16 et agencé de fagon mobile en rotation par rapport a
la roue d’indexation 160.

[0047] Avantageusement, le dispositif 10 peut égale-
ment comporter un module de réglage de I'écartement
minimal entre les deux porte-outils 130 et 140, configuré
de sorte a pouvoir modifier I'amplitude de la course de
chacun des chariots 13 et 14.

[0048] En particulier, comme visible sur la figure 3, le
module de réglage de I'écartement minimal entre les
deux porte-outils 130 et 140 comporte deux butées 133
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et 143 agencées chacune entre I'un des porte-outils 130
et 140 etle posage 11, et un arbre de positionnement 21
auquel est fixé un organe de manoeuvre 22. L’arbre de
positionnement 21 coopére par liaison hélicoidale avec
chacune des butées 133 et 143 par I'intermédiaire de
portions filetées de sens opposés. Ainsi, la sollicitation
de'organe de manoeuvre 22 permetle déplacement des
butées 133 et 143 dans des sens opposés. Dans 'exem-
ple deréalisation de l'invention représenté surles figures,
I'arbre de positionnement 21 est engagé de maniere mo-
bile en rotation a travers un second flasque 121 du bati
12 sensiblement paralléle au premier flasque 120.
[0049] Comme représenté sur les figures 1 a 4, l'orga-
ne de manoeuvre 22 comporte une molette fixée sur une
extrémité de I'arbre de positionnement 21. L'organe de
manoeuvre 22 peut également comporter un écrou de
réglage 220 constituant une butée de la molette afin de
sécuriser la position des butées 133 et 143 tout en per-
mettant son réglage fin. Un tel écrou de réglage 220 est
engagé sur I'arbre de positionnement 21 de facon libre
en rotation et coopére avec le second flasque 121 par
une liaison hélicoidale.

[0050] Comme on peut le déduire au vu de ce qui pré-
céde et des figures, le module de réglage de I'écartement
minimal entre les deux porte-outils 130 et 140 permet de
modifier la position d’une fin de course de I'élément de
commande 16.

[0051] Le premier et le second flasques 120 et 121
sont l'un et l'autre fixés a une embase 123 du bati 12
portant 'ensemble du dispositif 10. lls sont, par ailleurs,
agenceés de part et d’autre du posage 11 tel qu’il peut
étre déduit du texte ci-dessus et comme le montrent les
figures. Le premier et le second flasques 120 et 121 com-
portent des ouvertures a travers lesquelles s’étendent
destiges de guidage 134 en translation dont est doté I'un
des chariots dit « premier chariot » 13.

[0052] Le porte-outil 130 du premier chariot 13 est so-
lidaire en translation avec les tiges de guidage 134. Les
tiges de guidage 134 sont agencées de fagon paralléle
'une par rapport a I'autre dans I'exemple préféré de réa-
lisation de l'invention, de part et d’autre du posage 11,
de sorte que ce dernier se trouve interposé entre lesdites
tiges de guidage 134. Une telle disposition permet une
répartition uniforme des efforts en jeu sur les tiges de
guidage 134 lors de I'ouverture d’une boite de montre.
[0053] Avantageusement, la chape 132 du premier
chariot 13 relie fixement, c’est-a-dire sans degré de li-
berté, les deux tiges de guidage 134 au niveau d’'une de
leurs extrémités libres, comme le montrent les figures 2
a4.

[0054] Dans I'exemple de réalisation représenté sur
les figures, le second chariot 14 est configuré pour étre
guidé en coulissement par les tiges de guidage 134. Ain-
si, la conception du dispositif 10 est simplifiée et relati-
vement robuste.

[0055] Préférentiellement, au moins I'un des premier
ou second chariots 13 ou 14 comporte, au niveau de son
porte-outil 130 ou 140, un module d’ajustement de la
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position du couteau qu'il porte. Plus précisément, le mo-
dule d’ajustement est configuré pour déplacer le couteau
par rapport au premier ou second chariot 13 ou 14 selon
au moins une direction paralléle a la direction X.

[0056] Comme visible sur la figure 3, le module d’ajus-
tement peut comporter un coulisseau 150 comprenant
un logement destiné a recevoir le couteau, et une vis de
réglage 151 apte a agir sur le coulisseau 150 de sorte a
le rapprocher ou I'éloigner du posage 11.

[0057] Dans I'exemple préféré de réalisation de l'in-
vention, le posage 11 comprend un module de réglage
de sa position linéaire configuré pour entrainer en trans-
lation le posage 11 selon une direction Z orthogonale a
la direction X tel que représenté sur la figure 1.

[0058] En particulier, le module de réglage de la posi-
tion linéaire du posage 11 est formé par un corps de
posage agencé de maniére mobile en translation dans
une structure 116 du posage 11. Comme le montrent les
vues en coupe des figures 3 et 5, le corps de posage
comporte un support 110 destiné a maintenir la boite en
position, relié a une portion de guidage 111 emmanché
avec un degré de liberté en translation dans une partie
tubulaire de la structure 116 du posage 11.

[0059] La portion de guidage 111 est prolongée par
une portion filetée 112 coopérant avec un organe de ma-
noeuvre 113 selon une liaison hélicoidale, de maniére
directe ou indirecte. Dans I'exemple préféré de réalisa-
tion de I'invention, la portion filetée 112 coopére directe-
ment avec un filetage d’une roue, par exemple cannelée
sur sa périphérie pour faciliter sa manipulation.

[0060] Avantageusement, comme visible sur les figu-
res 3 et 5, la portion de guidage 111 présente un trou
traversant 114, préférentiellement de forme oblongue, a
travers lequel s’étend l'arbre de positionnement 21 du
module de réglage de I'écartement minimal entre les
deux porte-outils 130 et 140. On comprend ici que I'arbre
de positionnement 21 s’étend au niveau de chacune des
extrémités du trou traversant 114 lorsque le posage 11
occupe 'une et l'autre de ses positions linaires extrémes.
[0061] Avantageusement, le posage 11 peut étre mo-
bile en rotation autour de la direction Z et peut compren-
dre un module de réglage de sa position angulaire. Ce
module de réglage est configuré de sorte a libérer le po-
sage 11 en rotation autour de la direction Z ou a immo-
biliser le posage 11 en rotation. En particulier, le module
de réglage de la position angulaire du posage 11 est apte
a autoriser la rotation du posage 11 dans toute position
angulaire qu’il est susceptible d’occuper.

[0062] A ceteffet, dansl'exemple préféré de réalisation
représenté sur les figures, le module de réglage de la
position angulaire du posage 11 comporte une bague
115, présentant une forme de révolution, logée dans une
cavité du posage 11, et en particulier du support 110, de
telle sorte que I'axe de révolution de la bague 115 soit
confondu avec la direction Z. La bague 115 est destinée
arecevoir la boite de montre et a la maintenir en position
par le biais par exemple de goupilles. La bague 115 est
immobilisée en translation par un élément de blocage
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fixé au support 110. Plus précisément, comme le mon-
trentles figures 3 et 5, labague 115 comporte une ouver-
ture centrale dans laquelle est engagé un plot du support
110 s’étendant selon la direction Z. L’élément de blocage
peut étre formé par une rondelle 117 fixée au plot central
par une vis de sorte a recouvrir une partie de la bague
115. Plus particulierement, dans I'exemple de réalisation
représenté sur les figures, la rondelle 117 s’étend radia-
lement au-dela du plot de sorte a recouvrir une lévre pé-
riphérique interne de la bague 115. Autrement dit, la ba-
gue 115 comporte une lévre périphérique interne formant
un épaulement avec lequel coopere la rondelle 117 pour
bloquer la mobilité en translation de la bague 115.
[0063] Le module de réglage de la position angulaire
du posage 11 peut comporter un élément de blocage en
rotation apte a autoriser ou a bloquer la rotation de la
bague 115 autour de la direction Z. Cet élément de blo-
cage est formé préférentiellement par un organe d’in-
dexation 119 adapté a bloquer le posage 11 dans au
moins une position angulaire prédéterminée, dite
« position de référence ». Plus précisément, I'organe
d’'indexation 119 peut présenter la forme d’un doigt mo-
bile en translation entre une position représentée sur la
figure 5, dans laquelle il est engagé dans un trou radial
du support 110 et dans un trou radial de la bague 115,
et dans laquelle il interdit la rotation de la bague 115
relativement au support 110, et une position de dégage-
ment dans laquelle il est retiré du trou radial de la bague
115 et dans laquelle il libére donc la rotation de la bague
115. L’'organe d’indexation 119 peut étre contraint dans
la position d’engagement dans le trou radial de la bague
115 par un organe élastique (non représenté sur les fi-
gures).

[0064] Avantageusement, le module de réglage de la
position angulaire du posage 11 peut comporter un or-
gane élastique de positionnement 118 fixé au posage
11, en particulier au support 110, destiné a travailler en
compression et destiné a coopérer avec une cavité de
la bague 115 de sorte a fournir une indication a un utili-
sateur lorsque la bague 115 atteint la position angulaire
de référence. Plus précisément, I'organe élastique de
positionnement 118 peut étre formé parun patin a ressort
a bille. Lors de la rotation de la bague 115 autour de la
direction Z, une fois que la bague 115 atteint la position
de référence, I'organe élastique de positionnement 118
coopére avec la cavité de ladite bague 115 ce qui, d’'une
part, provoque un retour haptique pour un utilisateur, et
d’autre part, demande de vaincre une résistance pour
déloger I'organe élastique de positionnement 118 de la
cavité de ladite bague 115 afin de poursuivre la rotation
de ladite bague 115.

[0065] Une fois la position de référence identifiée, la
bague 115 peut étre verrouillée dans cette position par
I'organe d’indexation 119.

[0066] Ainsi, le posage 11 peut adopter une position
angulaire prédéfinie de maniére simple et rapide, touten
étant assuré de son immobilisation dans cette position.
[0067] De maniére plus générale, il est a noter que les
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modes de mise en oeuvre et de réalisation considérés
ci-dessus ont été décrits a titre d’exemples non limitatifs,
et que d’autres variantes sont par conséquent envisa-
geables.

Revendications

1. Dispositif (10) pour ouvrir une boite de montre com-
portant un fond fixé a une carrure par emboitement
caractérisé en ce qu’il comprend un posage (11)
fixé a un bati (12) et destiné a maintenir en position
une boite d’'une montre, au moins un chariot (13 ;
14) mobile en translation par rapport au bati (12)
selon une direction X, le chariot (13 ; 14) comportant
un porte-outil (130 ; 140) auquel est fixé un couteau,
le dispositif (10) comporte en outre un élément de
commande (16) destiné a étre sollicité par un utili-
sateur, relié cinématiquement au chariot (13 ; 14)
par I'intermédiaire d’un organe de transmission con-
figuré de sorte que lorsque I'élément de commande
(16) est sollicité, le chariot (13 ; 14) est entrainé en
translation vers le posage (11) ou dans un sens op-
posé au posage (11).

2. Dispositif (10) selon la revendication 1, comprenant
deux chariots (13, 14) mobiles en translation par rap-
portaubati (12) selon la direction X, de part et d’autre
du posage (11), 'organe de transmission étant con-
figuré de sorte que lorsque I'élément de commande
(16) est sollicité, les chariots (13, 14) sont entrainés
en translation dans des sens opposés.

3. Dispositif (10) selon la revendication 2, comprenant
un module de réglage de I'écartement minimal entre
les deux porte-outils (130, 140), configuré de sorte
a configuré de sorte a pouvoir modifier 'amplitude
de la course de chacun des chariots (13, 14).

4. Dispositif (10) selon la revendication 3, dans lequel
le module de réglage de I'écartement minimal entre
les deux porte-outils (130, 140) comporte deux bu-
tées (133, 143) agencées chacune entre I'un des
porte-outils (130 ; 140) et le posage (11), et un arbre
de positionnement (21) auquel est fixé un organe de
manoeuvre (22), ledit arbre de positionnement (21)
coopérant par liaison hélicoidale avec chacune des
butées (133, 143) par l'intermédiaire de portions fi-
letées de sens opposés.

5. Dispositif (10) selon I'une des revendications 1 a 4,
dans lequel le posage (11) comprend un module de
réglage de sa position linéaire configuré pour entrai-
ner en translation le posage (11) selon une direction
Z orthogonale a la direction X.

6. Dispositif (10) selon la revendication 5, dans lequel
le module de réglage de la position linéaire du po-
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sage (11) est formé par un corps de posage agencé
de maniére mobile en translation dans une structure
(116)du posage (11), le corps de posage comportant
une portion filetée coopérant avec un organe de ma-
noeuvre (113) selon une liaison hélicoidale.

Dispositif (10) selon I'une des revendications 1 a 6,
dans lequel le posage (11) est mobile en rotation
autour d’'une direction Z orthogonale a la direction X
et comprend un module de réglage de sa position
angulaire configuré de sorte a libérer le posage (11)
en rotation autour de la direction Z ou a immobiliser
le posage (11) en rotation.

Dispositif (10) selon la revendication 7, dans lequel
le module de réglage de la position angulaire du po-
sage (11) comporte un organe d’'indexation (119)
adapté a bloquer le posage (11) dans une position
angulaire de référence.

Dispositif (10) selon I'une des revendications 7 ou
8, dans lequel le module de réglage de la position
angulaire du posage (11) comporte une bague (115)
logée dans une cavité du posage (11), ladite bague
(115) étant destinée a maintenir en position la boite
de montre et étant mobile en translation autour de
la direction Z et étant immobilisé en translation par
un élément de blocage.

Dispositif (10) selon la revendication 9, dans lequel
le module de réglage de la position angulaire du po-
sage (11) comporte un organe élastique de position-
nement (118) fixé au posage (11), destiné a travailler
en compression et destiné a coopérer avec une ca-
vité de la bague (115) lorsque la bague (115) atteint
la position angulaire de référence.

Dispositif (10) selon I'une des revendications 1 a 10,
dans lequel le chariot (13, 14) comporte un module
d’ajustement de la position du couteau qu'il porte,
ledit module d’ajustement étant configuré pour dé-
placer le couteau par rapport au chariot (13 ; 14)
selon au moins une direction paralléle a la direction
X.

Dispositif (10) selon la revendication 2 et/ou 'une de
ses revendications dépendantes, dans lequel I'orga-
ne de transmission comporte une came (17) solidai-
re en rotation avec I'élément de commande (16), la-
dite came (17) comprenant deux chemins de came
(17) avec chacun desquels coopére un suiveur (131,
141), lesdits suiveurs (131, 141) étant respective-
ment fixés a I'un et 'autre des chariots (13, 14).

Dispositif (10) selon la revendication 12, dans lequel
les deux chemins de came (17) sont symétriques
I'un de l'autre selon une symétrie dont le centre est
aligné sur I'axe de rotation de la came (17).
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14. Dispositif (10) selon I'une des revendications 1 a 13,

15.

16.

17.

18.

comprenant un module de réglage de la position an-
gulaire de I'élément de commande (16) par rapport
au bati (12) autour d’'une direction Y orthogonale a
la direction X.

Dispositif (10) selon les revendications 12 ou 13, et
la revendication 14, dans lequel la came (17) est
reliée cinématiquement a I'élément de commande
(16) par l'intermédiaire du module de réglage de la
position angulaire de I'élément de commande (16).

Dispositif (10) selon la revendication 15, dans lequel
le module de réglage dela position angulaire de I'élé-
ment de commande (16) comporte une roue d’in-
dexation (160) solidaire enrotation avecla came (17)
et un élément d’'indexation (161) adapté a coopérer
avec la roue d’indexation (160) dans une parmi plu-
sieurs positions angulaires de sorte a solidariser en
rotation I'élément de commande (16) et la roue d’in-
dexation (160).

Dispositif (10) selon la revendication 2 et/ou I'une de
ses revendications dépendantes, dans lequel le bati
(12) comporte deux flasques (120, 121) agencés de
part et d’autre du posage (11), lesdits flasque (120,
121) comportant des ouvertures a travers lesquelles
s’étendent des tiges de guidage (134) en translation
que comporte 'undes chariots dit « premierchariot »
(13), le porte-outil (130) du premier chariot (13) étant
solidaire en translation avec les tiges de guidage
(134).

Dispositif (10) selon la revendication 17, dans lequel
I'un des chariots, dit « second chariot » (14) est con-
figuré pour étre guidé en coulissement par les tiges
de guidage (134).



EP 4 390 573 A1




EP 4 390 573 A1

/‘i\\\\\ 77 M '// /// LN /\/’/'/'// \ 134
217 by Il e NN
SN N = AN \\\ RERAN
N }\\b\ 7:[\\\Y\\ \Qgs \\Ni/% \\\\i\&\\ N\ i - s\\\\\\\\s\\\ig 170
121—Food W b A N o 400 13
T / v Vi 1\ S
I T AN 123
\ \
116 133 114 112 111 143 113
12_’/7

s
‘\134
121—T_ a 5

~120 13
| ] VAR w
113 11(6
12’/'




Fig. 5
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