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(54) HANDGEFUHRTES ARBEITSGERAT
(567)  Die Erfindung betrifft ein handgefiihrtes Arbeits-
gerat,

umfassend einen im Gehause (2) ausgebildeten Kuihl-
luftkanal (10) zur Fihrung eines Kuhlluftstromes (11),
mindestens ein Kihlluftgitter (30), wobei das mindestens
eine Kuhlluftgitter (30) an dem Kanaleinlass (26)
und/oder dem Kanalauslass (27) angeordnet ist, wobei
das Gehause (2) eine Tragstruktur (15) umfasst, wobei
die Tragstruktur (15) gegenliber dem mindestens einen

Kuhlluftgitter (28, 30) als separates Bauteil ausgebildet
ist, und wobei in dem Kuhlluftkanal (10) eine zwischen
dem Kuihlluftgitter (28, 30) und der Tragstruktur (15) an-
geordnete Abstitzvorrichtung (16) vorgesehen ist, wobei
das Kunhlluftgitter (28, 30) und die Abstitzvorrichtung (16)
derart ausgelegt und zueinander angeordnet sind, dass
eine auf das Kuhlluftgitter (28, 30) wirkende Kraft (F) von
dem Kuhlluftgitter (28, 30) Uber die Abstitzvorrichtung
(16) auf die Tragstruktur (15) Ubertragbar ist.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindungbetrifftein handgefiihrtes Arbeits-
gerat gemal den Merkmalen des Oberbegriffs nach An-
spruch 1.

[0002] Es sind handgefiihrte Arbeitsgerate bekannt,
die ein Gehause und einen im Gehduse angeordneten
Antriebsmotor umfassen. Uber den Antriebsmotor wird
ein Werkzeug des Arbeitsgerates angetrieben. Zur Kiih-
lung des Antriebsmotors umfasst ein derartiges Arbeits-
gerat ublicherweise einen Kihlluftkanal. Entlang des
Kihlluftkanals stromt ein Kihlluftstrom, der durch den
Antriebsmotor stromt, um diesen zu kihlen.

[0003] Kanaleinlass und Kanalauslass des Kihlluftka-
nals des Arbeitsgerates sind jeweils mit einem Kuhlluft-
gitter versehen. Derartige Kuhlluftgitter weisen eine Viel-
zahl von zueinander beabstandeten Gitterrippen auf.
Zwischen den einzelnen Gitterrippen kann Luft in den
Kuhlluftkanal einstrdmen oder aus dem Kiihlluftkanal he-
rausstromen. Ein Kuhlluftgitter ist Teil des Gehauses des
Arbeitsgerates und weist im Vergleich zur restlichen Ge-
hausestruktur eine geringe Beanspruchbarkeit auf.
[0004] Es ist daher Aufgabe der Erfindung, ein gat-
tungsgemalies Arbeitsgerat anzugeben, dass bei gleich-
bleibender Funktionalitat hinsichtlich des Ein- oder Aus-
stromens von Luft eine erhohte Beanspruchbarkeit des
Kuhlluftgitters aufweist.

[0005] Diese Aufgabe wird durch ein handgeflhrtes
Arbeitsgerat mit den Merkmalen des Anspruchs 1 geldst.
[0006] Das erfindungsgemale handgefiihrte Arbeits-
gerat, umfasst ein Gehause und einen im Gehause an-
geordneten Antriebsmotor, wobei der Antriebsmotor zum
Antrieb eines Werkzeuges des Arbeitsgerates vorgese-
hen ist, einen im Gehause ausgebildeten Kihlluftkanal
zur Flhrung eines Kihlluftstromes, wobei der Kihlluft-
kanal mindestens einen Kanaleinlass und mindestens
einen Kanalauslass aufweist, mindestens ein Kiihlluftgit-
ter, wobei das mindestens eine Kiihlluftgitter an dem Ka-
naleinlass und/oder dem Kanalauslass angeordnet ist,
wobeidas Gehause eine Tragstruktur umfasst, wobeidie
Tragstruktur gegentiber dem mindestens einen Kihlluft-
gitter als separates Bauteil ausgebildet ist, und wobei in
dem Kihlluftkanal eine zwischen dem Kuhlluftgitter und
der Tragstruktur angeordnete Abstitzvorrichtung vorge-
sehen ist, wobei das Kuhlluftgitter und die Abstltzvor-
richtung derart ausgelegt und zueinander angeordnet
sind, dass eine auf das Kuhlluftgitter wirkende Kraft von
dem Kihlluftgitter tGber die Abstitzvorrichtung auf die
Tragstruktur Ubertragbar ist.

[0007] Wird das handgefiihrte Arbeitsgerat beispiels-
weise auf einen nicht ebenen Untergrund abgestellt,
kann eine dulRere Kraft auf das Kihlluftgitter wirken. Um
eine Beschadigung des Kihlluftgitters zu vermeiden,
wird das Kuhlluftgitter durch die Abstltzvorrichtung ge-
gen eine zu hohe Verformung geschiitzt. Die auf das
Kuhlluftgitter wirkende Kraft wird zuerst auf die Abstiitz-
vorrichtung Ubertragen. Anschliefend erfolgt eine weite-
re Ubertragung der Kraft von der Abstiitzvorrichtung auf
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die Tragstruktur, die Teil des Gehauses ist. Somit wird
die auf das Kuhlluftgitter wirkende, aulRere Beanspru-
chung auf das restliche Gehause Ubertragen, noch bevor
eine Beschadigung des Kihlluftgitters erfolgt.

[0008] Esistvorteilhaft vorgesehen, dass das Kihlluft-
gitter und die Abstltzvorrichtung derart ausgelegt und
zueinander angeordnet sind, dass bei der Ubertragung
der Kraft, die eine Verformung des Kihlluftgitters bis zur
Anlage des Kunhlluftgitters an der Abstutzvorrichtung be-
wirkt, das Kuhlluftgitter lediglich elastisch verformt wird.
Wirkt die Kraft nicht mehr auf das Kahlluftgitter, verformt
sich das Kuhlluftgitter wieder zuriick in seine Ausgangs-
form. Durch die Abstiitzvorrichtung wird die auf das Kiihl-
luftgitter wirkende Kraft in das Gehause abgeleitet, noch
bevor eine plastische Verformung oder eine Bruchdeh-
nung des Kuhlluftgitters auftritt.

[0009] Esist vorteilhaft vorgesehen, dass die Abstutz-
vorrichtung mindestens teilweise mit der Tragstruktur
fest verbunden ist. Besonders vorteilhaft ist die Abstitz-
vorrichtung mindestens teilweise mit der Tragstruktur
einteilig ausgebildet. In einer alternativen Ausflihrung
des Arbeitsgerates kann es auch vorgesehen sein, dass
die Abstltzvorrichtung getrennt von der Tragstruktur
ausgebildet ist und mit dem Kuhlluftgitter fest verbunden
ist, insbesondere einteilig ausgebildet ist.

[0010] Vorteilhaft ist die Abstiitzvorrichtung beziglich
des Kuhlluftgitters als separates Bauteil ausgebildet. Be-
sonders bevorzugt ist die Abstitzvorrichtung beweglich
relativ zum Kuhlluftgitter ausgebildet. Besonders bevor-
zugt ist eine Relativbewegung zwischen der Abstiitzvor-
richtung und dem Kuhlluftgitter mdglich. Somit wird eine
Wirkung von Scherkraften auf die Abstitzvorrichtung
vermieden. Somit wirken auf die Abstlitzvorrichtung bei
entsprechendem Krafteintrag auf das Kuhlluftgitter im
Wesentlichen Druckkréfte. In geringem MalRe kénnen
auch Biegekrafte an der Abstltzvorrichtung wirken.
[0011] Esist vorteilhaft vorgesehen, dass die Abstutz-
vorrichtung und das Kuhlluftgitter im unbelasteten Zu-
stand des Kihlluftgitters beabstandet zueinander ange-
ordnet sind. Der Abstand zwischen der Abstitzvorrich-
tung und dem Kuhlluftgitter betrdgt héchstens 3 mm.
Wirkt die Kraft F auf das Kuhlluftgitter, lasst der Abstand
zwischen dem Kuhlluftgitter und der Abstitzvorrichtung
eine elastische Verformung des Kuhlluftgitters zu, bevor
sich diese kontaktieren. Die Energie kann durch die elas-
tische Verformung des Kihlluftgitters teilweise abgebaut
werden, teilweise bereits lediglich Gber das Kuhlluftgitter
in das Gehause eingeleitet werden. Die dann noch ver-
bleibende Energie kann dann bei Kontakt zwischen Kuhl-
luftgitter und Abstitzvorrichtung tiber die Abstiitzvorrich-
tung in das Gehause eingeleitet werden. Dadurch wer-
den ein stufenweiser Energieabbau sowie eine stufen-
weise Energieverteilung in das Gehause des Arbeitsge-
rates sichergestellt. Eine solche Energieverteilung ist be-
sonders schonend fir das Gehéuse.

[0012] Esistbevorzugt vorgesehen, dass die Abstutz-
vorrichtung aus mindestens einer rippenartigen
Stltzwand gebildet ist, wobei die Stiitzwand eine Anla-
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geflache aufweist, Uber welche die auf das Kihlluftgitter
wirkende Kraft unmittelbar von dem Kuhlluftgitter auf die
Stltzwand Ubertragbar ist. Die Anlageflache ist so aus-
gebildet, dass die Kontaktflache zwischen Kuhlluftgitter
und der Stlitzwand moglichst grof ist, um eine gleich-
maRige Kraftiibertragung aufdie Stiitzwand zu bewirken.
Das Kuhlluftgitter weist mehrere Gitterrippen auf, wobei
sich die Anlageflache der Stiitzwand quer zu den Gitter-
rippen verlaufend Uber mehrere Gitterrippen erstreckt.
Dabei schlieRen die Gitterrippen und die Anlageflache
einen Winkel ein, der zwischen 45° und 90°, vorzugswei-
se zwischen 80° und 90° liegt. Somit erfolgt die Krafti-
bertragung mittels samtlicher Gitterrippen auf die
Stlitzwand. Die Stlitzwand ist derart ausgebildet, dass
die Abstande zwischen der Anlageflache der Stitzwand
und den einzelnen Gitterrippen im Wesentlichen gleich
gro3 sind. Somit soll sichergestellt werden, dass eine
gleichmaRige Kraftlibertragung der Gitterrippen auf die
Stltzwand erfolgen kann.

[0013] Besonders bevorzugt ist vorgesehen, dass die
Stltzwand derart im Kihlluftkanal angeordnet ist, dass
die Richtung einer Langsmittelachse der Stiitzwand im
Wesentlichen der Stromungsrichtung des Kihlluftstro-
mes entspricht. Somit ist der Strémungswiderstand der
Stitzwand gering. Der Einfluss der Stiitzwand auf den
Volumenstrom des Kihlluftstromes ist gering.

[0014] Ausfiihrungsbeispiele der Erfindung werden im
Folgenden anhand der Zeichnung erlautert. Es zeigen:
Fig 1 in einer Seitenansicht eine erfindungsge-
mafle Ausfiihrung des elektrischen Ar-
beitsgerates als Trennschleifer,

Fig. 2 in einer Ansicht von unten das Arbeitsge-
rat nach Fig. 1,

Fig. 3 in einer ausschnittsweisen, perspektivi-
schen Darstellung einen Endabschnitt
des Kihlluftkanals im Spiralgehause des
Arbeitsgerates nach Fig. 1,

Fig. 4 in einer ausschnittsweisen, perspektivi-
schen Darstellung die Abstiitzvorrichtung
am Kuhlluftgitter des Kanalauslasses,
Fig. 5 in einer ausschnittsweisen, perspektivi-
schen Schnittdarstellung das Spiralge-
hause mit Abstitzvorrichtung,

Fig. 6 in einer seitlichen Schnittdarstellung das
Spiralgehduse mit Ab stiitzvorrichtung,

7 bis 9 in schematischen Ansichten die Anord-
nung aus Abstltzvorrichtung, Kuhlluftgit-
ter und Tragstruktur,

Fig.

in einer Seitenansicht eine weitere erfin-
dungsgemalle Ausfiihrung des elektri-
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schen Arbeitsgerates als Motorkettensa-
ge,

in einer ausschnittsweisen Schnittdarstel-
lung den Kanalauslass mit Abstiitzvor-
richtung des Arbeitsgerates nach Fig. 10,

Fig. 11

Fig. 12 in einer vergroRerten Darstellung die Ab-

stutzvorrichtung nach Fig. 11,
Fig. 13 in einer ausschnittsweisen perspektivi-
schen Darstellung die Absttitzvorrichtung
im Spiralgehduse des Arbeitsgerates
nach Fig. 10,
Fig. 14 eine vergroRerte Darstellung der Abstutz-
vorrichtung nach Fig. 13,
Fig. 15 in einer perspektivischen Darstellung eine
weitere erfindungsgemafie Ausfihrung
des elektrischen Arbeitsgerates als Ge-
holzschneider,

in einer Seitenansicht der Geholzschnei-
der nach Fig. 1

Fig. 16

Fig. 17 in einer perspektivischen Darstellung der
Gehdlzschneider nach Fig. 15 ohne Kiihl-
luftgitter und

Fig. 18 in einer ausschnittweisen, vergroRerten
Schnittdarstellung die Abstitzvorrichtung

des Gehodlzschneiders nach Fig. 15.

[0015] Fig. 1 zeigt als Ausfiihrungsbeispiel fiir ein er-
findungsgemafes handgefiihrtes Arbeitsgerat 1 einen
Trennschleifer. Das Arbeitsgerat 1 ist ein handgefiihrtes,
insbesondere handgetragenes Arbeitsgerat 1. Das Ar-
beitsgerat 1 wird im Betrieb vom Bediener getragen und
gefuihrt. Das Arbeitsgerat 1 weist ein Gehause 2 auf, an
dem zum Fihren des Arbeitsgerats 1 im Betrieb ein
Handgriff 53 sowie ein Griffrohr 54 angeordnet sind. Auch
andere Handgriffe kdnnen vorgesehen sein. Im Gehause
2 ist ein Antriebsmotor 3 angeordnet. Der Antriebsmotor
3 ist lediglich schematisch durch ein strichliertes Recht-
eck dargestellt. Am hinteren Handgriff 3 ist ein Bediene-
lement 6 zur Ansteuerung des Antriebsmotors 3 vorge-
sehen. Im Ausfiihrungsbeispiel ist der Antriebsmotor 3
ein Elektromotor. Der Elektromotor wird von einem Ge-
hause 2 gehaltenen Akku 7 mit Energie versorgt ist. In
einer alternativen Ausfiihrung kann der Antriebsmotor 3
auch als Verbrennungsmotor ausgebildet sein. Das Ar-
beitsgerat 1 umfasst einen Ausleger 8, der an seinem
einen Ende am Gehause 2 festgelegt ist. Der Ausleger
8 weist ein freies Ende 51 auf, das vom Gehause 2 weg
ragt. Am freien Ende 51 des Auslegers 8ist ein Werkzeug
5 drehbar gelagert. Das Werkzeug 5 ist lediglich sche-
matisch angedeutet. Das Werkzeug 5 ist im Ausfih-



5 EP 4 450 230 A1 6

rungsbeispiel eine Trennscheibe. Im Betrieb des Arbeits-
gerates 1 ist das Werkzeug 5 vom Antriebsmotor 3 in
einer Drehrichtung 52 rotierend angetrieben. Am Ausle-
ger 8 ist eine Schutzhaube 10 festgelegt. Die Schutz-
haube 9 deckt das Werkzeug 5 (ber einen Teil seines
Umfangs ab.

[0016] Wie in den Figuren 1 und 2 gezeigt, erstreckt
sich das Gehause 2 entlang einer Langsmittelache 36
von einem hinteren Ende 34 bis zu einem vorderen Ende
35. Das hintere Ende 34 des Gehdauses 2 ist an dem
Handgriff 53 ausgebildet. Uber das vordere Ende 35 des
Gehauses 2 hinaus erstreckt sich der Ausleger 8 mitdem
an dem Ausleger 8 angeordneten Werkzeug 5. Ferner
umfasst das Gehause 2 eine Oberseite 44 und eine Un-
terseite 45, wobei das Arbeitsgerat 1 auf der Unterseite
45 auf den Boden 40 abstellbar ist. Die Oberseite 44 und
die Unterseite 45 sind durch eine erste Langsseite 46
und eine zweite Langsseite 47 miteinander verbunden.
[0017] Im bevorzugten Ausfiihrungsbeispiel umfasst
das Arbeitsgerat 1 eine im Gehause 2 angeordnete Steu-
ereinheit 55. Die Steuereinheit 55 ist in Fig. 1 schema-
tisch durch ein strichliertes Rechteck dargestellt. Die
Steuereinheit 55 verarbeitet Signale, die durch Bediene-
lemente 6 erzeugt werden und dientim Wesentlichen zur
Steuerung des Antriebsmotors 3.

[0018] Das Arbeitsgerat 1 umfasst mindestens einen
Kuhlluftkanal 10 zur Fihrung eines Kuhlluftstromes 11
(Fig. 3). Mittels des Kuhlluftstromes 11 wird der als Elek-
tromotor ausgebildete Antriebsmotor 3 im Betrieb des
Arbeitsgerates 1 gekuhlt. Ferner sollen weitere Bauteile,
insbesondere elektronische Bauteile, des Arbeitsgerates
1 gekilhlt werden. Solche elektronischen Bauteile sind
beispielsweise die Steuereinheit 55 oder der Akku 7.
[0019] Wie in den Figuren 1 und 2 gezeigt, ist im Ge-
hause 2 ein Kanaleinlass 26 und ein Kanalauslass 27
vorgesehen. Der Kuhlluftstrom 11 stromt Gber den Ka-
naleinlass 26 in den Kuhlluftkanal 10 ein. AnschlieRend
stromt der Kuhlluftstrom 11 durch den Kihlluftkanal 10
hindurch und kihlt dabei die Steuereinheit 55, den Akku
7 sowie den Antriebsmotor 3. Zuletzt stromt der Kiihlluft-
strom 11 Uber den Kanalauslass 27 aus dem Kuhlluftka-
nal 10 in die Umgebung aus. Der Kanaleinlass 26 ist im
Ausfiihrungsbeispiel an der ersten Langsseite 46 des
Gehauses 2 angeordnet. Der Kanaleinlass 26 ist durch
ein erstes Luftungsgitter 30 des Gehauses 2 ausgebildet.
Wie in Fig. 2 gezeigt, ist im bevorzugten Ausfiihrungs-
beispiel der Kanalauslass 27 an der Unterseite 45 des
Gehauses 2 ausgebildet. Der Kanalauslass 27 ist durch
ein zweites Luftungsgitter 28 des Gehauses 2 ausgebil-
det.

[0020] In Fig. 3 ist ein perspektivischer Ausschnitt ge-
zeigt, in welchem ein Endabschnitt des Kihlluftkanals 10
dargestellt ist. Das Arbeitsgerat 1 umfasst ein Lifterrad
56, dass Uber den Antriebsmotor 3 drehend angetrieben
ist. Das Lufterrad 56 sitzt vorzugsweise auf einer An-
triebswelle 57 des Antriebsmotors 3 (Fig. 5 und 6). Das
Lifterrad 56 ist in einem Spiralgehduse 58 angeordnet.
In Betrieb des Arbeitsgerates 1 wird Gber die Drehung
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des Lifterrads 56 der Kihlluftstrom 11 erzeugt, der ab-
schlieRend Uber einen Diffusor 61 des Spiralgehauses
58 aus dem Kanalauslass 27 ausstromt. An dem Kanal-
auslass 27 ist das zweite Kuhlluftgitter 28 angeordnet.
[0021] Die Fig. 4 zeigt einen vergroRerten Ausschnitt
aus der Figur 3, in welchem eine Abstitzvorrichtung 16
des Arbeitsgerate 1 dargestellt ist. Wie in den Figuren 3
und 4 gezeigt, ist die Abstltzvorrichtung 16 als eine rip-
penartige Stiitzwand 17 ausgebildet. Die rippenartige
Stitzwand 17 ist im Kihlluftkanal 10, insbesondere im
Bereich des Diffusors 61 angeordnet. Die Stitzwand 17
ist an dem Gehduse 2, insbesondere an dem Spiralge-
hause 58 angeordnet. Das Spiralgehause 58 umfasst ein
erstes Teil 59 und ein zweites Teil 60 (Fig. 5). Die
Stltzwand 17 ist vorliegend an dem ersten Teil 59 des
Spiralgehauses 58 angeordnet, insbesondere ausgebil-
det. Besonders bevorzugt ist die Stiitzwand 17 einteilig
mit dem ersten Teil 59 des Spiralgehduses 58 ausgebil-
det.

[0022] Wie in den Figuren 3 und 4 gezeigt, umfasst
das Kuhlluftgitter 28 mehrere Gitterrippen 31. Die Gitter-
rippen 31 erstrecken sich jeweils entlang ihrer LAngsmit-
telachse 32. Die Gitterrippen 31 sind vorzugsweise par-
allel zueinander ausgerichtet. Quer zu den Langsmittel-
achsen 32 der Gitterrippen 31 erstreckt sich ein Verbin-
dungssteg 33. Der Verbindungssteg 33 verbindet die ein-
zelnen Gitterrippen 31 miteinander.

[0023] Wie in den Figuren 3 und 4 gezeigt, weist die
Stltzwand 17 eine dem Kihlluftgitter 28 zugewandte An-
lageflache 18 auf. Die Anlageflache 18 erstreckt sich na-
hezu vollstandig liber die Breite b des Kiihlluftgitters 28.
Die Stitzwand 17 ist derart ausgebildet und gegentber
dem Kuhlluftgitter 28 angeordnet, dass auf das Kihlluft-
gitter 28 wirkende Kréfte F (siehe Fig. 9) von dem Kuhl-
luftgitter 28 auf die Stiitzwand 17 Gibertragen werden kon-
nen. Durch den Kontakt des Kuhlluftgitters 28 mit der
Anlageflache 18 der Stitzwand 17 bildet sich eine Kon-
taktflache, Uiber die Krafte Gbertragen werden. Sind die
Stitzwand 17 und das Kuhlluftgitter 28 zueinander be-
abstandet angeordnet, wird sich das Kihlluftgitter 28 zu-
erst elastisch Verformen bis dieses zur Anlage auf der
Anlageflache 18 der Stiutzwand 17 kommt. Besonders
bevorzugt liegt bei Kontakt zwischen dem Kuhlluftgitter
28, 30 und der Stitzwand 17 die Stitzwand 17 mit seiner
Anlageflache 18 auf dem Verbindungssteg 33 auf. Uber
den Kontakt mit dem Verbindungssteg 33 kann eine ho-
mogene Krafteinleitung auf das Kuhlluftgitter 28 erfolgen.
[0024] Wie in den Figuren 3 und 4 gezeigt, erstreckt
sich die Abstltzvorrichtung 16, insbesondere die
Stlitzwand 17, entlang seiner Langsmittelachse 19 von
einem ersten Langsende 20 bis zu einem zweiten Langs-
ende 21. Das erste Langsende 20 ist bezogen auf den
Kuhlluftstrom 11 stromaufwarts des zweiten Langsendes
21 angeordnet. Somit liegt das zweite Langsende 21 na-
her an dem Kihlluftgitter 28 als das erste Langsende 20
der Abstitzvorrichtung 16. An dem zweiten Langsende
20 der Abstutzvorrichtung 16 istdie Anlageflache 18 aus-
gebildet. Die Abstiitzvorrichtung 16, insbesondere die
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Stltzwand 17, ist derartim Kuhlluftkanal 10 angeordnet,
dass die Richtung der Langsmittelachse 19 der Abstlitz-
vorrichtung 16 im Wesentlichen der Strémungsrichtung
12 des Kuihlluftstromes 11 entspricht. Daher weist die
Abstitzvorrichtung 16 gegeniber dem Kuhlluftgitter 28,
30 eine Schragstellung auf. Somit schneidet die Langs-
mittelachse 19 der Abstiitzvorrichtung 16 eine Anlagee-
bene, die Uber die Innenseite 38 des Kuhlluftgitters 28,
30 aufgespanntist, in einem Winkel, der kleiner 90°, vor-
zugsweise kleiner 60° betragt. Der Winkel zwischen der
Langsmittelachse 19 und der Anlageebene betragt min-
destens 39°, vorzugsweise in etwa 45°. Die Stitzwand
17 ist vorzugweise flachig ausgebildet. Die Stiitzwand
17 weist eine erste Langsseite 22 und eine zweite Langs-
seite 23 auf. Die erste Langsseite 22 istim vorliegenden
Ausfiihrungsbeispiel mit dem Spiralgehduse 58, insbe-
sondere mit dem ersten Teil 59 des Spiralgehauses 58
fest verbunden. Somit bildet das Spiralgehduse 58, ins-
besondere das erste Teil 59 des Spiralgehauses 59 zu-
mindest einen Teil der Tragstruktur 15.

[0025] Das zweite Kuhlluftgitter 28 istim Ausfiihrungs-
beispiel Teil des Griffgehduses des Arbeitsgerates 1.
Das Kuhlluftgitter 28 ist einteilig mit dem Griffgehause
ausgebildet. Das Griffgehause ist wiederum Teil des Ge-
hauses 2. Das Kuhlluftgitter 28 ist vorzugsweise aus dem
Werkstoff "PA6-GF30-I".

[0026] Die Funktion, der Aufbau, etwaige Ausflh-
rungsformen sowie die Interaktion zwischen dem Kuhl-
luftgitter 28, 30, der Abstitzvorrichtung 16 und dem Ge-
hause 2 werden nachfolgend an den in den Figuren 7
bis 9 gezeigten schematischen Darstellungen naher be-
schrieben.

[0027] Wie in den Figuren 7 bis 9 gezeigt, ist in dem
Kuhlluftkanal 10 zwischen dem Kuhlluftgitter 28, 30 und
der Tragstruktur 16 die Abstitzvorrichtung 16, die insbe-
sondere als rippenférmige Stiitzwand 17 ausgebildet ist,
angeordnet. Dabei sind das Kuhlluftgitter 28, 30 und die
Abstitzvorrichtung 16 derart ausgelegt und zueinander
angeordnet, dass eine auf das Kihlluftgitter 28, 30 wir-
kende Kraft F (Fig. 9) von dem Kuhlluftgitter 28, 30 tUber
die Abstitzvorrichtung 16 auf die Tragstruktur 15 tber-
tragbar ist. Die Tragstruktur 15 ist bevorzugt zumindest
teilweise, insbesondere vollstandig durch das Gehause
2 gebildet. Wie in der Ausfiihrung nach den Figuren 1
bis 6 gezeigt, ist die Tragstruktur 15 durch das Spiralge-
hause 58, das Teil des Gehauses 2 ist, gebildet.

[0028] In Fig. 7 ist die Abstiitzvorrichtung 16 mit der
Tragstruktur 15 fest verbunden. Besonders bevorzugt ist
die Abstutzvorrichtung 16 Teil der Tragstruktur 15, also
mit der Tragstruktur 15 zumindest teilweise einteilig aus-
gebildet. In dieser bevorzugten Ausfiihrung ist die Ab-
stltzvorrichtung 16 separat von dem Kuhlluftgitter 28, 30
ausgebildet.

[0029] In einer alternativen Ausgestaltung gemaR Fig.
8 ist es vorgesehen, dass die Abstitzvorrichtung 16 mit
dem Kuhlluftgitter 28, 30 fest verbunden ist. Besonders
bevorzugt sind die Abstitzvorrichtung 16 und das Kihl-
luftgitter 28, 30 einteilig ausgebildet. In dieser Ausfiih-
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rungsform waren das Kuhlluftgitter 28, 30 sowie die Ab-
stutzvorrichtung 16 entkoppelt, insbesondere separat,
von der Tragstruktur 15 ausgebildet.

[0030] In Fig. 9 ist das Kuhlluftgitter 28, 30 nach Fig.
7 in belasteten Zustand gezeigt. Die Kraft F wirkt auf eine
AuBenseite 37 des Kuhlluftgitters 28, 30. Dabei verformt
sich das Kuhlluftgitter 28, 30 und erfahrt eine Durchbie-
gung v. Das Kihlluftgitter 28, 30 weist eine dem Kuhl-
luftkanal 10 zugewandte Innenseite 38 auf. Die Innen-
seite 38 kommt aufgrund der Durchbiegung des Kihlluft-
gitters 28, 30 an der Abstiitzvorrichtung 16 zur Anlage.
Wie bereits oben beschrieben, weist die Abstitzvorrich-
tung 16, insbesondere die Stiitzwand 17 eine Anlagefla-
che 18 auf, die zum Kontakt mit der Innenseite 38 des
Kuhlluftgitters 28, 30 vorgesehen ist. Der Abstand a zwi-
schen der Innenseite 38 des Kuhlluftgitters 28, 30 und
der Anlageflache 18 der Abstiitzvorrichtung 16 ist derart
zu wahlen, dass unter der Durchbiegung v das Kihlluft-
gitter 28, 30 lediglich elastisch verformt wird. Eine plas-
tische Verformung sowie eine Verformung, die zur Bruch-
dehnung fiihrt, sollen ausgeschlossen werden. Analog
ist auch der Abstand a zwischen der Abstitzvorrichtung
16 und der Tragstruktur 15 gemaf der Ausfiihrung nach
Fig. 8 zu wahlen.

[0031] Der Abstand a ist insbesondere bezogen auf
das zu verformenden Bauteils, hier das Kuhlluftgitter 28,
30 in Abhangigkeit der geometrischen Ausgestaltung so-
wie den Werkstoffeigenschaften zu wahlen. Bevorzugt
istder Abstand a jedoch kleiner 3 mm, insbesondere klei-
ner 2 mm, vorzugsweise kleiner 1,5 mm, besonders be-
vorzugt kleiner 1,0 mm. Es kann auch vorgesehen sein,
dass sich die Abstutzvorrichtung und das Kuhlluftgitter
28, 30 in unbelastetem Zustand zumindest teilweise, vor-
zugsweise vollstandig kontaktieren. Demnach ware kein
Abstand zwischen der Abstitzvorrichtung und dem Kiihl-
luftgitter 28, 30 vorgesehen. In einer solchen Ausfliihrung
sind Abstitzvorrichtung 16 und Kihlluftgitter 28, 30 be-
weglich zueinander ausgebildet. Besonders bevorzugt
betragt der Abstand a zwischen der Abstitzvorrichtung
16 und dem Kuhlluftgitter 28, 30 mindestens 0,25 mm,
insbesondere mindestens 0,5 mm.

[0032] Hat sich das Kuhlluftgitter 28, 30 um die Durch-
biegung v verformt, so dass das Kuhlluftgitter 28, 30 mit
seiner Innenseite 37 an der Abstiitzvorrichtung 16 zur
Anlage kommt, wirkt die Abstitzvorrichtung 16 der Kraft
F entgegen. Die Kraft F wird tber die Abstitzvorrichtung
16 in die Tragstruktur 15 abgeleitet. Eine weitere Durch-
biegung des Kuhlluftgitters 28, 30 wird unterbunden. Eine
plastische Verformung sowie eine Bruchdehnung des
Kuhlluftgitters 28, 30 kdnnen ausgeschlossen werden.
[0033] In einer weiteren erfindungsgemafien Ausge-
staltung des Arbeitsgerates 1 kann es vorgesehen sein,
dass zwischen der Abstitzvorrichtung 16, insbesondere
der Stiitzwand 17, und dem Kihlluftgitter 28, 30 ein elas-
tisches Element vorgesehen ist. Ein solches elastisches
Element kann beispielsweise aus einem Elastomer-
Werkstoff gebildet sein. Durch ein solches elastisches
Element kann im Lastfall zusatzlich Energie abgebaut
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werden oder StoRbelastungen zwischen dem Kihlluft-
gitter und der Abstutzvorrichtung 16 vermieden werden.
[0034] Fig. 5 zeigt in einer weiteren, perspektivischen
Darstellung das erfindungsgemafe Arbeitsgerat nach
Fig. 1. In Fig. 6 ist zudem eine ausschnittsweise Seiten-
ansicht des Arbeitsgerates 1 gezeigt. Wie in beiden Fi-
guren 5 und 6 dargestellt, ist das zweite Teil 60 des Spi-
ralgehauses 58 auf dem ersten Teil 59 des Spiralgehau-
ses 58 angeordnet, insbesondere befestigt. Die Abstlitz-
vorrichtung 16 ist mit dem ersten Teil 59 des Spiralge-
hauses 60 einteilig ausgebildet. Zudem ist die Abstitz-
vorrichtung 16, insbesondere Uber ihre zweite Langssei-
te 23, an dem zweiten Teil 59 des Spiralgehduses 58
gehalten. Hierfir sind an der zweiten Langsseite 23 der
Abstitzvorrichtung 16 mindestens eine Lasche 24, vor-
zugsweise mehrere, insbesondere drei Laschen vorge-
sehen. Mehrere Laschen 24 sind an der zweiten Langs-
seite 23 der Abstitzvorrichtung 16 beabstandet zuein-
ander angeordnet (Fig. 4). Die mindestens eine Lasche
24 greift in eine an dem zweiten Teil 60 des Spiralgehau-
ses 58 ausgebildete Haltekontur 25. Die Haltekontur 25
ist als eine geschlossene Ausbuchtung ausgebildet, in
die die Lasche 24 eingreift. Die Haltekontur 25 kann auch
als offene Ose ausgebildet sein. Auch andere Ausgestal-
tungen der Haltekontur 25 kénnen zweckmafig sein. Die
Anzahl der Haltekonturen 25 entspricht selbstverstand-
lich der Anzahl der Laschen 24.

[0035] In den Figuren 10 bis 14 ist eine weitere erfin-
dungsgemalie Ausfiihrung des Arbeitsgerates 1 als Mo-
torkettensdge gezeigt. Gleiche Bezugszeichen kenn-
zeichnen gleiche Bauteile. Das Werkzeug 5 des Arbeits-
gerates 1 ist als Sagekette ausgebildet, die lediglich
schematisch angedeutet ist. Die Sagekette ist vom An-
triebsmotor 3 um eine Fihrungsschiene umlaufend an-
getrieben.

[0036] Das Arbeitsgerdt 1 weist an seiner ersten
Langsseite 46 ebenfalls einen Kanaleinlass 26 miteinem
ersten Kuhlluftgitter 30 und an seiner Unterseite 45 einen
Kanalauslass 27 mit einem zweiten Kuhlluftgitter 28 auf.
Uber das in Fig. 11 gezeigte Liifterrad 56 wird ein Kiihl-
luftstrom 11 erzeugt, der vom Kanaleinlass 27 durch den
Kuhlluftkanal 10 bis zum Kanalauslass 28 stréomt. Im
Endbereich des Kihlluftkanals 10, insbesondere im Dif-
fusor 61, ist die Abstiitzvorrichtung 16, insbesondere die
rippenartige Stiitzwand 17, vorgesehen.

[0037] Wie in den Figuren 11 und 12 gezeigt, unter-
scheidet sich die Abstltzvorrichtung 16 gegentiber der
Abstitzvorrichtung aus dem Ausfiihrungsbeispiel nach
den Figuren 1 bis 6 darin, dass die Anlageflache 18 an
der zweiten, hier der unteren, Léangsseite 23 ausgebildet
ist. Uber die erste, hier der oberen, Langsseite 22 ist die
Stlitzwand 17 mit der Tragstruktur 15 fest verbunden.
Die Stutzwand 17 ist somit an der Kanalinnenseite des
Kuhlluftkanals 10 befestigt. Im Ausfiihrungsbeispiel ist
die Stitzwand 17 mit der Tragstruktur 15 einteilig aus-
gebildet. Die Tragstruktur 15 ist durch das Spiralgehause
58 ausgebildet. Das erste Langsende 20 der Stiitzwand
17 ist ein freies Ende. Das zweite Langsende 21 der
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Stitzwand 17, welches bezogen auf den Kihlluftstrom
11 stromabwarts des ersten Langsendes 20 ausgebildet
ist, ist ebenfalls mit der Tragstruktur 15 fest verbunden.
Die zweite Langsseite 23 ist als freie Langsseite ausge-
bildet. Die Anlageflache 18 ist im Ausflihrungsbeispiel
Uber die gesamte zweite Langsseite 23 ausgebildet. Die
rippenartige Stitzwand 17 ist ebenfalls flachig ausgebil-
det.

[0038] Wieinden Figuren 11 und 12 gezeigt, erstreckt
sich die Langsmittelachse 19 der Stitzwand 17 quer zu
den Gitterrippen 31, insbesondere quer zu den Langs-
mittelachsen 32 der einzelnen Gitterrippen 31. In Blick-
richtung von unten senkrecht auf das Kihlluftgitter 28
sind die einzelnen Gitterrippen 31 senkrecht zur Anlage-
flache 18 der Stitzwand 17 ausgerichtet. In dieser Blick-
richtung schlieRen die einzelnen Gitterrippen 31, insbe-
sondere deren Langsmittelachse 32, einen Winkel mit
der Langsmittelachse 19 der Stiitzwand 17 ein. Dieser
Winkel betragt vorzugsweise zwischen 45° und 90°, ins-
besondere zwischen 80° und 90°. Die Anlageflache 18
erstreckt sich bezogen auf die Richtung der Langsmittel-
achse 19 der Stitzwand 17 Gber mehrere, insbesondere
samtliche, Gitterrippen 31 hinweg. Verformt sich das
Kuhlluftgitter 28 gegen die Stiitzwand 17, kénnen meh-
rere, insbesondere samtliche Gitterrippen 31 an der An-
lageflache 18 der Stlitzwand 17 zur Anlage kommen. Ein
weiterer Unterschied im Hinblick auf die Anordnung von
Stltzwand 17 und Kuhlluftgitter 28 gegenliber dem Aus-
fuhrungsbeispiel nach den Figuren 1 bis 6, besteht darin,
dass der Abstand a samtlicher Gitterrippen 31 gegeniiber
der Anlageflache 18 der Stiitzwand 17 in unbelasteten
Zustand des Kihlluftgitters 28 konstant ist.

[0039] In den Figuren 13 und 14 ist insbesondere die
Ausbildung des Verbindungssteges 33 des Kuhlluftgit-
ters 28 zu erkennen. Der Verbindungssteg 33 ist in Blick-
richtung von unten senkrecht auf das Kuhlluftgitter 28
seitlich versetzt zur Stiitzwand 17 angeordnet. Dennoch
sind die Anlageflache 18 der Stitzwand 17 sowie der
Verbindungssteg 33 parallel zueinander ausgerichtet.
Der Verbindungssteg 33 verlauft im Ausfiihrungsbeispiel
mittig durch das Kuhlluftgitter 28. Bei einer Verformung
des Kuhlluftgitters 28 kommt die Anlageflache 18 auRer-
mittig des Kuhlluftgitters 28 an dem Kuhlluftgitter 28 zur
Anlage. Aufgrund des geringen Abstandes zwischen
Verbindungssteg 33 und Anlageflache 18 der Stiitzwand
17 erfolgt bei entsprechender Verformung des Kiihlluft-
gitters 28 eine recht homogene Kraftiibertragung von
dem Kuhlluftgitter 28 auf die Stiitzwand 17.

[0040] Wie in den Figuren 13 und 14 gezeigt, ist die
Stltzwand 17 einteilig mit dem Spiralgehduse 58, insbe-
sondere mit einem ersten Teil 59 des Spiralgehauses 58
ausgebildet. Das Spiralgehause 58, insbesondere der
erste Teil 59 des Spiralgehduses 58 ist an einem zweiten
Teil 60 des Spiralgehauses 58 des Arbeitsgerates 1 be-
festigt. In dem zweiten Teil 60 ist der Antriebsmotor 3
angeordnet. Benachbart zur ersten Langsseite 22 der
Stltzwand 17 ist an dem ersten Teil 59 des Spiralgehau-
ses 58 auf der dem zweiten Teil 60 des Spiralgehauses
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58 zugewandten Seite ein Absatz 63 ausgebildet. Der
Absatz 63 weist eine Auflageflache 64 auf, die in etwa
parallel zur Innenseite 38 des Kuhlluftgitters 28 ausge-
richtetist. Der zweite Teil 60 des Spiralgehauses 58 weist
einen flachigen Kragarm 65 auf. Der flachige Kragarm
65 untergreift den Absatz 63, wodurch der erste Teil 59
des Spiralgehauses 58 im Bereich der Stiitzwand 17 von
demzweiten Teil 60 des Spiralgehauses 58 gestiitztwird.
Der Kragarm 65 wirkt mit seinem freien Ende 66 gegen
die Auflageflache 64 und stitzt dadurch den ersten Teil
59 des Spiralgehauses 58 im Bereich der Stlitzwand 17.
Ferner weist der erste Teil 59 des Spiralgehduses 58
eine Innenflache 67 auf, die flieRend in die Stitzwand 17
Ubergeht. Die Innenflache 67 ist dem zweiten Teil 60 des
Spiralgehduses 58 zugewandt. Die Innenflache 67 weist
eine senkrechte Ausrichtung zu den Langsmittelachsen
32 der Gitterrippen 31 auf. Das freie Ende 66 des Krag-
arms 65 wirkt ebenfalls auf die Innenflache 67 des ersten
Teils 59 des Spiralgehduses 58, wodurch dieses auch
gegen eine Verschiebung in Richtung zum zweiten Tell
60 des Spiralgehauses 58 gestiitzt ist. Wird das Kuhlluft-
gitter 28 derart verformt, dass dieses zur Anlage an der
Stitzwand 17 kommt, werden die Kréfte in den ersten
Teil 59 des Spiralgehause 58 und zu Teilen auch in den
zweiten Teil 60 des Spiralgehauses 58 Ubertragen.
[0041] In den Figuren 15 bis 18 ist eine weitere erfin-
dungsgemalie Ausfiihrung des Arbeitsgerates 1 als Ge-
hélzschneider gezeigt. Gleiche Bezugszeichen kenn-
zeichnen gleiche Bauteile. Das Werkzeug 5 des Arbeits-
gerates 1 ist als Sagekette ausgebildet, die lediglich
schematisch angedeutet ist. Die Sagekette ist vom An-
triebsmotor 3 um eine Fihrungsschiene umlaufend an-
getrieben.

[0042] Das als Geholzschneider ausgebildete Arbeits-
gerat 1 weist an seiner ersten Langsseite 46 einen Ka-
naleinlass 26 mit einem ersten Kihlluftgitter 30 auf. In
dervorliegenden Ausflihrung des Arbeitsgerates istauch
an der zweiten Langsseite 47 ein nicht naher dargestell-
ter weiterer Kanaleinlass mit einem weiteren ersten Kihl-
luftgitter vorgesehen. Ferner weist das Arbeitsgerat 1 an
seiner ersten Langsseite 46 einen Kanalauslass 27 mit
einem zweiten Kuihlluftgitter 28 auf. Das Arbeitsgerat
weist zudem an seiner zweiten Langsseite 47 einen wei-
teren Kanalauslass 27’ mit einem weiteren zweiten Kihl-
luftgitter 28’ auf (Fig. 18).

[0043] InFig. 17 istdas Lifterrad 56 gezeigt, dass den
Kuhlluftstrom 11 erzeugt. Der Kihlluftstrom 11 stromt
vom Kanaleinlass 26 durch den Kuihlluftkanal 10 zum
Kanalauslass 27. Der Kuhlluftkanal 10 erstreckt sich im
Wesentlichen entlang des Antriebsmotors 3. Im Endbe-
reich des Kihlluftkanals 10 zum Kanalauslass 27 hin, ist
die Abstltzvorrichtung 16 vorgesehen. Im Endbereich
des Kuhlluftkanals 10 zum weiteren Kanalauslass 27’ hin
ist eine weitere Abstltzvorrichtung 16’ vorgesehen. Die
Abstitzvorrichtungen 16, 16’ weisen jeweils die mindes-
tens eine rippenartige Stiitzwand 17, 17’ auf. In der vor-
liegenden, bevorzugten Ausfiihrung weisen die Abstiitz-
vorrichtungen 16, 16’ jeweils zwei rippenartige Stiitzwan-
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de 17, 17’ auf. In einer alternativen Ausfiihrung kann es
auch vorgesehen sein, dass eine jede Abstitzvorrich-
tung 16, 16’ drei oder mehr Stitzwande 17, 17’ aufweist.
[0044] Wie in den Figuren 15 bis 18 gezeigt, sind die
rippenartigen Stitzwande 17, 17’ parallel zu den Gitter-
rippen 31 des zweiten Kihlluftgitters 28, 28’ ausgebildet.
Wie insbesondere in Fig. 18 gezeigt, weisen die rippen-
artigen Stitzwande 17, 17’ zu den benachbarten Gitter-
rippen 31 der zweiten Kihlluftgitter 28, 28’ den Abstand
a auf. Ein Kontakt zwischen den rippenartigen Stiitzwan-
den 17, 17’ und der einer jeweiligen Stitzwand 17, 17’
zugeordneten Gitterrippe 31 besteht nicht.

[0045] Wiein Fig. 18 gezeigt, ist die Stitzwand 17,17’
einteilig mit der Tragstruktur 15 ausgebildet, die Teil des
Gehauses 2 ist. Das Gehause 2 ist in der Ausfihrung
des Gehdlzschneiders aus zwei Gehduseschalen 48, 49
gebildet, wobei die erste Gehauseschale 48 mitder zwei-
ten Gehauseschale 49 verbunden ist. Die beiden Gehau-
seschalen 48, 49 sind entlang einer Langsebene ge-
trennt, die sich in etwa parallel zur Werkzeugebene er-
streckt. An jeder Gehauseschale 48, 49 ist eine Abstitz-
vorrichtung 16, 16’ ausgebildet.

[0046] WieinFig. 17 gezeigt, sind der Kanaleinlass 26
und der Kanalauslass 27 an der ersten Gehauseschale
48 ausgebildet. Der weitere Kanaleinlass 26’ und der wei-
tere Kanalauslass 27’ sind an der zweiten Gehausescha-
le 49 ausgebildet.

[0047] WieinFig. 17 gezeigt, umfasstdas Arbeitsgerat
1 einen Handgriff 53. Das Bedienelement 6 zur Steue-
rung des Antriebsmotors 3 ist dem Handgriff 53 zuge-
ordnet. Zudem umfasst das Arbeitsgerat 1 einen weite-
ren Handgriff 73. Der weitere Handgriff 73 dient zur Auf-
lage der weiteren Hand des Bedieners. Wie in den Figu-
ren 15 und 16 gezeigt, ist ein Griffgehduse 50 vorgese-
hen, das einen Teil des weiteren Handgriffes 73 bildet.
In Fig. 17 ist das Griffgehause 50 demontiert. Das Griff-
gehause 50 umgreift zumindest teilweise die erste Ge-
hauseschale 48 und die zweite Gehauseschale 49. Wie
in den Figuren 15 und 16 gezeigt, sind sowohl das erste
Kuhlluftgitter 30 als auch das zweite Kuhlluftgitter 28 an
dem Griffgehause 50 ausgebildet. Vorliegend sind an
dem Griffgehause 50 das erste Kuhlluftgitter 30, das den
Kanaleinlass 26 Ubergreift, das zweite Kuhlluftgitter 28,
das den Kanalauslass 27 ibergreift, ein weiteres erstes
Kuhlluftgitter, das den weiteren Kanaleinlass 26 Uber-
greift, und ein weiteres zweites Kihlluftgitter, das den
weiteren Kanalauslass 27’ ibergreift, ausgebildet. Samt-
liche Kuhlluftgitter sind mit dem Griffgehause 50 integral
ausgebildet.

[0048] InFig. 16istschematisch die Drehachse 70 des
durch das Gehause 2 verdeckten Antriebsmotors 3 ge-
strichelt dargestellt. Um die Drehachse 70 dreht sich die
Antriebswelle des Antriebsmotors 3. Ferner weist der
Handgriff 53 eine Langsmittelachse 71 auf. Die Langs-
mittelachse 71 bezieht sich auf einen Griffabschnitt 72
des Handgriffes 53, in welchem der Handgriff 53 von ei-
ner Hand des Bedieners umgriffen werden kann. Die rip-
penartigen Stitzwande 17, 17’ verlaufen mitihrer Langs-
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mittelachse 19 vorzugsweise parallel zur Drehachse 70
des Antriebsmotors 3. Vorzugsweise schlieRen die
Langsmittelachse 19 der rippenartigen Stitzwand 17
und die Langsmittelachse 71 des Handgriffes 53 in Blick-
richtung senkrecht auf die Werkzeugebene einen Winkel
o ein, wobei der Winkel o zum Werkzeug 5 hin geéffnet
ist und in einem Bereich zwischen 100° bis 40°, insbe-
sondere zwischen 85° bis 55°, ganz insbesondere bei in
etwa 68° liegt.

Patentanspriiche
1. Handgeflhrtes Arbeitsgerat, umfassend

- ein Gehause (2) und einen im Gehause (2)
angeordneten Antriebsmotor (3), wobei der An-
triebsmotor (3) zum Antrieb eines Werkzeuges
(5) des Arbeitsgerates (1) vorgesehen ist,

- einen im Gehéause (2) ausgebildeten Kihlluft-
kanal (10) zur Fihrung eines Kihlluftstromes
(11), wobei der Kuhlluftkanal (10) mindestens
einen Kanaleinlass (26) und mindestens einen
Kanalauslass (27) aufweist,

- mindestens ein Kuhlluftgitter (30), wobei das
mindestens eine Kuhlluftgitter (30) an dem Ka-
naleinlass (26) und/oder dem Kanalauslass (27)
angeordnet ist,

dadurch gekennzeichnet, dass das Gehause
(2) eine Tragstruktur (15) umfasst, wobei die
Tragstruktur (15) gegeniiber dem mindestens
einen Kuhlluftgitter (28, 30) als separates Bau-
teil ausgebildet ist, und

dass in dem Kihlluftkanal (10) eine zwischen
dem Kuhlluftgitter (28, 30) und der Tragstruktur
(15) angeordnete Abstitzvorrichtung (16) vor-
gesehen ist, wobei das Kuhlluftgitter (28, 30)
und die Abstltzvorrichtung (16) derart ausge-
legt und zueinander angeordnet sind, dass eine
auf das Kuhlluftgitter (28, 30) wirkende Kraft (F)
von dem Kihlluftgitter (28, 30) tGiber die Abstiitz-
vorrichtung (16) auf die Tragstruktur (15) tber-
tragbar ist.

2. Arbeitsgerat nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, dass das Kihlluftgitter
(28, 30) und die Abstiitzvorrichtung (16) derart aus-
gelegtund zueinander angeordnet sind, dass beider
Ubertragung der Kraft (F), die eine Verformung des
Kuhlluftgitters (28, 30) bis zur Anlage des Kiihlluft-
gitters (28, 30) an der Abstiitzvorrichtung (16) be-
wirkt, das Kihlluftgitter (28, 30) lediglich elastisch
verformt wird.

3. Arbeitsgerat nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, dass die Abstiitzvor-
richtung (16) mindestens teilweise mitder Tragstruk-
tur (15) fest verbundeniist, insbesondere mindestens
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10.

teilweise mit der Tragstruktur (15) einteilig ausgebil-
det ist.

Arbeitsgerat nach einem der Anspriiche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, dass die Abstiitzvor-
richtung (16) beziiglich des Kuhlluftgitters (28, 30)
als separates Bauteil ausgebildet ist.

Arbeitsgerat nach einem der Anspriiche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, dass die Abstiitzvor-
richtung (16) beweglich relativ zum Kihlluftgitter (28,
30) ausgebildet ist.

Arbeitsgerat nach einem der Anspriiche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, dass die Abstiitzvor-
richtung (16) und das Kuhlluftgitter (28, 30) im un-
belasteten Zustand des Kihlluftgitters (28, 30) be-
abstandet zueinander angeordnet sind, wobei ins-
besondere ein Abstand (a) zwischen der Abstitzvor-
richtung (16) und dem Kuhlluftgitter (28, 30) hochs-
tens 3 mm betragt.

Arbeitsgerat nach einem der Anspriiche 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet, dass die Abstiitzvor-
richtung (16) aus mindestens einer rippenartigen
Stiitzwand (17) gebildet ist, wobei die Stitzwand
(17) eine Anlageflache (18) aufweist, Uber welche
die auf das Kuhlluftgitter (28, 30) wirkende Kraft (F)
unmittelbar von dem Kduhlluftgitter (28, 30) auf die
Stiitzwand (17) Ubertragbar ist.

Arbeitsgerat nach Anspruch 7,
dadurch gekennzeichnet, dass das Kuhlluftgitter
(28, 30) mehrere Gitterrippen (31) aufweist, wobei
sich die Anlageflache (18) der Stitzwand (17) quer
zu den Gitterrippen (31) verlaufend entlang mehre-
rer Gitterrippen (31) erstreckt.

Arbeitsgerat nach Anspruch 8,

dadurch gekennzeichnet, dass die Stiitzwand (17)
derart ausgebildet ist, dass die Abstande (a) zwi-
schen der Anlageflache (18) der Stiitzwand (17) und
den einzelnen Gitterrippen (31) im Wesentlichen
gleich grof sind.

Arbeitsgerat nach einem der Anspriiche 7 bis 9,
dadurch gekennzeichnet, dass die Stiitzwand (17)
derart im Kihlluftkanal (10) angeordnet ist, dass die
Richtung einer Langsmittelachse (19) der Stiitzwand
(17) im Wesentlichen der Strémungsrichtung (12)
des Kihlluftstromes (11) entspricht.
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