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(54) SYSTEME DE DEPOSE DE SUPPORTS PUBLICITAIRES SUR DES RECIPIENTS

(57)  Linvention concerne un systéme (1) de dépose
de supports publicitaires (2) sur des récipients (3), les
supports publicitaires (2) comprenant un anneau élasti-
quement déformable, caractérisé en ce que le systéme
(1) comprend :

- un organe tronconique (5) destiné a coiffer les des ré-
cipients (3),

- un organe de préhension (8) des supports publicitaires
(2),

'anneau du support publicitaire (2) étant déformé élas-
tiquement par I'organe tronconique (5).
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Description
Domaine de 'invention

[0001] Le domaine de I'invention est celui de la con-
ception et de la fabrication d’outils de packaging.
[0002] Plus particulierement, I'invention concerne en
particulier un systéme de dépose de supports publicitai-
res sur des récipients.

Etat de la technique

[0003] Pourla mise en avant des produits, le packa-
ging joue un réle important.

[0004] A titre d’exemple, pour mettre en évidence des
récipients dans un rayon, certains distributeurs utilisent
des supports publicitaires solidarisés directement sur les
récipients.

[0005] Dans le cas des bouteilles, par exemple des
bouteilles de vin, les viticulteurs peuvent se démarquer
en solidarisant aux bouteilles de leur production des sup-
ports publicitaires prenant la forme de livrets explicatifs
de leur exploitation, ou de leur produit par exemple.
[0006] C’estégalementle cas pour les flacons de par-
fum pour lesquels la présence d’'un support publicitaire
permet d’attirer I'ceil des consommateurs et d’augmenter
I'aspect luxueux du produit pour le consommateur.
[0007] Plus spécifiquement les supports publicitaires
prennentlaformede livrets associés a unanneau destiné
a se resserrer autour du col de la bouteille.

[0008] Les anneaux peuvent étre formés par un élas-
tique ou par un anneau fendu élastiquement déformable.
[0009] Cependant, sil'utilisation des supports publici-
taires offre un avantage concurrentiel, elle n’est que peu
répandue en raison de sa difficulté de mise en oeuvre.
[0010] En effet, le positionnement des supports publi-
citaires est réalisé manuellement.

[0011] Plus précisément, un opérateur saisit les sup-
ports publicitaires un a un pour élargir temporairement
'anneau afin de le positionner autour du col de la bou-
teille.

[0012] Lorsque I'opérateur relache de support publici-
taire, 'anneau recouvre sa forme initiale de sorte a étre
maintenu sur le col de la bouteille.

[0013] Cette opération s’avere donc longue et fasti-
dieuse etn’estgénéralementréalisée que pour de petites
productions.

[0014] Il existe donc un besoin d’automatiser cette
opération afin de 'adapter a une production importante.

Objectifs de I'invention

[0015] L’invention a notamment pour objectif de pallier
les inconvénients de I'art antérieur.

[0016] Plus précisément, l'invention a pour objectif de
proposer un systéme de dépose de supports publicitaires
sur des récipients, cela de maniére automatisé.

[0017] L’invention a également pour objectif de fournir
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un tel systéme qui permette une dépose de supports pu-
blicitaires sur des récipients de maniere rapide.

[0018] L’invention a en outre pour objectif de fournir
un tel systeme qui soit facilement adaptable a différents
types de récipients.

Exposé de I'invention

[0019] Ces objectifs, ainsi que d’autres qui apparai-
tront par la suite, sont atteints grace a I'invention qui a
pour objet un systéme de dépose de supports publicitai-
res sur des récipients, les supports publicitaires compre-
nantun anneau élastiquement déformable destiné a coo-
pérer avec une zone de réception d’un récipient, carac-
térisé en ce que le systeme comprend :

- des moyens de convoyages de récipients ;

- unorgane tronconique destiné a coiffer une portion
supérieure des récipients, 'organe tronconique pré-
sentant une portion de petit diameétre destinée a étre
positionnée au-dessus des récipients, et une portion
de grand diametre présentant un diameétre stricte-
ment supérieur a un diamétre des anneaux des sup-
ports publicitaires, la portion de grand diameétre étant
destinée a entourer au moins partiellementla portion
supérieure des récipients ;

- un magasin destiné a stocker des supports
publicitaires ;

- unorgane de guidage destiné a guider les anneaux
depuis le magasin vers la portion de petit diamétre
de l'organe tronconique, et

- unorgane de préhension des supports publicitaires
dans le magasin, mobile entre une premiére position
dans laquelle I'organe de préhension est situé au
voisinage de la portion de petit diamétre de I'organe
tronconique et est destiné a saisir un support publi-
citaire dans le magasin, et une deuxiéme position
dans laquelle 'organe de préhension est situé en-
dessous de la portion de grand diameétre de I'organe
tronconique et est destiné a relacher le support pu-
blicitaire saisi dans la premiére position,

'anneau du support publicitaire étant déformé élastique-
ment par I'organe tronconique lorsque I'organe de pré-
hension passe de sa premiére position a sa deuxiéme
position, et rétracté élastiquement autour du récipient
dans la zone de réception.

[0020] Untel systéme permetde déposerdes supports
publicitaires sur des récipients de maniére automatisée.
[0021] Autrementdit, grace a ce systeme, il n’est plus
nécessaire qu’un opérateur soit affecté a la dépose des
supports publicitaires sur les récipients.

[0022] La dépose peut alors étre faite a moindre colt
et de maniére rapide.

[0023] En outre grace a I'organe tronconique et a I'or-
gane de préhension, la dépose de supports publicitaires
peut étre réalisée sur tous les types de contenants ou
quasiment.
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[0024] Pourcela, une adaptation de I'organe tronconi-
que peut étre nécessaire.

[0025] Selon un aspect avantageux, le systéme com-
prend également des moyens de déplacement relatif en-
tre les récipients et 'organe tronconique.

[0026] Les moyens de déplacement permettent de fa-
ciliter le déplacement des récipients dans le systéme via
les moyens de convoyage.

[0027] En effet, les moyens de déplacement permet-
tent d’écarter les récipients de I'organe tronconique pour
faciliter le déplacement des récipients, ou, au contraire,
derapprocher les récipients de I'organe tronconique pour
faciliter la dépose des supports publicitaires.

[0028] En outre, cela permet une adaptation du syste-
me a différentes tailles de récipients.

[0029] Selon un autre aspect avantageux, les moyens
de déplacement sont solidaires de I'organe tronconique
et destinés a déplacer I'organe tronconique entre une
position d’écartement dans laquelle la portion de grand
diameétre de I'organe tronconique est distante des réci-
pients et une position de coiffage dans laquelle la portion
de grand diamétre entoure au moins partiellement la por-
tion supérieure des récipients.

[0030] Cette forme de réalisation est simple de mise
en oeuvre et peu colteuse.

[0031] Par ailleurs, cette forme de réalisation permet
de s’assurer de la bonne coopération de 'organe tron-
conique avec un récipient sur lequel un support publici-
taire est destiné a étre déposé.

[0032] Selon un autre aspect avantageux, les moyens
de déplacement comprennent un actionneur destiné a
déplacer un a un les récipients vers une position haute
dans laquelle la portion supérieure les récipients est en-
tourée au moins partiellement par la portion de grand
diameétre de l'organe tronconique, depuis une position
basse dans laquelle les récipients sont écartés de I'or-
gane tronconique.

[0033] Cette forme de réalisation permet de garantir
qu’un seul récipient est destiné a recevoir un support
publicitaire.

[0034] Cela garantit alors la dépose des supports pu-
blicitaires sur les récipients ou quasiment.

[0035] Selon un autre aspect avantageux, le systeme
comprend égalementun carrousel d’espacement des ré-
cipients le long des moyens de convoyage.

[0036] Le carrousel permet un isolement des réci-
pients et le cadencement de la dépose des supports pu-
blicitaires sur les récipients.

[0037] En effet, un carrousel comprend classiquement
une pluralité d’alvéoles destinées a recevoir chacune un
unique récipient, ce qui permet de créer un espacement
entre les récipients de maniere mécanique et automati-
que.

[0038] Selon un autre aspect avantageux, les moyens
de déplacement sont intégrés au carrousel.

[0039] Cela permetde gagner en compacité et de ren-
dre plus précise encore la dépose des supports publici-
taires sur les récipients.
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[0040] Selon un autre aspect avantageux, la portion
de petit diamétre de I'organe tronconique est solidaire
de l'organe de guidage.

[0041] Ainsi,'anneau des supports publicitaires est di-
rectementdirigé vers 'organe tronconique de sorte a étre
élastiquement déformé en vue de sa dépose sur un ré-
cipient.

[0042] En d’autres termes, cela limite les risques d’'un
mauvais positionnement de I'anneau pouvant empécher
la dépose du support publicitaire sur un récipient.
[0043] Selon un autre aspect avantageux, I'organe
tronconique est formé par une pluralité de tiges rigides
jointives a la portion de petit diameétre.

[0044] L'utilisation de tiges rigides permet de modifier
facilement la forme de I'organe tronconique pour I'adap-
ter a différents récipients.

[0045] Par ailleurs, en cas de mauvais positionnement
d’'un récipient, les tiges rigides de I'organe tronconique
peuvent s’écarter [égérement les unes des autres pour
permettre un repositionnement des récipients de sorte a
favoriser la dépose d’un support publicitaire.

[0046] Selon un autre aspect avantageux, I'organe
tronconique présente des découpes permettant le pas-
sage des récipients.

[0047] Selon une configuration dans laquelle le syste-
me est dépourvu de moyens de déplacement ou lorsque
I'organe tronconique est bloqué dans sa position de coif-
fage, la présence des découpes permet de conserver un
défilement des récipients en vue de déposer sur chacun
d’eux un support publicitaire.

[0048] Selon un autre aspect avantageux, le systeme
comprend au moins un capteur de position des récipients
relativement a I'organe tronconique et une unité de pilo-
tage couplée a chaque capteur de position, l'unité de
pilotage étant paramétrée pour piloter I'organe de pré-
hension.

[0049] Celapermetdarréterladépose de supports pu-
blicitaire lorsqu’il n’y a pas de récipient apte a en recevoir.
[0050] De plus, cela permetdelimiterlaconsommation
énergétique de la machine puisque les moyens de pré-
hension sont arrétés en cas d’absence de récipient a
pourvoir d’un support publicitaire.

Figures

[0051] D’autres caractéristiques et avantages de l'in-
vention apparaitront plus clairement a la lecture de la
description suivante de modes de réalisation préféren-
tiels de l'invention, donnés a titre d’exemples illustratifs
et non limitatifs, et des dessins annexés décrits ci-aprés.

[Fig. 1] La figure 1 est une représentation schéma-
tique en perspective d’un systéme de dépose de
supports publicitaires sur des récipients, selon I'in-
vention.

[Fig. 2] La figure 2 est une représentation schéma-
tique en vue de face d’'une partie du systéme selon
I'invention.
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[Fig. 3] La figure 3 est une représentation schéma-
tique de face d’un organe tronconique selon un pre-
mier mode de réalisation du systeme selon l'inven-
tion.

[Fig. 4] La figure 4 est une représentation schéma-
tique d’'une partie du systeme selon l'invention, illus-
trant en vue de face un deuxiéme mode de réalisa-
tion de I'organe tronconique et un premier mode de
réalisation de moyens de déplacement relatif entre
les conteneurs et 'organe tronconique.

[Fig. 5] La figure 5 est une représentation schéma-
tique d’'une partie du systeme selon l'invention, illus-
trant en vue de face un deuxiéme mode de réalisa-
tion de I'organe tronconique et un deuxieme mode
de réalisation de moyens de déplacement relatif en-
tre les conteneurs et I'organe tronconique.

[Fig. 6] La figure 6 est une représentation schéma-
tique d’'une partie du systeme selon l'invention, illus-
trant en vue de face un troisieme mode de réalisation
de l'organe tronconique.

Description détaillée de I'invention

[0052] Lafigure 1 estune représentation schématique
d’un systéme 1 selon I'invention.

[0053] Le systéme 1 permetladépose de supports pu-
blicitaires 2 sur des récipients 3.

[0054] Tel qu'illustré par la figure 2, chaque support
publicitaire 2 comprend une étiquette 201 et un anneau
202.

[0055] Envariante, I'étiquette 201 peut étre remplacée
par un livret.

[0056] L’anneau 202 est élastiquement déformabile.
[0057] L’anneau 202 peut étre continu et réalisé par

exemple par un élastique ou au contraire, étre rigide mais
comprendre une fente permettant sa déformation élasti-
que.

[0058] Le terme « rigide » s’entend ici comme étant
moins malléable que I'élastique. A titre d’exemple illus-
tratif et non limitatif, 'anneau rigide peut étre réalisé en
plastique ou dans un matériau métallique présentantune
haute élasticité.

[0059] Les récipients 3 présentent une portion supé-
rieure et, juste en dessous de la portion supérieure, une
zone de réception 300 avec laquelle les anneaux des
supports publicitaires 2 sont destinés a coopérer.
[0060] Plus précisément, comme expliqué ci-aprées,
les anneaux 202 des supports publicitaires 2 sont desti-
nés a serrer les récipients dans la zone de réception 300.
[0061] Dans I'exemple illustré par la figure 1, les réci-
pients 3 prennent la forme de bouteilles.

[0062] A ceteffet, les récipients 3, en 'espéce les bou-
teilles, présentent un corps 301 surmonté d’un col 302
intégrant la zone de réception 300. De maniere classi-
que, le col 302 présente un buvant permettant le rem-
plissage et le vidage des récipients 3.

[0063] Le systeme 1 comprend différents postes des-
tinés chacun a agir sur les récipients 3 et/ou les supports
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publicitaires 2 pour permettre la dépose des supports
publicitaires 2 sur les récipients 3.

[0064] Comme cela sera expliqué par la suite, les dif-
férents postes permettent ainsi de déplacer et maintenir
les récipients 3, et de saisir supports publicitaires 2 pour
les déposer sur les récipients 3.

[0065] Plus en détail, le systéme 1 comprend

- des moyens de convoyages 4 de récipients 3 ;

- unorgane tronconique 5 ;

- un magasin 6 destiné a stocker des supports publi-
citaires 2 ;

- unorgane de guidage 7, et

- unorgane de préhension 8.

[0066] Les moyens de convoyage 4 forment un poste
de déplacement des récipients dans le systeme.

[0067] L’organe tronconique 5, le magasin 6, 'organe
de guidage 7 et 'organe de préhension 8 forment, en-
semble, un poste de dépose des supports publicitaires 2.
[0068] Lesmoyensdeconvoyage 4 permettentde con-
voyer les récipients 3 entre une entrée par laquelle les
récipients 3 nus, c’est-a-dire dépourvus de supports pu-
blicitaires 2, entrent dans le systéme 1, et une sortie par
laquelle les récipients 3 portant un support publicitaire 2
sortent du systéeme 1.

[0069] Selonle mode deréalisationillustré par la figure
1, les moyens de convoyage 4 prennent la forme d’un
tapis roulant sur lequel reposent les récipients 3.

[0070] D’autres formes de réalisation pourraient étre
prévues.
[0071] A titre d’exemple illustratif et non limitatif, les

moyens de convoyage 4 peuvent comprendre une plu-
ralité de roues de convoyage, des chariots ou encore
des bras défilants.

[0072] En référence aux figures 4 a 6, I'organe tronco-
nique 5 est a présent décrit.

[0073] Comme cela seraexpliqué par la suite, 'organe
tronconique 5 a pour fonction d’assurer la déformation
élastique de I'anneau 202 afin de permettre sa mise en
place, c’est-a-dire sa dépose et sa retenue, surla portion
supérieure du récipient 3.

[0074] Pour cela, 'organe tronconique 5 est destiné a
coiffer une portion supérieure des récipients 3. Selon le
mode de réalisation illustré par la figure 1, la portion su-
périeure des récipients 3 est formée par le col 302.
[0075] L’organe tronconique 5 présentant une portion
de petit diametre 501 destinée a étre positionnée au-
dessus desrécipients 3, etune portion de grand diametre
502 destinée a entourer au moins partiellement la portion
supérieure des récipients 3.

[0076] Lorsque la portion de grand diamétre 502 en-
toure la portion supérieure des récipients 3 elle est située
au-dessus de la zone de réception de I'anneau 202 com-
me il sera expliqué ci-aprés.

[0077] La portion de grand diametre 502 présente un
diamétre strictement supérieur a un diamétre des an-
neaux 202 des supports publicitaires 2.
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[0078] Tel que cela est illustré par la figure 6, I'organe
tronconique 5 présente au moins une découpe 503 per-
mettant le passage des récipients 3.

[0079] Plus spécifiquement, I'organe tronconique 5
présente deux découpes 503, sur la figure 6 les deux
découpes 503 étant dans I'alignement I'une de l'autre.
[0080] Selonle mode de réalisationillustré parlafigure
5, l'organe tronconique 5 présente deux découpes 503.
[0081] Laoules découpes 503 présentent des dimen-
sions permettant le passage de la portion supérieure des
récipients 3.

[0082] En référence a la figure 3, 'organe tronconique
5 estformé par une pluralité de tiges 504 rigides jointives
a la portion de petit diamétre 501.

[0083] Selon un autre mode de réalisation, en référen-
ce aux figures 4 a 6, 'organe tronconique 5 est forme
d’'une unique piéce. L’'unique piéce peut étre en plastique
ou en métal, thermoformée ou roulée par exemple et
présenter ou étre dépourvu de découpes 503.

[0084] En référence aux figures 1 a 3, 'organe de gui-
dage 7 estdestiné a guiderles anneaux 202 des supports
publicitaires 2 depuis le magasin 6 vers la portion de petit
diameétre 501 de I'organe tronconique 5.

[0085] Tel que cela estillustré par les figures 2 a 6, la
portion de petit diameétre 501 de I'organe tronconique 5
est solidaire de I'organe de guidage 7. Ainsi, les risques
que les anneaux 202 coopérent mal avec I'organe tron-
conique 5 sont évités, voire supprimés.

[0086] L’organe de guidage 7 prend par exemple la
forme d’une tige.

[0087] Tel que schématiquement illustré par la figure
2, le magasin 6 forme une colonne 601 dans laquelle
sont regues les étiquettes 201 des supports publicitaires
2.

[0088] La colonne 601 présente au moins trois ouver-
tures.

[0089] Une premiere ouverture 602 est positionnée en
partie supérieure de la colonne 601, c’est-a-dire a I'op-
posé des moyens de convoyage 4.

[0090] Une deuxiéme ouverture 603 (visible sur la fi-
gure 1) est positionnée en partie latérale de la colonne
601 et permet le passage des anneaux 202 des supports
publicitaires 2.

[0091] Enfin, une troisiéme ouverture 604 est position-
née en partie inférieure de la colonne 601 et permet I'ex-
traction des étiquettes 201 hors de la colonne 601.
[0092] La troisieme ouverture 604 présente des bor-
dures 605 permettant de retenir les étiquettes 201 avant
leur extraction du magasin 6 par I'organe de préhension
8.

[0093] L’organe de préhension 8 est donc destiné a
extraire les supports publicitaires 2 du magasin 6 pour
permettre leur dépose sur les récipients 3.

[0094] Pour ce faire, I'organe de préhension 8 est mo-
bile entre une premiere position dans laquelle I'organe
de préhension 8 est situé au voisinage de la portion de
petit diametre 501 de l'organe tronconique 5 et une
deuxieme position dans laquelle I'organe de préhension
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8 est situé en-dessous de la portion de grand diametre
502 de I'organe tronconique 5.

[0095] Dans sa premiére position, 'organe de préhen-
sion 8 est destiné a saisir un support publicitaire 2 dans
le magasin 6.

[0096] Danssadeuxiéme position, 'organe de préhen-
sion 8 est destiné a relacher le support publicitaire 8 saisi
dans la premiere position.

[0097] Tel qu'illustré schématiquement par la figure 2,
I'organe de préhension 8 se présente sous laforme d’'une
ventouse 801.

[0098] La ventouse 801 peut notamment étre du type
active.

[0099] Lorsqu’elle estactive, la ventouse 801 est pour-
vue de moyens de génération de vide.

[0100] Ainsi, lorsque la ventouse 801 prend une éti-
quette 201, I'aspiration permet de maintenir le contact
de I'étiquette 201 et la ventouse 801 lors du passage de
'organe de préhension 8 de sa premiére position a sa
deuxiéme position.

[0101] D’autres types d’organes de préhension 8 peu-
vent également étre prévus. A titre d’exemple illustratif
et non limitatif, la ventouse 801 peut étre remplacée par
une pince, un organe collant ou toute autre solution ad
hoc.

[0102] En référence a la figure 1, le systéme 1 com-
prend également un carrousel 9 d’espacement des réci-
pients 3 le long des moyens de convoyage 4.

[0103] Le carrousel 9 présente une pluralité d’alvéoles
91 régulierement espacées, formant des logements de
réception des récipients 3.

[0104] Le carrousel 9 permet ainsi d’espacer les réci-
pients 3 le long des moyens de convoyage 4 de sorte a
favoriser une coopération optimale entre I'organe tron-
conique 5 et les récipients 3.

[0105] Le systtme 1 comprend également des
moyens de déplacement 10 relatif entre les récipients 3
et 'organe tronconique 5.

[0106] En référence auxfigures 4 et 5, deux modes de
réalisation des moyens de déplacement 10 sont a pré-
sent décrits.

[0107] Selon un premier mode de réalisation illustré
par la figure 4, les moyens de déplacement 10 sont so-
lidaires de I'organe tronconique 5.

[0108] Selon ce premier mode de réalisation, les
moyens de déplacement 10 sont destinés a déplacer I'or-
gane tronconique 5 entre une position d’écartement dans
laquelle la portion de grand diamétre 502 de I'organe
tronconique 5 est distante des récipients 3 (traits poin-
tillés sur la figure 6) et une position de coiffage dans
laquelle la portion de grand diametre 502 entoure au
moins partiellement la portion supérieure des récipients
3 (traits pleins).

[0109] Dans ce premier mode de réalisation, les
moyens de déplacement 10 prennent par exemple la for-
me d’un vérin présentant un corps 1001 solidaire d’'un
bati 100 du systéme 1, etune tige 1002 alaquelle 'organe
tronconique 5 est solidarisé.
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[0110] En fonction du déplacement de la tige 1002 par
rapport au corps 1001, 'organe tronconique 5 est dépla-
cé entre sa position d’écartement et sa position de coif-
fage.

[0111] Selon un deuxi€me mode de réalisation illustré
par la figure 5, les moyens de déplacement 10 compren-
nent un actionneur 1003 destiné a déplacer un a un les
récipients 3 vers une position haute dans laquelle la por-
tion supérieure les récipients 3 est entourée au moins
partiellement par la portion de grand diametre 502 de
I'organe tronconique 5, depuis une position basse dans
laquelle les récipients 3 sont écartés de I'organe tronco-
nique 5.

[0112] Dans ce second mode de réalisation, les
moyens de déplacement 10 sont couplés au carrousel 9.
[0113] Plus particulierement, I'actionneur 1003 pré-
sente un piston intercalé entre deux portions des moyens
de convoyage 4. Ainsi, les récipients 3 arrivent jusqu’au
carrousel 9, depuis I'entrée du systéme, par l'intermé-
diaire de la premiére portion des moyens de convoyage
4 et sont extraits du carrousel 9, vers la sortie du systéme
1, par 'intermédiaire de la deuxieme portion des moyens
de convoyage 4.

[0114] Le carrousel 9 est congu et positionné de telle
sorte que ses alvéoles 901 circulent en vis-a-vis de I'ac-
tionneur 1003.

[0115] Autrement dit, les alvéoles 901 du carrousel 9
permettent de positionner les récipients 3 un a un sur le
piston formant l'actionneur 5 de sorte a autoriser leur
élévation afin de coopérer avec I'organe tronconique 5.
[0116] L’actionneur 1003 est solidaire du bati 100.
[0117] Parailleurs, tel qu’illustré schématiquement par
la figure 2, le systeme comprend également des moyens
de retenue 11 du support publicitaire 2 sur les récipients
3.

[0118] Ces moyensde retenue 11 se présentent sous
la forme d’'une languette élastiquement déformable. La
languette est positionnée de sorte qu'une extrémité libre
1101 soit située sous la portion de grand diamétre 502.
Autrement dit, I'extrémité libre 1101 est située entre l'or-
gane tronconique 5 et les moyens de convoyage 4. A
I'opposée de I'extrémité libre 1101, la languette présente
une extrémité de fixation par laquelle la languette est
fixée au bati 100.

[0119] La languette élastiquement déformable est par
exemple réalisée par pliage d’une lame métallique.
[0120] La languette est située au moins en partie sur
le passage de I'étiquette 201 du support publicitaire 2
entre le magasin 6 et le récipient 3.

[0121] Ainsi, comme expliqué par la suite, la lamelle
est destinée a se déformer élastiquement au passage
de I'étiquette 201 du support publicitaire 2 avant de re-
couvrer sa forme initiale de sorte que I'extrémité libre
1101 forme une butée de retenue de I'étiquette 2 sur le
récipient 3.

[0122] Enfin, le systtme 1 comprend également au
moins un capteur 12 de position des récipients 3 relati-
vement a I'organe tronconique 5 et une unité de pilotage

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

13 couplée a chaque capteur 12 de position.

[0123] L’unité de pilotage 13 est paramétrée pour pi-
loter 'organe de préhension 8.

[0124] Lorsque le ou chaque capteur 12 de position
détecte la présence d’'unrécipient 3 enregard de 'organe
tronconique 5, I'unité de pilotage 13 pilote I'organe de
préhension 8 pour saisir un support publicitaire 2 et le
positionner sur le récipient 3 comme décrit ci-aprés.
[0125] Plus précisément, la dépose de support publi-
citaire 2 sur un récipient 3 au moyen d’'un systéme 1 tel
qu'il vient d’étre décrit est réalisée comme suit.

[0126] Les récipients 3 nus, c’est-a-dire dépourvus de
supports publicitaires 2 sont insérés dans le systeme 1
et circulent dans le systéme 1 via les moyens de con-
voyage 4.

[0127] Les moyens de convoyage 4 dirigent les réci-
pients 3 vers I'organe tronconique 5.

[0128] Lorsque le systéme est pourvu d’un carrousel,
les récipients 3 viennent se loger chacun dans une al-
véole 901.

[0129] La rotation du carrousel 9 provoque alors le dé-
placement des récipients 3 en les espacgant les uns des
autres pour les positionner un a un en regard de 'organe
tronconique 5.

[0130] Lorsqu’un récipient 3 est en regard de I'organe
tronconique 5, les moyens de déplacement 10 assurent
la mobilité relative entre I'organe tronconique 5 et le ré-
cipient 3 de sorte que la portion de grand diamétre 502
entoure au moins partiellement la portion supérieure des
récipients 3, c’est-a-dire le col 302 dans le cas de bou-
teilles.

[0131] A Tlinstar de l'organe de préhension 8, les
moyens de déplacement 10 sont pilotés par l'unité de
pilotage 13.

[0132] Lorsque les moyens de déplacement 10 sont
solidaires de I'organe tronconique 5, cela signifie que
I'organe tronconique 5 est déplacé de sa position d’écar-
tement a sa position de de coiffage.

[0133] Lorsque les moyens de déplacement 10 sont
couplés au carrousel 9, ils déplacent le récipient 3 en
regard de I'organe tronconique 5 dans une position haute
pour que sa portion supérieure soit au moins partielle-
ment entourée par la portion de grand diamétre 502 de
I'organe tronconique 5.

[0134] Par ailleurs, le ou chaque capteurs 12 de posi-
tion détecte le positionnement d’un récipient en regard
de l'organe tronconique 5.

[0135] La détection de présence d’un récipient 3 en
regard de I'organe tronconique 5 estinterprétée par I'uni-
té de pilotage 13 qui pilote alors I'organe de préhension
8 pour assurer la dépose des supports publicitaires 2 sur
les récipients 3.

[0136] L’organe de préhension 8 passe alors de sa
deuxiéme position a sa premiere position de sorte a saisir
I'étiquette 2 d’'un support publicitaire 2 dans le magasin 6.
[0137] Lorsque l'organe de préhension 8 a saisi une
étiquette 201, il est déplacé de sa premiére position a sa
deuxiéme position tout en maintenant la préhension de
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I'étiquette 201.

[0138] L’étiquette 201 est alors déplacée ce qui pro-
voque le déplacement de I'anneau 202 qui est solidaire
de I'étiquette 201.

[0139] Lorsque I'organe de préhension 8 passe de sa
premiére position a sa deuxiéme position, I'anneau 202
du support publicitaire 201 circule le long de I'organe de
guidage 7 puis de 'organe tronconique 5.

[0140] L’anneau 202 est alors déformé élastiquement
par l'organe tronconique 5 avant de se rétracter élasti-
quement autour du récipient 3 lorsqu’il est situé dans la
zone de réception 300, c’est-a-dire lorsqu’il a dépassé
I'organe tronconique 5.

[0141] Le support publicitaire 2 est alors solidarisé au
récipient 3.

[0142] Lorsque le support publicitaire 2 est solidarisé
au récipient 3, c’est-a-dire que I'anneau 202 est resserré
sur le récipient 3 dans la zone de réception 300, I'organe
de préhension 8 peut relacher I'étiquette 201 du support
publicitaire 2.

[0143] Le relachement de I'étiquette 201 par I'organe
de préhension 8 peut provoquer un saut du support pu-
blicitaire 2 da a I'élasticité de I'anneau 202.

[0144] Grace a la présence des moyens de retenue
11, le saut est maitrisé et le support publicitaire 2 reste
solidaire du récipient 3.

[0145] Le récipient 3 équipé du support publicitaire 2
peut alors étre évacué hors du systéme 1 viales moyens
de convoyage 4.

[0146] Apres relachement de I'étiquette 201, I'organe
de préhension 8 reste dans sa deuxieme position jusqu’a
ce que le ou chaque capteur 12 de position détecte la
présence d’un nouveau récipient 3 et que l'unité de pilo-
tage 13 pilote 'organe de préhension pour le déplacer
jusqu’a sa premiere position.

[0147] Enalternative, lorsque le systeme 1 estdépour-
vu de carrousel 9, les moyens de convoyage 4 déplacent
les récipients 3 selon une méthode pas a pas permettant
d'immobiliser temporairement les récipients 3 en regard
de I'organe tronconique 5 afin de permettre la dépose de
supports publicitaires 2.

[0148] Par ailleurs, lorsque le systéeme 1 est dépourvu
de moyens de déplacement 10 les récipients traversent
I'organe tronconique 5 via les découpes 503.

[0149] Cela permetde réduire les colts du systeme et
de son exploitation puisqu’il n’est pas nécessaire de dis-
poser des moyens de déplacement 10, nide les alimenter
en énergie.

[0150] Le systeme 1 qui vient d’étre décrit permet la
dépose de supports publicitaires 2 sur des récipients de
maniere automatique.

[0151] En effet, grace a I'organe tronconique 5, il est
possible de déformer élastiquement 'anneau 202 pour
le positionner sur le récipient 3 afin qu’il se resserre dans
la zone de réception.

[0152] Les codts liés a la mise en avant des produits
contenus dans les récipients 3 peuvent alors étre réduits
puisqu’il n’est plus nécessaire d’affecter un opérateur a
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la dépose des supports publicitaires 2 sur des récipients
3.

[0153] Par ailleurs, la dépose des supports publicitai-
res 2 sur des récipients 3 peut étre faite de maniére ra-
pide.

Revendications

1. Systéme (1) de dépose de supports publicitaires (2)
sur des récipients (3), les supports publicitaires (2)
comprenant un anneau (202) élastiquement défor-
mable destiné a coopérer avec une zone de récep-
tion (300) d’'un récipient (3), caractérisé en ce que
le systéme (1) comprend :

- des moyens de convoyages (4) de récipients
(3);

- un organe tronconique (5) destiné a coiffer une
portion supérieure des récipients (3), 'organe
tronconique (5) présentant une portion de petit
diameétre (501) destinée a étre positionnée au-
dessus des récipients (3), et une portion de
grand diametre (502) présentant un diamétre
strictement supérieur a un diamétre des an-
neaux (202) des supports publicitaires (2), la
portion de grand diameétre (502) étant destinée
a entourer au moins partiellement la portion su-
périeure des récipients (3) ;

- un magasin (6) destiné a stocker des supports
publicitaires (2) ;

- un organe de guidage (7) destiné a guider les
anneaux (202) depuis le magasin (6) vers la por-
tion de petit diametre (501) de I'organe tronco-
nique (5), et

- un organe de préhension (8) des supports pu-
blicitaires (2) dans le magasin (6), mobile entre
une premiére position dans laquelle 'organe de
préhension (8) est situé au voisinage de la por-
tion de petit diametre (501) de I'organe tronco-
nique (5) et est destiné a saisir un support pu-
blicitaire (2) dans le magasin (6), et une deuxié-
me position dans laquelle I'organe de préhen-
sion (8) est situé en-dessous de la portion de
grand diametre (502) de I'organe tronconique
(5) et est destiné a relacher le support publici-
taire (2) saisi dans la premiére position,
I'anneau (202) du support publicitaire (2) étant
déformé élastiquement par I'organe tronconi-
que (5)lorsque I'organe de préhension (8) passe
de sa premiére position a sa deuxiéme position,
et rétracté élastiquement autour du récipient (3)
dans la zone de réception (300),

et en ce que I'organe tronconique (5) présente
des découpes (503) permettant le passage des
récipients (3).

2. Systeme (1) selon la revendication précédente, ca-
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ractérisé en ce qu’il comprend également des
moyens de déplacement (10) relatif entre les réci-
pients (3) et 'organe tronconique (5).

Systeme (1) selon la revendication précédente, ca-
ractérisé en ce que les moyens de déplacement
(10) sont solidaires de I'organe tronconique (5) et
destinés a déplacer I'organe tronconique (5) entre
une position d’écartement dans laquelle la portion
de grand diameétre (502) de I'organe tronconique (5)
est distante des récipients (3) et une position de coif-
fage dans laquelle la portion de grand diameétre (502)
entoure au moins partiellement la portion supérieure
des récipients (3).

Systeme (1) selon la revendication 2, caractérisé
en ce que les moyens de déplacement (10) com-
prennent un actionneur (1003) destiné a déplacer
un a un les récipients (3) vers une position haute
dans laquelle la portion supérieure les récipients (3)
est entourée au moins partiellement par la portion
de grand diameétre (502) de 'organe tronconique (5),
depuis une position basse dans laquelle les réci-
pients (3) sont écartés de I'organe tronconique (5).

Systeme (1) selon 'une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce qu’il com-
prend également un carrousel (9) d’espacement des
récipients (3) le long des moyens de convoyage (4).

Systeme (1) selon les revendications 4 et 5, carac-
térisé en ce que les moyens de déplacement (10)
sont intégrés au carrousel (9).

Systeme (1) selon I'une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que la portion
de petit diamétre (501) de I'organe tronconique (5)
est solidaire de I'organe de guidage (7).

Systeme (1) selon 'une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce que I'organe
tronconique (5) est formé par une pluralité de tiges
(504) rigides jointives a la portion de petit diameétre
(501).

Systeme (1) selon 'une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé en ce qu’il com-
prend au moins un capteur (12) de position des ré-
cipients (3) relativement a 'organe tronconique (5)
et une unité de pilotage (13) couplée a chaque cap-
teur (12) de position, I'unité de pilotage (13) étant
paramétrée pour piloter 'organe de préhension (8).
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