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(57) L’invention concerne un module hydraulique
(15) comprenant un coffret électrique (35) mobile en
rotation par rapport à un corps de module (17) entre :
- une première position dans laquelle le coffret électrique
(35) est disposé en travers d’une ouverture frontale (56)
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(35) est hors de l’ouverture frontale (56) d’accès de
manière à laisser accès à une face arrière du coffret
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pour débrayer le coffret électrique (35) de la deuxième
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Description

Domaine technique

[0001] La présente invention concerne un module hy-
draulique pour un dispositif de chauffage d’eau de chauf-
fage et/ou d’eau sanitaire comprenant un coffret élec-
trique.
[0002] L’invention concerne également un dispositif
combiné de chauffage de l’eau sanitaire et de l’eau de
chauffage d’un local comprenant un tel module hydrau-
lique.

Arrière-plan technologique

[0003] Un dispositif de chauffage d’eau de chauffage
et/ou d’eau sanitaire comprend généralement un sys-
tème de chauffage d’eau de chauffage et/ou de chauf-
fage d’eau sanitaire couplé à un module hydraulique, et
optionnellement un ballon de stockage pour stocker de
l’eau sanitaire. Ce système de chauffage peut être un
organe de chauffage électrique ou bien un organe de
chauffage utilisant un combustible comme le gaz ou le
fioul. Le système de chauffage porté par le dispositif de
chauffage peut également être un échangeur de chaleur
d’un organe de chauffage déporté telle qu’une pompe à
chaleur. Un tel dispositif de chauffaged’eaude chauffage
et/ou d’eau sanitaire est par exemple un chauffe-eau
thermodynamique, un dispositif combiné de chauffage
d’eau de chauffage et d’eau sanitaire ou bien encore un
ballon de stockage associé avec un échangeur de cha-
leur extérieur au ballon.
[0004] Le module hydraulique comprend un circuit
d’eau de chauffage et/ou un circuit d’eau sanitaire et
des raccords permettant de coupler le systèmede chauf-
fage aux circuits d’eau de chauffage et/ou d’eau sani-
taire. Le module hydraulique comprend par exemple un
échangeur de chaleur lorsque le système de chauffage
est une pompe à chaleur, comme par exemple dans un
chauffe-eau thermodynamique ou un dispositif combiné
de chauffage d’eau de chauffage et d’eau sanitaire.
[0005] Le module hydraulique comprend également
un coffret électrique regroupant généralement des
composants électriques et électroniques pour le pilotage
du dispositif de chauffage, notamment du système de
chauffage. Le coffret électrique peut également
comprendre des connexions électriques ou bien encore
une interface de communication avec un utilisateur.
[0006] Ces composants électriques et électroniques
sont essentiels pour s’assurer du bon fonctionnement du
dispositif de chauffage, pour l’intégration de l’interface de
communication, ou pour l’installation in situ de fonctions
supplémentaires (cartes d’extension).
[0007] Pour des besoins de maintenance du dispositif
de chauffage, il est nécessaire que le coffret électrique
soit accessible facilement par un technicien demanière à
pouvoir réparer ou changer des composants ou bien
encore pour reprogrammer le pilotage du système de

chauffage. Demanière similaire, le coffret électrique doit
être accessible facilement à un utilisateur pour interagir
avec l’interface de communication. Pour ces raisons, le
coffret électrique est généralement positionné à l’avant
du dispositif de chauffage.
[0008] La manipulation de composants électriques et
électroniques est délicate et requiert une bonne acces-
sibilité de manière générale ce qui implique générale-
ment que le coffret électrique est détachable ou mobile
par rapport au châssis du module hydraulique.
[0009] Lorsque le coffret électrique est détachable du
châssis du module (à l’exception des fils électriques),
l’installateur décroche le coffret électrique de sa position
fonctionnelle pour le placer dans une position de main-
tenance. Cette position de maintenance correspond gé-
néralement au fait de poser le coffret électrique au sol ou
bien de le suspendre à un crochet ou un système de
fixation prévu à cet effet sur un côté du châssis du
module.
[0010] Cette solution est généralement contraignante
pour l’installateur qui doit trouver de la place à côté du
dispositif de chauffage pour le coffret électrique, avec les
fils électriques toujours reliés au coffret électriques.Dans
le cas d’une fixation ou d’un crochet pour suspendre le
coffret électrique, il est usuel deplacer cette fixation sur le
côté de l’appareil ce qui rend l’encombrement du dispo-
sitif de chauffage très important et peu adapté aux em-
placements très contraints (petits logement ou installa-
tion du dispositif de chauffage dans un placard).
[0011] Lorsque le coffret électrique est mobile par rap-
port au châssis du module, le coffret est généralement
déplaçable, par exemple à l’aide d’une charnière, de la
position fonctionnelle vers lapositiondemaintenance.Le
coffret électrique reste toutefois dans le champ d’action
de l’installateur et peut le gêner dans son opération. De
plus, ces charnières doivent être dimensionnés pour
résister à des efforts importants liés aux sollicitations
extérieures (appui du client, coffret non accompagné lors
du basculement d’une position à une autre, etc.). Si les
charnières sont fragiles ou sous-dimensionnées, elles
peuvent casser sous sollicitations importantes ce qui
oblige à remplacer le coffret électrique.
[0012] Sur les dispositif de chauffage actuels, le coffret
électrique est soit basculé vers l’avant, ce qui gêne
l’intervention du technicien, soit latéralement, ce qui
nécessite que le produit soit installé avecundégagement
sur le côté.
[0013] Il existe donc un besoin pour un coffret élec-
trique de module hydraulique facile d’accès et robuste
vis-à-vis de sollicitions extérieures, tout en permettant
une maintenance et/ou une installation aisée pour un
technicien ainsi qu’une compatibilité avec les logements
à forte contrainte d’encombrement.

Résumé de l’invention

[0014] Pour cela, l’invention propose un dispositif
combiné un module hydraulique pour un dispositif de
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chauffage d’eau de chauffage et/ou d’eau sanitaire
comprenant un corps de module définissant un espace
intérieur et au moins un circuit de chauffage d’eau de
chauffage ou d’eau sanitaire disposé au moins partielle-
ment dans l’espace intérieur, ledit espace intérieur
comprenant une ouverture frontale d’accès audit espace
intérieur pour la maintenance du module hydraulique, le
module hydraulique comprenant en outre un coffret élec-
trique fixéaucorpsdemoduleaumoyend’un systèmede
charnière, ledit coffret électrique étant mobile en rotation
autour d’un axe de charnière par rapport au corps de
module entre :

- une première position dans laquelle le coffret élec-
trique est disposé en travers de ladite ouverture
frontale d’accès pour fermer l’espace intérieur,

- une deuxième position dans laquelle le coffret élec-
trique est hors de l’ouverture frontale d’accès de
manière à laisser accès à une face arrière du coffret
électrique,

dans lequel le système de charnière est configuré pour
débrayer le coffret électrique de la deuxième position
vers une position de débrayage lorsque le système de
charnière est soumis à un couple égal ou supérieur à une
valeur prédéterminée de couple de débrayage.
[0015] Le coffret électrique est donc mobile entre une
position fonctionnelle (première position) et une position
de maintenance (deuxième position). Le système de
charnière reliant le coffret électrique au corps de module
possède également la capacité d’être débrayé sous l’ac-
tion d’un couple prédéterminé lorsque le coffret élec-
trique est dans la position de maintenance de sorte qu’il
est possible pour le coffret de subir un effort important
(par exemple la chute d’unoutil sur le coffret) sans casser
le système de charnière. De plus, le débrayage de la
deuxième position permet de fournir au coffret électrique
une troisième position correspondant à une position
débrayée. Le systèmede charnière est ainsi plus robuste
(risque de casse réduit pour un même couple subit) et
offre plus de flexibilité dans l’utilisation du coffret élec-
trique (trois positions).
[0016] De plus, le coffret électrique est disposé en
façade du module hydraulique lorsqu’il est dans sa pre-
mière position (position fonctionnelle) ce qui permet une
très bonne accessibilité. Le système de charnière ren-
dant le coffret électrique mobile en rotation pour être
disposé dans la deuxième position (position de mainte-
nance) rend l’installation ainsi que la maintenance du
module hydraulique et du coffret électrique plus aisés.
[0017] Selon un mode de réalisation du module hy-
draulique, le système de charnière est configuré pour
débrayer le coffret électrique de la deuxième position
vers la position de débrayage de manière non destruc-
tive.
[0018] Selon un mode de réalisation du module hy-
draulique, le système de charnière comprend un organe
de débrayage déformable élastiquement de sorte qu’il

provoque le débrayage du coffret électrique de la deu-
xième position vers la position de débrayage lorsque le
coffret électrique est soumis à un couple égal ou supé-
rieur à la valeur prédéterminée de couple de débrayage.
[0019] Selon un mode de réalisation du module hy-
draulique, le système de charnière comprend :

- un guidage de charnière fixe par rapport à l’un parmi
le coffret électrique et le corps de module, et

- unaxedecharnièremobile en rotationpar rapport au
guidagedecharnière, l’axedecharnièreétantmonté
fixe sur l’autre parmi le coffret électrique et le corps
de module.

[0020] Selon un mode de réalisation du module hy-
draulique, celui-ci comprend en outre :

- un système de butées principales monté sur l’un
parmi le coffret électrique et le corps de module, et

- un système de butées complémentaires monté sur
l’autre parmi le coffret électrique et le corps de mo-
dule,

le système de butées principales étant configuré pour
coopérer avec le système de butées complémentaires
pour maintenir le coffret électrique soit dans la première
soit dans la deuxième positions.
[0021] Selon un mode de réalisation du module hy-
draulique, l’un parmi les systèmes de butées principales
et complémentaires est formé par le système de char-
nière, l’autre parmi les systèmes de butées principales et
complémentaires lui faisant face.
[0022] Selon un mode de réalisation du module hy-
draulique, le système de butées principales est monté
sur le corps de module, le système de butées complé-
mentaires étant monté sur le coffret électrique.
[0023] Selon un mode de réalisation du module hy-
draulique, le système de butées principales comprend :

- une première surface de butée principale configurée
pour coopérer avec une première surface de butée
complémentaire lorsque le coffret électrique est
dans la première position pour empêcher la rotation
du coffret électrique depuis la première position vers
la deuxième position jusqu’à ce que le système de
charnièresoit soumisàuncoupleégal ousupérieur à
une valeur prédéterminée de couple de retenue,

- une deuxième surface de butée principale configu-
rée pour coopérer avec une deuxième surface de
butée complémentaire lorsque le coffret électrique
est dans la deuxième position pour empêcher la
rotation du coffret électrique depuis la deuxième
position vers la position de débrayage jusqu’à ce
que le système de charnière soit soumis à un couple
égal ou supérieur à la valeur prédéterminée de cou-
ple de débrayage.

[0024] Selon un mode de réalisation du module hy-
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draulique, les première et deuxième surfaces de butée
principales sont des butées élastiquement déformables
de sorte que :

- la première surface de butée principale est configu-
rée pour se déformer élastiquement lorsque le sys-
tème de charnière est soumis à un couple égal ou
supérieur à la valeur prédéterminée de couple de
retenue pour déplacer le coffret électrique de la
première position vers la deuxième position,

- la deuxième surface de butée principale est confi-
gurée pour se déformer élastiquement lorsque le
système de charnière est soumis à un couple égal
ou supérieur à la valeur prédéterminée de couple de
débrayage pour déplacer le coffret électrique de la
deuxième position vers la position de débrayage.

[0025] Selon un mode de réalisation du module hy-
draulique, le guidage de charnière est ouvert au niveau
d’une portion supérieure pour permettre le retrait de l’axe
de charnière du guidage de charnière lors du débrayage
du système de charnière.
[0026] Selon un mode de réalisation du module hy-
draulique, le système de charnière comprend un pion de
maintien et un guidage de maintien coopérant avec le
pion de maintien pour empêcher un débrayage intem-
pestif du coffret électrique, le guidage de maintien
comprenant une première portion formant une butée
de maintien coopérant avec le pion de maintien lorsque
le coffret électrique est dans la première position, le
guidage de maintien comprenant une deuxième portion
ouverte pour permettre le retrait du pion de maintien
depuis le guidage de maintien lorsque le coffret élec-
trique est dans la deuxième position.
[0027] Selon un mode de réalisation du module hy-
draulique, le coffret électrique est destiné à s’étendre
dans un plan vertical lorsqu’il est disposé dans la pre-
mière position et que le module hydraulique est fixé à un
support.
[0028] Selon un mode de réalisation du module hy-
draulique, la deuxième position du coffret électrique est
décalée angulairement autour de l’axe de charnière d’un
angle égale ou supérieur 80° par rapport à la première
position.
[0029] Selon un mode de réalisation du module hy-
draulique, le coffret électrique comprend au moins l’un
parmi une carte électronique de pilotage, un composant
électrique de puissance, un bornier de raccordement,
une interface de communication avec un utilisateur.
[0030] Selon un mode de réalisation du module hy-
draulique, le coffret électrique comprend une face arrière
de connexion et une face avant faisant face à la face
arrière de connexion, la face avant comprenant une
interface de communication avec un utilisateur destinée
à faire face àunutilisateur lorsque le coffret électriqueest
disposé dans la première position.
[0031] Selon un mode de réalisation du module hy-
draulique, celui-ci comprend en outre au moins un

échangeur de chaleur disposé dans l’espace intérieur
pour chauffer l’eau de chauffage et/ou l’eau sanitaire.
[0032] L’invention concerne également un dispositif
combiné de chauffage de l’eau sanitaire et de l’eau de
chauffage d’un local, ledit dispositif combiné compre-
nant :

- un ballon de stockage d’eau sanitaire,
- unmodule hydraulique tel que décrit ci-dessus, ledit

module hydraulique comprenant un circuit d’eau
sanitaire destiné à être en communication de fluide
avec le ballon de stockage et un circuit d’eau de
chauffage, le module hydraulique comprenant en
outre au moins un échangeur de chaleur pour trans-
férer de la chaleur à de l’eau de chauffage présente
dans le circuit d’eau de chauffage,

dans lequel le ballon de stockage d’eau sanitaire est
disposé au-dessus du module hydraulique.

Brève description des figures

[0033] La description qui va suivre en regard des des-
sins annexés, donnés à titre d’exemples non limitatifs,
fera bien comprendre en quoi consiste l’invention et
comment elle peut être réalisée. Sur les figures anne-
xées :

[fig. 1] La figure 1 représente un schémahydraulique
d’un dispositif combiné de chauffage de l’eau de
chauffage et de l’eau sanitaire;
[fig. 2] La figure 2 représente une vue en perspective
du dispositif combiné de chauffage de la figure 1
comprenant un ballon de stockage, un module hy-
draulique et un système de fixation du ballon de
stockage et du module hydraulique à un support;
[fig. 3] La figure 3 représente une vue en perspective
d’unmodulehydrauliquecomprenantuncoffret élec-
trique disposé dans une position fonctionnelle dans
laquelle le coffret électrique est en travers d’une
ouverture frontale d’accès à un espace intérieur
du module hydraulique, un vase d’expansion étant
également dans une telle position fonctionnelle ;
[fig. 4] La figure 4 représente une vue en perspective
du module hydraulique de la figure 3 avec le coffret
électrique dans une position de maintenance dans
laquelle le coffret électrique est hors de l’ouverture
frontale d’accès de manière à laisser accès à une
face arrière du coffret électrique ;
[fig. 5] La figure 5 représente une vue en perspective
du module hydraulique de la figure 3 avec le coffret
électrique dans une position de débrayage ;
[fig. 6] La figure 6 représente une vue de face du
coffret électrique des figures 3 à 5, une interface de
communication étant formée sur la face avant du
coffret électrique et destinée à faire face à un utili-
sateur lorsqu’il est positionné devant le module hy-
draulique et que le coffret électrique est dans la
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position fonctionnelle ;
[fig. 7] La figure 7 représente une vue de côté en
coupe du coffret électrique des figures 3 à 5 en
position de maintenance ;
[fig. 8] La figure 8 représente une vue de côté en
coupe, au niveau de systèmes de butées principales
et complémentaires, d’un système de charnière per-
mettant de relier le coffret électrique au corps de
module du module hydraulique, le coffret électrique
étant dans la position fonctionnelle ;
[fig. 9] La figure 9 représente une vue de côté en
coupe, au niveau de systèmes de butées principales
et complémentaires, du système de charnière de la
figure 8, le coffret électrique étant dans la position de
maintenance ;
[fig. 10] La figure 10 représente une vue de côté en
coupe, au niveau de d’un guidage et d’un axe de
charnière, du système de charnière de la figure 8, le
coffretélectriqueétantdans laposition fonctionnelle ;
[fig. 11] La figure 11 représente une vue en perspec-
tive détaillée d’un système de suspension du coffret
électrique en position de débrayage.

Description de mode(s) de réalisation

[0034] Leconcept de l’inventionest décrit plus complè-
tement ci-après avec référence aux dessins joints, sur
lesquels desmodes de réalisation du concept de l’inven-
tion sont montrés. Sur les dessins, la taille et les tailles
relatives des éléments peuvent être exagérées àdes fins
de clarté. Des numéros similaires font référence à des
éléments similaires sur tous les dessins. Cependant, ce
concept de l’invention peut être mis en oeuvre sous de
nombreuses formes différentes et ne devrait pas être
interprété comme étant limité aux modes de réalisation
exposés ici. Au lieu de cela, ces modes de réalisation
sont proposés de sorte que cette description soit
complète, et communiquent l’étendue du concept de
l’invention aux hommes du métier.
[0035] Une référence dans toute la spécification à « un
mode de réalisation » signifie qu’une fonctionnalité, une
structure, ou une caractéristique particulière décrite en
relation avec un mode de réalisation est incluse dans au
moins un mode de réalisation de la présente invention.
Ainsi, l’apparition de l’expression « dans un mode de
réalisation » à divers emplacements dans toute la spé-
cification ne fait pas nécessairement référence aumême
mode de réalisation. En outre, les fonctionnalités, les
structures, ou les caractéristiques particulières peuvent
être combinées de n’importe quelle manière appropriée
dans un ou plusieurs modes de réalisation. De plus, le
terme « comprenant » n’exclut pas d’autres éléments ou
étapes.
[0036] Il est proposé unemodule hydraulique compre-
nant un coffret électrique disposé en façade de ce mo-
dule hydraulique.
[0037] Le module hydraulique comprend un corps de
module définissant un espace intérieur et au moins un

circuit de chauffage d’eau de chauffage ou d’eau sani-
taire disposé au moins partiellement dans cet espace
intérieur. Le module hydraulique peut comprendre par
ailleurs un organe de chauffage, un ou plusieurs échan-
geurs de chaleur, un ou plusieurs circulateurs ainsi
qu’une ou plusieurs connexions de raccordement hy-
draulique. Le module hydraulique peut notamment
comprendre une platine de raccordement telle que déc-
rite ci-après.
[0038] Le module hydraulique peut être destiné à être
raccordéhydrauliquement entre unballon de stockageet
une installation d’eau de chauffage et/ou d’eau sanitaire.
[0039] Un dispositif de chauffage d’eau de chauffage
et/ou d’eau sanitaire comprend généralement un sys-
tème de chauffage d’eau de chauffage et/ou de chauf-
fage d’eau sanitaire couplé à un module hydraulique, et
optionnellement un ballon de stockage pour stocker de
l’eau sanitaire. Ce système de chauffage peut être un
organe de chauffage électrique ou bien un organe de
chauffage utilisant un combustible comme le gaz ou le
fioul. Le système de chauffage peut également être un
échangeur de chaleur d’un organe de chauffage déporté
telle qu’une pompe à chaleur.
[0040] Le module hydraulique comprend également
un coffret électrique regroupant généralement des
composants électriques et électroniques pour le pilotage
du dispositif de chauffage, notamment du système de
chauffage, ou bien pour assurer sa sécurité. Le coffret
électrique peut également comprendre des connexions
électriques ou bien encore une interface de communica-
tion avec un utilisateur. Ces composants électriques et
électroniques sont essentiels pour s’assurer du bon
fonctionnement dudispositif de chauffage, pour l’intégra-
tionde l’interfacedecommunication,oupour l’installation
in situ de fonctionssupplémentaires (cartesd’extension).
[0041] Le module hydraulique sera décrit de manière
plus détaillée ci-dessous intégré à un dispositif combiné
de chauffage d’eau de chauffage et d’eau sanitaire, sans
pour autant limiter la portée de la présente invention. Le
module hydraulique peut en effet être intégré à tout
dispositif de chauffage d’eau de chauffage et/ou d’eau
sanitaire, par exemple un chauffe-eau thermodyna-
mique.
[0042] En référence à la figure 1, un dispositif combiné
10 de chauffage de l’eau sanitaire et de l’eau de chauf-
fage d’un local comprend un ballon de stockage d’eau
sanitaire 14, un module hydraulique 15 destiné à être
raccordéauballon destockage14et uneunité extérieure
25 destinée à être raccordée au module hydraulique 15.
[0043] Le module hydraulique 15 comprend un circuit
d’eausanitaire 12destinéàêtre raccordéeàdesorganes
dedistributiond’eausanitaire, tels quedes robinets, et un
circuit d’eau de chauffage 18 destiné à être raccordé à
des organes de chauffage d’un local, tels que des radia-
teurs. Le circuit d’eau sanitaire 12 est destiné à être en
communication de fluide avec le ballon de stockage 14.
[0044] Le module hydraulique 15 comprend égale-
ment un premier échangeur 22 apte à échanger de la
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chaleur entre un circuit de fluide caloporteur 24 et le
circuit d’eau de chauffage 18. En particulier, le circuit
de fluide caloporteur 24 échange de la chaleur entre un
milieuextérieur au local et le circuit d’eaudechauffage18
présent à l’intérieur du local. Pour ce faire, l’unité exté-
rieure 25 est disposée au niveau du milieu extérieur et
configurée pour échanger de la chaleur avec le circuit de
fluide caloporteur 24. L’unité extérieure 25, le circuit de
fluide caloporteur 24 et le premier échangeur 22 de
chaleur forment une pompe à chaleur apte à faire varier
la température de l’eau de chauffage présente dans le
circuit d’eau de chauffage 18.
[0045] Le module hydraulique 15 comprend en outre
un circuit de chauffage de l’eau sanitaire 26 comprenant
un deuxième échangeur de chaleur 28 pour échanger de
la chaleur entre l’eaudechauffageet l’eau sanitaire.Pour
cela, Le circuit de chauffage de l’eau sanitaire 26
comprend une première dérivation 27 raccordée au cir-
cuit d’eau de chauffage 18 et s’étendant à l’intérieur du
deuxième échangeur de chaleur 28. De l’eau de chauf-
fage s’écoule ainsi dans la premièredérivation27et donc
au travers du deuxième échangeur 28. Le circuit de
chauffage de l’eau sanitaire 26 comprend en outre une
deuxième dérivation 29 raccordée au circuit d’eau sani-
taire 12 et s’étendant à l’intérieur du deuxième échan-
geur de chaleur 28. De l’eau sanitaire s’écoule ainsi dans
la deuxième dérivation 29 et donc au travers le deuxième
échangeur de chaleur 28. Un échange de chaleur est
ainsi possible entre l’eau de chauffage et l’eau sanitaire
au sein dudeuxièmeéchangeur de chaleur 28. Il est ainsi
possible de faire varier la température de l’eau sanitaire
au moyen de l’eau de chauffage.
[0046] Le module hydraulique 15 comprend par ail-
leurs un premier circulateur 30 disposé dans le circuit
d’eau de chauffage 18 pour faire circuler l’eau de chauf-
fage et un deuxième circulateur 32 dans la deuxième
dérivation29pour faire circuler l’eau sanitaire. Lemodule
hydraulique 15 comprend également un vase d’expan-
sion 33 pour absorber les variation de volume de l’eau
générées par les changement de température.
[0047] Le deuxième échangeur de chaleur 28 est de
préférence un échangeur à plaques disposé à l’extérieur
duballon de stockaged’eau sanitaire 14.Ainsi, le volume
intérieur du ballon de stockage 14 est pleinement dis-
ponible pour stocker l’eau sanitaire, sans échangeur de
chaleur en son sein. Le volume disponible à l’intérieur du
ballondestockage14est ainsi plus important quedans le
cas d’un ballon à serpentin pour un même volume exté-
rieurduballondestockage14.Eneffet, levolume«mort»
ou indisponible se trouvant à l’emplacement du serpentin
et en-dessous de celui-ci n’est pas présent ici. Les di-
mensions et la masse du ballon de stockage 14 peuvent
être réduites vis-à-vis du ballon de stockage 14 tout en
conservant un même volume utile de stockage d’eau
sanitaire.
[0048] De plus, l’utilisation d’un échangeur de chaleur
disposé à l’extérieur du ballon de stockage 14 est plus
robuste en termes de performances et plus flexible que

les solutions avec serpentin immergé.
[0049] Dans les solutions connues avec serpentin im-
mergé, obtenir une bonne performance lors d’une
chauffe de l’eau sanitaire requiert notamment :

- d’attendre que le ballon de stockage 14 soit le plus
froid possible (idéalement il faut que l’ensemble du
serpentin baigne dans l’eau froide) pour démarrer la
chauffe avec la température de condensation la plus
basse possible (plus la température de condensa-
tion d’une pompe à chaleur est basse et plus la
performance est élevée), et

- d’éviter qu’un soutirage survienne lors de la chauffe
car l’eau froide qui va arriver en partie basse du
ballon de stockage 14 va rallonger le temps de
chauffe sans pour autant faire descendre la tempé-
rature de condensation du ballon (car le serpentin
reste majoritairement baigné dans l’eau en cours de
chauffe). La performancemoyenne sera donc direc-
tement dégradée.

[0050] Dans la pratique, il n’est pas toujours possible
d’attendre que le ballon de stockage 14 soit le plus froid
possible car le confort de l’utilisateur est prioritaire sur la
performance. D’autre part, éviter les soutirages lors de la
chauffe de l’eau sanitaire incite à effectuer des chauffes
plutôt rapides. Or, une chauffe plus rapide de l’eau sa-
nitaire signifie une puissance échangée plus importante.
Or la surface d’échange étant constante cela a pour
conséquencededégrader la qualité de l’échangeet donc
la performance.
[0051] Le module hydraulique 15 comprend en outre
uneplatine de raccordement 34 rapideducircuit d’eaude
chauffage 18 à aumoins une installation d’eau de chauf-
fage du local et du circuit d’eau sanitaire 12 à une
installation d’eau sanitaire du local. La platine de raccor-
dement 34 comprend des raccords de départ et de retour
d’eau sanitaire pour raccorder le circuit d’eau sanitaire 12
à l’installation d’eau sanitaire du local. La platine de
raccordement 34 comprend en outre des raccords de
départ et de retour d’eau de chauffage pour raccorder le
circuit d’eau de chauffage 18 à l’installation d’eau de
chauffage du local. Ainsi l’ensemble des raccords des
circuits d’eau sanitaire 12 et d’eau de chauffage 18 sont
disposés au niveau d’une même interface. Le raccorde-
ment du dispositif combiné 10 aux installations d’eau de
chauffage et d’eau sanitaire du local est ainsi facilité pour
l’installateur.
[0052] La platine de raccordement 34 permet de
connaître préalablement à la mise en place du dispositif
combiné 10 la position de chacun des raccords. Ceci est
particulièrement utile lorsque le dispositif combiné 10 est
destiné à être installé dans une construction neuve car la
mise en place des installations d’eau de chauffage et
d’eau sanitaire du local peut être réalisée avant la mise
en place dispositif combiné 10.
[0053] L’installation de l’unité extérieure 25 peut re-
quérir un corps de métier (frigoriste) différent de l’instal-

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55



7

11 EP 4 481 296 A1 12

lation des circuits d’eau de chauffage et d’eau sanitaire
(plombier). La platine de raccordement 34 permet ainsi
aux différents installateurs de réaliser leur partie de
l’installation indépendamment. La platine de raccorde-
ment 34 permet donc une grande flexibilité de mise en
place de ces installations ainsi que du dispositif combiné
10.
[0054] En référence à la figure 2, le dispositif combiné
10 comprend trois sous-ensembles principaux : le ballon
de stockage 14, le module hydraulique 15 et un système
de fixation 36 pour fixer au-dessus du sol 40 le ballon de
stockage 14 et le module hydraulique 15 à un support,
par exemple un mur 38.
[0055] Ledispositif combiné10s’étend le longd’unaxe
longitudinal A destiné à être orienté verticalement
lorsque le dispositif combiné 10 est installé au support.
[0056] L’axe de révolution du ballon de stockage 14
s’étend de préférence le long de l’axe longitudinal A pour
faciliter le raccordement au module hydraulique 15.
[0057] Le système de fixation 36 comprend au moins
un pied 42 destiné à être positionné contre le sol 40 pour
supporter au moins partiellement le poids du ballon de
stockage14et dumodule hydraulique15. Leou les pieds
42permettentnotammentd’installer ledispositif combiné
10 sur un support dont la résistance est limitée, comme
un mur de plâtre en répartissant le poids du dispositif
combiné 10 sur le mur 38 et sur le sol 40.
[0058] Ledit aumoinsunpied42 s’étenddepréférence
au niveau d’une face arrière 37 du système de fixation 36
demanière àmaintenir un espace de rangement libre 44
sous le module hydraulique 15. Le ou les pieds 42
s’étendent donc ainsi le long ou à proximité du support,
ici du mur 38.
[0059] Cet espace de rangement libre 44 est de pré-
férenceapteàpermettre l’installationd’unsèche-lingeou
d’un lave-linge. Ainsi, l’espace de rangement libre 44
présente de préférence une hauteur minimale de 90cm.
[0060] De manière préférée, le système de fixation 36
comprend deux pieds s’étendant au niveau de la face
arrière 37 du système de fixation 36 de manière à main-
tenir l’espace de rangement libre 44 sous le module
hydraulique 15.
[0061] Le ou les pieds 42 sont de préférence escamo-
tables. Le système de fixation 36 peut comprendre un
dispositif de verrouillage (non visible) pour verrouiller un
ou plusieurs positions des pieds 42 pour s’adapter aux
particularités du local ou aux souhaits de l’utilisateur.
[0062] Les pieds 42 s’étendent le long de l’axe longi-
tudinal A du dispositif combiné 10. En d’autres termes,
les pieds 42 s’étendent le long d’un axe vertical lorsque le
dispositif combiné 10 est installé au support.
[0063] Leballondestockage14estdisposéau-dessus
du module hydraulique 15 lorsque le dispositif combiné
10 est dans une position fonctionnelle, i.e. une position
dans laquelle le module hydraulique 15 et le ballon de
stockage 14 sont fixés au système de fixation 36 et
peuvent être raccordés hydrauliquement entre eux.
Cette configuration permet de disposer l’ensemble des

raccords de connexion et des organes du module hy-
draulique 15 nécessitant un raccordement ou une opéra-
tion de maintenance à mi-hauteur pour un installateur.
Ceci permet de faciliter les opérations d’installation et de
maintenance, réduisant ainsi le temps nécessaire à ces
opérations.
[0064] Le découplage du ballon de stockage 14 et du
module hydraulique 15 permet également de fractionner
le dispositif combiné en sous-ensembles pesant environ
50Kg maximum, rendant ainsi possible une installation
par un seul utilisateur.
[0065] La platine de raccordement 34 du module hy-
draulique15estamoviblepar rapport aucorpsdumodule
hydraulique 15 et fixé au système de fixation 36. Ainsi, le
point de raccordement que constitue la platine de rac-
cordement 34 peut être installé au support en amont de
l’installation hydraulique, i.e. du module hydraulique 15,
oude l’installation frigorifique, i.e. de l’unitéextérieure25.
Ce positionnement de la platine de raccordement 34 sur
le corpsdefixation46 rend l’installationencoreplusaisée
pour les installateurs.
[0066] En référence à la figure 3, le module hydrau-
lique 15 comprend un corps de module 17 formant un
châssis structurel. Le corps de module 17 est par exem-
ple dans un matériau métallique. Le corps de module 17
définit un espace intérieur 54 dans lequel sont disposés
les organes du module hydraulique 15.
[0067] Le corps de module 17 comprend une face
avant, une face arrière, une face de dessus, une face
de dessous et deux faces latérales se faisant face.
Lorsque le module hydraulique 15 est raccordé à un
ballon de stockage 14, le module hydraulique 15 est
disposé contre le ballon de stockage 14 au niveau de
sa face de-dessus, tel que visible sur la figure 2.
[0068] Le module hydraulique s’étend principalement
le long d’un axe longitudinal de module D. Cet axe
longitudinal de module D est destiné à être orienté verti-
calement lorsque le module hydraulique 15 est installé
sur un support. Lorsque le module hydraulique 15 est
intégré à un dispositif combiné 10, l’axe longitudinal de
module D est parallèle avec l’axe longitudinal A.
[0069] Le module hydraulique 15 comprend égale-
ment un habillage ou une enveloppe externe 50 fixée
au corps de module 17. L’enveloppe externe 50
comprend de préférence une paroi de façade 52 dispo-
sée devant la face avant et des parois latérales 54 dis-
posées respectivement devant les faces latérales du
corps de module 17. La paroi de façade 52 est déta-
chable ou mobile par rapport au corps de module 17 de
manière à pouvoir accéder à la face avant du corps de
module 17.
[0070] La face avant du module hydraulique 15 définit
une ouverture frontale d’accès 56 à l’espace intérieur 54
lorsque la paroi de façade 52 est retirée.
[0071] Le module hydraulique 15 comprend égale-
mentaumoinsuncircuit dechauffaged’eaudechauffage
ou d’eau sanitaire disposé au moins partiellement dans
l’espace intérieur 54. Tel qu’indiqué ci-avant, le module
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hydraulique 15 peut comprendre par ailleurs un organe
de chauffage, un ou plusieurs échangeurs de chaleur, un
ou plusieurs circulateurs ainsi qu’une ou plusieurs
connexions de raccordement hydraulique. Ces compo-
sants ou organes sont disposés en tout ou partie dans
l’espace intérieur 54.
[0072] Le module hydraulique 15 comprend en outre
un coffret électrique 35. Le coffret électrique 35
comprend des composants électriques et électroniques
pour le pilotagedudispositif de chauffage, notamment du
système de chauffage, ou bien pour assurer sa sécurité.
[0073] Le coffret électrique 35 comprend une face
avant de coffret 64, une face arrière de coffret 66 et
des faces latérales de coffret 68 s’étendant sur les bords
et entre les faces avant 64 et arrière 66 de coffret.
[0074] Le coffret électrique 35 est fixé au corps de
module 17 au moyen d’un système de charnière 60.
[0075] Le coffret électrique 35 est mobile en rotation
autour d’un axe de charnière C par rapport au corps de
module 17 entre une première position, dite position
fonctionnelle, et une deuxième position, dite position
de maintenance.
[0076] Le coffret électrique 35 définit un plan de coffret
Pc sensiblement parallèle aux faces avant 64 et arrière
66, passant par l’axe de charnière C.
[0077] Le système de charnière 60 comprend égale-
ment des moyens de maintien du coffret électrique dans
les première et deuxième positions. Autrement dit, le
coffret électrique 35 peut êtremaintenu dans la première
position ou la deuxième position sans action d’un utili-
sateur. Ces moyens de maintien du coffret électrique 35
sont décrits en lien avec les figures 7 à 10.
[0078] Lorsqu’il est placé dans la position fonction-
nelle, le coffret électrique 35 est disposé en travers de
l’ouverture frontale d’accès 56 pour fermer l’espace in-
térieur 54.
[0079] Lorsqu’il est placé dans la position de mainte-
nance, le coffret électrique 35 est hors de l’ouverture
frontale d’accès 56 de manière à laisser accès à une
face arrière du coffret électrique, notamment pour inter-
venir sur ce coffret électrique 35.
[0080] L’axe de charnière C s’étend le long d’une di-
rection perpendiculaire à l’axe longitudinal de module D.
Ainsi, l’axe de charnière C est destiné à être orienté
horizontalement lorsque le module hydraulique 15 est
installé à un support. Autrement dit, les faces avant 64 et
arrière 66 de coffret son orientées horizontalement
lorsque le coffret électrique 35 est disposé dans la posi-
tion de maintenance.
[0081] Cetteconfigurationhorizontalede l’axedechar-
nière C et donc du coffret électrique 35 en position de
maintenance permet de faciliter le travail du technicien
sur le coffret électrique 35 car il est placé devant lui. De
plus, le coffret électrique 35 peut former une tablette sur
laquelle déposer un outil ou du matériel.
[0082] Selon une variante, l’axe de charnière C peut
s’étendre le long d’une direction parallèle à l’axe longi-
tudinal de module D. Ainsi, l’axe de charnière C est

destiné à être orienté verticalement lorsque le module
hydraulique 15 est installé à un support. Autrement dit,
les faces avant 64 et arrière 66 de coffret son orientées
verticalement lorsque le coffret électrique 35 est disposé
dans la position de maintenance.
[0083] Cette configuration verticale de l’axe de char-
nière C et donc du coffret électrique 35 en position de
maintenancepermet de limiter l’encombrement devant le
module hydraulique et donc d’améliorer l’accessibilité à
l’espace intérieur 54.
[0084] Le système de charnière 60 est disposé au
niveau d’une face latérale de coffret 68 de sorte que la
face arrière de coffret 66 fait face à l’espace intérieur 54
lorsque le coffret électrique 35 est disposé dans sa
position fonctionnelle, la face avant du coffret 64 faisant
face à un utilisateur disposé devant le module hydrau-
lique 15.
[0085] Le coffret électrique 35 peut comprendre une
interface de communication 62 avec un utilisateur. L’in-
terface de communication 62 est disposée au niveau de
la face avant du coffret électrique 35 de manière à faire
face à l’utilisateur lorsque le coffret électrique 35 est en
position fonctionnelle. Un ouverture formée dans la paroi
de façade 52 au niveau du coffret électrique permet de
voir ou d’accéder à l’interface de communication 62
quand la paroi de façade 52 est montée sur le corps
de module 17.
[0086] Le système de charnière 60 est également
configuré pour débrayer le coffret électrique 35 de la
deuxième position (i.e. position de maintenance) vers
une position de débrayage. Ainsi, le système de char-
nière 60 permet à un technicien de disposer le coffret
électrique dans une troisième position. On entend par
débrayage, le fait de faire sortir le coffret électrique 35 de
la position de maintenance, sans retourner vers la posi-
tion fonctionnelle.
[0087] Le débrayage coffret électrique 35 est non-de-
structif. Le système de charnière 60 peut ainsi être ré-
embrayé et fonctionner correctement en replaçant le
coffret électrique 35 dans la deuxième position.
[0088] Le débrayage du coffret électrique 35 intervient
lorsque le système de charnière 60 est soumis à un
couple autour de l’axe de charnière C égal ou supérieur
à une valeur prédéterminée de couple de débrayage.
Autrement dit, le système de charnière 60 est configuré
pour que le coffret électrique 35 quitte sa deuxième
position lorsque l’effort subi par le système de charnière
60 autour de l’axe de charnière C est trop important, par
exemple à cause d’un chute d’un outil ou d’un geste du
technicien. Ce couple est par exemple de 15 N.m. Ce
débrayage permet d’éviter la casse du système de char-
nière 60 ou d’offrir la possibilité d’une troisième position
pour le coffret électrique 35.
[0089] Le coffret électrique 35 est orienté dans une
première position angulaire lorsqu’il est dans la position
fonctionnelle, dans une deuxième position angulaire
lorsqu’il est dans la position de maintenance et dans
une troisième position angulaire lorsqu’il est débrayé
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du système de charnière 60. Les première, deuxième et
troisièmepositionangulaires sont distinctes. Lapremière
position angulaire est prise comme position angulaire de
référence, égale à 0°. Tel qu’indiqué ci-avant, le coffret
électrique 35 est de préférence dans une position verti-
cale (voir figure 3) lorsque le module hydraulique 15 est
dans une position fonctionnelle. Ainsi, le coffret élec-
trique 35 est destiné à s’étendre dans un plan vertical
lorsqu’il est disposé dans la première position et que le
module hydraulique 15 est fixé à un support.
[0090] La deuxième position angulaire est de préfé-
rence supérieure ou égale à 80° et inférieure ou égale à
100° en prenant la première position angulaire comme
référence. De manière encore préférée, la deuxième
position angulaire est égale à 90°. Ainsi, le coffret élec-
trique 35 est dans une position horizontale ou sensible-
ment horizontale lorsqu’il est positionné dans la deu-
xième position angulaire (voir figure 4).
[0091] Onentendpar position dedébrayage, le fait que
le coffret électrique 35 n’est positionné ni dans la pre-
mière position, ni dans la deuxième position ni dans une
position intermédiaire entre les première et deuxième
positions. Autrement dit, la position de débrayage, et
donc la troisième position angulaire, correspond à une
position angulaire supérieure aux première et deuxième
positions angulaires.
[0092] Deux configurations sont possibles pour la po-
sition de débrayage.
[0093] Selon une première configuration, le coffret
électrique 35 est toujours solidaire du corps de module
17 après le débrayage. Dans cette configuration, la posi-
tion de débrayage est définie par une position angulaire
prédéterminée dans laquelle le coffret électrique 35 se
positionne dans la troisième position angulaire sans ac-
tion du technicien. Un système de retenue permet de
retenir le coffret électrique 35 dans la position de dé-
brayage. Ainsi, le système de charnière 60 est configuré
pour positionner et retenir le coffret électrique 35 dans
une troisième position, dite de débrayage, au-delà de la
deuxième position.
[0094] La retenue du coffret électrique 35 dans la
position de débrayage peut être obtenue sans action
du technicien. Dans ce cas, le système de charnière
60 est prévu pour retenir le coffret électrique après le
débrayage. Un exemple d’une telle solution est par
exemple un système de guide ou de crochet intégré au
système de charnière 60 permettant de retenir le coffret
électrique, par exemple en le suspendant au-dessus du
sol.
[0095] Selon une deuxième configuration, le coffret
électrique 35 est désolidarisé du corps de module 17
après le débrayage. Un système de retenue peut éga-
lement être prévu, intégré ou non au système de char-
nière 60 pour positionner le coffret électrique dans la
position de débrayage. Ce système de retenue peut
prendre la forme d’un système de suspension 70 visible
en figure 6 permettant de suspendre le coffret électrique
35 au corps demodule 17. Ce systèmede suspension 70

comprend un ou plusieurs crochets 72 configuré pour
coopérer avec une ou plusieurs creux 74 (voir figure 11).
Les crochets 72 sont par exemple formés sur le coffret
électrique 35 et les creux 74 sont par exemple formés sur
le corps de module 17. Le système de suspension 70
permet de suspendre le coffret électrique 35 dans une
position verticale (figure 5) dans laquelle la gêne pour le
technicien est encore diminuée par rapport à la position
de maintenance.
[0096] En référence aux figures 7 à 10, le système de
charnière 60 est décrit plus précisément.
[0097] En référence aux figures 7 et 10, le système de
charnière 60 comprend un guidage de charnière 76 et un
axe de charnière 78 mobile en rotation par rapport au
guidage de charnière 76. Le guidage de charnière 76 est
fixe par rapport à l’un parmi le coffret électrique 35 et le
corps de module 17 tandis que l’axe de charnière 78 est
monté fixe sur l’autre parmi le coffret électrique 35 et le
corps de module 17. Dans l’exemple de réalisation de la
figure7, le guidagedecharnière 76est fixepar rapport au
corps de module 17 et l’axe de charnière 78 est fixe par
rapport au coffret électrique 35. Autrement dit, le guidage
76 et l’axe 78 de charnière sont montés respectivement
sur le corps de module 17 et le coffret électrique 35.
[0098] La mobilité en rotation de l’axe de charnière 78
par rapport auguidagede charnière76permet lemobilité
en rotation du coffret électrique 35 par rapport au corps
de module autour de l’axe de charnière C.
[0099] Le guidage 76 et l’axe 78 de charnière s’éten-
dent le long de l’axe de charnière C.
[0100] Le système de charnière 60 comprend de pré-
férence au moins deux guidages de charnière 76 coo-
pérant avecaumoinsdeuxaxesdecharnière78,disposé
le long de l’axe de charnière C (voir figure 6).
[0101] Le coffret électrique 35 peut être déplacé en
rotation autour de l’axe de charnière C dans un premier
sens de rotation déplaçant le coffret électrique 35 de la
première position vers la deuxième position. Inverse-
ment, le coffretélectrique35peutêtredéplacéen rotation
autour de l’axe decharnièreCdansundeuxièmesensde
rotation déplaçant le coffret électrique 35 de la deuxième
position vers la premièreposition.En référenceà la figure
8, le premier sens de rotation est le sens trigonométrique
et le deuxième sens de rotation est le sens anti-trigono-
métrique.
[0102] En référenceà la figure8, unsystèmedebutées
principales 80et un systèmedebutées complémentaires
82 coopèrent ensemble pour maintenir le coffret élec-
trique 35 soit dans la première soit dans la deuxième
positions. Ainsi, les systèmes de butées principales 80 et
complémentaires 82 agissent comme des moyens de
maintien du coffret électrique 35 dans la première ou la
deuxième positions.
[0103] Le système de butées principales 80 est monté
sur l’un parmi le coffret électrique 35 et le corps de
module 17 tandis que le système de butées complémen-
taires 82 est monté sur l’autre parmi le coffret électrique
35 et le corps de module 17. Dans l’exemple de réalisa-
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tion de la figure7, le systèmedebutées principales 80est
monté sur le corps demodule 17 et le système de butées
complémentaires 82 est monté sur le coffret électrique
35.
[0104] Selon une variante préférée et illustrée sur les
figures 7 à 10, les systèmes de butées principales 80 et
complémentaires 82 sont formés par le système de
charnière 60. Ainsi, le système de butées complémen-
taires 82 est formé au niveau d’une face latérale 68 du
coffret électrique 35, le système de butées principales 80
lui faisant face.
[0105] La figure 8 représente une vue détaillée du
coffret électrique 35 dans la première position, dite posi-
tion fonctionnelle.
[0106] Le système de butées principales 80 comprend
une première surface de butée principale 84 et une
deuxième surface de butée principale 86 respectivement
destinées à maintenir en position le coffret électrique 35
dans la première et la deuxième positions.
[0107] Le système de butées complémentaires 82
comprend une première surface de butée complémen-
taire 88 et une deuxième surface de butée complémen-
taire 90 respectivement destinéesàmaintenir enposition
le coffret électrique 35 dans la première et la deuxième
positions.
[0108] En particulier, la première surface de butée
principale 84 est configurée pour coopérer avec la pre-
mière surface de butée complémentaire 88 lorsque le
coffret électrique 35 est dans la première position. Le
contact entre les premières surfaces de butée principale
84 et complémentaire 88 permet d’empêcher la rotation
ducoffretélectrique35depuis lapremièreposition vers la
deuxième position.
[0109] Les premières surfaces de butée principale 84
et complémentaire 88 sont notamment configurées pour
d’empêcher la rotation du coffret électrique 35 depuis la
première position vers la deuxième position, i.e. dans le
premier sens de rotation, jusqu’à ce que le système de
charnière 60 soit soumis à un couple égal ou supérieur à
une valeur prédéterminée de couple de retenue. Ainsi,
lorsque le couple appliquée autour de l’axe de charnière
C, dans le premier sens de rotation, sur le système de
charnière 60atteint la valeur prédéterminéede couple de
retenue, le coffret électrique 35 est libéré vers la deu-
xième position. Ce couple de retenue est par exemple de
5 N.m.
[0110] Ces premières surfaces de butée principale 84
et complémentaire 88 sont ainsi dimensionnées pour
maintenir le coffret électrique 35 sans action d’un utilisa-
teur (couple appliqué sur le système de charnière 60
inférieur au couple de retenue) tout en laissant la possi-
bilité de déplacer le coffret électrique 35 dans la deu-
xième position sous l’action de l’utilisateur (couple ap-
pliqué sur le système de charnière 60 égal ou supérieur
au couple de retenue).
[0111] Pour réaliser cette retenue, chacune des pre-
mières surfaces de butée principale 84 et complémen-
taire 88 peut être une butée déformable élastiquement.

Dès lors, au-delà d’un certain effort, ici une valeur pré-
déterminée de couple de retenue, les butées se défor-
ment élastiquement et ne coopèrent plus ensemble.
Autrement dit, les premières surfacesdebutéeprincipale
84 et complémentaire 88 sont en contact l’une avec
l’autre lorsque le coffret électrique 35 est dans la pre-
mière position. Lorsqu’un couple égale ou supérieur au
couple de retenue est appliqué, les premières surfaces
de butée principale 84 et complémentaire 88 se défor-
ment et ne sont plus en contact l’une avec l’autre.
[0112] Pour faciliter la libération des premières surfa-
ces de butée principale 84 et complémentaire 88, celles-
ci sont de préférence inclinées lorsqu’elles sont obser-
véesdansunplanperpendiculaire à l’axedecharnièreC,
tel que sur la figure 8. Ainsi, les premières surfaces de
butée principale 84 et complémentaire 88 sont inclinées
par rapport au plan de coffret Pc d’un angle différent de
90°, lorsqu’elles sont observées dans un plan perpendi-
culaire à l’axe de charnière C, tel que sur la figure 8. Les
premières surfaces de butée principale 84 et complé-
mentaire 88 ne s’étendent donc pas perpendiculaire-
ment avec le plan de coffret Pc.
[0113] La deuxième surface de butée principale 86 est
configurée pour coopérer avec la deuxième surface de
butée complémentaire 90 lorsque le coffret électrique 35
est dans la deuxième position. Le contact entre les
deuxièmes surfaces de butée principale 86 et complé-
mentaire 90 permet d’empêcher la rotation du coffret
électrique 35 depuis la deuxièmeposition vers la position
de débrayage.
[0114] Les deuxièmes surfaces de butée principale 86
et complémentaire 90 sont notamment configurées pour
empêcher la rotation du coffret électrique 35 depuis la
deuxième position vers la position de débrayage, i.e.
dans le premier sens de rotation, jusqu’à ce que le
système de charnière 60 soit soumis à un couple égal
ou supérieur à la valeur prédéterminée de couple de
débrayage. Ainsi, lorsque le couple appliquée autour
de l’axe de charnièreC, dans le premier sens de rotation,
sur le système de charnière 60 atteint la valeur prédé-
terminéedecouplede retenue, le coffret électrique35est
libéré vers la position de débrayage.
[0115] Chacune des deuxièmes surfaces de butée
principale 86 et complémentaire 90 est de préférence
une butée déformable élastiquement. Dès lors, au-delà
d’uncertaineffort, ici unevaleurprédéterminéedecouple
de débrayage, les butées se déforment élastiquement et
ne coopèrent plus ensemble. Autrement dit, les deu-
xièmes surfaces de butée principale 86 et complémen-
taire 90 sont en contact l’une avec l’autre lorsque le
coffret électrique 35 est dans la deuxième position. Lors-
qu’un couple égale ou supérieur au couple de débrayage
est appliqué, les deuxièmes surfaces de butée principale
86 et complémentaire 90 se déforment et ne sont plus en
contact l’une avec l’autre.
les deuxièmes surfaces de butée principale 86 et
complémentaire 90 forment un organe de débrayage
déformable élastiquement de sorte qu’il provoque le
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débrayage du coffret électrique 35 de la deuxième posi-
tion vers la position de débrayage lorsque le coffret
électrique 35 est soumis à un couple égal ou supérieur
à la valeur prédéterminée de couple de débrayage.
[0116] Pour faciliter la libération des deuxièmes sur-
faces de butée principale 86 et complémentaire 90,
celles-ci sont de préférence inclinées autour de l’axe
de charnière C lorsqu’elles sont observées dans un plan
perpendiculaire à l’axe de charnière C, tel que sur la
figure 8. Ainsi, les deuxièmes surfaces de butée princi-
pale 86 et complémentaire 90 sont inclinées par rapport
au plan de coffret Pc d’un angle différent de 90°. Les
deuxièmes surfaces de butée principale 86 et complé-
mentaire 90 ne s’étendent donc pas perpendiculaire-
ment avec le plan de coffret Pc.
[0117] Les première 84 et deuxième 86 surfaces de
butée principale sont par exemple formées au niveau
d’un élément de butée 92 en saillie par rapport au corps
de module 17. Les première 84 et deuxième 86 surfaces
de butée principale sont des faces de cet élément de
butée 92 orientées vers le bas. Dans ce cas, les première
88 et deuxième 90 surfaces de butée complémentaires
sont formées sur un bras de charnière 94 portant l’axe de
charnière 78. La première surface de butée complémen-
taire 88 est formée par un premier plot 89 positionné sur
une paroi latérale du bras de charnière faisant face à
l’élément de butée 92 lorsque le coffret électrique 35 est
dans la première position. La deuxième surface de butée
complémentaire 90 est formée par un deuxième plot 91
positionné sur une paroi inférieure du bras de charnière
faisant face à l’élément de butée 92 lorsque le coffret
électrique 35 est dans la deuxième position.
[0118] Tel que visible en figure 8, les première 84 et
deuxième 86 surfaces de butée principale coopèrent
lorsque le coffret électrique 35 est dans la première
position. Tel que visible en figure 9, les première 88 et
deuxième 90 surfaces de butée complémentaires coo-
pèrent lorsque le coffret électrique 35 est dans la deu-
xième position.
[0119] En référence à la figure 10, le guidage de char-
nière 76 est ouvert au niveau d’une portion supérieure
pour permettre le retrait de l’axe de charnière 78 du
guidage de charnière lors du débrayage du système
de charnière 60. Ainsi, l’axe de charnière 78 est libre
de sortir du guidage de charnière 76 par un mouvement
perpendiculaire à l’axe de charnière C, vers le haut. Ce
mouvement est par exemple initié par un couple supé-
rieure au couple de débrayage appliqué au système de
charnière 60 dans le premier sens de rotation.
[0120] Le système de charnière 60 comprend égale-
ment unpiondemaintien96et unguidagedemaintien98
coopérant avec le pion demaintien 96 pour empêcher un
débrayage intempestif du coffret électrique. On entend
par débrayage intempestif, une désolidarisation du cof-
fret électrique 35 du corps de module 17, notamment de
l’axe de charnière 78 de son guidage de charnière 76,
alors que le coffret électrique 35 n’est pas dans la deu-
xième position. En effet, le débrayage est de préférence

possible uniquement lorsque le coffret électrique 35 est
dans la deuxième position. En particulier, le pion de
maintien 96 et le guidage de maintien 98 empêchent
un débrayage du système de charnière lorsque le coffret
électrique 35 est dans la première position.
[0121] Le guidage de maintien 98 comprend une pre-
mière portion 100 formant une butée de maintien coo-
pérant avec le pion de maintien 96 lorsque le coffret
électrique 35 est dans la première position. Le guidage
de maintien 98 comprend également une deuxième por-
tion ouverte 102 pour permettre le retrait du pion de
maintien 96 depuis le guidage de maintien 98 lorsque
le coffret électrique est dans la deuxième position.
[0122] Les systèmes de butées principales 80 et
complémentaires 82 comportent respectivement une
troisième surface de butée principale 104 et une troi-
sième surface de butée complémentaire 106 pour empê-
cher la rotation du coffret électrique dans le deuxième
sens de rotation lorsque le coffret électrique 35 est dans
la première position.
[0123] En complément, un système de verrouillage
108 du coffret électrique 35 dans la première position
peut être prévu pour verrouiller le coffret électrique au
corps de module 17. Ce système de verrouillage 108 est
par exemple positionné au niveau d’un face latérale du
coffret électrique 35, à l’opposé du système de charnière
par rapport au coffret électrique 35, tel que visible en
figure 3.
[0124] Le module hydraulique 15 comprend égale-
ment un vase d’expansion 33 pour absorber les varia-
tions de volume de l’eau générées par les changement
de température.Ce vased’expansion33est par exemple
disposé au niveau de la face avant du corps de module
17, en travers de l’ouverture frontale d’accès 56. Le vase
d’expansion 33 est de préférence escamotable et/ou
amovible de sorte qu’il peut être déplacé entre une
position fonctionnelle dans laquelle il est disposé au
niveau de la face avant du corps de module 17 et une
position demaintenance dans laquelle il est disposé hors
ou partiellement hors de cette face avant. La mise en
position du vase d’expansion 33 dans sa position de
maintenance permet ainsi à un technicien d’accéder à
l’espace intérieur 54.

Revendications

1. Module hydraulique (15) pour un dispositif de chauf-
fage d’eau de chauffage et/ou d’eau sanitaire
comprenant un corps de module (17) définissant
un espace intérieur (54) et au moins un circuit de
chauffaged’eaude chauffage (18) oud’eau sanitaire
(12) disposé au moins partiellement dans l’espace
intérieur (54), ledit espace intérieur (54) comprenant
une ouverture frontale (56) d’accès audit espace
intérieur pour la maintenance du module hydrau-
lique (15), le module hydraulique (15) comprenant
en outre un coffret électrique (35) fixé au corps de
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module (17) au moyen d’un système de charnière
(60), ledit coffret électrique (35) étant mobile en
rotation autour d’un axe de charnière (C) par rapport
au corps de module entre :

- une première position dans laquelle le coffret
électrique (35) est disposé en travers de ladite
ouverture frontale (56) d’accès pour fermer l’es-
pace intérieur,
- une deuxième position dans laquelle le coffret
électrique (35) est hors de l’ouverture frontale
(56) d’accès de manière à laisser accès à une
face arrière du coffret électrique (35),

dans lequel le système de charnière (60) est confi-
guré pour débrayer le coffret électrique (35) de la
deuxième position vers une position de débrayage
lorsque le systèmede charnière (60) est soumis à un
coupleégal ousupérieuràunevaleurprédéterminée
de couple de débrayage.

2. Module hydraulique (15) selon la revendication 1,
dans lequel le système de charnière (60) est confi-
guré pour débrayer le coffret électrique (35) de la
deuxième position vers la position de débrayage de
manière non destructive.

3. Module hydraulique (15) selon la revendication 1 ou
2, dans lequel le système de charnière (60)
comprend un organe de débrayage (86, 90) défor-
mable élastiquement de sorte qu’il provoque le dé-
brayage du coffret électrique (35) de la deuxième
position vers la position de débrayage lorsque le
coffret électrique (35) est soumis à un couple égal
ou supérieur à la valeur prédéterminée de couple de
débrayage.

4. Module hydraulique (15) selon l’une quelconquedes
revendications précédentes, dans lequel le système
de charnière (60) comprend :

- un guidage de charnière (76) fixe par rapport à
l’un parmi le coffret électrique (35) et le corps de
module (17), et
- un axe de charnière (78)mobile en rotation par
rapport au guidage de charnière (76), l’axe de
charnière (78) étant monté fixe sur l’autre parmi
le coffret électrique (35) et le corps de module
(17).

5. Module hydraulique (15) selon la revendication 4,
comprenant en outre :

- un système de butées principales (80) monté
sur l’un parmi le coffret électrique (35) et le corps
de module (17), et
- un système de butées complémentaires (82)
monté sur l’autre parmi le coffret électrique (35)

et le corps de module (17),

le systèmedebutéesprincipales (80)étant configuré
pour coopérer avec le système de butées complé-
mentaires (82) pour maintenir le coffret électrique
(35) soit dans la première soit dans la deuxième
positions.

6. Module hydraulique (15) selon la revendication 5,
dans lequel l’un parmi les systèmes de butées prin-
cipales (80) et complémentaires (82) est formépar le
système de charnière (60), l’autre parmi les systè-
mes de butées principales et complémentaires lui
faisant face.

7. Module hydraulique (15) selon la revendication 6,
dans lequel le systèmedebutéesprincipales (80)est
monté sur le corps de module (17), le système de
butées complémentaires (82) étant monté sur le
coffret électrique (35).

8. Module hydraulique (15) selon l’une quelconquedes
revendications 5 à 7, dans lequel le système de
butées principales (80) comprend :

- une première surface de butée principale (84)
configurée pour coopérer avec une première
surface de butée complémentaire (88) lorsque
le coffret électrique (35) est dans la première
position pour empêcher la rotation du coffret
électrique (35) depuis la première position vers
la deuxième position jusqu’à ce que le système
de charnière (60) soit soumis à un couple égal
ou supérieur à une valeur prédéterminée de
couple de retenue,
- une deuxième surface de butée principale (86)
configurée pour coopérer avec une deuxième
surface de butée complémentaire (90) lorsque
le coffret électrique (35) est dans la deuxième
position pour empêcher la rotation du coffret
électrique depuis la deuxième position vers la
position de débrayage jusqu’à ce que le sys-
tème de charnière (60) soit soumis à un couple
égal ou supérieur à la valeur prédéterminée de
couple de débrayage.

9. Module hydraulique (15) selon la revendication 8,
dans lequel les première (84) et deuxième (86) sur-
faces de butée principales sont des butées élasti-
quement déformables de sorte que :

- la première surfacede butéeprincipale (84) est
configurée pour se déformer élastiquement
lorsque le système de charnière (60) est soumis
à un couple égal ou supérieur à la valeur pré-
déterminée de couple de retenue pour déplacer
le coffret électrique de la première position vers
la deuxième position,
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- la deuxième surface de butée principale (86)
est configurée pour se déformer élastiquement
lorsque le systèmede charnière est soumis à un
couple égal ou supérieur à la valeur prédéter-
minée de couple de débrayage pour déplacer le
coffret électrique de la deuxièmeposition vers la
position de débrayage.

10. Module hydraulique (15) selon l’une quelconquedes
revendications précédentes en combinaison avec la
revendication 4, dans lequel le guidage de charnière
(76) est ouvert au niveau d’une portion supérieure
pour permettre le retrait de l’axe de charnière (78) du
guidage de charnière (76) lors du débrayage du
système de charnière (60).

11. Module hydraulique (15) selon la revendication 10,
dans lequel le système de charnière (60) comprend
un pion de maintien (96) et un guidage de maintien
(98) coopérant avec le pion de maintien pour empê-
cher un débrayage intempestif du coffret électrique,
le guidage de maintien (98) comprenant une pre-
mière portion formant une butée de maintien coopé-
rant avec le pion de maintien (96) lorsque le coffret
électrique (35) est dans la première position, le
guidage demaintien (98) comprenant une deuxième
portion ouverte pour permettre le retrait du pion de
maintien (96) depuis le guidage de maintien lorsque
le coffret électrique est dans la deuxième position.

12. Module hydraulique (15) selon l’une quelconquedes
revendications précédentes, dans lequel le coffret
électrique (35) est destiné à s’étendre dans un plan
vertical lorsqu’il est disposé dans la première posi-
tion et que le module hydraulique (15) est fixé à un
support.

13. Module hydraulique (15) selon l’une quelconquedes
revendications précédentes, dans lequel la deu-
xième position du coffret électrique (35) est décalée
angulairement autour de l’axe de charnière (C) d’un
angle égale ou supérieur 80° par rapport à la pre-
mière position.

14. Module hydraulique (15) selon l’une quelconquedes
revendications précédentes, dans lequel le coffret
électrique (35) comprend au moins l’un parmi une
carte électronique de pilotage, un composant élec-
trique de puissance, un bornier de raccordement,
une interface de communication (62) avec un utili-
sateur.

15. Module hydraulique (15) selon la revendication 14,
dans lequel le coffret électrique (35) comprend une
face arrière (66) de connexion et une face avant
faisant face à la face arrière de connexion, la face
avant comprenant une interface de communication
(62) avec un utilisateur destinée à faire face à un

utilisateur lorsque le coffret électrique est disposé
dans la première position.

16. Module hydraulique (15) selon l’une quelconquedes
revendications précédentes, comprenant en outre
au moins un échangeur de chaleur (22, 28) disposé
dans l’espace intérieur pour chauffer l’eau de chauf-
fage et/ou l’eau sanitaire.

17. Dispositif combiné (10) de chauffage de l’eau sani-
taire et de l’eau de chauffage d’un local, ledit dis-
positif combiné comprenant :

- un ballon de stockage d’eau sanitaire (14),
- un module hydraulique (15) selon l’une des
revendications précédentes, ledit module hy-
draulique comprenant un circuit d’eau sanitaire
destiné à être en communication de fluide avec
le ballon de stockage (14) et un circuit d’eau de
chauffage, le module hydraulique comprenant
enoutreaumoinsunéchangeur dechaleur pour
transférer de la chaleur à de l’eau de chauffage
présente dans le circuit d’eau de chauffage,

dans lequel le ballon de stockage d’eau sanitaire est
disposé au-dessus du module hydraulique.
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