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(54) SYSTÈME DE BOUCHAGE POUR POCHE SOUPLE DESTINÉ À RESTER TOTALEMENT
ATTACHÉ À LA POCHE SOUPLE

(57) - Système de bouchage pour poche souple des-
tiné à rester attaché à la poche souple.
- Le système de bouchage 1 comprend, d’une part, un
dispositif verseur (4) comportant une partie de fixation (5)
pour fixer le système de bouchage (1) à la poche souple
(2) et une conduite cylindrique (6) pour former un pas-

sage de la matière fluide et, d’autre part, un dispositif de
bouchon (7) comportant un bouchon (8) pour boucher la
conduite cylindrique (6), un tubecylindrique (9) entourant
la conduite cylindrique (6) apte à glisser longitudinale-
ment autour de la conduite cylindrique (6) et une char-
nière (10) liant le bouchon (8) et le tube cylindrique (9).
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Description

Domaine technique

[0001] La présente invention concerne un système de
bouchagepour pochesouple destinéà rester attachéà la
poche souple.

État de la technique

[0002] Pour des raisons écologiques, dans la plupart
des pays, de nouvelles réglementations imposent ou
vont imposer qu’un système de bouchage d’un récipient,
tel qu’unebouteille, reste totalementattachéau récipient,
même lorsque le système de bouchage laisse le col du
récipient ouvert.
[0003] Ces réglementations seront également vala-
bles pour les poches souples. Les poches souples sont
généralement utilisées pour contenir des matières flui-
des alimentaires ou non alimentaires. À titre d’exemples
non limitatifs, unematière fluide peut correspondre à une
matière liquide (boisson, liquide lave-glace, etc.), une
matière pâteuse (dentifrice, etc.) ou une matière granu-
laire (sable, sucre, etc.)
[0004] Il existe déjà des dispositifs de bouchage qui
restent attachés à la poche souple. Dans ces dispositifs
de bouchage, le bouchon est généralement attaché à la
poche souple par une longe. Le bouchon n’a donc pas de
position fixe par rapport à la poche souple, ce qui peut
gêner l’utilisateur qui tente de verser la matière fluide ou
d’aspirer lamatière fluide. LedocumentUS2007/012644
et le document KR 2002 0075346 décrivent des dispo-
sitifs de bouchage qui restent attachés à des poches
souples. Les dispositifs de bouchage existants ne sont
donc pas complètement satisfaisants.

Exposé de l’invention

[0005] La présente invention a pour objet de proposer
un système de bouchage pour poche souple destiné à
rester totalement attaché à la poche souple.
[0006] Pour cela, elle concerne un système de bou-
chage destiné à être fixé à une ouverture de poche
souple susceptible de contenir une matière fluide et à
rester totalement attaché à la poche souple.
[0007] Selon l’invention, le système de bouchage
comprend :

- un dispositif verseur comportant :

∘ une partie de fixation destinée à fixer le sys-
tème de bouchage à l’ouverture de la poche
souple et
∘ une première conduite cylindrique destinée à
former un passage de la matière fluide entre
l’intérieur de la poche souple et l’extérieur de
la poche souple, la première conduite cylin-
drique présentant une première extrémité, une

deuxième extrémité et un premier axe de révo-
lution, la première conduite cylindrique étant
solidaire de la partie de fixation à sa première
extrémité ;

- un dispositif de bouchon comportant :

∘ un bouchon configuré pour se trouver alterna-
tivement dans une position fermée dans la-
quelle le bouchon bouche la deuxième extré-
mité de la première conduite cylindrique et dans
une position ouverte dans laquelle le bouchon
ne bouche pas la deuxième extrémité de la
première conduite cylindrique,
∘ un tube cylindrique entourant la première
conduite cylindrique, le tube cylindrique présen-
tant une première extrémité, une deuxième ex-
trémité et un deuxième axe de révolution
confondu avec le premier axe de révolution de
la première conduite cylindrique, le tube cylin-
drique étant apte à glisser autour de la première
conduite cylindrique le long du deuxième axe de
révolution entre une première position de blo-
cage et une deuxième position de blocage
quand le bouchon se trouve dans la position
ouverte,
∘ une charnière liant le bouchon et la première
extrémité du tube cylindrique.

[0008] Ainsi, grâce au tube cylindrique monté à la
première conduite cylindrique entre deux positions de
blocage, le bouchon lié au tube cylindrique reste attaché
à la poche souple.
[0009] De plus, le dispositif verseur comprend une
deuxième conduite cylindrique comportant une première
extrémité, unedeuxièmeextrémitéet un troisièmeaxede
révolution confondu avec le premier axe de révolution de
la première conduite cylindrique, la deuxième conduite
cylindrique comportant une surface interne,

la première extrémité de la deuxième conduite cylin-
drique étant libre, la deuxième extrémité comportant
la partie de fixation,, le dispositif verseur comportant
un anneau liant solidairement la deuxième extrémité
de la deuxième conduite cylindrique et la première
extrémité de la première conduite cylindrique, l’an-
neau formant un fond d’un espace cylindrique entre
la première conduite cylindrique et la deuxième
conduite cylindrique,
le tube cylindrique du dispositif de bouchon étant
apte à glisser au moins en partie dans l’espace
cylindrique,
la première position deblocage correspondant àune
position du tube cylindrique quand la deuxième ex-
trémité du tube cylindrique atteint le fond de l’espace
cylindrique.

[0010] En outre, le tube cylindrique présente une sur-
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face externe et comporte un premier tronçon et un deu-
xième tronçon,

le premier tronçon comportant la première extrémité
du tube cylindrique, le deuxième tronçon comportant
la deuxième extrémité du tube cylindrique,
le tube cylindrique comportant une première nervure
externe faisant saillie sur la surface externe du tube
cylindrique sur le deuxième tronçon,
la première extrémité de la deuxième conduite cylin-
drique comportant une nervure interne faisant saillie
sur la surface interne de la deuxième conduite cylin-
drique,
la première nervure externe se trouvant dans l’es-
pace cylindrique entre le fond et la nervure interne,
la première nervure externe et la nervure interne
étant configurées pour que la première nervure ex-
terne empêche un passage de la première nervure
externe par-dessus la nervure interne après une
première insertion du tube cylindrique au moins en
partie dans l’espace cylindrique,
la deuxième position de blocage correspondant à
une position du tube cylindrique quand la première
nervure externe est en butée contre la nervure in-
terne pour retenir au moins en partie le tube cylin-
drique dans l’espace cylindrique.

[0011] Avantageusement, la première nervure externe
et la nervure interne étant configurées en outre pour que
la première nervure externe soit apte à passer par-des-
sus la nervure interne lors de la première insertion du
tube cylindrique au moins en partie dans l’espace cylin-
drique.
[0012] Selon une particularité, la nervure interne pré-
sente une première surface circulaire orthogonale à la
surface interne de la deuxième conduite cylindrique, la
première surface circulaire faisant face à la deuxième
extrémité de la deuxième conduite cylindrique ;
la première nervure externe présentant une deuxième
surface circulaire orthogonale à la surface externe du
tube cylindrique sur le deuxième tronçon, la deuxième
surface circulaire faisant face à la première extrémité du
tube cylindrique ; la deuxième surface circulaire étant
susceptible d’être plaquée contre la première surface
circulaire quand la premièrenervureexterneest enbutée
contre la nervure interne en empêchant le passage de la
première nervure externe par-dessus la nervure interne.
[0013] Selon une autre particularité, la nervure interne
présente une première rampe circulaire progressant à
partir de la première extrémité de la deuxième conduite
cylindrique en direction de la deuxième extrémité de la
deuxième conduite circulaire ;

la première nervure externe présentant une deu-
xième rampe circulaire progressant à partir de la
surface externe du tube cylindrique sur le deuxième
tronçonendirection de la première extrémité du tube
cylindrique ;

la deuxième rampe circulaire étant susceptible de
glisser contre la première rampe circulaire lors de la
première insertion du tube cylindrique au moins en
partie dans l’espace cylindrique en autorisant la
première nervure externe à passer par-dessus la
nervure interne.

[0014] Par ailleurs, le tube cylindrique comporte une
deuxième nervure externe faisant saillie sur la surface
externe du tube cylindrique sur le premier tronçon, la
deuxième nervure externe étant configurée pour bloquer
provisoirement un glissement du tube cylindrique quand
la deuxième nervure externe s’appuie contre la nervure
interne vers la deuxième extrémité de la première
conduite cylindrique quand le tube cylindrique se trouve
dans la première position de blocage.
[0015] De plus, la deuxième nervure externe présente
une surface arrondie.
[0016] Par ailleurs, le tube cylindrique comporte une
troisième nervure externe faisant saillie sur la surface
externe du tube cylindrique sur le deuxième tronçon, la
troisième nervure externe étant configurée pour bloquer
provisoirement un glissement du tube cylindrique vers la
première extrémité de la première conduite cylindrique
quand la troisième nervure externe s’appuie contre la
nervure interne et quand la nervure interne se trouve
entre la première nervure externe (15) et la troisième
nervure externe.
[0017] Selon un mode de réalisation, la deuxième
conduite cylindrique comporte au moins un relief faisant
saillie sur sa surface interne, le ou les reliefs s’étendant
parallèlement au troisième axe de révolution, le ou les
reliefs étant en liaison mécanique avec frottements avec
le tube cylindrique de façon que le tube cylindrique est
apte à glisser autour de la première conduite cylindrique
le long du deuxième axe de révolution si un utilisateur
exerceune forceparallèle audeuxièmeaxede révolution
sur le tube cylindrique qui est supérieure à une force
prédéterminée.
[0018] Selon un autremode de réalisation, la première
conduite cylindrique présente une surface externe, la
première conduite cylindrique comportant au moins un
relief faisant saillie sur sa surfaceexterne, la ou les reliefs
s’étendant parallèlement au première axe de révolution,
le ou les reliefs étant en liaison mécanique avec frotte-
ments avec le tube cylindrique de façon que le tube
cylindrique est apte à glisser autour de la première
conduite cylindrique le long du deuxième axe de révolu-
tion si un utilisateur exerce une force parallèle au deu-
xième axe de révolution sur le tube cylindrique qui est
supérieure à une force prédéterminée.
[0019] Avantageusement, la première conduite cylin-
drique présente une surface interne comportant un obs-
tacle faisant saillie sur ladite surface interne à l’intérieur
de la première conduite cylindrique.
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Brève description des figures

[0020]

Les figures annexées feront bien comprendre
comment l’invention peut être réalisée. Sur ces figu-
res, des références identiques désignent des élé-
ments semblables.
La figure 1 comporte deux figures. La figure 1A
représente une vue en perspective du système de
bouchage quand le bouchon se trouve dans la posi-
tion fermée. La figure 1B représentant une vue en
perspective du système de bouchage quand le bou-
chon se trouve dans la position ouverte.
La figure 2 comporte deux figures. La figure 2A
représente une coupe longitudinale A-A du système
de bouchage quand le bouchon se trouve dans la
position fermée.
La figure 2B représente une vue de face du système
de bouchage quand le bouchon se trouve dans la
position fermée.
La figure 3 représente deux figures. La figure 3A
représente une coupe longitudinale B-B du système
de bouchage quand le bouchon se trouve dans la
position ouverte.
La figure 3B représente une vue de face du système
de bouchage quand le bouchon se trouve dans la
position ouverte.
La figure 4 représente quatre figures. La figure 4A
représente une coupe transversale de la nervure
interne et de la première nervure externe dans la-
quelle la rampe de la première nervure externe
glisse contre la rampe de la nervure interne lors
d’une première insertion du tube cylindrique dans
l’espace cylindrique. La figure 4B représente une
coupe transversale de la nervure interne et de la
première nervure externe dans laquelle la deuxième
surface circulaire est plaquée contre la première
surface circulaire quand la première nervure externe
est en butée contre la nervure interne. La figure 4C
représente une coupe transversale de la nervure
interne et de la deuxième nervure externe dans
laquelle la deuxième nervure externe glisse contre
la rampe de la première nervure externe quand le
tube cylindrique est amené vers la première extré-
mité de la première conduite cylindrique. La figure
4D représente une coupe transversale de la nervure
interne et de la deuxième nervure externe dans
laquelle la deuxième nervure externe glisse sur la
première nervure externe quand le tube cylindrique
est amenévers ladeuxièmeextrémitéde lapremière
conduite cylindrique.
La figure 5 représente une vue en perspective du
dispositif verseur.
La figure 6 comporte deux figures. La figure 6A
représente une première vue en perspective du
dispositif de bouchon. La figure 6B représente une
deuxième vue en perspective du dispositif de bou-

chon.
La figure 7 représente une vue en perspective d’une
poche souple à laquelle est fixée un système de
bouchage selon un première mode de réalisation.
La figure 8 représente une vue en perspective d’une
poche souple à laquelle est fixée un système de
bouchage selon un deuxième mode de réalisation.

Description détaillée

[0021] Lesystèmedebouchage1est représenté sur la
figure 1 à la figure 3, sur la figure 7 et la figure 8.
[0022] Le système de bouchage 1 est destiné à être
fixé à une ouverture 3 de poche souple 2 susceptible de
contenir une matière fluide (figure 7 et figure 8).
[0023] Le système de bouchage 1 comprend un dis-
positif verseur 4 et un dispositif de bouchon 7.
[0024] Le dispositif verseur 4 (figure 5) comporte une
partie de fixation 5 et une première conduite cylindrique
6.
[0025] La partie de fixation 5 est destinée à fixer le
système de bouchage 1 à l’ouverture 3 de la poche
souple 2.
[0026] La première conduite cylindrique 6 est destinée
à former un passage de la matière fluide entre l’intérieur
de la poche souple 2 et l’extérieur de la poche souple 2.
La première conduite cylindrique 6 présente une pre-
mière extrémité 61, une deuxième extrémité 62 et un
premier axe de révolution A1. La première conduite
cylindrique 6 présente une surface interne S6. La pre-
mière conduite cylindrique 6 est solidaire de la partie de
fixation 5 à la première extrémité 61 de la première
conduite cylindrique 6.
[0027] On définit une « surface interne » pour un
cylindre creux (tel qu’une conduite ou un tube) par une
surface dudit cylindre creux dirigée son axe de révolu-
tion.À l’inverse, ondéfinit une«surfaceexterne»pourun
cylindre creux par une surface dudit cylindre creux diri-
gée à l’opposé de son axe de révolution.
[0028] Lorsque la matière fluide sort de la poche sou-
ple, ladite matière fluide entre dans la première conduite
cylindrique 6 par la première extrémité 61 pour sortir par
la deuxième extrémité 62.
[0029] Avantageusement, la partie de fixation 5 et la
première conduite cylindrique 6 sont monobloc.
[0030] La partie de fixation 5 peut correspondre à une
fixation dite en forme de bateau. Cette fixation en forme
de bateau comprend une pluralité de plans perpendicu-
laires 23 au premier axe de révolution A1. Chaque plan
perpendiculaire présente une forme sensiblement rhom-
boïdale entourant au moins la première conduite cylin-
drique 6. Le centre de la forme rhomboïdale de chaque
plan parallèle est confondu avec le premier axe de ré-
volution A1. Chaque plan parallèle présente un bord
destiné à être fixé, par exemple par soudage, à l’ouver-
ture de la poche souple 2.
[0031] Le dispositif de bouchon 7 (figure 6) comporte
un bouchon 8 et un tube cylindrique 9.

5

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55



5

7 EP 4 484 328 A1 8

[0032] Le bouchon 8 est configuré pour se trouver
alternativement dans une position fermée dans laquelle
le bouchon 8 bouche la deuxième extrémité 62 de la
première conduite cylindrique 6 et dans une position
ouverte dans laquelle le bouchon 8 ne bouche pas la
deuxième extrémité 62 de la première conduite cylin-
drique 6. Lorsque le bouchon se trouve dans la position
ouverte, la matière fluide contenue dans la poche souple
2 peut sortir par la première conduite cylindrique 6.
[0033] Le tube cylindrique 9 entoure la première
conduite cylindrique 6. Ledit tube cylindrique 9 présente
unepremièreextrémité 91, unedeuxièmeextrémité 92et
un deuxième axe de révolution A2 confondu avec le
premier axe de révolution A1 de la première conduite
cylindrique 6. Le tube cylindrique 9 est apte à glisser
autour de la première conduite cylindrique 6 le long du
(ou selon le) deuxième axe de révolution A2 entre une
première position de blocage et une deuxième position
deblocagequand le bouchon8 se trouvedans la position
ouverte.
[0034] Les positions de blocage du tube cylindrique 9
correspondent à des positions extrêmes ou des bornes
limitant le glissement du tube cylindrique 9 autour de la
première conduite cylindrique 6 le long du deuxième axe
de révolution A2.
[0035] Le bouchon 8 et le tube cylindrique 9 procurent
une utilisation hygiénique du système de bouchage 1.
[0036] En effet, dans la position fermée du bouchon 8,
le tube cylindrique 9 et le bouchon 8 isolent la première
conduite cylindrique 6 des éléments extérieurs. Le tube
cylindrique 9 et le bouchon 8 permettent de garder la
première conduite cylindrique 6 propre. Par exemple
quand la poche souple 2 contient une boisson, l’utilisa-
teur peut être amené à mettre sa bouche autour de la
première conduite cylindrique 6. Le bouchon 8 et le tube
cylindrique 6 permet donc de protéger la partie de la
première conduite cylindrique 6 destinée à recevoir la
bouche de l’utilisateur. À l’inverse, le tube cylindrique 9 et
le bouchon 8 permettent également de protéger les
éléments de la matière fluide qui aurait pu se déposée
sur la surfaceexternede la première conduite cylindrique
6.
[0037] Dans un premier mode de réalisation du bou-
chon 8, le bouchon 8 correspond à un bouchon à friction.
Dans ce premier mode de réalisation, la première posi-
tion de blocage peut correspondre sensiblement à la
positiondu tubecylindrique9quand lebouchonse trouve
dans la position fermée. De plus, le bouchon 8 peut
comprendre au moins un pontet fracturable 24 (figure
6A). Leou lespontets fracturables24 lient le bouchonà la
première extrémité 91 du tube cylindre 9 quand le bou-
chon 8 se trouve dans la position fermée avant une
première ouverture du bouchon 8 vers la position ou-
verte. Le ou les pontet fracturables 24 se cassent au
moment de la première ouverture du bouchon 8.
[0038] Dans un second mode de réalisation du bou-
chon 8, le bouchon 8 correspond à un bouchon à vis.
Dans ce second mode de réalisation, la deuxième ex-

trémité 62 de la première conduite cylindrique 6
comporte un filetage configuré pour coopérer avec un
filetage agencé dans le bouchon 8. La première position
de blocage peut se situer plus loin d’une distance pré-
déterminée par rapport à la position du tube cylindrique
quand le bouchon se trouve dans la position fermée dans
le sens allant de la première extrémité 61 à la deuxième
extrémité 62 de la première conduite cylindrique. La
distance prédéterminée correspond sensiblement à la
distance nécessaire pour le déplacement du bouchon 8,
dans le sens allant de la première extrémité 61 à la
deuxième extrémité 62 de la première conduite cylin-
drique, lors d’un dévissage du bouchon 8 de la première
conduite cylindrique 6. Dans ce secondmode de réalisa-
tion, le bouchon 8 peut comprendre au moins un pontet
fracturable ayant la même fonction que le ou les pontets
décrits dans le premier mode de réalisation du bouchon
8.
[0039] Le dispositif de bouchon 7 comporte en outre
une charnière 10 liant le bouchon 8 et la première ex-
trémité 91 du tube cylindrique 9. Cette charnière 10 n’est
pas fracturable. Elle permet au bouchon 8 de passer de
sa position fermée à sa position ouverte et vice-versa.
Par ailleurs, la charnière 10 peut être configurée pour
bloquer provisoirement le bouchon 8 dans sa position
ouverte.
[0040] Avantageusement, le bouchon 8, le tube cylin-
drique 9 et la charnière 10 sont monobloc. Le ou les
pontets 24 peuvent également être monobloc avec le
bouchon 8, le tube cylindrique 9 et la charnière 10.
[0041] Avantageusement, le dispositif verseur 4 peut
comprendre également une deuxième conduite cylin-
drique 11 comportant une première extrémité 111, une
deuxième extrémité 112, une surface interne S11 et un
troisième axe de révolution A3 confondu avec le premier
axe de révolution A1 de la première conduite cylindrique
6.
[0042] La première extrémité 111 de la deuxième
conduite cylindrique 11 est libre. La deuxième extrémité
112 comporte la partie de fixation 4. Dans le cas où la
partie de fixation 5 correspond à une fixation en forme de
bateau. Chaque plan perpendiculaire 23 est fixé la deu-
xième conduite cylindrique 11.
[0043] Le dispositif verseur 4 peut comporter un an-
neau 12 liant solidairement la deuxièmeextrémité 112 de
la deuxième conduite cylindrique 11 et la première ex-
trémité 61 de la première conduite cylindrique 6. L’an-
neau 12 forme un fond 13 d’un espace cylindrique 14
entre la première conduite cylindrique 6 et la deuxième
conduite cylindrique11.Le tubecylindrique9dudispositif
de bouchon 7 est alors apte à glisser au moins en partie
dans l’espace cylindrique 14.
[0044] La première position de blocage peut corres-
pondre à une position du tube cylindrique 9 quand la
deuxième extrémité 92 du tube cylindrique 9 atteint le
fond 13 de l’espace cylindrique 14.
[0045] Le tube cylindrique 9 présente une surface
externe S9 et comporte un premier tronçon T1 et un
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deuxième tronçon T2.
[0046] La limite 25 entre les deux tronçons T1 et T2
peut se situer à mi-distance entre la première extrémité
91 et la deuxième extrémité 92 du tube cylindrique 9
(figure 6). Le premier tronçon T1 comporte la première
extrémité 91 du tube cylindrique 9. Le deuxième tronçon
T2 comporte la deuxième extrémité 92 du tube cylin-
drique 9.
[0047] Le tube cylindrique 9 peut comporter une pre-
mière nervure externe 15 faisant saillie sur la surface
externe S9 du tube cylindrique 9 sur le deuxième tronçon
T2.
[0048] La première extrémité 111 de la deuxième
conduite cylindrique 11 peut comporter une nervure in-
terne 16 faisant saillie sur la surface interne S11 de la
deuxième conduite cylindrique 11. La première nervure
externe15se trouvedans l’espacecylindrique14entre le
fond 13 et la nervure interne 16.
[0049] La première nervure externe 15 et la nervure
interne 16 sont configurées pour que la première nervure
externe 15 empêche un passage de la première nervure
externe 15 par-dessus la nervure interne 16 après une
première insertion du tube cylindrique 9 au moins en
partie dans l’espace cylindrique 14.
[0050] La première insertion peut correspondre à une
étapedemontagedudispositif debouchon7audispositif
verseur 4 dans laquelle le tube cylindrique 9 est monté
autour de la première conduite cylindrique 6.
[0051] La deuxième position de blocage peut corres-
pondre à une position du tube cylindrique 9 quand la
première nervure externe 15 est en butée contre la
nervure interne 16 pour retenir aumoins en partie le tube
cylindrique 9 dans l’espace cylindrique 14.
[0052] De plus, la première nervure externe 15 et la
nervure interne 16 peuvent également être configurées
pour que la première nervure externe 15 soit apte à
passer par-dessus la nervure interne 16 lors de la pre-
mière insertion du tube cylindrique 9 au moins en partie
dans l’espace cylindrique 14. Ainsi, lors de l’étape de
montage du dispositif de bouchon 7 au dispositif verseur
4, l’insertion du tube cylindrique 9 est facilitée lors de la
première insertion.
[0053] Selon unmode réalisation de la nervure interne
16 et de la première nervure externe 15, la nervure
interne 16 peut présenter une première surface circulaire
17 orthogonale à la surface interne S11 de la deuxième
conduite cylindrique11. Lapremière surface circulaire 17
fait face à la deuxième extrémité 112 de la deuxième
conduite cylindrique 11. De plus, la première nervure
externe 15 peut présenter une deuxième surface circu-
laire 18 orthogonale à la surface externe S9 du tube
cylindrique 9 sur le deuxième tronçon T2. La deuxième
surface circulaire 18 fait face à la première extrémité 91
du tube cylindrique 9.
[0054] Ainsi, comme représenté sur la figure 4b, la
deuxième surface circulaire 18 est susceptible d’être
plaquée contre la première surface circulaire 17 quand
la première nervure externe 15 est en butée contre la

nervure interne 16 en empêchant le passage de la pre-
mière nervure externe 15 par-dessus la nervure interne
16 quand le tube cylindrique 9 glisse dans le sens indi-
quée par la flèche F2. Selon un mode de réalisation, la
nervure interne 16 peut en outre présenter une première
rampe circulaire 19 progressant à partir de la première
extrémité 111 de la deuxième conduite cylindrique 11 en
direction de la deuxième extrémité 112 de la deuxième
conduite circulaire 11. La première nervure externe 15
peut présenter une deuxième rampe circulaire 20 pro-
gressant à partir de la surface externe S9 du tube cylin-
drique 9 sur le deuxième tronçon T2 en direction de la
première extrémité 91 du tube cylindrique 9.
[0055] Ainsi, comme représenté sur la figure 4a, la
deuxième rampe circulaire 20 est susceptible de glisser
contre la première rampe circulaire 19 lors de la première
insertion du tube cylindrique 9 au moins en partie dans
l’espace cylindrique 14 en autorisant la première nervure
externe 15 à passer par-dessus la nervure interne 16
quand le tube cylindrique 9 glisse dans le sens indiquée
par la flèche F1. Selon une variante, le tube cylindrique 9
et/ou la deuxième conduite cylindrique 11 peuvent pré-
senter une élasticité suffisante pour permettre le pas-
sage de la première nervure externe 15 par-dessus la
nervure interne 16.Selonune variante, la nervure interne
16 et/ou la première nervure externe 15 peuvent pré-
senter une élasticité suffisante pour permettre le pas-
sage de la première nervure externe 15 par-dessus la
nervure interne 16.
[0056] Avantageusement, le tube cylindrique 9 peut
comporter une deuxième nervure externe 21 faisant
saillie sur la surface externe S9 du tube cylindrique 9
sur le premier tronçon T1. La deuxième nervure externe
21 est configurée pour bloquer provisoirement un glisse-
ment du tube cylindrique 9 quand la deuxième nervure
externe 21 s’appuie contre la nervure interne 16 vers la
deuxième extrémité 62 de la première conduite cylin-
drique 6 lorsque le tube cylindrique 9 se trouve dans la
première position de blocage.
[0057] On entend par « bloquer provisoirement un
glissement du tube cylindrique 9 » le fait de bloquer le
glissement du tube cylindrique 9 si la force permettant
d’entraîner ce glissement n’atteint pas une force prédé-
terminée au-dessus de laquelle le glissement est pos-
sible.
[0058] Selon un mode de réalisation préféré, la deu-
xièmenervureexterne21présente une surfacearrondie.
Les figures 4C et 4D représente une coupe transversale
d’une deuxième nervure externe 21. La surface arrondie
de la deuxième nervure externe 21 permet de bloquer
provisoirement le glissement du tube cylindrique9quand
la deuxième nervure externe 21 s’appuie contre la ner-
vure interne 16 vers la deuxième extrémité 62 de la
première conduite cylindrique 6 lorsque le tube cylin-
drique 9 se trouve dans la première position de blocage.
[0059] La figure 4C montre un glissement du tube
cylindrique 9 dans le sens indiquée par la flèche F3 pour
amener le tube cylindrique 9 dans la première position de
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blocage et pour bloquer provisoirement le tube cylin-
drique 9 dans la première position de blocage. La figure
4D montre un glissement du tube cylindrique 9 dans le
sens indiqué par la flèche F4 pour retirer le tube cylin-
drique 9 de la première position de blocage.
[0060] Ainsi, lorsque le tube cylindrique 9 se trouve
dans la première position de blocage, le dispositif de
bouchon 7 reste écarté de la deuxième extrémité 62
de la première conduite cylindrique 6. Par conséquent,
le flux dematière fluide sortant par la deuxièmeextrémité
62 de la première conduite cylindrique 6 n’est pas gêné
par un éventuel obstacle que pourrait constituer le bou-
chon 8 du dispositif de bouchon 7. De même, un utilisa-
teur qui souhaite apporter la deuxième extrémité 62 de la
première conduite cylindrique 6 à sa bouche n’est pas
gêné par le dispositif de 7 qui pourrait glisser le long de la
première conduite cylindrique 6 si le tube cylindrique 9
n’était pas retenu par la deuxième nervure externe 21.
[0061] De plus, un utilisateur souhaitant refermer la
poche souple 2 peut ramener le tube cylindrique 9 vers la
deuxième extrémité 62 de la première conduite cylin-
drique 6 en entraînant le tube cylindrique 9 vers la deu-
xième extrémité 62 de la première conduite cylindrique 6
avec une force supérieure à la force prédéterminée per-
mettant le passage de la deuxième nervure externe 21
sur la nervure interne 16. L’utilisateur peut entraîner le
tube cylindrique 9 en tirant sur le bouchon 8 qui est lié au
tube cylindrique 9 par la charnière 10.
[0062] Avantageusement, le tube cylindrique 9 peut
comporter une troisième nervure externe 22 faisant sail-
lie sur la surface externe S9 du tube cylindrique 9 sur le
deuxième tronçon T2. La troisième nervure externe 22
est configurée pour bloquer provisoirement un glisse-
ment du tube cylindrique 9 vers la première extrémité 61
de la première conduite cylindrique 6 quand la troisième
nervure externe 22 s’appuie contre la nervure interne 16
et quand la nervure interne 16 se trouveentre la première
nervure externe 15 et la troisième nervure externe 22. Le
blocage provisoire du glissement du tube cylindrique 9
par la troisième nervure 22 permet de faciliter l’ouverture
du bouchon 8 en amenant le bouchon 8 de la position
fermée à la position ouverte. En effet, ce blocage pro-
visoire permet de maintenir le dispositif de bouchon 7
dans la première position de blocage jusqu’à ce que le
bouchon 8 se trouve à au moins 180° de la deuxième
extrémité 62 de la première conduite cylindrique 6 autour
de la charnière 10.
[0063] Optionnellement, la surface interne S6 peut
comporter un obstacle (non représenté) faisant saillie
sur ladite surface interne S6 à l’intérieur de la première
conduite cylindrique 6. Cet obstacle permet de limiter le
débit dematière fluide sortant de la poche souple 2 par la
première conduite cylindrique 6. L’obstacle peut prendre
plusieurs formes.
[0064] Par exemple, l’obstacle peut prendre une forme
de triangle ayant un sommet dirigé vers le premier axe de
révolution A1. La forme triangulaire peut être compris
dans un plan perpendiculaire au premier axe de révolu-

tion A1.
[0065] La deuxième conduite cylindrique 11 peut éga-
lement comprendre deux coulisses 27 faisant saillie sur
la surfaceexternede ladeuxièmeconduite cylindrique11
(figure 1 à figure 3, figure 5 et figure 6). Les coulisses 27
ne sont pas représentées sur la figure 7 et la figure 8. Les
coulisses 27 sont disposées à 180° l’une de l’autre et
présentent chacune une rainure faisant face dans deux
sens opposés. Les rainures des coulisses 27 sont des-
tinées à être reçues par des rails parallèles pour mainte-
nir et déplacer le système de bouchage 1 lors de la
fixation du système de bouchage 1 à la poche souple 2.
[0066] Avantageusement, selon un mode de réalisa-
tion, la deuxième conduite cylindrique 11 comporte au
moinsun relief 26 faisant saillie sur sasurface interneS11
(figure 1, figure 5). Le ou les reliefs 26 peuvent présenter
chacun une forme allongée, telle qu’une nervure, qui
s’étend parallèlement au troisième axe de révolution
A3. Par exemple, la deuxième conduite cylindrique 11
peut comporter quatre reliefs 26 disposées à 90° l’une de
l’autre autour du troisième axe longitudinal A3. Le ou les
reliefs 26 sont en liaison mécanique avec frottements
avec le tubecylindrique9de façonque le tubecylindrique
9 est apte à glisser autour de la première conduite
cylindrique 6 le long du deuxième axe de révolution A2
si un utilisateur exerce une force parallèle au deuxième
axe de révolution A2 sur le tube cylindrique 9 qui est
supérieure à une force prédéterminée.
[0067] Selon un autremode de réalisation, la première
conduite cylindrique6comportant aumoinsun relief (non
représenté) faisant saillie sur sa surface externe S61. Le
ou les reliefs peuvent présenter chacun une forme al-
longée, telle qu’une nervure, qui s’étend parallèlement
au premier axe de révolution A1. Le ou les reliefs sont en
liaison mécanique avec frottements avec le tube cylin-
drique 9 de façon que le tube cylindrique 9 est apte à
glisser autour de la première conduite cylindrique 6 le
long du deuxième axe de révolution A2 si un utilisateur
exerceune forceparallèle audeuxièmeaxede révolution
A2 sur le tube cylindrique 9 qui est supérieure à une force
prédéterminée.
[0068] Pour les deux modes de réalisation ci-dessus,
la liaisonmécanique avec frottements permet d’éviter un
glissement intempestif du tube cylindrique 9 entre les
deux positions de blocage.
[0069] De façon non limitative, le dispositif verseur 4 et
le dispositif de bouchon 7 sont fabriqués chacun en
matériau plastique par une technologie de moulage
par injection. Par exemple, le matériau plastique peut
correspondre au polyéthylène haute densité (PEHD) ou
au polypropylène (PP). De plus, à titre d’exemples non
limitatifs, le matériau du dispositif verseur 4 et du dis-
positif de bouchon 7 peut être d’origine fossile, biosourcé
ou biodégradable.
[0070] Le procédé de fabrication du système de bou-
chage 1 peut comprendre une étape de moulage du
dispositif verseur 4, une étape de moulage du dispositif
de bouchon 7 et une étape de montage du dispositif de
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bouchon 7 sur le dispositif verseur 4.
[0071] Pour l’étape de montage, le tube cylindrique 9
est glissé sur la première conduite cylindrique 6 de façon
que le premier axe de révolution A1 soit confondu avec le
deuxième axe de révolution A2 jusqu’à ce que la pre-
mière nervure externe 15 passe au-dessus de la nervure
interne 16 et que le bouchon 8 bouche la deuxième
extrémité 62 de la première conduite cylindrique 6. Le
tube cylindrique 9 est glissé dans le sens indiqué par la
flèche F1 sur la figure 4A.

Revendications

1. Système de bouchage destiné à être fixé à une
ouverture (3) de poche souple (2) susceptible de
contenir une matière fluide et à rester totalement
attaché à la poche souple (2),
caractérisé en ce qu’il comprend :

- un dispositif verseur (4) comportant :

∘ une partie de fixation (5) destinée à fixer le
système de bouchage (1) à l’ouverture (3)
de la poche souple (2) et
∘ une première conduite cylindrique (6) des-
tinée à former un passage de la matière
fluide entre l’intérieur de la poche souple
(2) et l’extérieur de la poche souple (2), la
première conduite cylindrique (6) présen-
tant une première extrémité (61), une deu-
xième extrémité (62) et un premier axe de
révolution (A1), la première conduite cylin-
drique (6) étant solidaire de la partie de
fixation (5) à sa première extrémité (61) ;

- un dispositif de bouchon (7) comportant :

∘ un bouchon (8) configuré pour se trouver
alternativement dans une position fermée
dans laquelle le bouchon (8) bouche la deu-
xième extrémité (62) de la première
conduite cylindrique (6) et dans une posi-
tion ouverte dans laquelle le bouchon (8) ne
bouche pas la deuxième extrémité (62) de
la première conduite cylindrique (6),
∘ un tube cylindrique (9) entourant la pre-
mière conduite cylindrique (6), le tube cylin-
drique (9) présentant une première extré-
mité (91), une deuxième extrémité (92) et
un deuxièmeaxe de révolution (A2) confon-
duavec le premier axede révolution (A1) de
la première conduite cylindrique (6), le tube
cylindrique (9) étant apte à glisser autour de
la première conduite cylindrique (6) le long
du deuxième axe de révolution (A2) entre
une première position de blocage et une
deuxième position de blocage quand le

bouchon (8) se trouve dans la position ou-
verte,
∘une charnière (10) liant le bouchon (8) et la
première extrémité (91) du tube cylindrique
(9).

2. Système selon la revendication 1,

caractérisée en ce que le dispositif verseur (4)
comprend une deuxième conduite cylindrique
(11) comportant une première extrémité (111),
une deuxième extrémité (112) et un troisième
axe de révolution (A3) confondu avec le premier
axe de révolution (A1) de la première conduite
cylindrique (6), la deuxième conduite cylin-
drique (11) comportant une surface interne
(S11),
la première extrémité (111) de la deuxième
conduite cylindrique (11)étant libre, la deuxième
extrémité (112) comportant la partie de fixation
(5), le dispositif verseur (4) comportant un an-
neau (12) liant solidairement la deuxième ex-
trémité (112) de la deuxième conduite cylin-
drique (11) et la première extrémité (61) de la
première conduite cylindrique (6), l’anneau (12)
formant un fond (13) d’un espace cylindrique
(14) entre la première conduite cylindrique (6) et
la deuxième conduite cylindrique (11),
le tube cylindrique (9) du dispositif de bouchon
(7) étant apte à glisser au moins en partie dans
l’espace cylindrique (14),
la premièrepositiondeblocagecorrespondant à
une position du tube cylindrique (9) quand la
deuxième extrémité (92) du tube cylindrique (9)
atteint le fond (13) de l’espace cylindrique (14).

3. Système selon l’une des revendications 1 et 2,

caractérisée en ce que le tube cylindrique (9)
présente une surface externe (S9) et comporte
un premier tronçon (T1) et un deuxième tronçon
(T2),
le premier tronçon (T1) comportant la première
extrémité (91) du tube cylindrique (9), le deu-
xième tronçon (T2) comportant la deuxième
extrémité (92) du tube cylindrique (9),
le tube cylindrique (9) comportant une première
nervure externe (15) faisant saillie sur la surface
externe (S9) du tube cylindrique (9) sur le deu-
xième tronçon (T2),
la première extrémité (111) de la deuxième
conduite cylindrique (11) comportant une ner-
vure interne (16) faisant saillie sur la surface
interne (S11) de la deuxième conduite cylin-
drique (11),
la première nervure externe (15) se trouvant
dans l’espace cylindrique (14) entre le fond
(13) et la nervure interne (16),
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la première nervure externe (15) et la nervure
interne (16) étant configurées pour que la pre-
mière nervure externe (15) empêche un pas-
sage de la première nervure externe (15) par-
dessus la nervure interne (16) après une pre-
mière insertion du tube cylindrique (9) au moins
en partie dans l’espace cylindrique (14),
la deuxième position de blocage correspondant
à une position du tube cylindrique (9) quand la
première nervure externe (15) est en butée
contre la nervure interne (16) pour retenir au
moins en partie le tube cylindrique (9) dans
l’espace cylindrique (14).

4. Système selon la revendication 3,
caractérisé en ce que la première nervure externe
(15) et la nervure interne (16) étant configurées en
outre pour que la première nervure externe (15) soit
apte à passer par-dessus la nervure interne (16) lors
de la première insertion du tube cylindrique (9) au
moins en partie dans l’espace cylindrique (14).

5. Système selon l’une des revendications 3 et 4,

caractérisée en ce que la nervure interne (16)
présente une première surface circulaire (17)
orthogonale à la surface interne (S11) de la
deuxième conduite cylindrique (11), la première
surface circulaire (17) faisant faceà la deuxième
extrémité (112) de la deuxième conduite cylin-
drique (11) ;
la première nervure externe (15) présentant une
deuxième surface circulaire (18) orthogonale à
la surface externe (S9) du tube cylindrique (9)
sur le deuxième tronçon (T2), la deuxième sur-
face circulaire (18) faisant face à la première
extrémité (91) du tube cylindrique (9) ;
la deuxième surface circulaire (18) étant sus-
ceptible d’être plaquée contre la première sur-
face circulaire (17) quand la première nervure
externe (15) est en butée contre la nervure in-
terne (16) en empêchant le passage de la pre-
mière nervure externe (15) par-dessus la ner-
vure interne (16).

6. Système selon l’une des revendications 3 à 5,

caractérisée en ce que la nervure interne (16)
présente une première rampe circulaire (19)
progressant à partir de la première extrémité
(111) de la deuxième conduite cylindrique (11)
endirection de la deuxièmeextrémité (112) de la
deuxième conduite circulaire (11) ;
la première nervure externe (15) présentant une
deuxième rampe circulaire (20) progressant à
partir de la surface externe (S9) du tube cylin-
drique (9) sur le deuxième tronçon (T2) en di-
rection de la première extrémité (91) du tube

cylindrique (9) ;
la deuxième rampe circulaire (20) étant suscep-
tible de glisser contre la première rampe circu-
laire (19) lors de la première insertion du tube
cylindrique (9) aumoins en partie dans l’espace
cylindrique (14) en autorisant la première ner-
vure externe (15) à passer par-dessus la ner-
vure interne (16).

7. Système selon l’une des revendications 3 à 6,
caractérisée en ce que le tube cylindrique (9)
comporteunedeuxièmenervureexterne (21) faisant
saillie sur la surface externe (S9) du tube cylindrique
(9) sur le premier tronçon (T1), la deuxième nervure
externe (21) étant configurée pour bloquer provisoi-
rement un glissement du tube cylindrique (9) quand
la deuxième nervure externe (21) s’appuie contre la
nervure interne (16) vers la deuxième extrémité (62)
de la première conduite cylindrique (6) quand le tube
cylindrique (9) se trouvedans la premièrepositionde
blocage.

8. Système selon l’une des revendications 3 à 7,
caractérisée en ce que la deuxième nervure ex-
terne (21) présente une surface arrondie.

9. Système selon l’une des revendications 3 à 8,
caractérisé en ce que le tube cylindrique (9)
comporte une troisième nervure externe (22) faisant
saillie sur la surface externe (S9) du tube cylindrique
(9) sur ledeuxième tronçon (T2), la troisièmenervure
externe (22) étant configurée pour bloquer provisoi-
rement un glissement du tube cylindrique (9) vers la
première extrémité (61) de la première conduite
cylindrique (6) quand la troisième nervure externe
(22) s’appuie contre la nervure interne (16) et quand
la nervure interne (16) se trouve entre la première
nervure externe (15) et la troisième nervure externe
(22).

10. Système selon l’une des revendications 2 à 9,
caractérisé en ce que la deuxième conduite cylin-
drique (11) comporte au moins un relief (26) faisant
saillie sur sa surface interne (S11), le ou les reliefs
(26) s’étendant parallèlement au troisième axe de
révolution (A3), le ou les reliefs (26) étant en liaison
mécaniqueavec frottementsavec le tubecylindrique
(9) de façon que le tube cylindrique (9) est apte à
glisser autour de la première conduite cylindrique (6)
le long du deuxième axe de révolution (A2) si un
utilisateur exerce une force parallèle au deuxième
axe de révolution (A2) sur le tube cylindrique (9) qui
est supérieure à une force prédéterminée.

11. Système selon l’une des revendications 2 à 9,
caractérisé en ce que la première conduite cylin-
drique (6) présente une surface externe (S61), la
première conduite cylindrique (6) comportant au
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moins un relief faisant saillie sur sa surface externe
(S61), la ou les reliefs s’étendant parallèlement au
premièreaxede révolution (A1), leou les reliefsétant
en liaison mécanique avec frottements avec le tube
cylindrique (9) de façon que le tube cylindrique (9)
est apte à glisser autour de la première conduite
cylindrique (6) le long du deuxièmeaxe de révolution
(A2) si un utilisateur exerce une force parallèle au
deuxième axe de révolution (A2) sur le tube cylin-
drique (9) qui est supérieure à une force prédéter-
minée.

12. Système selon l’une des revendications 1 à 11,
caractérisé en ce que la première conduite cylin-
drique (6) présenteunesurface interne (S6) compor-
tant un obstacle faisant saillie sur ladite surface
interne (S6) à l’intérieur de la première conduite
cylindrique (6).
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