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(54) ARBEITSGERAT

(57)  Ein Arbeitsgerat umfasst ein Werkzeug, einen
Antriebsmotor (8) zum Antrieb des Werkzeugs, mindes-
tens einen Handgriff (3, 4) zum Flhren des Arbeitsgerats
im Betrieb, mindestens eine elektrische Heizeinrichtung
(12, 13) fir den Handgriff (3, 4), einen elektrischen Ener-
giespeicher (7), der den Antriebsmotor (8) und die min-
destens eine Heizeinrichtung (12, 13) mit elektrischer
Energie versorgt, und eine Steuereinrichtung (14), die
dazu ausgebildet ist, die der mindestens einen Heizein-
richtung (12, 13) zugeflhrte elektrische Leistung (P) zu

steuern. Es ist vorgesehen, dass das Arbeitsgerat (1)
dazu ausgebildet ist, die der mindestens einen Heizein-
richtung (12, 13) maximal zur Verfiigung gestellte elekt-
rische Leistung (Pmax) in Abhangigkeit eines Ladezus-
tands (x) des Energiespeichers (7) bereitzustellen. Die
Steuereinrichtung (14) schaltet die mindestens eine
Heizeinrichtung (12, 13) lediglich an und ab und die
Heizeinrichtung (12, 13) wird in angeschaltetem Zustand
unmittelbar mit der Spannung betrieben, die von dem
Energiespeicher (7) bereitgestellt wird.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein Arbeitsgerat.

[0002] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein
Arbeitsgerat der gattungsgemafen Art mit vorteilhaftem
Aufbau zu schaffen.

[0003] Diese Aufgabe wird durch ein Arbeitsgerat mit
den Merkmalen des Anspruchs 1 geldst. Diese Aufgabe
wird auch durch ein Arbeitsgerat mit den Merkmalen des
Anspruchs 15 gel6st.

[0004] Erfindungsgemal ist vorgesehen, dass das Ar-
beitsgerat dazu ausgebildetist, die der mindestens einen
Heizeinrichtung maximal zur Verfligung gestellte elekt-
rische Leistung in Abhangigkeit des Ladezustands des
Energiespeichers bereitzustellen. Dadurch kann die der
Heizeinrichtung maximal zur Verfligung gestellte Heiz-
leistung an den Ladezustand des Energiespeichers an-
gepasstwerden. Insbesondere kann die Betriebszeitdes
Werkzeugs durch Verringerung der der Heizeinrichtung
maximal zur Verfligung gestellten Leistung verlangert
werden. Dies ist insbesondere dann vorteilhaft, wenn
die der Heizeinrichtung maximal zur Verfligung gestellte
elektrische Leistung reduziert wird, wenn in dem Ener-
giespeicher nur noch wenig elektrische Energie gespei-
chert ist.

[0005] Insbesondere ist die Steuereinrichtung des Ar-
beitsgerats dazu ausgebildet, die der mindestens einen
Heizeinrichtung maximal zur Verfligung gestellte elekt-
rische Leistung in Abhangigkeit eines Ladezustands des
Energiespeichers bereitzustellen.

[0006] Insbesondere regelt die Steuereinrichtung die
der mindestens einen Heizeinrichtung zugefiihrte elekt-
rische Leistung. Eine Regelung der elektrischen Leis-
tung wird vorliegend als Sonderfall einer Steuerung der
elektrischen Leistung verstanden.

[0007] Die Steuereinrichtung steuertinsbesondere die
der mindestens einen Heizeinrichtung zugefiihrte mitt-
lere elektrische Leistung. Insbesondere wird die zuge-
fihrte mittlere elektrische Leistung geregelt, beispiels-
weise in Abhangigkeit des Messwerts des mindestens
einen Temperatursensors.

[0008] Ein einfacher Aufbau ergibt sich, wenn die
Steuereinrichtung die mindestens eine Heizeinrichtung
lediglich an- und abschaltet.

[0009] Insbesondere wird die Heizeinrichtung in ange-
schaltetem Zustand unmittelbar mit der Spannung be-
trieben, die von dem Energiespeicher bereitgestellt wird.
[0010] Dadurch, dass die Heizeinrichtung in ange-
schaltetem Zustand unmittelbar mit der Spannung be-
trieben wird, die von dem Energiespeicher bereitgestellt
wird, ist ein schnelles Aufheizen mdéglich. Die Spannung,
die von dem Energiespeicher bereitgestellt wird, fallt bei
sinkender Energiemenge in dem Energiespeicher ab.
Dadurch, dass die mindestens eine Heizeinrichtung un-
mittelbar mit der Spannung des Energiespeichers be-
trieben wird, ist auf einfache Weise eine Anpassung der
maximal zur Verfiigung gestellten Leistung flr die min-
destens eine Heizeinrichtung moglich.
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[0011] Alternativ oder erganzend kann die der Heiz-
einrichtung maximal zur Verfligung gestellte elektrische
Leistung bei Unterschreiten eines vorgegebenen Werts
fur die Restladung des Energiespeichers auf einen ver-
ringerten Wert reduziert werden.

[0012] Insbesondereistdas Arbeitsgerat, insbesonde-
re die Steuereinrichtung, dazu ausgebildet, die der min-
destens einen Heizeinrichtung zugefiihrte elektrische
Leistung zu regeln, insbesondere in Abhangigkeit der
von einem Temperatursensor der Heizeinrichtung ge-
messenen Temperatur. Die elektrische Leistung kann
dabei eine mittlere elektrische Leistung oder die maximal
zur Verfligung gestellte elektrische Leistung sein. Dabei
kann beispielsweise die Zeitdauer, tber die die Heizein-
richtung innerhalb eines vorgegebenen Zeitintervalls mit
elektrischer Leistung versorgt wird, geregelt werden. Die
Regelung kann beispielsweise Uber eine Pulsweitenmo-
dulation erfolgen. Die der mindestens einen Heizeinrich-
tung tatsachlich zur Verfugung gestellte elektrische Leis-
tung kann geringer sein als die der mindestens einen
Heizeinrichtung maximal zur Verfligung gestellte elekt-
rische Leistung, die in Abhangigkeit des Ladezustands
des Energiespeichers bereitgestellt wird.

[0013] Es kann vorgesehen sein, dass das Arbeitsge-
rat fir jeden seiner Handgriffe eine Heizeinrichtung auf-
weist. Alternativkann vorgesehen sein, dass das Arbeits-
gerat zusatzlich zu mindestens einem Handgriff mit Heiz-
einrichtung einen oder mehrere Handgriffe ohne Heiz-
einrichtung aufweist.

[0014] Der elektrische Energiespeicher kann bei-
spielsweise eine Batterie oder ein Akku sein. Der elekt-
rische Energiespeicher kann teilweise oder vollstéandig
innerhalb eines Gehauses des Arbeitsgerates angeord-
net sein, beispielsweise als werkzeuglos einsetzbarer
und/oder entnehmbarer Akku. Der elektrische Energie-
speicher kann alternativan dem Geh&use gehalten sein.
Es kann beispielhaft alternativ auch vorgesehen sein,
dass der Energiespeicher ein aufRerhalb eines Gehau-
ses des Arbeitsgerates angeordneter Akku ist. Der elekt-
rische Energiespeicher kann beispielsweise ein liber ein
Kabel mit dem Arbeitsgerat verbundener, insbesondere
rickengetragener, Akkupack sein.

[0015] Insbesondere weist die mindestens eine Heiz-
einrichtung einen Temperatursensor auf. Insbesondere
weist jede Heizeinrichtung einen Temperatursensor auf.
In einer Ausflihrungsvariante kann das Arbeitsgerat min-
destens eine Heizeinrichtung mit Temperatursensor und
mindestens eine Heizeinrichtung ohne Temperatursen-
sor aufweisen. Das Arbeitsgerat, insbesondere die
Steuereinrichtung, ist insbesondere dazu ausgebildet,
die der mindestens einen Heizeinrichtung zur Verfugung
gestellte elektrische Leistung in Abhangigkeit eines
Messwerts des Temperatursensors zu regeln. Dabei
kann der Messwert des Temperatursensors einer Heiz-
einrichtung in einer Ausfliihrungsvariante zur Regelung
anderer Heizeinrichtungen, die insbesondere keinen
Temperatursensor aufweisen, genutzt werden.

[0016] Der Messwert des Temperatursensors kann
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beispielsweise ein Temperaturwert sein. Alternativ kann
der Temperatursensor einen Messwert liefern, der ledig-
lich das Uberschreiten oder Unterschreiten eines vorge-
gebenen Temperaturwerts angibt. Der Begriff "Tempera-
tursensor "umfasst vorliegend alle Mittel, die zur Erfas-
sung eines Temperaturwerts eingesetzt werden kdnnen.
[0017] Die Steuereinrichtung ist insbesondere dazu
ausgebildet, die Zufuhr von elektrischer Leistung zu
der mindestens einen Heizeinrichtung zu unterbrechen,
wenn ein oder mehrere Ereignisse eintreten. Ein Ereignis
kann beispielsweise das Erreichen oder Uberschreiten
einer eingespeicherten maximalen Temperatur sein. Ein
Ereignis kann beispielsweise die Erkennung einer Fehl-
funktion, insbesondere aufgrund unplausibler Messwer-
te, sein. Dies kann beispielsweise die Erkennung eines
Kabelbruchs, beispielsweise aufgrund unplausibel nied-
riger Messwerte des Temperatursensors, sein.

[0018] Insbesondere ist zum Betrieb der mindestens
einen Heizeinrichtung ein Zwei-Punkt-Regler vorgese-
hen. Die mindestens eine Heizeinrichtung wird mit Heiz-
leistung versorgt, bis die von dem mindestens einen
Temperatursensor ermittelte Temperatur einen ersten
Temperaturgrenzwert Uberschreitet. AnschlieRend wird
die Zufuhr von Heizleistung unterbrochen, bis ein zweiter
Temperaturgrenzwert unterschritten wird. Der zweite
Temperaturgrenzwert liegt dabei unterhalb des ersten
Temperaturgrenzwerts. Beim Unterschreiten des zwei-
ten Temperaturgrenzwerts wird die mindestens eine
Heizeinrichtung wieder mit Heizleistung versorgt, bis
die Temperatur wieder Uber den ersten Temperatur-
grenzwert ansteigt. So kann die Temperatur auf einfache
Weise etwa zwischen dem ersten und dem zweiten
Temperaturgrenzwert gehalten werden.

[0019] Die Heizleistung, mit der die mindestens eine
Heizeinrichtung versorgt wird, kann die maximale Leis-
tung oder eine verringerte mittlere elektrische Leistung
sein. Die verringerte mittlere elektrische Leistung wird
durch An- und Abschalten, insbesondere schnelles An-
und Abschalten, der Leistungszufuhr zu der mindestens
einen Heizeinrichtung bereitgestellt.

[0020] Insbesondere umfasst die mindestens eine
Heizeinrichtung eine Heizfolie. Die Heizfolie umfasst
insbesondere ein Tragermaterial aus Kunststoff sowie
eine auf das Tragermaterial aufgedruckte oder in das
Tragermaterial eingebettete Leiterbahn.

[0021] Insbesondereistder Temperatursensoran oder
auf der Heizfolie angeordnet. Dadurch kann die Tempe-
ratur der Heizfolie und damit die Temperatur des Hand-
griffs auf einfache Weise vergleichsweise genau be-
stimmt werden. Der Temperatursensor ist insbesondere
nicht unmittelbar an einem Grundkérper des Handgriffs
angeordnet.

[0022] Insbesondereistder Temperatursensorandem
Handgriff angeordnet. Ist der Temperatursensor an oder
auf der Heizfolie angeordnet, so ist insbesondere vorge-
sehen, dass die Heizfolie mit dem Temperatursensor an
dem Handgriff angeordnet ist.

[0023] Insbesondere ist ein Handgriff, an dem eine
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Heizfolie mit einem Temperatursensor angeordnet ist,
ein Griffrohr des Arbeitsgerats. Insbesondere weist der
Handgriff, insbesondere das Griffrohr, einen gekrimm-
ten Abschnitt auf und der Temperatursensor ist an dem
gekrimmten Abschnitt des Handgriffs angeordnet.
[0024] Insbesondere weistdas Arbeitsgerat Mittel zum
Einschalten der mindestens einen Heizeinrichtung durch
den Bediener auf. Der Bediener kann dadurch entschei-
den, ob eine Beheizung des mindestens einen Handgriffs
gewlinscht wird. Bei mehreren Handgriffen mit Heizein-
richtungen kann ein Schalter oder ein anderes Mittel zum
Einschalten aller Heizeinrichtungen vorgesehen sein.
Alternativ kénnen die Heizeinrichtungen separat vonei-
nander einschaltbar sein, insbesondere (iber einen ge-
meinsamen Schalter oder tiber getrennte Schalter.
[0025] Das Arbeitsgerat ist insbesondere derart aus-
gebildet, dass die Mittel zum Einschalten der mindestens
einen Heizeinrichtung ein Einschalten der mindestens
einen Heizeinrichtung unabhangig vom Betrieb des
Werkzeugs ermdglichen. Insbesondere kann die Heiz-
einrichtung bereits dann eingeschaltet werden, wenn
das Arbeitsgerat noch nichtin Betrieb genommen wurde.
Beiderartigen Arbeitsgeraten ist zur Inbetriebnahme des
Werkzeugs Ublicherweise das Betatigen von mindestens
zwei Bedienelementen notwendig, um eine unbeabsich-
tigte Inbetriebnahme zu verhindern. Das Einschalten der
Heizeinrichtung ist insbesondere unabhangig von der
Inbetriebnahme des Werkzeugs mdglich. Dadurch kann
der Bediener auf einfache Weise die Heizeinrichtung des
mindestens einen Handgriffs einschalten, ohne dass das
Werkzeug des Arbeitsgerats in Betriebsbereitschaft ver-
setzt wird. Es kann vorgesehen sein, dass das Arbeits-
gerat einen Aktivierungsschalter aufweist, der zur Akti-
vierung der Steuereinrichtung dient und der betatigt wer-
den muss, bevor die mindestens eine Heizeinrichtung
eingeschaltet werden kann.

[0026] Ein hoher Komfort fiir den Bediener lasst sich
insbesondere erreichen, wenn das Arbeitsgerat dazu
eingerichtet ist, dass der Bediener mindestens zwei un-
terschiedliche Zieltemperaturen fiir die mindestens eine
Heizeinrichtung einstellen kann. Je nach Umgebungs-
temperatur, Hitzeempfinden des Bedieners und/oder ge-
wabhlter Kleidung des Bedieners kann der mindestens
eine Handgriff dadurch mehr oder weniger geheizt wer-
den. Insbesondere istvorgesehen, dass der Bediener die
Zieltemperatur mindestens einer Heizeinrichtung stufen-
los einstellen kann, beispielsweise Uber ein Potentiome-
ter oder Uber ein externes Gerat, insbesondere Uber ein
Smartphone, Tablet oder dergleichen.

[0027] Das Arbeitsgerat weist insbesondere mindes-
tens einen Schalter fir die mindestens eine Heizeinrich-
tung auf. Dadurch kann die Heizeinrichtung vom Bedie-
ner einfach ein-und/oder ausgeschaltet werden und/oder
eine Zieltemperatur fir die Heizeinrichtung eingestelit
werden.

[0028] Insbesondere ist der Schalter an einer Ober-
seite des Arbeitsgerats angeordnet. Dadurch ist der
Schalter firden Bediener einfach zuganglich. Die Schalt-
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stellung des Schalters kann vom Bediener einfach er-
kannt werden. Insbesondere ist ein Schalter vorgese-
hen, mit dem die Heizeinrichtung eingeschaltet und die
mindestens zwei Zieltemperaturen eingestellt werden
kdénnen. Insbesondere ist ein Kippschalter mit mindes-
tens drei Schaltstellungen vorgesehen.

[0029] Insbesondere ist ein Handgriff des Arbeitsge-
rats als Griffrohr ausgebildet. Das Griffrohr Gbergreift die
Oberseite des Arbeitsgerats insbesondere in einem Ab-
stand. Der Schalter weist in einer Draufsicht auf das
Arbeitsgerat insbesondere einen Abstand von weniger
als 5 cm zu dem die Oberseite des Arbeitsgerats iber-
greifenden Abschnitt des Griffrohrs auf. Dadurch, dass
der Schalter vergleichsweise nah an dem die Oberseite
des Arbeitsgerats Ubergreifenden Abschnitt des Griff-
rohrs angeordnet ist, kann der Bediener den Schalter
im Betrieb ergonomisch mit einer Hand, die den Ab-
schnitt des Griffrohrs halt, betatigen.

[0030] Um eine komfortable Einstellung der Zieltem-
peratur zu ermoglichen, ist insbesondere vorgesehen,
dass die Zieltemperatur Uber ein externes Gerat wie
beispielsweise ein Smartphone, ein Tablet oder derglei-
chen einstellbar ist. Das Arbeitsgerat weist hierzu insbe-
sondere eine Verbindungseinrichtung zur Herstellung
einer Datenverbindung zu dem externen Gerat auf. Die
Datenverbindung istinsbesondere eine drahtlose Daten-
verbindung wie beispielsweise eine Bluetooth-Verbin-
dung. Das Arbeitsgerat ist insbesondere derart ausge-
bildet, dass mindestens eine der mindestens zwei Ziel-
temperaturen Uber das externe Gerat einstellbar ist.
Auch eine stufenlose Einstellung der Zieltemperatur
kann vorgesehen sein.

[0031] Insbesondere ist auf dem externen Gerat zur
Einstellung mindestens einer Zieltemperatur ein entspre-
chendes Programm zu installieren. Alternativ oder zu-
satzlich kann vorgesehen sein, dass die mindestens eine
Heizeinrichtung Uber das externe Gerat ein- und aus-
schaltbar ist. Auch eine Einstellung unterschiedlicher
Zieltemperaturen fir unterschiedliche Heizeinrichtungen
des Arbeitsgerats kann vorgesehen sein, insbesondere
Uber das externe Geréat.

[0032] BeiArbeitsgeratenkann esim Betrieb zu erhdh-
ter Leistungsaufnahme des Werkzeugs kommen. Dies
kann beispielsweise dann der Fall sein, wenn besonders
harte oder gro3e Werkstlicke zu bearbeiten sind oder
das Werkzeug im Werkstlick blockiert wird. Umin diesen
Fallen eine grof3e Leistung fiir die Bearbeitung des Werk-
stlicks zur Verfligung stellen zu kdnnen, istinsbesondere
vorgesehen, dass das Arbeitsgerat, insbesondere die
Steuereinrichtung, dazu ausgebildet ist, die der mindes-
tens einen Heizeinrichtung zur Verfugung gestellte elekt-
rische Leistung in Abhangigkeit der von dem Werkzeug
abgenommenen elektrischen Leistung einzustellen. Bei-
spielsweise kann vorgesehen sein, die der Heizeinrich-
tung maximal zur Verfligung gestellte elektrische Leis-
tung auf einen vorbestimmten Wert abzusenken, wenn
die von dem Werkzeug abgenommene elektrische Leis-
tung Uber einen vorgegebenen Schwellwert steigt, oder
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die der Heizeinrichtung zur Verfiigung gestellte elektri-
sche Leistung abzusenken, beispielsweise prozentual.
Auch eine Absenkung der der Heizeinrichtung zur Ver-
fugung gestellten Leistung auf null, also ein Abschalten
der Heizeinrichtung, kann vorgesehen sein. Vorzugswei-
se ist die Absenkung der der Heizeinrichtung zur Ver-
fiigung gestellten Leistung oder der der Heizeinrichtung
maximal zur Verfligung gestellten Leistung bzw. die Ab-
schaltung lediglich temporar. Die der Heizeinrichtung zur
Verfigung gestellte Leistung wird insbesondere wieder
aufden Ausgangswert zuriickgestellt, wenn die von dem
Werkzeug abgenommene elektrische Leistung wieder
absinkt, beispielsweise unter den vorbestimmten Wert.
[0033] Insbesondere ist die Steuereinrichtung fiir die
mindestens eine Heizeinrichtung eine erste Steuerein-
richtung und das Arbeitsgerat umfasst eine zweite
Steuereinrichtung, die zur Ansteuerung des Antriebsmo-
tors ausgebildet ist. Die erste Steuereinrichtung und die
zweite Steuereinrichtung sind insbesondere voneinan-
der getrennt ausgebildet. Insbesondere sind die erste
Steuereinrichtung und die zweite Steuereinrichtung von-
einander getrennt ausgebildete Steuerungsmodule. Die
erste Steuereinrichtung und die zweite Steuereinrich-
tung sind insbesondere derart getrennt voneinander aus-
gebildet, dass die erste Steuereinrichtung und die zweite
Steuereinrichtung unabhangig voneinander aus einem
Gehause des Arbeitsgerats ausgebaut werden kénnen.
Die erste Steuereinrichtung und die zweite Steuerein-
richtung kénnen beispielsweise voneinander separate
Platinen aufweisen. Insbesondere sind die erste Steuer-
einrichtung und die zweite Steuereinrichtung raumlich
voneinander getrennt in dem Arbeitsgerat angeordnet.
Dadurch, dass die erste Steuereinrichtung und die zweite
Steuereinrichtung voneinander getrennt ausgebildet
sind, insbesondere als voneinander getrennt ausgebil-
dete Steuerungsmodule, ist es fiir eine Baureihe von
Arbeitsgeraten moglich, Arbeitsgerate mit Heizeinrich-
tung und mit erster Steuereinrichtung sowie Arbeitsge-
rate ohne Heizeinrichtung und ohne erste Steuereinrich-
tung bereitzustellen. Dadurch ist die Herstellung unter-
schiedlich konfigurierter Arbeitsgerate auf einfache Wei-
se moglich.

[0034] Bei getrennter Ausbildung der ersten Steuer-
einrichtung und der zweiten Steuereinrichtung ist insbe-
sondere vorgesehen, die erste Steuereinrichtung und die
zweite Steuereinrichtung separat voneinander zu
kuhlen.

[0035] In alternativer vorteilhafter Gestaltung kann
vorgesehen sein, dass die Steuereinrichtung fir die min-
destens eine Heizeinrichtung in die Steuereinrichtung
zur Ansteuerung des Antriebsmotors integriert ist.
[0036] Es kann vorgesehen sein, dass die Steuerein-
richtung dazu ausgebildet ist, die allen Heizeinrichtun-
gen zugeflhrte elektrische Leistung separat zu steuern
oder die allen Heizeinrichtungen zugefiihrte elektrische
Leistung gemeinsam zu steuern. Alternativ kann vorge-
sehen sein, dass das Arbeitsgerat eine oder mehrere
Heizeinrichtungen aufweist, bei denen die zugefihrte
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elektrische Leistung nicht von der Steuereinrichtung ge-
steuert wird.

[0037] Insbesondere weist das Arbeitsgerat mindes-
tens zwei Handgriffe auf, die jeweils eine Heizeinrichtung
aufweisen. Insbesondere weist jede Heizeinrichtung ei-
nen Temperatursensor auf. Insbesondere weist der erste
Handgriff einen ersten Temperatursensor auf und der
zweite Handgriff weist einen zweiten Temperatursensor
auf.

[0038] Insbesondere ist ein Handgriff, der eine Heiz-
einrichtung aufweist, als Griffrohr ausgebildet. Insbeson-
dere weist ein Handgriff, der eine Heizeinrichtung auf-
weist, mindestens ein Bedienelement auf, das insbeson-
dere zur Ansteuerung des Antriebsmotors dient. Insbe-
sondere ist ein Handgriff, der eine Heizeinrichtung auf-
weist, ein hinterer Handgriff. Alternativ kann ein Hand-
griff, der eine Heizeinrichtung aufweist, ein oberer Hand-
griff sein.

[0039] Insbesondere steuert die Steuereinrichtung die
den zumindest zwei Heizeinrichtungen zugefiihrte elekt-
rische Leistung unabhangig voneinander.

[0040] Ein eigenstandiger erfinderischer Gedanke be-
trifft die Gestaltung der Griffanordnung. Bei einem Ar-
beitsgerat mit einer Griffanordnung, wobei das Arbeits-
gerat ein Werkzeug und einen Antriebsmotor zum An-
trieb des Werkzeugs aufweist, wobei die Griffanordnung
einen Handgriff und eine Heizeinrichtung fur den Hand-
griffumfasst, wobei der Handgriff mindestens ein Bedien-
element zur Ansteuerung eines Antriebsmotors des Ar-
beitsgerats aufweist, wobei die Heizeinrichtung ein in
einem Innenraum des Handgriffs angeordnetes Heizele-
ment sowie einen im Innenraum des Handgriffs ange-
ordneten Trager aufweist, an dem das Heizelement ge-
halten ist und der das Heizelement an einer Innenflache
des Handgriffs positioniert, ist zwischen dem Trager und
dem Heizelement eine elastische Schicht angeordnet.
[0041] Es ist vorgesehen, zwischen dem Trager und
dem Heizelement eine elastische Schicht anzuordnen.
Durch die elastische Schicht kdnnen Toleranzen zwi-
schen dem Trager und der Innenflache des Handgriffs
ausgeglichen werden und das Heizelement kann insbe-
sondere vollflachig an der Innenflache des Handgriffs
positioniert werden. Die elastische Schicht ermdglicht
insbesondere ein gutes Anpressen des Heizelements
an die Innenflache des Handgriffs durch den Trager.
Dadurch kann auf einfache Weise eine gute Warmeuber-
tragung von dem Heizelement auf den Handgriff erreicht
werden. Insbesondere kdnnen warmeleitende Elemente
zwischen dem Heizelement und der Innenflache des
Handgriffs entfallen, so dass sich ein vereinfachter Auf-
bau ergibt.

[0042] Vorteilhaft weist die elastische Schicht tempe-
raturisolierende Eigenschaften auf. Dadurch ist die War-
melbertragung von dem Heizelement auf den Trager
verringert, so dass mehr Warme flr den Handgriff zur
Verfigung steht. Die elastische Schicht bewirkt insbe-
sondere sowohl eine Verringerung der Warmeubertra-
gung von dem Heizelement auf den Trager, als auch eine
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verbesserte Warmeibertragung von dem Heizelement
auf den Handgriff durch eine verbesserte Anlage des
Heizelements an dem Handgriff. Dadurch kann die
zum Heizen des Handgriffs bendétigte Energiemenge
verringert werden und der Handgriff kann schneller auf-
geheizt werden.

[0043] Die Warmeleitfahigkeit k der elastischen
Schicht betragt insbesondere weniger als 1 W/(mK),
insbesondere weniger als 0,5 W/(mK).

[0044] Um Toleranzen gut ausgleichen zu kdnnen, ist
insbesondere vorgesehen, dass eine Dicke der elasti-
schen Schicht gréRer als eine Dicke des Heizelements
ist. Die Dicke der elastischen Schicht ist insbesondere
die minimale Dicke der elastischen Schicht in einem
Bereich, der von dem Heizelement lberdeckt ist. Die
Dicke ist insbesondere in einem Bereich der elastischen
Schicht gemessen, der zwischen dem Trager und der
Heizfolie liegt. Insbesondere ist die Dicke in dem Bereich,
der von der Heizfolie Gberdeckt ist, konstant. Die Dicke
der elastischen Schicht kann insbesondere mindestens
0,3 mm, insbesondere mindestens 0,5 mm betragen. Die
Dicke der elastischen Schicht kann insbesondere héchs-
tens 2 mm, insbesondere hochstens 1,5 mm, insbeson-
dere hdchstens 1,0 mm betragen.

[0045] Insbesondere ist die Dicke der elastischen
Schicht gréRer als eine Dicke des Tragers. Der Trager
istinsbesondere flachig und diinn ausgebildet. Die Dicke
des Tragers ist insbesondere in einem Bereich gemes-
sen, der von der elastischen Schicht, insbesondere von
der elastischen Schichtund dem Heizelement, Giberdeckt
ist. Die Dicke des Tragers ist insbesondere eine maxi-
male Dicke des Tragersin diesem Bereich. Insbesondere
ist die Dicke des Tragers in dem Bereich, der von der
elastischen Schicht iberdeckt ist, konstant. Alternativ
kann vorgesehen sein, dass der Trager unterschiedliche
Dicken in dem von der elastischen Schicht und dem
Heizelement Uberdeckten Bereich aufweist und zumin-
dest in einem Bereich die Dicke des Tragers kleiner als
eine Dicke der elastischen Schicht ist. Insbesondere ist
die Dicke des Tragers iber mindestens 50% der Flache
des von der elastischen Schicht und dem Heizelement
Uberdeckten Bereichs kleiner als die Dicke der elasti-
schen Schicht in dem jeweiligen Bereich.

[0046] Die Dicke des Tragers betragt insbesondere in
einem Bereich, insbesondere Uber mindestens 50%,
insbesondere Uber mindestens 80% der Flache des
von der elastischen Schicht iberdeckten Bereichs min-
destens 0,1 mm, insbesondere mindestens 0,2 mm. Die
Dicke des Tragers betragt insbesondere in einem Be-
reich, insbesondere iber mindestens 50%, insbesonde-
re Uber mindestens 80% der von der elastischen Schicht
Uberdeckten Flache héchstens 1 mm, insbesondere
héchstens 0,8 mm. Ist der Trager zumindest teilweise
aus Kunststoff, kann auch eine gréfRere Dicke des Tra-
gers vorteilhaft sein.

[0047] Insbesondere ist das Heizelement eine Heiz-
folie. Die Heizfolie istinsbesondere eine Folie aus Kunst-
stoff, die eine Leiterbahn als Heizdraht aufweist.
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[0048] Insbesondere ist die elastische Schicht aus
Kunststoff. Die elastische Schicht ist insbesondere eine
Schicht aus geschaumtem Kunststoff. Die elastische
Schicht kann beispielsweise als Klebeband ausgefiihrt
sein und das Heizelement an dem Trager fixieren.
[0049] Die elastische Schicht ist insbesondere zumin-
dest teilweise, insbesondere iberwiegend, insbesonde-
re vollstandig aus Polyethylen (PE).

[0050] Auch eine andere Gestaltung der elastischen
Schicht kann vorteilhaft sein.

[0051] Insbesondere ist vorgesehen, dass der Trager
das Heizelement gegen die Innenflache des Handgriffs
presst. Der Trager spannt das Heizelement demnach
gegen die Innenflache des Handgriffs vor. Aufgrund
der elastischen Schicht und der Anpressung kann eine
flachige Anlage des Heizelements an der Innenflache
des Handgriffs auf einfache Weise erreicht werden.
[0052] Der Trager besteht insbesondere zumindest
teilweise, insbesondere zumindest in dem von der elasti-
schen Schicht Uberdeckten Bereich, insbesondere voll-
standig aus Metall. Der Trager kann insbesondere indem
von der elastischen Schicht Giberdeckten Bereich, insbe-
sondere vollstandig, aus Aluminium bestehen. Insbeson-
dere ist der Trager ein gebogenes Blech.

[0053] Insbesondereistein Temperatursensoran dem
Heizelement angeordnet. Insbesondere ist der Tempe-
ratursensor an der der elastischen Schicht zugewandten
Seite des Heizelements angeordnet. Dadurch, dass der
Temperatursensor an dem Heizelement angeordnet ist,
kann die Temperatur des Heizelements und damit die
Temperatur des Handgriffs vergleichsweise genau er-
fasst werden. Durch die Anordnung des Temperatursen-
sors an der der elastischen Schicht zugewandten Seite
des Heizelements kann die Bauhdhe des Temperatur-
sensors durch die elastische Schicht ausgeglichen wer-
den. Der Temperatursensor kann in die elastische
Schicht eingedriickt sein. Dadurch kann auf einfache
Weise eine ebene Aullenflaiche des Heizelements er-
reicht werden, so dass sich eine gute Anlage des Heiz-
elements an der Innenflache des Handgriffs auch im
Bereich des Temperatursensors erreichen lasst.

[0054] Insbesondere ist an einer Verbindungsstelle
des Heizelements mindestens eine Anschlussleitung an-
geschlossen. Die Anschlussleitungen dienen insbeson-
dere dazu, das Heizelement mit elektrischer Energie zu
versorgen. Die Verbindungsstelle weist zu dem Tempe-
ratursensor insbesondere einen Abstand von mindes-
tens 1 cm, insbesondere von mindestens 2 cm auf. Der
Abstand ist dabei entlang des Heizelements gemessen.
Weist das Heizelement Aussparungen, Schlitze oder
dergleichen auf, ist der Abstand zwischen dem Tempe-
ratursensor und der Verbindungsstelle um die Ausspa-
rung oder den Schlitz herum an dem Heizelement ge-
messen. Der Abstand bezeichnet demnach den auf dem
Heizelement von der Verbindungsstelle zu dem Tempe-
ratursensor zurtckzulegenden Weg.

[0055] Insbesondere Uberdeckt die elastische Schicht
das Heizelement Gber mindestens 80%, insbesondere
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Uber mindestens 90% der Flache des Heizelements.
Insbesondere Uberdeckt die elastische Schicht das Heiz-
element mit Ausnahme der Anschlussstelle vollstandig.
An der Anschlussstelle ist Ublicherweise eine Létverbin-
dung vorgesehen, die die Dicke des Heizelements ver-
groRert. Es kann vorteilhaft sein, die elastische Schichtin
diesem Bereich auszusparen.

[0056] Insbesondere Uberdeckt der Trager die elasti-
sche Schicht Giber mindestens 80% der Flache der elasti-
schen Schicht. Dadurch ist eine Vorspannung der elasti-
schen Schicht gegen das Heizelement und eine Vor-
spannung des Heizelements gegen die Innenflache
des Handgriffs Uber einen GroRteil der Flache des Heiz-
elements moglich. Insbesondere Uberdeckt der Trager
die elastische Schicht iber mehr als 90% der Flache der
elastischen Schicht. Der Trager kann die elastische
Schichtinsbesondere mit Ausnahme von Aussparungen
im Trager, beispielsweise flr Befestigungselemente oder
dergleichen, vollstandig Gberdecken. Vorteilhaft iber-
deckt der Trager die elastische Schicht an ihrem Um-
fangsrand vollstandig.

[0057] Firein Arbeitsgerat mit einer Griffanordnung ist
vorgesehen, dass das Arbeitsgerat ein Werkzeug und
einen Antriebsmotor zum Antrieb des Werkzeugs auf-
weist. Das Arbeitsgerat ist insbesondere ein handge-
fihrtes Arbeitsgerat. Insbesondere ist das Arbeitsgerat
ein Arbeitsgerat, das im Betrieb von einem Bediener von
Hand zu fiihren und insbesondere zu tragen ist. Das
Arbeitsgerat kann beispielsweise eine Motorsage, ein
Trennschleifer oder dergleichen sein. Es kann auch vor-
gesehen sein, dass das Arbeitsgerat ein Rasenmaher
oder dergleichen bodengefiihrtes Gerat ist.

[0058] Insbesondere istder Trager an einem Handgriff
angeordnet, der mindestens ein Bedienelement zur An-
steuerung eines Antriebsmotors des Arbeitsgerats auf-
weist. Handgriffe von Arbeitsgeraten, die mindestens ein
Bedienelement zur Ansteuerung eines Antriebsmotors
des Arbeitsgerats aufweisen, sind haufig als Formteile,
beispielsweise als Kunststoffspritzgussteile, ausgebil-
det. Derartige Handgriffe haben haufig eine unregelma-
Rige Gestaltung und eine unregelmafige Innenflache.
Insbesondere fir Handgriffe mit unregelmafiger Innen-
flache ist die erfindungsgemalie elastische Schicht vor-
teilhaft.

[0059] Ein eigenstandiger erfinderischer Gedanke be-
trifft ein Arbeitsgerat mit vorteilhaftem Aufbau. Fir ein
Arbeitsgerat umfassend ein Werkzeug, einen Antriebs-
motor zum Antrieb des Werkzeugs und mindestens ei-
nen Handgriff zum Fuhren des Arbeitsgerats im Betrieb,
wobei der Handgriff als Griffrohr ausgebildet ist, wobei
der Handgriff einen Grundkdrper umfasst, der als Metall-
rohr ausgebildet ist, wobei der Handgriff mit einem ersten
Endbereich des Grundkérpers und mit einem zweiten
Endbereich des Grundkorpers an einem Gehause des
Arbeitsgerats fixiert ist, ist vorgesehen, dass mindestens
ein Endbereich des Grundkérpers ber einen Befesti-
gungsadapter an dem Gehause fixiert ist, wobei der
Befestigungsadapter eine Aufnahme aufweist, in die
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der Endbereich des Grundkorpers ragt, und wobei der
Befestigungsadapter mindestens eine Befestigungsoff-
nung zur lésbaren Fixierung des Befestigungsadapters
am Gehause aufweist.

[0060] Dadurch, dass der Endbereich des Handgriffs
in der Aufnahme des Befestigungsadapters angeordnet
ist, ist keine Umformung des Endbereichs des Handgriffs
notwendig. Stattdessen kann der Befestigungsadapter
so ausgebildet werden, dass er den kreisférmigen Au-
Renumfang des Endabschnitts des Handgriffs aufneh-
men kann und in seiner Form an die AulRenkontur des
Arbeitsgerats angepasst ist. Durch Verwendung eines
geeigneten Befestigungsadapters ist es insbesondere
moglich, an einem Gehause eines Arbeitsgerats wahl-
weise einen Handgriff mit einem Grundkérper aus einem
Aluminiumrohr oder einen vollstandig aus Kunststoff her-
gestellten Handgriff zu fixieren. Vorteilhaft entsprechen
die Befestigungspunkte des Befestigungsadapters den
Befestigungspunkten, die fiir einen aus Kunststoff her-
gestellten Handgriff vorgesehen sind. Dadurch kann das
Gehause des Arbeitsgerats vielfaltig eingesetzt werden.
[0061] Vorteilhaft sind beide Endbereiche des Grund-
korpers des Handgriffs Uber Befestigungsadapter an
dem Gehause fixiert.

[0062] Ein Befestigungsadapter fir einen ersten End-
bereich des Grundkoérpers ist insbesondere an einer
Langsseite des Gehauses fixiert. Ein Befestigungsadap-
ter flir einen zweiten Endbereich des Grundkorpers ist
insbesondere an einer Unterseite des Gehauses fixiert.
[0063] Das Arbeitsgerat weist vorteilhaft eine Abstell-
position auf, in der das Arbeitsgerat auf einer ebenen,
horizontalen Abstellflache steht. Die Langsseite des
Gehauses ist vorteilhaft eine Seite des Gehauses, die
in Abstellposition des Arbeitsgerats bei horizontaler
Blickrichtung auf das Arbeitsgerat sichtbar ist. Die Unter-
seite des Gehauses ist vorteilhaft die in Abstellposition
der Abstellflache zugewandte Seite des Gehauses.
[0064] Insbesondere ist mindestens ein Befestigungs-
adapter in einer Aussparung des Gehauses in mindes-
tens einer Ebene formschlissig gehalten. Die Ebene, in
der der Befestigungsadapter formschliissig gehalten ist,
ist vorzugsweise eine in der Abstellposition des Arbeits-
gerats horizontal angeordnete Ebene. Die Fixierung in
einer Richtung, die in Abstellposition senkrecht liegt,
erfolgt vorteilhaft Gber mindestens eine Befestigungs-
schraube, mit der der Befestigungsadapter an dem Ge-
hause fixiert ist. Die Aussparung, in der der Befesti-
gungsadapter in der mindestens einen Ebene form-
schlissig gehalten ist, ermdglicht eine einfache und ge-
naue Positionierung des Befestigungsadapters am Ge-
hause sowie eine gute Fixierung des Befestigungsadap-
ters.

[0065] Um eine gute Fixierung des Endbereichs des
Handgriffs in dem Befestigungsadapter zu erreichen, ist
vorteilhaft vorgesehen, dass mindestens ein Endbereich
eine Offnung aufweist, in die ein Lagesicherungselement
ragt. Das Lagesicherungselement legt insbesondere die
Lage des Endbereichs gegeniiber dem Befestigungs-
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adapter in Langsrichtung des Metallrohrs des Handgriffs
fest. Dadurch ist auf einfache Weise zuverlassig ver-
hindert, dass der Endbereich aus der Aufnahme des
Befestigungsadapters rutschen kann.

[0066] Das Metallrohr des Handgriffs istinsbesondere
ein Aluminiumrohr.

[0067] Eine einfache Gestaltung ergibt sich, wenn der
Endbereich in dem Befestigungsadapter geklemmt ge-
halten ist. Insbesondere weist der Befestigungsadapter
ander Aufnahme einen Klemmschlitz auf. Die Klemmung
des Endbereichs in der Aufnahme erfolgt vorteilhaft iber
eine Klemmschraube, die den Klemmschlitz zusam-
mendruickt.

[0068] Alternativ kann vorgesehen sein, dass der Be-
festigungsadapter mindestens zwei Teile aufweist, die
die Aufnahme begrenzen und zwischen denen der End-
bereich geklemmt gehalten ist.

[0069] Insbesondere weist mindestens ein Endbereich
eine kreisférmige Auflenkontur auf. Dadurch ist es nicht
notwendig, das kreisférmige Metallrohr im Endbereich
umzuformen. Die Herstellung vereinfacht sich. Durch
geeignete Gestaltung des Befestigungsadapters kann
dennoch eine ausreichende Lange zur Fixierung des
Handgriffs am Gehause bereitgestellt werden.

[0070] Insbesondere weist der Handgriff eine Heizein-
richtung auf. Die Heizeinrichtung umfasst vorteilhaft eine
auf dem Metallrohr angeordnete Heizfolie, die iber min-
destens eine Anschlussleitung mit einer Energieversor-
gung verbunden ist.

[0071] Insbesondere weist mindestens eine Aufnah-
me eine Aussparung fir eine Anschlussleitung der Heiz-
einrichtung fir den Handgriff auf. Dadurch, dass die
Aussparung in die Aufnahme integriert ist, kann die An-
schlussleitung fiir die Heizeinrichtung einfach und vor
Beschadigungen sicher verlegt werden.

[0072] Insbesondere besteht mindestens ein Befesti-
gungsadapter mindestens teilweise, insbesondere voll-
standig aus Kunststoff. Alternativ oder ergdnzend kann
vorgesehen sein, dass mindestens ein Befestigungsa-
dapter mindestens teilweise, insbesondere vollstandig,
aus Metall, besteht. Insbesondere kann vorgesehen
sein, dass mindestens ein Befestigungsadapter vollstan-
dig oder teilweise aus Leichtmetall, insbesondere aus
Aluminium und/oder Magnesium bzw. einer Magnesium-
und/oder Aluminiumlegierung, besteht.

[0073] Ausflihrungsbeispiele der Erfindung werden im
Folgenden anhand der Zeichnung erldutert. Es zeigen:
Fig. 1 eine schematische Darstellung eines
Arbeitsgerats in Seitenansicht,

eine ausschnittsweise Draufsicht auf
das Arbeitsgerat aus Fig. 1 in Rich-
tung des Pfeils Il in Fig. 1 sowie ein
externes Gerat in schematischer Dar-
stellung,

Fig. 2

Fig. 3 eine schematische Darstellung der
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Steuerung und der Energieversor-
gung von Komponenten des Arbeits-
gerats,

ein schematisches Diagramm, das
exemplarisch die der mindestens ei-
nen Heizeinrichtung maximal zur Ver-
fligung gestellte elektrische Leistung
in Abhéangigkeit einer Temperatur
zeigt,

ein schematisches Diagramm, das
exemplarisch die der mindestens ei-
nen Heizeinrichtung maximal zur Ver-
figung gestellte elektrische Leistung
in Abhangigkeit des Ladezustands
des Energiespeichers zeigt,

ein schematisches Diagramm, das
exemplarisch eine der mindestens ei-
nen Heizeinrichtung zur Verfligung
gestellte mittlere Leistung und die ma-
ximal zur Verfiigung gestellte elektri-
sche Leistung zeigt,

ein schematisches Schaltbild, das die
separate Regelung der zur Verfligung
gestellten elektrischen Leistung flr
zwei Heizeinrichtungen zeigt,

schematische Schaltbilder, die mogli-
che Ausfuhrungen einer gemeinsa-
men Regelung der zur Verfiigung ge-
stellten elektrischen Leistung fir zwei
Heizeinrichtungen zeigen,

eine ausschnittsweise perspektivi-
sche Explosionsdarstellung des zwei-
ten Handgriffs mit der daran angeord-
neten Heizeinrichtung,

eine ausschnittsweise perspektivi-
sche Darstellung des Arbeitsgerats
im Bereich eines ersten Befesti-
gungsadapters des zweiten Hand-
griffs,

eine Explosionsdarstellung des ers-
ten Endbereichs des zweiten Hand-
griffs und des ersten Befestigungsa-
dapters,

eine Seitenansicht des Arbeitsgerats
im Bereich des ersten Befestigungs-
adapters,

eine Draufsicht auf den ersten Befes-
tigungsadapter,
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eine perspektivische Darstellung des
ersten Befestigungsadapters,

eine Seitenansicht des ersten Befesti-
gungsadapters in Richtung des Pfeils
XVIlin Fig. 15,

eine ausschnittsweise Seitenansicht
des Arbeitsgerats im Bereich des
zweiten Befestigungsadapters des
zweiten Handgriffs,

eine perspektivische Darstellung des
Arbeitsgerats im Bereich des zweiten
Befestigungsadapters,

eine Explosionsdarstellung des zwei-
ten Endbereichs des zweiten Hand-
griffs und des zweiten Befestigungs-
adapters,

eine perspektivische Ansicht auf die
Unterseite des Gehauses des Ar-
beitsgerats und des ersten Endbe-
reichs des zweiten Handgriffs,

eine perspektivische Darstellung ei-
nes unteren Teils des zweiten Befesti-
gungsadapters,

eine Draufsicht auf das untere Teil des
zweiten Befestigungsadapters,

eine Seitenansicht eines oberen Teils
des zweiten Befestigungsadapters,

eine Ansicht des oberen Teils des
zweiten  Befestigungsadapters in
Richtung des Pfeils XXV in Fig. 24,

eine perspektivische Schnittdarstel-
lung des ersten Handgriffs,

Seitenansichten des ersten Hand-
griffs mit abgenommenen Deckelteil,

eine Schnittdarstellung des ersten
Handgriffs,

eine vergroRerte Schnittdarstellung
durch den ersten Handgriff im Bereich
des Heizelements,

eine Explosionsdarstellung der zwei-
ten Heizeinrichtung,

eine Seitenansicht der Heizfolie und
der daran angeordneten Anschluss-
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leitungen der zweiten Heizeinrich-
tung.

[0074] Fig. 1 zeigt als Ausfihrungsbeispiel fur ein Ar-
beitsgerat 1 eine Motorsage. Das Arbeitsgerat 1 kann
jedoch auch ein anderes Arbeitsgerat sein. Das Arbeits-
gerat 1 ist insbesondere ein handgefihrtes und im Be-
trieb handgetragenes Arbeitsgerat wie beispielsweise
eine Motorsage, ein Trennschleifer, ein Freischneider
oder dergleichen. Das Arbeitsgerat 1 kann auch ein im
Betrieb bodengefiihrtes Arbeitsgerat wie beispielsweise
ein Rasenmaher sein.

[0075] Das Arbeitsgerat 1 umfasst ein Gehause 2. Am
Gehause 2 sind ein erster Handgriff 3 und ein zweiter
Handgriff 4 festgelegt. Im Ausfiihrungsbeispiel ist der
erste Handgriff 3 ein hinterer Handgriff. Der erste Hand-
griff 3 kann jedoch auch ein oberer Handgriff sein. Der
zweite Handgriff 4 ist im Ausflihrungsbeispiel ein Griff-
rohr. Am ersten Handgriff 3 sind Bedienelemente 5 und 6
angeordnet. Das Arbeitsgerat 1 weist einen Antriebs-
motor 8 auf, der zum Antrieb eines Werkzeugs des Ar-
beitsgerats 1 dient. Der Antriebsmotor 8 ist ein Elektro-
motor. Der Antriebsmotor 8 istim Gehause 2 angeordnet.
Das Bedienelement 5 dient zur Ansteuerung des An-
triebsmotors 8. Das Bedienelement 6 ist insbesondere
ein Sperrhebel. Eine Ansteuerung des Antriebsmotors 8
Uber das Bedienelement 5 ist insbesondere nur bei be-
tatigtem Bedienelement 6 mdglich.

[0076] ZurVersorgung des Antriebsmotors 8 mit Ener-
gie weist das Arbeitsgerat 1 einen elektrischen Energie-
speicher 7 auf. Der Energiespeicher 7 ist im Ausfih-
rungsbeispiel auswechselbar im Gehause 2 gehalten
ist. Der Energiespeicher 7 ist insbesondere ein Akku.
Alternativ kann der Energiespeicher 7 beispielsweise
eine Batterie sein.

[0077] Das Arbeitsgerat 1 weist als Werkzeug eine
Sagekette 11 auf, die an einer Fihrungsschiene 10 um-
laufend gefiihrtist. Die Sagekette 11 istin Fig. 1 lediglich
schematisch dargestellt und weist einen fiir Sageketten
Ublichen Aufbau auf. Die Sagekette 11 ist im Betrieb von
dem Antriebsmotor 8 umlaufend um die Fiihrungsschie-
ne 10 angetrieben.

[0078] An der der Sagekette 11 und der Fihrungs-
schiene 10 zugewandten Seite des zweiten Handgriffs
4 ist ein Handschutz 9 angeordnet. Der Handschutz 9 ist
insbesondere beweglich am Gehause 2 gelagert und
kann zum Ausldsen einer nicht dargestellten Bremsein-
richtung flr die Sagekette 11 dienen.

[0079] Fig. 1 zeigt das Arbeitsgerat 1 in einer Abstell-
position 34, in der das Arbeitsgerat 1 auf einer ebenen,
horizontalen Abstellflaiche 33 steht. Das Gehause 2 weist
eine Oberseite 36 auf, die die in Abstellposition 34 nach
oben weisende Seite des Gehauses 2 ist. Bei Blickrich-
tung senkrecht nach unten auf das in Abstellposition 34
befindliche Arbeitsgerat 1 ist die Oberseite 36 die sicht-
bare Seite des Gehduses 2. Das Gehause 2 weist eine
Unterseite 50 auf. Die Unterseite 50 ist die in Abstell-
position 34 nach unten weisende Seite des Gehauses 2.
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[0080] Fig. 2 zeigt eine ausschnittsweise Ansicht bei
Blickrichtung auf die Oberseite 36 des Gehauses 2. Das
Arbeitsgerat 1 weist Heizeinrichtungen 12 und 13 (Fig. 1)
fur die Handgriffe 3 und 4 auf. Eine erste Heizeinrichtung
12istfir den zweiten Handgriff 4 vorgesehenundin Fig. 2
sichtbar. Eine zweite Heizeinrichtung 13 ist fiirden ersten
Handgriff 3 vorgesehen und in Fig. 1 schematisch dar-
gestellt. Zur Ansteuerung der Heizeinrichtungen 12 und
13 weist das Arbeitsgerat 1 eine in Fig. 2 schematisch
dargestellte erste Steuereinrichtung 14 auf. Zur Ansteue-
rung des Antriebsmotors 8 ist eine zweite Steuereinrich-
tung 15 vorgesehen. Die zweite Steuereinrichtung 15 ist
separatvon der ersten Steuereinrichtung 14 ausgebildet.
Die Steuereinrichtungen 14 und 15 sind raumlich ge-
trennt voneinander im Gehause 2 angeordnet. Die
Steuereinrichtungen 14 und 15 sind voneinander ge-
trennt ausgebildete Steuerungsmodule. Insbesondere
sind die Steuereinrichtungen 14 und 15 unabhangig von-
einander in das Gehause 2 einsetzbar und aus diesem
entnehmbar. Vorteilhaft ist die Steuereinrichtung 15 so-
wohl mit als auch ohne eine Steuereinrichtung 14 funk-
tionsfahig. Die Steuereinrichtungen 14 und 15 sind ins-
besondere in voneinander zumindest teilweise getrenn-
ten Raumen im Gehause 2 des Arbeitsgerats 1 ange-
ordnet. Insbesondere werden die Steuereinrichtungen
14 und 15 separat voneinander gekuihlt. Hierzu ist ins-
besondere vorgesehen, dass ein Kiihlluftstrom erst tiber
eine der Steuereinrichtungen, insbesondere Uber die
Steuereinrichtung 15, und dann Uber die andere der
Steuereinrichtungen, insbesondere liber die Steuerein-
richtung 14, stromt. Durch geeignete Anordnung der
Steuereinrichtungen 14 und 15 und Gestaltung einer
Ubertrittséffnung fiir Kiihlluft zwischen den R&aumen, in
denen die Steuereinrichtungen 14 und 15 angeordnet
sind, kann so auf einfache Weise eine gewlinschte Kuhl-
wirkung fir jede der Steuereinrichtungen 14 und 15 ein-
gestellt werden.

[0081] Wie die Figuren 1 und 2 zeigen, umfasst der
zweite Handgriff 4 einen Abschnitt 35, der die Oberseite
36 des Gehauses 2 in einem Abstand Ubergreift. Der
Bediener kann dadurch den Abschnitt 35 des zweiten
Handgriffs 4 benachbart zur Oberseite 36 des Gehauses
2 Uber den gesamten Umfang des zweiten Handgriffs 4
umgreifen.

[0082] Zur Ansteuerung der Heizeinrichtungen 12 und
13 weist das Arbeitsgerat 1 einen Schalter 19 auf. Der
Schalter 19 ist an der Oberseite 36 des Gehauses 2
angeordnet, wie Fig. 2 zeigt. Der Schalter 19 ist dabei
im Ausflhrungsbeispiel nahe einer Langsseite 30 des
Gehauses 2 angeordnet. Die Langsseite 30 des Geh-
auses 2 ist die Seite, an der ein Kettenraddeckel 44 des
Arbeitsgerats 1 angeordnet ist. Der Kettenraddeckel 44
klemmt die Fiihrungsschiene 10 und deckt ein nicht dar-
gestelltes Antriebsritzel, das zum Antrieb der Sagekette
11 dient, ab. Die Fihrungsschiene 10 und die Sagekette
11 sind benachbart zur Langsseite 30 angeordnet.
[0083] Wie Fig. 2 zeigt, ist der Schalter 19 nahe des
Abschnitts 35 des zweiten Handgriffs 4 angeordnet. Der
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Schalter 19 weist in Draufsicht auf das Arbeitsgerat 1
zum Abschnitt 35 einen Abstand a auf, der insbesondere
weniger als 5 cm, besonders insbesondere weniger als 3
cm betragt. Es kann auch vorgesehen sein, dass der
Schalter 19 sich bis in einen Bereich unter den Abschnitt
35 erstreckt, so dass der Abstand a nullist. Der Abstand a
istinderin Fig. 2 dargestellten Draufsicht auf das Arbeits-
gerat 1 gemessen. Die Draufsicht ist dabei die Blick-
richtung senkrecht nach unten auf das auf der Abstell-
flache 33 stehende Arbeitsgerat 1. Der Schalter 19 ist so
angeordnet, dass er gut fir den Benutzer sichtbar und
erreichbar ist.

[0084] Der Schalter 19 ist im Ausfihrungsbeispiel als
Kippschalter ausgebildet, der mindestens zwei, insbe-
sondere mindestens drei Schaltstellungen aufweist. Da-
beiist eine Schaltstellung dem ausgeschalteten Zustand
der Heizeinrichtungen 12 und 13 und mindestens eine
weitere Schaltstellung dem eingeschalteten Zustand der
Heizeinrichtungen 12 und 13 zugeordnet. Insbesondere
sind mindestens zwei Schaltstellungen dem eingeschal-
teten Zustand der Heizeinrichtungen 12 und 13 mitunter-
schiedlichen Zieltemperaturen Te1 und Te2 zugeordnet.
Unterschiedliche Zieltemperaturen Te1 und Te2 der
Heizeinrichtungen sind in Fig. 4 dargestellt.

[0085] Auch eine andere Gestaltung des Schalters 19
kann vorteilhaft sein. Der Schalter 19 kann beispiels-
weise alternativ auch als Drehschalter ausgebildet sein,
um die Heizleistung und/oder die Zieltemperatur Te, Te1,
Te2 gemal einer Drehstellung des Drehschalters zu
schalten bzw. regeln.

[0086] Zur Ansteuerung der Heizeinrichtungen 12 und
13 umfasst das Arbeitsgerat 1 eine in Fig. 2 schematisch
dargestellte Verbindungseinrichtung 37. Die Verbin-
dungseinrichtung 37 kann Teil der ersten Steuereinrich-
tung 14 oder Teil der zweiten Steuereinrichtung 15 sein
oder separat von den Steuereinrichtungen 14 und 15
ausgebildet sein. Die Verbindungseinrichtung 37 istdazu
ausgebildet, eine kabellose Datenverbindung 39 mit ei-
nem externen Gerat 38 herzustellen. In Fig. 2 ist die
kabellose Datenverbindung 39 mit gestrichelter Linie
dargestellt. Das externe Gerat 38 kann beispielsweise
ein Smartphone, ein Tablet oder dergleichen mobiles
Gerat sein. Das externe Gerat 38 kann auch ein stationar
angeordnetes Gerat wie beispielsweise ein PC sein. Auf
dem externen Gerat 38 ist insbesondere ein Programm
installiert, das eine Kommunikation mit der Verbindungs-
einrichtung 37 ermdglicht und das eine Ansteuerung
mindestens einer der Heizeinrichtungen 12 und/oder
13 erlaubt.

[0087] Uberdas externe Gerat 38 kann die mindestens
eine Heizeinrichtung 12 und/oder 13 insbesondere ein-
geschaltet und/oder ausgeschaltet werden. Alternativ
oder zusatzlich ist insbesondere vorgesehen, dass uber
das externe Gerat 38 eine oder mehrere, insbesondere
fur den Bediener individuelle, Zieltemperaturen Te, Tef,
Te2 fir die mindestens eine Heizeinrichtung 12 und/oder
13 eingestellt werden kénnen. Die vom Bediener einge-
stellte Zieltemperatur Te, Te1, Te2 wird insbesondere
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Uber die Datenverbindung 39 an das Arbeitsgerat 1 Gber-
tragen, wie in Fig. 2 schematisch dargestellt ist. Die
Einstellung einer oder mehrerer Zieltemperaturen Te
fur die Heizeinrichtung 12 und/oder 13 ist alternativ oder
zusatzlich Uber den Schalter 19 mdglich. Der Schalter 19
und die Verbindungseinrichtung 37 koénnen alternativ
oder zusatzlich zueinander vorgesehen sein. Alternativ
oder zusatzlich kann vorgesehen sein, die Datenverbin-
dung 39 mit einem Datenkabel herzustellen.

[0088] Fig. 2 zeigt auch den Aufbau der ersten Heiz-
einrichtung 12. Die erste Heizeinrichtung 12 umfasst eine
Heizfolie 16, die auf einem Grundkdrper 24 des zweiten
Handgriffs 4 aufgebracht ist. Der Grundkérper 24 ist
insbesondere ein formstabiler Tragerkorper. Der Grund-
korper 24 kann insbesondere zumindest teilweise, ins-
besondere vollstdndig aus Metall, besonders insbeson-
dere aus einer Aluminiumlegierung, bestehen. Der
Grundkorper 24 ist insbesondere ein Aluminiumrohr.
Wie Fig. 2 zeigt, weist die Heizfolie 16 einen Anschluss-
abschnitt 20 auf. Am Ende des Anschlussabschnitts 20
ist eine Verbindungsstelle 23, beispielsweise eine Lot-
stelle, vorgesehen, an der Anschlussleitungen 18 zur
Versorgung der Heizfolie 16 mit elektrischer Energie
angeschlossen sind.

[0089] Wie Fig. 2 auch zeigt, umfasst die Heizfolie 16
einen Sensorabschnitt 21. An der Heizfolie 16 ist ein
Temperatursensor 17 festgelegt, der die Temperatur
der Heizfolie 16 misst. Der Temperatursensor 17 ist an
dem Sensorabschnitt 21 angeordnet. Wie Fig. 2 zeigt, ist
zwischen dem Anschlussabschnitt 20 und dem Sensor-
abschnitt 21 ein Schlitz 22 gebildet, der den Anschluss-
abschnitt 20 und den Sensorabschnitt 21 rdumlich von-
einandertrennt. Dadurch, dass der Temperatursensor 17
nicht unmittelbar benachbart zum Anschlussabschnitt 20
angeordnet ist, kann die AuRentemperatur des Hand-
griffs genauer abgeschatzt werden.

[0090] Fig. 3 zeigt schematisch die Ansteuerung und
die Energieversorgung von Komponenten des Arbeits-
gerats 1. Zur Energieversorgung dient der Energiespei-
cher 7. Der Energiespeicher 7 versorgt den Antriebs-
motor 8, die erste Heizeinrichtung 12 und die zweite
Heizeinrichtung 13 mit Energie. Die dem Antriebsmotor
8 zugeflhrte elektrische Leistung wird von der zweiten
Steuereinrichtung 15 in Abhangigkeit der Stellung des
Bedienelements 5 eingestellt. Die den Heizeinrichtungen
12 und 13 zur Verfligung gestellte elektrische Leistung
wird von der ersten Steuereinrichtung 14 gesteuert. Ins-
besondere werden die Heizeinrichtungen 12 und 13 un-
mittelbar mit der Ausgangsspannung des Energiespei-
chers 7 betrieben. Nimmt die in dem Energiespeicher 7
gespeicherte Energiemenge ab, so verringert sich die
Ausgangsspannung des Energiespeichers 7 und die der
mindestens einen Heizeinrichtung 12 oder 13 maximal
zur Verflgung gestellte Leistung Pmax (Fig. 4) sinkt
entsprechend.

[0091] Fig. 4 zeigt die der mindestens einen Heizein-
richtung 12 oder 13 zur Verfligung gestellte Leistung in
Abhangigkeit der vom Bediener eingestellten Zieltempe-
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ratur Te. In dem exemplarischen Diagramm von Fig. 4
kénnen die Heizeinrichtungen 12 und/oder 13 mit einer
maximal zur Verfligung gestellten elektrischen Leistung
Pmax versorgt werden, solange die von dem Tempera-
tursensor 17 gemessene Temperatur unter einer Ziel-
temperatur Te liegt. Ubersteigt die gemessene Tempe-
ratur T die Zieltemperatur Te, so wird die der mindestens
einen Heizeinrichtung 12 und/oder 13 zur Verfligung
gestellte elektrische Leistung auf null gesenkt. Dies ist
durch eine Linie 40 in Fig. 4 verdeutlicht. Die Zieltempe-
ratur Te kann insbesondere eine von einem Bediener
eingestellte Temperatur sein.

[0092] Zum Betrieb der mindestens einen Heizeinrich-
tung kann insbesondere ein Zwei-Punkt-Regler vorge-
sehen sein. Die mindestens eine Heizeinrichtung 12, 13
wird mit einer Heizleistung versorgt, bis die von dem
mindestens einen Temperatursensor 17 ermittelte Tem-
peratur einen ersten Temperaturgrenzwert Gberschrei-
tet. AnschlieRend wird die Heizleistung abgeschaltet, bis
ein zweiter Temperaturgrenzwert unterschritten wird.
Der zweite Temperaturgrenzwert liegt dabei unterhalb
des ersten Temperaturgrenzwerts. Beim Unterschreiten
des zweiten Temperaturgrenzwerts wird die mindestens
eine Heizeinrichtung wieder mit Heizleistung versorgt,
bis die Temperatur T wieder Uber den ersten Temperatur-
grenzwert ansteigt. So kann die Temperatur T auf ein-
fache Weise etwa zwischen dem ersten und dem zweiten
Temperaturgrenzwert gehalten werden.

[0093] Die Heizleistung kann die maximale Leistung
Pmax sein. Alternativ kann eine gegentiber der maxima-
len Leistung Pmax verringerte, mittlere Leistung Pm zur
Verfugung gestellt werden. Die verringerte, mittlere Leis-
tung Pm kann durch An- und Abschalten der Heizein-
richtung 12, 13, beispielsweise durch Pulsweitenmodu-
lation, erzeugt werden. Die der mindestens einen Heiz-
einrichtung 12, 13 zugefiihrte Leistung ist im Mittel so-
wohl beim ersten Aufheizen als auch im spateren Betrieb
insbesondere immer gleich grof3.

[0094] Alternativ kann die elektrische Leistung allmah-
lich reduziert werden, wie schematisch durch die ge-
strichelte Linie 41 dargestellt ist. Die Lage des schrag
verlaufenden Abschnitts der Linie 41 kann bezogen auf
die Zieltemperatur Te dabei geeignet gewahlt werden
und auch bei niedrigeren oder héheren Temperaturen
T liegen als in Fig. 4 schematisch dargestellt.

[0095] Kann vom Bediener alternativ eine erste Ziel-
temperatur Te1 oder eine zweite Zieltemperatur Te2 ein-
gestellt werden, so ist insbesondere vorgesehen, dass
die der mindestens einen Heizeinrichtung 12 und/oder 13
zur Verfligung gestellte Leistung P bei eingestellter Ziel-
temperatur Te1 nach der Linie 40 und bei eingestellter
Zieltemperatur Te2 nach der gepunktet dargestellten
Linie 40’ eingestellt wird. Der durch die Linie 41 darge-
stellte Verlauf ist entsprechend auch bei mehreren ein-
stellbaren Zieltemperaturen Te1 und Te2 moglich.
[0096] Die maximal zur Verfuigung gestellte Leistung
Pmax wird insbesondere von der Steuereinrichtung 14
gesteuert bzw. festgelegt. Die mindestens eine Heizein-
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richtung 12 und/oder 13 wird insbesondere unmittelbar
mit der Ausgangsspannung des Energiespeichers 7 be-
trieben. Fig. 5 zeigt schematisch die der mindestens
einen Heizeinrichtung 12, 13 maximal zur Verfiigung
gestellte Leistung Giber dem Ladezustand x des Energie-
speichers 7. Der Ladezustand x gibt dabei die in dem
Energiespeicher 7 momentan gespeicherte Energie ge-
teilt durch die maximal in dem Energiespeicher 7 spei-
cherbare Energie an. Bei einem Ladezustand x von 1 ist
die der mindestens einen Heizeinrichtung 12, 13 maxi-
mal zur Verfliigung gestellte Leistung Pmax am grofiten.
Mit sinkendem Ladezustand x verringert sich die der
mindestens einen Heizeinrichtung 12, 13 maximal zur
Verfligung gestellte Leistung Pmax, wie in Fig. 5 die Linie
42 schematisch zeigt. Die der mindestens einen Heiz-
einrichtung 12, 13 maximal zur Verfliigung gestellte Leis-
tung Pmax wird von der Steuereinrichtung 14 insbeson-
dere in Abhangigkeit weiterer Faktoren wie insbesonde-
re der von einem Temperatursensor 17 (Fig. 11) gemes-
senen Temperatur und/oder der von einem Bediener
eingestellten Zieltemperatur Te verringert.

[0097] Die Steuereinrichtung 14 kann dazu ausgebil-
det sein, die mindestens eine Heizeinrichtung 12 und/o-
der 13 abzuschalten, wenn eine Zieltemperatur Te, Te1,
Te2 am Temperatursensor 17 erreicht oder um einen
vorgegebenen Betrag Uberschritten ist. Erganzend ist
insbesondere vorgesehen, dass die Heizeinrichtung 12
und/oder 13 abgeschaltet wird, wenn eine vorgegebene
Obergrenze der Temperatur, die Uber der hchsten ein-
stellbaren Zieltemperatur Te oder Te2 liegt, erreicht wird.
Auch bei Erkennung einer Fehlfunktion, beispielsweise
eines Kabelbruchs, kann vorgesehen sein, die Heizein-
richtungen 12 und/oder 13 abzuschalten. Es ist insbe-
sondere vorgesehen, dass die Steuereinrichtung 14 die
mindestens eine Heizeinrichtung 12 und/oder 13 an-
schaltet, wenn die Zieltemperatur Te, Te1, Te2 um einen
vorgegebenen Betrag unterschritten wird.

[0098] Es kann insbesondere vorgesehen sein, dass
die erste Heizeinrichtung 12 und/oder die zweite Heiz-
einrichtung 13 bei hohem Energiebedarf des Antriebs-
motors 8 abgeschaltet werden. Dies kann insbesondere
in einem sogenannten Boostmodus, einem Betrieb des
Arbeitsgerats 1 mit kurzfristig hoher Leistungsabgabe,
erfolgen. Die Abschaltung der ersten Heizeinrichtung 12
und/oder der zweiten Heizeinrichtung 13 kann alternativ
oder zusatzlich in einem besonders sparsamen Betriebs-
modus, beispielsweise einem sogenannten ECO-Mo-
dus, erfolgen.

[0099] Insbesondere regelt die Steuereinrichtung 14
die Temperatur des Heizelements der mindestens einen
Heizeinrichtung 12 und/oder 13 auf die vom Bediener
eingestellte Zieltemperatur Te, Te1, Te2. Wie in Fig. 6
schematisch dargestellt ist, kann die Steuereinrichtung
14 der mindestens einen Heizeinrichtung 12 und/oder 13
hierzu eine mittlere elektrische Leistung Pm zur Verfi-
gung stellen, die geringer ist als die maximal zur Ver-
fligung gestellte elektrische Leistung Pmax. Hierzu ist
insbesondere vorgesehen, dass die Steuereinrichtung
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14 der mindestens einen Heizeinrichtung 12 und/oder 13
innerhalb eines Zeitintervalls tz Uber eine Zeitdauer t1 die
maximal zur Verfligung gestellte elektrische Leistung
Pmax und Uber eine Zeitdauer t2 keine elektrische Leis-
tung zur Verfugung stellt. Dadurch ist auf einfache Weise
ein Betrieb der mindestens einen Heizeinrichtung 12
und/oder 13 mit einer mittleren elektrischen Leistung
Pm maoglich. Dies ist in Fig. 6 durch eine Linie 76 sche-
matisch dargestellt. Durch Anderung der Zeitdauern t1
und t2 kann die Héhe der mittleren Leistung Pm einge-
stellt werden. Dies kann beispielsweise Uber eine Puls-
weitenmodulation erfolgen.

[0100] Insbesondere steuert die Steuereinrichtung 14
die beiden Heizeinrichtungen 12 und 13 getrennt von-
einander an. Dies ist schematisch in Fig. 7 dargestellt.
Die Steuereinrichtung 14 kann alternativ beide Heizein-
richtungen 12 und 13 gemeinsam ansteuern, wie in den
Figuren 8 bis 10 dargestellt ist

[0101] Beim Ausflihrungsbeispiel nach Fig. 7 umfasst
die Steuereinrichtung 14 eine erste Steuereinheit 78 und
einen Transistor 77 zur Ansteuerung der ersten Heizein-
richtung 12. Der Transistor 77 istim Ausfiihrungsbeispiel
ein MOSFET (Metall-Oxid-Halbleiter-Feldeffekttransis-
tor), insbesondere ein n-Kanal MOSFET vom Anreiche-
rungstyp (selbstsperrend). Auch eine andere Gestaltung
des Transistors 77 kann vorteilhaft sein.

[0102] Das Heizelement der ersten Heizeinrichtung
12, insbesondere ein auf die Heizfolie 16 aufgebrachter
Leiter, istin Fig. 7 durch seinen ohmschen Widerstand 98
dargestellt. In Abhangigkeit der von dem Temperatur-
sensor 17 der ersten Heizeinrichtung 12 gemessenen
Temperatur T regelt die erste Steuereinheit 78 der
Steuereinrichtung 14 Gber den Transistor 77 die mittlere
elektrische Leistung Pm, mit der der Widerstand 98 be-
trieben wird. Die Spannungsversorgung erfolgt tiber den
Energiespeicher 7.

[0103] Die Steuereinrichtung 14 umfasst eine zweite
Steuereinheit 79 und einen weiteren Transistor 77. Der
weitere Transistor 77 kann ebenfalls als n-Kanal MOS-
FET ausgebildet sein oder einen anderen Aufbau auf-
weisen. Die zweite Heizeinrichtung 13 weist einen ohm-
schen Widerstand 99 auf. Die zweite Steuereinheit 79
regelt die mittlere elektrische Leistung Pm, mit der der
Widerstand 99 versorgt wird, in Abhangigkeit der von
dem Temperatursensor 17 der zweiten Heizeinrichtung
13 gemessenen Temperatur T.

[0104] Beim Ausfiihrungsbeispiel nach Fig. 8 werden
beide Heizeinrichtungen 12 und 13 Uber einen gemein-
samen Transistor 77 von einer gemeinsamen Steuer-
einheit 78 mit elektrischer Leistung P versorgt, und zwar
insbesondere in Abhangigkeit der von dem Temperatur-
sensor 17, insbesondere dem Temperatursensor 17 der
ersten Heizeinrichtung 12, gemessenen Temperatur T.
Alternativ kann vorgesehen sein, dass die Heizeinrich-
tung 13 den Temperatursensor 17 aufweist. Die Wider-
stdnde 98 und 99 der Heizeinrichtungen 12 und 13 sind in
Fig. 8 parallel zueinander geschaltet.

[0105] Fig. 9 zeigt ein Ausflihrungsbeispiel, beim dem
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beide Heizeinrichtungen 12 und 13 Uber eine gemein-
same Steuereinheit 78 und einen gemeinsamen Transis-
tor 77 mit elektrischer Leistung P versorgt werden. Beim
Ausfuhrungsbeispiel nach Fig. 9 sind beide Heizeinrich-
tungen 12 und 13, hier die ohmschen Widerstédnde 98
und 99 der Heizeinrichtungen 12 und 13, in Reihe ge-
schaltet. Im Ausfiihrungsbeispiel nach Fig. 9 weist die
Heizeinrichtung 13 den Temperatursensor 17 aufund die
Heizeinrichtung 12 weist keinen Temperatursensor 17
auf. Es kann jedoch auch vorgesehen sein, bei der An-
ordnung nach Fig. 9 den Temperatursensor 17 an der
ersten Heizeinrichtung 12 anzuordnen und keinen Tem-
peratursensor 17 an der Heizeinrichtung 13 vorzusehen.
[0106] Bei Ausfliihrungsbeispiel nach Fig. 10 sind zwei
Steuereinheiten 78 und 79 vorgesehen, die jeweils einen
Transistor 77 ansteuern. Die Heizeinrichtung 13 weistim
Ausfuhrungsbeispiel keinen eigenen Temperatursensor
17 auf. Die Steuereinheit 79 ist mit der Steuereinheit 78
gekoppelt, beispielsweise zur Ubertragung des von dem
Temperatursensor 17 gemessenen Temperaturwerts
oder zur Ubertragung eines Signals, das mit der einzu-
stellenden mittleren Leistung Pm Korreliert. Dadurch,
dass separate Steuereinheiten 78 und 79 fir die Heiz-
einrichtungen 12 und 13 vorgesehen sind, kdnnen die
Heizeinrichtungen 12 und 13 mit unterschiedlichen mitt-
leren elektrischen Leistungen Pm betrieben werden. Da-
durch kénnen beispielsweise unterschiedliche Heizei-
genschaften der Heizeinrichtungen 12 und 13 berlck-
sichtigt werden, ohne dass ein weiterer Temperatursen-
sor 17 an der zweiten Heizeinrichtung 13 bendtigt wird.
[0107] Beim Ausfiihrungsbeispiel nach Fig. 10 kann
alternativ vorgesehen sein, dass die Heizeinrichtung 13
den Temperatursensor 17 aufweist und die Steuereinheit
78 von der Steuereinheit 79 angesteuert wird.

[0108] Die maximal zur Verfligung gestellte Leistung
Pmax ist insbesondere die beiden Heizeinrichtungen 12
und 13 gemeinsam zur Verfligung stehende maximale
Leistung. Ist eine der Heizeinrichtungen 12 oder 13 be-
reits auf die Zieltemperatur Te aufgeheizt, so kann die
andere der Heizeinrichtungen 13 oder 12 mit der ge-
samten fir die Heizeinrichtungen 12 und 13 maximal
zur Verfligung stehenden Leistung Pmax betrieben wer-
den. Sind beide Heizeinrichtungen 12 und 13 noch nicht
auf ihre Zieltemperatur Te, Te1, Te2 aufgeheizt, ist ins-
besondere vorgesehen, dass die Steuereinrichtung 14
die maximal zur Verfligung stehende Leistung Pmax auf
beide Heizeinrichtungen 12 und 13 aufteilt.

[0109] Es kann vorgesehen sein, dass der Bediener
eine gemeinsame Zieltemperatur Te, Te1, Te2 fir beide
Heizeinrichtungen 12 und 13 einstellen kann. Es kann
alternativ vorgesehen sein, dass die Zieltemperaturen
Te, Te1, Te2 fiir die beiden Heizeinrichtungen 12 und 13
unabhangig voneinander einstellbar sind. Es kann vor-
gesehen sein, dass die beiden Heizeinrichtungen 12 und
13 unabhangig voneinander einschaltbar sind. Die un-
abhangige Ansteuerung von zwei oder mehr Heizein-
richtungen 12, 13 ist insbesondere dann auf einfache
Weise moglich, wenn die Ansteuerung der Heizeinrich-
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tungen 12 und 13 durch den Bediener Uber ein externes
Gerat 38 erfolgt.

[0110] Fig. 11 zeigt die Anordnung der ersten Heizein-
richtung 12 am Grundkorper 24 des zweiten Handgriffs 4.
Die Heizfolie 16 erstreckt sich insbesondere ber den
gesamten Abschnitt 35 und insbesondere auch tiber den
Abschnitt 35 hinaus. Der Temperatursensor 17 ist an
oder auf der Heizfolie 16 angeordnet. Der Grundkdrper
24 weist einen AuRendurchmesser d auf. Der zweite
Handgriff 4 weist einen Uberzug 25 auf, der beispiels-
weise aus einem elastischen Kunststoffmaterial oder
Gummi bestehen kann und der den Grundkoérper 24
und die Heizeinrichtung 12 insbesondere weitgehend
umgibt. Insbesondere deckt der Uberzug 25 die Heizfolie
16 bis zur Verbindungsstelle 23, insbesondere ein-
schlieBlich der Verbindungsstelle 23, vollstédndig ab.
Aus dem Uberzug 25 ragen vorzugsweise lediglich die
Anschlussleitungen 18 der ersten Heizeinrichtung 12.
[0111] Der zweite Handgriff 4 weist einen ersten End-
bereich 26 auf. Im Ausfihrungsbeispiel ragen die An-
schlussleitungen 18 benachbart zum ersten Endbereich
26 aus dem Uberzug 25. Im ersten Endbereich 26 weist
der Grundkérper 24 eine Offnung 27 auf, die im Folgen-
den noch néher beschrieben wird. Der erste Endbereich
26 erstreckt sich insbesondere an der Langsseite 30 des
Arbeitsgerats 1, an der auch der Kettenraddeckel 44
angeordnet ist, wie sich aus den Figuren 2 und 11 ergibt.
[0112] Wie Fig. 11 zeigt, weist der Grundkorper 24
einen geraden Abschnitt 73 auf, der in Abstellposition
34 (Fig. 1) oberhalb des Gehduses 2 des Arbeitsgerats 1
verlauft, wie auch Fig. 2 zeigt. Im Ausfuhrungsbeispiel
umfasst der Abschnitt 35, der die Oberseite 36 des Geh-
auses 2 in einem Abstand ubergreift (Fig. 1 und 2), den
geraden Abschnitt 73. An den geraden Abschnitt 73
schlieBen gekrimmte Abschnitte 74 und 75 an, wie
Fig.2undFig. 11 zeigen. In den gekriimmten Abschnitten
74 und 75 verlauft eine Mittelachse des Handgriffs 4
gebogen. Wie Fig. 2 und Fig. 11 zeigen, ist die Heizfolie
16 mit dem Temperatursensor 17 so an dem Grundkor-
perangeordnet, dass der Temperatursensor 17 an einem
gekrimmten Abschnitt 74 des Grundkérpers 24 ange-
ordnet ist. Der Abschnitt 35 umfasst im Ausfiihrungsbei-
spiel Teile der gekriimmten Abschnitte 74 und 75.
[0113] Zur Fixierung des ersten Endbereichs 26 am
Gehause 2 des Arbeitsgerats 1 ist ein in Fig. 12 aus-
schnittsweise dargestellter erster Befestigungsadapter
31 vorgesehen. Der erste Endbereich 26 (Fig. 11) ragtin
eine Aufnahme 45 des ersten Befestigungsadapters 31.
Auch die Anschlussleitungen 18 sind in den Befesti-
gungsadapter 31 gefihrt. Hierfiir weist der Befestigungs-
adapter 31 eine Aussparung 47 an der Aufnahme 45 auf.
Wie Fig. 12 auch zeigt, umfasst der Befestigungsadapter
31 einen Schraubdom 52 sowie eine Lagesicherungs-
6ffnung 54, die im Folgenden noch naher beschrieben
werden.

[0114] Fig. 12 zeigt auch die Lage des Schalters 19
etwa unterhalb des Abschnitts 35 des zweiten Handgriffs
4.
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[0115] Fig. 13 zeigt den Befestigungsadapter 31 sowie
den ersten Endbereich 26 in perspektivischer Explo-
sionsdarstellung. Es ist ein Lagesicherungselement 55
vorgesehen, das im Ausflihrungsbeispiel als Bolzen oder
Schraube ausgebildet sein kann. Wird der erste Endbe-
reich 26 in die Aufnahme 45 eingesteckt, so kommt die
Offnung 27 in Uberdeckung zur Lagesicherungséffnung
54 zu liegen. Die Lagesicherungséffnung 54 ist im Aus-
fuhrungsbeispiel als Durchgangsoffnung ausgebildet.
Das Lagesicherungselement 55 kann in die Lagesiche-
rungsoffnung 54 eingesteckt und insbesondere in der
Lagesicherungséffnung 54 mit dem Lagesicherungsele-
ment 55 festgeschraubt werden. Dadurch ist der erste
Endbereich 26 im Befestigungsadapter 31 in Langsrich-
tung des Grundkorpers 24 fixiert.

[0116] Der Befestigungsadapter 31 ist im Ausflih-
rungsbeispiel einteilig ausgebildet. Auch eine mehrteili-
ge Gestaltung des Befestigungsadapters 31 kann vor-
teilhaft sein. Der Befestigungsadapter 31 besteht insbe-
sondere zumindest teilweise, insbesondere weitgehend,
besonders insbesondere vollstdndig aus Metall, insbe-
sondere aus Leichtmetall, beispielsweise aus Magne-
sium oder Aluminium. Der Befestigungsadapter 31 ist
insbesondere in einem Druckgussverfahren hergestellt.
Alternativ kann vorgesehen sein, dass der Befestigungs-
adapter 31 teilweise oder vollstéandig aus Kunststoff be-
steht.

[0117] Wie Fig. 14 zeigt, ist in den Befestigungsadap-
ter 31 eine Klemmschraube 58 eingeschraubt. Wie Fig.
15 zeigt, weist der Befestigungsadapter 31 einen Klemm-
schlitz51 auf, der sich bis in die Aufnahme 45 erstreckt. In
Fig. 15 ist auch die Aussparung 47 fir die Anschlusslei-
tungen 18 dargestellt. Wird die Klemmschraube 58 (Fig.
14)angezogen, so wird der Klemmschlitz 51 zusammen-
gedriickt und dadurch der Innendurchmesser der Auf-
nahme 45 verringert. Der erste Endbereich 26 ist soin der
Aufnahme 45 geklemmt gehalten.

[0118] Wie Fig. 14 auch zeigt, ist der Befestigungs-
adapter 31 mit mehreren Befestigungsschrauben 61 -im
Ausfiihrungsbeispiel sind drei Befestigungsschrauben
61 am ersten Befestigungsadapter 31 vorgesehen -
am Gehduse 2 des Arbeitsgerats 1 fixiert. Im Ausfiih-
rungsbeispiel istder erste Befestigungsadapter 31 an der
Langsseite 30 des Gehauses 2 angeordnet. In Fig. 14 ist
die Aufnahme 45 schematisch eingezeichnet. Wie Fig.
14 zeigt, sind die Befestigungsschrauben 61 unterhalb
der Aufnahme 45, also in einem Bereich des Befesti-
gungsadapters 31, in den sich der Grundkorper 24 des
zweiten Handgriffs nicht erstreckt, angeordnet. Dadurch
kann die Position der Befestigungsschrauben 61 flexibel
gewahlt werden.

[0119] Insbesondere ist die Position der Befestigungs-
schrauben 61 in Ubereinstimmung mit der Position von
Befestigungsschrauben fiir einen alternativen, vollstan-
dig aus Kunststoff ausgebildeten zweiten Handgriff ge-
wahlt. Dadurch kénnen alternativ der in den Figuren
dargestellte Handgriff 4 mit metallischem Grundkorper
24 und Heizeinrichtung 12 oder ein vollstandig aus



23

Kunststoff hergestellter Handgriff am Gehduse 2 des
Arbeitsgerats 1 fixiert werden. Dadurch, dass die Steuer-
einrichtungen 14 und 15 als separate Steuerungsmodule
ausgebildet sind, ist auf einfache Weise die Herstellung
eines Arbeitsgerats 1 mit Heizeinrichtung oder alternativ
die Herstellung eines Arbeitsgerats ohne Heizeinrich-
tung unter Verwendung gleicher Gehauseteile moglich.
[0120] In Fig. 17 sind ein Schraubdom 52 fiir die
Klemmschraube 58, die Lagesicherungsoéffnung 54 so-
wie zwei der Befestigungsoffnungen 53 fir die Befesti-
gungsschrauben 61 eingezeichnet.

[0121] Wie Fig. 16 zeigt, weist der erste Befestigungs-
adapter 31 an einem oberen Ende 71, in dem der erste
Endbereich 26 anzuordnen ist, eine Breite b auf, die
groRer als der in Fig. 11 eingezeichnete Durchmesser
des Grundkorpers 24 ist. An einem unteren Ende 65 des
ersten Befestigungsadapters 31, der mit geringem Ab-
stand zur Unterseite 50 des Gehauses 2 liegt, weist der
Befestigungsadapter 31 eine Breite c auf, die kleiner als
die Breite b ist. Die Breite c ist insbesondere kleiner als
der Auflendurchmesser d des Grundkoérpers 24.

[0122] Der Befestigungsadapter 31 weist eine Lange f
auf. Die Lange f ist deutlich groRer als eine Lange e der
Aufnahme 45. Die Langen e und f sind parallel zueinan-
derund in Langsrichtung des Endbereichs 26 gemessen.
Aufgrund der grofen Lange f ist die Anordnung der
Befestigungsschrauben 61 (Fig. 14) mit vergleichsweise
groRem Abstand zueinander moglich, so dass eine gute
Fixierung des ersten Befestigungsadapters 31 am Ge-
hduse 2 mdglich ist. Gleichzeitig kann die Breite des
Arbeitsgerats 1 im Bereich des Befestigungsadapters
31 vergleichsweise klein gehalten werden, ohne dass
eine Umformung des Grundkérpers 24 des Handgriffs 4
am Endbereich 26 notwendig ist.

[0123] Die Figuren 18 bis 25 zeigen die Gestaltung
eines zweiten Befestigungsadapters 32, mit dem ein
zweiter Endbereich 28 des Grundkoérpers 24 am Gehau-
se 2 festgelegt ist. Die Endbereiche 26 und 28 bezeich-
nen im Ausfiihrungsbeispiel die Enden des Metallrohrs,
das den Grundkorper 24 bildet.

[0124] Fig. 18 zeigt die Anordnung des zweiten End-
bereichs 28 in einer Aufnahme 46 des zweiten Befesti-
gungsadapters 32. Der zweite Befestigungsadapter 32
ist insbesondere zweiteilig ausgebildet und umfasst ein
oberes Teil 56 sowie ein unteres Teil 57. Das obere Teil 56
istin Abstellposition 34 raumlich Gber dem unteren Teil 57
angeordnet.

[0125] Wie Fig. 19 zeigt, weist das obere Teil 56 Klem-
moffnungen 72 auf. Wie Fig. 20 zeigt, weist auch das
untere Teil 57 Klemmoffnungen 72 auf. Im Ausfihrungs-
beispiel sind zwei Klemmschrauben 58 vorgesehen, die
bezogen auf die Abstellposition 34 von unten durch das
untere Teil 57 gesteckt und im oberen Teil 56 verschraubt
werden. Dadurch kann der Endbereich 28 zwischen dem
oberen Teil 56 und dem unteren Teil 57 geklemmt fixiert
werden.

[0126] Wie Fig. 20 zeigt, weist der Endbereich 28 eine
Offnung 29 auf. In Fig. 20 ist ein Lagesicherungselement
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55 am unteren Teil 57 gezeigt. Das Lagesicherungsele-
ment 55 istals Zapfen ausgebildet, deram unteren Teil 57
angeformtistund in die Offnung 29 ragt. Wie Fig. 20 auch
zeigt, weist das untere Teil 57 Befestigungséffnungen 53
auf, von denenin Fig. 20 eine sichtbar ist. Das untere Teil
57 weist eine Erhdhung 59 auf, die im Ausfiihrungsbei-
spiel ndherungsweise die Form eines erhabenen H hat.
[0127] Im Ausfiihrungsbeispiel ist das untere Teil 57
aus zwei Abschnitten 67 und 68 gebildet. Der Abschnitt
67 ist zur Anordnung in Draufsicht auf das Arbeitsgerat 1
in Abstellposition 34 neben dem Gehause 2 vorgesehen.
Der zweite Abschnitt 68 ist zur Anordnung an der Unter-
seite 50 des Arbeitsgerats 1 vorgesehen und bei An-
ordnung des Arbeitsgerats in Abstellposition 34 nicht
sichtbar. Wie Fig. 21 zeigt, weist das Gehause 2 eine
Aufnahme 62 auf. Die Aufnahme 62 dient zur Aufnahme
des zweiten Abschnitts 68 des unteren Teils 57.

[0128] Insbesondere ist der zweite Abschnitt 68 voll-
standig in der Aufnahme 62 angeordnet. Die Aufnahme
62 weist eine Vertiefung 60 auf, die die Form eines H hat
und zur Aufnahme der Erh6hung 59 vorgesehen ist. Die
Erhéhung 59 und die Vertiefung 60 bilden insbesondere
in einer Ebene, die in Abstellposition 34 horizontal und
parallel zur Abstellflache 33 verlauft, in alle Richtungen
eine formschlissige Lagesicherung.

[0129] Wie Fig. 21 zeigt, sind in der Aufnahme 62
Schraubdome 66 vorgesehen, in die Befestigungs-
schrauben 61 zur Fixierung des unteren Teils 57 am
Gehause 2 einzuschrauben sind. Auch andere Arten
der Befestigung kdnnen vorgesehen sein. Beispielswei-
se kann eine Befestigung Giber einen oder mehrere Niete
oder Uber Klebstoff vorgesehen sein. Das untere Teil 57
weist Befestigungsoffnungen 53 auf, die in Fig. 20 ge-
zeigt sind und durch die in Fig. 21 dargestellten Befesti-
gungsschrauben 61 ragen. Das obere Teil 56 ist auf dem
ersten Abschnitt 67 des unteren Teils 57 mit Klemm-
schrauben 58 fixiert. Die Klemmschrauben 58 klemmen
dabei auch den zweiten Endbereich 28 des Grundkor-
pers 24 des Handgriffs 4. Wie Fig. 20 zeigt, sind die
Klemmschrauben 58 bezogen auf die Abstellposition
34 von unten in das obere Teil 56 eingeschraubt.
[0130] Der zweite Abschnitt 68 ist aufgrund der form-
schlissigen Lagesicherung durch die Erhéhung 59 und
die Vertiefung 60 in der Aufnahme 62 bezogen auf alle in
Abstellposition 34 horizontalen Richtungen nur geringfii-
gig, insbesondere nur in der Grofenordnung der Ferti-
gungstoleranzen, oder nicht verschiebbar, auch wenn
die Befestigungsschrauben 61 nicht fixiert sind.

[0131] Wie die Figuren 22 bis 25 zeigen, sind am
unteren Teil 57 und am oberen Teil 56 jeweils Abschnitte
der Aufnahme 46 ausgebildet.

[0132] Das untere Teil 57 weist ein Lagesicherungs-
element 55 auf, das in die zugeordnete Offnung 29 des
zweiten Endbereichs 28 ragt. Zur Lagesicherung des
unteren Teils 57 und des oberen Teils 56 zueinander sind
im unteren Teil 57 Rippen 69 vorgesehen (Fig. 22 und
23). Die Rippen 69 kénnen, wie im Ausflihrungsbeispiel
dargestellt, die Aufnahme 46 begrenzen. Die Rippen 69
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ragen in Vertiefungen 70 des oberen Teils 56 (Figuren 24
und 25) und legen so die Lage des oberen Teils 56
gegeniber dem unteren Teil 57 fest.

[0133] WieFig. 25 zeigt, weistdas untere Teil 57 an der
dem Gehause 2 zugewandten Seite eine AuRenkontur
63 auf, die an eine AuBenkontur des Gehduses 2 in
diesem Bereich angepasst ist. Die AuRenkontur 63 ver-
lauft nicht gerade, sondern abgewinkelt und/oder gebo-
gen. Die AuRRenkontur 63 schlie3t insbesondere dicht an
das Gehause 2 an.

[0134] DieFiguren 26 bis 32 zeigen die Gestaltung der
zweiten Heizeinrichtung 13 im Einzelnen.

[0135] Die zweite Heizeinrichtung 13 ist in einem In-
nenraum 80 des ersten Handgriffs 3 angeordnet. In den
Innenraum 80 ragt das zweite Bedienelement 6. Auch
das erste Bedienelement 5, das in Fig. 26 nicht darge-
stellt ist, ragt in den Innenraum 80. Wie Fig. 26 zeigt, ist
das zweite Bedienelement 6 von einer Feder 81 vorge-
spannt. Im Innenraum 80 kann ein Schalter 82, insbe-
sondere ein Mikroschalter, angeordnet sein, der von dem
ersten Bedienelement 5 zur Ansteuerung des Antriebs-
motors 8 (Fig. 1) zu betatigen ist.

[0136] Der Innenraum 80 ist von einem Deckelteil 89
verschlossen. Im Ausfiihrungsbeispiel ragt das Bedien-
element 6 durch das Deckelteil 89. Auch eine andere
Anordnung des Deckelteils 89 kann jedoch vorteilhaft
sein. Auch eine Gestaltung ohne Deckelteil 89 kann
vorteilhaft sein.

[0137] Wie Fig. 26 zeigt, ist die zweite Heizeinrichtung
13 im Innenraum 80 des zweiten Handgriffs 3 angeord-
net. Die zweite Heizeinrichtung 13 umfasst einen Trager
83. Der Trager 83 ist insbesondere zumindest teilweise,
insbesondere vollstdndig aus Metall, insbesondere aus
Aluminium oder einer Aluminiumlegierung ausgebildet.
Im Ausfiihrungsbeispiel ist der Trager 83 als dinnes
Blech ausgebildet. In alternativer Ausfiihrungsvariante
kann vorgesehen sein, dass der Trager 83 zumindest
teilweise, insbesondere vollstandig aus Kunststoff be-
steht. An dem Trager 83 ist die Heizfolie 16, die das
Heizelement bildet, gehalten. Zwischen dem Trager 83
und der Heizfolie 16 ist eine elastische Schicht 84 ange-
ordnet. Der Trager 83 und die elastische Schicht 84
dricken die Heizfolie 16 gegen eine Innenflache 86
des Handgriffs 3. Durch die elastische Schicht 84 kénnen
Toleranzen der Innenflache 86 des Handgriffs 3 ausge-
glichen werden. Dadurch kann auf einfache Weise eine
gute Anlage der Heizfolie 16 an die Innenflache 86 er-
reicht werden.

[0138] Die elastische Schicht 84 weist eine isolierende
Wirkung auf. Durch die isolierende Wirkung der elasti-
schen Schicht 84 wird ein Warmeubertrag der von der
Heizeinrichtung 13 erzeugten Warme in Richtung des
Tragers 83 vermieden. In anderen Worten wird durch die
isolierende Wirkung der elastischen Schicht 84 ein War-
meubertrag der von der Heizeinrichtung 13 erzeugten
Warme in Richtung der Innenflache 86 des Handgriffs
gelenkt.

[0139] Die elastische Schicht 84 ist insbesondere ein
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elastischer Kunststoff, insbesondere ein geschaumter
Kunststoff. Die elastische Schicht 84 kann ein Gummi-
material sein. Die elastische Schicht 84 ist zusammen-
driickbar und verformt sich ohne einwirkende Druckkraft
zuriick in ihre Ausgangsgestalt.

[0140] Fig. 27 zeigt eine Seitenansicht auf eine Griff-
schale 88 des Handgriffs 3. Fig. 28 zeigt eine Ansicht auf
eine gegenlberliegende Griffschale 87 des Handgriffs 3.
Die Griffschalen 87 und 88 sind auch in der Schnittdar-
stellung in Fig. 4 dargestellt. Die Griffschalen 87 und 88
bilden einen bezogen auf die Abstellposition 34 (Fig. 1)
unteren Bereich des Handgriffs 3 aus, der nach oben von
dem Deckelteil 89 verschlossenist. Wie Fig. 27 zeigt, ragt
die Heizeinrichtung 13 Uber die Griffschale 88 hinaus in
den Bereich, der von dem Deckelteil 89 verschlossen
sein kann. Alternativ kann der Handgriff 3 ohne Deckelteil
89 ausgebildet sein. Der Handgriff 3 kann beispielsweise
aus zwei Griffschalen 87 und 88 aufgebaut sein. Dies ist
auch in Fig. 29 sichtbar. In der Darstellung in Fig. 28 ist
der Trager 83 der Heizeinrichtung 13 sichtbar. In Fig. 28
istder Bereich der Heizeinrichtung 13 sichtbar, deran der
Griffschale 88 anliegt.

[0141] WieFig. 29 zeigt, liegt die Heizeinrichtung 13 im
unteren Bereich des Handgriffs 3 an der Innenflache 86
des Handgriffs 3 an. Die Heizeinrichtung 13 liegt auller-
dem an der in Fig. 29 rechts dargestellten Seite an der
Innenflache 86 des Handgriffs 3 an. Die Heizeinrichtung
13 liegt an beiden Griffschalen 87 und 88 und am Deckel-
teil 89 an. An der gegeniiberliegenden Seite sind Ein-
bauteile angeordnet, die in den Innenraum 80 des Hand-
griffs 3 ragen. In diesem Bereich ist die Heizeinrichtung
13 ausgespart.

[0142] Fig. 30 zeigt den Aufbau der Heizeinrichtung 13
im Einzelnen. Die Heizeinrichtung 13 umfasstden Trager
83. Der Trager 83 weist eine Dicke g auf. Die Dicke g ist
insbesondere die maximale Dicke g des Tragers 83 in
einem Bereich, der von der Heizfolie 16 Uberdeckt ist. Die
Dicke gistinsbesonderein einem Bereich des Tragers 83
gemessen, der von der elastischen Schicht 84 Giberdeckt
ist. Insbesondere ist die Dicke g des Tragers 83 in dem
Bereich, dervon der elastischen Schicht 84 tiberdeckt ist,
konstant.

[0143] Die Dicke g des Tragers 83 betragt insbeson-
dere zumindest in einem Bereich des Tragers 83, insbe-
sondere uber mindestens 50% der Flache des von der
elastischen Schicht 84 tberdeckten Bereichs des Tra-
gers 83, insbesondere Uiber mindestens 80% der Flache
des von der elastischen Schicht 84 (berdeckten Be-
reichs mindestens 0,1 mm, insbesondere mindestens
0,2mm. Die Dicke g des Tragers 83 betragtinsbesondere
zumindest in einem Bereich, insbesondere tiber mindes-
tens 50%, insbesondere iber mindestens 80% der Fla-
che des von der elastischen Schicht Gberdeckten Be-
reichs hochstens 1,0 mm, insbesondere hochstens 0,8
mm. Auch eine andere Dicke g des Tragers 83 kann
jedoch vorteilhaft sein. Eine andere Dicke g kann insbe-
sondere vorteilhaft sein, wenn der Trager 83 nicht aus
Metall ist.
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[0144] Andem Trager 83 ist die elastische Schicht 84
festgelegt. Die elastische Schicht 84 weist eine Dicke h
auf. Die Dicke h ist insbesondere die minimale Dicke h
der elastischen Schicht 84 in einem Bereich, der von der
Heizfolie 16 Uberdeckt ist. Die Dicke histinsbesondere in
einem Bereich der elastischen Schicht 84 gemessen, der
zwischen dem Trager 83 und der Heizfolie 16 liegt.
Insbesondere ist die Dicke h in dem Bereich, der von
der Heizfolie 16 Uberdeckt ist, Giberwiegend konstant.
Insbesondere ist die Dicke h in dem Bereich, der von
der Heizfolie 16 Uberdeckt ist, konstant. Die Dicke h ist
groRer als die Dicke g. Die Dicke h betragt insbesondere
mindestens das 2fache der Dicke g. Dadurch kann die
elastische Schicht 84 Toleranzen gut ausgleichen.
[0145] Die Dicke h der elastischen Schicht 84 kann
insbesondere mindestens 0,3 mm, insbesondere min-
destens 0,5 mm betragen. Die Dicke h der elastischen
Schicht 84 kann insbesondere héchstens 2 mm, insbe-
sondere héchstens 1,5 mm, insbesondere hochstens 1,0
mm betragen. Im Ausfiihrungsbeispiel betragt die Dicke
h etwa 0,8 mm.

[0146] Die Warmeleitfahigkeit k der elastischen
Schicht 84 betragt insbesondere weniger als 1
W/(mK), insbesondere weniger als 0,5 W/(mK). Die elas-
tische Schicht 84 besteht insbesondere tberwiegend,
insbesondere vollstandig aus Kunststoff, insbesondere
aus geschaumtem Kunststoff. Die elastische Schicht 84
besteht insbesondere Uberwiegend, insbesondere voll-
standig aus Polyethylen (PE), insbesondere aus ge-
schaumtem Polyethylen (PE).

[0147] An der dem Trager 83 gegeniberliegenden
Seite der elastischen Schicht 84 ist die Heizfolie 16 an
der elastischen Schicht 84 festgelegt. Die Heizfolie 16
weist eine Dicke k auf. Wie Fig. 30 zeigt, ist die Dicke k
kleiner als die Dicke h der elastischen Schicht 84. Die
Dicke h der elastischen Schicht 84 betragt insbesondere
mindestens das 2fache der Dicke k der Heizfolie 16. Fig.
30 zeigt auch die Positionierung eines an der Heizfolie 16
angeordneten Temperatursensors 17. Der Temperatur-
sensor 17 der Heizeinrichtung 13 ist an der der elasti-
schen Schicht 84 zugewandt liegenden Seite der Heiz-
folie 16 angeordnet. Der Temperatursensor 17 liegt zwi-
schen der Heizfolie 16 und der elastischen Schicht 84. Im
Bereich des Temperatursensors 17 ist die elastische
Schicht 84 zusammengedriickt. Die im Bereich des Tem-
peratursensors 17 vergréRerte Dicke der Anordnung aus
Heizfolie 16 und Temperatursensor 17 wird durch die
elastische Schicht 84 ausgeglichen. Durch die Anord-
nung des Temperatursensors 17 an der Heizfolie 16 ist
eine prazise Erfassung der tatsachlich an der Heizfolie
16 herrschenden Temperatur moglich. Dadurch, dass
der Temperatursensor 17 an der der elastischen Schicht
84 zugewandten Seite der Heizfolie 16 angeordnet ist,
kann eine gleichmaRige Anlage der Heizfolie 16 an der
Innenflache 86 des Handgriffs 3 erreicht werden.
[0148] Fir den Begriff Dicke g, h, k kann alternativ der
Begriff Starke g, h, k verwendet werden.

[0149] Fig. 31 zeigt die Heizeinrichtung 13 in Explo-
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sionsdarstellung. Wie Fig. 31 zeigt, weist der Trager 83
eine Aussparung 90 sowie eine Aussparung 91 auf. Die
elastische Schicht 84 weist eine Aussparung 92 und eine
Aussparung 93 auf. Die Heizfolie 16 weist eine Ausspa-
rung 94 und eine Aussparung 95 auf. Die Aussparungen
90, 92 und 94 liegen insbesondere etwa deckungsgleich
Ubereinander. Die Aussparungen 91, 93 und 95 liegen
insbesondere etwa deckungsgleich bereinander. Die
Aussparungen 90 bis 95 schaffen insbesondere Platz
fur Elemente des Handgriffs 3, die in den Innenraum 80
des Handgriffs 3 ragen.

[0150] Der Trager 83 Gberdeckt die elastische Schicht
84 insbesondere Uber mindestens 80%, insbesondere
Uber mindestens 90% der Flache der elastischen Schicht
84. Insbesondere Uberdeckt der Trager 83 die elastische
Schicht 84 vollstandig. Die elastische Schicht 84 (iber-
deckt die Heizfolie 16 insbesondere uber mindestens
80%, insbesondere mindestens 90% der Flache der
Heizfolie 16. Die Heizfolie 16 ragt insbesondere lediglich
im Bereich der Verbindungsstelle 23, an der die An-
schlussleitungen 18 an der Heizfolie 16 festgelegt sind,
Uber die elastische Schicht 84 hinaus.

[0151] Fig. 32 zeigt die Gestaltung der Heizfolie 16
sowie die Anordnung des Temperatursensors 17 und
die Anordnung der Verbindungsstelle 23 an der Heizfolie
16. Der Temperatursensor 17 ist mit der Heizfolie 16 an
dem Handgriff 3, ndmlich in dem Handgriff 3, angeordnet.
Die Anordnung des Temperatursensors 17 an einem
Handgriff 3 oder 4 gibt vorliegend die raumliche Anord-
nung an dem Handgriff 3 oder 4, jedoch nicht zwingend
eine Anordnung auferhalb eines Grundkdérpers des je-
weiligen Handgriffs 3 oder 4 an.

[0152] Die Verbindungsstelle 23 ist in einem An-
schlussabschnitt 20 der Heizfolie 16 angeordnet, die
auch in Fig. 26 gezeigt ist. Der Temperatursensor 17
weist zur Verbindungsstelle 23 einen Abstand m auf.
Der Abstand m betragt insbesondere mindestens 1
cm, besonders insbesondere mindestens 2 cm. Insbe-
sondere weist der Temperatursensor 17 zu jedem Be-
reich eines Umfangsrands 96 der Heizfolie 16 einen
Abstand n auf, der mindestens 0,5 cm betragt. Durch
die Positionierung des Temperatursensors 17 mit Ab-
stand zum Umfangsrand 96 und zur Verbindungsstelle
23 kann die am Handgriff 3 tatsachlich herrschende
Temperatur mit vergleichsweise hoher Genauigkeit er-
fasst werden.

[0153] In Fig. 32 ist auch ein Anschlussstecker 85 an
den Anschlussleitungen 18 gezeigt. Mit dem Anschluss-
stecker 85 kann die Heizeinrichtung 13 an die Steuer-
einrichtung 14 angeschlossen werden. Hierzu ist insbe-
sondere an einer Platine der Steuereinrichtung 14 eine
entsprechende Steckbuchse vorgesehen.

Patentanspriiche

1. Arbeitsgerat mit einem Werkzeug und mit einem
Antriebsmotor (8) zum Antrieb des Werkzeugs, mit



29

mindestens einem Handgriff (3, 4) zum Fihren des
Arbeitsgerats im Betrieb, mit mindestens einer elekt-
rischen Heizeinrichtung (12, 13) fiir den Handgriff (3,
4), mit einem elektrischen Energiespeicher (7), der
den Antriebsmotor (8) und die mindestens eine Heiz-
einrichtung (12, 13) mit elektrischer Energie ver-
sorgt, und mit einer Steuereinrichtung (14), die dazu
ausgebildet ist, die der mindestens einen Heizein-
richtung (12, 13) zugefiihrte elektrische Leistung (P)
zu steuern,

dadurch gekennzeichnet, dass das Arbeitsgerat
(1) dazu ausgebildet ist, die der mindestens einen
Heizeinrichtung (12, 13) maximal zur Verfiigung ge-
stellte elektrische Leistung (Pmax) in Abhangigkeit
eines Ladezustands (x) des Energiespeichers (7)
bereitzustellen, wobei die Steuereinrichtung (14)
die mindestens eine Heizeinrichtung (12, 13) ledig-
lich an- und abschaltet und wobei die Heizeinrich-
tung (12, 13) in angeschaltetem Zustand unmittelbar
mit der Spannung betrieben wird, die von dem Ener-
giespeicher (7) bereitgestellt wird.

Arbeitsgerat nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, dass die mindestens
eine Heizeinrichtung (12, 13) einen Temperatursen-
sor (17) aufweist, und dass die Steuereinrichtung
(14) dazu ausgebildet ist, die der mindestens einen
Heizeinrichtung (12, 13) zur Verfigung gestellte
elektrische Leistung (P) in Abhangigkeit eines Mess-
werts des Temperatursensors (17) zu regeln.

Arbeitsgerat nach Anspruch 2,

dadurch gekennzeichnet, dass die mindestens
eine Heizeinrichtung (12, 13) eine Heizfolie (16)
umfasst und dass der Temperatursensor (17) an
oder auf der Heizfolie (16) angeordnet ist.

Arbeitsgerat nach Anspruch 2 oder 3,
dadurch gekennzeichnet, dass der Temperatur-
sensor (17) an dem Handgriff (3, 4) angeordnet ist.

Arbeitsgerat nach einem der Anspriiche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, dass das Arbeitsgerat
(1) Mittel zum Einschalten der mindestens einen
Heizeinrichtung (12, 13) durch den Bediener auf-
weist und dass das Arbeitsgerat (1) derart ausge-
bildet ist, dass die Mittel zum Einschalten der min-
destens einen Heizeinrichtung (12, 13) ein Einschal-
ten der mindestens einen Heizeinrichtung (12, 13)
unabhangig vom Betrieb des Werkzeugs ermdgli-
chen.

Arbeitsgerat nach einem der Anspriiche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, dass das Arbeitsgerat
(1) dazu eingerichtet ist, dass der Bediener mindes-
tens zwei unterschiedliche Zieltemperaturen (Te1,
Te2)fiirdie mindestens eine Heizeinrichtung (12, 13)
einstellen kann.
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Arbeitsgerat nach einem der Anspriiche 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet, dass das Arbeitsgerat
(1) mindestens einen Schalter (19) fiir die mindes-
tens eine Heizeinrichtung (12, 13) aufweist.

Arbeitsgerat nach Anspruch 7,

dadurch gekennzeichnet, dass der Schalter (19)
an einer Oberseite (36) des Arbeitsgerats (1) ange-
ordnet ist.

Arbeitsgerat nach Anspruch 8,

dadurch gekennzeichnet, dass ein Handgriff (4)
des Arbeitsgerats (1) als Griffrohr ausgebildet ist,
das die Oberseite (36) des Gehauses (2) in einem
Abstand Ubergreift, und dass der Schalter (19) in
einer Draufsicht auf das Arbeitsgerat (1) einen Ab-
stand (a) von weniger als 5 cm zu dem die Oberseite
(36) des Arbeitsgerats (1) Ubergreifenden Abschnitt
(35) des Giriffrohrs aufweist.

Arbeitsgerat nach einem der Anspruche 1 bis 9,
dadurch gekennzeichnet, dass das Arbeitsgerat
(1) eine Verbindungseinrichtung (37) zur Herstellung
einer Datenverbindung zu einem externen Gerat
(38) aufweist und dass das Arbeitsgerat (1) derart
ausgebildet ist, dass mindestens eine Zieltempera-
tur (Te1, Te2) Uber das externe Gerat (38) einstellbar
ist.

Arbeitsgerat nach einem der Anspriiche 1 bis 10,
dadurch gekennzeichnet, dass das Arbeitsgerat
(1) dazu ausgebildet ist, die der mindestens einen
Heizeinrichtung (12, 13) zur Verfligung gestellte
elektrische Leistung (P) in Abhangigkeit der von
dem Werkzeug abgenommenen elektrischen Leis-
tung einzustellen.

Arbeitsgerat nach einem der Anspruche 1 bis 11,
dadurch gekennzeichnet, dass die Steuereinrich-
tung (14) fir die mindestens eine Heizeinrichtung
(12, 13) getrennt von einer zweiten Steuereinrich-
tung (15) des Arbeitsgeréats (1) zur Ansteuerung des
Antriebsmotors (8) ausgebildet ist.

Arbeitsgerat nach einem der Ansprtche 1 bis 12,
dadurch gekennzeichnet, dass das Arbeitsgerat
(1) mindestens zwei Handgriffe (3, 4) aufweist, die
jeweils eine Heizeinrichtung (12, 13) aufweisen.

Arbeitsgerat nach Anspruch 13,

dadurch gekennzeichnet, dass die Steuereinrich-
tung (14) die den zumindest zwei Heizeinrichtungen
(12, 13) zugefiuhrte elektrische Leistung (P) unab-
hangig voneinander steuert.

Arbeitsgerat mit einer Griffanordnung, wobei das
Arbeitsgerat (1) ein Werkzeug und einen Antriebs-
motor (8) zum Antrieb des Werkzeugs aufweist,
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wobei die Griffanordnung einen Handgriff (3) und
eine Heizeinrichtung (13) fur den Handgriff (3) um-
fasst, wobei der Handgriff (3) mindestens ein Be-
dienelement (5) zur Ansteuerung eines Antriebsmo-
tors (8) des Arbeitsgerats (1) aufweist, wobei die
Heizeinrichtung (13) ein in einem Innenraum (80)
des Handgriffs (3) angeordnetes Heizelement sowie
einen im Innenraum (80) des Handgriffs (3) ange-
ordneten Trager (83) aufweist, an dem das Heiz-
element gehalten ist und der das Heizelement an
einer Innenflache (86) des Handgriffs (3) positioniert,
dadurch gekennzeichnet, dass zwischen dem
Trager (83) und dem Heizelement eine elastische
Schicht (84) angeordnet ist.
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