EP 4 497 864 A1

Patent Office

vt (11) EP 4 497 864 A1

(19) Européisches
Patentamt
0’ European

(12) EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG
(43) Veroffentlichungstag: (51) Internationale Patentklassifikation (IPC):
29.01.2025 Patentblatt 2025/05 DOGF 39/14 (2006.01) EO05B 17/00 (2006.01)
EO05C 19/02(2006.09 DOGF 37/42 (2006.07)
(21) Anmeldenummer: 24179362.9 E05B 47/00 (29007
(22) Anmeldetag: 31.05.2024 (52) Gemeinsame Patentklassifikation (CPC):

DO6F 39/14; E05B 17/0029; E05B 47/0012;
E05C 19/024; DO6GF 37/42; EO5B 2047/0024;
E05B 2047/0086

(84) Benannte Vertragsstaaten: (71) Anmelder: emz-Hanauer GmbH & Co. KGaA
AL ATBEBG CHCY CZDE DK EE ES FI FR GB 92507 Nabburg (DE)
GRHRHUIEISITLILT LU LV MC ME MK MT NL
NO PL PT RO RS SE S| SK SM TR (72) Erfinder: Walz, Dominik
Benannte Erstreckungsstaaten: 92507 Nabburg (DE)

BA
Benannte Validierungsstaaten: (74) Vertreter: Hannke, Christian
GE KH MA MD TN Hannke Bittner & Partner
Patent- und Rechtsanwiélte mbB
(30) Prioritat: 24.07.2023 DE 102023119510 Priifeninger StraRe 1
93049 Regensburg (DE)

(54) VERSCHLUSSVORRICHTUNG FUR EINE TUR EINES HAUSHALTSGERATES

(57)  Eswird eine Verschlussvorrichtung fiir eine Tir
(3) eines elektrischen Haushaltsgerates (1) gezeigt mit
ein zwischen einem Greifzustand (17) und einem Frei-
gabezustand (10) verschwenkbar angeordnetes Greif-
element (7), welches im Greifzustand (17) in einen
SchlielRkérper (15,16) einer abschlielbaren Tir (3) ein-
greift, wobei mit einem Schiebeelement (11) eines elekt-
risch antreibbaren Schiebemechanismus (34) das Greif-
element (7) in den endgultigen Greifzustand (17) ver-
schwenkbar ist, wobei der Schiebemechanismus (34) ein
mechanisch betatigtes Entkopplungselement (37,38)
aufweist, mit welchem ein erstes Schiebeteil (36) fir
den Antrieb (31,32, 33) von einem das Schiebeelement
(11) aufweisenden zweiten Schiebeteil (35) in Verschie-
bebewegungsrichtung (38) entkoppelbar ist.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Verschlussvorrich-
tung fiir eine Tir eines elektrischen Haushaltsgerates,
die ein zwischen einem Greifzustand und einem Frei-
gabezustand verschwenkbar angeordnetes Greifele-
ment und einen Schiebemechanismus aufweist.

[0002] Bei Waschmaschinen und Waschetrockner fir
den Hausgebrauch sind Turverschlisse bekannt, die
mittels einer Federbeaufschlagung funktionieren. Hier-
bei ist zum SchlieRen des Tirverschlusses eine erste
Driickaktion erforderlich, bei welcher der Benutzer gegen
eine Tur des Haushaltsgerates driickt, um die Tur zu
schlief3en. Hierdurch gelangt der Turverschluss in einen
Zustand, in welchem er die Tur geschlossen halt.
[0003] Bei derartigen Druckaktionen ist gewinscht,
dass die aufzubringende Kraft nicht allzu groR ist, sodass
jede Person eine derartige Tir schlieen kann. Hierfur ist
eine Kraft gegen den Widerstand von Dichtungselemen-
ten, die zwischen der Tir und dem Gehause angebracht
sind, zu Uberwinden. Wenn nun die Druckkraft nicht allzu
hoch sein soll, sodass jedermann die Tur verschlieRen
kann, so darf auch der Widerstand der Dichtelemente
nicht allzu grof3 sein, da ansonsten ein Verschliefen der
Tur durch Einrasten in einen Verschlussmechanismus
nicht erfolgt. Dies hat wiederum zur Folge, dass die
Dichtungselemente eventuell nicht ihre Dichtungseigen-
schaften mangels vorhandener Kompressionskraft, die
beiverschlossener Tir auf die Dichtelemente wirken soll,
entfalten kénnen. Dies fiihrt zu Undichtigkeiten, insbe-
sondere nach langer Benutzung des elektrischen Haus-
haltsgerates. Wenn hingegen die Dichtungselemente
ausreichend komprimiert worden sind, um eine sichere
Abdichtung zu gewahrleisten, kdnnte die Andruckkraft
beim SchlielRen der Tir, welche von dem Benutzer auf-
gewendet werden muss, zu groR fiir schwache Personen
sein.

[0004] Um derartige Handbetatigungen beim Schlie-
Ren von Tiren derartiger Haushaltsgerate zu unterstut-
zen, sind ebenso Verschlussvorrichtungen bekannt, die
motorangetrieben sind. Hierdurch kann ohne das Zutun
der jeweiligen Person ein automatisiertes Verschlielen
der TUr mit der notwendigen Komprimierungskraft fir die
Dichtungselemente erfolgen, sodass die benétigte Dicht-
heit vorhanden ist.

[0005] Allerdings haben derartige motorangetriebe-
nen Verschlussvorrichtungen den Nachteil, dass sie
bei einem Stromausfall die Verschlussvorrichtung blo-
ckieren und es nicht mdglich ist, an in dem Haushalts-
gerat befindliche Wasche zu gelangen. Dies wiederum
hat zur Folge, dass die Wasche ungewollt lange nass in
dem Haushaltsgerat liegt und dies zu Stockflecken oder
weiteren Schaden fihren kann.

[0006] Deshalbistes Aufgabe der Erfindung, eine Ver-
schlussvorrichtung fir eine Tur eines elektrischen Haus-
haltsgerates zur Verfligung zu stellen, bei der auf ein-
fache Weise ein VerschlieRen der Tur mit der notwen-
digen Dichtheit gegen Wasseraustritt und ein mechani-
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sches Offnen der Tir bei Ausfall der Stromversorgung
mdglich ist.

[0007] Diese Aufgabe wird durch eine Verschlussvor-
richtung fir eine TUr eines elektrischen Haushaltsgera-
tes gel6st, die ein zwischen einem Greifzustand und
einem Freigabezustand verschwenkbar angeordnetes
Greifelement aufweist, welches im Greifzustand in einen
SchlielRkorper einer verschlieBbaren Tur eingreift, wobei
mit einem Schiebeelement eines elektrisch antreibbaren
Schiebemechanismus das Greifelement in den endgiil-
tigen Greifzustand verschwenkbar ist. Fur eine nacht-
ragliche handbetatigte mechanische Offnung der Tir ist
ein mechanisch betatigtes Entkopplungselement vor-
handen, mit welchem ein erstes Antriebs-Schiebeteil
von einem das Schiebeelement aufweisenden zweites
Schiebeteil in Verschiebebewegungsrichtung entkoppel-
bar ist.

[0008] Es wird somit das Greifelement durch einen
elektrisch angetriebenen Schiebemechanismus, wel-
ches den Schlie3korper, der beispielsweise als Zapfen-
element ausgebildet sein kann und der an der Tir an-
gebracht ist, umgreift, in seinen endgiltigen Greifzu-
stand gebracht, um so die Tur fest an das Haushaltsge-
ratgehduse heranzuziehen. Hierdurch ist die erforder-
liche Dichtheit bei den Dichtelementen zwischen Haus-
haltsgerategehause und Tir gegeben.

[0009] Zugleich wird der Schiebemechanismus nicht
nur zum Bewegen des schwenkbaren Greifelementes
verwendet, sondern kann auch zweigeteilt werden, ndm-
lichin das erste und das zweite Schiebeteil, um hierdurch
eine Entkopplung der beiden Schiebeteile und damiteine
Entkopplung des Motorantriebs mit dazugehdrigen
Zahnradern und Zahnstange von dem Schiebeelement,
welches das Greifelement in der geschlossenen Greif-
erposition, also in dem Greifzustand halt, zu erreichen.
[0010] Durcheinderartiges Ldsen des ersten Schiebe-
teils von dem zweiten Schiebeteil kann daraufhin das
Schiebeelement wieder zurtickgeschoben werden, wo-
raufhin das Greifelement aus dem Greifzustand freige-
geben wird. Dieses Entkoppeln beider Schiebeteile kann
mittels dem Entkopplungselement rein mechanisch
durchgefiihrt werden, bendtigt also hierfir keine Strom-
zufiihrung. Somit ist selbst bei Stromausfall ein Offnen
der TUr und damit eine Entnahme der nassen Wasche
aus der Waschmaschine oder der getrockneten Wasche
aus dem Trocknergerat moglich.

[0011] Das Entkopplungselement stellt bevorzugt ein
sich in Verschiebebewegungsrichtung des Schiebeme-
chanismus, des ersten Schiebeteils und des zweiten
Schiebeteils erschreckendes lippenartiges Bauteil dar,
welches in Eingriff mit mindestens einem Vorsprung
bringbar ist. Der Vorsprung ist vorzugsweise an dem
ersten Schiebeteil angebracht, wohingegen das lippen-
artige Bauteil an dem zweiten Schiebeteil angeordnet ist.
[0012] Aufdiese Weise kann bei eingreifendem lippen-
artigem Bauteil mit entsprechender Ausnehmung in den
besagten Vorsprung erreicht werden, dass sowohl das
erste als auch das zweite Schiebeteil miteinander ge-
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koppelt sind und somit fest verbunden sind. In diesem
Zustand findet ein normaler VerschlieRablauf der Ver-
schlussvorrichtung statt. Denn die Einheit aus dem ers-
ten und dem zweiten miteinander verbundenen Schiebe-
teil wird mittels eines Motorantriebs derart verschoben,
dass das Schiebeelement das Greifelement wahrend
seiner Schwenkbewegung weiter bis zu einer Position
verschiebt, an der das Schiebeelement das Greifelement
soweit geschwenkt hat, dass dieses in seiner Endstel-
lung den beispielsweise bolzenartig ausgebildeten
Schliel3kérper, welcher an der Tir befestigt ist, fest um-
greift.

[0013] Der Vorsprung ist bevorzugt an dem ersten
Schiebeteil und das lippenartige Bauteil ist bevorzugt
an dem zweiten Schiebeteil angeordnet, sodass auf ein-
fache Weise beide Schiebeteile miteinander gekoppelt
werden kénnen. Ebenso ist auf einfache Weise eine
Entkopplung mdglich.

[0014] Fur die handbetatigte Entkopplung im Falle ei-
nes Stromausfalls ist ein an einem Gehause der Ver-
schlussvorrichtung verschwenkbar angebrachter Hand-
hebel vorhanden, mit dem das lippenartige Bauteil aus
dem Eingriff in dem Vorsprung herausdriickbar ist. Die-
ser Handhebel ist bei der Waschmaschine oder dem
Waschetrockner von auRen zuganglich und kann von
jeder Person in seiner Schwenkbewegung getatigt wer-
den. Die dadurch erwirkte Entkopplung der beiden Schie-
beteile hat zur Folge, dass das zweite Schiebeteil mit
dem Schiebeelement unabhangig von dem ersten Schie-
beteil, welches von dem Motor und den dazugehérigen
Ubersetzungszahnradern an der momentanen Position
gehalten wird, nach hinten verschiebbar ist bzw. in eine
Position zurlick versetzt werden kann, die das Greifele-
ment nicht mehr [&nger blockiert.

[0015] Fur den elektrischen Antrieb weist das erste
Schiebeteil seitlich mindestens eine Zahnstange auf,
deren Zahne mit Zahnradern, die von mindestens einem
elektrischen Motor angetrieben werden, wechselwirken.
Hierdurch ist auf relativ einfache Weise ein elektrischer
Antrieb fir das Durchfiihren einer Verschiebebewegung
von dem ersten Schiebeteil und gegebenenfalls auch
von dem zweiten Schiebeteil méglich.

[0016] Hinzu kommt, dass mittels des elektrischen An-
triebs bei Vorliegen eines entkoppelten Zustandes der
beiden Schiebeteile das Wiederherstellen des Kopp-
lungszustandes maoglich ist. Hierflr wird der elektrische
Antrieb gegenlaufig angetrieben, um beide Schiebeele-
mente zurlickzubewegen, wobei das zweite Schiebeele-
ment gegen einen Anschlag gelangt, der bewirkt, dass
das zweite Schiebeelement gestoppt wird, wahrend das
erste Schiebeelement weiterhin von dem Motor nach
hinten bewegt wird. Dies hat zur Folge, dass mittels
des lippenartigen Bauteils wieder ein Kopplungszustand
zwischen beiden Schiebeteilen entsteht, da das lippen-
artige Bauteil wieder in den Vorsprung einrasten.
[0017] Vorteilhaft weisen das erste und das zweite
Schiebeteil die gleichen Verschiebebewegungsrichtun-
gen auf, wobei deren relative Verschiebebewegung zu-
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einander mittels mindestens einem Federelement feder-
beaufschlagt ist. Dieses Federelement ist vorzugsweise
als Druckfeder ausgebildet und liegt bei Vorliegen eines
Entkopplungszustandes des ersten Schiebeteils gegen-
Uber dem zweiten Schiebeteil in entspannter Form vor.
Dies bedeutet wiederum, dass bei Vorliegen eines Ent-
kopplungszustandes der beiden Schiebeteile das Feder-
element gespanntist, sodass bei Einleiten eines Entkop-
plungsvorganges mittels der Federkraft ein stromfreies
Sichbewegen der beiden Schiebeteile zueinander er-
folgt, welches zwingend fir einen Entkopplungsvorgang
der beiden Schiebeteile notwendig ist.

[0018] Das Greifelement ist an einer senkrecht zur
Verschiebebewegungsrichtung verlaufenden Schwenk-
achse schwenkbar gelagert. Es ist als kurvenférmige
Greifnut bevorzugt ausgebildet, um ein zapfenartiges
SchlielRelementes, welches den SchlielRkorper darstellt
und an der Tur angebracht ist, zu umgreifen, wahrend
eine Schwenkbewegung des Greifelementes durchge-
fuhrt wird. Auf diese Weise bewegt sich das zapfenartige
SchlieRelement in Relation zu dem Greifelement immer
weiter in die Greifnut herein und wird aufgrund der Kur-
venform der Greifnut fest an das Gehause des elektri-
schen Haushaltsgerates und somit gegen den Kompres-
sionsdruck der Dichtungselemente gezogen.

[0019] Weitere Ausfiihrungsformen ergeben sich aus
den Unteranspriichen in Verbindung mit der Zeichnung.
[0020] Hierbei zeigen:

Fig. 1 in einer einfachen perspektivischen schemati-
schen Darstellung eine Waschmaschine mit einer
erfindungsgemafen Verschlussvorrichtung fur eine
Tdr;

Fig.-en 2a und 2b und 2c in einer Seitendarstellung
die Verschlussvorrichtung gemafR einer Ausflh-
rungsform der Erfindung mit einem Greifelement in
verschiedenen Schwenkpositionen;

Fig.-en 3a und 3b in einer Draufsicht die erfindungs-
gemafRe Verschlussvorrichtung gemaf einer Aus-
fuhrungsform der Erfindung im Kopplungs- und Ent-
kopplungszustand;

Fig.-en 4a und 4b in einer Ausschnittsdarstellung in
Draufsicht die Verschlussvorrichtung mit dem erfin-
dungsgemaRen Schiebemechanismus beim Uber-
gang vom gekoppelten in den entgekoppelten Zu-
stand; und

Fig. 5a, 5b und 5c¢ in einer Draufsicht die erfindungs-
gemale Verschlussvorrichtung geman einer Aus-
fiihrungsform der Erfindung beim Ubergang von ei-
nem Entkopplungszustand in einen Kopplungszu-
stand.

[0021] InFig. 1istin einer schematischen Darstellung
eine Waschmaschine perspektivisch dargestellt. Diese
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Waschmaschine 1 umfasst ein Gehause 2 und eine Tur
3, die mittels Scharnierelemente 4 schwenkbar an dem
Gehause 2 angebracht ist. Eine innenseitig angeordnete
Waschtrommel 5 weist nach vorne hin eine Offnung auf,
durch die die Waschtrommel mit Wasche bestlickt wer-
den kann. Die Tur 3 wird mittels einer Verschlussvor-
richtung 6 und einem SchlieRkdrper 15a geschlossen
und ist ausreichend abgedichtet mit dem Gehause 2
verbunden.

[0022] In Fig. 2a, 2b und 2c ist in einer Seitendarstel-
lung ein Ausschnitt der erfindungsgemafen Verschluss-
vorrichtung dargestellt, wobei hier ein Greifelement in
verschiedenen Schwenkposition wiedergegeben ist.
[0023] Die Verschlussvorrichtung 6 umfasste gemaf
diesen Darstellungen ein schwenkbares Greifelement 7,
welches um eine Achse 8 geschwenkt werden kann. Dies
ist auch mittels dem Pfeil 9 wiedergegeben.

[0024] Die Position in Fig. 2a stellt einen Freigabezu-
stand 10 dar. Dies bedeutet, dass ein hier nicht naher
dargestellter Schlie3kérper, beispielsweise in Form ei-
nes Schlielbolzens, noch nichtin eine Schlie36ffnung 12
eingefihrtworden istund somit auch noch nicht von einer
Greifnut 13 umfasst wird. Somit befindet sich das elekt-
rische Haushaltsgerat in einem Zustand, in dem die Tur
geodffnet ist. Die Verschlussvorrichtung ist somit in einer
Offenstellung.

[0025] In Fig. 2b findet ein Schlielvorgang statt, der
gemal der Darstellung nach Fig. 2cin seiner Endposition
abgeschlossen ist. In Fig. 2b wird ein Schliezapfen 15
mit dazugehdrigem Grundkorper 16, welcher an einer
hier nicht dargestellten Tiir befestigtist, in die Offnung 12
eingefihrt und wahrend dieser Bewegung von der Greif-
nut 13 umfasst. Der Fortsatz 14 des Greifelementes 7
dient dazu, diesen Schwenkvorgang gemar dem Pfeil 9
einzuleiten.

[0026] Derin Fig. 2b gezeigte Zwischenzustand geht
anschlieRend in einen in Fig. 2c gezeigten Endzustand
Uber. Bei diesem dargestellten endgultigen Greifzustand
ist der SchlieRzapfen 15 von der Greifnut 13 derart um-
fasst, dass er nicht mehr aus der Offnung 12 heraus-
gleiten kann. Hierflir schwingt das Greifelement 7 um die
Schwenkachse 8, wie es durch den Schwenkpfeil 18
gezeigt wird. Dies hat zur Folge, dass durch diese durch-
gefuihrte Schwenkbewegung des Greifelementes 7 der
Zapfen zusammen mit dem Grundkérper 16 in die Off-
nung 12 hineingezogen wird. Dies wird durch den Pfeil 19
dargestellt. Hierdurch wird erreicht, dass hier nicht naher
dargestellte Dichtungselemente zwischen der Tir und
den Grundkorper des Haushaltsgerates im Bereich sei-
ner Offnung derart stark komprimiert werden, dass eine
Dichtheit wahrend des Waschvorganges sichergestellt
ist.

[0027] Die Schwenkbewegung und das Blockieren der
Schwenkbewegung im Endzustand des Greifelementes
wird unterstutzt durch ein verschiebbares Schiebeele-
ment 20, welches - in Bildebene betrachtet - unter einer
AulRenseite des Greifelementes 7 greift und somit die
Schwenkbewegung durch die Verschiebebewegung ge-
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mafR dem Pfeil 20 solange unterstltzt, bis der Endzu-
stand bzw. der endgliltige Greifzustand 17 erreicht ist.
[0028] In Fig. 3a und 3b ist in einer Draufsicht die
erfindungsgemafe Verschlussvorrichtung gemag einer
Ausfuhrungsform der Erfindung gezeigt.

[0029] Die erfindungsgemale Verschlussvorrichtung
weist ein umlaufendes Gehause

auf, welches in seiner oberen Erstreckung nicht néher
dargestelltist. Fireinen elektrischen Antrieb ist ein Motor
31 vorhanden, der mittels Zahnrader 32 mit einer Zahn-
stange und deren Zahne 33 wechselwirkt. Diese Zahn-
stange ist an einem ersten Schiebeteil 35 des Schiebe-
mechanismus 34 angeordnet. Zu dem Schiebemecha-
nismus 34 gehoéren zudem die gehauseseitig angeord-
neten Schiebeschienen, wie im oberen Bereich zu sehen
ist, sowie das zweite Schiebeteil 36, welches mit dem
ersten Schiebeteil 35 gekoppelt ist.

[0030] Der Schiebemechanismus ist aufgrund der
Schiebeschienen entlang der Verschiebebewegungs-
richtungen 38 verschiebbar.

[0031] Das in Fig. 2a und 2b beschriebene Schiebe-
element 11 wird mittels des zweiten Schiebeteils 35, an
welchem das Schiebeelement 11 befestigt ist, ebenso
verschoben, sofern das zweite Schiebeteil 35 verscho-
ben wird. Das erste Schiebeteil 36 hingegen ist mit der
Zahnstange 33 verbunden und somit von dem Motor und
den dazugehdrigen Zahnradern 30 angetrieben.

[0032] InFig. 3aist ein Entkopplungszustand des ers-
ten Schiebeteils und des zweiten Schiebeteils darge-
stellt. Dies bedeutet, dass das erste Schiebeteil 36 und
das zweite Schiebeteil 35 miteinander verbunden sind. In
Fig. 3b hingegen sind die beiden Schiebeteile 35,36
voneinander entkoppelt.

[0033] Als Entkopplungselement ist ein lippenartiges
Bauteil 37 vorhanden, welches an dem zweiten Schiebe-
teil 35 angeordnet ist und sich in Langsrichtung bzw. in
Verschiebebewegungsrichtung 38 erstreckt. Dieses lip-
penartige Bauteil 37 kann, wie in Fig. 3b erkennbar, nach
links ausgelenkt werden, um aus einem Eingriff miteinem
Zapfen oder einem Vorsprung 39, der an dem ersten
Schiebeteil 36 angeordnet ist, gebracht zu werden. Hier-
durch kann gemaR dem Pfeil 43 das zweite Schiebeteil
35 nach hinten geschoben werden. Dies ist deutlich auch
bei ndherer Betrachtung der Position des lippenartigen
Bauteil 37 in Relation zu dem Vorsprung 38 zu erkennen.
[0034] Um diese Bewegung des Entkoppelns unab-
hangig von einem Motorantrieb zu unterstiitzen, ist ein
Federelement 44 vorhanden, welches das zweite Schie-
beteil 35 gemal dem Pfeil 43 gegeniiber dem ersten
Schiebeteil 36 relativ dazu nach hinten bewegt.

[0035] Umeinenderartigen Entkopplungsvorgang ein-
zuleiten, ist lediglich eine Handbetatigung notwendig.
Dies kann unabhéngig von einer Strombeaufschlagung
der Verschlussvorrichtung geschehen.

[0036] Eine nahere Betrachtung des Entkopplungs-
vorganges ist den nachfolgenden Figuren zu entneh-
men. In Fig. 4a und 4b wird der Entkopplungsvorgang
der beiden Schiebeteile 35,36 voneinander naher dar-
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gestellt. Diesen Figuren 4a und 4b ist ein Ausschnitt zu
entnehmen, der in Fig. 3a und 3b ebenso vorhanden ist.
[0037] GemaR Fig. 4a ist das lippenartige Bauteil 37
noch in einem Kopplungszustand. Das lippenartige Bau-
teil 37 greift also in einen Vorsprung 38 ein. In Fig. 4b
hingegen ist das lippenartige Bauteil 37 nicht mehr in
Eingriff mit dem Vorsprung 38.gezeigt. Um dies zu er-
reichen, ist ein handbetatigter Hebel 40 vorhanden, der
an einer Schwenkachse 42 gegeniber dem Gehause
schwenkbar gelagert ist. Dieser Hebel 40 kann mittels
eines Handgriffs 41, der in Richtung des Pfeiles 43 ge-
zogen wird, verschwenkt werden. Hierdurch wird er-
reicht, dass gemaR dem Pfeil 44 ein Ausleger 39 des
Hebels 40 ebenso verschwenkt wird und das lippenartige
Bauteil 37 aus dem Eingriff in den Vorsprung 38 heraus-
gedrickt wird. Hierdurch ist eine Entkopplung des Schie-
beteils 36 von dem Schiebeteil 35 erfolgt.

[0038] In Fig. 5a, 5b und 5c ist der entgegengesetzte
Kopplungszustand in 3 verschiedenen Ablaufschritten
wiedergegeben. Hierfir wird die Verschlussvorrichtung
in einer Draufsicht wiedergegeben.

[0039] Zu Anfang ist gemaR Fig. 5a das lippenartige
Bauteil 37 auBerhalb des Eingriffs von dem Vorsprung 38
und demzufolge zurlickgesetzt gegenuber dem erste
Schiebeteil 36. Wird nun ein erneuter Kopplungszustand
der beiden Schiebeteile 35,36 erwiinscht, so wird das
erste Schiebeteil 35 mittels des Motors und der Zahn-
rader sowie der Zahnstange 33 nach hinten bzw. nach
oben bewegt und damit angetrieben, wie es durch den
Pfeil 45 ersichtlich ist. Dies hat zur Folge, dass bei einer
derartigen Riickwartsbewegung das erste Schiebeteil 36
sich zusammen mit dem zweiten Schiebeteil 35 nach
hinten bewegt, bis das zweite Schiebeteil 35 an einen
Endanschlag des Gehauses 45 a gelangt. Hieraufhin
wird zwar das zweite Schiebeteil 35 gestoppt, wohinge-
gen das erste Schiebeteil 36 weiter gemaf dem Pfeil 45
nach hinten bewegt wird. Dies wird auch durch den Pfeil
46 dargestellt.

[0040] Der Motor treibt das erste Schiebeteil 36 so
lange weiter an, bis das lippenartige Bauteil 37 erneut
in den Vorsprung 38 eingreift. Hierfur wird das lippen-
artige Bauteil bzw. das Koppelelement 37 ausgelenkt,
wie es durch den Pfeil 47 wiedergegeben wird.

[0041] Der in Fig. 5b dargestellte Zwischenschrittzu-
stand geht dann in einen in Fig. 5¢c dargestellten Endzu-
stand der endguiltigen Kopplung tiber. Dieser Darstellung
ist zu entnehmen, dass das lippenartige Bauteil 37 voll-
standig in den Vorsprung 38 wieder eingegriffen hat und
somit beide Schiebeteile 35,36 miteinander verbunden
sind.

[0042] Zugleich ist aufgrund der Motorantriebskraft
das Federelement 44 als Druckfeder vorgespannt wor-
den, um dann bei einem erneut gewiinschten Entkop-
plungsvorgang automatisiert ohne Zutun von einem
elektrischen Antrieb eine Nachhinten - bzw. Nachoben
- Bewegung des zweiten Schiebeteils zu bewirken.
[0043] Samtliche in der Anmeldung aufgefiihrten
Merkmale werden als erfindungsgemalie betrachtet.
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Bezugszeichenliste

[0044]

1 Haushaltsgerat

2 Gehause

3 Tar

4 Scharnierelement
5 Waschtrommel

6 Verschlussvorrichtung
7 Greifelement

8 Schwenkachse

9 Pfeil

10 Freigabezustand
11 Schiebelement
12 Offnung

13 Greifnut

14 Fortsatz

15 Schlief3zapfen

SchlieRkorper

16 Grundkorper

17 Greifzustand

18 Schwenkpfeil

19 Pfeil

20 verschiebbares Schiebeelement
30 umlaufendes Gehause

31 Motor
32 Zahnrader
33 Zahne

34 Schiebemechanismus

35 Schiebeteil

36 Schiebeteil

37 lippenartiges Bauteil

38 Verschiebebewegungsrichtung
39 Vorsprung

40 Hebel

41 Handgriff

42 Schwenkachse
43 Pfeil

44 Fehlerelement
45 Pfeil

45a  Gehause

46 Pfeil

47 Pfeil
Patentanspriiche

1. Verschlussvorrichtung fiir eine Tir (3) eines elektri-
schen Haushaltsgerates (1), umfassend:

ein zwischen einem Greifzustand (17) und ei-
nem Freigabezustand (10) verschwenkbar an-
geordnetes Greifelement (7), welches im Greif-
zustand (17) in einen SchlieRkorper (15,16) ei-
ner abschlielbaren Tur (3) eingreift,
dadurchgekennzeichnet, dass

mit einem Schiebeelement (11) eines elektrisch
antreibbaren Schiebemechanismus (34) das
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Greifelement (7) in den endgultigen Greifzu-
stand (17) verschwenkbar ist, wobei der Schie-
bemechanismus (34) ein mechanisch betatigtes
Entkopplungselement (37,38) aufweist, mit wel-
chem ein erstes Schiebeteil (36) fir den Antrieb
(31,32, 33) von einem das Schiebeelement (11)
aufweisenden zweiten Schiebeteil (35) in Ver-
schiebebewegungsrichtung (38) entkoppelbar
ist.

Verschlussvorrichtung nach Anspruch 1,
dadurchgekennzeichnet, dass

das Entkopplungselement ein sich in Verschiebebe-
wegungsrichtung (38) des Schiebemechanismus
(34), des ersten Schiebeteils (36) sowie des zweiten
Schiebeteils (35) erstreckendes lippenartiges Bau-
teil (37) ist, welches im Eingriff mit mindestens einem
Vorsprung (38) bringbar ist.

Verschlussvorrichtung nach Anspruch 2,
dadurchgekennzeichnet, dass

der Vorsprung (38) an dem ersten Schiebeteil (36)
und das lippenartige Bauteil (37) an dem zweiten
Schiebeteil (35) oder umgekehrt angeordnet ist.

Verschlussvorrichtung nach Anspruch 2 oder 3,
gekennzeichnet durch

einen an einem Gehause (30) schwenkbar oder
linear beweglich angebrachten Handhebel (39,40,
41), mit dem das lippenartige Bauteil (37) aus dem
Eingriff in dem Vorsprung (38) herausdriickbar ist.

Verschlussvorrichtung nach einem der vorangegan-
genen Anspriiche,

dadurchgekennzeichnet, dass

das erste Schiebeteil (36) fir den Antrieb seitlich
mindestens eine Zahnstange (33) aufweist, deren
Zahne mit Zahnradern (32), die von mindestens
einem elektrischen Motor (31) angetrieben werden,
wechselwirken.

Verschlussvorrichtung nach einem der vorangegan-
genen Anspriiche,

dadurchgekennzeichnet, dass

das erste und das zweite Schiebeteil) (36,35) die
gleichen Verschiebebewegungsrichtungen (38) auf-
weisen und deren relative Verschiebebewegung
(45,46) mittels mindestens einem Federelement
(44) federbeaufschlagt sind.

Verschlussvorrichtung nach Anspruch 6,
dadurchgekennzeichnet, dass

das Federelement (44) als Druckfeder bei Vorliegen
eines Entkopplungszustandes (Fig. 3b) des ersten
Schiebeteils (36) gegeniiber dem zweiten Schiebe-
teil (35) entspannt ist.

Verschlussvorrichtung nach einem der vorangegan-
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genen Anspriiche,

dadurchgekennzeichnet, dass

das Greifelement (7) an einer senkrecht zur Ver-
schiebebewegungsrichtung  (38)  verlaufende
Schwenkachse (8) schwenkbar gelagert ist.

Verschlussvorrichtung nach Anspruch 8,
dadurchgekennzeichnet, dass

das Greifelement als kurvenférmige Greifnut (7,14)
zum Umgreifen eines zapfenartigen Schliel3elemen-
tes (15,16) wahrend einer Schwenkbewegung
(9,18) des Greifelementes (7) ausgebildet ist
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