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(54) CHAUSSURE DE SPORT DESTINEE A ETRE CONNECTEE A UN ENGIN DE SPORT

(57)  Chaussure de sport destinée a coopérer alter-
nativement avec un premier type de fixation et un deu-
xiéme type de fixation, ces fixations permettant chacune
la rotation de la chaussure autour d’'un axe transversal, la
chaussure comprenant un semelage muni :

-d’'un premier élément de connexion avec le premier type
de fixation, le premier élément de connexion comprenant
un organe de guidage, sous la forme d’une barre métal-
lique, 'organe de guidage comprenant une longueur libre
apte a interagir avec le premier type de fixation,

[Fig. 1]
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- d’un deuxieme élément de connexion avec le deuxieme
type de fixation, le deuxiéme élément de connexion
comprenant des interfaces, respectivement au niveau
des bords latéral et médial avant du semelage,

La chaussure de sport est caractérisée par le fait que
- soit les premier et deuxieme éléments de connexion
forment une piéce unitaire,
- soit les premier et deuxiéme éléments de connexion
sont deux composants distincts assemblés directement
entre eux selon une surface de contact commune.
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Description

[0001] L’invention concerne une chaussure de sport
destinée a étre mécaniquement connectée a un engin de
sport, notamment, un engin de glisse. Elle concerne plus
particulierement une chaussure permettant, une fois
connectée a I'engin de sport, une rotation autour d’'un
axe transversal, au niveau de l'avant de la semelle.
[0002] L’invention trouvera pour application particulie-
rement avantageuse une utilisation multidisciplinaire
parmi les activités suivantes : le ski de fond, le ski de
randonnée, le ski surroute ou la pratique de la raquette a
neige ou encore du vélo.

[0003] Dans toutes ces disciplines, la chaussure est
connectée a lI'engin de sport de sorte a permettre la
rotation de la chaussure autour d’'un axe transversal a
I'axe longitudinal de I'engin de sport. Pour chacune de
ces pratiques, la fixation permettant cette connexion est
souvent spécifique. Ainsi, une chaussure congue pour
une de ces activités, autrement dit, pour étre compatible
avec un type de fixation spécifique a cette pratique, est
rarement compatible avec un autre type de fixation
congue pour une autre activité. A titre d’exemple, pour
la pratique du ski de fond, la largeur du ski est relative-
ment étroite ce qui implique une fixation avec un guidage
sur une faible longueur, de I'ordre de 2 a 3 cm. Pour la
pratique du ski de randonnée ou « Back Country », la
largeur du ski est plus importante ce qui permet I'utilisa-
tion d’'une fixation avec un guidage sur un plus grand
écartement, de l'ordre de 6 a 7 cm. Cela présente I'a-
vantage d’augmenter significativement la précision de
pivotement et de la tenue en torsion de la chaussure.
Dans ce cas, du fait de la différence de nature des
fixations, l'utilisateur ne va pas pouvoir utiliser la méme
paire de chaussure s’il veut pratiquer ces deux discipli-
nes.

[0004] Le document EP3108944 décrit une construc-
tion de chaussure sur laquelle on peut fixer différentes
interfaces amovibles congues chacune pour un type de
fixation d’'un engin de sport spécifique. Ici, les interfaces
sont fixées sur la semelle, a un méme emplacement.
Pour changer de pratique, il faut changer l'interface. Le
document EP3935984 décrit une construction de chaus-
sure sur laquelle on peut fixer deux interfaces amovibles
différentes congues chacune pour un type de fixation
d’un engin de glisse spécifique. Ici, les interfaces, indé-
pendantes I'une de I'autre, sont fixées sur la semelle, au
niveau de deux emplacements distincts. Le document
propose de fixer uniqguement linterface adaptée a la
fixation adéquate, en fonction de la pratique souhaitée.
[0005] Lebutdelinventionestde proposerune chaus-
sure de sport améliorée.

[0006] Unbutdelinventionestde proposerune chaus-
sure compatible avec deux types de fixation sans avoir a
ajouter ou changer une piéece interface.

[0007] Un autre but est de proposer une chaussure
compatible avec deux types de fixation avec un nombre
réduit de pieces assemblées.
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[0008] Un autre but est de proposer une chaussure ou
les interfaces avec respectivement deux types de fixation
sont directement interconnectées.

[0009] Pour cela, l'invention a pour objet une chaus-
sure de sport destinée a coopérer alternativement avec
un premier type de fixation et un deuxiéme type de
fixation de sorte a connecter la chaussure a un engin
de sport, ces fixations permettant chacune la rotation de
la chaussure autour d'un axe transversal a I'axe longitu-
dinal de I'engin de sport, la chaussure comprenant un
semelage muni :

- d’un premier élément de connexion avec le premier
type de fixation, le premier élément de connexion
comprenant un organe de guidage, sous la forme
d’'une barre métallique, définissant un premier axe
de rotation de la chaussure et s’étendant selon une
direction transversale sur au moins une partie de la
largeur du semelage, I'organe de guidage compre-
nant une longueur libre apte a interagir avec le pre-
mier type de fixation,

- d’'un deuxiéme élément de connexion avec le deu-
xiéme type de fixation, le deuxiéme élément de
connexion comprenant des interfaces, respective-
ment au niveau des bords latéral et médial avant du
semelage, définissant un deuxieme axe de rotation
de la chaussure.

[0010]
fait que

La chaussure de sport est caractérisée par le

- soitles premier et deuxieme éléments de connexion
forment une piéce unitaire,

- soitles premier et deuxiéme éléments de connexion
sont deux composants distincts assemblés directe-
ment entre eux selon une surface de contact
commune.

[0011] Ainsi, du fait que les premier et deuxieme élé-
ments de connexion forment une piéce unitaire ou sont
deux composants distincts assemblés directement entre
eux selon une surface de contact commune, cela permet
d’obtenir une chaussure munie simultanément des deux
éléments de connexion avec agencement précise entre
ces deux composants. Cela permet une utilisation multi-
disciplinaire sans aucune intervention sur la chaussure.
L'utilisateur peut donc utiliser la méme paire de chaus-
sures avec alternativement un premier et un deuxiéme
types de fixation, en fonction de la discipline qu’il souhaite
pratiquer, ce qui simplifie fortement I'usage. Par ailleurs,
cette construction permet de réduire le nombre de pieces
a assembler pour réaliser une chaussure compatible
avec différents types de fixation. De plus, cela permet
d’avoir un agencement plus précis entre les premier et
deuxiéme éléments de connexion. Il est alors possible
d'utiliser les deux éléments de connexion pour le bon
fonctionnement d’un type de fixation. Ainsi, un élément
de connexion peut servir a positionner la chaussure par
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rapport a la fixation de sorte a faciliter la connexion entre
les éléments d’accroche de la fixation et I'autre élément
de connexion. Un élément de connexion peut également
servir a actionner le mécanisme de la fixation de sorte a
assurer la connexion entre les éléments d’accroche de la
fixation et I'autre élément de connexion. La précision
relative entre les deux éléments de connexion peut per-
mettre également une immobilisation de la rotation de la
chaussure lorsque chaque élément de connexion coo-
pére simultanément avec respectivement des éléments
d’accroche de la fixation.

[0012] De maniére optionnelle, l'invention peut pré-
senter 'une quelconque des caractéristiques optionnel-
les suivantes prises seules ou en combinaison :

- Les premier et deuxiéme éléments de connexion
sont surmoulés au méme support.

- Lepremier élément de connexion et/ou le deuxiéme
élément de connexion est/sont surmoulé(s) dans
une matrice plastique, par un procédé d’injection.

- Les premier et deuxiéme éléments de connexion
sont ménagés dans un patin rapporté, de maniére
amovible, a un corps du semelage.

- Unélémentde connexion, distinct de l'autre élément
de connexion, est au moins partiellement intercalé
entre une surface inférieure d’'un composant du se-
melage et I'autre élément de connexion.

- L'organe de guidage est un arbre transversal.

- Les interfaces du deuxiéme élément de connexion
forment respectivement

o un premier évidement latéral disposé au ni-
veau du bord latéral avant du semelage,

o un deuxieme évidement médial disposé au
niveau du bord médial avant du semelage,

[0013] Les premier et deuxieme évidements étant ali-
gnés selon un axe transversal a I'axe longitudinal du
semelage.

- le premier axe de rotation est plus proche de la face
inférieure du semelage que le deuxiéme axe de
rotation.

- Le premier élément de connexion comprend une
génératrice d’actionnement qui est décalée vers le
bas d’une distance comprise entre quatre et quinze
millimeétres par rapport au deuxiéme axe de rotation,
selon la direction longitudinale, cette distance étant
préférentiellement comprise entre dix et douze mil-
limetres.

- La distance entre le deuxieme axe de rotation et
I'extrémité avant du semelage, selon une direction
horizontale, est comprise entre 10 et 20 millimétres.

- Le premier axe de rotation est décalé vers l'arriére
par rapport au deuxieme axe de rotation d’une dis-
tance comprise entre 0 et 70 millimétres.

- Le premier axe de rotation est décalé vers I'arriére
par rapport a I'extrémité avant du semelage d’une
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distance supérieure a cing millimétres.

- Lalongueur libre de I'organe de guidage est logée
dans un évidemment inférieur du semelage ou du
patin amovible du semelage situé dans la partie
antérieure du semelage de sorte a permettre I'acces
ala barre métallique depuis le dessous du semelage
afin de permettre la connexion entre I'organe de
guidage et premier type de fixation.

- Lalongueurlibre de barre métallique est uniquement
disposée entre les bords latéraux du semelage, sans
aucune extension latérale au-dela des bords latéral
et médiale du semelage.

- Lorgane de liaison est solidarisé au semelage de
sorte qu'il n’y ait pas de degré de mobilité entre
'organe de liaison et un élément du semelage
lorsque la chaussure est assemblée et non connec-
tée au premier type de fixation.

- La chaussure est destinée a la pratique du ski de
fond, du ski de randonnée ou du ski sur route.

[0014] Linvention sera mieux comprise a la lecture de
la description suivante et aux dessins annexés dans
lequel :

[Fig. 1] La figure 1 est une vue de dessous en
perspective avant d’'une chaussure pour pied droit
selon un mode de réalisation de I'invention.

[Fig. 2] La figure 2 est une vue de dessous du
semelage de la chaussure de la figure 1.

[Fig. 3] La figure 3 est une vue de cbté, coté latéral,
du semelage de la figure 2.

[Fig. 4] Lafigure 4 est une vue en coupe transversale
selon V-1V de la figure 2.

[Fig. 5] Lafigure 5 estune vue éclatée d’'un semelage
d’une chaussure selon un autre mode de réalisation
de l'invention.

[Fig. 6] La figure 6 est une vue de dessous du
semelage de la figure 5.

[Fig. 7] Lafigure 7 est une vue en coupe transversale
selon VII-VII de la figure 6.

[Fig. 8] La figure 8 est une vue éclatée de compo-
sants d’un semelage d’'une chaussure selon un pre-
mier mode de réalisation.

[Fig. 9] La figure 9 est une vue en perspective de
composants assemblés du semelage selon le pre-
mier mode de réalisation.

[Fig. 10] La figure 10 est une vue éclatée de compo-
sants d’'un semelage d’'une chaussure selon un deu-
xieme mode de réalisation.

[Fig. 11] La figure 11 est une vue en perspective de
composants assemblés du semelage selon le deu-
xiéme mode de réalisation.

[Fig. 12] La figure 12 est une vue éclatée de compo-
sants d’un semelage d’une chaussure selon un troi-
siéme mode de réalisation.

[Fig. 13] La figure 13 est une vue en perspective de
composants assemblés du semelage selon le troi-
siéme mode de réalisation.
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[Fig. 14] La figure 14 est une vue éclatée de compo-
sants d’'un semelage d’'une chaussure selon une
variante du troisieme mode de réalisation.

[Fig. 15] La figure 15 est une vue en perspective de
composants assemblés du semelage selon la va-
riante du troisieme mode de réalisation.

[Fig. 16] La figure 16 est une vue en perspective d’'un
composant du semelage selon un quatrieme mode
de réalisation.

[Fig. 17]La figure 17 est une vue en perspective d’'un
composant du semelage selon un cinqui€me mode
de réalisation.

[Fig. 18] La figure 18 est une vue du détail XVIll de la
figure 3 illustrant un premier agencement de compo-
sants du semelage.

[Fig. 19] La figure 19 est une vue du détail XVIll de la
figure 3 illustrant un deuxiéme agencement de
composants du semelage.

[Fig. 20] La figure 20 est une vue éclatée de compo-
sants d'un semelage d’'une chaussure selon un
sixiéme mode de réalisation.

[Fig. 21] La figure 21 est une vue de dessous du
semelage de la figure 20.

[Fig. 22] La figure 22 est une vue en coupe trans-
versale selon XXII-XXII de la figure 20.

[0015] Dans lasuite de la description, il sera fait usage
de termes tels que « horizontal », « vertical », « trans-
versal », « supérieur », « inférieur », « haut », « bas »,
« droite », « gauche », « avant », « arriére », « devant »,
« derriére », « antérieur », « postérieur ». Ces termes
doivent étre interprétés en relation avec la position que la
chaussure occupe sur le pied d’un utilisateur en posture
normale, et la direction d’avancement normale d’un uti-
lisateur. Les termes « latéral » et « médial », de maniére
conventionnelle, s’entendent comme tournés respecti-
vement vers I'extérieur et vers l'intérieur. Ainsi, le coté
médial d’un pied ou d’une chaussure est tourné vers le
c6té médial de I'autre pied ou de l'autre chaussure de
I'utilisateur. Le terme « longitudinal » fait référence a une
direction talon-orteils alors que le terme « transversal »,
fait référence a une direction latéral-médial et donc sen-
siblement perpendiculaire a la direction longitudinale.
[0016] On utilisera également un repére dont la direc-
tion arriere/avant correspond a I'axe X, la direction trans-
versale ou droite/gauche correspond al'axe Y et la direc-
tion verticale ou bas/haut correspond a I'axe Z.

[0017] Dansladescription, la « chaussure » est définie
parun « semelage » etune « tige ». Le « semelage » estla
partie inférieure de la chaussure comprise entre le pied et
le sol. La « tige » est la partie supérieure de la chaussure
enveloppant le pied et éventuellement une partie de la
cheville. La tige est solidarisée avec le bord périphérique
du semelage. A noter que certains éléments de la chaus-
sure peuvent former a la fois une partie du semelage et
une partie de la tige.

[0018] Dans la description, on fait référence a une
piéce « monobloc », cela signifie que la piece est une
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méme piéce réalisée d’'un seul tenantavec une continuité
de matiere. On fait également référence a une piece
« unitaire », cela signifie que la piéce est soit « mono-
bloc », soit composée d’éléments solidarisés entre eux
de maniere indémontable, par exemple, par surmoulage
d’'uninsertdans une matrice, ou encore d’'un assemblage
de composants paremmanchement, sertissage, collage,
soudage...

[0019] Lefigure 1 décrit une chaussure de sport 1 pour
pied droit selon I'invention. La chaussure 1 comprend, de
maniére classique, une tige 2 et un semelage 3. La tige 2
est conventionnelle et ne sera pas décrite en détail. Elle
est reliée au bord périphérique du semelage 3 de ma-
niére classique.

[0020] L'invention porte plus précisément sur diffé-
rents modes de réalisation du semelage 3. Ceux-ci se
déclinent en deux catégories principales, une premiére
catégorie de semelage comprenant un corps unitaire 33a
et une deuxiéme catégorie de semelage comprenant un
patin amovible 34b fixé sur un corps 33b. Tous ces
semelages integrent au moins deux éléments de conne-
xion 31, 32 avec respectivement deux types de fixation
différents d’'un engin de sport. Par la suite, on va décrire
différentes constructions de ces éléments de connexion
qui peuvent s’appliquer indifféremment a la premiére ou
la deuxieme catégorie de semelage évoquée précédem-
ment.

[0021] Lesemelage 3 estdélimité verticalement, selon
la direction verticale Z, par une face inférieure 3D, destiné
a étre en contact avec le sol ou un engin de sport, et une
face supérieure 3U, opposée a la face inférieure, et
destinée a faire face au-dessous du pied. Le semelage
3 est délimité longitudinalement, selon la direction longi-
tudinale X, par un bord antérieur 3F et un bord postérieur
3R. Le semelage 3 est délimité transversalement, selon
la direction verticale Y, par un bord médial 3M et un bord
latéral 3L.

[0022] Dans sa partie antérieure, le semelage porte un
premier élément de connexion 31 comprenant un organe
de guidage 311 définissant un premier axe de rotation Y1
de la chaussure. Au sens de l'invention, cela signifie que
I'organe de guidage 311 est continuellement solidarisé
avec le semelage de la chaussure, soit au niveau du
corps principal 33a, soit au niveau du patin amovible 34b,
méme lorsque la chaussure n’est plus connectée au
premier type de fixation. Autrement dit, cette solidarisa-
tion signifie qu’il n'y a pas de degré de mobilité entre
I'organe de liaison 311 etle corps principal 33a ou le patin
amovible 34b lorsque la chaussure est assemblée et non
connectée au premier type de fixation. L'organe de gui-
dage 311 s’étend selon une direction transversale Y sur
aumoins une partie de la largeur W3 du semelage. Selon
un mode de réalisation, I'organe de guidage connexion
311 estune barre métallique. Avantageusement, la barre
311 est un arbre cylindrique de diamétre compris entre
3,5 et 6 millimétres. Sa longueur libre, c’est-a dire, apte a
interagir avec la fixation, est comprise entre 30 et 50
millimétres. Dans cet exemple, la longueur libre de la



7 EP 4 505 897 A1 8

barre métallique est logée dans un évidemment inférieur
du semelage ou du patin amovible du semelage situé
dans la partie antérieure du semelage de sorte a per-
mettre 'accés a la barre métallique depuis le dessous du
semelage afin de permettre la connexion entre I'organe
de guidage 311 et premier type de fixation. Avantageu-
sement, la longueur libre de barre métallique est unique-
ment disposée entre les bords latéraux 3L et 3M du
semelage 3, sans aucune extension latérale au-dela
des bords latéral 3L et médiale 3M du semelage. Dans
cetexemple, la barre métallique est décalée vers 'arriére
par rapport au bord antérieur 3F du semelage, de pré-
férence d’'une distance supérieure a cing millimétres
selon la direction longitudinale X. Selon un mode de
réalisation, I'organe de guidage 311 est disposé affleu-
rantou enretrait de la surface inférieure 3D du semelage.
Alternativement, I'organe de guidage 311 peut étre po-
sitionné devant le semelage, au niveau du bord antérieur
3F. Le document FR2626448 illustre des exemples de
réalisation de cet organe de guidage 311. L'organe de
guidage 311 est apte a coopérer avec un premier type de
fixation portée par un engin de sport tel qu’un ski, par
exemple, un ski de fond ou un ski de randonnée, ou telle
gu’une raquette a neige. Pour ce type de pratique, cette
coopération permet de solidariser la chaussure avec
I'engin de sport tout en permettant la rotation de la
chaussure par rapport a I'engin de sport, autour d’'un
axe transversal Y1 a la chaussure, positionné au niveau
de l'avant de la chaussure. Le mécanisme de ce premier
type de fixation permet alternativement la solidarisation
et la désolidarisation de la chaussure avec I'engin de
sport. Un tel mécanisme est, par exemple, décrit dans le
document FR2638974. Ce premier type de fixation
comprend généralement un ou plusieurs crochets ou
méachoires destinés & accrocher la barre métallique 311.
[0023] Le premier élémentde connexion 31 forme une
piéce unitaire comprenant donc I'organe de guidage 311
et un support permettant de maintenir I'organe de gui-
dage 311 en place dans le semelage ou dans un patin
amovible du semelage. Le support peut étre composé
des extrémités coudées 3113 de la barre formant I'or-
gane de guidage, ces extrémités coudées étant surmou-
Iées dans une matrice plastique, par un procédé d’injec-
tion. La matrice peut étre le corps 33a du semelage
unitaire ou le corps 341b du patin amovible 34b. Pour
assurer une bonne accroche dans la matrice, les extré-
mités coudées 3113 peuvent comprendre des moyens
d’accroches appropriés comme des reliefs, des évide-
ments... Le support est ainsi formé par les extrémités
coudées 3113 et la matrice plastique. Dans une solution
alternative, ces extrémités coudées sont assemblées a
un élément d’accroche 312 distinct de I'organe de gui-
dage 311, de maniére indémontable, par exemple par
emmanchement, sertissage, collage, soudage... L'élé-
ment d’accroche 312 est alors surmoulé dans une ma-
trice plastique, par un procédé d’injection. La matrice
peut étre le corps 33a du semelage unitaire ou le corps
341b du patin amovible 34b. L’élément d’accroche 312 a
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pour objectif d’assurer I'accroche et la tenue de I'organe
de guidage 311 dans la matrice, lors du surmoulage.
L’élément d’accroche comprend ainsi des moyens per-
mettant une telle accroche. Ce peut étre des trous tra-
versants, des reliefs, des évidements, une rugosité de
surface... Le support est ainsi formé par les extrémités
coudées 3113, I'élément d’accroche 312 et la matrice
plastique. Selon un autre exemple, le premier élémentde
connexion 31 comprend un organe de guidage et un
élément d’accroche formant, ensemble, une piéce mo-
nobloc, fabriqué d’un seul tenant, surmoulé dans une
matrice plastique par injection. La matrice peut étre le
corps 33a du semelage unitaire ou le corps 341b du patin
amovible 34b. Le support est ainsi formé par I'élément
d’accroche 312 etla matrice plastique. D’autres solutions
de support de I'organe de guidage peuvent étre envisa-
geées.

[0024] Dans sa partie antérieure, le semelage
comprend un deuxiéme élément de connexion 32 défi-
nissant un deuxiéme axe de rotation Y2 de la chaussure.
Le deuxiéme élément de connexion 32 comprend des
interfaces 32L, 32M disposés respectivement au niveau
des bords latéral 3L et médial 3M avant du semelage 3.
Ces interfaces 32L, 32M sont alignés selon une direction
transversale Y, perpendiculaire a I'axe longitudinal X du
semelage, de sorte a définir le deuxiéme axe de rotation
Y2 de la chaussure. Ces interfaces 32L, 32M sont
congues pour coopérer avec des éléments d’accroche
d’'un deuxiéme type de fixation portée par un engin de
sport tel qu’un ski, par exemple, un ski de fond ou un ski
de randonnée, ou tel qu’une raquette a neige. Pour ce
type de pratique, cette coopération permet de solidariser
la chaussure avec 'engin de sport tout en permettant la
rotation de la chaussure par rapport a I'engin de sport,
autourd’un axetransversal Y2 ala chaussure, positionné
au niveau de 'avant de la chaussure. Le mécanisme de
ce deuxiéme type de fixation permet alternativement la
solidarisation et la désolidarisation de la chaussure avec
I'engin de sport.

[0025] Selon un premier exemple de réalisation, les
interfaces 32L, 32M sont des évidements latéraux, agen-
cés de part et d’autre du semelage, respectivement au
niveau des bords latéral 3L et médial 3M avant du se-
melage 3. Ainsi, ces évidements latéraux débouchent sur
les faces définissant respectivement les bords latéral 3L
et médial 3M du semelage 3. Ces évidements latéraux
sont destinés a recevoir respectivement des pions latéral
et médial, du mécanisme du deuxiéme type de fixation.
Les pions peuvent étre cylindrique, demi-sphérique ou
conique. Ces pions forment les éléments d’accroche de
la fixation. Ainsi, les deux pions du mécanisme définis-
sent I'axe de rotation transversal Y2 de la chaussure
lorsque ceux-ci sont en prise avec les évidements laté-
raux 32L, 32M du semelage. Un tel systéme est, par
exemple, décrit dans les documents EP0199098 ou
US4348036.

[0026] Selon un deuxieme exemple de réalisation, les
interfaces 32L, 32M sont deux pions latéraux s’étendant
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transversalement, selon une direction transversale Y,
depuis les faces définissant respectivement les bords
latéral 3L et médial 3M du semelage 3. Les pions peuvent
étre cylindrique ou conique. Ces pions latéraux sont
destinés a coopérer respectivement des évidements
latéral et médial, du mécanisme du deuxiéme type de
fixation. Ces évidements forment les éléments d’accro-
che de la fixation. Ainsi, les deux évidements du méca-
nisme définissent 'axe de rotation transversal Y2 de la
chaussure lorsque ceux-ci sont en prise avec les pions
latéraux 32L, 32M du semelage. Les pions peuvent étre
rétractables afin de s’escamoter a l'intérieur du seme-
lage. Un tel systéme est, par exemple, décrit dans les
documents DE3141425 ou DE102009059968.

[0027] Le deuxiéme élément de connexion 32 est une
piéce unitaire comprenant donc les interfaces 32L, 32M,
disposé respectivement de part et d’autre de la partie
avant du semelage et un organe de liaison 321 rigide,
reliant les interfaces 32L, 32M afin de permettre le main-
tien et positionnement des interfaces 32L, 32M dans le
semelage ou dans un patin amovible du semelage, et
notamment I'alignement entre les interfaces 32L, 32M.
Avantageusement, les interfaces 32L, 32M etl'organe de
liaison 321 forment une piéce monobloc, réalisée d’'un
seul tenant. Cette piece monobloc peut étre surmoulé
dans une matrice plastique, par un procédé d’injection.
La matrice peut étre le corps 33a du semelage unitaire ou
le corps 341b du patin amovible 34b. Pour assurer la
bonne cohésion entre la matrice etl'organe de liaison 321
et, celui-ci intégre des moyens d’accroches appropriés
comme décrits précédemment (trous, reliefs, évide-
ments, rugosité...).

[0028] Le premier élément de connexion 31 et le deu-
xieme élément de connexion 32 peuvent étre intercon-
nectés pour former une piéce unitaire. lls peuvent ainsi
partager un méme support/organe de liaison et/ou une
méme matrice.

[0029] L’inventionréside dans lefaitque les premier 31
etdeuxiéme 32 éléments de connexion sontagencés|'un
par rapport a l'autre par une liaison directe, soit en
formant un sous-ensemble unitaire, soit en étant assem-
blés directement entre eux selon une surface de contact
commune. Cela signifie que la localisation d’'un élément
de connexion par rapport a l'autre est précise.

[0030] Cet agencement précis entre ces deux élé-
ments de connexion permet d’envisager [I'utilisation
des deux éléments de connexion lors de la connexion
avec un type de fixation. Par exemple, un élément de
connexion peut permettre le positionnement de la chaus-
sure par rapport a l'autre élément de connexion et/ou
peut actionner le mécanisme de la fixation. Par ailleurs,
dans le cas ou ces deux éléments forment alors un sous-
ensemble unitaire, cette construction permet de réduire
le nombre de pieces a assembler du fait que les deux
éléments de connexion peuvent étre interconnectés. Un
autre avantage est le fait d’obtenir une chaussure direc-
tement compatible avec plusieurs types de fixation sans
avoir a modifier la chaussure en ajoutant ou changeant
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une piece interface.

[0031] Les premier 31 et deuxieme 32 éléments de
connexion ne sont pas assemblés directement entre eux
selon une surface de contact commune lorsque le pre-
mier élément de connexion 31 est fixé, de maniére dé-
montable, a un composant et lorsque le deuxieme élé-
ment de connexion 31 est fixé, de maniére démontable,
au méme composant. En effet, dans ce cas, les premier
31 et deuxiéme 32 éléments de connexion n’ont pas une
relation directe entre eux mais une relation indirecte, via
le composant commun, 'agencement entre les pieces
est alors moins précis.

[0032] Selon un premier mode de réalisation, illustré
aux figures 8 et 9, le premier élément de connexion 31
comprend un premier insert 310 formant une piéce uni-
taire composée d’un organe de guidage 311 muni d’ex-
trémités coudées 3113 et d’'un élément d’accroche 312
sur lequel est solidarisé, de maniére indémontable, les
extrémités coudées 3113, par tout moyen approprié
(emmanchement, soudage, collage...). Dans cet exem-
ple, 'organe de guidage 311 est réalisé par un arbre
comprenant une portion transversale rectiligne. Par ail-
leurs, chaque extrémité coudée 3113 de l'organe de
guidage 311 vient s’emmancher serrant dans un cylindre
3121 ménagé dans I'élément d’accroche 312. Par ail-
leurs, le deuxieme élément de connexion 32 comprend
un deuxiéme insert 320 formant une piéce unitaire mo-
nobloc composée d’interfaces 32L, 32M reliées par un
organe de liaison 321. Dans cetexemple, les premier 310
et deuxieme inserts 320 sont des piéces distinctes, sans
contact direct entre ces deux composants. Ces deux
inserts 310, 320 sont alors surmoulés dans une matrice
plastigue commune constituant le corps 33a du seme-
lage unitaire ou le corps 341b du patin amovible 34b.
Pour assurer une bonne cohésion entre les inserts et la
matrice, I'élément d’accroche 312 et 'organe de liaison
321 intégrent des moyens d’accroches appropriés
comme décrits précédemment (trous, reliefs, évide-
ments, rugosité...).

[0033] Le premier élémentde connexion 31 comprend
le premier insert 310 et la matrice 33a, 341b. Le deu-
xiéme élément de connexion 32 comprend le deuxiéme
insert 320 et la matrice 33a, 341b. Ainsi, les deux élé-
ments de connexion 31, 32 partagent la méme matrice
commune 33a, 341b.

[0034] Dans cet exemple, les deux inserts 310, 320
sonten métal etle corps 33a, 341b esten plastique. Pour
réaliser le sous-ensemble intégrantles deux éléments de
connexion 31, 32, on vient placer les deux inserts 310,
320, indépendamment 'un de l'autre, dans un moule.
Puis on vientinjecter le corps 33a, 341 b qui va solidariser
les deux inserts 310, 320 directement I'un par rapport a
l'autre. C’est le positionnement des deux inserts dans le
moule qui permet d’obtenir un agencement précis entre
des deux éléments de connexion.

[0035] Selon une variante non représentée du premier
motde réalisation, le premierinsert 310 ne comprend pas
d’élément d’accroche 312 distinct. Dans ce cas, I'accro-
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che de I'insert est directement réalisée par 'organe de
guidage 311, et plus particuli€rement par ses extrémités
coudées 3113.

[0036] Le deuxiéeme mode de réalisation, illustré aux
figures 10 et 11, est analogue au premier mode de
réalisation a la différence que les deux inserts 310 et
320 sont directement interconnectés pour former un
sous-ensemble unitaire définissant un insert de conne-
xion 30. Ainsi, I'élément d’accroche 312 du premierinsert
310 est directement solidarisé avec I'organe de liaison
321 du deuxiéme insert 320, par tout moyen approprié.
Dans cetexemple, on a utilisé desrivets 302. Cependant,
d’autres moyens de liaison peuvent étre envisagés, par
exemple, ce peut étre par soudage, par collage... Une
fois les deux inserts préalablement assemblés entre eux
pour former l'insert de connexion 30, on vient placer ce
sous-ensemble unitaire 30 dans le moule. Puis on vient
injecter le corps 33a du semelage unitaire ou le corps
341b du patin amovible 34b qui va solidariser l'insert de
connexion 30 avec la matrice formant le corps 33, 341b.
Ici, c’est I'insert de connexion 30 qui permet d’obtenir un
agencement précis entre ces deux éléments de conne-
xion.

[0037] Le troisieme mode de réalisation est une va-
riante du deuxieme mode de réalisation. Ici, I'élément
d’accroche 312 du premier insert 310 et I'organe de
liaison 321 du deuxiéme insert 320 ne sont pas des
composants distincts mais forment une seule piéce uni-
taire monobloc définissant un support commun 301.
L'organe de guidage 311 est alors solidarisé avec le
support commun 301 intégrant les interfaces 32L, 32M
pour former un insert de connexion 30. Ce sous-en-
semble unitaire 30 composé du support commun 301
et de 'organe de guidage 311 est alors surmoulée dans
une matrice plastique constituant le corps 33a du seme-
lage unitaire ou le corps 341b du patin amovible 34b.
[0038] Selon un premier exemple de ce troisieme
mode de réalisation, illustré aux figures 12 et 13, 'organe
de guidage 311 est muni d’extrémités coudées 3113
destiné a s’'emmancher serrant dans un cylindre 3121
ménagé dans le support commun 301.

[0039] Selon un deuxieme exemple de ce troisieme
mode de réalisation, illustré aux figures 14 et 15, le
support commun 301 comprend deux brides latérales
3011 intégrant chacune un alésage traversant 3012. Les
axes de ces alésages 3012 sont alignés selon une direc-
tion transversale Y correspondant au premier axe de
rotation Y1 de la chaussure. Ces alésages 3012 sont
destinés a recevoir un arbre rectiligne 311 formant I'or-
gane de guidage.

[0040] Selonun quatrieme mode de réalisation, illustré
aux figures 16, I'organe de guidage 311 et les interfaces
32L, 32M forment une seule piéce unitaire monobloc
définissant un insert de connexion 30b. Avantageuse-
ment, cet insert de connexion 30b comprend des adap-
tations pour permettre I'accroche de ce composant dans
une matrice. L'insert de connexion 30b est alors surmou-
Iée dans une matrice plastique constituant le corps 33a
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du semelage unitaire ou le corps 341b du patin amovible
34b.

[0041] Le cinquieme mode de réalisation, illustré aux
figures 17, est une variante du quatrieme mode de réa-
lisation. La spécificité de ce mode de réalisation vient du
fait que I'organe de guidage 311 et les interfaces 32L,
32M, définissant un insert de connexion 30b, sont agen-
cés de sorte que les axes de rotation Y1 et Y2 soient
coaxiaux. L'insert de connexion 30b peut comprendre
des adaptations pour permettre I'accroche de ce compo-
sant dans une matrice. L'insert de connexion 30b est
alors surmoulée dans une matrice plastique constituant
le corps 33a du semelage unitaire ou le corps 341b du
patin amovible 34b.

[0042] Dans tous ces exemples, les deux éléments de
connexion 31, 32 partagent la méme matrice commune
33a, 341b et parfois d’autres composants. Dans ces
exemples, les deux éléments de connexion 31, 32 ne
sont donc pas deux composants distincts mais forment
une piéce unitaire.

[0043] Selon ces modes de réalisation, cette piece
unitaire est indémontable, c’est-a-dire, non démontable
sans détérioration du sous-ensemble.

[0044] Selon ces modes de réalisation, 'organe de
guidage 311 et les interfaces 32L, 32M sont en métal.
Les piéces unitaires monobloc 30b, 301 décrites précé-
demment peuvent étre réalisées par injection, coulage,
frittage ou estampage.

[0045] Selon les modes de réalisation précédents, le
semelage 3 peut former une seule et méme piece unitaire
monobloc ou un assemblage d'un corps 33b etd’un patin
34brapporté. Dans le premier cas, illustré aux figures 1 a
4, la piéce unitaire monobloc comprend un corps 33a
dans lequel sont surmoulés 'organe de guidage 311 et
son support 3113, 312, les interfaces 32L, 32M et son
organe de liaison 321. Dans le deuxiéme cas, illustré aux
figures 5a 7, c’est le corps 341b du patin 34b qui intégre
'organe de guidage 311 et son support 3113, 312, les
interfaces 32L, 32M et son organe de liaison 321. Le patin
34b est fixé au corps 33b du semelage par tout moyen
approprié. Préférentiellement, le patin 34b est monté
amovible ce qui permet un remplacement en cas de
détérioration/usure ou besoin de compatibilité avec d’au-
tres types de fixation.

[0046] Selonunmode de réalisation alternatif, les deux
éléments de connexion 31, 32 sont des composants
distincts mais sont assemblés directement entre eux
selon une surface de contact commune, afin d’obtenir
un positionnement précis entre 'organe de guidage 311
et les interfaces 32L, 32M.

[0047] Selon un sixieme mode de réalisation, illustré
aux figures 20 a 22, le semelage 3 est composée d’au
moins trois composants, une plaque 33c, un deuxiéme
insert 320c et un patin 34c.

[0048] La plaque 33c est destinée a se positionner en
vis-a-vis du dessous du pied. Des parois verticales mé-
diale et/ou latérale et/ou postérieure et/ou antérieure
peuvent s’étendre vers le haut depuis le bord périphé-
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rique de la plaque. La plaque peut étre en plastique ou en
matiére composite, par exemple, a base de carbone. La
plaque comprend une surface inférieure 33cD, sensible-
ment horizontale.

[0049] Le deuxiéme insert 320c comprend les inter-
faces 32L, 32M et I'organe de liaison 321. Dans cet
exemple, le deuxiéme insert 320c est une piece unitaire
monobloc réalisée, d’un seul tenant, en métal. L'organe
de liaison 321 se présente sous la forme d’'une plaque,
d’épaisseur E321, délimitée par une surface supérieure
321U et par une surface inférieure 321D. Le deuxiéme
insert 320c est congu pour venir se fixer sur la surface
inférieure 33cD de la plaque 33c, au niveau de la partie
antérieure du semelage 3. Il est préférentiellement as-
semblé a la plaque de maniére amovible, par un moyen
approprié, par exemple, des vis 35. Dans cetexemple, la
surface supérieure 321U est sensiblement horizontale.
Elle est destinée a faire face a la surface inférieure de la
plaque 33c, une fois le deuxiéme insert 320c assemblé a
la plaque. Le deuxieme insert 320c forme le deuxiéme
élément de connexion 32.

[0050] Le patin 34c est une piéce distincte du deu-
xiéme insert 320c. |l comprend, d’'une part, un premier
insert 310c composé de l'organe de guidage 311 et
éventuellement d’un élément d’accroche 312 et, d’autre
part, d’'une matrice formantle corps 341c du patin 34c. Le
premier insert 310c est préférentiellement surmoulé au
corps 341c du patin. Le patin 34c est congu pour venir se
fixer surla surface inférieure 33cD de la plaque 33c. Il est
préférentiellement assemblé a la plague de maniére
amovible, par un moyen approprié, par exemple, des
vis 35. Dans cet exemple, le corps 341c du patin
comprend une surface supérieure 341U, sensiblement
horizontale, destinée afaire face ala plaque 33c, une fois
le patin 34c assemblé a la plaque. La surface supérieure
341U comprend un décrochement 342 dimensionné et
agencé pour recevoir une partie de I'organe de liaison
321 de l'insert 320c. Le décrochement 342 est délimité
par une surface interface 342U en retrait surface supé-
rieure 341 U, d’'une profondeur E342 correspondant a
I'épaisseur E321 de I'organe de liaison 321. La surface
interface 342U est sensiblement paralléle a la surface
supérieure 341U. Le patin 34c forme le premier élément
de connexion 31.

[0051] Selon ce mode de réalisation, le deuxiéme in-
sert 320c est congu pour venir au moins partiellement
s’intercaler entre le patin 34c et la plaque 33c, en se
logeant au moins partiellement dans le décrochement
342. Une fois ces composants assemblés, la surface
interface 342U du décrochement 342 vient en contact
avec au moins une partie de la surface inférieure 321D de
I'organe de liaison 321. La surface supérieure 321U de
'organe de liaison 321 vient en contact avec surface
inférieure 33cD de la plaque 33c. Par ailleurs, la surface
supérieure 341U du corps 341c du patin 34c va égale-
ment étre en contact avec la surface inférieure 33cD dela
plaque 33c. Cet assemblage permet donc d’avoir un
contact direct entre la surface interface 342U du décro-
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chement 342 et au moins une partie de la surface infé-
rieure 321D de I'organe de liaison 321. Autrement dit,
cela permet d’avoir une surface de contact commune
directe entre les premier et deuxiéme éléments de
connexion 31, 32. Ainsi, on obtient un positionnement
précis entre les deux éléments de connexion.

[0052] Avantageusement, on utilise le méme moyen
de fixation 35 pour fixer le patin 34c et le deuxiéme insert
320c sur la plaque 33c. On peut, par exemple, utiliser les
mémes vis 35.

[0053] Selon une variante, le deuxiéme insert 320c est
fixé de maniére indémontable sur la plaque 33c, par
exemple par collage, soudage... Dans ce cas, le patin
34cestrapporté surle sous-ensemble pas tout moyen de
fixation approprié de sorte qu'il y ait une surface de
contact commune directe entre le patin 34c et le deu-
xiéme insert 320c.

[0054] D’autres solutions alternatives peuvent étre en-
visagées dés lors que les premier et deuxieéme éléments
de connexion sontdeux composants distincts assemblés
directement entre eux selon une surface de contact
commune.

[0055] Selon un mode de réalisation avantageux, le
premier élément de connexion 31 estcongu etagencé de
sorte qu’il puisse interagir avec un actionneur des élé-
ments d’accroche du deuxiéme type de fixation afin
d’'assurer la coopération entre les éléments d’accroche
(pion ou évidement) du mécanisme du deuxiéme type de
fixation et le deuxiéme élément de connexion 31, lorsque
l'utilisateur abaisse I'avant de la chaussure. Cet avan-
tage peut étre obtenu gréce a cette construction permet-
tant un positionnement précis entre les deux éléments de
connexion du fait de la relation dimensionnelle directe
entre ces deux éléments de connexion. Un deuxiéme
type de fixation avec un tel actionneur est illustré par
exemple dans le document EP0199098.

[0056] Selon un mode de réalisation avantageux, le
premier élément de connexion 31 est congu et agenceé,
notamment par rapport au deuxiéme élément de conne-
xion 32, de sorte qu'il puisse coopérer avec le deuxiéme
type de fixation afin de positionner le premier élément de
connexion 31 en vis-a-vis des éléments d’accroche (par
exemple, pion ou évidement) du mécanisme du deu-
xiéme type de fixation. Cette indexation longitudinale
peut étre obtenue grace a cette construction permettant
un positionnement précis entre les deux éléments de
connexion du fait de la relation dimensionnelle directe
entre ces deux éléments de connexion. Un deuxiéme
type de fixation avec une indexation longitudinale est
illustré par exemple dans le document EP2319596.
[0057] Dans les modes de réalisation précédents, et
comme illustré aux figures 18 et 19, le premier axe de
rotation Y1 peut étre avantageusement plus proche de la
face inférieure 3D du semelage que le deuxi€éme axe de
rotation Y2. Le premier axe de rotation Y1 peut ainsi étre
décalé vers le bas d’'une distance Z12 compris entre deux
et douze millimétres par rapport au deuxiéme axe de
rotation Y2, selon la direction longitudinale Z.
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[0058] Le positionnement de I'organe de guidage 311
plus bas que celui des interfaces 32L, 32M permet de
faciliter les deux fonctionnalités décrites précédemment
a savoir, le positionnement longitudinal du premier élé-
ment de connexion 31 en vis-a-vis des éléments d’ac-
croche (pion ou évidement) du mécanisme du deuxiéme
type de fixation et I'actionnement du mécanisme du
deuxieéme type de fixation. Pour le positionnement longi-
tudinal, en étant plus bas, 'organe de guidage peut étre
dégagé afin de plus facilement coopérer avec un compo-
sant du deuxiéme type de fixation sans risque d’avoir une
interférence avec une partie inférieure de la chaussure.
Pour I'actionnement, en étant plus bas, I'organe de gui-
dage peut constituer une zone de contact suffisamment
basse et dégagée pour coopérer avec un composant du
mécanisme du deuxieme type de fixation sans risque
d’avoir une interférence avec une partie inférieure de la
chaussure.

[0059] Pour assurer I'actionnement du mécanisme du
deuxieéme type de fixation, le premier élément de conne-
xion 31 peut comprendre, par exemple, une génératrice
d’actionnement 3112 sous laforme d’une ligne de contact
s’étendant selon une direction transversale Y. La géné-
ratrice d’actionnement 3112 estdécalée verslebasd'une
distance Z3112 compris entre quatre et quinze millime-
tres par rapport au deuxieme axe de rotation Y2, selon la
direction longitudinale Z. Dans le cas ou l'organe de
guidage 311 du premier élément de connexion 31 est
un arbre, la génératrice 3112 peut étre la génératrice du
cylindre formant I'arbre 31 la plus basse selon une direc-
tion verticale Z.

[0060] Dans les modes de réalisation précédents, et
comme illustré aux figures 18 et 19, le premier axe de
rotation Y1 peut étre avantageusement positionné lon-
gitudinalement par rapport au deuxiéme axe de rotation
Y2, dans un intervalle spécifique afin de faciliter I'action-
nement du deuxiéme type de fixation via 'organe de
guidage 311. L'intervalle peut étre délimité par

- une premiére borne arriere LRY1 ou le premier axe
derotation Y1 estdécalé versl'arriere d’'une distance
X12 de 70 millimétres par rapport au premier axe de
rotation Y1, selon la direction longitudinale X et,

- une deuxiéme borne avant LFY1 ou le premier axe
de rotation Y1 est décalé vers I'avant d’'une distance
X12 de 10 millimétres par rapport au premier axe de
rotation Y1, selon la direction longitudinale X.

[0061] Il peut étre avantageux de décaler le premier
axe de rotation Y1 vers l'arriére afin de ramener le point
de pivot proche des zones de métatarses du pied. Idéa-
lement, il est préférable que I'axe soit entre I'extrémité
avant des métatarses et I'extrémité avant du pied et au
plus prés des métatarses pour améliorer I'efficacité de la
pousseée sur I'engin de sport. L'extrémité avant des mé-
tatarses se situe a environ 60 a 80 millimetres de I'ex-
trémité avant du pied.

[0062] Dans les modes de réalisation précédents, et
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comme illustré aux figures 18 et 19, la distance X2 entre
le deuxiéme axe de rotation Y2 et 'extrémité avant 3F du
semelage, selon une direction horizontale X, est préfé-
rentiellement comprise entre 10 et 20 millimétres. Plus le
deuxieme axe de rotation Y2 est positionné vers I'avant,
plus on va faciliter 'amplitude de rotation lorsque la
chaussure esten prise avec le deuxiéme type de fixation,
sans risque d’interférence entre la fixation et une autre
partie de la chaussure. De plus, avantageusement, la
distance Z2 entre le deuxiéme axe de rotation Y2 et la
surface inférieure 3D du semelage, selon une direction
horizontale Z, est préférentiellement comprise entre10 et
17 millimétres.

[0063] Par ailleurs, le positionnement de I'organe de
guidage 311 plus en avant que celui des interfaces 32L,
32M permet de dégager davantage I'organe de guidage
de la chaussure. Cela peut ainsi faciliter I'utilisation de
'organe de guidage afin d’obtenir le positionnement
longitudinal du premier élément de connexion 31 en
vis-a-vis des éléments d’accroche (pion ou évidement)
du mécanisme du deuxiéme type de fixation. En effet,
I'organe de guidage est alors proche de I'extrémité avant
de la chaussure ce qui permet plus facilement la coopé-
ration avec un composant du deuxieme type de fixation
sans risque d’avoir une interférence avec une partie
antérieure de la chaussure. De plus, pour l'utilisateur,
cela est plus ergonomique d’avoir rapidement 'indexa-
tion longitudinal lorsqu’il approche sa chaussure de la
fixation, cela diminue le doute d’avoir manqué l'indexa-
tion lors du chaussage.

[0064] Pourassurer ce positionnement longitudinal, le
premier élément de connexion 31 peut comprendre, par
exemple, une génératrice d’indexation 3111 sous la
forme d’une ligne de contact s’étendant selon une direc-
tion transversale Y. Dans le cas ou I'organe de guidage
311 du premier élément de connexion 31 estun arbre, la
génératrice d’'indexation 3111 peut étre la génératrice du
cylindre formant I'arbre 31 la plus en avant selon une
direction verticale X. Cela peut étre une autre génératrice
du cylindre, cela dépend de la conception du deuxiéme
type de fixation.

[0065] Selon un mode de réalisation, 'organe de gui-
dage 311 est positionné longitudinalement par rapport
aux interfaces 32L, 32M de sorte que la position longi-
tudinale de la génératrice d’actionnement 3112 soit
comprise dans un intervalle délimité par une premiére
position arriere LRY1 ou la génératrice d’actionnement
3112 est décalée vers l'arriere de deux millimétres par
rapportau deuxiéme axe de rotation Y2, selon ladirection
longitudinale X et une deuxieme position avant LFY1ou
la génératrice d’actionnement 3112 est décalée vers
lavant de cing millimétres par rapport au deuxiéme
axe de rotation Y2, selon la direction longitudinale X.
Par ailleurs, I'organe de guidage 311 est positionné
verticalement par rapport aux interfaces 32L, 32M de
sorte que la génératrice d’actionnement 3112 soit déca-
|ée vers le bas d’une distance Z3112 compris entre 10 et
12 millimétres par rapport au deuxiéme axe de rotation
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Y2, selon la direction longitudinale Z. En respectant ces
contraintes dimensionnelles, cela permet d’étre
conforme aux préconisations requises pour I'utilisation
d’une grande majorité de fixation de ski de randonnée du
marché et plus particulierement pour disposer de la
fonction « step-in » de ces modéles. Ainsi, cela permet
de concevoir une chaussure compatible, sans aména-
gement, avec lesdites fixations de ski de randonnée du
marché.

[0066] Selon un mode de réalisation, I'organe de gui-
dage 311 de guidage est positionné en arriére par rapport
al'axe de rotation Y2, au-dela de la limite LRY1. Dans ce
cas, cette construction nécessite probablement une
conception adaptée des fixations de randonnée compa-
tibles si on souhaite maintenir une fonction « step-in » via
'organe de guidage 311, a savoir 'actionnement auto-
matique du mécanisme de la fixation lors du chaussage.
Alternativement, la fonction « step-in » peut étre réalisé
par un autre composant de la chaussure que I'organe de
guidage 311.

[0067] Parailleurs, le deuxiéme élément de connexion
32 peut servir a immobiliser la rotation de I'avant de la
chaussure lorsque la chaussure est en prise avec le
premier type de fixation via le premier élément de conne-
xion 31. Ainsi, le premier type de fixation peut compren-
dre un moyen d'immobilisation destiné a coopérer avec
le deuxieme élément de connexion 32 pour assurer ce
blocage. Ce moyen d’immobilisation peut étre similaire
au mécanisme du deuxieme type de fixation. Cette im-
mobilisation peut étre utile si 'utilisateur souhaite res-
treindre la mobilité de la chaussure, par exemple, lors de
phase de descente afin d’avoir un meilleur contréle sur
I'engin de glisse. Ce blocage angulaire peut étre obtenu
grace a cette construction permettant un positionnement
précis entre les deux éléments de connexion du fait de la
relation dimensionnelle directe entre ces deux éléments
de connexion.

[0068] Pour assurer cette immobilisation, les premier
Y1 et deuxieme Y2 axes de rotation doivent étre posi-
tionnés I'un par rapport a I'autre de maniére précise. Le
dimensionnement entre les deux axes peut avantageu-
sement étre celui défini précédemment.

[0069] L’invention ne se limite pas aux quelques mo-
des de réalisation décrits ci-dessus a titre d’exemple,
mais vise a protéger toute configuration équivalente. II
est ainsi possible de combiner ces modes de réalisation.
[0070] L’invention n’est pas limitée aux modes de réa-
lisation précédemment décrits mais s’étend a tous les
modes de réalisation couverts par les revendications
annexées.
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30. Insert de connexion
301. Support commun

3011. Bride latérale
3012. Alésage traversant

302. Rivet
31. Premier élément de connexion

310. Premier insert
311. Organe de guidage

3111. Génératrice d’'indexation
3112. Génératrice d’actionnement
3113. Extrémités coudées

312. Elément d’accroche
3121. Cylindre

32. Deuxieéme élément de connexion

320. Deuxieéme insert
32L. Interface latérale
32M. Interface médiale
321. Organe de liaison

321U. Surface supérieure
321D. Surface inférieure

33a. Corps du semelage unitaire
33b. Corps du semelage

34b. Patin

341b. Corps

33c. Plaque

33cD. Surface inférieure

34c. Patin

341c. Corps

341U. Surface supérieure
342. Décrochement
342U. Surface interface

Revendications

1. Chaussure de sport (1) destinée a coopérer alterna-
tivement avec un premier type de fixation et un
deuxieme type de fixation de sorte a connecter la
chaussure a un engin de sport, ces fixations per-
mettant chacune la rotation de la chaussure autour
d’'un axe transversal (Y) a I'axe longitudinal (X) de
I'engin de sport, la chaussure comprenant un seme-
lage (3) muni :

- d’'un premier élément de connexion (31) avec
le premier type de fixation, le premier élémentde
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connexion comprenant un organe de guidage
(311), sous la forme d’'une barre métallique,
définissant un premier axe de rotation (Y1) de
la chaussure et s’étendant selon une direction
transversale sur au moins une partie de la lar-
geur du semelage, 'organe de guidage compre-
nant une longueur libre apte a interagir avec le
premier type de fixation,

- d’'un deuxiéme élément de connexion (32)
avec le deuxiéme type de fixation, le deuxieme
élément de connexion comprenant des interfa-
ces (32L, 32M), respectivement au niveau des
bords latéral (3L) et médial (3M) avant du se-
melage, définissant un deuxiéme axe de rota-
tion (Y2) de la chaussure, caractérisée en ce
que

- soit les premier et deuxiéme éléments de
connexion forment une piéce unitaire (33a,
34b),

- soit les premier et deuxiéme éléments de
connexion sont deux composants distincts as-
semblés directement entre eux selon une sur-
face de contact commune (342U, 321D).

Chaussure de sport (1) selon la revendication 1
caractérisée en ce que les premier et deuxiéme
éléments de connexion sont surmoulés au méme
support (33a, 34b).

Chaussure de sport (1) selon I'une des revendica-
tions précédentes caractérisée en ce que le pre-
mier élément de connexion (31) et/ou le deuxieme
élément de connexion (32) est/sont surmoulé(s)
dans une matrice plastique, par un procédé d’injec-
tion.

Chaussure de sport (1) selon I'une des revendica-
tions précédentes caractérisée en ce que les pre-
mier et deuxiéme éléments de connexion sont mé-
nagés dans un patin (34b) rapporté, de maniéere
amovible, a un corps (33b) du semelage.

Chaussure de sport (1) selon la revendication 1
caractérisée en ce qu’un élément de connexion
(31, 32), distinct de I'autre élément de connexion
(32, 31), est au moins partiellement intercalé entre
une surface inférieure (33cD) d’'un composant (33c)
du semelage (3) etl'autre élément de connexion (32,
31).

Chaussure de sport (1) selon I'une des revendica-
tions précédentes caractérisée en ce que les inter-
faces du deuxiéme élément de connexion forment
respectivement

- un premier évidement latéral (32L) disposé au
niveau du bord latéral (3L) avant du semelage,
- un deuxiéme évidement médial (32M) disposé
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10.

1.

12,

13.

au niveau du bord médial (3M) avant du seme-
lage,

les premier et deuxiéme évidements étant alignés
selon un axe transversal (Y2) a I'axe longitudinal (X)
du semelage.

Chaussure de sport (1) selon I'une des revendica-
tions précédentes caractérisée en ce que le pre-
mier axe de rotation (Y1) est plus proche de la face
inférieure (3D) du semelage que le deuxiéme axe de
rotation (Y2).

Chaussure de sport (1) selon I'une des revendica-
tions précédentes caractérisée en ce que le pre-
mier élément de connexion (31) comprend une gé-
nératrice d’actionnement (3112) qui estdécalée vers
le bas d’une distance (Z3112) comprise entre quatre
etquinze millimétres par rapport au deuxiéme axe de
rotation (Y2), selon la direction longitudinale (Z),
cette distance (Z3112) étant préférentiellement
comprise entre dix et douze millimétres.

Chaussure de sport (1) selon I'une des revendica-
tions précédentes caractérisée en ce que la dis-
tance (X2) entre le deuxiéme axe de rotation (Y2) et
I'extrémité avant (3F) du semelage, selon une direc-
tion horizontale (X), est comprise entre 10 et 20
millimétres.

Chaussure de sport (1) selon I'une des revendica-
tions précédentes caractérisée en ce que le pre-
mier axe de rotation (Y1) est décalé vers I'arriére par
rapport au deuxiéeme axe de rotation (Y2) d’'une
distance (X12) comprise entre 0 et 70 millimétres.

Chaussure de sport (1) selon I'une des revendica-
tions précédentes caractérisée en ce que le pre-
mier axe de rotation (Y1) est décalé vers I'arriére par
rapport a I'extrémité avant (3F) du semelage d’une
distance supérieure a cing millimétres.

Chaussure de sport (1) selon I'une des revendica-
tions précédentes caractérisée en ce que la lon-
gueur libre de l'organe de guidage (311) est logée
dans un évidemment inférieur du semelage ou du
patin amovible du semelage situé dans la partie
antérieure du semelage de sorte a permettre I'acces
ala barre métallique depuis le dessous du semelage
afin de permettre la connexion entre I'organe de
guidage (311) et premier type de fixation.

Chaussure de sport (1) selon I'une des revendica-
tions précédentes caractérisée en ce que la lon-
gueur libre de barre métallique est uniquement dis-
posée entre les bords latéraux (3L, 3M) du semelage
(3), sans aucune extension latérale au-dela des
bords latéral (3L) et médiale (3M) du semelage.
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15.
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Chaussure de sport (1) selon I'une des revendica-
tions précédentes caractérisée en ce que I'organe
de liaison (311) est solidarisé au semelage (3) de
sorte qu’il N’y ait pas de degré de mobilité entre
I'organe de liaison (311) et un élément (33a, 34b)
du semelage lorsque la chaussure est assemblée et
non connectée au premier type de fixation.

Chaussure de sport (1) selon I'une des revendica-
tions précédentes caractérisée en ce que la chaus-
sure est destinée a la pratique du ski de fond, du ski
de randonnée ou du ski sur route.
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