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(57)  Eswird ein Sammelbehalter (140) beschrieben,
der ausgebildet ist, in eine Behalter-Aussparung (150)
einer Reinigungsvorrichtung (100) eingesetzt zu werden.
Der Sammelbehalter (140) umfasst einen Grundbehalter
(205) und einen Deckel (202), der ausgebildet ist, den
Grundbehalter (205) zu bedecken. Der Sammelbehalter
(140) umfasst ferner zumindest ein Fiihrungselement
(211, 212), das ausgebildet ist, mit zumindest einem

komplementaren Fihrungselement (221, 222, 421) der
Behalter-Aussparung (150) der Reinigungsvorrichtung
(100) zu interagieren, sodass der Sammelbehalter
(140) beim Herausnehmen aus der Behalter-Ausspa-
rung (150) durch das Fihrungselement (211, 212) auto-
matisch von einer waagerechten Ausrichtung in eine
gekippte Ausrichtung uberfuhrt wird.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Reinigungsvorrich-
tung, insbesondere einen Reinigungsroboter, mit einem
herausnehmbaren Sammelbehélter. Des Weiteren be-
trifft die Erfindung einen Sammelbehalter fur eine Reini-
gungsvorrichtung.

[0002] Eine Reinigungsvorrichtung, insbesondere ei-
ne Saugvorrichtung, weist typischerweise eine Saugdu-
se mit einem Saugmund auf, Uber die mittels eines Luft-
stroms Verunreinigungen bzw. Schmutz, insbesondere
Staubpartikel, von einer zu reinigenden Oberflache, auf-
gesaugt werden. Der Luftstrom kann durch ein Geblése
bewirkt werden. Durch den Luftstrom wird der Schmutz
von dem Saugmund, uber einen Saugkanal, in einen

Schmutzsammelbehalter der Reinigungsvorrichtung
gefordert.
[0003] Aus dem Stand der Technik ist beispielsweise

die DE 102017 208 969 A1 bekannt, welche eine Staub-
abscheideeinheit fiir einen Staubsauger oder Staubsau-
groboter offenbart, die zumindest eine Verriegelungsein-
heit zur l6sbaren Fixierung der Staubabscheideeinheit
an dem Staubsauger aufweist.

[0004] Zum Entleeren des Sammelbehalters kann der
Nutzer der Reinigungsvorrichtung den Sammelbehalter
aus der Reinigungsvorrichtung entnehmen und zu einem
Abfalleimer bringen. Dabei kann es ggf. vorkommen,
dass bei der Entnahme unbeabsichtigt Schmutzpartikel
durch eine Offnung aus dem Sammelbehélter heraus-
fallen.

[0005] Das vorliegende Dokument befasst sich mit der
technischen Aufgabe, einen Sammelbehéalter und eine
Reinigungsvorrichtung mit einem Sammelbehalter be-
reitzustellen, die eine komfortable sichere Entnahme des
Sammelbehalters ermdglichen, ohne dass dabei
Schmutzpartikel aus dem Sammelbehalter herausfallen
kénnen.

[0006] Die Aufgabe wird jeweils durch die Gegenstan-
de dereinzelnen unabhangigen Patentanspriiche geldst.
Vorteilhafte Ausfihrungsformen sind insbesondere in
den abhangigen Patentanspriichen definiert, in nach-
folgender Beschreibung beschrieben oder in der beige-
flgten Zeichnung dargestellt.

[0007] Gemal einem Aspektwird ein Sammelbehalter
beschrieben, der ausgebildet ist, in eine Reinigungsvor-
richtung, insbesondere in einen Reinigungsroboter, ein-
gesetzt zu werden, und der ausgebildet ist, wahrend des
Reinigungsbetriebs der Reinigungsvorrichtung
Schmutzpartikel aufzunehmen. Die Reinigungsvorrich-
tung weist eine Behalter-Aussparung auf, in die der
Sammelbehalter eingesetzt werden kann.

[0008] Der Sammelbehalter umfasst einen Grundbe-
hélter, der typischerweise eine Filtereinheit aufweist. Die
Filtereinheit kann ausgebildet sein, Schmutzpartikel aus
dem Saugluftstrom der Reinigungsvorrichtung in dem
Grundbehalter zuriickzuhalten. Das Geblase der Reini-
gungsvorrichtung (zur Erzeugung des Saugluftstroms)
kann in Strdmungsrichtung hinter der Filtereinheit ange-
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ordnet sein. Der Grundbehalter kann z. B. quaderférmig
oder zylinderférmig ausgebildet sein.

[0009] Der Grundbehélter kann eine Entleer-Offnung
zum Entleeren des Grundbehalters aufweisen. Der
Saugluftstrom mit den Schmutzpartikeln kann durch
die Entleer-Offnung in den Sammelbehélter eintreten.
Der Saugluftstrom kann durch die Filtereinheit gesogen
werden, sodass die Schmutzpartikel durch die Filterein-
heitin dem Grundbehalter des Sammelbehalters zurtick-
gehalten werden.

[0010] DerSammelbehalter umfassteinen Deckel, der
ausgebildet ist, den Grundbehalter, insbesondere die
Entleer-Offnung des Grundbehalters, zu bedecken, so-
dass von dem Deckel das Herausfallen von Schmutz-
partikeln aus dem Sammelbehalter unterbunden wird.
Der Deckel kann ggf. Uber eine Schwenkachse an dem
Grundbehalter schwenkbar gelagert sein. Der Deckel
kann eine (ggf. durch eine Klappe verschlieRbare) Saug-
kanal-Offnung zur Aufnahme des Saugluftstroms mitden
Schmutzpartikeln aufweisen.

[0011] Der Sammelbehalter umfasst ferner zumindest
ein Fuhrungselement, das ausgebildet ist, mit zumindest
einem komplementéaren Flihrungselement der Behalter-
Aussparung der Reinigungsvorrichtung zu interagieren,
sodass der Sammelbehalter beim Herausnehmen aus
der Behalter-Aussparung durch das Fiihrungselement
automatisch von einer (im Wesentlichen und/oder vor-
wiegend) waagerechten Ausrichtung in eine (mit dem
Deckel nach oben) gekippte Ausrichtung Uberfiihrt wird.
Dabei kdnnen in der waagerechten Ausrichtung der De-
ckel und der Grundbehélter des Sammelbehaélters auf
(zumindest nahezu) gleicher Hohe relativ zu der Reini-
gungsvorrichtung angeordnet sein. In der gekippten Aus-
richtung kann der Deckel relativ zu der Reinigungsvor-
richtung (zumindest teilweise bzw. zumindest der hdchs-
te Punkt) hdher angeordnet sein, als der Grundbehalter.
[0012] Der Deckel kann entlang der Langsachse des
Sammelbehalters gegentber der Grundflache des
Grundbehalters angeordnet sein. Mit anderen Worten,
der Sammelbehalter kann eine Langsachse aufweisen,
die sich von der Grundflache des Grundbehalters zu dem
Deckel hin erstreckt. Die Reinigungsvorrichtung kann
eine Langsachse aufweisen, die im Reinigungsbetrieb
der Reinigungsvorrichtung (im Wesentlichen und/oder
vorwiegend) parallel zu der Flache angeordnet ist, die
von der Reinigungsvorrichtung gereinigt wird (und die
typischerweise der Bewegungsrichtung der Reinigungs-
vorrichtung entspricht). Beispielsweise kann die Langs-
achse der Reinigungsvorrichtung wahrend des Reini-
gungsbetriebs der Reinigungsvorrichtung einen Winkel
zu der Flache aufweisen, die von der Reinigungsvor-
richtung gereinigt wird, der betraglich kleiner als 10°,
bevorzugt kleiner als 5° oder kleiner als 2°, ist. Allgemein
sei angemerkt, dass wenn in diesem Dokument be-
schrieben wird, dass zwei Achsen und/oder Richtungen
(im Wesentlichen) parallel sind, dies bevorzugt bedeutet,
dass die zwei Achsen und/oder Richtungen einen Winkel
zueinander aufweisen, der betraglich kleiner als 10°,
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bevorzugt kleiner als 5° oder kleiner als 2°, ist.

[0013] Inderwaagerechten Ausrichtung des Sammel-
behalters kann die Langsachse des Sammelbehalters
(im Wesentlichen und/oder nahezu) parallel zu der
Langsachse der Reinigungsvorrichtung ausgerichtet
sein (mit einem Kippwinkel von (nahezu) Null, z. B. mit
einem Kippwinkel von 10° oder weniger, insbesondere 5°
oder weniger oder 2° oder weniger). Andererseits kdn-
nen in der gekippten Ausrichtung die Langsachse des
Sammelbehalters und die Langsachse der Reinigungs-
vorrichtung einen Kippwinkel gréfRer Null bilden. Der
Kippwinkel kann 20° oder mehr, insbesondere 40° oder
mehr, sein.

[0014] Es wird somit ein Sammelbehalter beschrie-
ben, der ein oder mehrere Flihrungselemente aufweist,
durch die der Sammelbehalter beim Herausnehmen des
Sammelbehalters aus der Behalter-Aussparung der Rei-
nigungsvorrichtung automatisch in eine (mit dem Deckel
nach oben) gekippte Ausrichtung Gberfiihrt wird. So kann
eine komfortable und sichere Entnahme des Sammel-
behalters bewirkt werden.

[0015] Der Sammelbehalter kann als Fuhrungsele-
ment an zumindest einer Seitenwand zumindest einen
Fuhrungsstift aufweisen, der ausgebildet ist, in eine ent-
sprechende Fihrungsschiene (insbesondere in eine
Flhrungsnut) an zumindest einer Seitenwand der Be-
halter-Aussparung einzugreifen. Die Seitenwand des
Sammelbehalters kann (im Wesentlichen und/oder Gber-
wiegend und/oder nahezu) parallel zu der Langsachse
des Sammelbehalters angeordnet sein. In entsprechen-
der Weise kann die Seitenwand der Behalter-Ausspa-
rung (im Wesentlichen und/oder Gberwiegend und/oder
nahezu) parallel zu der Langsachse der Reinigungsvor-
richtung angeordnet sein. Durch die Bereitstellung von
ein oder mehreren Fiihrungsstiften kann das Ankippen
des Sammelbehalters beim Herausnehmen in beson-
ders effizienter Weise bewirkt werden.

[0016] Der Sammelbehalter weist entlang der Quer-
achse des Sammelbehalters typischerweise zwei ge-
genuberliegende Seitenwande auf. In entsprechender
Weise weist die Behdlter-Aussparung typischerweise
zwei gegenlberliegende Seitenwande auf. Der Sammel-
behalter weist bevorzugt an beiden Seitenwanden je-
weils zumindest einen Flhrungsstift, insbesondere je-
weils zwei Fihrungsstifte, auf. So kann das Ankippen
des Sammelbehalters beim Herausnehmen in beson-
ders zuverlassiger Weise bewirkt werden.

[0017] Der Sammelbehélter kann an einer oder beiden
Seitenwanden jeweils einen dem Deckel zugewandten
vorderen Fuhrungsstift und einen von dem Deckel ab-
gewandten hinteren Fuhrungsstift aufweisen. Der hinte-
re Fihrungsstift kann in Bezug auf die Hochachse des
Sammelbehélters héher, insbesondere um 30% oder
mehr der Gesamthéhe des Sammelbehélters (entlang
der Hochachse) hoéher, angeordnet sein, als der vordere
Fuhrungsstift. Durch die Verwendung von zwei Fih-
rungsstiften (an beiden Seitenwanden), die unterschied-
lich hoch angeordnet sind, kann in besonders zuverlas-
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siger Weise ein Ankippen des Sammelbehélters beim
Herausnehmen bewirkt werden.

[0018] Wie bereits weiter oben dargelegt, kann der
Deckel Uber eine Schwenkachse schwenkbar an dem
Grundbehalter gelagert sein. Der Sammelbehalter kann
eine elastische Dichtung aufweisen, die an der Innen-
wand des Grundbehalters und an der Innenwand des
Deckels befestigt ist und die die Schwenkachse bedeckt.
So koénnen in besonders zuverlassiger Weise ein Ver-
schmutzen und ein Verklemmen der Schwenkachse ver-
mieden werden.

[0019] Gemal einem weiteren Aspekt wird eine Reini-
gungsvorrichtung, insbesondere ein Reinigungsroboter,
beschrieben. Die Reinigungsvorrichtung umfasst typi-
scherweise eine Reinigungseinheit (z. B. eine Saugein-
heit), die eingerichtet ist, eine Flache zu reinigen, z. B.
eine Flache auf der die Reinigungsvorrichtung angeord-
net ist und/oder auf der sich die Reinigungsvorrichtung
(ggf. autonom) bewegt. Die Reinigungsvorrichtung kann
ferner den in diesem Dokument beschriebenen Sammel-
behalter zur Aufnahme von Schmutzpartikeln aufweisen.
Des Weiteren kann die Reinigungsvorrichtung einen
Saugkanal umfassen, der die Reinigungseinheit fluidlei-
tend mit dem Sammelbehalter verbindet, und ein Ge-
blase umfassen, das ausgebildet ist, einen Saugluft-
strom durch die Reinigungseinheit und durch den Saug-
kanal bis zu dem Sammelbehalter zu bewirken.

[0020] Die Reinigungsvorrichtung umfasst insbeson-
dere eine Behalter-Aussparung zur Aufnahme eines
Sammelbehalters fir Schmutzpartikel. Des Weiteren
umfasst die Reinigungsvorrichtung zumindest ein Fuh-
rungselement, das ausgebildet ist, mit zumindest einem
komplementaren Fihrungselement des Sammelbehal-
ters zu interagieren, sodass der Sammelbehalter beim
Herausnehmen aus der Behalter-Aussparung durch das
Flhrungselement automatisch von der waagerechten
Ausrichtung in die (mit dem Deckel des Sammelbehal-
ters nach oben) gekippte Ausrichtung Gberfiihrt wird.
[0021] Wie bereits dargelegt, kann die Reinigungsvor-
richtung als Flihrungselement an zumindest einer Sei-
tenwand der Behalter-Aussparung zumindest eine Flh-
rungsschiene (insbesondere eine Fiihrungsnut) aufwei-
sen, die ausgebildet ist, den entsprechenden Flihrungs-
stift an einer Seitenwand des Sammelbehalters aufzu-
nehmen. Die zumindest eine Fiihrungsschiene kann sich
ausgehend von der Oberseite der Reinigungsvorrich-
tung entlang der Hochachse der Reinigungsvorrichtung
in die Behalter-Aussparung hinein erstrecken. Ferner
kann die Fuhrungsschiene an der Oberseite der Reini-
gungsvorrichtung eine trichterférmige VergréRerung auf-
weisen, durch die das Einfadeln des entsprechenden
Flhrungsstiftes (beim Einsetzen des Sammelbehalters)
erleichtert wird.

[0022] Die Behalter-Aussparung weist typischerweise
zwei entlang der Querachse der Reinigungsvorrichtung
gegenuberliegende Seitenwande auf. Bevorzugt weist
die Behalter-Aussparung an beiden Seitenwanden je-
weils zumindest eine Fihrungsschiene, insbesondere
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jeweils zumindest zwei Fuhrungsschienen, auf. So kann
das Ankippen des Sammelbehalters beim Herausneh-
men in besonders zuverlassiger Weise bewirkt werden.
[0023] Die Reinigungsvorrichtung kann an ein oder
beiden Seitenwanden der Behalter-Aussparung (jeweils)
entlang der Langsachse der Reinigungsvorrichtung eine
dem Deckel des Sammelbehélters zugewandte erste
vordere Fiihrungsschiene und eine dem Deckel abge-
wandte hintere Fuhrungsschiene aufweisen. Die hintere
Fuhrungsschiene kann an einer hinteren Position gerad-
linig entlang der Hochachse der Reinigungsvorrichtung
in die Behalter-Aussparung hinein verlaufen. Die erste
vordere Fihrungsschiene kann ausgehend von einer
vorderen Position an der Oberseite der Reinigungsvor-
richtung entlang der Hochachse der Reinigungsvorrich-
tung in die Behalter-Aussparung hinein verlaufen. Dabei
kann die erste vordere Flhrungsschiene ausgehend von
der vorderen Position mit zunehmender Eindringtiefe in
der Behalter-Aussparung zu der hinteren Position hin
gekrimmt sein. Durch die Bereitstellung einer gekrimm-
ten FUhrungsschiene kann das Ankippen des Sammel-
behalters beim Herausnehmen in besonders effizienter
und zuverlassiger Weise bewirkt werden.

[0024] Die Reinigungsvorrichtung kann an einer oder
beiden Seitenwanden der Behalter-Aussparung (jeweils)
eine zweite (geradlinige) vordere Fiihrungsschiene auf-
weisen, die entlang der Hochachse der Reinigungsvor-
richtung parallel zu der hinteren Flihrungsschiene in die
Behalter-Aussparung hinein verlauft (an einer Position,
die zwischen der hinteren und der vorderen Position
angeordnet ist).

[0025] Die zweite vordere Filhrungsschiene kann sich
an einer bestimmten Eindringtiefe in die Behalter-Aus-
sparung mit der ersten (gekrimmten) vorderen Fih-
rungsschiene vereinen. An der bestimmten Eindringtiefe
kann eine Weiche angeordnet sein. Die Weiche kann
derart ausgebildet sein (z. B. durch Verwendung einer
Feder, die die Weiche in einer definierten Lage halt), dass

* ein FUhrungsstift beim Einsetzen des Sammelbe-
hélters in die Behalter-Aussparung ab der bestimm-
ten Eindringtiefe (durch die Weiche) von der zweiten
vorderen Fihrungsschiene zu der ersten vorderen
Fihrungsschiene gefiihrt wird (sodass der Sammel-
behalter in der waagerechten Ausrichtung in die
Behalter-Aussparung eingesetzt werden kann); und
+ der Fihrungsstift beim Herausnehmen des Sam-
melbehalters aus der Behalter-Aussparung (durch
die Weiche) an der zweiten vorderen Flhrungs-
schiene vorbeigefiihrt und in der ersten vorderen
Fihrungsschiene gehalten wird (sodass der Sam-
melbehalter beim Herausnehmen aus der Behalter-
Aussparung in die gekippte Ausrichtung Uberfihrt
wird).

[0026] Durchdie Bereitstellung einer zweiten vorderen
(geradlinigen) Flihrungsschiene kann der Komfort beim
Einsetzen und Herausnehmen des Sammelbehalters
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weiter erhdht werden.

[0027] Esistzubeachten, dass jegliche Aspekte desin
diesem Dokument beschriebenen Sammelbehalters un-
d/oder der in diesem Dokument beschriebenen Reini-
gungsvorrichtung in vielfaltiger und/oder beliebiger Wei-
se miteinander kombiniert werden kénnen. Insbesonde-
re kénnen die Merkmale der Patentanspriiche in viel-
faltiger und/oder beliebiger Weise miteinander kombi-
niert werden.

[0028] Im Weiteren wird die Erfindung anhand von in
der beigefiigten Zeichnung dargestellten Ausflihrungs-
beispielen ndher beschrieben. Dabei zeigen:

Figuren 1a und 1b einen beispielhaften Reinigungs-
roboter als Beispiel fir eine Reinigungs- und/oder
Saugvorrichtung in unterschiedlichen perspektivi-
schen Ansichten;

Figur 1c beispielhafte Komponenten einer Reini-
gungsvorrichtung;

Figuren 2a bis 2e einen beispielhaften Sammelbe-
halter und eine beispielhafte Behalter-Aussparung
einer Reinigungsvorrichtung;

Figuren 3a bis 3c beispielhafte Fiihrungsschienen;
Figuren 4a bis 4c beispielhafte Fiihrungsscheinen
mit einer Flihrungsweiche; und

Figuren 5a bis 5b einen Sammelbehalter mit einer
Dichtung.

[0029] Wie eingangs dargelegt, befasst sich das vor-
liegende Dokument damit, das unbeabsichtigte Heraus-
fallen von Schmutz aus einem Sammelbehalter beim
Herausnehmen des Sammelbehalters aus einer Reini-
gungsvorrichtung in effizienter und zuverlassiger Weise
zu vermeiden. In diesem Zusammenhang zeigen Fig. 1a
die Oberseite 121 und Fig. 1b die Unterseite 122 eines
Reinigungsroboters 100 als Beispiel fir eine Reinigungs-
vorrichtung, insbesondere als Beispiel fiir eine Saugvor-
richtung. Die spezifisch fiir einen Reinigungsroboter be-
schriebenen Aspekte gelten allgemein fiir eine Reini-
gungsvorrichtung.

[0030] Die Unterseite 122 istim Saugbetrieb des Rei-
nigungsroboters 100 dem zu reinigenden Boden bzw. der
zu reinigenden Flache eines Reinigungsbereichs, etwa
eines Raumes, zugewandt. Die Unterseite 122 des Rei-
nigungsroboters 100 weist typischerweise ein oder meh-
rere Antriebseinheiten 101 (mit ein oder mehreren An-
triebsradern) auf, durch die der Reinigungsroboter 100
selbststandig bewegt werden kann, um unterschiedliche
Bereiche eines Bodens zu reinigen. Des Weiteren kann
der Reinigungsroboter 100 ein oder mehrere Flihrungs-
und/oder Stiitzelemente 104 (z. B. nicht angetriebene
Rader) aufweisen, die eine stabile Bewegung des Reini-
gungsroboters 100 uber den zu reinigenden Boden er-
moglichen. AulRerdem umfasst ein Reinigungsroboter
100 typischerweise ein oder mehrere Reinigungseinhei-
ten 106 (insbesondere Saugdisen), die eingerichtet
sind, den Boden unter dem Reinigungsroboter 100 zu
reinigen.
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[0031] Eine Reinigungseinheit 106 (insbesondere eine
Saugdiise) kann eine Biirstenwalze 102 aufweisen, die
ausgebildet ist, sich um eine Rotationsachse zu drehen,
wobei die Rotationsachse typischerweise parallel zu der
Unterseite 122 des Reinigungsroboters 100 angeordnet
ist. Die Burstenwalze 102 kann dazu verwendet werden,
Staub und/oder Verunreinigungen auf dem zu reinigen-
den Boden mechanisch vondem Boden zu l6sen, sodass
der Staub und/oder die Verunreinigungen mit erhéhter
Zuverlassigkeit in den Saugmund 107 der Reinigungs-
einheit 106 gesogen werden kdnnen.

[0032] An der Oberseite 121 des Reinigungsroboters
100 kann eine Benutzerschnittstelle angeordnet sein, die
es einem Nutzer des Reinigungsroboters 100 ermdglicht,
Steuereingaben zu tatigen. Auflerdem kann der Reini-
gungsroboter 100 an einer Seitenwand 123 (z. B. an
einer Seitenwand 123 im Frontbereich des Reinigungs-
roboters 100) einen StolRfanger 105 umfassen, wobei an
dem StoRfanger 105 ein StoRsensor angeordnet sein
kann, der eingerichtet ist, Sensordaten zu erfassen, die
anzeigen, ob der Reinigungsroboter 100 in Bewegungs-
richtung 120 gegen ein Hindernis gestolRen ist oder nicht.
Das Auslésen des StoR3sensors (aufgrund der Auslen-
kung des Stol3fangers 105) durch ein Hindernis kann z.
B. bewirken, dass sich der Reinigungsroboter 100 um
seine, senkrecht auf dem Boden stehende, Vertikal- bzw.
Hochachse dreht, und dadurch die Bewegungsrichtung
120 andert, um dem Hindernis auszuweichen.

[0033] Des Weiteren weist ein Reinigungsroboter 100
typischerweise ein oder mehrere Umfeldsensoren 110
auf (siehe Fig. 1c), die eingerichtet sind, Umfeld- bzw.
Sensordaten in Bezug auf das Umfeld des Reinigungs-
roboters 100 zu erfassen. Die ein oder mehreren Um-
feldsensoren 110 kénnen umfassen: eine oder mehrere
Bildkameras, ein oder mehrere Ultraschallsensoren, ein
oder mehrere taktile und/oder optische Abstandssenso-
ren, ein oder mehrere akustische Sensoren, ein oder
mehrere Temperatursensoren, ein oder mehrere Lidar-
und/oder Radarsensoren, etc. Eine Steuereinheit 130
des Reinigungsroboters 100 kann eingerichtet sein,
auf Basis der Umfelddaten digitale Karteninformation
in Bezug auf den zu reinigenden Reinigungsbereich zu
ermitteln und ggf. auf einer Speichereinheit 111 des
Reinigungsroboters 100 zu speichern. Der Reinigungs-
roboter 100 kann die digitale Karteninformation nutzen,
um sich innerhalb des Reinigungsbereichs (z. B. inner-
halb eines Raums) selbststandig zu orientieren und/oder
um eine Fahrroute zur Reinigung des Reinigungsbe-
reichs festzulegen.

[0034] Fig. 1c zeigt ein kartesisches Koordinatensys-
tem mit einer Langsachse (d. h. mit einer x-Achse), mit
einer Querachse (d. h. mit einer y-Achse) und mit einer
Hochachse (d. h. mit einer z-Achse). Die Bewegungs-
richtung 120 der Reinigungsvorrichtung 100 entspricht
typischerweise der Ladngsachse. Die Rotationsachse der
Birstenwalze 102 verlauft typischerweise entlang der
Querachse.

[0035] Die Reinigungsvorrichtung 100 weist typischer-
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weise einen Sammelbehalter 140 auf, der in eine Be-
halter-Aussparung 150 der Reinigungsvorrichtung 100
eingesetzt bzw. aus der Behalter-Aussparung 150 der
Reinigungsvorrichtung 100 herausgenommen werden
kann. In den Figuren 2a und 2b ist veranschaulicht,
wie der Sammelbehalter 140 aus der Behalter-Ausspa-
rung 150 der Reinigungsvorrichtung 100 herausgenom-
men werden kann. Ferner zeigen Figuren 2c und 2d eine
beispielhafte Behalter-Aussparung 150 mit Fihrungs-
schienen (insbesondere Nuten) 221, 222 und Fig. 2e
zeigt einen beispielhaften Sammelbehalter 140 mit ent-
sprechenden Fiihrungsstiften 211,212, die beim Heraus-
nehmen bzw. bei Einsetzen des Sammelbehalters 140in
den entsprechenden Fiihrungsschienen 221, 222 be-
wegt werden kdnnen.

[0036] Der Sammelbehalter 140 kann einen Grundbe-
halter 205 aufweisen, der mit einem Deckel 202 bedeckt
werden kann. Der Deckel 202 kann z. B. Uiber ein Gelenk
und/oder Uber eine Schwenkachse schwenkbar an dem
Grundbehalter 205 gelagert sein. An dem Deckel 202
kann ein Griff 204 zum Offnen des Deckels 202 und/oder
zum Herausnehmen des Sammelbehalters 140 aus der
Behalter-Aussparung 150 angeordnet sein. Der Grund-
behalter 205 kann an einer Behalterwand eine Filterein-
heit 203 aufweisen, durch die Saugluft gesogen wird. Die
Filtereinheit 203 kann ausgebildet sein, Schmutzpartikel,
die von der Reinigungsvorrichtung 100 iber den Saug-
mund 107 in den Sammelbehalter 140 gesogen wurden,
aus der Saugluft herauszufiltern, sodass die Schmutz-
partikel in dem Sammelbehalter 140 zurlickbleiben.
[0037] Andem Sammelbehalter 140, insbesondere an
dem Deckel 202 des Sammelbehalters 140, kann eine
Saugkanal-Offnung 201 angeordnet sein, {iber die die
Saugluft (mit den Schmutzpartikeln) in den Sammelbe-
halter 140 gelangt. An der Saugkanal-Offnung 201 kann
eine Klappe vorgesehen sein, mit der die Saugkanal-
Offnung 201 verschlossen werden kann (wenn die Reini-
gungsvorrichtung 100 nichtim Reinigungsbetrieb betrie-
ben wird). Die Klappe kann derart ausgebildet sein, dass
sich die Klappe automatisch 6ffnet (z. B. aufgrund des
Saugluftstroms), wenn die Reinigungsvorrichtung 100im
Reinigungsbetrieb betrieben wird.

[0038] Es kann insbesondere dann, wenn die Saug-
kanal-Offnung 201 des Sammelbehélters 140 nicht mit
einer Klappe bedeckt werden kann, vorkommen, dass
Schmutzpartikel beim Herausnehmen des Sammelbe-
halters 140 aus der Behalter-Aussparung 150 aus dem
Sammelbehalter 140 herausfallen, z. B. wenn der Sam-
melbehalter 140 waagerecht oder mit der Saugkanal-
Offnung 201 nach unten herausgenommen wird. Der
Sammelbehalter 140 und die Behalter-Aussparung
150 kénnen daher derart ausgebildet sein, dass die
Saugkanal-Offnung 201 und/oder der Deckel 202 beim
Herausnehmen des Sammelbehalters 140 automatisch
nach oben ausgerichtet werden. Dies kann durch die in
den Figuren 2c und 2d dargestellten Flihrungsschienen
221, 222 und die in Fig. 2e dargestellten Flihrungsstifte
211,212 (allgemein Fihrungselemente) bewirkt werden.
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[0039] Der Sammelbehalter 140 kann eine Langsach-
se aufweisen, die sich von der Grundflache des Grund-
behalters 205 zu dem Deckel 202 des Sammelbehalters
140, insbesondere zu der Entleer-Offnung des Grund-
behalters 205, erstreckt. Das Gelenk des Sammelbehal-
ters 140 kann ausgebildet sein, den Deckel um eine
Schwenkachse zu schwenken, die parallel zu der Quer-
achse des Sammelbehalters 140 verlauft. Die Hochach-
se des Sammelbehélters 140 kann senkrecht zu der
Langsachse und der Querachse angeordnet sein. Im
eingesetzten Zustand des Sammelbehalters 140 kén-
nen: die Langsachse des Sammelbehélters 140 der
Langsachse der Reinigungsvorrichtung 100 entspre-
chen, die Querachse des Sammelbehalters 140 der
Querachse der Reinigungsvorrichtung 100 entsprechen,
und/oder die Hochachse des Sammelbehalters 140 der
Hochachse der Reinigungsvorrichtung 100 entsprechen.
[0040] Der Sammelbehalter 140 kann z. B. eine Qua-
derform aufweisen. Ferner kann der Sammelbehalter
140 entlang der Querachse eine erste Seitenwand und
eine gegeniberliegende zweite Seitenwand aufweisen.
An beiden Seitenwanden kénnen jeweils zwei Stifte 211,
212 angeordnet sein. Die Behalter-Aussparung 150 ist
typischerweise entsprechend und/oder komplementéar
zu der Form des Sammelbehalters 140 ausgebildet.
Die Behalter-Aussparung 150 kann entlang der Quer-
achse (der Reinigungsvorrichtung 100) eine erste Sei-
tenwand und eine gegenilberliegende zweite Seiten-
wand aufweisen. In beiden Seitenwénden kdénnen je-
weils zwei FlUhrungsschienen 221, 222 (fir die ent-
sprechenden Stifte 212, 212 des Sammelbehalters
140) angeordnet sein.

[0041] An den Seitenwanden des Sammelbehalters
140 kann jeweils ein (in Bezug auf die Langsachse)
vorderer Stift 211 und ein hinterer Stift 212 angeordnet
sein, wobei der vordere Stift 211 ndher an der Saugkanal-
Offnung 201 angeordnet ist, als der hintere Stift 212. Der
hintere Stift 212 kann in Bezug auf die Hochachse héher
angeordnet sein, als der vordere Stift 211.

[0042] In entsprechender Weise kann an den Seiten-
wanden der Behalter-Aussparung 150 jeweils eine (in
Bezug auf die Langsachse) vorderer Flihrungsschiene
221 (fur den jeweils vorderen Stift 211) und eine hintere
Fihrungsschiene 222 (fir den jeweils hinteren Stift 212)
angeordnet sein, wobei die vordere Schiene 221 naher
an dem Saugkanal angeordnet ist, als die hintere Schie-
ne 222.

[0043] In den Figuren 3a bis 3c sind unterschiedliche
Anordnungen der Stifte 211, 212 in den entsprechenden
Schienen 221, 222 beim Herausnehmen des Sammel-
behalters 140 aus der Behalter-Aussparung 150 darge-
stellt. Fig. 3a zeigt die Anordnung der Stifte 211, 212,
wenn der Sammelbehalter 140 vollstandig in der Behal-
ter-Aussparung 150 eingesetzt ist (z. B. wahrend des
Reinigungsbetriebs der Reinigungsvorrichtung 100). Der
Sammelbehélter 140 befindet sich in der waagerechten
Ausrichtung.

[0044] Fig. 3b veranschaulicht eine Situation, bei der
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der Sammelbehalter 140 waagerecht (d. h. mit horizontal
ausgerichteter Langsachse) angehoben wurde. Auf-
grund der Krimmung der vorderen Schiene 221 kann
der Sammelbehalter 140 nur bis zu einer bestimmten
Hohe waagerecht angehoben werden. Ab der in Fig. 3b
dargestellten Stelle muss der Sammelbehalter 140 um
die Querachse nach hinten gedreht werden, um den
effektiven Abstand zwischen den beiden Stiften 211,
212 (entlang der Langsachse der Reinigungsvorrichtung
100) zu erhdhen. Erst dann kann der Sammelbehalter
140 weiter aus der Behalter-Aussparung 150 angehoben
werden, wie beispielhaft in Fig. 3c dargestellt.

[0045] In den Figuren 4a bis 4e ist ein Beispiel darge-
stellt, bei der die Seitenwande der Behalter-Aussparung
150 jeweils eine zweite vordere Fuhrungsschiene 421
aufweisen, die es ermdglicht, den Sammelbehalter 140
in waagerechter Ausrichtung in die Behalter-Aussparung
150 einzusetzen. Die Behalter-Aussparung 150 weist an
jeder Seitenwand jeweils eine erste vordere Schiene 221
auf, die eine Krimmung aufweist, um das Ankippen des
Sammelbehalters 140 beim Herausnehmen zu erzwin-
gen. Ferner weist jede Seitenwand eine zweite vordere
Schiene 421 auf, die ein waagerechtes Einsetzen des
Sammelbehalters 140 in die Behalter-Aussparung 150
ermdglicht.

[0046] Die beiden vorderen Fihrungsschienen 221,
421 sind bevorzugt durch eine Trennwand 401 und eine
beweglich (an einer Schwenkachse 402) gelagerte Wei-
che 403 voneinander getrennt. Die Weiche 403 kann
dabei standardmafRig den Zugang zu der zweiten vor-
deren Schiene 421 ausgehend von dem eingesetzten
Zustand des Sammelbehalters 140 verschlieRen, so-
dass der vordere Stift 211 beim Herausnehmen des
Sammelbehalters 140 entlang der ersten vorderen
Schiene 221 gefiihrt wird. Andererseits kann die Weiche
403 ausgehend von der zweiten vorderen Schiene 421
beim Einsetzten des Sammelbehélters 140 durch den
vorderen Stift 211 ausgelenkt werden, um den Sammel-
behalter 140 waagerecht entlang der zweiten vorderen
Schiene 421 in den eingesetzten Zustand zu tberflihren.
[0047] Eswerden somit Manahmen beschrieben, die
es ermoglichen, wahrend der Entnahme ein automati-
sches Ankippen der Staubbox 140 (d. h. allgemein des
Sammelbehalters 140) zu bewirken. Durch das Kippen
der Staubbox 140 wird bewirkt, dass darin befindlicher
Staub und Schmutz von der Frontklappe 202 weg zur
hinteren Wand (d. h. zur Grundflache) der Staubbox 140
bewegt wird. Durch die Kippbewegung kann sich der
Staub in zuverlassiger Weise von der Filtereinheit 203
der Staubbox 140 I6sen. Ferner kann erreicht werden,
dass der Staub nicht mehr im Bereich der Frontklappe
202 (d. h. des Deckels) liegt und somit nicht aus der
Staubbox 140 herausfallen kann, wenn der Nutzer die
Frontklappe 140 6ffnet.

[0048] Die Staubbox 140 kann derart ausgebildet sein,
dass die Staubbox 140 nach oben aus dem Reinigungs-
roboter 100 herausgezogen werden kann. Die Staubbox
140 weist eine Frontklappe 202 auf, die eine vollstandige
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Entleerung des Inhalts der Staubbox 140 erlaubt.
[0049] Im Reinigungsroboter 100 ist eine Fihrung in-
tegriert, an der die Staubbox 140 entlangbewegt wird,
wenn diese aus dem Reinigungsroboter 100 entnommen
oder in diesen eingesetzt wird. Diese Fluhrung ist zumin-
dest teilweise nicht geradlinig, sondern weist ein oder
mehrere Kurven auf, die so gestaltet sind, dass die
Staubbox 140 wahrend der Entnahme aus dem Reini-
gungsroboter 100 um die Querachse (mit der Frontklap-
pe 202) nach oben gekippt wird.

[0050] Ander Staubbox 140 kénnen zu diesem Zweck
Fuhrungsstifte 211, 212, z. B. Nutsteine, vorgesehen
sein. Ferner kdnnen im Reinigungsroboter 100 die dazu
passenden Fuhrungsschienen 221, 222 (z. B. Nuten)
angeordnet sein. Die ein oder mehreren Kurven der
Flhrungsschienen 221, 222 kénnen so ausgelegt sein,
dass die Staubbox 140 nicht nur vertikal bewegt wird,
sondern gleichzeitig um die Querachse gekippt wird. Fur
den Nutzer stellt sich dies als eine durchgehende Bewe-
gung dar, die z. B. als Arretierungsschritt wahrnehmbar
ist.

[0051] Beider Entnahme der Staubbox 140 nach oben
wird die vordere, untere Kante der Staubbox 140 in dem
in den Figuren 3a bis 3c gezeigten Beispiel in einer
gebogenen Bahn nach oben gefiihrt. Die Staubbox
140 kippt bei dieser Bewegung, so dass die Front der
Staubbox 140 angehoben wird. Staub fallt dabei in den
hinteren Bereich der Staubbox 140 und bleibt dort liegen.
Mit Beenden der gefiihrten Entnahmebewegung ist die
Staubbox 140 durch den Nutzer frei nach oben entnehm-
bar. Wenn der Nutzer die Staubbox 140 auf dem Weg zu
einem Miilleimer weiter in dieser Ausrichtung halt, so
kann sichergestellt werden, dass der Staub beim Offnen
der Frontklappe 202 nicht unerwartet herausfallt.
[0052] BeimWiedereinsetzen der Staubbox 140inden
Reinigungsroboter 100 wird die Staubbox 140 in dem
Beispiel der Figuren 3a bis 3c in der gekippten Ausrich-
tung in den Reinigungsroboter 100 eingesetzt und wird
daraufhin in der weiteren Bewegung nach unten wieder
in die horizontale und/oder waagerechte Ausrichtung
gebracht. Am Reinigungsroboter 100 sind bevorzugt
trichterférmig erweiterte Einfiihrungséffnungen in die
Fuhrungsschienen 221, 222 vorgesehen, um ein Ein-
fadeln der entsprechenden Stifte 211, 212 der Staubbox
140 zu erleichtern.

[0053] Die Kurvenform der Fihrungsschienen 221,
222 ist bevorzugt derart ausgebildet, dass die Fiihrungs-
schienen 221, 222 das Ankippen der Staubbox 140 bei
der Entnahme erzwingen, und beim Einsetzen der
Staubbox 140 ein Verkeilen und/oder Verhaken der Fih-
rungsstifte 211, 212 zuverlassig vermieden wird. Die fur
das Kippen der Staubbox 140 zustandige Kurve ist be-
vorzugt ausgebildet, eine Verlagerung der vorderen Fih-
rungsstifte 211 zu erzwingen, bevor die hinteren Fih-
rungsstifte 212 aus den entsprechenden Fiihrungsschie-
nen 222 herausgehoben werden kénnen. Die gebogene
Kurvenflihrung beginntdaher relativ frih (d. h. relativ weit
unten innerhalb der Behalter-Aussparung 150). Beim
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Wiedereinsetzen der Staubbox 140 kann ein Verkeilen
dadurch verhindert werden, dass die (vorderen) Fih-
rungsschienen 221 relativ breit (entlang der Léangsach-
se) ausgebildet sind, um ausreichend Spiel beim Ein-
setzen und beim nach-unten-Driicken durch den Nutzer
zu ermdglichen.

[0054] Eine Unterstitzung der Ankippbewegung wah-
rend des Heraushebens kann durch die Gestaltung von
ein oder mehreren Griffen 204 an der Staubbox 140
bewirkt werden. Wenn die Staubbox 140 nur an ihrer
vorderen Kante bzw. im vorderen Bereich einen Griff 204
aufweist, so wird allein durch die Gewichtsverteilung
relativ zu dem Griff 204 automatisch ein Kippen der
Staubbox 140 bewirkt, wenn die Staubbox 140 heraus-
gehoben wird.

[0055] Alternativ oder zusatzlich kénnen die Fih-
rungsschienen 221, 222 am Reinigungsroboter 100 so
ausgelegt werden, dass die Staubbox 140 beim Entneh-
men angekippt wird, jedoch beim Einsetzen in den Reini-
gungsroboter 100 auch horizontal eingefiihrt werden
kann (wie beispielhaft in den Figuren 4a bis 4e darge-
stellt). Ahnlich einem Gleis-Weichensystem werden da-
beidie vorderen Fiihrungsstifte 211 der Staubbox 140 auf
dem Weg nach oben nach vorn geleitet. Beim Einsetzen
koénnen die Fuhrungsstifte 211 auch einen geradlinigen
Weg nach unten nehmen und die Weiche 403 dabei
umgehen bzw. wegdriicken. Die Weiche 403 kann durch
Federkraft in ihre Sollstellung gedriickt werden.

[0056] Fur den Nutzer ergibt sich damit die Moglich-
keit, die leere Staubbox 140 auch in waagerechter Aus-
richtung wieder in den Reinigungsroboter 100 einzuset-
zen, was eine besonders komfortable und intuitive Hand-
habung ermdglicht.

[0057] Beim waagerechten Einsetzen gleitet der (vor-
dere) Fuhrungsstift 211 vertikal nach unten in den hint-
eren, zweiten Kanal 421 der vorderen Fuhrungsschiene
221, 421 (d. h. in die zweite vordere Fiihrungsschiene
421). Die federnd gelagerte Weiche 403 wird dabei zur
Seite gedrickt und der Fuhrungsstift 211 kann an der
Weiche 403 vorbeigleiten. Beim Entnehmen der Staub-
box 140 wird der Fiihrungsstift 211 durch die Weiche 403
in den vorderen, ersten Kanal 221 der vorderen Fuh-
rungsschiene 221, 421 (d. h. in die erste vordere Fih-
rungsschiene 221) gezwungen, sodass die Staubbox
140 angekippt wird.

[0058] Fir den Fall, dass die Frontklappe 202 der
Staubbox 140 mit der Schwenkachse 501 nach unten
aufgeschwenkt wird (wie beispielhaft in den Figuren 5a
und 5b dargestellt), kann es sein, dass beim Entleeren
der Staubbox 140 Schmutz und Staub liber die Kante des
Grundbehalters 205 auf die Frontklappe 202 gelangen.
Um ein Verschmutzen der Dichtungen an der Klappe 202
zu verhindern, kann eine flexible Dichtung 502 zwischen
dem Grundbehalter 205 und der Frontklappe 202 integ-
riert werden, die gestrafft bzw. gespannt wird, wenn die
Frontklappe 202 geéffnet wird, so dass ein durchgeh-
ender, glatter Ubergang zwischen dem Grundbehalter
205 und der Klappe 202 entsteht.
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[0059] Durch das in diesem Dokument beschriebene
automatische Ankippen der Staubbox 140 werden Staub
und Schmutz in den hinteren Bereich der Staubbox 140
bewegt und kénnen somit beim Offnen der Frontklappe
202 nicht mehr herausfallen. Durch das Ankippen der
Staubbox 140 kann ein zusatzlicher Reinigungseffekt fir
die Filtereinheit 203 bewirkt werden, insbesondere um
relativ groBe Flusen zu I6sen. Durch das Fihren der
Staubbox 140 bei der Entnahme kann ein besonders
zuverlassiges Ankippen der Staubbox 140 bewirkt wer-
den. Durch ein optionales Weichensystem kann ein waa-
gerechtes Einsetzen der Staubbox 140 ermdglicht wer-
den.

[0060] Die vorliegende Erfindung ist nicht auf die ge-
zeigten Ausfiihrungsbeispiele beschrankt. Insbesonde-
re ist zu beachten, dass die Beschreibung und die Figu-
ren nur das Prinzip des in diesem Dokument beschriebe-
nen Sammelbehalters und/oder derin diesem Dokument
beschriebenen Reinigungsvorrichtung veranschauli-
chen sollen.

Bezugszeichenliste

[0061]

100  Reinigungsvorrichtung (Reinigungsroboter)
101 Antriebseinheit

102  Burstenwalze

104  Fihrungs- und/oder Stiitzelement
105  StoRfanger

106  Reinigungseinheit / Saugdise

107  Saugmund

110  Umfeldsensor

111 Speichereinheit

120  Bewegungsrichtung / Langsrichtung
121 Oberseite

122 Unterseite

123  Seitenwand

130  Steuereinheit

140 Sammelbehalter / Staubbox

150 Behélter-Aussparung

201 Saugkanal-Offnung

202 Deckel / Frontklappe

203 Filtereinheit

204 Griff

205 Grundbehalter

211,212  Fihrungselement (FUhrungsstift)
221,222  Fuhrungselement (Fuhrungsschiene)
401  Trennwand

402 Gelenk

403 Weiche

421  Fuhrungselement (Fihrungsschiene)
501  Schwenkachse

502 Dichtung
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Patentanspriiche

1. Sammelbehélter (140), der ausgebildet ist, in eine
Behalter-Aussparung (150) einer Reinigungsvor-
richtung (100) eingesetzt zu werden und wéahrend
eines Reinigungsbetriebs der Reinigungsvorrich-
tung (100) Schmutzpartikel aufzunehmen; wobei
der Sammelbehalter (140) umfasst,

- einen Grundbehalter (205) mit einer Filterein-
heit (203); wobei die Filtereinheit (203) ausge-
bildet ist, Schmutzpartikel aus einem Saugluft-
strom der Reinigungsvorrichtung (100) in dem
Grundbehalter (205) zurlickzuhalten;

- einen Deckel (202), der ausgebildet ist, den
Grundbehalter (205) zu bedecken, sodass von
dem Deckel (202) ein Herausfallen von
Schmutzpartikeln aus dem Sammelbehalter
(140) unterbunden wird; und

- zumindest ein Fihrungselement (211, 212),
das ausgebildet ist, mit zumindest einem kom-
plementaren Fiihrungselement (221, 222, 421)
der Behalter-Aussparung (150) der Reinigungs-
vorrichtung (100) zu interagieren, sodass der
Sammelbehélter (140) beim Herausnehmen
aus der Behalter-Aussparung (150) durch das
Flhrungselement (211, 212) automatisch von
einer waagerechten Ausrichtung in eine gekipp-
te Ausrichtung Uberfuhrt wird.

2. Sammelbehalter (140) gemaf Anspruch 1, wobei

- in der waagerechten Ausrichtung der Deckel
(202) und der Grundbehalter (205) des Sammel-
behalters (140) auf gleicher Hohe relativ zu der
Reinigungsvorrichtung (100) angeordnet sind;
und

- in der gekippten Ausrichtung der Deckel (202)
relativ zu der Reinigungsvorrichtung (100) ho-
her angeordnetist, als der Grundbehélter (205).

3. Sammelbehalter (140) gemal einem der vorhergeh-
enden Anspriiche, wobei

- der Deckel (202) entlang einer Léangsachse
des Sammelbehalters (140) gegeniber einer
Grundflache des Grundbehalters (205) ange-
ordnet ist;

- die Reinigungsvorrichtung (100) eine Langs-
achse aufweist, die im Reinigungsbetrieb der
Reinigungsvorrichtung (100) im Wesentlichen
parallel zu einer Flache angeordnet ist, die
von der Reinigungsvorrichtung (100) gereinigt
wird;

- in der waagerechten Ausrichtung die Langs-
achse des Sammelbehalters (140) im Wesent-
lichen parallel zu der Langsachse der Reini-
gungsvorrichtung (100) ausgerichtet ist; und
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- in der gekippten Ausrichtung die Langsachse
des Sammelbehalters (140) und die Langsach-
se der Reinigungsvorrichtung (100) einen Kipp-
winkel gréRer Null bilden; wobei der Kippwinkel
insbesondere 20° oder mehr ist.

Sammelbehalter (140) gemal einem der vorhergeh-
enden Anspriiche, wobei der Sammelbehalter (140)
als Fuhrungselement (211, 212) an einer Seiten-
wand zumindest einen Fuihrungsstift (211, 212) auf-
weist, der ausgebildet ist, in zumindest eine entspre-
chende Fihrungsschiene (221, 222, 421) an einer
Seitenwand der Behalter-Aussparung (150) einzu-
greifen.

Sammelbehalter (140) gemafl Anspruch 4, wobei

- der Sammelbehalter (140) an der Seitenwand
einen dem Deckel (202) zugewandten vorderen
Flhrungsstift (211) und einen von dem Deckel
(202) abgewandten hinteren Fiihrungsstift (212)
aufweist; und

- der hintere Fuhrungsstift (212) in Bezug auf
eine Hochachse des Sammelbehalters (140)
hoher, insbesondere um 30% oder mehr einer
Gesamthohe des Sammelbehalters (140) ho-
her, angeordnet ist, als der vordere Fuhrungs-
stift (211).

6. Sammelbehalter (140) gemaR einem der Anspriiche

4 bis 5, wobei

- der Sammelbehalter (140) zwei entlang einer
Querachse des Sammelbehalters (140) gegen-
Uberliegende Seitenwande aufweist; und

- der Sammelbehélter (140) an beiden Seiten-
wanden jeweils zumindest einen Fihrungsstift
(211, 212), insbesondere jeweils zwei Fih-
rungsstifte (221, 212), aufweist.

7. Sammelbehalter (140) gemaR einem der vorhergeh-

enden Anspriiche, wobei

- der Deckel (202) (iber eine Schwenkachse
(501) schwenkbar an dem Grundbehalter
(205) gelagert ist; und

- der Sammelbehalter (140) eine elastische
Dichtung (502) aufweist, die an einer Innen-
wand des Grundbehalters (205) und an einer
Innenwand des Deckels (202) befestigt ist und
die die Schwenkachse (501) bedeckt.

Sammelbehélter (140) gemal einem der vorhergeh-
enden Anspriiche, wobei der Deckel (202) eine
Saugkanal-Offnung (201) zur Aufnahme des Saug-
luftstroms mit den Schmutzpartikeln aufweist.

Reinigungsvorrichtung (100) zur Reinigung einer
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10.

1.

12.

Flache; wobei die Reinigungsvorrichtung (100) um-
fasst,

-eine Behalter-Aussparung (150) zur Aufnahme
eines Sammelbehalters (140) fur Schmutzparti-
kel; und

- zumindest ein Fuhrungselement (221, 222,
421), das ausgebildet ist, mit zumindest einem
komplementaren Fihrungselement (211, 212)
des Sammelbehélters (140) zu interagieren,
sodass der Sammelbehalter (140) beim He-
rausnehmen aus der Behalter-Aussparung
(150) durch das Fuhrungselement (221, 222,
421) automatisch von einer waagerechten Aus-
richtung in eine gekippte Ausrichtung Uberfihrt
wird.

Reinigungsvorrichtung (100) gemal Anspruch 9,
wobei die Reinigungsvorrichtung (100) als Fuh-
rungselement (221, 222, 421) an einer Seitenwand
der Behalter-Aussparung (15R0) zumindest eine
FlUhrungsschiene (221, 222, 421) aufweist, die aus-
gebildet ist, in zumindest einen entsprechenden
Fihrungsstift (211, 212) an einer Seitenwand des
Sammelbehalters (140) aufzunehmen.

Reinigungsvorrichtung (100) gemaR Anspruch 10,
wobei sich die FlUhrungsschiene (221, 222, 421)
ausgehend von einer Oberseite (121) der Reini-
gungsvorrichtung (100) entlang einer Hochachse
der Reinigungsvorrichtung (100) in die Behalter-
Aussparung (100) hinein erstreckt.

Reinigungsvorrichtung (100) gemaR einem der An-
spriiche 10 bis 11, wobei

- die Reinigungsvorrichtung (100) an der Seiten-
wand entlang einer Langsachse der Reini-
gungsvorrichtung (100) eine einem Deckel
(202) des Sammelbehélters (140) zugewandte
erste vordere Fiihrungsschiene (221) und eine
dem Deckel (202) abgewandte hintere Fuih-
rungsschiene (222) aufweist;

- die hintere Fihrungsschiene (222) an einer
hinteren Position geradlinig entlang einer Hoc-
hachse der Reinigungsvorrichtung (100) in die
Behalter-Aussparung (150) hinein verlauft; und
- die erste vordere Fiihrungsschiene (221) aus-
gehend von einer vorderen Position an einer
Oberseite (121) der Reinigungsvorrichtung
(100) entlang der Hochachse der Reinigungs-
vorrichtung (100) in die Behalter-Aussparung
(150) hinein verlauft; wobei die erste vordere
Fihrungsschiene (221) ausgehend von der vor-
deren Position mitzunehmender Eindringtiefe in
der Behalter-Aussparung (150) zu der hinteren
Position hin gekrimmt ist.
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13. Reinigungsvorrichtung (100) gemaf Anspruch 12,
wobei

- die Reinigungsvorrichtung (100) an der Seiten-
wand eine zweite vordere Fihrungsschiene 5
(421) aufweist, die entlang der Hochachse der
Reinigungsvorrichtung (100) parallel zu der
hinteren Flihrungsschiene (222) in die Behal-
ter-Aussparung (150) hinein verlauft;

- sich die zweite vordere Fihrungsschiene (421) 10
an einer bestimmten Eindringtiefe in die Behal-
ter-Aussparung (150) mit der ersten vorderen
Fihrungsschiene (221) vereint; und

- an der bestimmten Eindringtiefe eine Weiche
(403) angeordnet ist, die derart ausgebildet ist, 15
dass

-ein Fuhrungsstift (211) beim Einsetzen des
Sammelbehalters (140) in die Behalter-
Aussparung (150) ab der bestimmten Ein- 20
dringtiefe von der zweiten vorderen Fih-
rungsschiene (421) zu der ersten vorderen
FUhrungsschiene (221) geflhrt wird; und
- der Fihrungsstift (211) beim Herausneh-
men des Sammelbehalters (140) aus der 25
Behalter-Aussparung (150) an der zweiten
vorderen FlUhrungsschiene (421) vorbeige-
fuhrt und in der ersten vorderen Fuhrungs-
schiene (221) gehalten wird.
30
14. Reinigungsvorrichtung (100) gemaR einem der An-
spruche 10 bis 13, wobei

- die Behalter-Aussparung (150) zwei entlang
einer Querachse der Reinigungsvorrichtung 35
(100) gegenuberliegende Seitenwande auf-
weist; und

- die Behalter-Aussparung (150) an beiden Sei-
tenwanden jeweils zumindest eine Fluhrungs-
schiene (221, 222, 412), insbesondere jeweils 40
zumindest zwei Flhrungsschienen (221, 222,
412), aufweist.

15. Reinigungsvorrichtung (100) gemaR einem der An-
spriiche 9 bis 14, wobei die Reinigungsvorrichtung 45
(100) einen Sammelbehalter (140) aufweist, der ge-
maf einem der Anspriiche 1 bis 8 ausgebildet ist.

50

55
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Fig. 3b
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